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i
Введение и общая информация о 
мерах обеспечения безопасности

Данный раздел содержит указания по обеспечению безопасности, относящиеся к 
данному изделию. Несоблюдение этих указаний может привести к несчастному случаю 
со смертельным исходом, серьезной травме или повреждению оборудования.

i.1 Информация о безопасности ..................................................................14
i.2 Правовая информация .............................................................................17
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i.1 Информация о безопасности
Прочитайте и изучите настоящее руководство, прежде чем приступать к монтажу, эксплуатации или обслу-
живанию данного привода. Монтаж привода должен быть выполнен согласно настоящему руководству, с 
учетом местных норм и правил.
В настоящем руководстве для обозначения указаний по обеспечению безопасности используются следую-
щие предупреждающие надписи. Несоблюдение этих указаний может привести к серьезной травме, воз-
можно со смертельным исходом, либо к повреждению изделий или оборудования и систем, в которых эти 
изделия применяются.
Эти идентификационные слова категоризируют и подчеркивают важные меры безопасности в данных 
инструкциях

 Общие меры предосторожности
• В настоящем руководстве на некоторых рисунках и чертежах привод или его отдельные элементы для 

большей наглядности могут быть изображены со снятыми защитными крышками или экранами. Перед 
включением и запуском привода установите на место все защитные крышки или экраны в соответствии с 
указаниями в настоящем руководстве.

• Все иллюстрации, фотографии и образцы приводятся в настоящем руководстве исключительно в качестве 
примера и могут не подходить для тех или иных изделий, к которым применимо настоящее руководство.

• Изделия и их технические характеристики, представленные в настоящем руководстве, либо содержание и 
внешний вид руководства могут быть изменены без уведомления с целью улучшения изделия и/или руко-
водства.

• Для заказа нового экземпляра руководства в связи с повреждением или утратой предыдущего экземпляра 
обратитесь в региональное представительство производителя или к официальному партнеру производи-
теля и сообщите номер руководства, указанный на задней обложке.

Указывает на опасную ситуацию, которая, если не принять меры к ее устранению, 
приведет к смерти или серьезной травме.

Указывает на опасную ситуацию, которая, если не принять меры к ее устранению, может 
привести к смерти или серьезной травме.

Указывает на опасную ситуацию, которая, если не принять меры к ее устранению, может 
привести к травме легкой или средней степени тяжести.

Указывает на возможность нанесения материального ущерба.

Обращайте внимание на приведенные в настоящем руководстве предупреждающие 
надписи.
Несоблюдение этого требования приведет к смерти или серьезной травме.

Опасность поражения электрическим током 
Не подсоединяйте и не отсоединяйте провода при включенном напряжении питания 
привода. Прежде чем приступать к обслуживанию оборудования, отключите от него все 
цепи питания. После выключения питания ожидайте как минимум в течение времени, 
указанного на приводе, прежде чем дотрагиваться до каких-либо деталей или элементов. 
Внутренний конденсатор остается заряженным после выключения питания привода. 
Светодиодный индикатор остаточного заряда гаснет, когда напряжение в шине 
постоянного тока падает ниже 50В. Во избежание поражения электрическим током, 
ожидайте не менее пяти минут, пока все индикаторы не погаснут, и измеряйте уровень 
напряжения в шине постоянного тока, убедившись в его безопасном уровне.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
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Опасность аварии 
После подключения привода и установки параметров проверьте систему, чтобы 
убедиться, что привод работает безопасно. 
Несоблюдение этого требования приведет к серьезной травме или к повреждению оборудования. 

Опасность внезапного движения 
Прежде чем выполнить пробный пуск убедитесь, что установки значений для параметров 
функций виртуальных входов и выходов являются правильными. Рабочие установки 
для функций виртуальных входов и выходов могут отличаться от значений по 
умолчанию. 
Несоблюдение этого требования приведет к смерти или серьезной травме. 
Перед подачей питания обеспечьте отсутствие людей вблизи привода, двигателя и 
механизмов. Надежно закрепите крышки, муфты, шпонки вала и нагрузку, прежде чем 
подавать питание на привод.
Несоблюдение этого требования приведет к смерти или серьезной травме.  
При использовании Q2pack для выполнения пользовательского программирования 
функции клемм ввода/вывода привода изменяются от их заводских значений и привод не 
будет функционировать, как описано в данном руководстве. Перед эксплуатацией 
изучите сигналы ввода/вывода и внутренний цикл совместно с инженером, 
разработавшим программу Q2pack. 
Несоблюдение этого требования приведет к смерти или серьезной травме. 

Опасность поражения электрическим током 
Не пытайтесь модифицировать или изменять привод каким-либо способом, не 
описанным в настоящем руководстве. 
Несоблюдение этого требования приведет к смерти или серьезной травме, а также к прекращению гаран-
тии. Изготовитель не несет ответственности за какие-либо изменения, вносимые пользователем в изделие. 
Установка, подключение, техническое обслуживание, проверка, замена частей и ремонт 
привода должны выполняться только квалифицированным персоналом.
Несоблюдение этого требования приведет к смерти или серьезной травме.  
Не снимайте крышки и не прикасайтесь к платам, пока на привод подано питание.
Несоблюдение этого требования приведет к смерти или серьезной травме. 
При сгорании предохранителей или срабатывании защитных устройств (RCM/RCD) не 
включайте питание привода или периферийных устройств, не выяснив причину 
срабатывания защиты. Обождите время, указанное на предупреждающей табличке и 
убедитесь, что все световые индикаторы погасли. Затем проверьте номинальные 
характеристики соединений и периферифных устройств, для выяснения причин 
проблемы. Если причина не определена, то для ее выяснения перед включением питания 
привода или периферийных устройств обратитесь к изготовителю. 
Несоблюдение этого требования приведет к смерти, серьезной травме или к повреждению привода.  

Опасность пожара 
Не применяйте для питания привода источники с неподходящим напряжением (Категория 
III). Перед подключением привода к сети питания убедитесь, что номинальное 
напряжение привода соответствует напряжению источника питания. 
Несоблюдение этого требования приведет к смерти или серьезной травме. 
Установите достаточную защиту от короткого замыкания ответвленной цепи как 
определено в применимых стандартах и данном руководстве.
Данный привод рассчитан на использование в цепи, способной вырабатывать не более 
100 000 среднеквадратичных симметричных ампер при напряжении макс. ~240 В (для 
приводов класса 200 В) и макс. ~480 В (для приводов класса 400 В). 
Несоблюдение этого требования приведет к смерти или серьезной травме. 

Опасность падения изделия
Не переносите привод, взяв его за переднюю крышку или крышку клеммного блока. 
Правильно затяните винты перед переноской привода. 
Несоблюдение может привести к травме легкой или средней степени тяжести из-за падения основной 
части привода.



i.1 Информация о безопасности

16 SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство

 Содержание и расположение предупреждающей таблички 
Используйте привод, соблюдая меры, указанные в предупреждающей табличке. 

Рисунок i.1 Содержание и расположение предупреждающей таблички

Используйте электродвигатели, имеющие изоляцию, подходящую для ШИМ-приводов.
Несоблюдение может привести к короткому замыканию или к замыканию на землю из-за повреждения 
изоляции. 
Принимайте необходимые меры защиты от электростатических разрядов при работе с 
приводом частоты и печатными платами.
Несоблюдение этого требования может привести к повреждению электронных схем привода статиче-
скими разрядами.
Не проводите тест привода на выдерживаемое напряжение или посредством 
мегаомметра.
Несоблюдение может привести к повреждению чувствительных компонентов привода.
Не подсоединяйте и не используйте какое-либо оборудование, имеющее явные признаки 
повреждения или отсутствия деталей. Не используйте поврежденное оборудование.
Несоблюдение может привести к повреждению привода и присоединенного оборудования.
При необходимости использования для упаковки изделия тары из деревянных 
материалов, обработанных дезинфицирующими или стерилизующими веществами, не 
пользуйтесь для их обработки методом обработки паром. Например: 
Высокотемпературная обработка (более 56 °C [133 °F] или дольше чем 30 минут) 
Газовые испарения от обработанных деревянных упаковочных материалов могут привести к поврежде-
нию электрических компонентов. Галогенсодержащие антисептики (фтор, хлор, бром и йод) разъедают 
конденсаторы, и пары ДОФ (фталевой кислоты) повреждают материалы из резины. Производите все про-
цедуры обработки до упаковки компонентов.

A -

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
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i.2 Правовая информация 

 Гарантия и исключение ответственности 
• Данное изделие не предназначено для использования в приборах и системах жизнеобеспечения. 
• В случае необходимости использования данного изделия для специальных целей, таких как машины и 

системы для пассажирских автомобилей, для медицинского оборудования, в самолетах и аэрокосмиче-
ской технике, в атомной энергетике, в электроэнергетике, в подводной технике, обратитесь в региональ-
ное представительство производителя или к официальному партнеру производителя.

 О зарегистрированных торговых марках 
• CANopen является зарегистрированной торговой маркой CAN in Automation (CIA). 
• CC-Link является зарегистрированной торговой маркой CC-Link Partner Association. 
• DeviceNet является зарегистрированной торговой маркой Open DeviceNet Vendor Association, Inc. 

(ODVA). 
• EtherCAT является зарегистрированной торговой маркой Beckhoff Automation GmbH. 
• EtherNet/IP является зарегистрированной торговой маркой Open DeviceNet Vendor Association, Inc. 

(ODVA). 
• LonWorks и LonTalk являются зарегистрированными торговыми марками Echelon Corporation. 
• MECHATROLINK-I, MECHATROLINK-II, and MECHATROLINK-III являются зарегистрированными тор-

говыми марками MECHATROLINK Members Association (MMA). 
• Modbus является зарегистрированной торговой маркой Schneider Electric SA. 
• PROFIBUS-DP and PROFINET является зарегистрированной торговой маркой of PROFIBUS International. 
• Другие наименования компаний и изделий в данном документе являются торговыми марками или зареги-

стрированными торговыми марками соответствующих компаний.

Опасность для персонала 
Это изделие было изготовлено с применением строгого контроля качества. При 
использовании данного изделия в местах, где его отказ может привести к угрозе жизни 
человека, к серьезным травмам и увечьям, обязательно используйте соответствующие 
устройства безопасности с целью минимизации риска несчастных случаев.
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1 
Проверка при получении

В данной главе описана процедура осмотра и проверки привода при получении, а также 
приведен обзор отдельных узлов конструкции и вариантов исполнения привода.

1.1 Проверка номера модели и паспортной таблички..............................20
1.2 Свойства и преимущества режимов управления................................24
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1.1 Проверка номера модели и паспортной таблички 
Пожалуйста, после получения привода выполните следующие действия:
• Проверьте привод на отсутствие повреждений.
• Если полученный привод выглядит поврежденным, немедленно свяжитесь со своим поставщиком. 

Поломка при транспортировке покрывается гарантией.
• Проверьте соответствие полученной модели заказанной, прочитав данные на паспортной табличке.
• Если получен привод не той модели или привод не работает надлежащим образом, обратитесь к своему 

поставщику.

 Паспортная табличка

Рисунок 1.1 Пример паспортной таблички 

 Расшифровка идентификации обозначения привода 
Для расшифровки обозначения типа привода используйте следующую информацию. 

Рисунок 1.2 Обозначение типа привода

A -
B -
C -

Yaskawa Electric Corporation
D -
E -
F -

I
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Таблица 1.1 Идентификация модели

 Номинальный выходной ток 
• Указанные ниже значения выходного тока применимы для приводов стандартных спецификаций. 
• Ток снижается: 

– При увеличении несущей частоты 
– При высоких температурах окружающей среды 
– При установке нескольких приводов рядом. 

• Используйте параметр C6-01 [ND/HD Выбор нагрузки] Обычного режима нагрузки (ND) или Тяжелого 
режима нагрузки (HD). 

Таблица 1.2 Трехфазные приводы класса 200 В

№ Описание

1 Серия Q2

2 Серия A

3 Класс защиты IP
• A: IP20

4 Входное напряжение питания
• 2: Три фазы переменного тока 200 В
• 4: Три фазы переменного тока 400 В

5 Номинальный выходной ток
Прим.:
Подробнее см. в разделе Номинальный выходной ток.

6 Спецификация
• A: Стандартная

7 Спецификация покрытия
• A: Стандартная

8 Версия

Модель

Тяжелый режим нагрузки (HD)
[C6-01 = 0]

(По умолчанию)
Обычный режим нагрузки (ND)

[C6-01 = 1]

Макс. мощность двигателя
кВт

Ном. выходной ток
A

Макс. мощность двигателя
кВт

Ном. выходной ток
A

2004 0,55 3,2 0,75 3,5

2006 0,75 5 1,1 6

2010 1,5 8 2,2 9,6

2012 2,2 11 3 12,2

2018 3 14 4 17,5

2021 4 17,5 5,5 21

2030 5,5 25 7,5 30

2042 7,5 33 11 42

2056 11 47 15 56

2070 15 60 18,5 70

2082 18,5 75 22 82

2110 22 88 30 110

2138 30 115 37 138

2169 37 145 45 169

2211 45 180 55 211

2257 55 215 75 257

2313 75 283 90 313

2360 90 346 110 360

2415 110 415 - -
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Таблица 1.3 Трехфазные приводы класса 400В (Входное напряжение < 460 В)

 Таблица 1.4 Трехфазные приводы класса 400В (Входное напряжение і 460 V)

Модель

E1-01 [Входное напряжение] < 460

Тяжелый режим нагрузки (HD)
[C6-01 = 0]

(По умолчанию)
Обычный режим нагрузки (ND)

[C6-01 = 1]

Макс. мощность двигателя
кВт

Ном. выходной ток
A

Макс. мощность двигателя
кВт

Ном. выходной ток
A

4002 0,55 1,8 0,75 2,1

4004 1,1 3,4 1,5 4,1

4005 1,5 4,8 2,2 5,4

4007 2,2 5,5 3,0 7,1

4009 3,0 7,2 4,0 8,9

4012 4,0 9,2 5,5 11,9

4018 5,5 14,8 7,5 17,5

4023 7,5 18 11 23,4

4031 11 24 15 31

4038 15 31 18,5 38

4044 18,5 39 22 44

4060 22 45 30 59,6

4075 30 60 37 74,9

4089 37 75 45 89,2

4103 45 91 55 103

4140 55 112 75 140

4168 75 150 90 168

4208 90 180 110 208

4250 110 216 132 250

4296 132 260 160 296

4371 160 304 200 371

4389 200 371 220 389

4453 220 414 250 453

4568 250 453 315 568

4675 315 605 355 675

Модель

E1-01 [Входное напряжение] ≥ 460

Тяжелый режим нагрузки (HD)
[C6-01 = 0]

(По умолчанию)
Обычный режим нагрузки (ND)

[C6-01 = 1]

Макс. мощность двигателя
кВт

Ном. выходной ток
A

Макс. мощность двигателя
кВт

Ном. выходной ток
A

4002 3/4 1,6 1 2,1

4004 1 2,1 2 3,4

4005 2 3,4 3 4,8

4007 3 4,8 4 6,9

4009 4 6,9 5 7,6

4012 5 7,6 7 1/2 11

4018 7 1/2 11 10 14

4023 10 14 15 21

4031 15 21 20 27

4038 20 27 25 34

4044 25 34 30 40

4060 30 40 40 52

4075 40 52 50 65

4089 50 65 60 77

4103 60 77 75 96

4140 75 96 100 124

4168 100 124 125 156

4208 125 156 150 180

4250 150 180 200 240
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4296 200 240 250 302

4371 250 302 300 361

4389 300 361 350 414

4453 350 414 400 477

4568 400 477 450 515

4675 - - - -

Модель

E1-01 [Входное напряжение] ≥ 460

Тяжелый режим нагрузки (HD)
[C6-01 = 0]

(По умолчанию)
Обычный режим нагрузки (ND)

[C6-01 = 1]

Макс. мощность двигателя
кВт

Ном. выходной ток
A

Макс. мощность двигателя
кВт

Ном. выходной ток
A
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1.2 Свойства и преимущества режимов управления
Этот привод поддерживает 9 режимов управления, доступных для различных применений.

Таблица 1.5 Свойства и преимущества режимов управления V/f и CL-V/f

*1 При использовании данной функции должны приниматься в расчет следующие замечания:
• Для проведения пробного пуска с отсоединением двигателя от приводимого механизма используйте автонастройку с вра-

щением. После автонастройки с вращением необходимо выполнить регулировки управления в диапазоне, в котором отсут-
ствует вибрация механизма.

• Во время торможения перевозбуждением и торможения повышенным скольжением потери двигателя возрастают. Исполь-
зуйте максимальную частоту торможения в диапазоне 5%  и максимальное время торможения 90 секунд. После запуска 
торможения повышенным скольжением двигатель не может быть перезапущен до его останова. Используйте торможение 
перевозбуждением для замедления за более короткое время на предопределенной скорости.

*2 Не используйте эту функцию в случае грузоподъемного оборудования.

Выбор режима 
управления

Вольт-частотное V/f управление по 
разомкнутому контуру (V/f)

Вольт-частотное V/f управление 
по замкнутому контуру (CL-V/f) Примечания

Управляемый двигатель Асинхронный двигатель -

Установки параметров A1-02 = 0 A1-02 = 1 -

Базовое управление Вольт-частотное V/f Вольт-частотное V/f по замкнутому 
контуру с коррекцией скорости

-

Применения
Универсальное управление скоростью с 
подключением более одного двигателя к 
одному приводу.

Высокоточное управление скоро-
стью на станках с применением энко-
деров

-

Опц. плата обратной связи PG Не нужна Нужна (PG-B3 или PG-X3) -

Макс выходная частота 590 Гц 400 Гц -

Диапазон регулирования ско-
рости 1:40 1:40

Это диапазон изменения скорости.
При управлении двигателями в этом режиме учиты-
вайте увеличение температуры двигателя.

Пусковой момент 150% / 3 Гц 150% / 3 Гц

Это момент двигателя, который привод может при-
менить на низкой скорости во время пуска и соот-
ветствующей выходной частоте (скорости 
вращения).
При необходимости большого количества крутя-
щего момента на низкой скорости должна учиты-
ваться мощность привода.

Автонастройка *1 С вращением и по межфазному сопро-
тивлению (обычно не нужна)

С вращением и по межфазному 
сопротивлению (обычно не нужна)

Служит для автоматической установки параметров 
двигателя.

Ограничение крутящего 
момента *1 Нет Нет Управляет максимальным крутящим моментом дви-

гателя для предохранения механизмов и нагрузок.

Управление крутящим 
моментом *1 Нет Нет Непосредственно управляет крутящим моментом 

двигателя для контроля тяги и других параметров.

Управление статизмом *1 Нет Нет Устанавливает для двигателей скольжение момента 
нагрузки. Распределяет нагрузки двигателя.

Нулевое сервоуправление *1 Нет Нет
Выполняет сервоблокировку без внешнего контрол-
лера положения для предотвращения движения, 
вызываемого внешней силой.

Подхват скорости *1 Да -

Мгновенно оценивает (или обнаруживает) скорость 
и направление вращения двигателя при останове 
свободным выбегом для быстрого запуска привода 
без остановки двигателя.
Не нужна при использовании обратной связи.

Управление 
энергосбережением *1 Да Да

Автоматически регулирует напряжение, подаваемое 
на двигатели, для обеспечения максимальной 
эффективности двигателя на всех величинах 
нагрузки.

Торможение повышенным 
скольжением (HSB) *1 Да Да

Увеличивает потери двигателя с целью более 
быстрого, чем обычно, торможения, без применения 
тормозного резистора. Эта функция зависит от 
характеристик двигателя.

Управление с упреждением 
*1 Нет Нет

Компенсирует эффект инерции системы с целью 
увеличения точности скорости при изменении 
нагрузки.

Функция сохранения кинети-
ческой энергии 
KEBRide-Thru *1

Да Да

Быстро и безопасно останавливает двигатель при 
рекуперации и автоматически возобновляет работу 
на предыдущей скорости после восстановления 
питания без остановки двигателя.

Торможение 
перевозбуждением *1 Да Да

Устанавливает комбинацию V/f выше установлен-
ного значения во время замедления для увеличения 
потерь в двигателе и сокращения времени торможе-
ния.

Функция подавления 
перенапряжения *1  *2 Да Да Регулирует скорость во время регенерации с целью 

предотвращения перенапряжения.
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Таблица 1.6 Свойства и преимущества режимов управления OLV, CLV и AOLV

Выбор режима 
управления

Векторное токовое 
управление по разомкнутому 

контуру (OLV)

Векторное токовое 
управление по замкнутому 

контуру (CLV)

Расширенное векторное 
токовое управление по 

разомкнутому контуру (AOLV)
Примечания

Управляемый 
двигатель Асинхронный двигатель -

Установки 
параметров

A1-02 = 2
(Умолч.) A1-02 = 3 A1-02 = 4 -

Базовый режим 
управления

Векторное токовое управление по 
разомкнутому контуру

Векторное токовое управление 
по замкнутому контуру

Векторное токовое управление по 
разомкнутому контуру

-

Применения

• Универсальное управление 
скоростью

• Применения, в которых необ-
ходима высокая мощность  без 
энкодеров на механизме

Сверхвысокомощное управле-
ние с энкодерами, установлен-
ными на нагрузке.
Например: Высокоточное 
управление скоростью, момен-
том, с ограничением момента

Бездатчиковое векторное управле-
ние с контролем скорости
• Универсальное управление ско-

ростью
• Применения, в которых необхо-

дима высокая мощность без 
энкодеров на нагрузке

-

Опционал. плата 
обратной связи PG Не нужна Нужна (PG-B3 или PG-X3) Не нужна -

Максимальная 
выходная частота 590 Гц 400 Гц 120 Гц -

Диапазон регули-
рования скорости 1:200 1:1500 1:200

Это диапазон изменения скорости.
При управлении двигателями в этом 
режиме учитывайте увеличение тем-
пературы двигателя.

Пусковой момент 200% / 0.3 Гц *1 200% / 0 мин-1 *1 200% / 0.3 Гц *1

Это момент двигателя, который при-
вод может применить на низкой ско-
рости во время пуска и 
соответствующей выходной частоте 
(скорости вращения). При необходи-
мости большого количества 
момента на низкой скорости должна 
учитываться мощность привода.

Автонастройка *2 С вращением, без вращения и по 
межфазному сопротивлению

С вращением, без вращения и 
по межфазному сопротивлению

С вращением, без вращения и по 
межфазному сопротивлению

Служит для автоматической уста-
новки параметров двигателя.

Ограничение 
момента *2 Да Да Да

Управляет максимальным момен-
том двигателя для предохранения 
механизмов и нагрузок.

Управление 
моментом *2 Нет Да Да (Хотя НЕТ для скоростей ниже 

10% номинального значения)

Непосредственно управляет крутя-
щим моментом двигателя для кон-
троля тяги и других параметров.

Управление 
статизмом *2 Нет Да Да

Устанавливает для двигателей 
скольжение момента нагрузки. Рас-
пределяет нагрузки двигателя.

Нулевое сервоу-
правление *2 Нет Да Нет

Выполняет сервоблокировку без 
внешнего контроллера положения 
для предотвращения движения, 
вызываемого внешней силой.

Подхват скорости 
*2 Да - Да

Мгновенно оценивает (или обнару-
живает) скорость и направление вра-
щения двигателя при останове 
свободным выбегом для быстрого 
запуска привода без остановки дви-
гателя.
Не нужно при использовании обрат-
ной связи.

Автоматическое 
энергосбережение 
*2

Да Да Нет

Автоматически регулирует напряже-
ние, подаваемое на двигатели, для 
обеспечения максимальной эффек-
тивности двигателя на всех величи-
нах нагрузки.

Торможение с
повышенным 
скольжением 
(HSB) *2

Нет Нет Нет

Увеличивает потери двигателя с 
целью более быстрого, чем обычно 
торможения, без применения тор-
мозного резистора. Эта функция 
зависит от характеристик двигателя.

Управление 
с упреждением *2 Нет Да Да

Компенсирует эффект инерции 
системы с целью увеличения точно-
сти скорости при изменении 
нагрузки.

Функция 
KEBRide-Thru *2 Да Да Да

Быстро и безопасно останавливает 
двигатель при рекуперации и авто-
матически возобновляет работу на 
предыдущей скорости после восста-
новления питания без остановки 
двигателя.
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*1 Выбирайте мощность двигателя соответственно.
*2 При использовании данной функции должны приниматься в расчет следующие замечания: 

• Для проведения пробного пуска с отсоединением двигателя от механизма используйте автонастройку с вращением. После 
автонастройки с вращением необходимо выполнить регулировки управления в диапазоне, в котором отсутствует вибрация 
механизма.

• Для векторного управления используйте соотношение привода к двигателю 1:1. Вы не можете использовать векторное 
управление при подключении нескольких двигателей к одному приводу. Выбирайте мощность привода таким образом, 
чтобы номинальный ток двигателя составлял от 50% до 100% номинального тока привода. При слишком высокой несущей 
частоте номинальный ток двигателя снижается.

• Во время торможения перевозбуждением и торможения повышенным скольжением потери двигателя возрастают. Исполь-
зуйте максимальную частоту торможения в диапазоне 5%  и максимальное время торможения 90 секунд. После запуска 
торможения повышенным скольжением двигатель не может быть перезапущен до его полного останова. Используйте тор-
можение перевозбуждением для замедления за более короткое время на предопределенной скорости.

• При векторном управлении по разомкнутому контуру разгон и замедление имеют приоритет перед пределами момента (soft 
start changes). Привод не будет работать пока скорость на минимальной частоте или когда скорость двигателя снижается из-
за ограничения крутящего момента во время регулирования постоянной скорости, привод не будет работать до тех пор, 
пока скорость не достигнет минимальной частоты или обратного направления вращения двигателя. Для активации ограни-
чения момента во время разгона/замедления установите L7-07 = 2 [TrqLimit@Acc/ Decel= [I-ctrl@Ac/Dec] (для намоточных 
применений).

*3 Не используйте эту функцию в случае грузоподъемного оборудования.

Таблица 1.7 Свойства и преимущества режимов управления OLV/PM, AOLV/PM, CLV/PM и EZOLV

Торможение 
перевозбуждением 
*2

Да Да Да

Устанавливает соотношение V/f 
выше установленного значения во 
время замедления для увеличения 
потерь в двигателе и сокращения 
времени торможения.

Функция 
подавления 
перенапряжения
*2 *3

Да Да Да
Регулирует скорость во время реге-
нерации с целью предотвращения 
перенапряжения.

Выбор режима 
управления

Векторное 
управление по 

разомкнутому контуру 
PM (OLV/PM)

Расширенное 
векторное 

управление по 
разомкнутому 

контуру PM (AOLV/
PM)

Векторное 
управление по 

замкнутому контуру 
PM (CLV/PM)

Векторное управление 
по разомкнутому 

контуру EZ
(EZOLV)

Примечания

Управляемый 
двигатель Двигатели с постоянными магнитами PM

Асинхронные двигатели/ 
Двигатели PM /SynRM 

(синхронные двигатели, 
использующие принцип 

магнитного 
сопротивления)

Установки параме-
тров A1-02 = 5 A1-02 = 6 A1-02 = 7 A1-02 = 8 -

Базовое управле-
ние

Векторное управление по 
разомкнутому контуру PM 
(без контроля скорости)

Векторное управление 
по разомкнутому кон-
туру PM (с контролем 
скорости)

Векторное управление по 
замкнутому контуру PM (с 
контролем скорости)

Векторное токовое управле-
ние по разомкнутому контуру

-

Применения

Универсальное управле-
ние скоростью двигате-
лей с постоянными 
магнитами PM
Применения, в которых не 
нужны высокий уровень 
чувствительности и точ-
ное управление скоро-
стью.

Универсальное управле-
ние скоростью двигате-
лей с постоянными 
магнитами IPM
Применения, в которых 
нужны высокоточное 
управление скоростью и 
ограничение момента.

Высокопроизводительное 
управление двигателями с 
постоянными магнитами 
PM с энкодерами
Например: Для управле-
ния моментов и ограниче-
нием момента

Низкоскоростные моментные 
применения
Например: Вентиляторы и 
насосы

-

Опц. плата обрат-
ной связи PG Не нужна Не нужна Нужна PG-X3 Не нужна -

Макс выходная 
частота 590 Гц 400 Гц 400 Гц 120 Гц -

Диапазон регули-
рования скорости 1:20 AM

1:20 AM
1:100 *1 
*2 
*3

1:1500 1:100

Это диапазон изменения ско-
рости.
При управлении двигателями 
в этом режиме учитывайте 
увеличение температуры дви-
гателя.

Выбор режима 
управления

Векторное токовое 
управление по разомкнутому 

контуру (OLV)

Векторное токовое 
управление по замкнутому 

контуру (CLV)

Расширенное векторное 
токовое управление по 

разомкнутому контуру (AOLV)
Примечания

Управляемый 
двигатель Асинхронный двигатель -
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Пусковой момент 100% / 5% скорости
100% / 5% скорости
200% / 0 мин-1 *1 200% / 0 мин-1 *4 100% / 1% скорости

Это крутящий момент двига-
теля, который привод может 
применить на низкой скорости 
во время пуска и соответству-
ющей выходной частоте (ско-
рости вращения). При 
необходимости большого 
количества крутящего 
момента на низкой скорости 
должна учитываться мощ-
ность привода.

Автонастройка *5
Без вращения, Сопротив-
ление статора, С враще-
нием

Без вращения, Сопро-
тивление статора, С вра-
щением

Без вращения, Сопротив-
ление статора, Z-фаза, С 
вращением

По межфазному сопротивле-
нию

Служит для автоматической 
установки параметров двига-
теля.

Ограничение 
момента *5 Нет Да Да Да

Управляет максимальным 
моментом двигателя для пре-
дохранения механизмов и 
нагрузок.

Управление 
моментом *5 Нет Да *6 Да Нет

Непосредственно управляет 
моментом двигателя для кон-
троля тяги и других параме-
тров.

Управление 
статизмом *5 Нет Нет Да Нет

Устанавливает для двигателей 
скольжение момента нагрузки. 
Распределяет нагрузки двига-
теля.

Нулевое 
сервоуправление 
*5

Нет Нет Да Нет

Выполняет сервоблокировку 
без внешнего контроллера 
положения для предотвраще-
ния движения, вызываемого 
внешней силой.

Подхват скорости 
*5 Да Да Да

Да (Хотя НЕТ при работе в 
направлении реверса 
команды хода Run)

Мгновенно оценивает (или 
обнаруживает) скорость и 
направление вращения двига-
теля при останове свободным 
выбегом для быстрого запуска 
привода без остановки двига-
теля.

Автоматическое 
энергосбережение 
*5

Нет Да (Только с двигате-
лями IPM)

Да (Только с двигателями 
IPM) Да

Автоматически регулирует 
напряжение, подаваемое на 
двигатели, для обеспечения 
максимальной эффективности 
двигателя на всех величинах 
нагрузки.

Торможение с
повышенным 
скольжением 
(HSB)

Нет (исключительно для 
асинхронных двигателей)

Нет (исключительно для 
асинхронных двигате-
лей)

Нет (исключительно для 
асинхронных двигателей) Нет

Увеличивает потери двига-
теля с целью более быстрого, 
чем обычно торможения, без 
применения тормозного рези-
стора. Эта функция зависит от 
характеристик двигателя.

Управление с 
упреждением
 *5

Нет Да Да Нет

Компенсирует эффект инер-
ции системы с целью увеличе-
ния точности скорости при 
изменении нагрузки.

Функция 
сохранения 
кинетической 
энергии 
KEBRide-Thru *5

Да Да Да Да

Быстро и безопасно останав-
ливает двигатель при рекупе-
рации и автоматически 
возобновляет работу на пре-
дыдущей скорости после вос-
становления питания без 
остановки двигателя.

Торможение пере-
возбуждением

Нет (исключительно для 
асинхронных двигателей)

Нет (исключительно для 
асинхронных двигате-
лей)

Нет (исключительно для 
асинхронных двигателей) Нет

Устанавливает соотношение 
V/f выше установленного зна-
чения во время замедления 
для увеличения потерь в дви-
гателе и сокращения времени 
торможения.

Функция подавле-
ния перенапряже-
ния
*5 *7

Да Да Да Да
Регулирует скорость во время 
регенерации с целью предот-
вращения перенапряжения.

Выбор режима 
управления

Векторное 
управление по 

разомкнутому контуру 
PM (OLV/PM)

Расширенное 
векторное 

управление по 
разомкнутому 

контуру PM (AOLV/
PM)

Векторное 
управление по 

замкнутому контуру 
PM (CLV/PM)

Векторное управление 
по разомкнутому 

контуру EZ
(EZOLV)

Примечания

Управляемый 
двигатель Двигатели с постоянными магнитами PM

Асинхронные двигатели/ 
Двигатели PM /SynRM 

(синхронные двигатели, 
использующие принцип 

магнитного 
сопротивления)
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*1 Активируется установкой параметра n8-57 = 1 [High-Freq Injection = Enabled]. 
*2 Необходима автонастройка с вращением.
*3 Для управления двигателями с постоянными магнитами PM производства не Yaskawa (серии SSR1 и SST4 стандартных спец-

ификаций) свяжитесь с изготовителем или ближайшим его представителем.
*4 Выбирайте мощность двигателя соответственно. 
*5 При использовании данной функции должны приниматься в расчет следующие замечания: 

• Для проведения пробного пуска с отсоединением двигателя от механизма используйте автонастройку с вращением. После 
автонастройки с вращением необходимо выполнить регулировки управления в диапазоне, в котором отсутствует вибрация 
механизма.

• Для векторного управления используйте соотношение привода к двигателю 1:1. Вы не можете использовать векторное 
управление при подключении нескольких двигателей к одному приводу. Выбирайте мощность привода таким образом, 
чтобы номинальный ток двигателя составлял от 50% до 100% номинального тока привода. При слишком высокой несущей 
частоте номинальный ток двигателя снижается.

*6 Управление моментом на нулевой скорости возможно только с двигателями IPM. Для активации управления моментом на 
нулевой скорости с двигателями IPM установите n8-57 = 1.

*7 Не используйте эту функцию в случае грузоподъемного оборудования.

Бездатчиковое 
управление нуле-
вой скоростью *5

Нет Да (Только с двигате-
лями IPM) - Нет

Активируется с введением 
высокой частоты с двигате-
лями IPM.

Выбор режима 
управления

Векторное 
управление по 

разомкнутому контуру 
PM (OLV/PM)

Расширенное 
векторное 

управление по 
разомкнутому 

контуру PM (AOLV/
PM)

Векторное 
управление по 

замкнутому контуру 
PM (CLV/PM)

Векторное управление 
по разомкнутому 

контуру EZ
(EZOLV)

Примечания

Управляемый 
двигатель Двигатели с постоянными магнитами PM

Асинхронные двигатели/ 
Двигатели PM /SynRM 

(синхронные двигатели, 
использующие принцип 

магнитного 
сопротивления)
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2.1 Меры безопасности 

Опасность поражения электрическим током
Не проверяйте, не подключайте или отключайте электропроводку при включенном 
питании привода. Прежде чем приступить к работе обесточьте все оборудование и 
ожидайте как минимум в течение времени, указанного на предупреждающей табличке 
привода. Внутренний конденсатор остается заряженным после выключения питания 
привода. Светодиодный индикатор остаточного заряда гаснет, когда напряжение в шине 
постоянного тока падает ниже 50В. Во избежание поражения электрическим током, 
ожидайте не менее пяти минут, пока все индикаторы не погаснут, и измеряйте уровень 
напряжения в шине постоянного тока, убедившись в его безопасном уровне.
Несоблюдение этого требования приведет к смерти или серьезной травме.

Опасность поражения электрическим током
Не эксплуатируйте оборудование со снятыми крышками. На некоторых рисунках и 
чертежах в данной главе привод для большей наглядности изображен со снятыми 
защитными крышками или экранами. Перед началом эксплуатации привода установите 
на место все защитные крышки или экраны. Используйте приводы, только как описано в 
настоящем руководстве.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
Заземлите нейтральную точку источника питания привода моделей 2xxxB/C и 4xxxA/B/C в 
соответствии с Директивой по ЭМС перед включением ЭМС фильтра или в случае 
заземления с высоким сопротивлением. 
Включение фильтра ЭМС без заземленной нейтральной точки или наличие заземления с высоким сопро-
тивлением может привести к смерти или серьезной травме.
В приводах моделей 2xxxB, 2xxxC, 4002B – 4371B, 4002C – 4371C (с включенным 
встроенным фильтром ЭМС) и 4389 – 4675 ток утечки привода будет превышать 3,5 мА. 
Поэтому согласно стандарту IEC/EN 61800-5-1: 2007 необходимо обеспечивать 
автоматическое выключение питания при обрыве заземляющего провода или 
использовать заземляющий проводник сечением не менее 10мм2 (медный) или 16мм2 
(алюминий). 
Несоблюдение требования этих стандартов может привести к смерти или серьезной травме.
Для защиты от поражения электрическим током при прямом и не прямом касании 
согласно стандарту IEC/EN 60755 всегда используйте устройства защитного отключения 
типа B (RCM/RCD). Каскад постоянного тока привода может вызвать остаточный ток в 
проводнике защитного заземления.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
Не работайте на приводе в расстегнутой одежде, украшениях. Перед выполнением работ 
на приводе застегните одежду, удалите все металлические предметы, такие как часы, 
кольца и др.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
Не снимайте крышки и не прикасайтесь к платам пока на привод подано питание.
Несоблюдение может привести к смерти или серьезной травме.
Установка, подключение, техническое обслуживание, проверка, замена частей и ремонт 
привода должны выполняться только квалифицированным персоналом.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
Не пытайтесь модифицировать или изменять привод каким-либо способом, не 
описанным в настоящем руководстве.
Несоблюдение этого требования приведет к смерти или серьезной травме, а также к прекращению 
гарантии. Изготовитель не несет ответственности за какие-либо изменения, вносимые пользователем в 
изделие.

Опасность пожара
Затягивайте все клеммные винты с усилием, соответствующим указанному в 
руководстве.
Сильный нагрев плохо затянутых электрических соединений может привести к смерти или серьезной 
травме в результате пожара.
Затягивайте винты на угол, соответствующий указанному в руководстве.
Затяжка винтов на несоответствующий угол может привести к ослаблению соединений, что в свою оче-
редь приведет к повреждению клеммного блока или к возгоранию.
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Не помещайте воспламеняющиеся или горючие материалы на верхнюю панель привода 
и не устанавливайте привод вблизи воспламеняющихся или горючих материалов. 
Устанавливайте привод на поверхность из металла или другого негорючего материала.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
Не применяйте для питания привода источники с неподходящим напряжением (Категория 
III). Перед подключением привода к сети питания убедитесь, что номинальное 
напряжение привода соответствует напряжению источника питания. 
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме. 
При использовании устройств динамического торможения подключайте их, как указано 
на электрической схеме.
Несоблюдение этого требования может привести к возгоранию, смерти или серьезной травме. Неправиль-
ное подключение может привести к повреждению тормозных компонентов.
При установке привода в закрытом электрошкафу используйте охлаждающий вентилятор 
или кондиционер для снижения температуры вокруг привода. Убедитесь, что темпера-
тура приточного воздуха не превышает 50°C для приводов с открытым шасси (IP20) and 
не превышает 40°C для приводов закрытого типа для монтажа на стену (UL Тип 1).
Несоблюдение этого требования может привести к перегреву и возгоранию, а также к смерти или серьез-
ной травме.

Опасность падения
Перемещать привод с помощью кранов или других грузоподъемных устройств 
разрешается только персоналу, имеющему соответствующий допуск.
Падение оборудования может привести к смерти или серьезной травме.
Перед установкой привода в вертикальное положение закрепите все передние крышки и 
клеммные блоки с помощью соответствующих винтов.
Падение оборудования может привести к смерти или серьезной травме. 
Не допускайте применения к подвешенному приводу вибрации и ударов более 1,96 м/с2 
(0,2G).
Падение оборудования может привести к смерти или серьезной травме.
Не пытайтесь перевернуть подвешенный привод и не оставляйте его без присмотра.
Падение оборудования может привести к смерти или серьезной травме. 
При необходимости используйте грузоподъемные механизмы для перемещения больших 
приводов.
Падение оборудования может привести к смерти или серьезной травме. 

Опасность падения изделия
Не переносите привод, взяв его за переднюю крышку или крышку клеммного блока. 
Правильно затяните винты перед переноской привода. 
Несоблюдение может привести к травме легкой или средней степени тяжести из-за падения основной 
части привода.

При установке привода не допускайте попадания внутрь привода посторонних объектов, 
например, металлической стружки или обрезков проводов. На время монтажа установите 
временную крышку на верхнюю панель привода. Перед запуском привода удалите эту 
крышку во избежание его перегрева.
Несоблюдение этого требования может привести к повреждению привода.
Принимайте необходимые меры защиты от электростатических разрядов при касании к 
компонентам привода.
Несоблюдение этого требования может привести к повреждению электронных схем привода статиче-
скими разрядами.
При использовании стандартных двигателей с самоохлаждением снижайте момент на 
низких скоростях. При необходимости непрерывного поддержания 100% момента на 
низкой скорости используйте специальные двигатели с принудительным охлаждением 
или двигатели, рассчитанные на векторное управление.
Выбирайте двигатель, совместимый с необходимым моментом нагрузки и диапазоном 
рабочих скоростей.
При работе двигателя на низких скоростях эффект охлаждения снижается, температура двигателя растет, 
что может привести к его перегреву и повреждению.
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Диапазон скорости для непрерывной работы будет различным в зависимости от способа 
смазки и изготовителя двигателя. Для определения возможности работы двигателя на 
скоростях больших номинальной скорости, обратитесь к его изготовителю.
Непрерывная работа на низкой скорости двигателя, смазываемого маслом, может привести к его возгора-
нию.
При входном напряжении 440 В и выше или при длине кабеля между приводом и 
двигателем более 100 метров необходимо учитывать напряжение изоляции двигателя 
или использовать инверторный двигатель с усиленной изоляцией.
Несоблюдение данного требования может привести к повреждению обмоток двигателя.
При работе на одной и той же машине в режиме постоянной скорости и в режиме 
переменной скорости вибрация двигателя будет возрастать. 
Во избежание появления резонанса машины при установке двигателя используйте резиновые амортиза-
торы или воспользуйтесь функцией пропуска частоты с целью исключения частоты резонанса. 
При питании от привода двигателю может потребоваться больший момент для разгона, 
нежели при питании от промышленой сети. При выборе двигателя учитывайте 
характеристики момента нагрузки конкретного механизма, на котором будет 
использоваться двигатель. 
Номинальный входной ток погружаемых двигателей выше номинального тока 
стандартных двигателей. Учитывайте это значение при выборе соответствующего 
привода. В случае большого расстояния между двигателем и приводом используйте для 
их соединения кабель, который не будет способствовать снижению момента двигателя. 
При использовании взрывозащищенного двигателя необходимо протестировать его 
работу с приводом. Поскольку привод не является взрывозащищенным, он должен быть 
установлен во взрывобезопасном месте. 
Несоблюдение данного требования может привести к повреждению привода. 
Не поднимайте привод со снятыми крышками. 
Это может привести к поломке платы привода и клеммного блока. 
Не используйте неэкранированные кабели для подключения цепей управления. 
Используйте экранированные кабели типа «витая пара», заземляя их со стороны 
привода. 
Несоблюдение данного требования может привести к электрическим помехам и сбоям в работе системы. 
Производить работы на приводе может только авторизованный персонал. Перед 
подключением к приводу опции динамического торможения внимательно изучите 
руководство по установке Тормозного модуля и Тормозного резистора TOBPC72060001. 
Несоблюдение данного требования может привести к повреждению привода и тормозной цепи. 
Не вносите никаких изменений в схему привода. 
Несоблюдение данного требования может привести к повреждению привода и прекращению гарантии. 
Иготовитель не несет никакой ответственности за изменения, внесенные в изделие пользователем. 
После установки привода и подключения периферийных устройств убедитесь в 
правильности всех соединений. 
Несоблюдение данного требования может привести к повреждению привода.
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2.2 Условия по месту установки
Условия, в которых устанавливается изделие, влияют на срок его эксплуатации и работоспособность. Убе-
дитесь, что условия установки привода соответствуют указанным ниже спецификациям. 

ЗАМЕЧАНИЕ: Избегайте размещения периферийных устройств привода, трансформаторов или другого электрон-
ного оборудования рядом с приводом, так как помехи, создаваемые приводом, могут мешать их работе. Если какие-
либо устройства должны быть установлены в непосредственной близости от привода, примите надлежащие меры 
по ограничению распространения электромагнитных помех привода (экранирование и т. п.). 

ЗАМЕЧАНИЕ: Не допускайте попадания посторонних предметов (например, обрезков проводов или металлических 
стружек) внутрь привода во время монтажа и строительных работ. На время проведения монтажных работ 
укройте привод сверху чехлом. Перед включением привода обязательно снимите с него защитный чехол, поскольку 
последний ухудшает вентилирование и может привести к перегреву привода и его повреждению.

Параметр Условия

Место установки В закрытом помещении

Источник питания Категория по перенапряжению III

Окружающая температура

Привод с открытым шасси (IP20): от -10°C до +60°C. При установке привода в местах с температурой от +50°C до +60°C учитывайте сни-
жение характеристик тока и момента.
Закрытого типа для монтажа на стену (UL Тип 1): от -10°C до +40°C
• Надежность привода повышается при его использовании в местах без значительного перепада температур.
• При установке привода в закрытом электрошкафу используйте охлаждающий вентилятор или кондиционер для поддержания внутрен-

ней температуры воздуха в электрошкафу в допустимом диапазоне.

Влажность относительная влажность не более 95%
Не запускайте образования конденсата в приводе.

Температура хранения  от -20°C до +70°C (кратковременное воздействие температур во время транспортировки)

Окружающая зона

Степень загрязнения не более 2
Устанавливайте привод в местах, где отсутствуют:
• Масляные пары, коррозийные или горючие газы, или пыль;
• Металлическая стружка и опилки, масло, вода или другие посторонние материалы;
• Радиоактивные вещества или горючие материалы (например, древесина);
• Вредные газы и жидкости;
• Соль
• Прямые солнечные лучи.
Храните деревянные и другие горючие материалы вдали от привода.

Высота над уровнем моря

Максимум 1000 м
Примечание:
Снижайте выходную мощность на 1% на каждые 100 м при установке привода на высотах между 1000 м и 4000 м. Номинальное напря-
жение необходимо снижать в следующих условиях:
• Установка привода на высоте 2000 м или ниже
• Установка привода на высотах между 2000 м и 4000 м и при источниках питания с глухо заземленной нейтралью. При использовании 

источников питания без заземленной нейтрали свяжитесь с ближайшим представителем изготовителя.

Вибрация

• от 10 Гц до 20 Гц: 1 G (9,8 м/с2)
• от 20 Гц до 55 Гц:

Модели с 2004 по 2211, с 4002 по 4168: 0,6 G (5,9 м/с2)
Модели с 2257 по 2415, с 4208 по 4675: 0,2 G (2,0 м/с2)

Положение установки Устанавливайте привод в вертикальном положении для обеспечения достаточного протока воздуха.
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2.3 Расположение при монтаже и зазоры 
Устанавливайте привод в вертикальном положении для обеспечения достаточного протока воздуха. 

Примечание: 
Для получения более подробной информации о способах установки конкретных моделей приводов свяжитесь с изготовителем 
или его представителем.

Рисунок 2.1 Расположение при монтаже 

 Установка одиночного привода 
При установке привода соблюдайте зазоры. Обеспечьте достаточно места для прокладки кабелей и для обе-
спечения протока воздуха. 

Рисунок 2.2 Зазоры при монтаже одиночного привода 

 Установка нескольких приводов (стенка к стенке)
Одновременно стенка к стенке могут быть установлены приводы моделей с 2004xB по 2082xB и с 4002xB 
по 4044xB. 
Устанавливайте приводы, как показано на Рисунке 2.3. Установите параметр L8-35 = 1 [Способ установки 
= Стенка к стенке]. 
Снижайте выходной ток в зависимости от окружающей температуры.

  B -

C - 

D -

     
B -   
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Рисунок 2.3 Зазоры при монтаже нескольких приводов (стенка к стенке) 
Примечание: 
• В случае установки нескольких приводов разной высоты в одном общем шкафу верхние крышки всех приводов должны нахо-

диться в одной плоскости. Предусмотрите достаточное свободное место между приводами частоты, устанавливаемыми верти-
кально друг над другом, чтобы впоследствии было легко произвести замену охлаждающего вентилятора.

• При монтаже стенка к стенке закрытых приводов UL Тип 1 снимите в них верхние защитные крышки. 

Рисунок 2.4 Установка стенка к стенке приводов закрытого типа (UL Тип 1)

B -
D -
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2.4 Перемещение привода 
При перемещении и монтаже данного изделия соблюдайте местные законы и правила. 
ВНИМАНИЕ! Опасность падения. Не удерживайте привод за переднюю крышку или за крышку клеммного блока. 
Перед перемещением привода затяните все винты. Несоблюдение данного требования может привести к травмам 
легкой и средней тяжести. 

При установке привода в электрошкаф, на стену или при его замене используйте для его временного пере-
мещения транспортные кронштейны с отверстиями. Не оставляйте привод надолго и не перемещайте его на 
большие расстояния в вертикально или горизонтально подвешенном состоянии. 

 Вертикальная строповка 
При вертикальной строповке привода используйте транспортные кронштейны, поднимайте привод, исполь-
зуя следующую процедуру: 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность падения. Перед вертикальной строповкой привода с помощью винтов правильно 
закрепите переднюю крышку, клеммные блоки и другие компоненты привода. Несоблюдение данного требования 
может привести смерти или серьезной травме из-за падения оборудования. 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность падения. Не подвергайте подвешенный на стропах привод вибрации более чем 1,96 
м/с2 (0,2 G) и ударам. Несоблюдение данного требования может привести смерти или серьезной травме из-за паде-
ния оборудования. 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность падения. Не вращайте подвешенный привод и не оставляйте его без присмотра. 
Несоблюдение данного требования может привести смерти или серьезной травме из-за падения оборудования. 

1. Пропустите стропу в два отверстия в транспортных кронштейнах. 

Рисунок 2.5 Вертикальная строповка 

2. С помощью подъемного крана постепенно натяните стропу. Визуально отслеживайте натяжение 
стропы, затем поднимите привод на требуемую высоту. 

3. Подготовьте монтажную панель к установке, затем опустите привод. 
Примечание: 
При опускании привода остановите его заблаговременно, не касаясь пола, затем медленно опустите его на оставшееся 
расстояние. 

Вес привода Сколько человек необходимо для перемещения привода

< 15 кг 1

≥ 15 кг 2 + использование соответствующего подъемного оборудования

Модель Способ строповки

2110 – 2211, 4075 – 4168 Вертикально

BA - -
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 Горизонтальная строповка 
Уложите привод горизонтально на пол. Пропустите стропы через 4 транспортных кронштейна и с помощью 
крана поднимите его. 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность падения. Не подвергайте подвешенный на стропах привод вибрации более чем 1,96 
м/с2 (0,2 G) и ударам. Несоблюдение данного требования может привести смерти или серьезной травме из-за паде-
ния оборудования. 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность падения. Не вращайте подвешенный привод и не оставляйте его без присмотра. 
Несоблюдение данного требования может привести смерти или серьезной травме из-за падения оборудования. 

ЗАМЕЧАНИЕ: При горизонтальной строповке стропа, охватывая корпус привода, может поцарапать и повредить 
его. Для предотвращения этого используйте колодки или прокладки. 

Рисунок 2.6 Горизонтальная строповка

Модель Способ строповки

2257 – 2415, 4208 – 4675 Горизонтально
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2.5 Снятие и установка клавиатуры 
ЗАМЕЧАНИЕ: Перед снятием и установкой передней крышки необходимо снять клавиатуру. Перед установкой кла-
виатуры убедитесь, что передняя крышка надежно закреплена. Если перед снятием передней крышки не отсоеди-
нить клавиатуру, это может привести к нарушению подключения и неправильной работе. 

 Снятие клавиатуры 
1. Нажмите защелку в верхней части клавиатуры, затем потяните клавиатуру вперед и отстыкуйте ее 

от привода. 

Рисунок 2.7 Снятие клавиатуры 

2. Извлеките разъем клавиатуры горизонтально из привода, затем поместите его в держатель. 
Примечание: 
Вставляйте разъем клавиатуры в держатель концом с язычком. 

Рисунок 2.8 Перемещение разъема клавиатуры в держатель 

 Установка клавиатуры 
Вставьте разъем клавиатуры в его первоначальное положение. Сначала поместите нижнюю часть клавиа-
туры в выемку в передней крышке привода, затем аккуратно переместите клавиатуру в крышку привода до 
щелчка. 

Рисунок 2.9 Установка клавиатуры

A -
B -

C -
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2.6 Установка клавиатуры на панель электрошкафа 
Если привод установлен в труднодоступном месте, то для возможности его управления с помощью клавиа-
туры вы можете установить ее отдельно с помощью удлинительного 3м кабеля. Это позволит Вам управ-
лять приводом, не открывая дверь электрошкафа. Для заказа дополнительных принадлежностей обратитесь 
к изготовителю или к вашему поставщику. 

 Дистанционное подключение клавиатуры 
Используя информацию из следующей таблицы установите клавиатуру в более удобное место на вашем 
оборудовании. 

Таблица 2.1 Способ установки клавиатуры

Монтажные комплекты покупаются отдельно. При отсутствии приваренных шпилек внутри электрошкафа 
используйте монтажный комплект B. 
ЗАМЕЧАНИЕ: Не допускайте попадания посторонних предметов (например, обрезков проводов или металлических 
стружек) внутрь привода во время монтажа и строительных работ. На время проведения монтажных работ 
укройте привод сверху чехлом. Перед включением привода обязательно снимите с него защитный чехол, поскольку 
последний ухудшает вентилирование и может привести к перегреву привода. Это может привести к повреждению 
привода.

 Установка снаружи электрошкафа 
1. Используя шаблон с размерами, разметьте и вырежьте отверстие в стенке шкафа для установки 

клавиатуры. 

Рисунок 2.10 Шаблон с размерами отверстия для крепления клавиатуры снаружи электрошкафа 

Таблица 2.2 Размеры отверстия мм (дюймы)

2. Извлеките разъем клавиатуры горизонтально из привода, затем поместите его в держатель. 
Примечание: 
Вставляйте разъем клавиатуры в держатель концом с язычком.

Способ установки Описание Требуемые инструменты и монтажные комплекты

Наружный/накладной монтаж
Упрощенный способ монтажа, при котором клавиатура крепится 
снаружи шкафа двумя винтами, без использования монтажного 
комплекта.

Отвертка Phillips #2 (M3)

Внутренний/утопленный мон-
таж

Клавиатура размещается внутри шкафа.
Передняя поверхность клавиатуры находится вровень с наружной 
поверхностью дверцы (стенки) электрошкафа.

• Отвертка Phillips #2 (M3, M4)
• Монтажный комплект A (для крепления винтами, модель: 900-

192-933-001)

• Отвертка Phillips #2 (M3)
• Гаечный ключ (M4)
• Монтажный комплект B (для монтажа гайками, модель: 900-

192-933-002)

W H W1 H1 H2 H3 d

22 78 22 29 22 1 3,6
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Рисунок 2.11 Снятие клавиатуры 
3. Поместите клавиатуру в отверстие снаружи электрошкафа. 

Закрепите клавиатуру на панели электрошкафа с помощью винтов с крестообразным шлицем M3 
(6 мм) изнутри. Затяните винты с усилием 0,49 - 0,73 Нм. 

Рисунок 2.12 Наружный/накладной монтаж клавиатуры
4. С помощью удлинительного кабеля подключите клавиатуру к приводу. 

Рисунок 2.13 Соединение привода и клавиатуры с помощью удлинительного кабеля 

 Внутренний/утопленный монтаж 
Для установки клавиатуры вровень с наружной поверхностью дверцы (стенки) электрошкафа вам необхо-
дим монтажный комплект, покупаемый отдельно. Для заказа монтажных компонентов обратитесь к изгото-
вителю или к вашему поставщику.

C -A -
B -

A -   

A -
B -
C -

D -
E -
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Примечание: 
• Процедура монтажа и шаблон с размерами аналогичны для монтажных комплектов A и B. 
• Если среда эксплуатации привода предполагает большое скопление пыли или других продуктов в воздухе, установите между 

клавиатурой и стенкой шкафа уплотнительную прокладку. 
1. Используя шаблон с размерами, разметьте и вырежьте отверстие в стенке шкафа для установки 

клавиатуры. 

Рисунок 2.14 Шаблон с размерами отверстия для крепления клавиатуры внутри электрошкафа
Таблица 2.3 Размеры отверстия мм (дюймы)

2. Извлеките разъем клавиатуры горизонтально из привода, затем поместите его в держатель перед-
ней крышки привода. 

Примечание: 
Вставляйте разъем клавиатуры в держатель концом с язычком.

Рисунок 2.15 Снятие клавиатуры 

3. Прикрепите клавиатуру к монтажному кронштейну с помощью имеющихся в комплекте винтов. 
Затяните винты с усилием 0,49-0,73 Нм. 

Рисунок 2.16 Присоединение клавиатуры к монтажному кронштейну

W H W1 H1 d

64 + 0.5 130 45 105 + 0.5 4.8

C -A -
B -

B -
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4. Расположите монтажный кронштейн с прикрепленной клавиатурой напротив отверстия изнутри 
электрошкафа и закрепите его снаружи винтами. Используйте винты из монтажного комплекта и 
затяните их с усилием 0,98-1,33 Нм.

Рисунок 2.17 Установка монтажного кронштейна изнутри электрошкафа 

5. С помощью удлинительного кабеля подключите клавиатуру к приводу.

Рисунок 2.18 Соединение привода и клавиатуры с помощью удлинительного кабеля

A -
B -
C -

D -
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 Габаритные размеры клавиатуры 

Рисунок 2.19 Габаритные и монтажные размеры 

Таблица 2.4 Габаритные размеры (мм) 

*1 Минимальный радиус изгиба кабеля

W H D D1 D2 R *1 W1 W2 H1 d

65 106 16 8.2 1.6 53.8 44 15 78 M3
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2.7 Снятие/Установка крышек 
В данном разделе описано, как снимать и устанавливать на место переднюю крышку и крышку клеммного 
блока для электрических подключений и осмотра. 

 Снятие передней крышки с приводов моделей 2004-2211, 4002-4168 
ОПАСНО! Опасность поражения электрическим током. Не присоединяйте и не отсоединяйте провода при включен-
ном напряжении питания привода. Прежде чем приступать к обслуживанию оборудования, отключите от него все 
цепи питания. После выключения питания ожидайте как минимум в течение времени, указанного на приводе, прежде 
чем дотрагиваться до каких-либо деталей или элементов. Внутренний конденсатор остается заряженным после 
выключения питания привода. Светодиодный индикатор остаточного заряда гаснет, когда напряжение в шине 
постоянного тока падает ниже 50В. Во избежание поражения электрическим током, ожидайте не менее пяти 
минут, пока все индикаторы не погаснут, и измеряйте уровень напряжения в шине постоянного тока, убедившись в 
его безопасном уровне. Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.

1. Снимите клавиатуру и извлеките разъем клавиатуры, затем вставьте его в держатель передней 
крышки привода концом с язычком. 

Рисунок 2.20 Снятие клавиатуры и разъема 

2. Ослабьте винты передней крышки. 

Рисунок 2.21 Откручивание винтов передней крышки 

3. Нажмите защелку на боку передней крышки, затем, потянув на себя, снимите крышку с привода. 

Рисунок 2.22 Снятие передней крышки 

C -A -
B -
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 Установка передней крышки на приводы моделей 2004-2211, 4002-4168 
ОПАСНО! Опасность поражения электрическим током. Не присоединяйте и не отсоединяйте провода при включен-
ном напряжении питания привода. Прежде чем приступать к обслуживанию оборудования, отключите от него все 
цепи питания. После выключения питания ожидайте как минимум в течение времени, указанного на приводе, прежде 
чем дотрагиваться до каких-либо деталей или элементов. Внутренний конденсатор остается заряженным после 
выключения питания привода. Светодиодный индикатор остаточного заряда гаснет, когда напряжение в шине 
постоянного тока падает ниже 50В. Во избежание поражения электрическим током, ожидайте не менее пяти 
минут, пока все индикаторы не погаснут, и измеряйте уровень напряжения в шине постоянного тока, убедившись в 
его безопасном уровне. Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.

1. Выполните электрические подключения привода и других периферийных устройств. 

2. Установите крышку в обратном порядке. 
Примечание: 
• В первую очередь подключите клеммы заземления, затем силовые клеммы и, в последнюю очередь, клеммы управления. 
• Перед установкой крышки на место убедитесь, что между ней и приводом не попали провода. 
• Затяните винты крышки с усилием 0,98-1,33 Нм 

Рисунок 2.23 Установка передней крышки 

3. Установите клавиатуру на место. 

 Снятие передней крышки с приводов моделей 2257-2415, 4208-4675 
ОПАСНО! Опасность поражения электрическим током. Не присоединяйте и не отсоединяйте провода при включен-
ном напряжении питания привода. Прежде чем приступать к обслуживанию оборудования, отключите от него все 
цепи питания. После выключения питания ожидайте как минимум в течение времени, указанного на приводе, прежде 
чем дотрагиваться до каких-либо деталей или элементов. Внутренний конденсатор остается заряженным после 
выключения питания привода. Светодиодный индикатор остаточного заряда гаснет, когда напряжение в шине 
постоянного тока падает ниже 50В. Во избежание поражения электрическим током, ожидайте не менее пяти 
минут, пока все индикаторы не погаснут, и измеряйте уровень напряжения в шине постоянного тока, убедившись в 
его безопасном уровне. Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.

1. Ослабьте винты крышки клеммного блока, затем потяните крышку вниз. 

ВНИМАНИЕ! Опасность падения. Только ослабьте винты крышки. Не выкручивайте их полностью. Не 
допустите падения крышки клеммного блока больших приводов. Полное извлечение винтов может приве-
сти к падению крышки клеммного блока и травме. 

Рисунок 2.24 Ослабьте винты крышки клеммного блока 
2. Отстыкуйте крышку клеммного блока от привода. 
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3. Снимите клавиатуру и извлеките разъем клавиатуры, затем вставьте его в держатель передней 
крышки привода концом с язычком. 

Рисунок 2.25 Снятие крышки клеммного блока, клавиатуры и разъема
4. Ослабьте винты передней крышки. 

Рисунок 2.26 Откручивание винтов передней крышки 
5. Нажмите четыре защелки по бокам передней крышки и, потянув на себя, отстыкуйте крышку от при-

вода. 

Рисунок 2.27 Снятие крышки с привода 
6. Снимите крышку с привода. 

Рисунок 2.28 Снятие крышки с привода

 Установка передней крышки на приводы моделей 2257-2415, 4208-4675 
Выполните электрические подключения привода и других периферийных устройств, и затем установите 
крышку на место. 

A -
B -

C -

A       B -
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Примечание: 
В первую очередь подключите клеммы заземления, затем силовые клеммы и, в последнюю очередь, клеммы управления. 

ОПАСНО! Опасность поражения электрическим током. Не присоединяйте и не отсоединяйте провода при включен-
ном напряжении питания привода. Прежде чем приступать к обслуживанию оборудования, отключите от него все 
цепи питания. После выключения питания ожидайте как минимум в течение времени, указанного на приводе, прежде 
чем дотрагиваться до каких-либо деталей или элементов. Внутренний конденсатор остается заряженным после 
выключения питания привода. Светодиодный индикатор остаточного заряда гаснет, когда напряжение в шине 
постоянного тока падает ниже 50В. Во избежание поражения электрическим током, ожидайте не менее пяти 
минут, пока все индикаторы не погаснут, и измеряйте уровень напряжения в шине постоянного тока, убедившись в 
его безопасном уровне. Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.

1. Зацепите переднюю крышку выступами за верхнюю выемку на приводе. 

Рисунок 2.29 Присоединение передней крышки 

2. Опустите переднюю крышку вниз в позицию установки до щелчка, нажимая на защелки слева и 
справа. 

Примечание: 
Перед установкой крышки на место убедитесь, что между ней и приводом не попали провода. 

Рисунок 2.30 Фиксация передней крышки в позиции 

3. Установите клавиатуру на место. 

4. Выполните электрические подключения привода и других периферийных устройств и установите 
на место крышку клеммного блока. 

Примечание: 
• В первую очередь подключите клеммы заземления, затем силовые клеммы и, в последнюю очередь, клеммы управления. 
• Перед установкой крышки на место убедитесь, что между ней и приводом не попали провода. 
• Затягивайте винты с усилием 0,98-1,33 Нм. 

Рисунок 2.31 Установка крышки клеммного блока
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2.8 Изменение типа корпуса привода 
Привод открытого типа имеет открытое шасси (IP20). В этом разделе описано, как установить защитные 
крышки UL Тип 1 для получения корпуса закрытого типа (UL Тип 1). 
Устанавливайте защитные крышки перед подключением электрических соединений привода. 

 Установка защитных крышек на приводы моделей 2004-2082, 4002-4060 

 Установка верхней защитной крышки 
Совместите защелки на нижней поверхности защитной крышки с отверстиями на верхней панели привода 
и присоедините верхнюю защитную крышку. 

Примечание: 
• Устанавливайте верхнюю защитную крышку расположив метку ( ), имеющуюся на верхней поверхности крышки, в направле-

нии передней панели привода. 
• Вставьте две небольших защелки в отверстия, расположенные ближе к задней панели привода. Затем опустите крышку до 

защелкивания ее на верхней панели привода. 

Рисунок 2.32 Установка верхней защитной крышки 

 Установка панели для крепления кабельных вводов 
Снимите переднюю крышку. 

1. Удалите винты, крепящие защитные крышки к корпусу привода. 

Рисунок 2.33 Удалите винты защитной крышки

C -A -
B -
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2. Совместите отверстия на панели кабельных вводов 1 с отверстиями винтов на приводе, установите 
панель кабельных вводов на место и закрепите ее с помощью винтов. 

Рисунок 2.34 Установка панели кабельных вводов 1 

3. Совместите отверстия на крышке панели кабельных вводов 2 с резьбовыми отверстиями на 
панели кабельных вводов 1. 
Затяните винты с усилием 0,98-1,33 Нм. 

Рисунок 2.35 Установка крышки панели кабельных вводов 2 

4. Установите переднюю крышку привода. 

 Установка защитных крышек на приводы моделей 2110, 4075 

 Установка верхней защитной крышки 
Совместите защелки на нижней поверхности защитной крышки с отверстиями на верхней панели привода 
и присоедините верхнюю защитную крышку. 

Примечание: 
• Устанавливайте верхнюю защитную крышку расположив метку ( ), имеющуюся на верхней поверхности крышки, в направле-

нии передней панели привода. 
• Вставьте две небольших защелки в отверстия, расположенные ближе к задней панели привода. Затем опустите крышку до 

защелкивания ее на верхней панели привода. 

Рисунок 2.36 Установка верхней защитной крышки 
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 Установка панели для крепления кабельных вводов 
1. Совместите отверстия на панели кабельных вводов 1 с отверстиями винтов на приводе, установите 

панель кабельных вводов на место и закрепите ее с помощью винтов. 
Затяните винты с соответствующим усилием: 
Винт A: 1,96-2,53 Нм 
Винт B: 0,98-1,33 Нм 

Рисунок 2.37 Установка панели для крепления кабельных вводов 1 
На Рисунке 2.38 показана позиция винтовых отверстий на нижней панели привода. 

Рисунок 2.38 Позиция винтовых отверстий на нижней панели привода

2. Совместите отверстия на панели кабельных вводов 2 с резьбовыми отверстиями на панели 
кабельных вводов 1. 
Затяните винты с усилием 0,98-1,33 Нм. 

Рисунок 2.39 Установка панели кабельных вводов 2
На Рисунке 2.40 показана позиция винтовых отверстий на нижней поверхности панели кабельных 
вводов 1.

-
B - D -

B -
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Рисунок 2.40 Позиция винтовых отверстий на нижней поверхности панели кабельных вводов 1 

3. Совместите отверстия на крышке панели кабельных вводов 3 с резьбовыми отверстиями на 
панели кабельных вводов 2. 
Затяните винты с усилием 0,98-1,33 Нм и слегка сдвиньте крышку 3 вверх. 

Рисунок 2.41 Установка крышки панели кабельных вводов 3 

 Установка защитных крышек на приводы моделей 2138, 4089-4103 

 Установка верхней защитной крышки 
Совместите защелки на нижней поверхности защитной крышки с отверстиями на верхней панели привода 
и опустите верхнюю защитную крышку. 
Сдвиньте крышку слегка вперед и закрепите ее винтами с усилием 0,98-1,33 Нм. 

Рисунок 2.42 Установка верхней защитной крышки

       

 

C -A -
B -
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 Установка панели для крепления кабельных вводов 
1. Совместите резьбовые отверстия на угловых кронштейнах A с отверстиями винтов на основании B. 

Прикрепите угловые кронштейны A к основанию B с помощью винтов с усилием 0,98-1,33 Нм.

Рисунок 2.43 Сборка панели крепления кабельных вводов 1

2. Совместите отверстия на панели кабельных вводов 1 с отверстиями винтов на приводе, установите 
панель кабельных вводов на место и закрепите ее с помощью винтов D с усилием 3,92-4.90 Нм.

Рисунок 2.44 Установка панели кабельных вводов 1 
На Рисунке 2.45 показано расположение отверстий крепления на нижней панели привода.

Рисунок 2.45 Расположение отверстий крепления на нижней панели привода

3. Совместите отверстие на пластине кабельных вводов 2 с отверстиями на панели крепления 
кабельных вводов 1. Закрепите пластину 2 с помощью винтов с усилием 0,98-1,33 Нм.

C -A -
B -

C --
B - D -

A - B -
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Рисунок 2.46 Установка пластины кабельных вводов 2 
На Рисунке 2.47 показано расположение крепежных отверстий на панели кабельных вводов 1.

Рисунок 2.47 Расположение крепежных отверстий на панели кабельных вводов 1

4. Совместите крепежные отверстия крышки панели кабельных вводов 3 с отверстиями на панели 
кабельных вводов 1. Наживите винты, слегка сдвиньте крышку 3 вверх и закрепите ее с помощью 
винтов с усилием 0,98-1,33 Нм.

Рисунок 2.48 Установка крышки 3 на панель крепления кабельных вводов

 Установка защитных крышек на приводы моделей 2169-2210, 4140-4168 

 Установка верхней защитной крышки 
Поместите защелки на нижней поверхности защитной крышки с отверстиями на верхней панели привода и 
опустите верхнюю защитную крышку. 
Сдвиньте крышку слегка вперед и закрепите ее винтами с усилием 0,98-1,33 Нм.

 

A - B -

A -
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Рисунок 2.49 Установка верхней защитной крышки

 Установка панели для крепления кабельных вводов 
1. Совместите резьбовые отверстия на угловых кронштейнах A с отверстиями винтов на основании B. 

Прикрепите угловые кронштейны A к основанию B с помощью винтов C с усилием 0,98-1,33 Нм.

Рисунок 2.50 Сборка панели крепления кабельных вводов 1

2. Совместите отверстия на панели кабельных вводов 1 с отверстиями винтов на приводе, установите 
панель кабельных вводов на место и закрепите ее с помощью винтов с правильным усилием.
Винты A: 3,92-4.90 Нм 
Винты B: 8,83-10,79 Нм

C -A -
B -

C -A -
B -
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Рисунок 2.51 Установка панели кабельных вводов 1 
На Рисунке 2.52 показано расположение крепежных отверстий на нижней панели привода.

Рисунок 2.52 Расположение крепежных отверстий на нижней панели привода

3. Совместите отверстие на пластине кабельных вводов 2 с отверстиями на панели крепления 
кабельных вводов 1. Закрепите пластину 2 с помощью винтов с усилием 0,98-1,33 Нм.

Рисунок 2.53 Установка пластины кабельных вводов 2 
На Рисунке 2.54 показано расположение крепежных отверстий на панели кабельных вводов 1.

C --
B - D -

 A - B -
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Рисунок 2.54 Расположение крепежных отверстий на панели кабельных вводов 1 

4. Совместите крепежные отверстия крышки панели кабельных вводов 3 с отверстиями на панели 
кабельных вводов 1. Наживите винты, слегка сдвиньте крышку 3 вверх и закрепите ее с помощью 
винтов с усилием 0,98-1,33 Нм.

Рисунок 2.55 Установка крышки 3 на панель крепления кабельных вводов

 Установка защитных крышек на приводы моделей 2257-2313, 4208-4296

 Установка верхней защитной крышки 
Совместите защелки на нижней поверхности защитной крышки с отверстиями на верхней панели привода 
и опустите верхнюю защитную крышку. 
Сдвиньте крышку слегка вперед и закрепите ее винтами с усилием 0,98-1,33 Нм. 

Рисунок 2.56 Установка верхней защитной крышки

A - B -
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 Установка панели для крепления кабельных вводов 
Установка панели для крепления кабельных вводов 

1. Совместите резьбовые отверстия на угловых кронштейнах A с отверстиями винтов на основании B. 
Прикрепите угловые кронштейны A к основанию B с помощью винтов с усилием 0,98-1,33 Нм.

Рисунок 2.57 Сборка панели крепления кабельных вводов 1

2. Совместите отверстия на панели кабельных вводов 1 с отверстиями винтов на приводе, установите 
панель кабельных вводов на место и закрепите ее с помощью винтов с правильным усилием.
Винты A: 0,98-1,33 Нм
Винты B: 1,96-2,53 Нм

Рисунок 2.58 Установка панели кабельных вводов 1 
На Рисунке 2.59 показано расположение отверстий крепления на нижней панели привода.

C -A -
B -

C --
B - D -
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Рисунок 2.59 Расположение отверстий крепления на нижней панели привода

3. Совместите крепежные отверстия крышки панели кабельных вводов 3 с отверстиями на панели 
кабельных вводов 1. Наживите винты, слегка сдвиньте крышку 3 вверх и закрепите ее с помощью 
винтов с усилием 0,98-1,33 Нм.

Рисунок 2.60 Установка крышки 2 на панель крепления кабельных вводов

 Установка защитных крышек на приводы моделей 2360, 4371

 Установка верхней защитной крышки 
Совместите крепежные отверстия защитной крышки с отверстиями на верхней панели привода и закрепите 
ее винтами с усилием 0,98-1,33 Нм. 

Рисунок 2.61 Установка верхней защитной крышки

A - B -
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 Установка панели для крепления кабельных вводов 
1. Совместите резьбовые отверстия на угловых кронштейнах A с отверстиями винтов на основании B. 

Прикрепите угловые кронштейны A к основанию B с помощью винтов с усилием 0,98-1,33 Нм.

Рисунок 2.62 Сборка панели крепления кабельных вводов 1

2. Совместите отверстия на панели кабельных вводов 1 с отверстиями винтов на приводе, установите 
панель кабельных вводов на место и закрепите ее с помощью винтов с правильным усилием.
• Винты A: 0,98-1,33 Нм
• Винты B: 1,96-2,53 Нм

Рисунок 2.63 Установка панели кабельных вводов 1 
На Рисунке 2.64 показано расположение отверстий крепления на нижней панели привода.

A -
B -

C -

C --
B - D -
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Рисунок 2.64 Расположение отверстий крепления на нижней панели привода

3. Совместите крепежные отверстия крышки панели кабельных вводов 3 с отверстиями на панели 
кабельных вводов 1. Наживите винты, слегка сдвиньте крышку 3 вверх и закрепите ее с помощью 
винтов с усилием 0,98-1,33 Нм.

Рисунок 2.65 Установка крышки 2 на панель крепления кабельных вводов

A - B -
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2.9 Способы установки
Существует два способа установки привода: стандартная установка и установка с внешним расположением 
радиаторов охлаждения.

 Стандартная установка
Для получения более подробной информации о габаритных размерах и о процедуре установки привода см. 
параграф 10.7 Габаритные и установочные размеры привода на стр. 373.

 Установка с внешним расположением радиаторов охлаждения
Установка приводов с внешним расположением радиаторов охлаждения необходима для моделей приводов 
меньше, чем 2082 (класс 200В) и 4060 (класс 400В).

Примечание: 
• Габаритные и монтажные размеры различаются для разных способов установки.
• Заштрихованные области на шаблоне размеров панели указывают размеры уплотнительной прокладки. Убедитесь, что про-

кладка не меньше указанных размеров.
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Рисунок 2.66 Размеры выреза панели
Таблица 2.5 Размеры выреза панели (Класс 200В)

Модель 
привода

Размеры мм (дюймы)

W H D1 D2 W1 W2 W3 W4 H1 H2 H3 H4 H5 A B d1

2004
2006
2010
2012
2018
2021
2030
2042
*1

140
(5.51)

294
(11.57)

138
(5.43)

38
(1.50)

102
(4.02)

102
(4.02)

16
(0.63)

3
(0.12)

282
(11.10)

23
(0.91)

6
(0.24)

26
(1.02)

6
(0.24)

134
(5.28)

233
(9.17) M5

2056
*1

180
(7.09)

329
(12.95)

134
(5.28)

68
(2.68)

140
(5.51)

140
(5.51)

17
(0.67)

3
(0.12)

318
(12.52)

23.5
(0.93)

5
(0.20)

24.5
(0.97)

6
(0.24)

174
(6.85)

270
(10.63) M5

2070
2082
*1

220
(8.66)

384
(15.12)

140
(5.51)

87
(3.43)

192
(7.56)

192
(7.56)

11
(0.43)

3
(0.12)

371
(14.61)

27
(1.06)

7
(0.28)

25
(0.98)

6
(0.24)

214
(8.43)

319
(12.56) M6
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*1 Необходима установка с внешним расположением радиатора охлаждения.

Таблица 2.6 Размеры выреза панели (Класс 400В) 

*1 Необходима установка с внешним расположением радиатора охлаждения.

2110
240

(9.45)
400

(15.75)
166

(6.54)
114

(4.49)
195

(7.68)
204

(8.03)
14.5

(0.57)
8

(0.32)
385

(15.16)
19.5

(0.77)
7.5

(0.30)
19.5

(0.77)
7.5

(0.30)
224

(8.82)
346

(13.62) M6

2138
255

(10.04)
450

(17.72)
166

(6.54)
114

(4.49)
170

(6.69)
210

(8.27)
34.5

(1.36)
8

(0.32)
436

(17.17)
20

(0.79)
8

(0.32)
20

(0.79)
6

(0.24)
239

(9.41)
396

(15.59) M6

2169
2211

264
(10.39)

543
(21.38)

186
(7.32)

149
(5.87)

190
(7.48)

220
(8.66)

29
(1.14)

8
(0.32)

527
(20.75)

19.5
(0.77)

8.5
(0.34)

20.5
(0.81)

7.5
(0.30)

248
(9.76)

487
(19.17) M8

2257
2313

312
(12.28)

700
(27.56)

260
(10.24)

160
(6.30)

218
(8.58)

263
(10.35)

39
(1.54)

8
(0.32)

675
(26.56)

33
(1.30)

12
(0.47)

32
(1.26)

13
(0.51)

296
(11.65)

610
(24.02) M10

2360
2415

440
(17.32)

800
(31.50)

254
(10.00)

218
(8.58)

370
(14.57)

310
(12.20)

23
(0.91)

12
(0.47)

773
(30.43)

31.5
(1.24)

14
(0.55)

31.5
(1.24)

13
(0.51)

416
(16.38)

710
(27.95) M12

Модель 
привода

Размеры мм (дюймы)

W H D1 D2 W1 W2 W3 W4 W5 W6 H1 H2 H3 H4 H5 A B d1

4002
4004
4005
4007
4009
4012
4018
*1

140
(5.51)

294
(11.57)

138
(5.43)

38
(1.50)

102
(4.02)

102
(4.02)

16
(0.63)

3
(0.12) - - 282

(11.10)
23

(0.91)
6

(0.24)
26

(1.02)
6

(0.24)
134

(5.28)
233

(9.17) M5

4023
*1

140
(5.51)

294
(11.57)

138
(5.43)

73
(2.87)

102
(4.02)

102
(4.02)

16
(0.63)

3
(0.12) - - 282

(11.10)
23

(0.91)
6

(0.24)
26

(1.02)
6

(0.24)
134

(5.28)
233

(9.17) 5

4031
4038
*1

180
(7.09)

329
(12.95)

134
(5.28)

68
(2.68)

140
(5.51)

140
(5.51)

17
(0.67)

3
(0.12) - - 318

(12.52)
23.5

(0.925)
5

(0.20)
24.5

(0.97)
6

(0.24)
174

(6.85)
270

(10.63) M5

4044
*1

220
(8.66)

384
(15.12)

140
(5.51)

87
(3.43)

192
(7.56)

192
(7.56)

11
(0.43)

3
(0.12) - - 371

(14.61)
27

(1.06)
7

(0.28)
25

(0.98)
6

(0.24)
214

(8.43)
319

(12.56) M6

4060
*1

220
(8.66)

384
(15.12)

140
(5.51)

106
(4.17)

192
(7.56)

192
(7.56)

11
(0.43)

3
(0.12) - - 371

(14.61)
27

(1.06)
7

(0.28)
25

(0.98)
6

(0.24)
214

(8.43)
319

(12.56) M6

4075
240

(9.45)
400

(15.75)
166

(6.54)
114

(4.49)
195

(7.68)
204

(8.03)
14.5

(0.57)
8

(0.32) - 385
(15.16)

19.5
(0.77)

7.5
(0.30)

19.5
(0.77)

7.5
(0.30)

224
(8.82)

346
(13.62) M6

4089
4103

255
(10.04)

450
(17.72)

166
(6.54)

114
(4.49)

170
(6.69)

210
(8.27)

34.5
(1.36)

8
(0.32) - - 436

(17.17)
20

(0.79)
8

(0.32)
20

(0.79)
6

(0.24)
239

(9.41)
396

(15.59) M6

4140
4168

264
(10.39)

543
(21.38)

186
(7.32)

149
(5.87)

190
(7.48)

220
(8.66)

29
(1.14)

8
(0.32) - - 527

(20.75)
19.5

(0.77)
8.5

(0.34)
20.5

(0.81)
7.5

(0.30)
248

(9.76)
487

(19.17) M8

4208
4250
4296

312
(12.28)

700
(27.56)

260
(10.24)

160
(6.30)

218
(8.58)

263
(10.35)

39
(1.54)

8
(0.32) - - 675

(26.56)
33

(1.30)
12

(0.47)
32

(1.26)
13

(0.51)
296

(11.65)
610

(24.02) M10

4371
4389

440
(17.32)

800
(31.50)

254
(10.00)

218
(8.58)

370
(14.57)

310
(12.20)

23
(0.91)

12
(0.47) - - 773

(30.43)
31.5

(1.24)
14

(0.55)
31.5

(1.24)
13

(0.51)
416

(16.38)
710

(27.95) M12

4453
4568
4675

510
(20.08)

1140
(44.88)

260
(10.24)

220
(8.66)

450
(17.72)

404
(15.91)

18
(0.71)

12
(0.47)

179
(7.05)

225
(8.86)

1110
(43.70)

34
(1.34)

15
(0.59)

34
(1.34)

15
(0.59)

486
(19.13)

1042
(41.02) M12

Модель 
привода

Размеры мм (дюймы)

W H D1 D2 W1 W2 W3 W4 H1 H2 H3 H4 H5 A B d1
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3.1 Меры безопасности 

Опасность поражения электрическим током
Не проверяйте, не подключайте или отключайте электропроводку при включенном 
питании привода. Прежде чем приступить к работе обесточьте все оборудование и 
ожидайте как минимум в течение времени, указанного на предупреждающей табличке 
привода. Внутренний конденсатор остается заряженным после выключения питания 
привода. Светодиодный индикатор остаточного заряда гаснет, когда напряжение в шине 
постоянного тока падает ниже 50В. Во избежание поражения электрическим током, 
ожидайте не менее пяти минут, пока все индикаторы не погаснут, и измеряйте уровень 
напряжения в шине постоянного тока, убедившись в его безопасном уровне.
Несоблюдение этого требования приведет к смерти или серьезной травме.
Перед включением питания привода убедитесь в правильности всех электрических 
соединений и установите на привод все крышки. Используйте клеммы привода только по 
их функциональному назначению.
Неправильные электрические или заземляющие соединения, наличие поврежденных крышек может при-
вести к смерти или серьезной травме. 

Опасность поражения электрическим током
Перед включением выключателя ЭМС фильтра правильно заземлите привода.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
Используйте клеммы привода только по их функциональному назначению. Для 
получения более подробной информации о клеммах ввода/вывода обратитесь к 
техническому руководству.
Неправильно выполненные электрические и заземляющие соединения, а также отсутствующие, повре-
жденные или измененные крышки могут привести к повреждению оборудования или травме.

Опасность падения
При необходимости для перемещения больших приводов используйте грузоподъемные 
механизмы.
Несоблюдение данного требования может привести смерти или серьезной травме из-за падения оборудо-
вания.
Не вращайте подвешенный привод и не оставляйте его без присмотра.
Несоблюдение данного требования может привести смерти или серьезной травме из-за падения оборудо-
вания.
Не подвергайте подвешенный на стропах привод вибрации более чем 1,96 м/с2 (0,2 G) и 
ударам.
Несоблюдение данного требования может привести смерти или серьезной травме из-за падения оборудо-
вания.
Перед вертикальной строповкой привода с помощью винтов правильно закрепите 
переднюю крышку, клеммные блоки и другие компоненты привода.
Несоблюдение данного требования может привести смерти или серьезной травме из-за падения оборудо-
вания.
К производству грузоподъемных работ допускается только специально обученный 
персонал.
Несоблюдение данного требования может привести смерти или серьезной травме из-за падения оборудо-
вания.

Опасность пожара
При установке привода в закрытом электрошкафу используйте охлаждающий вентилятор 
или кондиционер для снижения температуры вокруг привода. Убедитесь, что 
температура приточного воздуха не превышает 50°C для приводов с открытым шасси 
(IP20) и не превышает 40°C для приводов закрытого типа для монтажа на стену (UL Тип 1).
Несоблюдение этого требования может привести к перегреву и возгоранию, а также к смерти или серьез-
ной травме.
При использовании устройств динамического торможения подключайте их, как указано 
на электрической схеме.
Несоблюдение этого требования может привести к возгоранию, смерти или серьезной травме.
Не применяйте для питания привода источники с неподходящим напряжением (Категория 
III). Перед подключением привода к сети питания убедитесь, что номинальное 
напряжение привода соответствует напряжению источника питания.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
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Не помещайте воспламеняющиеся или горючие материалы на верхнюю панель привода и 
не устанавливайте привод вблизи воспламеняющихся или горючих материалов. 
Устанавливайте привод на поверхность из металла или другого негорючего материала.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
Затягивайте винты, установив инструмент строго перпендикулярно головке винта, не 
превышая угол отклонения, указанный в руководстве.
Затяжка винтов на несоответствующий угол может привести к ослаблению соединений, что в свою оче-
редь приведет к повреждению клеммного блока или к возгоранию.
Затягивайте все клеммные винты с правильно выбранным усилием.
Ослабшие или слишком перетянутые соединения могут привести к неправильной работе привода или к 
его повреждению. Неправильно выполненные соединения могут также привести к смерти или серьезной 
травме из-за пожара.

Опасность поражения электрическим током
Не вносите никаких изменений в корпус и схему привода.
Несоблюдение данного требования может привести к повреждению привода и прекращению гарантии. 
Изготовитель не несет никакой ответственности за изменения, внесенные в изделие пользователем.
Установка, подключение, техническое обслуживание, проверка, замена частей и ремонт 
привода должны выполняться только квалифицированным персоналом.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
Не снимайте крышки и не прикасайтесь к платам пока на привод подано питание.
Несоблюдение может привести к смерти или серьезной травме.
Не работайте на приводе в расстегнутой одежде, украшениях. Перед выполнением работ 
на приводе застегните одежду, удалите все металлические предметы, такие как часы, 
кольца и др.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
Для защиты от поражения электрическим током при прямом и не прямом касании 
согласно стандарту IEC/EN 60755 всегда используйте устройства защитного отключения 
типа B (RCM/RCD). Каскад постоянного тока привода может вызвать остаточный ток в 
проводнике защитного заземления.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
Ток утечки привода будет превышать 3,5 мА. Поэтому согласно стандарту IEC/EN 61800-5-
1: 2007 необходимо обеспечивать автоматическое выключение питания при обрыве 
заземляющего провода или использовать заземляющий проводник сечением не менее 
10мм2 (медный) или 16мм2 (алюминий).
Несоблюдение требования этих стандартов может привести к смерти или серьезной травме.
Заземлите нейтральную точку источника питания в соответствии с Директивой по ЭМС 
перед включением ЭМС фильтра или в случае заземления с высоким сопротивлением.
Включение фильтра ЭМС без заземленной нейтральной точки или наличие заземления с высоким сопро-
тивлением может привести к смерти или серьезной травме.
Не эксплуатируйте оборудование со снятыми крышками. На некоторых рисунках и 
чертежах в данной главе привод для большей наглядности изображен со снятыми 
защитными крышками или экранами. Перед началом эксплуатации привода установите на 
место все защитные крышки или экраны. Используйте приводы, только как описано в 
настоящем руководстве.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.

Опасность падения изделия
Не переносите привод, взяв его за переднюю крышку или крышку клеммного блока. 
Правильно затяните винты перед переноской привода. 
Несоблюдение может привести к травме легкой или средней степени тяжести из-за падения основной 
части привода.
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При установке привода не допускайте попадания внутрь привода посторонних объектов, 
например, металлической стружки или обрезков проводов. На время монтажа установите 
временную крышку на верхнюю панель привода. Перед запуском привода удалите эту 
крышку во избежание его перегрева.
Несоблюдение этого требования может привести к повреждению привода.
Принимайте необходимые меры защиты от электростатических разрядов при касании к 
компонентам привода.
Несоблюдение этого требования может привести к повреждению электронных схем привода статиче-
скими разрядами.
При использовании стандартных двигателей с самоохлаждением снижайте момент на 
низких скоростях. При необходимости непрерывного поддержания 100% момента на 
низкой скорости используйте специальные двигатели с принудительным охлаждением 
или двигатели, рассчитанные на векторное управление.
Выбирайте двигатель, совместимый с необходимым моментом нагрузки и диапазоном 
рабочих скоростей.
При работе двигателя на низких скоростях эффект охлаждения снижается, температура двигателя растет, 
что может привести к его перегреву и повреждению.
Диапазон скорости для непрерывной работы будет различным в зависимости от способа 
смазки и изготовителя двигателя. Для определения возможности работы двигателя на 
скоростях больших номинальной скорости, обратитесь к его изготовителю.
Непрерывная работа на низкой скорости двигателя, смазываемого маслом, может привести к его возгора-
нию.
При входном напряжении 440 В и выше или при длине кабеля между приводом и 
двигателем более 100 метров необходимо учитывать напряжение изоляции двигателя 
или использовать инверторный двигатель с усиленной изоляцией.
Несоблюдение данного требования может привести к повреждению обмоток двигателя.
При работе на одной и той же машине в режиме постоянной скорости и в режиме 
переменной скорости вибрация двигателя будет возрастать.
Во избежание появления резонанса машины при установке двигателя используйте резиновые амортиза-
торы или воспользуйтесь функцией пропуска частоты с целью исключения частоты резонанса.
При питании от привода двигателю может потребоваться больший момент для разгона, 
нежели при питании от промышленной сети. При выборе двигателя учитывайте 
характеристики момента нагрузки конкретного механизма, на котором будет 
использоваться двигатель.
Номинальный входной ток погружаемых двигателей выше номинального тока 
стандартных двигателей. Учитывайте это значение при выборе соответствующего 
привода. В случае большого расстояния между двигателем и приводом используйте для 
их соединения кабель, который не будет способствовать снижению момента двигателя.
При использовании взрывозащищенного двигателя необходимо протестировать его 
работу с приводом. Поскольку привод не является взрывозащищенным, он должен быть 
установлен во взрывобезопасном месте.
Несоблюдение данного требования может привести к повреждению привода.
Не поднимайте привод со снятыми крышками.
Это может привести к поломке платы привода и клеммного блока.
Не используйте неэкранированные кабели для подключения цепей управления. 
Используйте экранированные кабели типа «витая пара», заземляя их со стороны 
привода.
Несоблюдение данного требования может привести к электрическим помехам и сбоям в работе системы.
Производить работы на приводе может только квалифицированный персонал. Перед 
подключением к приводу опции динамического торможения внимательно изучите 
руководство по установке Тормозного модуля и Тормозного резистора TOBPC72060001.
Несоблюдение данного требования может привести к повреждению привода и тормозной цепи.
Не вносите никаких изменений в схему привода.
Несоблюдение данного требования может привести к повреждению привода и прекращению гарантии. 
Изготовитель не несет никакой ответственности за изменения, внесенные в изделие пользователем.
После установки привода и подключения периферийных устройств убедитесь в 
правильности всех соединений.
Несоблюдение данного требования может привести к повреждению привода.



3.2 Стандартная схема подключения

SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство 69

3

Э
ле

кт
ри

че
ск

ий
 м

он
та

ж

3.2 Стандартная схема подключения
Подключайте привод как показано на Рисунке 3.1.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Перед завершением подключения цепей управления устано-
вите параметры для клемм многофункциональных дискретных входов (MFDI). Неправильные установки параме-
тров работы цепи Пуска/Останова могут привести к смерти или серьезной травме из-за внезапного перемещения 
оборудования.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Перед включением питания привода правильно подключите 
цепи пуска/останова и безопасности. Кратковременное замыкание дискретного входа может запустить привод, 
запрограммированный на 3-проводное управление. Несоблюдение этого требования может привести к смерти или 
серьезной травме из-за внезапного перемещения оборудования.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения.
Для использования 3-проводного управления:

• Установите привод в режим 3-проводного управления.
• Установите параметр b1-17 = 1 [RUN при включении питания = Игнорировать RUN]
• Подключите привод по схеме 3-проводного управления.

Если же в момент включения питания привода будут иметь место три указанных ниже условия, то двигатель 
может начать вращаться в противоположном направлении:

• Привод подключен по схеме 3-проводного управления.
• Привод установлен параметром в режим 2-проводного управления (по умолчанию).
• Параметр b1-17 = 2 [Принимать RUN]

Указанное нарушение может привести к смерти или серьезной травме из-за внезапного перемещения оборудова-
ния.

ЗАМЕЧАНИЕ: Опасность пожара. Установите достаточную защиту от короткого замыкания параллельной цепи, 
как определено в применимых стандартах и данном руководстве. Этот привод рассчитан на использование в цепи, 
способной вырабатывать не более 100 000 среднеквадратичных симметричных ампер при напряжении макс. ~240 В 
(для приводов класса 200 В) и макс. ~480 В (для приводов класса 400 В).Несоблюдение этого требования может при-
вести к смерти или серьезной травме.

ЗАМЕЧАНИЕ: При входном напряжении 440 В и выше или при длине кабеля между приводом и двигателем более 100 
метров необходимо учитывать напряжение изоляции двигателя или использовать инверторный двигатель с уси-
ленной изоляцией. Несоблюдение данного требования может привести к повреждению обмоток двигателя.

ЗАМЕЧАНИЕ: Не присоединяйте заземление цепей управления переменного тока к корпусу привода. Несоблюдение 
этого требования может привести к неправильной работе цепей управления.
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Рисунок 3.1 Стандартная схема подключения
*1 Выполните подключение таким образом, чтобы при срабатывании релейного выхода аварии привод отключался от источника 

питания. Если привод выводит сигнал аварии во время перезапуска аварии при использовании функции перезапуска после 
аварии, то для возможности отключения питания привода установите параметр L5-02 = 2 [Выбор сброса аварии = 
Активировать выход аварии]. По умолчанию параметр L5-02 = 1 [Выбор сброса аварии = Деактивировать выход аварии].

*2 При установке дросселя постоянного тока необходимо удалить перемычку между клеммами +1 и +2.
*3 Приводы моделей 2110-2415 и 4060-4675 оснащены встроенным дросселем постоянного тока.
*4 При использовании опционального регенеративного преобразователя, модуля рекуперации или тормозного модуля устано-

вите параметр L8-55 = 0 [DB IGBT Protection = Деактивирована] для выключения функции защиты тормозного транзистора 
привода. Если параметр L8-55 = 1 [DB IGBT Protection = Активирована], привод выдаст ошибку rF [Авария тормозного рези-
стора].

(RCM/RCD)

2
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*5 При использовании опционального регенеративного преобразователя, модуля рекуперации, тормозного модуля или модуля 
тормозного резистора установите параметр L3-04 = 0 [StallP@Decel Enable = Деактивирована]. Если параметр L3-04 = 1 
[StallP@Decel Enable = Активирована], то существует вероятность, что привод не сможет остановиться в течение определен-
ного времени замедления.

*6 При использовании тормозного резистора типа ERF, установите параметр L8-01 = 1 [3%ERF DBR Protection = 
Активирована] и присоедините релейный выход аварии по схеме, обеспечивающей выключение питания привода.

*7 При использовании тормозного модуля (серии CDBR) или модуля тормозного резистора (серии LKEB) к приводам моделей 
2110, 2138 и 4103, применяйте провода с допустимым для привода сечением. Для подключения проводов меньшего сечения, 
чем допускается для привода, необходимо использовать переходной клеммный блок. Для получения более подробной инфор-
мации о выборе и установке переходных клеммных блоков свяжитесь с производителем или вашим поставщиком.

*8 В случае использования двигателей с самоохлаждением подключение вентилятора охлаждения не требуется.
*9 Подключайте опциональные периферийные компоненты к клеммам -, +1, +2, B1 и B2.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Используйте клеммы -, +1, +2, B1 и B2 
только для подключения к приводу опциональных компонентов. Не подключайте к этим клеммам линии пита-
ния переменного тока. Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.

*10 В применениях, не использующих двигатели с обратной связью, подключение цепей энкодера (к опциональной плате PG-B3) 
не требуется.

*11 Для возможности питания цепей управления привода при выключенном главном питании, подайте напряжение 24В на 
клемму E24V-A0V.

*12 Посредством установки проволочной перемычки между клеммами D0V-DIC-D24V выбирается тип источника питания для 
многофункциональных дискретных входов (режим приемника/источника или внутренний/внешний источник питания).
ЗАМЕЧАНИЕ: Не перемыкайте между собой клеммы D24V и D0V. Это может привести к повреждению привода.

• Режим Приемника: Установите перемычку между клеммами DIC и D24V.

ЗАМЕЧАНИЕ: В режиме приемника не перемыкайте между собой клеммы DIC и D0V. Это может привести к 
повреждению привода.

• Режим Источника: Установите перемычку между клеммами DIC и D0V.

ЗАМЕЧАНИЕ: В режиме источника не перемыкайте между собой клеммы DIC и D24V. Это может привести к 
повреждению привода.

• Внешний источник питания: Снимите проволочные перемычки между клеммами DIC-D24V и DIC-D0V.
*13 Максимальный выходной ток для клемм управления +10V и -10V составляет 20 мА.

ЗАМЕЧАНИЕ: Не перемыкайте между собой клеммы +10V, -10V и A0V. Это может привести к повреждению 
привода.

*14 DIP-переключатели с S1-1 по S1-3 устанавливают клеммы с AI1 по AI3 в режим входа напряжения или в режим входа тока. 
По умолчанию переключатели S1-1 и S1-3 установлены в позицию выбора входа напряжения (“V”). По умолчанию переклю-
чатель S1-2 установлен в позицию выбора входа тока (“I”).

*15 DIP-переключатель S4 устанавливает клемму AI3 в режим аналогового входа или входа PTC. Установите DIP-переключатель 
S1-3 в позицию “V”, и установите параметр H3-05 = 0 [AI3 Signal Level Select = 0 - 10V (Нижний уровень на 0)] для установки 
входа AI3 в режим PTC с помощью DIP-переключателя S4.

*16 Не заземляйте клеммы цепей управления A0V или не подключайте их корпусу привода.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Не соединяйте клемму управления A0V с землей. Это может привести к неисправности 
или повреждению привода.

*17 Подключайте положительный провод внешнего источника 24 Впост к клемме E24V, а отрицательный провод к клемме A0V.
ЗАМЕЧАНИЕ: Не подключайте клеммы E24V и A0V инверсно. Это может привести к повреждению привода.

*18 Аналоговые выходы мониторинга предназначены для работы с такими устройствами, как аналоговые частотомеры, амперме-
тры, вольтметры и ваттметры. Эти выходы не предназначены для применения в качестве источников сигналов обратной 
связи.

*19 Перемычка S5 служит для установки клемм AO1 и AO2 в режим выхода напряжения или в режим выхода тока. По умолча-
нию перемычка S5 установлена в позицию выбора режима выхода напряжения (позиция “V”).

*20 Установите DIP-переключатель S2 в позицию “ON” для активации согласующего резистора в последнем приводе сети 
Modbus.

*21 Для входа безопасного отключения используйте только режим Источника.
*22 Для использования входа безопасного отключения снимите проволочную перемычку между клеммами H1 и HC, и H2 и HC.
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3.3 Схема подключения силовых цепей
В этом разделе изложена информация о функциях, спецификациях и процедурах правильного и безопас-
ного подключения силовых цепей привода.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: Не облуживайте концы соединительных проводов привода. Луженные провода могут ослабе-
вать в клеммах. Неправильные процедуры электрических подключений могут привести к повреждению привода из-
за ослабевания соединений в клеммах.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: С целью продления срока службы релейных контактов и электролитических конденсаторов в 
приводе его включение и выключение с помощью магнитных контакторов в цепи источника питания производите 
не чаще одного раза в 30 минут. Производите пуск и останов двигателя только посредством привода. Слишком 
частое включение и выключение привода посредством контакторов в цепи источника питания может привести к 
преждевременному отказу привода. Неправильная работа может сократить срок службы релейных контактов и 
электролитических конденсаторов.

 Подключения силовых цепей двигателя и источника питания
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Не соединяйте клеммы R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, V/
T2, W/T3, -, +1, +2, +3, B1 или B2 с клеммой заземления. Несоблюдение этого требования может привести к смерти, 
серьезной травме или повреждению оборудования.

Примечание:
Расположение клемм различается в зависимости от модели привода.

Рисунок 3.2 Подключения силовых цепей двигателя и источника питания

A -
B -
C -

D -
E -
F -
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 Конфигурация силового клеммного блока

Рисунок 3.3 Конфигурация силового клеммного блока для приводов моделей 2004-2042, 4002-4023

Рисунок 3.4 Конфигурация силового клеммного блока для приводов моделей 2056, 4031, 4038

Рисунок 3.5 Конфигурация силового клеммного блока для приводов моделей 2070, 2082, 4044
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Рисунок 3.6 Конфигурация силового клеммного блока для привода модели 4060

Рисунок 3.7 Конфигурация силового клеммного блока для приводов моделей 2110, 4075

Рисунок 3.8 Конфигурация силового клеммного блока для привода модели 4089
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Рисунок 3.9 Конфигурация силового клеммного блока для приводов моделей 2138, 4103

Рисунок 3.10 Конфигурация силового клеммного блока для приводов моделей 2169, 2211, 4140, 4168

Рисунок 3.11 Конфигурация силового клеммного блока для приводов моделей 2257, 2313, 4208-4296
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Рисунок 3.12 Конфигурация силового клеммного блока для приводов моделей 2360, 2415, 4371, 4389

Рисунок 3.13 Конфигурация силового клеммного блока для приводов моделей 4453-4675

 Функции силовых клемм
Таблица 3.1 Функции силовых клемм 

Клемма
Модель привода

Функция2004 - 2082
4002 - 4044

2110 - 2138
4060 - 4168

2169 - 2415
4208 - 4675

R/L1

Вход источника питания Для подключения к промышленной сети 
питанияS/L2

T/L3

U/T1

Выход привода Для подключения двигателя.V/T2

W/T3

B1
Соединение тормозного резистора - Для подключения тормозного резистора 

или модуля тормозного резистора.B2

+2 • Вход источника питания 
постоянного тока (+1 и -)

• Соединение дросселя посто-
янного тока (+1 и +2)

- Для подключения периферийных 
устройств, например:
• Вход питания постоянного тока
• Тормозной модуль
• Дроссель постоянного тока

Примечание:
При подключении дросселя постоян-
ного тока снимите перемычку между 
клеммами +1 и +2.

+1 Вход источника питания посто-
янного тока (+1 и -) • Вход источника питания 

постоянного тока (+1 и -)
• Соединение тормозного 

модуля (+3 и -)

-

+3 -
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Используйте клеммы B1 и – для подключения модуля управления CDBR-типа к приводам моделей 2004-
2138 и 4002-4168, оснащенным встроенными тормозными транзисторами.

 Выбор кабелей
 Меры предосторожности при выборе кабелей
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Ток утечки привода будет превышать 3,5 мА. 
Поэтому согласно стандарту IEC/EN 61800-5-1: 2007 необходимо обеспечивать автоматическое выключение пита-
ния при обрыве заземляющего провода или использовать заземляющий проводник сечением не менее 10мм2 (медный) 
или 16мм2 (алюминий). Несоблюдение требования этих стандартов может привести к смерти или серьезной 
травме.

Выбирая сечение проводов, учитывайте падение межфазного напряжения. Выбирайте сечение проводов 
таким образом, чтобы падение напряжения составляло не более 2% от номинального напряжения. При воз-
растании вероятности просадки напряжения увеличьте сечение проводов и длину кабеля.
Рассчитайте падение напряжения по следующей формуле:
Падение межфазного напряжения (В) =  × сопротивление провода (Ом/км) × расстояние подключения (м) 
× номинальный ток двигателя (А) × 10-3.

 Меры предосторожности при подключении
• Используйте клеммы B1 и - для подключения тормозных модулей к приводам со встроенными тормоз-

ными транзисторами (модели 2004-2138 и 4002-4168). Используйте клеммы +3 и - для подключения тор-
мозных модулей к приводам без встроенных тормозных транзисторов.

• Для получения более подробной информации о сечении проводов и моментах их затяжки при подключе-
нии модулей тормозного резистора или тормозных модулей см. руководство “Тормозной модуль, модуль 
тормозного резистора (TOBPC72060001)”.

• Используйте клеммы +1 и -  для подключения регенеративного преобразователя или модуля рекуперации.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: Не подключайте тормозной резистор к клеммам +1 или -. Несоблюдение этого требования 
может привести к повреждению цепей привода.

 Сечения проводов и усилия затяжки
• Рекомендуемые сечения проводов основываются на характеристиках непрерывного тока при температуре 

75°C (167°F) для 600 В термостойких проводов класса 2 в ПВХ изоляции, предназначенных для использо-
вания в помещении. Принимайте в расчет следующие условия:
– Окружающая температура: не более 40°C
– Расстояние подключения: не более 100 м
– Значение номинального тока в нормальном режиме эксплуатации

• Используйте клеммы +1, +2, +3, -, B1 и B2 для подключения периферийных устройств, таких как реактор 
постоянного тока или тормозной резистор. Не подключайте другое оборудование к этим клеммам.

• Для выбора сечения проводов для подключения периферийных устройств или опций к клеммам +1, +2, 
+3, -, B1 и B2 обратитесь к руководствам на данные устройства. Если рекомендуемые сечения проводов 
для периферийных устройств или опций выходят за диапазон применяемых сечений для привода, обрати-
тесь за технической поддержкой к изготовителю или к вашему поставщику.

Выберите правильные провода для силовых подключений.
Требования Европейских стандартов к сечению проводов и моментам затяжки изложены в параграфе Сече-
ния проводов и усилие затяжки на стр.178.
Требования стандартов UL к сечению проводов и моментам затяжки изложены в параграфе Сечения сило-
вых проводов и усилия затяжки на стр.198.

 Клеммы подключения источника питания и двигателя
В этом разделе описаны различные приемы, предосторожности и проверки при подключении силовых 
клемм питания и двигателя.

• 200 В: Заземление класса D (не более 100 Ом)
• 400 В: Заземление класса C (не более 10 Ом) Для заземления привода.

Клемма
Модель привода

Функция2004 - 2082
4002 - 4044

2110 - 2138
4060 - 4168

2169 - 2415
4208 - 4675
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ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Не подключайте линии источника питания пере-
менного тока к выходным клеммам привода. Несоблюдение этого требования может привести к смерти или 
серьезной травме из-за пожара.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: При подключении двигателя к выходным клеммам привода U/T1, V/T2 и W/T3 соблюдайте пра-
вильный порядок чередования фаз. При нарушении порядка чередования фаз двигатель будет вращаться в обрат-
ную сторону.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: Не подключайте фазные конденсаторы и LC/RC помехозащитные фильтры к выходным 
цепям. Несоблюдение этого требования может привести к повреждению привода, фазных конденсаторов, помехо-
защитных фильтров и устройств защитного отключения (ELCB, GFCI или RCM/RCD).

 Длина кабеля между приводом и двигателем
При использовании слишком длинного кабеля между приводом и двигателем падение напряжения в кабеле 
может привести к снижению крутящего момента двигателя, особенно на низких частотах вращения. При 
параллельном подключении нескольких двигателей длинным кабелем это может также привести к пробле-
мам. При увеличении тока утечки в кабеле увеличивается выходной ток привода. Увеличение тока утечки 
может привести к превышению тока и к снижению точности измерения тока.
Используйте данные из Таблицы 3.2 для регулировки несущей частоты привода. Если в конфигурации 
системы предполагается использование кабеля двигателя длиной более 100 м, то не используйте металли-
ческие кабельпроводы или используйте отдельные провода для каждой фазы с целью снижения паразитной 
емкости.

Таблица 3.2 Несущая частота в зависимости от длины кабеля между приводом и двигателем

Примечание:
• Для установки несущей частоты привода, управляющего более чем одним двигателем, рассчитайте длину кабеля, исходя из 

общего расстояния до всех подключенных двигателей.
• В режимах управления A1-02=5 или 6 [Режим управления=PM OLV или PM AOL] максимал. длина кабеля составляет 100 м.
• При использовании двигателя с постоянными магнитами PM может потребоваться отрегулировать датчик превышения тока. 

Подробнее см. в описании параметра L8-27 Уровень обнаружения перегрузки по току на стр.781.

 Подключение заземления
Учитывайте следующие предосторожности пери заземлении одного привода или нескольких последова-
тельных приводов.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Убедитесь, что провод заземления соответ-
ствует требованиям технических стандартов и местным правилам безопасности. Ток утечки привода будет пре-
вышать 3,5 мА. Поэтому согласно стандарту IEC/EN 61800-5-1: 2007 необходимо обеспечивать автоматическое 
выключение питания при обрыве заземляющего провода или использовать заземляющий проводник сечением не 
менее 10мм2 (медный) или 16мм2 (алюминий). Несоблюдение требования этих стандартов может привести к 
смерти или серьезной травме.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Заземлите нейтральную точку источника пита-
ния в соответствии с Директивой по ЭМС перед включением ЭМС фильтра или в случае заземления с высоким 
сопротивлением. Включение фильтра ЭМС без заземленной нейтральной точки или наличие заземления с высоким 
сопротивлением может привести к смерти или.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Провод цепи заземления должен соответство-
вать техническим стандартам на электрическое оборудование и должен иметь минимальную длину. Неправильное 
заземление оборудования может привести к наличию опасных электрических потенциалов на корпусах или шасси 
оборудования, способных вызвать смерть или серьезную травму.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током.
Правильно заземляйте клеммы заземления. Соблюдайте государственные и местные правила по выполнению 
заземления.

• Класс 200 В: сопротивление заземления не более 100 Ом
• Класс 400 В: сопротивление заземления не более 10 Ом

Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме из-за касания незаземленного 
электрооборудования.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: Не используйте проводник заземления одновременно для других устройств, таких как свароч-
ные аппараты или силовые установки. Неправильное заземление оборудования может быть причиной возникнове-
ния ошибок в работе привода или оборудования вследствие действия электрических помех.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: В многоприводной системе выполняйте заземление нескольких приводов в соответствии с 
приведенными ниже указаниями. Неправильное заземление может быть причиной неправильной работы приводов 
или оборудования.

Длина кабеля между приводом и двигателем До 50 м До 100 м Свыше 100 м

Несущая частота не более 15 кГц не более 5 кГц не более 2 кГц
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Не допускайте образования замкнутого контура проводами заземления.

Рисунок 3.14 Подключение нескольких приводов

 Подключение силового клеммного блока
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Отключите питание привода и правильно зазем-
лите панель клеммного блока перед подключением силовых клемм. Несоблюдение этого требования может приве-
сти к смерти или серьезной травме.

 Защита силовых клемм
При подключении силовых клемм не допускайте, чтобы концы проводов располагались близко к соседним 
клеммам или к корпусу привода. При использовании наконечников используйте также изоляционные кол-
пачки.

 Конфигурация силовых цепей
На рисунках в этом разделе показаны различные схемы силовых цепей привода. Соединения различаются в 
зависимости от мощности привода. Цепь постоянного тока питает также и цепи управления.

Примечание:
Приводы моделей 2004A-2415A и 4002A-4675A не оснащены встроенным ЭМС-фильтром.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность пожара. Тормозной резистор подключается к клеммам B1 и B2. Не подключайте 
тормозной резистор к другим клеммам. Неправильные соединения могут привести к перегреву тормозного рези-
стора. Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме из-за пожара и привести 
к повреждению привода и тормозной цепи.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: Не используйте отрицательную клемму шины постоянного тока в качестве клеммы заземле-
ния. На этой клемме присутствует высокий потенциал постоянного напряжения.Неправильные соединения могут 
привести к повреждению привода.

Рисунок 3.15 Конфигурация силовой цепи для приводов моделей 2004-2082, 4002-4044
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Рисунок 3.16 Конфигурация силовой цепи для приводов моделей 2110-2138, 4060-4168

Рисунок 3.17 Конфигурация силовой цепи для приводов моделей 2169-2313, 4208-4250
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Рисунок 3.18 Конфигурация силовой цепи для приводов моделей 2360-2415, 4302-4675
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3.4 Подключение силового клеммного блока
ОПАСНО! Опасность поражения электрическим током. Не проверяйте, не подключайте или отключайте электро-
проводку при включенном питании привода. Прежде чем приступить к работе обесточьте все оборудование и ожи-
дайте как минимум в течение времени, указанного на предупреждающей табличке привода. Внутренний 
конденсатор остается заряженным после выключения питания привода. Светодиодный индикатор остаточного 
заряда гаснет, когда напряжение в шине постоянного тока падает ниже 50В. Во избежание поражения электриче-
ским током, ожидайте не менее пяти минут, пока все индикаторы не погаснут, и измеряйте уровень напряжения в 
шине постоянного тока, убедившись в его безопасном уровне. Несоблюдение этого требования приведет к смерти 
или серьезной травме.

 Подключение силового клеммного блока для приводов моделей 2004-2211 
и 4002-4168

Подключайте силовой клеммный блок правильно, согласно инструкциям руководства.
Перед подключением клеммного блока внимательно прочитайте эти инструкции.

 Замечания по подключению силового клеммного блока
• Перед подключением силового клеммного блока внимательно прочитайте эти замечания.
• Используйте разрешенные стандартом UL медные провода в виниловой изоляции, рассчитанные на 

работу при максимальной продолжительной температуре 75°C на напряжении 600 В.
• Удалите все посторонние объекты, находящиеся вблизи соединений клеммного блока.
• Снимите изоляцию с проводов на длину, указанную в данном руководстве.
• Не используйте гнутые или мятые провода. Удалите поврежденный конец провода перед его использова-

нием. Неправильно выполненные соединения могут привести к смерти или серьезной травме от пожара.
• Не облуживайте многожильный провод. Луженые многожильные провода могут через некоторое время 

ослабнуть в клеммах, что приведет к неудовлетворительной работе привода.
• При вставке многожильного провода в клемму убедитесь, что все жилы находятся в клемме. Также не 

скручивайте многожильный провод слишком сильно. Неправильно выполненные соединения могут при-
вести к смерти или серьезной травме от пожара.

• Вставляйте провод в клемму полностью. Удаляйте изоляцию с провода на рекомендованную длину, затем 
наденьте на провод пластиковую изоляционную втулку.

• Для завинчивания винтов клеммы используйте отвертку или торцовый ключ с отслеживанием момента 
затяжки. Для завинчивания винтового зажима клеммы может понадобиться шлицевая отвертка или торце-
вой шестигранный ключ. Используйте подходящие инструменты, рекомендованные в руководстве на 
изделие.

• При использовании электрических винтовертов для затяжки винтов клемм установите низкую скорость 
вращения (300-400 об/мин). Несоблюдение этого требования может привести к повреждению винтов 
клеммы.

• Сечения проводов на существующих моделях приводов, подлежащих замене, могут не соответствовать 
диапазонам сечений проводов на новых приводах.

• При затяжке винта не отклоняйте инструмент более чем на 5 градусов.

Рисунок 3.19 Допустимый угол отклонения инструмента

• При завинчивании винтов клемм с помощью инструмента со сменными наконечниками полностью встав-
ляйте наконечник в гнездо инструмента.
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• При завинчивании шлицевых винтов удерживайте отвертку перпендикулярно головке винта. Не допу-
скайте смещения наконечника отвертки за край шлицевого паза винта.

Рисунок 3.20 Завинчивание шлицевых винтов

• После присоединения проводов к клеммам слегка потяните за провода, чтобы убедиться, что они надежно 
закреплены в клеммах.

• Для облегчения подключения удалите соответствующую секцию кабельной крышки.
• Не допускайте натяжения проводов в клеммном блоке. Закрепите кабель с помощью компенсатора натя-

жения вблизи клеммного блока.

Рисунок 3.21 Пример компенсатора натяжения
Таблица 3.3 Рекомендуемые инструменты

*1 Для подключения приводов моделей 2056 и 4089 и меньшей мощности, выбирайте правильный инструмент согласно сечению 
провода.

*2 Используйте держатель битов 6,35 мм.
*3 Используйте динамометрический ключ, применимый в данном диапазоне измерения момента.

Винт Адаптер
Отверточный бит со шлицем Модель динамометрической 

отвертки (Момент затяжки) Динамометрический ключ
Модель Изготовитель

Под бит SF-BIT-SL 1,0X4,0-70 PHOENIX CONTACT TSD-M 3NM (1,2-3 Нм) -

Под бит SF-BIT-SL 1,2X6,5-70 PHOENIX CONTACT

Сечение провода
≤ 25 мм2

(AWG 10):
TSD-M 3NM (1,2-3 Нм)

Сечение провода
≤ 25 мм2

(AWG 10):
-

Сечение провода
≥ 30 мм2

(AWG 8):
-

Сечение провода
≥ 30 мм2

(AWG 8):
4,1-4,5 Нм *2 *3

Под бит SF-BIT-HEX 5-50 PHOENIX CONTACT - 5-9 Нм *2 *3

Под бит SF-BIT-SL 1,2X6,5-70 PHOENIX CONTACT - 3-3,5 Нм *2 *3

Под бит SF-BIT-HEX 6-50 PHOENIX CONTACT - 8-12 Нм *2 *3

Под бит SF-BIT-HEX 8-50 PHOENIX CONTACT - 12-14 Нм *2 *3

M4

M5

M6

M6

M8

M10

\
\
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 Процедура подключения силового клеммного блока
Перед подключением силового клеммного блока необходимо удалить клавиатуру и снять переднюю 
крышку привода.

1. Потяните кабельную крышку вперед и снимите ее с привода.

Рисунок 3.22 Снятие кабельной крышки

2. Вставьте подготовленный конец провода в клемму.

Рисунок 3.23 Вставка провода в клемму
Примечание:
Если между клеммами +1 и +2 установлена перемычка, ослабьте винты клемм и удалите перемычку.

3. Затяните винты с соответствующим усилием.

Рисунок 3.24 Затяжка винтов клеммного блока

4. Проверьте соответствие проводов и с помощью бокорезов удалите соответствующие участки в 
кабельной крышке.
Удалите участки как показано на Рисунке 3.25.

Рисунок 3.25 Удаление участков в кабельной крышке

A - B -
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Примечание:
• Разные модели приводов имеют разный профиль отверстий в кабельной крышке.
• Удаляйте участки в крышке проводов только в тех местах, где будет проходить провод. При удалении участков неиспользуемых 

местах степень защиты IP20 не будет сохранена.
• Надежно удерживайте удаляемые участки металла при их удалении. Куски металла могут отлететь и причинить травму.
• Произведите зачистку острых кромок в местах удаленных участков кабельной крышки, способных повредить провода.
• Привод может потерять степень защиты IP20, если использовать провода, не рекомендованные производителем, даже если 

кабельная крышка используется правильно. Для получения дополнительной информации свяжитесь с производителем или 
вашим поставщиком.
5. Установите кабельную крышку в ее первоначальную позицию. Поместите кабели в прорези кабель-

ной крышки.

Рисунок 3.26 Установка кабельной крышки

6. Поставьте на место переднюю крышку привода и клавиатуру.

 Подключение силового клеммного блока для приводов моделей 2257-2415 
и 4208-4675

Подключайте силовой клеммный блок правильно, согласно инструкциям руководства.
Перед подключением клеммного блока внимательно прочитайте эти инструкции.

 Замечания по подключению силового клеммного блока
• Не перегибайте провода слишком сильно.
• Сортамент проводов, длина удаления изоляции и усилие затяжки клемм указано производителем в дан-

ном руководстве.
• Для завинчивания и отвинчивания клемм используйте инструменты, которые соответствуют головке 

винта клеммы.
• После завершения подключений убедитесь в отсутствии смятых и поврежденных проводов.

 Процедура подключения силового клеммного блока
Перед подключением силового клеммного блока необходимо удалить клавиатуру и снять переднюю 
крышку привода.

1. Выкрутите винты из крышки клеммного блока и извлеките крышку клеммного блока из привода. 
После удаления крышки клеммного блока извлеките из привода кабельную крышку.

Рисунок 3.27 Снятие кабельной крышки
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2. Открутите гайки с клемм.

Рисунок 3.28 Удаление гаек

3. Установите на концы проводов кольцевые наконечники и присоедините их к шпилькам клемм.
Рисунок 3.29 Подключение провода

4. Затяните гайки с соответствующим усилием.
Рисунок 3.30 Затяжка гаек клеммного блока

5. Проверьте соответствие проводов и с помощью бокорезов удалите соответствующие участки в 
кабельной крышке. 
Удалите участки как показано на Рисунке 3.31.

Рисунок 3.31 Удаление участков в кабельной крышке

A - 

A - B -
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Примечание:
• Разные модели приводов имеют разный профиль отверстий в кабельной крышке.
• Удаляйте участки в кабельной крышке только в тех местах, где будет проходить провод. При удалении участков неиспользуе-

мых местах степень защиты IP20 не будет сохранена.
• Надежно удерживайте удаляемые участки металла при их удалении. Куски металла могут отлететь и причинить травму.
• Произведите зачистку острых кромок в местах удаленных участков кабельной крышки, способных повредить провода.
• Привод может потерять степень защиты IP20, если использовать провода, не рекомендованные производителем, даже если 

кабельная крышка используется правильно. Для получения дополнительной информации свяжитесь с производителем или 
вашим поставщиком.

• При использовании электрических проводов рекомендованного сортамента кабельную крышку на клеммный блок главной 
входной цепи и на клеммный блок выходной цепи привода устанавливать не нужно. Устанавливайте кабельную крышку при 
использовании допустимых электрических проводов.
6. Установите кабельную крышку и крышку клеммного блока на место и затяните винты крышки 

клеммного блока.

Рисунок 3.32 Установка кабельной крышки

7. Установите крышку клеммного блока на место.
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3.5 Подключение цепей управления
В этом разделе приведена информация о подключении цепей управления.

 Схема подключения цепей управления
Подключайте цепи управления привода, как показано на Рисунке 3.33.

Рисунок 3.33 Схема подключения цепей управления
*1 Для возможности питания цепей управления привода при выключенном основном его питании, подайте напряжение 24В на 

клемму E24V-A0V.
*2 Посредством установки проволочной перемычки между клеммами D0V-DIC-D24V выбирается тип источника питания для 

многофункциональных дискретных входов (режим приемника/источника или внутренний/внешний источник питания).
ЗАМЕЧАНИЕ: Не перемыкайте между собой клеммы D24V и D0V. Это может привести к повреждению привода.

• Режим Приемника: Установите перемычку между клеммами DIC и D24V.

ЗАМЕЧАНИЕ: В режиме приемника не перемыкайте между собой клеммы DIC и D0V. Это может привести к 
повреждению привода.

• Режим Источника: Установите перемычку между клеммами DIC и D0V.

ЗАМЕЧАНИЕ: В режиме источника не перемыкайте между собой клеммы DIC и D24V. Это может привести к 
повреждению привода.

8

8

6
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• Внешний источник питания: Снимите проволочные перемычки между клеммами DIC-D24V и DIC-D0V.
*3 Максимальный выходной ток для клемм управления +10V и -10V составляет 20 мА.

ЗАМЕЧАНИЕ: Не перемыкайте между собой клеммы +10V, -10V и A0V. Это может привести к повреждению 
привода.

*4 DIP-переключатели с S1-1 по S1-3 устанавливают клеммы с AI1 по AI3 в режим входа напряжения или в режим входа тока. 
По умолчанию переключатели S1-1 и S1-3 установлены в позицию выбора входа напряжения (“V”). По умолчанию переклю-
чатель S1-2 установлен в позицию выбора входа тока (“I”).

*5 Не заземляйте клеммы цепей управления A0V или не подключайте их корпусу привода.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Не соединяйте клемму управления A0V с землей. Это может привести к неисправности 
или повреждению привода.

*6 Убедитесь в правильном подключении клемм E24V и A0V. Несоблюдение этого требования может привести к повреждению 
привода.

*7 Установите DIP-переключатель S2 в позицию “ON” для активации согласующего резистора в последнем приводе сети 
Modbus.

*8 Для входа безопасного отключения используйте только режим Источника.
*9 Для использования входа безопасного отключения снимите проволочную перемычку между клеммами H1 и HC, и H2 и HC.
*10 Аналоговые выходы мониторинга предназначены для работы с такими устройствами, как аналоговые частотомеры, амперме-

тры, вольтметры и ваттметры. Эти выходы не предназначены для применения в качестве источников сигналов обратной 
связи.

 Функции клеммного блока цепей управления
Параметры группы H: ПАРАМЕТРЫ ВХОДОВ И ВЫХОДОВ предназначены для выбора функций много-
функциональных входов и выходов привода.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Правильно подключайте клеммы цепей управления и прове-
ряйте правильность их функционирования. Использование приводов без предварительной проверки цепей управле-
ния может привести к смерти или серьезной травме.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Перед выполнением пробного пуска убедитесь, что подклю-
чения сигналов ввода/вывода привода и внешних цепей выполнены правильно. При смене установки макропресетов 
МАcro Preset может произойти автоматическая смена умолчательных функций входов/выходов привода. Это 
может привести к непредсказуемой работе привода, а также к смерти или серьезной травме.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: С целью продления срока службы релейных контактов и электролитических конденсаторов в 
приводе его включение и выключение с помощью магнитных контакторов в цепи источника питания производите 
не чаще одного раза в 30 минут. Производите пуск и останов двигателя только посредством привода. Слишком 
частое включение и выключение привода посредством контакторов в цепи источника питания может привести к 
преждевременному отказу привода. Неправильная работа может сократить срок службы релейных контактов и 
электролитических конденсаторов.

 Клеммы многофункциональных входов
В этой главе приведен список входных клемм и их функций.

Таблица 3.4 Дискретные входы 

Клемма Наименование
(Значение по умолчанию)

Функция
(Уровень сигнала)

DI1
Выбор функции многофункционального 
входа 1 (MFDI 1)
(ВКЛ: Прямой ход ВЫКЛ: Стоп) • Оптопара

• 24 В, 6 мА
Примечание:
Посредством установки проволочной перемычки между клеммами D0V-DIC-D24V выберите тип источ-
ника питания для многофункциональных дискретных входов (режим приемника/источника или внутрен-
ний/внешний источник питания).
• Режим Приемника: Установите перемычку между клеммами DIC и D24V.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: В режиме приемника не перемыкайте между 
собой клеммы DIC и D0V. Это может привести к повреждению при-
вода.

• Режим Источника: Установите перемычку между клеммами DIC и D0V.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: В режиме источника не перемыкайте между 
собой клеммы DIC и D24V. Это может привести к повреждению при-
вода.

• Внешний источник питания: Снимите проволочные перемычки между клеммами DIC-D24V и DIC-
D0V. 

DI2 Выбор функции входа 2 (MFDI 2)
(ВКЛ: Обратный ход ВЫКЛ: Стоп)

DI3 Выбор функции входа 3 (MFDI 3) (Внеш-
няя авария (НО)

DI4 Выбор функции входа 4 (MFDI 4) (Сброс 
аварии)

DI5 Выбор функции входа 5 (MFDI 5)
(Многоступенчатое задание скорости 1)

DI6 Выбор функции входа 6 (MFDI 6)
(Многоступенчатое задание скорости 2)

DI7 Выбор функции входа 7 (MFDI 7) (Команда 
толчка)

DI8 Выбор функции входа 8 (MFDI 8)
(Команда общей блокировки (НО)

D0V 0 В источника питания MFDI Источник питания многофункциональных входов 24 В (макс. 150 мА)

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: Не перемыкайте между собой клеммы D24V и D0V. 
Несоблюдение этого требования может привести к повреждению при-
вода.

DIC Выбор общей точки многофункц. входов 
MFDI

D24V +24 В источника питания многофункц. вхо-
дов MFDI 
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Таблица 3.5 Вход защитного отключения 

Таблица 3.6 Главное задание частоты 

 Клеммы выходов
В этой главе приведен список выходных клемм и их функций.

Таблица 3.7 Релейный выход аварии 

Таблица 3.8 Многофункциональный дискретный выход (MFDO) 

Таблица 3.9 Выход монитора 

Клемма Наименование
(Значение по умолчанию)

Функция
(Уровень сигнала)

H1 Вход защитного отключения 1 Для использования входа защитного отключения удалите перемычку между клеммами H1-HC и H2-HC.
• 24 В, 6 мА
• ВКЛ: Обычная работа
• ВЫКЛ: Останов двигателя самовыбегом
• Внутреннее сопротивление 4,7 кОм
• Минимальное время отключения - 2 мс.

H2 Вход защитного отключения 2

HC Общая точка функции защитного отключе-
ния

Общая клемма для функции защитного отключения
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: Не перемыкайте между собой клеммы HC и D0V. Несоблюдение этого требования 
может привести к повреждению привода..

Клемма Наименование
(Значение по умолчанию)

Функция
(Уровень сигнала)

PI Вход импульсного задания частоты (Глав-
ное задание частоты)

• Частота импульсов: 0 Гц – 32 кГц
• Нагрузка высокого уровня сигнала: 30% - 70%
• Напряжение высокого уровня сигнала: 3,5-13,2В
• Напряжение нижнего уровня сигнала: 0,0-0,8В
• Входное сопротивление: 3 кОм

+10V Источник питания задания частоты 10,5 В (макс. допустимый ток 20 мА)

-10V Источник питания задания частоты -10,5 В (макс. допустимый ток 20 мА)

AI1 Многофункциональный аналоговый вход 1
(Главное задание частоты)

Вход напряжения или вход тока
Клемма AI1 выбирается DIP-переключателем S1-1 и H3-01 [Уровень сигнала AI1].
Клемма AI2 выбирается DIP-переключателем S1-2 и H3-09 [Уровень сигнала AI2].
• -10 В – +10 В/-100% – +100% (Входное сопротивление: 20 кОм)
• 0 В – 10 В/100% (Входное сопротивление: 20 кОм)
• 4 мА – 20 мА/100%, 0 мА – 20 мА/100% (Входное сопротивление: 250 Ом)

AI2 Многофункциональный аналоговый вход 2
(Совмещен с клеммой A1)

AI3
Многофункциональный аналоговый вход 3/
PTC
(Вспомогательное задание частоты)

• Вход напряжения или вход тока
Выбирается DIP-переключателем S1-3 и H3-05 [Уровень сигнала AI3].
– -10 В – +10 В/-100% – +100% (Входное сопротивление: 20 кОм)
– 0 В – 10 В/100% (Входное сопротивление: 20 кОм)
– 4 мА – 20 мА/100%, 0 мА – 20 мА/100% (Входное сопротивление: 250 Ом)

• Вход PTC (Термозащита двигателя)
Для присвоения клемме AI3 функции входа PTC установите DIP-переключатель S4 в позицию “PTC” и 
установите DIP-переключатель S1-3 в позицию “V”.

A0V Общая клемма задания частоты 0 В

GND Подключение экрана кабеля -

Клемма Наименование
(Значение по умолчанию)

Функция
(Уровень сигнала)

1NO Нормально-разомкнутый выход
(Авария - Fault) Релейный выход

30 Впост., 10 мА – 1 A
~250В, 10 мА – 1 A
Минимальная нагрузка: 5 В, 10 мА (Опорное значение)

1NC Нормально замкнутый выход
(Авария - Fault)

1CM Общая клемма дискретного выхода

Клемма Наименование
(Значение по умолчанию)

Функция
(Уровень сигнала)

2NO Многофункциональный дискретный выход
(В режиме хода - During run)

• Релейный выход
• 30 Впост., 10 мА – 1 A
• ~250В, 10 мА – 1 A
• Минимальная нагрузка: 5 В, 10 мА (Опорное значение)

Примечание:
Не устанавливайте для многофункциональных выходов MFDO (с 2NO по 4CM) функции, использующие 
режим частого включения/выключения контактов, что приведет в преждевременной выработке их 
ресурса. Изготовителем заявлен срок службы 200 000 включений (при 1 A, резистивной нагрузке).

2CM

3NO Многофункциональный дискретный выход
(Нулевая скорость - Zero speed)3CM

4NO Многофункциональный дискретный выход
(Достигнута скорость 1 – Speed agree 1)4CM

Клемма Наименование
(Значение по умолчанию)

Функция
(Уровень сигнала)

PO Импульсный выход
(Выходная частота)

32 кГц (максимум)
Подробнее см. “Импульсный выход” на стр. 96.

AO1 Выход аналогового монитора 1
(Выходная частота)

Выход напряжения или выход тока.
• 0 В – 10 В/0% – 100%
• -10 В – +10 В/-100% – +100%
• 4 мА –  20 мА (рекомендуемое сопротивление приемника: 250 Ом)

Примечание:
Устанавливается перемычкой S5 и параметром H4-07 [AO1 Выбор уровня сигнала] или H4-08 [AO2 
Выбор уровня сигнала].

AO2 Выход аналогового монитора 2
(Выходной ток)

A0V Общая клемма выхода монитора 0 В

\
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 Клеммы для внешнего источника питания входов
В этой главе приведен список функций клемм для внешнего источника питания входов.

Таблица 3.10 Клеммы для внешнего источника питания входов 

 Клеммы последовательного интерфейса
В этой главе приведен список функций клемм последовательного интерфейса связи.

Таблица 3.11 Интерфейс Modbus 

Клемма Наименование
(Значение по умолчанию)

Функция
(Уровень сигнала)

E24V Внешний источник питания 24 В входов Служит для резервного питания цепей управления, клавиатуры и опциональных плат привода.
21,6 Впост. – 26,4 Впост, 700 мА

A0V Земля внешнего источника питания 24 В 0 В

Клемма Наименование
(Значение по умолчанию)

Функция
(Уровень сигнала)

RS485+ Вход/выход связи (+) Интерфейс Modbus
Используйте для подключения к приводу кабель RS-485.

Примечание:
Установите DIP-переключатель S2 в позицию ON для подключения 
согласующего резистора в последнем приводе сети Modbus.

• RS-485
• Протокол связи Modbus
• Максимум 115,2 кбитсRS485- Выход связи (-)

A0V Земля сигнала 0 В
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 Конфигурация клемм цепей управления

Рисунок 3.34 Расположение клемм цепей управления

Используйте приведенные здесь таблицы для выбора правильных проводов. Используйте для цепей управ-
ления экранированные кабели.
Для облегчения монтажа и повышения надежности используйте на концах проводов кабельные наконеч-
ники.

Таблица 3.12 Сечение проводов цепей управления и усилия затяжки 

 Кабельные наконечники
При использовании кабельных наконечников надевайте изолирующие втулки.
Для обжимки кабельных наконечников используйте инструмент CRIMPFOX 6 производства PHOENIX 
CONTACT.

Рисунок 3.35 Габаритные размеры кабельных наконечников
Таблица 3.13 Модель и размеры кабельных наконечников 

 Подключение клемм цепей управления
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Не снимайте крышки и не прикасайтесь к пла-
там пока на привод подано питание. Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной 
травме.

Клеммы
Оголенный провод Кабельный наконечник

Рекомендованное 
сечение мм2 (AWG)

Применимое сечение мм2 
(AWG)

Рекомендованное 
сечение мм2 (AWG)

Применимое сечение мм2 
(AWG)

DI1 - DI8, D0V, DIC, D24V
H1, H2, HC
PI, +10V, -10V, AI1, AI2, AI3, A0V
PO, AO1, AO2, A0V
RS485+, RS485-, A0V
1NO, 1NC, 1CM, 2NO, 2CM, 3NO, 3CM, 4CO, 4CM
E24V, GND

0.75
(18)

Многожильный провод
0,2-1,0
(24-18)
Одножильный провод
0,2-1,5
(24-16)

0,5
(20)

0,25 - 0,5
(24 - 20)

Сечение провода мм2 
(AWG)

Модель наконечника L (мм) L1 (мм) φd1 (мм) φd2 (мм)

0,25 (24) AI 0,25-8YE 12,5 8 0,8 2,0

0,34 (22) AI 0,34-8TQ 12,5 8 0,8 2,0

0,5 (20) AI 0,5-8WH, AI 0,5-8OG 14 8 1,1 2,5

(TB2-3)
(TB2-2)B
(TB2-1)

-
C -

D -
E -
F -
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ЗАМЕЧАНИЕ: Отделяйте провода цепей управления от силовых проводов (клеммы R/L1, S/L2, T/L3, B1, B2, U/T1, V/
T2, W/T3, -, +1, +2) и других линий высокой мощности. Неправильные процедуры подключения могут привести к нару-
шению работы привода из-за электрических помех.

ЗАМЕЧАНИЕ: Отделяйте контакты выходных клемм 1NO, 1NC, 1CM, 2NO, 2CM, 3NO, 3CM, 4CO, 4CM от других 
цепей управления.Неправильные подключения могут привести к неправильной работе привода и подключенного 
оборудования или к выключению привода.

ЗАМЕЧАНИЕ: При подключении к клеммам цепей управления используйте источник питания класса 2. Для получе-
ния информации о требованиях к источникам питания класса 2 см. см. требования “NEC Article 725 Class 1, Class 2 и 
Class 3 Remote-Control, Signaling, and Power Limited Circuits”. Неправильное применение периферийных устройств 
может привести к ухудшению производительности привода из-за нарушения питания.

ЗАМЕЧАНИЕ: Изолируйте кабельные экраны с помощью изоляционной ленты или термоусадочных трубок для пре-
дотвращения их касания к другим сигнальным линиям или оборудованию. Неправильно выполненные электрические 
подключения могут привести к неправильной работе привода или подключенного оборудования из-за короткого 
замыкания.

ЗАМЕЧАНИЕ: Присоединяйте экраны экранированных кабелей к соответствующей клемме заземления. Непра-
вильно выполненное заземление может привести к неправильной работе привода или подключенного оборудования.

Перед подключением цепей управления в первую очередь правильно заземлите привод и завершите сило-
вые подключения.
Снимите клавиатуру и переднюю крышку привода.

1. Нажмите на защелки по бокам платы USB-порта и, потянув вперед, извлеките плату из держателя.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: После извлечения платы USB-порта обеспечьте ее сохранность во избежание повреждения.

Примечание:
Вы можете временно переустановить плату USB-порта в отверстия в другом месте привода. Расположение отверстий для вре-
менной установки различается в зависимости от модели привода.

Рисунок 3.36 Снятие платы USB-порта

Рисунок 3.37 Снятие платы USB-порта

A -

A -
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Рисунок 3.38 Снятие платы USB-порта

2. Процедура подключения цепей управления показана на следующих рисунках.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность пожара. Затягивайте все клеммные винты с правильным усилием. Ослабшие или 
слишком пережатые соединения могут привести к неправильной работе и повреждению привода. Несоблюдение 
этого требования может привести к смерти или серьезной травме из-за пожара 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: Используйте экранированные кабели типа «витая пара», заземляя их со стороны привода. 
Несоблюдение данного требования может привести к электрическим помехам и сбоям в работе системы.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: Не используйте для подключения аналогового задания от дистанционного источника кабели с 
длиной более 50 м. Несоблюдение данного требования может привести к сбоям в работе системы.

Рисунок 3.39 Процедура подключения цепей управления
Примечание:
• Не облуживайте концы соединительных проводов привода. Луженые провода могут ослабевать в клеммах. Неправильные про-

цедуры электрических подключений могут привести к повреждению привода из-за ослабевания соединений в клеммах.
• Для подключения линий аналогового задания частоты от внешнего потенциометра обработайте концы кабелей экранирован-

ных витых пар, как показано на Рисунке 3.40. Присоедините экраны к клемме заземления привода.

Рисунок 3.40 Подготовка концов экранированного кабеля

A -

C -A -

B -
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3. Пропустите кабель сквозь отверстия в кабельной крышке.

Рисунок 3.41 Подключение цепей управления

4. Установите на место плату USB-порта, переднюю крышку и клавиатуру.

 Переключатели и перемычки на плате клеммного блока
На плате клеммного блока расположены переключатели, используемые для адаптации входов/выходов при-
вода к внешним сигналам управления.
С помощью переключателей выберите функцию для каждой клеммы.

Рисунок 3.42 Расположение переключателей
Таблица 3.14 Клеммы входов/выходов и переключатели функций

Позиция Переключатель Клемма Функция Установка по умолчанию

A DIP-переключатель S2 - Подключает или отключает согласующий резистор 
сети Modbus. OFF

B Перемычка S5 AO1, AO2 Устанавливает клеммы AO1 и AO2 в режим выхода 
напряжения или выхода тока.

AO1: V (выход напряжения)
AO2: V (выход напряжения)

C

DIP-переключатель S1-1 AI1 Выбирает тип входного сигнала (напряжение/ток). V (вход напряжения)

DIP-переключатель S1-2 AI2 Выбирает тип входного сигнала (напряжение/ток). I (вход тока)

DIP-переключатель S1-3 AI3 Выбирает тип входного сигнала (напряжение/ток). V (вход напряжения)

D DIP-переключатель S4 AI3 Выбирает режим аналогового входа или входа PTC. AI (аналоговый вход)
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3.6 Соединения входов/выходов
В этом разделе описаны процедуры подключения управляющих сигналов ввода/вывода.
• Многофункциональные дискретные входы MFDI (клеммы с DI1 по DI8)
• Многофункциональные дискретные выходы MFDO (клеммы 2NO, 2CM, 3NO, 3CM, 4NO и 4CM)
• Импульсный выход (клемма PO)
• Многофункциональные аналоговые входы MFAI (клеммы с AI1 по AI3)
• Вход датчика температуры PTC (клемма AI3)
• Многофункциональные аналоговые выходы MFAO (клеммы AO1, AO2)
• Линии интерфейса Modbus (клеммы RS485+, RS485-, A0V)

 Импульсный выход (Клемма PO)
Клемму импульсного выхода PO можно использовать в режиме источника или в режиме приемника.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: Правильно подключайте периферийные устройства. Несоблюдение данного требования 
может привести к неправильной работе привода и повреждению привода или подключенных цепей.

 Использование режима источника
Сопротивление нагрузки изменяется в зависимости от уровня напряжения импульсного сигнала.

Примечание:
Для расчета необходимого сопротивления нагрузки (кОм) для увеличения выходного напряжения (В) используйте формулу, 
показанную на Рисунке 3.43.

Рисунок 3.43 Подключение импульсного выхода в режиме источника

 Использование режима приемника
Уровень напряжения сигнала импульсного выхода зависит от изменения источника питания. Поддержи-
вайте напряжение внешнего источника питания между 10,8 Впост и 16,5 Впост. Регулируйте сопротивление 
нагрузки для поддержания тока не выше 16 мА.

Сопротивление нагрузки
RL(кОм)

Выходное напряжение
VMP(В)

1,5 кОм или больше 5 В или больше

4,0 кОм или больше 8 В или больше

10 кОм или больше 10 В или больше

Внешний источник питания (В) Сопротивление нагрузки (кОм) Ток приемника (мА)

10,8 – 16,5 Впост. 1,0 кОм или больше макс. 16 мА
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Рисунок 3.44 Подключение импульсного выхода в режиме приемника

 Выбор режима Приемника/Источника
Для выбора режимов подключения клемм многофункциональных дискретных входов по схеме приемник/
источник и от внутреннего/внешнего источника питания установите перемычку между клеммами DIC-
D24V и DIC-D0V. По умолчанию в приводе выбран режим приемника от внутреннего источника питания.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: Не перемыкайте между собой клеммы D24V и D0V. Это может привести к повреждению при-
вода.

Режим приемника (NPN) Режим источника (PNP)

C -A -
B -

D0V-D24V) D0V-D24V)

4 4
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 Установка входных сигналов для клемм многофункциональных аналого-
вых входов  с AI1 по AI3

Клеммы с AI1 по AI3 могут работать в режиме входа напряжения или в режиме входа тока.

Рисунок 3.45 Расположение DIP-переключателя S1
Таблица 3.15 Установка входных аналоговых сигналов с AI1 по AI3 

Примечание:
• Для выбора функции задания частоты для входов AI1 и AI2 установите параметры H3-02, H3-10 = 3 [AI1 Выбор функции, AI2 

Выбор функции = FrqBIAS Frq]. Привод будет складывать величины аналогового ввода для получения задания частоты.
• Для установки DIP-переключателей используйте пинцет или небольшую отвертку с шириной наконечника приблизительно 0,8 

мм.
• Для использования клеммы AI3 в качестве аналогового входа (напряжения/тока) установите DIP-переключатель S4 в позицию 

“AI”. По умолчанию DIP-переключатель S4 установлен в позицию “AI”.

 Установка многофункционального аналогового входа AI3 в режим входа 
термодатчика PTC

Клемма AI3 может использоваться в качестве обычного аналогового входа или в режиме входа PTC для 
подключения датчика температуры двигателя.
Для установки функции входа используйте DIP-переключатель S4.

Рисунок 3.46 Расположение DIP-переключателя S4 

Клемма Входной 
сигнал

Установка DIP-
переключателя Параметры

AI1
Вход напряжения S1-1 = V

(Умолч.)
H3-01 [Выбор уровня сигнала AI1] = 0: 0-10 В/0% – 100% (входное сопротивление: 20 кОм)
H3-01 [Выбор уровня сигнала AI1] = 1: -10 В –+10 В /-100% –100% (входное сопротивление: 20 кОм)

Вход тока S1-1 = I H3-01 [Выбор уровня сигнала AI1] = 2: 4-20 мА/0-100% (входное сопротивление: 250 Ом)
H3-01 [Выбор уровня сигнала AI1] = 3: 0-20 мА/0-100% (входное сопротивление: 250 Ом)

AI2
Вход напряжения S1-2 = V H3-09 [Выбор уровня сигнала AI2] = 0: 0-10 В /0-100% (входное сопротивление: 20 кОм)

H3-09 [Выбор уровня сигнала AI2] = 1: -10 В-+10 В /-100%-100% (входное сопротивление: 20 кОм)

Вход тока S1-2 = I
(Умолч.)

H3-09 [Выбор уровня сигнала AI2] = 2: 4-20 мА/0-100% (входное сопротивление: 250 Ом)
H3-09 [Выбор уровня сигнала AI2] = 3: 0-20 мА/0-100% (входное сопротивление: 250 Ом)

AI3
Вход напряжения S1-3 = V

(Умолч.)
H3-05 [Выбор уровня сигнала AI3] = 0: 0-10 В /0-100% (входное сопротивление: 20 кОм)
H3-05 [Выбор уровня сигнала AI3] = 1: -10 В-+10 В /-100% –100% (входное сопротивление: 20 кОм)

Вход тока S1-3 = I H3-05 [Выбор уровня сигнала AI3] = 2: 4-20 мА/0-100% (входное сопротивление: 250 Ом)
H3-05 [Выбор уровня сигнала AI3] = 3: 0-20 мА/0-100% (входное сопротивление: 250 Ом)

Клемма Установка DIP-
переключателя Описание

AI3

AI
(Умолч.)

Режим многофункционального аналогового входа.
Для выбора функции входа установите параметр H3-06 [Выбор функции AI3].

PTC
Режим входа PTC.
Установите параметр H3-06 = 16 [Выбор функции AI3 = Mot PTC Input].
Установите переключатель S1-3 в позицию “V” для выбора входа напряжения.
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 Установка сигналов для клемм многофункциональных аналоговых выхо-
дов AO1, AO2

Выберите тип сигнала для клемм AO1 и AO2 выход напряжения или выход тока. Используйте перемычку 
S5 и параметры H4-07 [AO1 Signal Level Select], H4-08 [AO2 Signal Level Select] для выбора типа сигнала.

Рисунок 3.47 Расположение перемычки S5

 Включение согласующего резистора в сети Modbus
Если привод является последним подчиненным приводом в сети Modbus, установите его DIP-переключа-
тель S2 в позицию ON. В этом приводе будет подключен согласующий резистор для интерфейса RS-485.

Рисунок 3.48 Расположение DIP-переключателя S2
Таблица 3.16 Установка согласующего резистора сети Modbus

Клемма Типы выходного 
сигнала Перемычка S5 Параметр уровня сигнала

AO1

Выход напряжения 
(Умолч.)

H4-07 [Выбор уровня сигнала AO1] = 0: 0 В – 10 В
H4-07 [Выбор уровня сигнала AO1] = 1: -10 В – +10 В

Выход тока H4-07 [Выбор уровня сигнала AO1] = 2: 4 мА – 20 мА

AO2

Выход напряжения 
(Умолч.)

H4-08 [Выбор уровня сигнала AO2] = 0: 0 В – 10 В
H4-08 [Выбор уровня сигнала AO2] = 1: -10 В – +10 В

Выход тока H4-08 [Выбор уровня сигнала AO2] = 2: 4 мА – 20 мА

DIP-переключатель S2 Описание

ON Встроенный согласующий резистор подключен.

OFF (Умолч.) Встроенный согласующий резистор отключен.



3.7 Подключение привода к персональному компьютеру

100 SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство

3.7 Подключение привода к персональному компьютеру
Привод оснащен USB-портом типа mini-B.
Используйте USB-кабель (USB 2.0, тип: A - mini-B) для подключения привода к USB-порту типа A персо-
нального компьютера. После подключения привода к компьютеру вы можете использовать приложение 
Q2Edit для отслеживания работы привода и управления установкой параметров.

Рисунок 3.49 Подключение к ПК (USB)
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3.8 Внешняя блокировка
В применениях, в которых останов привода может неблагоприятно повлиять на работу системы, необхо-
димо организовать цепь блокировки между релейными выходами аварии (1NO, 1NC, 1CM) и дискретным 
выходом готовности привода.

 Готовность привода
Когда привод работает или ожидает поступления команды хода Run, его многофункциональный дискрет-
ный выход, которому присвоена функция Готовности привода [H2-xx = 1] находится во включенном состо-
янии.
В указанных ниже условиях сигнал Готовности привода выключается, и привод не воспринимает поступа-
ющие команды хода Run:
• Питание привода выключено
• Имеется ошибка
• Имеются проблемы с источником питания цепей управления
• Имеется ошибка установки параметра, не позволяющая ход привода, даже если команда хода Run подана
• При поступлении команды хода Run фиксируется ошибка превышенного или пониженного напряжения
• Привод находится в режиме программирования.

Пример цепи блокировки
В данном примере показана работа двух приводов в одном применении с использованием выходных сигна-
лов Готовности привода и Выхода аварии для блокировки посредством контроллера.

Рисунок 3.50 Пример цепи блокировки

Клемма Выходной сигнал Установка параметра выходного сигнала

1NO, 1NC, 1CM Авария -

2NO, 2CM Готовность привода H2-01 = 1 [Готовность привода]
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3.9 Установка тормозного резистора
Тормозной резистор или модуль тормозного резистора (опция динамического торможения) позволяет  про-
изводить быстрый и плавный останов двигателя при наличии большой инерции нагрузки. Если вы попыта-
етесь замедлить двигатель за время меньшее, чем обычно требуется для остановки самовыбегом, двигатель 
будет вращаться быстрее, чем синхронная скорость, которая соответствует установленной частоте. Это 
заставляет двигатель работать в режиме асинхронного генератора. Энергия инерции двигателя возвраща-
ется в привод, заряжает конденсатор шины постоянного тока и увеличивает напряжение. При возрастании 
напряжения выше уровня перенапряжения генерируется ошибка перенапряжения. Для предотвращения 
ошибок перенапряжения используйте опцию динамического торможения.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ!
Установите параметр L3-04 = 0 [StallP@Decel Enable = Деактивирован] при эксплуатации привода:

• с регенеративным преобразователем
• модулем рекуперации
• тормозным модулем
• тормозным резистором
• модулем тормозного резистора.

Несоблюдение этого требования может привести к тому, что привод не сможет произвести останов за опреде-
ленное время замедления, что приведет к серьезной травме или смерти.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: Производить работы на приводе может только авторизованный персонал. Перед подключе-
нием к приводу опции динамического торможения внимательно изучите руководство по установке Тормозного 
модуля и Тормозного резистора TOBPC72060001. Несоблюдение данного требования может привести к поврежде-
нию привода и тормозной цепи.

Примечание:
• Выбирайте правильный размер тормозной цепи для рассеивания энергии, необходимой для торможения нагрузки за нужное 

время. Перед пуском привода убедитесь, что тормозная цепь способна рассеивать энергию за установленное время торможе-
ния.

• При установке опции динамического торможения установите параметр L8-01 = 0 [3%ERF DBR Protection = Деактивирована].

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность пожара. Тормозной резистор подключается к клеммам B1 и B2. Не подключайте 
тормозной резистор к другим клеммам. Неправильные соединения могут привести к перегреву тормозного рези-
стора. Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме из-за пожара и привести 
к повреждению привода и тормозной цепи.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: Подключайте тормозные резисторы к приводу, как показано в примерах подключения. Непра-
вильное подключение тормозных цепей может привести к повреждению привода или оборудования.

При подключении к приводу тормозного резистора Yaskawa серии ERF установите параметр L8-01 = 1 
[3%ERF Защита DBR = Активирована].
При использовании тормозного резистора не типа ERF установите между приводом и тормозным резисто-
ром термореле перегрузки, и организуйте цепь для выключения питания привода посредством контакта 
этого термореле.

 Установка тормозного резистора типа ERF
Подключайте тормозной резистор к приводам моделей 2004-2021 и 4002-4012, как показано ниже.

Рисунок 3.51 Установка тормозного резистора типа ERF

При использовании тормозного резистора установите параметр L8-01 = 1 [3%ERF DBR Protection = Акти-
вирована] и установите один из параметров дискретных выходов с H2-01 по H2-03 = 4C [Выбор функции 
клемм с 2NO-2CM по 4NO-4CM = Авария тормозного резистора]. Используйте это выходной сигнал в цепи 
выключения питания привода.

 Установка модуля тормозного резистора типа LKEB
Подключайте модуль тормозного резистора, как показано ниже.
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Рисунок 3.52 Установка модуля тормозного резистора типа LKEB

При установке модуля тормозного резистора установите параметр L8-01 = 0 [3%ERF DBR Protection = 
Деактивирован].
Приводы моделей 2004-2138 и 4002-4168 оснащены встроенным тормозным транзистором.
Для предотвращения перегрева модуля тормозного резистора организуйте цепь выключения питания при-
вода посредством контакта термореле перегрузки.

 Установка тормозного модуля типа CDBR
При установке тормозного модуля CDBR подключите клемму +3 на приводе к клемме + на тормозном 
модуле. Затем подключите клемму – на приводе к клемме – на тормозном модуле. В случае применения тор-
мозного модуля типа CDBR клемму +2 на приводе подключать не нужно.

Рисунок 3.53 Установка тормозного модуля типа CDBR/Модуля тормозного резистора типа LKEB

Установите параметр L8-55 = 0 [DB IGBT Защита = Деактивирована].
Примечание:
При подключении тормозного модуля типа CDBR к приводам моделей 2004-2138 и 4002-4168, оснащенным встроенным тормоз-
ным транзистором, соедините клемму B1 привода с клеммой + на тормозном модуле.

 Параллельное соединение тормозных модулей
Выполняйте параллельное соединение двух и более тормозных модулей, как показано ниже.
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Рисунок 3.54 Параллельное соединение тормозных модулей

Тормозные модули оснащены перемычками для выбора признака главного (master) или подчиненного 
(slave) модуля. На первом модуле выбирайте признак главного модуля. На всех последующих выберите 
признак подчиненного модуля.

 Защита от перегрузки опции динамического торможения
Для предотвращения перегрева опционального модуля динамического торможения организуйте цепь 
выключения питания привода посредством контакта термореле перегрузки.

Рисунок 3.55 Пример цепи выключения питания для защиты от перегрева

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность пожара. При использовании тормозного модуля установите термореле, которое 
будет срабатывать при его перегреве, отключая питание привода посредством выключения контактора на его 
входе. Ошибки в цепи защиты тормозной цепи могут привести к перегреву и, как следствие, к серьезной 
травме или смерти из-за пожара.
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3.10 Защита цепей привода

 Установка автоматического выключателя в литом корпусе (MCCB) или 
устройства защитного отключения (RCM/RCD)

Для защиты силовой цепи между источником питания промышленной сети и входными клеммами питания 
привода R/L1, S/L2 и T/L3 установите в ней автоматический выключатель в литом корпусе (MCCB) или 
прерывать замыкания на землю (RCM/RCD). Эти защитные устройства обеспечат защиту от перегрузки, а 
также предотвратят повреждение силовой цепи и подключенных к ней устройств.
В настоящем разделе описаны процедуры правильного выбора защитных устройств и безопасного их под-
ключения.
• Ток срабатывания автоматического выключателя в литом корпусе (MCCB) или устройства защитного 

отключения (RCM/RCD) должен быть у 1,5-2 раза больше номинального тока привода. Используйте 
MCCB или RCM/RCD в качестве альтернативы защите от перегрева (150% от номинального тока в тече-
ние одной минуты) для предотвращения повреждения привода.

• При подключении более одного привода к одному MCCB или RCM/RCD примените магнитный контак-
тор (MC) и организуйте цепь для выключения питания привода при его аварии, как показано на Рисунке 
3.56.

Рисунок 3.56 Подключение автомата в литом корпусе

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Перед подключением силовых клемм исполь-
зуйте MCCB, RCM/RCD или магнитный контактор для выключения питания привода. Несоблюдение этого требо-
вания может привести к смерти или серьезной травме.

 Установка устройства защитного отключения (RCM/RCD)
При переключении выхода привода на высоких скоростях он вызывает ток утечки высокой частоты. Для 
предотвращения поражения электрическим током и возгорания, вызванного недостаточной защитой от 
замыкания на землю, установите RCM/RCD.
Используйте высокочастотные RCM/RCD на стороне входа питания привода и убедитесь, что минималь-
ный суммарный ток чувствительности каждого привода составляет 30 мА. Специализированный прерыва-
тель устраняет ток утечки высокой частоты и обнаруживает ток утечки только в тех полосах частот, 
которые опасны для человека.
Если устройство не имеет защиты от высоких частот, токи утечки высокой частоты могут привести к его 
повреждению. Если у вас имеется неисправность в устройстве, которое не защищено, уменьшите несущую 
частоту привода, переключитесь на лучший выключатель или используйте RCM/RCD с минимальной сово-
купной чувствительностью тока 200 мА для каждого привода.
Эти факторы могут повлиять на ток утечки:
• Мощность привода
• Несущая частота
• Расстояние подключения и тип кабеля двигателя
• Фильтр EMI/RFI
Во избежание повреждения приводов и травмирования персонала и используйте высокочастотные устрой-
ства защитного отключения RCM / RCD, рассчитанные на источники переменного и постоянного тока.

Примечание:
Производитель рекомендует следующие RCM/RCD, предназначенные для работы на высоких частотах.
• Mitsubishi Electric Corporation; Серия NV
• Schneider Electric; Серия NS

B -
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3.11 Опция динамического торможения, защита двигателя

 Установка электромагнитного контактора (MC) на входе привода
Вы можете использовать магнитный контактор (MC) в качестве альтернативы автоматическому выключа-
телю (MCCB) когда:
• Привод может управлять защитными функциями
• При аварийном останове защитная цепь выключает питание привода.
При останове привода размыканием контактора MC на его входе регенеративное торможение не работает, и 
привод останавливается самовыбегом.
ЗАМЕЧАНИЕ: Не устанавливайте реле и контакторы в цепи двигателя без организации правильной цепи их вклю-
чения. Неправильное подключение цепей двигателя может привести к повреждению привода.

ЗАМЕЧАНИЕ: С целью продления срока службы релейных контактов и электролитических конденсаторов в при-
воде его включение и выключение с помощью магнитных контакторов в цепи источника питания производите не 
чаще одного раза в 30 минут. Производите пуск и останов двигателя только посредством привода. Слишком 
частое включение и выключение привода посредством контакторов в цепи источника питания может привести к 
преждевременному отказу привода. Неправильная работа может сократить срок службы релейных контактов и 
электролитических конденсаторов.

ЗАМЕЧАНИЕ: При необходимости для обеспечения гарантированного полного выключения питания привода исполь-
зуйте магнитный контактор (MC). Организуйте цепь управления, которая позволит размыкать контактор при 
срабатывании выхода аварии привода.

Примечание:
• Если оборудование не должно перезапускаться после кратковременного пропадания питания, произошедшего во время работы, 

установите магнитный контактор на входе привода и организуйте цепи управления, которая не допустит автоматического 
включения сигнала пуска после восстановления питания.

• Если необходимо проигнорировать кратковременное пропадание питания, например, для поддержания включенной цепи, в 
которой имело место кратковременное пропадание питания, используйте магнитный контактор (MC) с задержкой отпускания.

 Защита Тормозного резистора/Модуля тормозного резистора
Для предотвращения повреждения Тормозного резистора/Модуля тормозного резистора установите маг-
нитный контактор (MC) на входе привода.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность пожара. Для предотвращения повреждения тормозного модуля организуйте цепь с 
использованием контакта термореле и выходного сигнала аварии для выключения питания привода посредством 
входного контактора. Неправильная защита тормозной цепи может привести к перегреву резисторов и привести 
к серьезной травме или смерти из-за пожара.

 Установка реле тепловой перегрузки на выходе привода
Реле тепловой перегрузки перегрузки позволит разомкнуть цепь между приводом и двигателем при пере-
грузке двигателя, и тем самым защитить двигатель от повреждения.
Устанавливайте реле тепловой перегрузки между приводом и двигателем в следующих случаях:
• Когда привод управляет более чем одним двигателем.
• При работе двигателя напрямую от линии электропитания с обходом линии электропитания.
Если привод управляет только одним двигателем, то устанавливать реле тепловой перегрузки не нужно. 
Привод оснащен электронной защитой двигателя от перегрузки в программном обеспечении привода.

Примечание:
В случае использования реле тепловой перегрузки установите параметр L1-01 = 0 [Motor Cool Type for OL1 Calc = 
Деактивирован].
Организуйте цепь, которая посредством контактов реле тепловой перегрузки будет активировать сигнал внешней аварии (оста-
нов самовыбегом).
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 Общие предосторожности при использовании реле тепловой перегрузки
Когда вы используете реле тепловой перегрузки двигателя на выходе привода, чтобы предотвратить неже-
лательные отключения и перегрев двигателя на низких скоростях, обязательно учитывайте следующие 
меры предосторожности при применении:
• При работе двигателя на низкой скорости

Обычно реле тепловой перегрузки используются с двигателями общего назначения (стандартными двига-
телями). Когда привод управляет двигателем общего назначения, ток двигателя примерно на 5-10% 
больше, чем при питании напрямую от промышленной сети. Когда двигатель с вентилятором на валу 
работает на низких скоростях, охлаждающая способность снижается. Это может привести к перегреву 
двигателя, когда ток нагрузки находится в номинальном значении двигателя. Чтобы это предотвратить по 
возможности включите электронную тепловую защиту в приводе.
Электронная функция тепловой перегрузки для предотвращения повреждения двигателя использует соот-
ношение между скоростными и тепловыми характеристиками в диапазоне регулирования переменной 
скорости, чтобы имитировать охлаждающую способность двигателей общего назначения и двигателей с 
принудительной вентиляцией.

• При управлении несколькими двигателями от одного привода
Для выключения функции защиты от перегрузки в электронной термозащите привода установите пара-
метр L1-01 = 0 [Motor Cool Type for OL1 Calc = Деактивирована].
Примечание:
При управлении несколькими двигателями от одного привода вы не можете использовать функцию электронной термозащиты 
привода.

• Длинные кабели двигателя
При использовании длинных кабелей двигателя с высокой несущей частотой, повышенный ток утечки 
может вызвать ложное срабатывание термореле. Чтобы предотвратить это, уменьшите несущую частоту 
или увеличьте уровень срабатывания теплового реле перегрузки.

• Ложные отключения из-за высокой несущей частоты привода.
ШИМ-приводы с высокой несущей частотой формируют сигналы тока, которые могут повышать темпера-
туру в реле перегрузки. При возникновении ложных срабатываний реле может потребоваться увеличить 
настройку уровня отключения.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность пожара. Прежде чем увеличивать уровень отключения термореле убедитесь, что 
его срабатывание действительно является ложным, а не вызвано перегрузкой. Убедитесь, что электрические под-
ключения соответствуют вашим местным правилам, затем отрегулируйте настройки термореле. Неправильно 
выполненные электрические соединения могут привести к смерти или серьезным травмам из-за пожара.
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3.12 Улучшение коэффициента мощности

 Подключение реактора переменного тока или реактора постоянного тока
Реакторы переменного тока и реакторы постоянного тока служат для сглаживания бросков тока и улучшают 
коэффициент мощности на входе привода.
Устанавливайте реакторы переменного тока и реакторы постоянного тока на входе привода (первичной 
цепи) в следующих случаях:
• Для уменьшения гармонического тока или улучшения коэффициента мощности источника питания
• При подключении фазосдвигающего конденсатора
• При наличии трансформатора питания большой мощности (свыше 600 кВА).

Примечание:
• Вы можете совместно использовать реактор переменного тока и реактор постоянного тока.
• При наличии тиристорного преобразователя (например, привода постоянного тока), подключенного к одному источнику пита-

ния с вашим приводом, вы должны использовать реактор переменного тока, независимо от условий электропитания.
• Клеммный блок привода и клеммные блоки реакторов переменного и постоянного тока имеют различную конструкцию, поэ-

тому при подготовке соединительных проводов будьте внимательны.

 Подключение реактора переменного тока
При установке реактора переменного тока на выходе (во вторичной цепи) привода установите параметр C6-
02 = 1 [Выбор несущей частоты = 2,0 кГц].

Рисунок 3.57 Пример подключения реактора переменного тока

 Подключение реактора постоянного тока
При установке дросселя звена постоянного тока снимите перемычку между клеммами +1 и +2. Если вы не 
будете использовать дроссель звена постоянного тока, не снимайте перемычку.

Рисунок 3.58 Пример подключения реактора постоянного тока

A -
B -

C -
D -

A -
B -

C -
D -
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3.13 Защита от импульсных перенапряжений

 Подключение устройства защиты от импульсных перенапряжений
Устройство защиты от перенапряжений служит для уменьшения перенапряжений, возникающих при пере-
ключении индуктивной нагрузки вблизи привода. Индуктивные нагрузки могут быть следующими:
• Магнитные контакторы
• Электромагнитные реле
• Магнитные клапаны
• Соленоиды
• Магнитные тормозы.
Всегда оснащайте имеющиеся индуктивные нагрузки устройствами защиты от импульсных перенапряже-
ний или диодами.

Примечание:
Не устанавливайте устройства защиты от импульсных перенапряжений на выходе привода.
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3.14 Защита от помех
Примечание:
Клеммный блок привода и клеммный блок помехозащитного фильтра имеют различную конструкцию, поэтому при подготовке 
соединительных проводов будьте внимательны.

 Установка помехозащитного фильтра на входе привода (в первичной 
цепи)

Высокочастотное переключение создает помехи на выходе привода. Эти помехи передаются от привода в 
сеть электропитания, и могут влиять на работу другого оборудования. С целью снижения уровня помех 
поступающих из привода в сеть питания установите на входе привода помехозащитный фильтр. Этот 
фильтр позволит также предотвратить попадание помех из сети электропитания в привод.
• Используйте помехозащитный фильтр, специально разработанный для приводов.
• Устанавливайте фильтр как можно ближе к приводу.

Примечание:
Модель фильтра помехозащиты, устанавливаемого на входе – LNFD-xx.

Рисунок 3.59 Пример подключения помехозащитного фильтра на входе привода

 Установка помехозащитного фильтра на выходе привода (во вторичной 
цепи)

Помехозащитный фильтр на выходе привода позволяет снизить индуктивный шум и радиочастотные 
помехи.

Рисунок 3.60 Пример подключения помехозащитного фильтра на выходе привода

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: Не подключайте фазосдвигающие конденсаторы или LC/RC-фильтры в выходной цепи при-
вода. Несоблюдение этого требования может привести к повреждению привода, фазосдвигающих конденсаторов, 
LC/RC-фильтров и устройств защитного отключения (ELCB, GFCI, or RCM/RCD).

Глоссарий
• Радиочастотные помехи: 

Электромагнитные волны, излучаемые приводом и кабелями, создают помехи по всей ширине полосы 
радиочастот, что может влиять на близлежащие устройства.

• Индуктивный шум: Помехи электромагнитной индукции могут влиять на сигнальные цепи и привести к 
отказу контроллера.

A - C -
D -

A -
B -

C -
D -
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 Защита от индуктивных помех
В дополнение к установке помехозащитного фильтра вы можете также уложить все провода в заземленный 
металлический кабельпровод, чтобы уменьшить индуктивный шум, возникающий на выходе привода. Для 
предотвращения наводок прокладывайте силовые кабели на расстоянии не менее 30 см от сигнальных 
линий. Заземлите кабели на металлические кабельпроводы.

Рисунок 3.61 Защита от индуктивных помех

 Снижение радиочастотных помех
Привод, его входные и выходные цепи излучают радиочастотные помехи. Для их снижения используйте 
помехозащитные фильтры на входе и выходе привода и установите привод в металлический шкаф.
Применяйте как можно более короткий кабель между приводом и двигателем.

Рисунок 3.62 Снижение радиочастотных помех

A -
B -
C -
D -

A -
B -
C -
D -

E -
F -
G -
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3.15 Защита привода при авариях
Используйте защиту от замыкания в параллельной цепи для защиты от коротких замыканий и для обеспече-
ния соответствия стандарту UL61800-5-1. Производитель рекомендует использовать предохранители для 
защиты полупроводников.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Не спешите включать питание привода или 
задействовать периферийные устройства сразу после замены сгоревшего предохранителя или включения срабо-
тавшего УЗО (RCM/RCD). Ожидайте как минимум в течение времени, указанного на предупреждающей табличке 
привода и убедитесь, что все индикаторы погасли. Затем проверьте параметры электрических соединений и пери-
ферийного устройства, чтобы определить причину проблемы. Если причина аварии не была выяснена, то прежде 
чем включать питание привода, свяжитесь с производителем. Несоблюдение этого требования может привести к 
смерти или серьезной травме и повреждению привода.

 Защита параллельной цепи для приводов класса 200В (Обычный режим)
Для защиты от короткого замыкания в цепи питания используйте предохранители, указанные в данном 
руководстве, чтобы обеспечить использование привода в цепи, которая обеспечивает не более 100 000 сред-
неквадратичных симметричных ампер и 240 В переменного тока.
Встроенная защита от короткого замыкания привода не обеспечивает защиту параллельной цепи. Пользова-
тель обязан обеспечить защиту параллельной цепи, как указано в стандартах по безопасному монтажу элек-
трических соединений National Electric Code (NEC), Canadian Electric Code, Part I (CEC) и местных 
правилах.

Таблица 3.17 Рекомендованная защита параллельной цепи: Класс 200 В (Обычный режим) 

*1 Для применений с повторяющимися нагрузками рекомендуется использовать предохранители с большим номинальным 
током.

 Защита параллельной цепи для приводов класса 200В (Тяжелый режим)
Для защиты от короткого замыкания в цепи питания используйте предохранители, указанные в данном 
руководстве, чтобы обеспечить использование привода в цепи, которая обеспечивает не более 100 000 сред-
неквадратичных симметричных ампер и 240 В переменного тока.
Встроенная защита от короткого замыкания привода не обеспечивает защиту параллельной цепи. Пользова-
тель должен обеспечить защиту параллельной цепи, как указано в стандартах по безопасному монтажу 
электрических соединений National Electric Code (NEC), Canadian Electric Code, Part I (CEC) и местных пра-
вилах.

Модель привода Макс. мощность двигателя кВт 
(ЛС) Номинальный входной ток A Предохранитель для защиты полупроводников 

производства: EATON/BussмАnn

2004 0,75 (0,75) 4,8 FWH-45B

2006 1,1 (1,5) 6,7 FWH-45B

2010 2,2 (3) 12,7 FWH-45B

2012 3 (4) 17 FWH-50B

2018 3,7 (5) 20,7 FWH-80B

2021 5,5 (7,5) 30 FWH-80B

2030 7,5 (10) 40,3 FWH-125B

2042 11 (15) 52 FWH-150B

2056 15 (20) 78,4 FWH-200B

2070 18,5 (25) 96 FWH-225A

2082 22 (30) 114 FWH-225A
FWH-250A *1

2110 30 (40) 111 FWH-225A
FWH-250A *1

2138 37 (50) 136 FWH-275A
FWH-300A *1

2169 45 (60) 164 FWH-275A
FWH-350A *1

2211 55 (75) 200 FWH-325A
FWH-450A *1

2257 75 (100) 271 FWH-600A

2313 90 (125) 324 FWH-800A

2360 110 (150) 394 FWH-1000A

2415 - - -
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Таблица 3.18 Рекомендованная защита параллельной цепи: Класс 200 В (Тяжелый режим)

*1 Для применений с повторяющимися нагрузками рекомендуется использовать предохранители с большим номинальным 
током.

 Защита параллельной цепи для приводов класса 400В (Обычный режим)
Для защиты от короткого замыкания в цепи питания используйте предохранители, указанные в данном 
руководстве, чтобы обеспечить использование привода в цепи, которая обеспечивает не более 100 000 сред-
неквадратичных симметричных ампер и 480 В переменного тока.
Встроенная защита от короткого замыкания привода не обеспечивает защиту параллельной цепи. Пользова-
тель должен обеспечить защиту параллельной цепи, как указано в стандартах по безопасному монтажу 
электрических соединений National Electric Code (NEC), Canadian Electric Code, Part I (CEC) и местных пра-
вилах.

Таблица 3.19 Рекомендованная защита параллельной цепи: Класс 400 В (Обычный режим) 

Модель привода Макс. мощность двигателя кВт 
(ЛС) Номинальный входной ток A Предохранитель для защиты полупроводников 

производства: EATON/BussмАnn

2004 0,55 (0,5) 3,6 FWH-45B

2006 0,75 (1) 4,8 FWH-45B

2010 1,5 (2) 8,9 FWH-45B

2012 2,2 (3) 12,7 FWH-50B

2018 3 (4) 17 FWH-80B

2021 3,7 (5) 20,7 FWH-80B

2030 5,5 (7,5) 30 FWH-125B

2042 7,5 (10) 40,3 FWH-150B

2056 11 (15) 58,2 FWH-200B

2070 15 (20) 78,4 FWH-225A

2082 18,5 (25) 96 FWH-225A
FWH-250A *1

2110 22 (30) 82 FWH-225A
FWH-250A *1

2138 30 (40) 111 FWH-275A
FWH-300A *1

2169 37 (50) 136 FWH-275A
FWH-350A *1

2211 45 (60) 164 FWH-325A
FWH-450A *1

2257 55 (75) 200 FWH-600A

2313 75 (100) 271 FWH-800A

2360 90 (125) 324 FWH-1000A

2415 110 (150) 394 FWH-1000A

Модель привода
Макс. мощность двигателя кВт (ЛС) Номинальный 

входной ток A
Предохранитель для защиты 

полупроводников производства: 
EATON/BussмАnnВходное напряжение < 460 V Входное напряжение ≥ 460 V

4002 0,75 (1) 0,75 (1) 2,5 FWH-50B

4004 1,5 (2) 1,5 (2) 4,7 FWH-50B

4005 2,2 (3) 2,2 (3) 6,7 FWH-50B

4007 3,0 (4) 3,0 (4) 8,9 FWH-60B

4009 4,0 (5) 3,7 (5) 11,7 FWH-60B

4012 5,5 (7,5) 5,5 (7,5) 15,8 FWH-60B

4018 7,5 (10) 7,5 (10) 21,2 FWH-80B

4023 11 (15) 11 (15) 30,6 FWH-90B

4031 15 (20) 15 (20) 41,3 FWH-150B

4038 18,5 (25) 18,5 (25) 50,5 FWH-200B

4044 22 (30) 22 (30) 59,7 FWH-200B

4060 30 (40) 30 (40) 58,3 FWH-225A

4075 37 (50) 37 (50) 71,5 FWH-250A

4089 45 (60) 45 (60) 86,5 FWH-275A

4103 55 (75) 55 (75) 105 FWH-275A

4140 75 (100) 75 (100) 142 FWH-300A

4168 90 (125) 90 (125) 170 FWH-325A
FWH-400A *1

4208 110 (150) 110 (150) 207 FWH-500A

4250 132 (175) 150 (200) 248 FWH-600A
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*1 Для применений с повторяющимися нагрузками рекомендуется использовать предохранители с большим номинальным 
током.

 Защита параллельной цепи для приводов класса 400В (Тяжелый режим)
Для защиты от короткого замыкания в цепи питания используйте предохранители, указанные в данном 
руководстве, чтобы обеспечить использование привода в цепи, которая обеспечивает не более 100 000 сред-
неквадратичных симметричных ампер и 480 В переменного тока.
Встроенная защита от короткого замыкания привода не обеспечивает защиту параллельной цепи. Пользова-
тель должен обеспечить защиту параллельной цепи, как указано в стандартах по безопасному монтажу 
электрических соединений National Electric Code (NEC), Canadian Electric Code, Part I (CEC) и местных пра-
вилах.

Таблица 3.20 Рекомендованная защита параллельной цепи: Класс 400 В (Тяжелый режим) 

*1 Для применений с повторяющимися нагрузками рекомендуется использовать предохранители с большим номинальным 
током.

4296 160 (200) 185 (250) 300 FWH-700A

4371 200 (250) 220 (300) 373 FWH-800A

4389 220 (300) 260 (350) 410 FWH-1000A

4453 250 (335) 300 (400) 465 FWH-1200A

4568 315 (400) 335 (450) 584 FWH-1200A

4675 355 (450) 370 (500) 657 FWH-1400A
FWH-1600A *1

Модель привода
Макс. мощность двигателя кВт (ЛС)

Номинальный входной ток 
A

Предохранитель для 
защиты полупроводников 

производства: EATON/
BussмАnnВходное напряжение < 460 V Входное напряжение ≥ 460 V

4002 0,55 (0,75) 0,55 (0,75) 1,9 FWH-50B

4004 1,1 (1,5) 0,75 (1) 3,5 FWH-50B

4005 1,5 (2) 1,5 (2) 4,7 FWH-50B

4007 2,2 (3) 2,2 (3) 6,7 FWH-60B

4009 3 (4) 3 (4) 8,9 FWH-60B

4012 4,0 (5) 3,7 (5) 11,7 FWH-60B

4018 5,5 (7,5) 5,5 (7,5) 15,8 FWH-80B

4023 7,5 (10) 7,5 (10) 21,2 FWH-90B

4031 11 (15) 11 (15) 30,6 FWH-150B

4038 15 (20) 15 (20) 41,3 FWH-200B

4044 18,5 (25) 18,5 (25) 50,5 FWH-200B

4060 22 (30) 22 (30) 43,1 FWH-225A

4075 30 (40) 30 (40) 58,3 FWH-250A

4089 37 (50) 37 (50) 71,5 FWH-275A

4103 45 (60) 45 (60) 86,5 FWH-275A

4140 55 (75) 55 (75) 105 FWH-300A

4168 75 (100) 75 (100) 142 FWH-325A
FWH-400A *1

4208 90 (125) 90 (125) 170 FWH-500A

4250 110 (150) 110 (150) 207 FWH-600A

4296 132 (175) 150 (200) 248 FWH-700A

4371 160 (200) 185 (250) 300 FWH-800A

4389 200 (250) 220 (300) 373 FWH-1000A

4453 220 (300) 260 (350) 410 FWH-1200A

4568 250 (335) 300 (400) 465 FWH-1200A

4675 315 (400) 335 (450) 584 FWH-1400A
FWH-1600A *1

Модель привода
Макс. мощность двигателя кВт (ЛС) Номинальный 

входной ток A
Предохранитель для защиты 

полупроводников производства: 
EATON/BussмАnnВходное напряжение < 460 V Входное напряжение ≥ 460 V
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3.16 Контрольный лист подключений
После подключения привода, прежде чем выполнить пробный пуск проверьте правильность всех подклю-
чений, делая отметки в контрольном листе, указанном ниже.

Таблица 3.21 Напряжение источника питания / Выходное напряжение

Таблица 3.22 Подключение силовых цепей 

Таблица 3.23 Подключение цепей управления

Проверено № Пункт проверки

1 Напряжение источника питания должно находиться в пределах диапазона входного напряжения привода drive.

Проверено № Пункт проверки

1 Установите в цепи источника питания автоматический выключатель в литом корпусе (MCCB) соответствующей мощности.

2 Правильно подключите провода питания к силовым клеммам привода R/L1, S/L2 и T/L3.

3

Правильно подключите двигатель к приводу.
Двигатель должен быть подключен к выходным клеммам привода U/T1, V/T2 и W/T3 с соблюдением порядка чередования фаз.

Примечание:
При неправильном порядке чередования фаз двигатель будет вращаться в противоположном направлении.

4

Для подключения цепей питания и двигателя используйте 600 В термостойкий провод в ПВХ изоляции для помещений.
Примечание:
Рекомендуемые сечения проводов основываются на характеристиках непрерывного тока при температуре 75°C 600 В для термо-
стойких проводов класса 2 в ПВХ изоляции, предназначенных для использования в помещении.

5

Для силовых подключений используйте провода правильного сечения.
Примечание:
• При большом расстоянии между приводом и двигателем рассчитайте падение напряжения в кабеле по следующей формуле: 

Падение межфазного напряжения (V) =  ґсопротивление провода (Ом/км) ґ расстояние подключения (м) ґ номинальный 
ток двигателя (A) ґ 10-3.

• Если расстояние между приводом и двигателем не превышает 50 м, с помощью параметра C6-02 [Выбор несущей частоты] 
уменьшите несущую частоту.

6 Правильно заземлите привод

7 Затяните винты силовых клемм и клеммы заземления с соответствующим усилием.

8

При управлении несколькими двигателями от одного привода организуйте цепи защиты от перегрузки.

Примечание:
Установите H1-03 = 25 [DI3 Выбор функции = Внешняя авария (NC-Always-Coast)].

9 При использовании тормозного резистора или модуля тормозного резистора установите электромагнитный контактор (MC). Пра-
вильно установите резистор и убедитесь, что цепь защиты от перегрузки использует контактор для выключения питания привода.

10 Убедитесь, что на выходе привода не установлены фазосдвигающие конденсаторы, фильтры помехозащиты, предназначенные для 
входных цепей, устройства защитного отключения ELCB, GFCI, RCM/RCD.

Проверено № Пункт проверки

1 Для всех цепей управления привода применены кабели типа «витая пара».

2 Экраны кабелей подключены к клемме заземления GND.

3 Для 3-проводного управления установлены параметры многофункциональных дискретных входов и соответствующим образом орга-
низованы цепи управления.

4 Все опциональные платы правильно установлены.

5 Проверьте привод на предмет отсутствия ошибок подключений. Для проверки используйте только мультиметр.

6 Затяните все винты клемм управления с соответствующим усилием.

7 Уберите все обрезки проводов.

8 Убедитесь, что провода в клеммном блоке не прикасаются к другим клеммам или проводам.

9 Изолируйте цепи управления от силовых цепей.

10 Убедитесь, что длина кабелей цепи управления не превышает 50 м.

11 Убедитесь, что длина кабеля цепи защитного отключения не превышает 30 м.

A -
B -

C - oL1 - oLn:
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3.17 Меры предосторожности при использовании 
двигателя

 Меры предосторожности для существующих стандартных двигателей
 Диапазон низких скоростей
При работе стандартного двигателя от привода, он теряет больше мощности по сравнению с работой двига-
теля от промышленной сети питания. В диапазоне низких скоростей температура двигателя быстро увели-
чивается, поскольку двигатель не может снизить свою температуру при снижении скорости. В этих 
условиях необходимо уменьшить момент нагрузки двигателя в диапазоне низких скоростей. На следующем 
рисунке показаны допустимые характеристики нагрузки для стандартного двигателя Yaskawa. Когда на низ-
ких скоростях необходим постоянный крутящий момент 100%, используйте двигатель, предназначенный 
для работы с частотным приводом.

Рисунок 3.63 Характеристики допустимой нагрузки для стандартных двигателей Yaskawa

 Выдерживаемое напряжение изоляции
Учитывайте допустимые уровни напряжения двигателя и характеристики изоляции двигателя в примене-
ниях с входным напряжением более 440 В или особенно при больших расстояниях подключения. Исполь-
зуйте двигатели с усиленной изоляцией, предназначенные для работы с частотными приводами.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: Используйте двигатель с изоляцией, рассчитанной на работу с ШИМ-приводами. Несоблюде-
ние этого требования может привести к короткому замыканию или замыканию на землю из-за износа изоляции.

 Работа на больших скоростях
Если вы используете двигатель на скоростях, превышающих его номинальную скорость, у вас могут воз-
никнуть проблемы с долговечностью подшипника двигателя и динамическим балансом механизма. Свяжи-
тесь с производителем двигателя или машины.
 Характеристики крутящего момента
При эксплуатации двигателя с приводом характеристики крутящего момента отличаются от таковых при 
его работе напрямую от промышленной сети питания. Правильно оцените характеристики крутящего 
момента нагрузки для вашего применения.
 Вибрация
Вибрация может возникнуть в следующих условиях:
• Из-за резонанса с собственной частотой машины 

Будьте осторожны, если вы добавляете привод с регулируемой скоростью в систему, в которой уже име-
ются двигатели, работающие от промышленной сети питания с постоянной скоростью. Во избежание 
появления резонанса машины при установке двигателя используйте резиновые амортизаторы или вос-
пользуйтесь функцией пропуска частоты с целью исключения частоты резонанса.

• Двигатель не отбалансирован 
Будьте осторожны, если скорость двигателя превышает номинальную скорость.

• Асинхронный резонанс 
Асинхронный резонанс может возникать в случае длинных валов двигателя и в таких применениях, как 
турбины, воздуходувки и вентиляторы с высокой инерционной нагрузкой. 
При возникновении в этих системах проблем с асинхронным резонансом используйте векторное управле-
ние с обратной связью.

A - 25% ED 5
B - 40% ED

C -
D -



3.17 Меры предосторожности при использовании двигателя

SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство 117

3

Э
ле

кт
ри

че
ск

ий
 м

он
та

ж

 Звуковой шум
Звуковой шум двигателя изменяется при изменении настройки несущей частоты. При использовании высо-
кой несущей частоты слышимый шум двигателя эквивалентен шуму двигателя, генерируемому при работе 
от сети. Если вы работаете на скоростях, превышающих номинальную скорость вращения, нежелательный 
шум двигателя увеличивается.

 Меры предосторожности при использовании двигателей PM
• При использовании двигателя с постоянными магнитами, производителем которого не является произво-

дитель привода, обратитесь к производителю двигателя или к его ближайшему представителю.
• Вы не можете управлять двигателем с постоянными магнитами напрямую от промышленной сети пита-

ния. При необходимости работы от сети используйте асинхронный двигатель.
• Вы не можете управлять более чем одним двигателем PM от одного привода. Используйте асинхронный 

двигатель и привод с регулированием скорости.
• При использовании векторного управления для двигателя PM (PM OLV), возможен обратный проворот 

двигателя на 1/2 оборота (электрический угол) при его пуске.
• Количество генерируемого пускового крутящего момента изменяется при изменении режима управления 

и типа двигателя. Прежде чем настраивать двигатель для работы с приводом проверьте пусковой крутя-
щий момент, допустимые характеристики нагрузки, допуск ударной нагрузки и диапазон регулирования 
скорости. Свяжитесь с производителем или ближайшим торговым представителем, чтобы использовать 
двигатель, который не соответствует этим спецификациям.

• В векторном управлении PM OLV на скорости от 20% до 100% тормозной момент всегда составляет 125% 
или менее.

• Модуль тормозного резистора не поменяет это значение. При работе на скорости 20% или менее тормоз-
ной момент составляет 50% или менее.

• В векторном управлении PM OLV допустимый момент инерции нагрузки примерно в 50 раз превышает 
момент инерции двигателя. В применениях с большим моментом инерции для двигателей с постоянными 
магнитами используйте векторное управление с обратной связью.

• Когда вы используете удерживающий тормоз при векторном управлении PM OLV, перед запуском двига-
теля разожмите тормоз. Неправильная последовательность в данных переключениях может привести к 
снижению скорости. Не используйте эти конфигурации в применениях с большими нагрузками, напри-
мер, на конвейерах или лифтах.

• Для перезапуска останавливающего по инерции двигателя, который вращается быстрее 200 Гц в режиме 
вольт-частотного V/f управления, сначала для останова двигателя используйте функцию торможения 
коротким замыканием. Для использования функции торможения коротким замыканием необходим специ-
альный модуль тормозного резистора. Для получения дополнительной информации свяжитесь с произво-
дителем или ближайшим торговым представителем.

• Для перезапуска останавливающего по инерции двигателя, который вращается медленнее, чем 200 Гц, 
используйте функцию поиска (подхвата) скорости.

• При использовании длинного кабеля двигателя для остановки двигателя, используйте торможение корот-
ким замыканием.
Примечание:
При использовании функции торможения коротким замыканием привод принудительно производит короткое замыкание прово-
дов двигателя с целью его остановки, прежде чем тот успеет остановиться по инерции.

• Вы также можете использовать функцию векторного управления по разомкнутому контуру EZ (EZOLV) 
для управления синхронными двигателями c регулируемым магнитным сопротивлением (SynRM).

• Для получения дополнительной информации свяжитесь с производителем или ближайшим торговым 
представителем.

• После замены неисправного энкодера на двигателе с постоянными магнитами убедитесь, что двигатель 
может вращаться, и выполните настройку смещения Z импульсов или автоматическую настройку с вра-
щением двигателя.

• Если во время перезапуска обнаруживаются ошибки oC [Перегрузка по току], STPo [Выпадение из син-
хронизма] или LSo [Выпадение из синхронизма при работе на низкой скорости], повторите поиск скоро-
сти и используйте для регулировки двигателя функцию торможения коротким замыканием при запуске.
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 Меры предосторожности для специализированных двигателей
 Двигатели с переключаемыми полюсами
Номинальный ток двигателей с переключением полюсов отличается от стандартных двигателей. Прежде 
чем выбрать привод проверьте максимальный ток двигателя. Всегда, прежде чем переключать число полю-
сов двигателя, останавливайте двигатель. При изменении числа полюсов во время вращения двигателя, 
перенапряжение от регенерации или функция защиты от перегрузки по току приведут к неуправляемой 
остановке двигателя.

 Погружные двигатели
Номинальный ток погружного двигателя всегда больше, чем номинальный ток стандартного двигателя. 
Используйте для подключения двигателя кабель достаточно большого сечения, который не позволит сни-
зить максимальный уровень крутящего момента из-за падения напряжения.

 Взрывозащищенные двигатели
При использовании взрывозащищенного двигателя необходимо протестировать его работу с приводом. 
Поскольку привод не является взрывозащищенным, он должен быть установлен во взрывобезопасном 
месте.
Энкодер, используемый с взрывозащищенными двигателями, является искробезопасным. Для подключения 
энкодера к приводу всегда используйте специализированный импульсный разъем.

 Мотор-редукторы
Диапазон непрерывных скоростей различен для разных методов смазки и производителей. При смазке мас-
лом продолжительная работа в диапазоне низких скоростей может вызвать возгорание. Свяжитесь с произ-
водителем для получения дополнительной информации о применениях, где необходима работа на частотах, 
превышающих номинальную.

 Однофазные двигатели
Приводы регулирования скорости не рассчитаны на работу с однофазными двигателями. Привод может 
использоваться только с трехфазными двигателями. Если для запуска двигателя используются конденса-
торы, это может привести к протеканию через конденсаторы тока высокой частоты, что приведет к их 
повреждению. Запуск с расщепленной фазой или репульсивный запуск могут привести к перегоранию 
катушек стартера, поскольку внутренний центробежный выключатель не активирован.

 Двигатели с тормозом
При использовании привода для управления двигателем, у которого катушка тормоза подключена к фазным 
проводам, низкий уровень напряжения может привести к тому, что тормоз при пуске может не сработать. 
При использовании двигателей с тормозом применяйте отдельный специальный источник питания для тор-
моза. Подключите источник питания тормоза к входным линиям питания привода. Двигатели со встроен-
ными тормозами издают шум при работе на низких скоростях.

 Замечания по механизмам передачи кинетической энергии
В механизмах передачи кинетической энергии, которые используют масло для смазки коробок передач, 
трансмиссий или редукторов, обязательно соблюдайте меры предосторожности при работе машины непре-
рывно на низкой скорости. На низких скоростях масло может не смазывать систему. Работа на частотах 
выше номинальной может привести к проблемам в работе механизмов коробок скоростей. К таким пробле-
мам относятся повышенный шум и сокращение срока службы.
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4.1 Меры безопасности 

Опасность поражения электрическим током
Не проверяйте, не подключайте или отключайте электропроводку при включенном 
питании привода. Прежде чем приступить к работе обесточьте все оборудование и 
ожидайте как минимум в течение времени, указанного на предупреждающей табличке 
привода. Внутренний конденсатор остается заряженным после выключения питания 
привода. Светодиодный индикатор остаточного заряда гаснет, когда напряжение в шине 
постоянного тока падает ниже 50В. Во избежание поражения электрическим током, 
ожидайте не менее пяти минут, пока все индикаторы не погаснут, и измеряйте уровень 
напряжения в шине постоянного тока, убедившись в его безопасном уровне.
Несоблюдение этого требования приведет к смерти или серьезной травме.

Опасность поражения электрическим током
Не эксплуатируйте оборудование без защитных крышек. В настоящем разделе на 
некоторых рисунках привод для большей наглядности может быть изображен со 
снятыми защитными крышками или экранами. Перед началом работы привода 
установите на место все защитные крышки или экраны. Используйте приводы в 
соответствии с указаниями в настоящем руководстве.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
Не снимайте крышки и не прикасайтесь к платам, пока на привод подано питание.
Несоблюдение этого требования приведет к смерти или серьезной травме.
Используйте отдельное подключение для удерживающего тормоза. Цепь удерживающего 
тормоза должна активироваться при пропадании питания привода или при срабатывании 
аварийного останова при обнаружении приводом неисправности.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.

Опасность падения оборудования
При использовании грузоподъемного оборудования соблюдайте соответствующие меры 
предосторожности с целью предотвращения падения груза.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме из-за падения груза.
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4.2 Наименования и функции компонентов

Рисунок  4.1 Клавиатура
Таблица 4.1 Клавиатура: Наименования и функции компонентов

Символ Наименование Функция

A
Светодиод RUN

Горит, показывая, что привод управляет двигателем. Светодиод гаснет, когда привод останавливается.
Мигает, показывая, что:
• Привод замедляется перед остановкой.
• Привод получил команду хода Run, но частота задания равна 0 Гц.
Мигает быстро, показывая, что:
• Привод получил команду хода Run с клеммы многофункционального дискретного входа (MFDI) и переключился в режим дис-

танционного управления REMOTE.
• Привод получил команду хода Run с клеммы MFDI, когда находился не в режиме управления вращением.
• Привод получил команду быстрого останова Fast Stop.
• Функция защитного отключения выключила выход привода.

• Пользователь нажал кнопку  на клавиатуре, когда привод управлялся дистанционно в режиме REMOTE.
• Питание привода было включено при активной команде хода Run и параметр b1-17 = 1 [RUN@PowerUp Selection = Игнориро-

вать RUN].

B
Светодиод ALM

Загорается при обнаружении ошибки.
Мигает, когда привод обнаруживает:
• Состояние аварии
• Ошибку установки параметра oPE
• Ошибку или сигнал аварии во время автонастройки
Светодиод гаснет, когда привод находится в нормальном состоянии. Ошибки и аварийные состояния отсутствуют.

C Слот для карты microSD Разъем для вставки карты памяти microSD.

D

Кнопки функций
(F1, F2, F3)

Этим кнопкам соответствуют пункты строки меню, расположенной в нижней части экрана клавиатуры.

E
Светодиод LO/RE

Горит: Команда хода Run подается с клавиатуры (Режим LOCAL).
Погашен: Команда хода Run подается через дискретные входы или через последовательный интерфейс связи (Режим REMOTE).

Примечание:
• Режим LOCAL: Привод управляется кнопками клавиатуры. Клавиатура используется для ввода команд Run/Stop и для 

ввода задания частоты.
• Режим REMOTE: Привод управляется посредством команд через дискретные входы или последовательный интерфейс 

связи. Используется источник задания частоты, выбранный в параметре b1-01 [Freq. Ref. Sel. 1], и источник команды хода 
Run, выбранный в параметре b1-02 [Run Comm. Sel 1].

F
Кнопка LO/RE

Служит для переключения управления командой хода Run и заданием частоты между клавиатурой (LOCAL) и внешним источни-
ком (REMOTE).

Примечание:
• Если привод работает, то перед выбором режима управления с помощью кнопки LO/RE, остановите работу. Установите 

параметр o2-01 = 0 [LO/RE Key Selection of Function =Деактивирована] для отмены переключения режима с REMOTE на 

LOCAL кнопкой .
• Привод игнорирует переключение режима между LOCAL и REMOTE, когда он принимает команду хода Run от внешнего 

источника.

Вид спереди/сбоку Вид сзади
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ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. При установке параметра b1-07 = 2 [LO/RE Run Selection = 
Принимать RUN] привод может внезапно запуститься. Во время переключения источников управления удалите 
весь персонал от вращающихся механизмов и электрических соединений. Несоблюдение этого требования может 
привести к смерти или серьезной травме.

 Состояния мигающих светодиодов

Рисунок 4.2 Состояния мигающих светодиодов

Рисунок 4.3 Состояние светодиода RUN и работа привода

G
Кнопка STOP

Останавливает работу привода.
Примечание:

Кнопка  клавиатуры имеет наивысший приоритет. Привод останавливается нажатием кнопки , даже если 
команда хода Run поступает от любого внешнего источника в режиме дистанционного управления (REMOTE). Для отмены 
приоритета кнопки STOP установите параметр o2-02 = 0 [STOP Key Selection of Function = Disabled].

H

Кнопка Влево Перемещает курсор влево.
В меню Manual Setup можно переходить по меню MANUAL1 – MANUAL3 с помощью кнопок Влево и Вправо.

Кнопка Вверх /Кнопка 
Вниз • Служит для отображения следующего или предыдущего пункта.

• Служит для выбора номеров параметров и увеличения или уменьшения значения установки.

Кнопка Вправо (RESET) • Перемещает курсор вправо.
• Служит для перехода к следующему экрану.
• Служит для очистки ошибок привода.

Кнопка ENTER • Служит для ввода значений параметров и установок.
• Служит для выбора пунктов меню при перемещении между экранами.
• Служит для выбора каждого режима, параметра и величины установки.

I
Кнопка RUN

Служит для пуска привода в режиме местного управления LOCAL.
Служит для запуска процедуры настройки двигателя в режиме Автонастройки.

Примечание:

Перед использованием клавиатуры для управления двигателем нажмите кнопку  для переключения привода в режим 
местного управления LOCAL.

J Разъем USB Разъем для подключения кабеля mini USB. Используйте кабель USB (USB стандарт 2.0, тип - mini-B) для подключения клавиа-
туры к ПК.

K Разъем RJ-45 Разъем для подключения клавиатуры к сети с помощью 8-контактного разъема RJ-45 кабелем UTP CAT5e или для подключения 
клавиатуры к приводу.

L Крышка батареи часов
Крышка отсека для установки батареи питания внутренних часов.
Примечание:
Используйте элемент питания типа CR2016 с номинальным напряжением 3 В. Поставляется отдельно.

Символ Наименование Функция

/
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 Дисплей клавиатуры

Рисунок 4.4 Элементы дисплея клавиатуры
Таблица 4.2 Элементы дисплея и их функции

 Режим клавиатуры и дисплеи меню
Таблица 4.3 Режим привода, экраны меню и функции

Символ Наименование Функция

A Дисплей времени Отображает текущее время. Установите время в экране установок по умолчанию.

B Индикация Прямого/
Обратного хода

Отображает направление вращения двигателя.
• FWD: Отображается в режиме Прямого хода.
• REV: Отображается в режиме Обратного хода.

Примечание:
При работе в режиме Q2pack, индикация FWD или REV мигает.

C Индикатор Готовности Индикатор Rdy отображается, когда привод готов к работе или когда привод работает.

D Дисплей режима Отображает наименование текущего режима или экрана.

E Индикатор источника 
задания частоты

Отображает текущий источник задания частоты.
• KPD: клавиатура
• AI: аналоговый вход (клеммы с AI1 по AI3)
• COM: через сеть Modbus
• OPT: через опциональную плату
• PI: через импульсный вход (клемма PI)

F Дисплей данных Отображает значения параметров, значения мониторов и подробности результатов работы.

G Функциональные кнопки 
1-3 (F1 - F3)

Наименование функций, отображаемое в этой области дисплея, меняется при смене экрана. Для вызова функции нажмите соответ-

ствующую кнопку с  по .

Режим Экран меню Функция

Режим привода Монитор и диагностика
(Monitor & Diagnostics) Отображение мониторов привода, мониторов пользователя, журнала ошибок, регистратора данных.

Режим 
программирования

Параметры
(Parameters) Изменение установок параметров.

Измененные параметры
(Modified Parameters) Отображение стандартных и измененных в Q2pack параметров.

Ручная настройка
(Manual Setup) Содержит список пользовательских параметров и мониторов.

Мастер и Автонастройка
(Wizard & Autotuning) Вызов мастера настройки для упрощения ввода привода в эксплуатацию или автоматической настройки.

Конфигурация
(Configuration) Установка языка, даты/времени, уровня подсветки экрана, функция резервного копирования параметров.
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Примечание:

• Нажмите кнопку  для установки параметра d1-01 [Задание 1], когда на главном экране отображается U1-01 [Задание 
частоты] в режиме местного управления LOCAL.

• На экране будет отображена индикация [Rdy], когда привод в режиме управления вращением. Привод подготовлен к приему 
команды хода Run.

• По умолчанию привод игнорирует команду хода Run, находясь в Режиме программирования. Установите b1-08 [RUN@PRG 
Mode Selection] чтобы принимать или отклонять команду хода Run от внешнего источника в режиме программирования.
– Установите параметр b1-08 = 1 [NoRUN@Program] чтобы отклонять команду хода Run от внешнего источника в режиме про-

граммирования (по умолчанию).
– Установите параметр b1-08 = 2 [RUN@Program] чтобы принимать команду хода Run от внешнего источника в режиме про-

граммирования
– Установите параметр b1-08 = 3 [Program@Stop only] для предотвращения перехода из режима привода в режим программи-

рования смены во время работы привода.

• На главном экране удерживайте кнопку  в течение 3 секунд для переключения между кратким и подробным отображе-
нием.
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4.3 Процедуры запуска
В этом разделе приведены основные шаги, необходимые для запуска привода.
Используйте блок-схемы в этом разделе, чтобы найти наиболее подходящий метод запуска для вашего при-
менения.
В этом разделе содержится информация, касающаяся только самых основных настроек.

 Блок-схема A: Подключение и запуск двигателя с минимальными измене-
ниями настроек

На блок-схеме A показана основная последовательность действий для подключения и запуска двигателя с 
минимальными изменениями настроек.
Настройки могут меняться в зависимости от применения.
Для базовых применений, не требующих высокой точности, используйте настройки параметров привода по 
умолчанию.

Рисунок 4.5 Основные шаги перед запуском привода

A-1 A-2 A-3
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 Подраздел A-1: Автонастройка асинхронного двигателя и процедура 
пробного пуска

Рисунок 4.6 Процедура автонастройки и пробного запуска асинхронного двигателя
* 1 Обязательно отпустите удерживающий тормоз перед выполнением инерционной настройки.
* 2 При настройке автоматического регулятора скорости (ASR) привод автоматически настраивает параметры управления с упре-

ждением и параметры KEB Ride-Thru 2.

 Подраздел A-2: Процедура автонастройки двигателя PM и процедура 
пробного пуска

Подраздел A-2 содержит основные шаги для запуска привода с двигателем с постоянными магнитами.

A

A



4.3 Процедуры запуска

SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство 127

4

П
ро

це
ду

ра
 з

ап
ус

ка
 и

 п
ро

бн
ы

й 
пу

ск

Примечание:
1. Хотя Автонастройка будет устанавливать параметры для управления скоростью с помощью энкодера, установите параметр 

F1-05 [Enc1 Rotat Selection] перед началом Автонастройки.
2. При замене энкодера выполните настройку смещения нулевого импульса Z Pulse Offset Tuning.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность аварии. После завершения электрических подключений и установки параметров 
протестируйте систему, чтобы убедиться, что привод работает безопасно. Невыполнение этого требования 
может привести к травме или повреждению оборудования.

Рисунок 4.7 Процедура автонастройки и пробного пуска двигателя PM
* 1 Для двигателей PM Yaskawa (серии SMRA, серии SSR1 или серии SST4) установите E5-01 [PM Mot Code Selection]. Для дви-

гателей с постоянными магнитами другого производителя установите E5-01 PM Mot Code Selection = FFFF.
* 2 Обязательно отпустите удерживающий тормоз перед выполнением инерционной настройки.
* 3 При настройке автоматического регулятора скорости (ASR) привод автоматически настроит параметры управления с упре-

ждением и параметры функции KEB Ride-Thru 2.

A

A
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 Подраздел A-3: Процедура пробного запуска векторного управления EZ по 
разомкнутому контуру

Подраздел A-3 содержит процедуру настройки для запуска двигателя с постоянными магнитами в режиме 
векторного управления EZ по разомкнутому контуру.

Рисунок 4.8 Процедура пробного пуска в режиме векторного управления EZ по разомкнутому контуру

A

A
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4.4 Элементы для проверки перед запуском привода

 Проверьте перед подачей питания на привод
Проверьте эти элементы перед подачей питания на привод.

Таблица 4.4 Элементы, которые необходимо проверить перед подачей питания на привод

 Проверка после включения питания привода
Проверьте эти пункты после включения питания привода. В зависимости от состояния привода на дисплее 
будут отображаться следующие экраны.

Таблица 4.5 Состояние дисплея после включения питания привода

Пункт проверки Описание

Входное напряжение питания

Входное напряжение питания должно быть следующим:
Класс 200В: три фазы переменного тока 200-240В 50/60Гц, постоянное напряжение 270-340В
Класс 400 V: три фазы переменного тока 380-480В 50/60Гц, постоянное напряжение 510-680В

Правильно и безопасно подключите клеммы питания R/L1, S/L2, T/L3.

Правильно заземлите привод и двигатель.

Соединение между выходными клем-
мами привода и клеммами двигателя Правильно подключите выходные клеммы привода (U/T1, V/T2 и W/T3) и клеммы двигателя (U, V и W) и затяните винты.

Подключение цепей управления Выключите входы всех устройств и переключатели, подключенные к клеммам цепи управления привода.

Состояние клемм цепей управления Выключите входы всех устройств и переключатели, подключенные к клеммам цепи управления привода.

Соединение двигателя с механизмом Отсоедините все муфты и ремни, соединяющие двигатель с механизмом.

Состояние Дисплей Описание

Во время обычной 
работы

Главный экран

На дисплее отображается главный экран

При обнаружении 
ошибки

Дисплей меняется в зависимости от ошибки. См. главу «Поиск неисправностей» для выяснения 
причин неполадки.

Горит светодиод .
Примечание:
Если на дисплее отображается другой экран, то для перехода к дисплею ошибки действуйте 
следующим образом:

1. В главном экране нажмите кнопку .

2. В другом экране, отличном от главного экрана, нажмите кнопку  (Home).
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4.5 Работа с клавиатурой

 Использование главного экрана
Здесь описаны функции, которыми можно управлять из главного экрана, и его содержимое.

 Просмотр мониторов на главном экране
По умолчанию на главном экране в области отображения данных отображаются данные монитора.
• Чтобы изменить отображение на экране, измените параметр o1-40 [Режим выбора главного экрана].
• Если в o1-40 установлено значение «Пользовательские мониторы» и имеется более одного экрана, 

используйте кнопки  или  для переключения между экранами.
• Для переключения между 6-строчным и 3-строчным режимом нажмите и удерживайте в течение 2 секунд 

кнопку .

 Операция толчка

Нажмите кнопку , чтобы загорелся светодиод .
Кнопка LO/RE активна только в меню монитора.
Для пуска двигателя нажмите кнопку  (JOG).
Для останова двигателя отпустите кнопку .

 Смена направления вращения двигателя
Вы можете изменять направление вращения двигателя при управлении приводом с клавиатуры.

Нажмите кнопку , чтобы загорелся светодиод .
Кнопка LO/RE активна только в меню монитора.
Нажимайте кнопку  (FWD/REV) для переключения направления вращения двигателя между прямым 
и обратным ходом.

 Отобразить стандартный монитор
Нажмите кнопку  ( ), чтобы вернуться в главный экран.

Примечание:
При возникновении аварии, несущественной аварии или ошибки нажимайте кнопку  ( ), пока не отобразится содержи-
мое ошибки. Нажмите кнопку  еще раз, чтобы открыть стандартные мониторы (Ux-xx).

 Изменение задания частоты

1. Нажмите кнопку , чтобы загорелся светодиод . 
Кнопка LO/RE активна только в меню монитора.

2. Нажмите кнопку  для доступа к экрану смены частоты.

3. Нажимая кнопку  или  выберите соответствующую цифру, затем с помощью кнопок  

или  измените значение.

4. Нажмите кнопку  для подтверждения изменения.
Примечание:
В главном экране должен отображаться монитор U1-01 [Задание частоты (Frequency Reference)].  
Активировать кнопку  вы можете только в главном экране.

 Отображение главного меню
Для отображения главного меню нажмите кнопку .
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Нажмите кнопку  ( ) для возврата к главному экрану.

 Отображение стандартного монитора
В этом разделе показано, как отобразить стандартный монитор (Ux-xx [U: МОНИТОРЫ]).

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  (Меню).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Монитор и диагностика] [Monitor & Diagnostics], 

затем нажмите кнопку .
4. С помощью кнопок  или  выберите меню [Стандартные мониторы] [Standard Monitors], 

затем нажмите кнопку .
5. Нажимайте кнопки   или  для перехода по отображаемым элементам монитора. 

Для переключения между 6-строчным и 3-строчным режимом нажмите и удерживайте в течение 2 
секунд кнопку .

 Установка пользовательских мониторов
Вы можете выбрать и зарегистрировать до 12 элементов мониторинга, которые будут регулярно отобра-
жаться на дисплее клавиатуры.
Здесь показана процедура установки скорости двигателя на монитор [Custom Monitor 1].

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  (Меню).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Монитор и диагностика] [Monitor & Diagnostics], 

затем нажмите кнопку .
4. С помощью кнопок  или  выберите меню [Пользовательские мониторы] [Custom Monitors], 

затем нажмите кнопку  ( ).

5. С помощью кнопок  или  выберите пункт [Cust. Монитор 1], затем нажмите кнопку .

6. С помощью кнопок  или  выберите номер монитора для записи данных. 
Введите три цифры в поле «x-xx» монитора Ux-xx, чтобы определить, какой монитор выводить. 
Например, чтобы показать монитор U1-05, введите «105», как показано на этом рисунке. 

Нажмите кнопку .
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Процедура настройки завершена.

 Отображение пользовательских мониторов
В этом разделе показано, как отобразить зарегистрированные пользовательские мониторы.

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Монитор и диагностика] [Monitor & Diagnostics], 

затем нажмите кнопку .
4. С помощью кнопок  или  выберите меню [Пользовательские мониторы] [Custom Monitors], 

затем нажмите кнопку .
На дисплее будет отображен выбранный монитор, как показано на этом рисунке.

• Если имеется минимум два экрана, переключайтесь между ними с помощью кнопок  или .
• Если вы зарегистрировали только один пользовательский монитор в [Custom Monitor 1], на экране отобра-

зится только один монитор. Если вы зарегистрировали пользовательские мониторы только для [Custom 
Monitor 1] и [Custom Monitor 2], на экране отобразятся только два монитора.

• Для переключения между 6-строчным и 3-строчным режимом нажмите и удерживайте в течение 2 секунд 
кнопку .

• Чтобы удалить мониторы из списка пользовательских мониторов, выберите «0» [Сквозной режим] 
[Through Mode].

 Установка отображения мониторов в виде гистограммы
В этом разделе показано, как отобразить задание частоты в виде гистограммы.

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Монитор и диагностика] [Monitor & Diagnostics], 

затем нажмите кнопку .
4. С помощью кнопок  или  выберите меню [Гистограмма] [Bar Graph], затем нажмите кнопку 

 ( ).

5. С помощью кнопок  или  выберите место для сохранения монитора, затем кнопку .

6. Нажмите кнопку .
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7. С помощью кнопок  или  выберите номер монитора для регистрации. 
Введите три цифры в поле «x-xx» монитора Ux-xx, чтобы определить, какой монитор выводить. 
Например, чтобы отобразить монитор U1-01 [Задание частоты], введите «101», как показано на 
этом рисунке.  Нажмите кнопку .

Процедура настройки завершена.

 Отображение мониторов в виде гистограмм
В этом разделе показано, как отобразить определенный монитор в виде гистограммы. Вы можете отобра-
зить максимум три гистограммы.

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Монитор и диагностика] [Monitor & Diagnostics], 

затем нажмите кнопку .
4. С помощью кнопок  или  выберите меню [Гистограмма] [Bar Graph], затем нажмите кнопку 

.
На экране отобразятся мониторы, как показано на этом рисунке.

 Установка отображения мониторов в виде аналоговых стрелочных прибо-
ров

В этом разделе показано, как отобразить задание частоты в виде стрелочного прибора.
1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.

Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Монитор и диагностика] [Monitor & Diagnostics], 

затем нажмите кнопку .
4. С помощью кнопок  или  выберите меню [Стрелочный прибор] [Analog Gauge], затем 

нажмите кнопку  ( ).

5. Нажмите кнопку .

6. С помощью кнопок  или  выберите номер монитора для регистрации. 
Введите три цифры в поле «x-xx» монитора Ux-xx, чтобы определить, какой монитор выводить. 
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Например, чтобы отобразить монитор U1-01 [задание частоты], введите «101», как показано на 

этом рисунке.    Нажмите кнопку .

Процедура настройки завершена.

 Отображение мониторов в виде аналоговых стрелочных приборов
Далее показано, как отобразить содержимое, выбранное для монитора, в виде стрелочного прибора.

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Монитор и диагностика] [Monitor & Diagnostics], 

затем нажмите кнопку .
4. С помощью кнопок  или  выберите меню [Стрелочный прибор] [Analog Gauge], затем 

нажмите кнопку .
Монитор будет отображен следующим образом.

 Установка отображения мониторов в виде графика тренда
На этом рисунке показаны элементы, которые могут быть отображены в виде графика тренда.

 Выбор элементов монитора для отображения в виде графика тренда
В этом разделе показана процедура отображения монитора частоты в виде графика тренда.

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

A -

B -

-

D -
E -
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2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Монитор и диагностика] [Monitor & Diagnostics], 

затем нажмите кнопку .
4. С помощью кнопок  или  выберите меню [График тренда] [Trend Plot], затем нажмите 

кнопку  ( ).

5. С помощью кнопок  или  выберите [Custom Monitor 1], затем нажмите кнопку  .

6. Нажмите кнопку .

7. С помощью кнопок или выберите номер монитора для регистрации. 
При отображении параметров U на дисплее в виде «Ux-xx», три цифры «x-xx» отображают, какой 
монитор выводить. 
 
Например, чтобы отобразить монитор U1-01 [Задание частоты], введите «101», как показано на 
этом рисунке. 

Нажмите кнопку .

8. С помощью кнопок  или  выберите меню [Trend Plot 1 Min Scale Value], затем нажмите 

кнопку .

9. Нажимая кнопки  или , выберите соответствующую цифру, затем с помощью кнопок  

или  выберите правильное число.

• Нажмите кнопку  (Default) для установки заводских значений параметров.
• Нажимайте кнопку  (Min/Max) для переключения между минимальным и максимальным зна-

чением.

10. Нажмите кнопку  для сохранения изменений.

11. С помощью кнопок  или  выберите меню [Trend Plot 1 Max Scale Value], затем нажмите 

кнопку .

12. Нажимая кнопки  или , выберите соответствующую цифру, затем с помощью кнопок  

или  выберите правильное число.

• Нажмите кнопку  (Default) для установки заводских значений параметров.
• Нажимайте кнопку  (Min/Max) для переключения между минимальным и максимальным зна-

чением.

13. Нажмите кнопку  для сохранения изменений.

14. Нажмите кнопку  ( ). 
При необходимости используйте эту же процедуру для установки монитора [Custom Monitor 2].
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 Установка шкалы времени для монитора графика тренда
В этом разделе показана процедура установки шкалы времени для монитора графика тренда.

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Монитор и диагностика] [Monitor & Diagnostics], 
затем нажмите кнопку.

4. С помощью кнопок  или  выберите меню [График тренда] [Trend Plot], затем нажмите 
кнопку   ( ).

5. С помощью кнопок  или  выберите меню [Установка шкалы времени] [Trend Plot Time Scale 

Setting], затем нажмите кнопку .

6. Нажимая кнопки  или , выберите соответствующую цифру, затем с помощью кнопок  

или  установите правильное значение числа.

7. Нажмите кнопку  для сохранения изменений.

Процедура настройки завершена.

 Отображение элементов монитора в виде графика тренда
В этом разделе показана процедура отображения данных монитора в виде графика тренда.

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Монитор и диагностика] [Monitor & Diagnostics], 

затем нажмите кнопку .
4. С помощью кнопок  или  выберите меню [График тренда] [Trend Plot], затем нажмите 

кнопку .

На экране будут отображены мониторы, как показано на этом рисунке.
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Примечание:

Нажимайте кнопку  (Hold) для переключения между Паузой и Перезапуском дисплея монитора. Когда мониторинг нахо-
дится на паузе, мигает сообщение “Hold (ENTER)”.

 Изменение установок параметров
Для настройки параметров привода для вашего применения используйте следующую процедуру. В этом 
примере показано, как изменить установку параметра C1-01 [Время разгона 1][Accel Time 1].

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Параметры] [Parameters], затем нажмите кнопку.

4. С помощью кнопок  или  выберите меню [C: TUNING], затем нажмите кнопку.

5. С помощью кнопок  или  выберите меню [C1: ACCEL / DECEL], затем нажмите кнопку.

6. С помощью кнопок  или  выберите C1-01, затем нажмите кнопку.

7. Нажимая кнопки  или , выберите соответствующую цифру, затем с помощью кнопок  

или  установите правильное значение числа.

• Нажмите кнопку  (Default) для установки заводских значений параметров.
• Нажимайте кнопку F3 (Min/Max) для перемещения между минимальным и максимальным значе-

нием.

8. Нажмите кнопку  для сохранения изменений.

9. Продолжите изменять параметры, затем, после завершения всех изменений нажмите кнопку  
( ) для возврата в главный экран.

 Режим ручной настройки параметров [Manual Setup]
В режиме ручной настройки отображаются установленные параметры с A2-01 по A2-32 [с MAN1 Param1 по 
MAN3 Param12]. 
Здесь возможен быстрый доступ к этим параметрам и их изменение.

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Ручная настройка] [Manual Setup], затем нажмите 

кнопку .
4. Для изменения установок параметра с помощью кнопок  или  выберите параметр и затем 

нажмите кнопку .
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5. Нажимая кнопки  или , выберите соответствующую цифру, затем с помощью кнопок  

или  установите правильное значение.

6. Сохраните значение нажатием кнопки .

Процедура установки параметра завершена.

 Сохранение резервной копии параметров
Вы можете сохранить резервную копию параметров привода в клавиатуре. В памяти клавиатуры могут хра-
ниться установки параметров максимум для четырех приводов в различных областях хранения. Наличие 
резервных копий установок параметров позволит сократить время при замене привода. При настройке 
более одного привода вы можете скопировать установки параметров из привода, уже прошедшего пробный 
пуск, в другие приводы.

Примечание:
• Перед сохранением резервной копии параметров всегда останавливайте двигатель.
• При создании резервной копии привод игнорирует команды хода Run.

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Конфигурация] [Configuration], затем нажмите 

кнопку .

4. С помощью кнопок  или  выберите меню [Сохранение/Восстановление параметров] 

[Parameter Backup/Restore], затем нажмите кнопку .

5. С помощью кнопок  или  выберите элементы для резервного копирования, затем нажмите 

кнопку .

6. С помощью кнопок  или  выберите меню [Bck (Drive  OPE)], затем нажмите кнопку .

7. С помощью кнопок  или  выберите область памяти, затем нажмите кнопку .

После удачного завершения процедуры резервного копирования на дисплее клавиатуры появится надпись 
“End”.

 Запись параметров из резервной копии в привод
Вы можете сохранить резервную копию параметров в памяти клавиатуры и записать их в другие приводы.

Примечание:
Перед восстановлением параметров из резервной копии всегда останавливайте привод.
При восстановлении параметров из резервной копии привод игнорирует команды хода Run.

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.
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2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Конфигурация] [Configuration], затем нажмите 

кнопку .

4. С помощью кнопок  или  выберите меню [Сохранение/Восстановление параметров] 

[Parameter Backup/Restore], затем нажмите кнопку .

5. С помощью кнопок  или  выберите элемент для восстановления, затем нажмите кнопку 

.

6. С помощью кнопок  или  выберите меню [Res (OPE  Drive)], затем нажмите кнопку .

7. С помощью кнопок  или  выберите сохраненные данные параметров, затем нажмите 

кнопку .

После удачного завершения процесса записи на дисплее клавиатуры появится надпись “End”.
Примечание:
В зависимости от различных установок и условий дисплей клавиатуры отличается.

 Сравнение параметров в клавиатуре и в приводе
Эта процедура позволяет сравнивать значения установок параметров, сохраненных в резервной копии в 
памяти клавиатуры, со значениями установок параметров в приводе.

Примечание:
Перед сравнением параметров всегда останавливайте привод.
При восстановлении параметров привод игнорирует команды хода Run.

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Конфигурация] [Configuration], затем нажмите 

кнопку .

4. С помощью кнопок  или  выберите меню [Сохранение/Восстановление параметров] 

[Parameter Backup/Restore], затем нажмите кнопку .

5. С помощью кнопок  или  выберите элемент для сравнения, затем нажмите кнопку .

6. С помощью кнопок  или  выберите меню [Проверка] [Verify (Check)], затем нажмите кнопку 

.

7. С помощью кнопок  или  выберите данные для сравнения, затем нажмите кнопку .

При совпадении установок параметров, сохраненных в памяти клавиатуры, с установками параметров, ско-
пированными в привод, на дисплее клавиатуры появится надпись “End”.

A -
B -

C -

D -

E -

F -
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Если установки параметров, сохраненных в памяти клавиатуры, не совпадают с установками параметров, 
скопированными в привод, на дисплее клавиатуры появится надпись vFyE [Параметры не совпадают]. 
Нажмите одну из кнопок для возврата к шагу 6.

 Удаление параметров, сохраненных в памяти клавиатуры
Эта процедура служит для удаления параметров, сохраненных в памяти клавиатуры.

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Конфигурация] [Configuration], затем нажмите 

кнопку .

4. С помощью кнопок  или  выберите меню [Сохранение/Восстановление параметров] 

[Parameter Backup/Restore], затем нажмите кнопку .

5. С помощью кнопок  или  выберите элемент для удаления, затем нажмите кнопку .

6. С помощью кнопок  или  выберите меню [Удаление (Очистка памяти)] [Del (Clear OPE 

Memory)], затем нажмите кнопку .

7. С помощью кнопок  или  выберите данные для удаления, затем нажмите кнопку .

После удачного завершения процесса записи на дисплее клавиатуры появится надпись “End”.

 Проверка измененных параметров
Эта процедура служит для отображения всех параметров, заводские установки которых были изменены в 
результате Автонастройки или при изменении установок. Это позволяет обнаружить, какие из установок 
были изменены, что очень удобно при замене привода. Это позволяет пользователю быстро получить 
доступ к измененным параметрам и заново их переустановить. Если измененные параметры отсутствуют, 
на дисплее клавиатуры отображается надпись “0 Parameters”.

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Измененные параметры] [Modified Parameters], 

затем нажмите кнопку .

4. С помощью кнопок  или  отобразите параметр для проверки.

5. Для повторного редактирования параметра с помощью кнопок  или  выберите параметр 

для редактирования, затем нажмите кнопку .

6. Нажимая кнопки  или , выберите цифру, затем с помощью кнопок  или  установите 
значение

7. После завершения изменения значения нажмите кнопку .

Процедура проверки параметров завершена.

 Замена измененных параметров заводскими значениями
Эта процедура служит для перезаписи всех параметров, имеющих измененные значения, их значениями по 
умолчанию.

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
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Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Измененные параметры] [Modified Parameters], 

затем нажмите кнопку .
4. С помощью кнопок  или  выберите параметры, которым необходимо присвоить их значе-

ния по умолчанию, затем нажмите кнопку .
5. Нажмите кнопку  (Default).

6. Нажмите кнопку .
Измененному параметру будет присвоено его значение по умолчанию.

 Просмотр журнала ошибок
Вы можете просмотреть максимум 10 сообщений об ошибках с датами и временем их возникновения.

Примечание:
• Если дата и время имеют ошибочные значения, убедитесь, что текущие дата и время правильно установлены в приводе.
• Если в клавиатуре отсутствует батарея питания часов, то вам придется заново устанавливать дату и время при каждом включе-

нии привода.
1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.

Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Монитор и диагностика] [Monitor & Diagnostics], 

затем нажмите кнопку .
4. С помощью кнопок  или  выберите меню [Журнал ошибок] [Fault Log], затем нажмите 

кнопку .
5. С помощью кнопок  или  просматривайте историю сообщений об ошибках.

 Автонастройка привода
Автонастройка использует характеристики двигателя для автоматической установки параметров привода.
Обратитесь к паспортной табличке двигателя или протоколу испытаний двигателя для получения необходи-
мой информации для автоматической настройки.

Рисунок 4.9 Паспортная табличка двигателя (Пример)

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Перед выполнением Автонастройки обеспечьте отсут-
ствие людей вблизи привода, двигателя и приводимых механизмов. Во время выполнения Автонастройки привод и 
двигатель могут запуститься внезапно и привести к смерти или серьезной травме. Надежно закрепите крышки, 
муфты, шпонки вала и нагрузку, прежде чем подавать питание на привод.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. При выполнении Стационарной Автонастройки, 
двигатель не вращается, однако напряжение к нему прикладывается. Не прикасайтесь к двигателю до окончания 
Автонастройки. Несоблюдение этих требований может привести к смерти или серьезным травмам из-за пораже-
ния электрическим током.
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ЗАМЕЧАНИЕ: Автонастройка с вращением не может быть выполнена правильно, если на двигателе зажат удержи-
вающий тормоз. Перед выполнением автонастройки убедитесь, что вал двигателя свободно вращается. Несоблю-
дение этого требования может привести к неправильной работе привода.

ЗАМЕЧАНИЕ: Не выполняйте Автонастройку с присоединенной к двигателю нагрузкой. Отстыкуйте нагрузку от 
двигателя. Несоблюдение этого требования может привести к неправильной работе. Привод не сможет точно 
рассчитать параметры двигателя, если при выполнении автонастройки с вращением к двигателю подключена 
нагрузка, и, как следствие, не будет правильно управлять двигателем.

Следующая процедура показывает, как выполнить Автонастройку с вращением.
1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.

Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Мастер и Автонастройка] [Wizard & Autotuning], 
затем нажмите кнопку.

4. С помощью кнопок  или  выберите меню [Автонастройка] [Auto-Tuning], затем нажмите 
кнопку .

5. С помощью кнопок  или  выберите меню [Настройка параметров двигателя] [Mtr Param 
Tuning], затем нажмите кнопку.

6. С помощью кнопок  или  выберите функцию [Автонастройка с вращением] [Rotary Auto-
Tune], затем нажмите кнопку.

7. Следуйте сообщениям, отображаемым на дисплее, для ввода данных, необходимых для Автона-
стройки. 
Пример: С помощью кнопок  или  выберите соответствующую цифру, затем с помощью 

кнопок  или  измените число, затем нажмите кнопку  для сохранения изменений и пере-
йдите к следующему полю.

8. Следуйте сообщениям, отображаемым на дисплее клавиатуры, чтобы выполнить следующие шаги

9. Когда на дисплее появится экран запуска Автонастройки, нажмите кнопку . 
Начнется Автонастройка. 
При выполнении Автонастройки с вращением приблизительно в течение одной минуты двигатель 
будет находиться в остановленном состоянии под напряжением, а затем начнет вращение.

10. После завершения Автонастройки на дисплее появится надпись “End”, нажмите кнопку  или 
. 

На дисплее будет отображен список параметров, измененных в результате Автонастройки.
11. В экране подтверждения Автонастройки с помощью кнопок  или  пролистайте измененные 

параметры, затем в нижней части дисплее выберите опцию [Автонастройка прошла успешно] 

[Auto-Tuning Successful] и нажмите кнопку . 
Для изменения параметра с помощью кнопок  или  выберите параметр, а затем нажмите 

кнопку  для вывода экрана установки параметра.
Автонастройка завершена.

Примечание:

При обнаружении ошибки или при нажатии кнопки  до завершения Автонастройки, автонастройка будет остановлена и на 
дисплее будет отображено сообщение об ошибке. Сообщение Endx указывает на то, что Автонастройка прошла успешно с ошиб-
ками расчета. Найдите и устраните причину ошибки и повторите Автонастройку, или установите параметры двигателя вручную. 
Если обнаружить причину ошибки Endx не удалось, Вы все же можете использовать привод для вашего применения. Ошибка Er-
xx указывает, что автонастройка не удалась. Найдите и устраните причину ошибки и повторите Автонастройку.
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 Выбор языка клавиатуры
Ниже показано, как выбрать язык для отображения информации на дисплее клавиатуры.

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Конфигурация] [Configuration], затем нажмите 

кнопку .
4. С помощью кнопок  или  выберите меню [Выбор языка] [Language Selection], затем 

нажмите кнопку .

5. С помощью кнопок  или  выберите язык, затем нажмите кнопку .
Процедура выбора языка завершена.

 Установка даты и времени
Ниже показана процедура установки даты и времени.

Примечание:
• Если в клавиатуре отсутствует батарея питания часов, то вам придется заново устанавливать дату и время при каждом включе-

нии привода.
• Чтобы привод мог отслеживать и выводить ошибку о разряде батареи или о том, что часы не установлены, установите батарею, 

затем введите параметр o4-24 = 1 [Выбор обнаружения батареи = Активирован (Обнаружена авария)]. 
Процедура замены батареи описана в параграфе Замена батареи питания часов в клавиатуре на стр.346.
1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.

Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Конфигурация] [Configuration], затем нажмите 

кнопку .
4. С помощью кнопок  или  выберите меню [Установка даты/времени] [Set Date/Time], затем 

нажмите кнопку .

5. С помощью кнопок  или  выберите формат отображения даты, затем нажмите кнопку .

6. С помощью кнопок  или  выберите формат отображения времени, затем нажмите кнопку 

.

7. С помощью кнопок  или  выберите соответствующее число в поле даты (Год/Месяц/День), 
затем с помощью кнопок  или  измените значение.

8. После завершения изменений нажмите кнопку .

9. С помощью кнопок  или  выберите соответствующее число в поле времени (часы и 
минуты), затем с помощью кнопок  или  измените значение.

10. После завершения установки времени нажмите кнопку .
Процедура установки даты и времени завершена.
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 Установка параметров с помощью мастера Q2 Wizard
Мастер Q2 Wizard позволяет установить следующие базовые параметры, следуя простым сообщениям на 
дисплее:
• Источник задания частоты
• Уровень входного сигнала
• Источник команды хода Run
• Диапазон нагрузки
• Тип двигателя
• Режим управления
• Максимальная частота
• Установки входов/выходов

Примечание:
Функция Q2 Wizard инициализирует все параметры перед тем, как установить основные параметры.

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Мастер и Автонастройка] [Wizard & Autotuning], 

затем нажмите кнопку .
4. С помощью кнопок  или  выберите меню [Мастер Q2] [Q2 Wizard], затем нажмите кнопку 

.

5. С помощью кнопок  или  выберите [Yes], затем нажмите кнопку . 
Эта операция инициализирует все параметры.

6. С помощью кнопок  или  выберите элемент для установки, затем нажмите кнопку .

7. Далее следуйте инструкциям на дисплее, пока не будет отображен “Экран подтверждения измене-
ния параметров”.

8. В этом экране с помощью кнопок  или  выберите параметр для просмотра его изменений, 
затем в нижней части экрана выберите опцию [Apply each parameter](Применить каждый параметр)  

и нажмите кнопку .
Примечание:

Для изменения параметра с помощью кнопок  или  выберите параметр, затем нажмите кнопку  для 
отображения экрана установки параметра.

9. С помощью кнопок  или  выберите [Yes], затем нажмите кнопку  для применения уста-
новок параметра.

Работа с мастером Q2 завершена.

 Запуск записи данных
Функция записи данных позволяет сохранять запись максимум 10 мониторов привода. Запись данных запу-
скается посредством следующей процедуры.

1. Убедитесь, что в клавиатуру установлена карта памяти microSD.

2. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

3. Нажмите кнопку  ( ).

4. С помощью кнопок  или  выберите меню [Монитор и диагностика] [Monitor & Diagnostics], 

затем нажмите кнопку .
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5. С помощью кнопок  или  выберите меню [Запись данных] [Data Logger], затем нажмите 

кнопку .

6. С помощью кнопок  или  выберите [Yes] или [No], затем нажмите кнопку .
• [Yes]: Запись данных запускается.
• [No]: Запись данных не запускается.
Если при вводе команды в приводе уже происходила запись данных, привод запросит остановить 
запись данных.

 Выбор данных для записи
 Выбор монитора для записи данных 
Эта процедура описывает, как выбрать монитор, запись данных которого должна производиться.

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Монитор и диагностика] [Monitor & Diagnostics], 

затем нажмите кнопку .
4. С помощью кнопок  или  выберите меню [Запись данных] [Data Logger], затем нажмите 

кнопку  ( ).

5. С помощью кнопок  или  выберите меню [Монитор для записи] [Log Monitor], затем 

нажмите кнопку .
6. С помощью кнопок  или  выберите параметр монитора для сохранения, затем нажмите 

кнопку .

7. С помощью кнопок  или  выберите номер монитора для записи, затем нажмите кнопку .
Процедура настройки завершена

 Установка периода выборки
Эта процедура описывает, как установить период выборки для записи данных.

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Монитор и диагностика] [Monitor & Diagnostics], 

затем нажмите кнопку .
4. С помощью кнопок  или  выберите меню [Запись данных] [Data Logger], затем нажмите 

кнопку  (Setup).
5. С помощью кнопок  или  выберите меню [Период выборки записи] [Log Sample Lapse], 

затем нажмите кнопку .

6. С помощью кнопок  или  выберите цифру, затем с помощью кнопок  или  измените 
значение.

7. После изменения данных нажмите кнопку .
Процедура установки времени выборки завершена.
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 Установка автоматического выключения подсветки дисплея
Вы можете установить время для автоматического выключения подсветки дисплея после последнего каса-
ния клавиатуры. Эта процедура описывает, как включать и выключать подсветку дисплея.

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Конфигурация] [Configuration], затем нажмите 

кнопку .

4. С помощью кнопок  или  выберите меню [Подсветка] [Backlight], затем нажмите кнопку .

5. С помощью кнопок  или  выберите [ON] или [OFF], затем нажмите кнопку .
• [ON]: Подсветка горит постоянно
• [OFF]: Подсветка гаснет через некоторое время.

6. Нажмите кнопку  ( ).

7. Нажмите кнопку .

8. Для регулировки времени выключения подсветки ЖК-дисплея с помощью кнопок  или  

выберите нужную цифру, затем с помощью кнопок  или  измените значение.

9. После завершения изменения значения, нажмите кнопку .
Процедура настройки автоматического выключения подсветки завершена.

 Отображение информации о приводе
Эта процедура служит для отображения на дисплее клавиатуры номера модели привода, максимальной 
мощности двигателя (Тяжелый режим/Обычный режим), номинального выходного тока (Тяжелый режим/
Обычный режим), версии программного обеспечения и серийного номера привода.

1. Нажмите кнопку  ( ), чтобы открыть главный экран.
Примечание:
• В режиме главного экрана в правом верхнем углу экрана отображается значок [  Home].
• Если значок [ ] над кнопкой  не отображается, то нажмите кнопку  ( ) для его отображения.

2. Нажмите кнопку  ( ).

3. С помощью кнопок  или  выберите меню [Конфигурация] [Configuration], затем нажмите 

кнопку .
4. С помощью кнопок  или  выберите меню [Информация о приводе] [Drive Information], затем 

нажмите кнопку .
На дисплее клавиатуры будет отображена информация о приводе.

A -
B -

C -

-
E -
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 Запись автоматически сохраненных параметров в привод
Вы можете автоматически сделать резервную копию параметров в памяти клавиатуры и записать эти пара-
метры в другой привод, как определено установками параметров o3-06 [Выбор автосохранения 
(AutoBackup Selection)] и o3-07 [Период автосохранения (AutoBackup Lapse)].

Примечание:
• Установите o3-06 = 1 [Выбор автосохранения = Активирована] в каждом приводе, в который вы будете записывать параметры.
• Эта операция недоступна, если параметры в памяти клавиатуры и параметры в других приводах имеют одинаковые значения.

1. Подключите клавиатуру к приводу. 
Привод выдаст запрос на восстановление параметров.

2. С помощью кнопок  или  выберите [Yes] и затем нажмите кнопку .

3. С помощью кнопок  или  выберите [Yes] и затем нажмите кнопку для подтверждения про-

цесса восстановления .
После завершения процесса записи на дисплее клавиатуры появится надпись “End”.
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4.6 Автонастройка
Автонастройка использует характеристики двигателя для автоматической установки параметров привода 
для векторного управления. Режим Автонастройки выбирается исходя из типа двигателя, режима управле-
ния привода и места установки двигателя.
На дисплее клавиатуры будут отображены сообщения с запросами ввода необходимых параметров. Эти 
запросы определяются выбранным режимом Автонастройки и выбранным режимом управления A1-02 
[Режим управления].
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность столкновения. В режиме Автонастройки с вращением двигатель вращается с 
частотой 50% и более от номинальной частоты двигателя. Убедитесь, что в зоне вокруг привода и двигателя 
отсутствуют проблемы, связанные с безопасностью. Несоблюдение этого требования может привести к смерти 
или серьезной травме, а также к повреждению оборудования.

 Меры предосторожности перед выполнением Автонастройки
Перед выполнением Автонастройки изучите темы данного раздела.

 Общие подготовительные процедуры к Автонастройке
• Для выполнения Автонастройки необходимо ввести данные с паспортной таблички двигателя или из про-

токола испытаний двигателя. Перед выполнением Автонастройки привода убедитесь в наличии этих дан-
ных.

• Для обеспечения максимальной производительности убедитесь, что входное напряжение привода равно 
или превышает номинальное напряжение двигателя.
Примечание:
Повышение производительности возможно при использовании двигателя с базовым напряжением, меньшим входного напряже-
ния питания (на 20 В для моделей класса 200 В и на 40 В для моделей класса 400 В). Это очень важно при работе двигателя на 
скоростях выше 90% базовой скорости, где необходима высокая точность крутящего момента. Если напряжение входного источ-
ника питания равно номинальному напряжению двигателя, то выходного напряжения привода будет недостаточно, и производи-
тельность будет снижаться.

• Нажмите кнопку  для отмены Автонастройки.
• При поступлении на вход привода сигнала защитного отключения во время выполнения Автонастройки, 

измерения не будут завершены должным образом. Если это произошло, то необходимо отменить Автона-
стройку и выполнить ее заново.

• В следующей таблице дана информация о работе дискретных входов и выходов во время Автонастройки.
Таблица 4.6 Состояние входов/выходов во время Автонастройки 

*1 Дискретный выход, которому назначена функция H2-xx = 3 [H2-xx: Авария], функционирует как в обычном режиме работы.

Тип Автонастройки Режим Дискретный 
вход Дискретный выход *1

Автонастройка асинхрон-
ного двигателя

С вращением Автонастройка с вращением Выключен Функционирует как в обычном режиме работы.

Стационарная
Стационарная Автонастройка Выключен Сохраняет состояние, как при запуске Автонастройки.

Стационарная Автонастройка межфазного 
сопротивления Выключен Сохраняет состояние, как при запуске Автонастройки.

Автонастройка двигателя с 
постоянными магнитами PM

С вращением
Настройка смещения импульса Z энкодера Выключен Сохраняет состояние, как при запуске Автонастройки.

Автонастройка с вращением PM Выключен Функционирует как в обычном режиме работы.

Стационарная

Установка параметров двигателя PM Выключен Выключен

Стационарная Автонастройка PM Выключен Сохраняет состояние, как при запуске Автонастройки.

Стационарная Автонастройка PM сопро-
тивления статора Выключен Сохраняет состояние, как при запуске Автонастройки.

Настройка EZ Стационарная
Установка параметров двигателя Выключен Выключен

Стационарная Автонастройка межфазного 
сопротивления Выключен Сохраняет состояние, как при запуске Автонастройки.

Настройка Авторегулятора 
скорости (ASR) и инерции С вращением

Настройка инерции Выключен Функционирует как в обычном режиме работы.

Настройка Авторегулятора скорости (ASR) Выключен Функционирует как в обычном режиме работы.

Настройка диапазона замедления Выключен Функционирует как в обычном режиме работы.

Настройка KEB Выключен Функционирует как в обычном режиме работы.
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ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность столкновения. При выполнении Стационарной Автонастройки межфазного сопро-
тивления с двигателем, присоединенным к нагрузке, убедитесь, что удерживающий тормоз зажат. Организуйте 
цепь управления таким образом, чтобы во время выполнения Автонастройки сигнал с многофункционального 
выхода не привел к разжатию удерживающего тормоза. Несоблюдение этого требования может привести к 
повреждению оборудования или к травме персонала.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Для выполнения Автонастройки с вращением отсоедините 
нагрузку от двигателя. Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме, а также 
к повреждению оборудования.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность столкновения. В режиме Автонастройки с вращением двигатель вращается с 
частотой 50% и более от номинальной частоты двигателя. Убедитесь, что в зоне вокруг привода и двигателя 
отсутствуют проблемы, связанные с безопасностью. Несоблюдение этого требования может привести к смерти 
или серьезной травме, а также к повреждению оборудования.

ЗАМЕЧАНИЕ: Опасность столкновения. При выполнении Автонастройки напряжение прикладывается к двигателю 
до его вращения. Не прикасайтесь к двигателю до завершения Автонастройки. Несоблюдение этого требования 
может привести к смерти или серьезной травме из-за поражения электрическим током. При выполнении Автона-
стройки с вращением на двигателе с постоянными магнитами PM, двигатель будет остановлен приблизительно 
одну минуту и затем вращается одну минуту.

 Меры предосторожности перед выполнением Автонастройки с вращением
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. При выполнении Автонастройки с вращением 
привод прикладывает напряжение к двигателю до его вращения. Не прикасайтесь к двигателю до завершения 
Автонастройки. Несоблюдение этого требования может привести к серьезной травме.

• Перед выполнением Автонастройки с вращением отстыкуйте двигатель от нагрузки в целях предотвра-
щения повреждения привода. При выполнении Автонастройки с вращением с двигателем, присоединен-
ным к нагрузке, которая составляет более 30% от номинальной нагрузочной способности двигателя, 
привод неправильно определит параметры двигателя, что приведет к неправильной работе двигателя.

• Когда нагрузка составляет 30% или менее от номинальной нагрузки двигателя, вы можете выполнять 
автонастройку с двигателем, подключенным к нагрузке.

• Убедитесь, что электромагнитный тормоз двигателя разжат.
• Убедитесь, что внешнее усилие со стороны машины не приведет к вращению двигателя.

 Меры предосторожности перед выполнением Стационарной Автонастройки
• Убедитесь, что электромагнитный тормоз двигателя зажат.
• Убедитесь, что внешнее усилие со стороны машины не приведет к вращению двигателя.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. В режиме Стационарной Автонастройки привод 
подает напряжение на двигатель. Не прикасайтесь к двигателю до завершения Автонастройки. Несоблюдение 
этого требования может привести к серьезной травме.

Автоматическая установка номинального тока скольжения и тока холостого хода
Если при выборе Стационарной Автонастройки установлен параметр T1-12 = 1 [Test Mode Selection = Yes], 
то после завершения Автонастройки при использовании привода в первый раз в режиме управления враще-
нием, привод автоматически устанавливает параметры двигателя E2-02 [Ном. скольжение двигателя][Mot 
Rated Slip] и E2-03 [Ток холостого хода двигателя] [Mot No-Load Current].
После завершения Стационарной Автонастройки используйте эту процедуру для проведения операции в 
тестовом режиме:
1. На экране «Измененные параметры/Журнал ошибок» (“Modified Parameters/Fault Log”) в меню «Пара-

метры» проверьте значения параметров E2-02 и E2-03.
2. Управляйте двигателем в режиме привода в следующих условиях:

• Не отсоединяйте провода между двигателем и приводом.
• Не блокируйте вал двигателя посредством механического тормоза или другого устройства.
• Максимальная нагрузка двигателя должна составлять 30% от номинальной нагрузки.
• Сохраняйте постоянную скорость 30% от E1-06 [Базовая частота] (значение по умолчанию = макси-

мальная частота) или более в течение 1 секунды или дольше.
3. После остановки двигателя проверьте значения параметров E2-02 и E2-03 на экране «Измененные пара-

метры/Журнал ошибок» (“Modified Parameters/Fault Log”) в меню «Параметры».
4. Убедитесь, что данные введены правильно. 

Если значения параметров E2-02 и E2-03 отличаются от полученных в шаге 1, привод устанавливает 
значения автоматически.
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Примечание:
• Если вы не можете управлять двигателем с наличием условий, указанных в шаге 2 для первого пробного пуска, и если значе-

ния, установленные в параметрах E2-02 и E2-03, сильно отличаются от данных в официальном протоколе испытаний двигателя 
и данных, перечисленных в разделе Значения параметров по умолчанию в зависимости от модели привода и нагрузочного 
режима ND/HD на стр.494, то могут возникнуть следующие проблемы:
– Вибрация и колебания двигателя
– Недостаточный крутящий момент
– Перегрузка по току

• В лифтовых применениях существует угроза падения кабины лифта и травма персонала.
• Для снижения риска выполните одну из следующих мер предосторожности:

– После выполнения Стационарной Автонастройки управляйте приводом в соответствии с условиями и процедурами, описан-
ными выше.

– Установите параметр T1-12 = 0 [Выбор тестового режима = Нет].
– Выполните Автонастройку с вращением.

• Если вы инициализируете привод после выполнения шага 1, повторите процедуру, начиная с шага 1.
• Для двигателей общего назначения целевое значение для параметра E2-02 составляет от 1 Гц до 3 Гц, а целевой номинальный 

ток для параметра E2-03 составляет от 30% до 65%. Двигатели большой мощности имеют низкое номинальное скольжение, и 
меньшее соотношение для номинального тока без нагрузки. Подробнее см. в разделе Значения параметров по умолчанию в 
зависимости от модели привода и нагрузочного режима ND/HD на стр.494.

 Меры предосторожности перед выполнением Стационарной Автонастройки 
межфазного сопротивления и Автонастройки сопротивления статора

В режиме вольт-частотного V/f управления если длина кабеля составляет 50 метров, выполните Стационар-
ную Автонастройку межфазного сопротивления.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. В режиме Стационарной Автонастройки привод 
подает напряжение на двигатель. Не прикасайтесь к двигателю до завершения Автонастройки. Несоблюдение 
этого требования может привести к серьезной травме.

 Меры предосторожности перед выполнением настройки инерции и настройки 
автоматического регулятора скорости (ASR)

Перед выполнением настройки инерции и настройки ASR проверьте следующие элементы:
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. При выполнении Автонастройки с вращением 
привод прикладывает напряжение к двигателю до его вращения. Не прикасайтесь к двигателю до завершения 
Автонастройки. Несоблюдение этого требования может привести к серьезной травме.

• Произведите настройку параметров двигателя с вращением или вручную введите данные с паспортной 
таблички двигателя или из протокола проверки двигателя.

• Убедитесь, что электромагнитный тормоз двигателя разжат.
• Присоедините двигатель к нагрузке.
• Убедитесь, что внешнее усилие со стороны машины не приведет к вращению двигателя.
• Убедитесь, что машина не препятствует обратному вращению. Вы не можете выполнять инерционную 

настройку или настройку ASR на машинах, которые предотвращают обратное вращение.
• Если при выполнении Автонастройки возможно вращение двигателя, убедитесь, что в зоне вокруг при-

вода и двигателя отсутствуют проблемы, связанные с безопасностью
Примечание:
Если между приводимым механизмом и валом двигателя имеются редукторы, то инерционная настройка или настройка ASR 
могут быть неприменимы.

 Меры предосторожности перед использованием настройки скорости замедле-
ния и настройки KEB

Перед настройкой скорости замедления или настройки KEB проверьте следующее:
Примечание:
• Не выполняйте настройку скорости замедления при наличии модуля тормозного резистора или регенеративного преобразова-

теля.
• Выполняйте настройку скорости замедления и настройку KEB с присоединенной к двигателю нагрузкой.
• Не выполняйте настройку скорости замедления и настройку KEB для следующих применений: 

При настройке скорости замедления и настройке KEB привод автоматически вращает двигатель в прямом направлении, перио-
дически ускоряя и замедляя его.
– На оборудовании, препятствующем прямому вращению двигателя
– В применениях с небольшим диапазоном действия (тележки и другое подобное оборудование, которое может двигаться 

только линейно)
– В лифтовых применениях
– В применениях, в которых внезапные разгон и замедление недопустимы.

• Для выполнения настройки KEB с подключенными к приводу конденсаторами внешней главной цепи установите параметр L3-
26 [Конденсаторы в шине постоянного тока], затем выполните настройку KEB.
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• Не выполняйте настройку KEB или настройку скорости замедления, если привод настроен на использование с двумя переклю-
чаемыми двигателями H1-xx = 61 [H1-xx: Выбор функции MFDI = выбор двигателя 2]. Невыполнение этого требования может 
привести к ошибке oV [Перенапряжение].

 Автонастройка асинхронных двигателей
В этом разделе описана процедура Автонастройки асинхронных двигателей. Для выполнения Автона-
стройки установите следующие параметры:
• Параметры двигателя E1-xx [E1: ПАРАМЕТРЫ ВОЛЬТ-ЧАСТОТНОГО V/F РЕЖИМА УПРАВЛЕНИЯ 

ДЛЯ ДВИГАТЕЛЯ 1], E2-xx [E2: ПАРАМЕТРЫ ДВИГАТЕЛЯ 1] (E3-xx [E3: ПАРАМЕТРЫ ВОЛЬТ-
ЧАСТОТНОГО V/F РЕЖИМА УПРАВЛЕНИЯ ДЛЯ ДВИГАТЕЛЯ 2], E4-xx [E4: ПАРАМЕТРЫ ДВИГА-
ТЕЛЯ 2] для двигателя 2)

• Параметры обратной связи по скорости F1-xx [F1: ПЛАТЫ ЭНКОДЕРА] (только при векторном управле-
нии по замкнутому контуру CLV)
Примечание:
При невозможности выполнения Автонастройки с вращением проведите Стационарную Автонастройку. После завершения 
Автонастройки возможно наличие больших различий между результатами измерений и характеристиками двигателя. После про-
ведения Стационарной Автонастройки изучите измеренные характеристики двигателя.

Таблица 4.7 Типы Автонастройки асинхронных двигателей 

 Ввод данных для Автонастройки асинхронных двигателей
Для проведения Автонастройки введите данные для элементов в следующей таблице, отмеченных значком 
"×". Перед началом Автонастройки запишите данные с паспортной таблички двигателя в качестве справоч-
ной информации.

Таблица 4.8 Ввод данных для Автонастройки асинхронных двигателей

Тип Установки 
параметров Условия применения и преимущества

Применяемый режим управления (Значение 
параметра A1-02 [Режим управление])

V/f 
(0)

PG V/f 
(1)

OLV
(2)

CLV
(3)

AOLV
(4)

Автонастройка с вра-
щением T1-01 = 0

• Если имеется возможность отстыковать двигатель от нагрузки для 
Автонастройки.

• При использовании двигателей с фиксированными выходными характе-
ристиками.

• При необходимости использовать двигатели, обладающие высокой точ-
ностью управления.

• Когда нельзя отстыковать двигатель от нагрузки, но нагрузка двигателя 
составляет менее 30%.

× × × × ×

Стационарная Авто-
настройка 1 T1-01 = 1

• Когда нельзя отстыковать двигатель от нагрузки, но нагрузка двигателя 
составляет более 30%.

• Когда информация о характеристиках двигателя отсутствует.
Примечание:
При стационарной автонастройке привод остается под напряжением 
примерно на 1 минуту. В течение этого времени привод автоматически 
измеряет необходимые параметры двигателя.

• При работе двигателя с небольшой нагрузкой после Автонастройки. 
Привод автоматически рассчитывает установки параметров двигателя, 
необходимые для управления крутящим моментом. Установите T1-12 = 
1 [Test Mode Selection = Yes] для проведения пробного пуска после 
Автонастройки.

- - × × ×

Стационарная 
настройка сопротив-
ления (R)

T1-01 = 2

• Если после Автонастройки расстояние подключения между приводом и 
двигателем будет увеличено до 50 м или более.

• Если в режиме вольт-частотного V/f управления расстояние подключе-
ния между приводом и двигателем превышает 50 м.

• Если мощности двигателя и привода имеют разное значение.

× × × × ×

Введите данные Единица

Режим Автонастройки
(Параметр T1-01 [Выбор режима Автонастройки])

Автонастройка с 
вращением

(0)

Стационарная 
Автонастройка 1

(1)

Стационарная Автонастройка  
сопротивления (R)

(2)
T1-02 [Номинальная мощность двигателя] кВт × × ×
T1-03 [Номинальное напряжение двигателя] В × × -
T1-04 [Номинальный ток двигателя] А × × ×
T1-05 [Базовая частота двигателя] Гц × × -
T1-06 [Число полюсов двигателя] - × × -
T1-07 [Базовая скорость двигателя] об/мин × × -
T1-08 [Число импульсов на оборот энкодера PG] - × *1 × *1 -
T1-09 [Ток холостого хода двигателя] А - × -
T1-10 [Номинальная частота скольжения двигателя] Гц - × *2 -
T1-11 [Потери в сердечнике двигателя] Вт × *3 - -
T1-12 [Выбор тестового режима] *4 - - × *5 -
T1-13 [Напряжение холостого хода] В × *6 × *6 -
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*1 Введите это значение, когда параметр A1-02 = 3 [Режим управления = CLV].
*2 0 Гц отображается как начальное значение. Если вам не известна номинальная частота скольжения двигателя, оставьте значе-

ние 0 Гц.
*3 Введите это значение, когда параметр A1-02 = 0 или 1 [Режим управления = V/f или PG V/f].
*4 При T1-12 = 1 [Test Mode Selection = Да], когда вы запускаете двигатель в режиме привода впервые после Автонастройки, 

привод автоматически установит параметры E2-02 [Ном. скольжение двигателя] и E2-03 [Ток холостого хода].
*5 Вводите это значение, когда T1-01 [Auto-tuning Mode Selection] = 0 Гц.
*6 Установите тоже самое значение, что и в T1-03 [Ном. напряжение двигателя] для получения аналогичных характеристик, что 

и при использовании приводов Yaskawa 1000-серии или других устаревших моделей.

 Автонастройка двигателей с постоянными магнитами PM
В этом разделе описана Автонастройка для двигателей с постоянными магнитами PM. Для Автонастройки 
установите следующие параметры:
• Параметры двигателя E1-xx [E1: ПАРАМЕТРЫ ВОЛЬТ-ЧАСТОТНОГО V/F РЕЖИМА УПРАВЛЕНИЯ 

ДЛЯ ДВИГАТЕЛЯ 1], E5-xx [E5: ПАРАМЕТРЫ ДВИГАТЕЛЯ PM]
• Параметры обратной связи по скорости F1-xx [F1: ПЛАТЫ ЭНКОДЕРА] (только в векторном управлении 

по замкнутому контуру PM CLV)
Таблица 4.9 Автонастройка двигателей с постоянными магнитами PM

 Ввод данных для Автонастройки двигателя с постоянными магнитами PM
Для проведения Автонастройки введите данные для элементов в следующей таблице, отмеченных значком 
"×". Перед началом Автонастройки запишите данные с паспортной таблички двигателя в качестве справоч-
ной информации.

Таблица 4.10 Ввод данных для Автонастройки двигателя с постоянными магнитами PM

Режим Установки 
параметров Условия применения и преимущества

Применяемый режим управления (Значение 
параметра A1-02 [Режим управление])

PM OLV (5) PM AOLV
(6)

PM CLV
(7)

Ввод параметров двигателя 
PM T2-01 = 0

• Когда информация о характеристиках двигателя отсутствует.
• Когда Автонастройка с вращением / Стационарная Автона-

стройка, подающие напряжение на двигатель, не выполнены. 
Вручную введите необходимые параметры двигателя.

× × ×

Полная Стационарная Авто-
настройка двигателя PM T2-01 = 1

• Когда информация о характеристиках двигателя отсутствует.
Примечание:
При стационарной автонастройке привод остается под напря-
жением примерно на 1 минуту. В течение этого времени при-
вод автоматически измеряет необходимые параметры 
двигателя.

× × ×

Стационарная Автона-
стройка сопротивления ста-
тора PM (R)

T2-01 = 2
• Если после Автонастройки расстояние подключения между 

приводом и двигателем будет увеличено до 50 м или более.
• Если мощности двигателя и привода имеют разное значение.

× × ×

Автонастройка смещения 
энкодера T2-01 = 3

• Когда смещение Z-импульса энкодера неизвестно.
• При замене энкодера
• Если отклонение от фазы Z (Δθ) скомпенсировано.

Примечание:
Двигатель будет медленно вращаться, пока привод измеряет 
базовую позицию энкодера.

- - ×

Автонастройка двигателя PM 
с вращением T2-01 = 4

• Если информация паспортной таблички двигателя имеется.
• Если имеется возможность отстыковать двигатель от нагрузки, 

и он может свободно вращаться во время Автонастройки. Зна-
чения, измеренные при Автонастройке, автоматически запи-
сываются в параметры двигателя.

× × ×

Данные для ввода Единица

Режим Автонастройки
(Параметр T2-01 [Выбор режима Автонастройки PM])

Установки параметров двигателя 
PM (0)

Полная 
Стационарная 
Автонастройка 

двигателя PM (1)

Стационарная 
Автонастройка 

двигателя PM по 
сопротивлению R (2)

A1-02 [Режим управления] - 5, 6, 7 5 6, 7 5 6, 7 5, 6, 7

T2-02 [Выбор кода двигателя PM] - Код двигателя 
Yaskawa FFFF *1 FFFF *1 - - -

T2-03 [Тип двигателя PM] - - - - × × -

T2-04 [Номинальная мощность двигателя PM] кВт - × × × × -

T2-05 [Номинальное напряжение двигателя PM] В - × × × × -

T2-06 [Номинальный ток двигателя PM] А - × × × × ×

T2-07 [Базовая частота двигателя PM] Гц - × - × - -

T2-08 [Число полюсов двигателя PM] - - × × × × -

T2-09 [Базовая скорость двигателя PM] об/мин - - × - × -

T2-10 [Сопротивление статора двигателя PM] Ом × × × - - -

T2-11 [Индуктивность по оси d двигателя PM] мГн × × × - - -

T2-12 [Индуктивность по оси q двигателя PM] мГн × × × - - -
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*1 Для двигателя с постоянными магнитами PM установите код двигателя FFFF.
*2 Изменяется при изменении установки значения в параметре T2-13 [Выбор единицы KE].
*3 Вводите это значение, когда A1-02 = 7 [Режим управления = PM CLV].

Таблица 4.11 Ввод данных для Автонастройки двигателя с постоянными магнитами PM

*1 Изменяется при изменении установки значения в параметре T2-13 [Выбор единицы KE].

 Настройка простого векторного режима EZ
В этом разделе приведена информация о режиме Автонастройки в Режиме векторного управления по 
разомкнутому контуру EZ. Автонастройка произведет установку параметров E9-xx [E9: ПАРАМЕТРЫ 
ПРОСТОГО ВЕКТОРНОГО УПРАВЛЕНИЯ].

Таблица 4.12 Выбор режима настройки EZ

 Ввод данных для настройки режима EZ
Для проведения Автонастройки введите данные для элементов в следующей таблице, отмеченных значком 
"×". Перед началом Автонастройки запишите данные с паспортной таблички двигателя в качестве справоч-
ной информации.

T2-13 [Выбор единицы константы KE] - × × × - - -

T2-14 [Константа наведенного напряжения KE двигателя PM] *2 × × × - - -

T2-15 [Ток вхождения в синхронизм двигателя PM] % - - - × × -

T2-16 [Кол-во импульсов/оборот энкодера двигателя PM] - *3 - *3 - *3 -

T2-17 [Смещение импульса Z энкодера] Градус *3 - *3 - *3 -

Данные для ввода Единица

Режим Автонастройки
(Параметр T2-01 [Выбор режима Автонастройки PM])

Автонастройка 
смещения энкодера

(3)
Автонастройка двигателя PM с вращением

(4)

A1-02 [Режим управления] - 7 5 6 7

T2-02 [Выбор кода двигателя PM] - - - - -

T2-03 [Тип двигателя PM] - - × × ×

T2-04 [Номинальная мощность двигателя PM] кВт - × × ×

T2-05 [Номинальное напряжение двигателя PM] В - × × ×

T2-06 [Номинальный ток двигателя PM] А - × × ×

T2-07 [Базовая частота двигателя PM] Гц - × - -

T2-08 [Число полюсов двигателя PM] - - × × ×

T2-09 [Базовая скорость двигателя PM] об/мин - - × ×

T2-10 [Сопротивление статора двигателя PM] Ом - - - -

T2-11 [Индуктивность по оси d двигателя PM] мГн - - - -

T2-12 [Индуктивность по оси q двигателя PM] мГн - - - -

T2-13 [Выбор единицы константы KE] - - - - -

T2-14 [Константа наведенного напряжения KE двигателя PM] *1 - - - -

T2-15 [Ток вхождения в синхронизм двигателя PM] % - × × ×

T2-16 [Кол-во импульсов/оборот энкодера двигателя PM] - - - - ×

T2-17 [Смещение импульса Z энкодера] Градусы - - - -

Режим Установки 
параметров Условия применения и преимущества Применяемый режим управления

(Значение A1-02 [Режим управления])

Ввод параметров двига-
теля T4-01 = 0

• Для эффективной работы асинхронных двигателей и двигателей с постоян-
ными магнитами PM.

• Для применений со снижающимся крутящим моментом, например венти-
ляторов и насосов.

Векторный EZ
(8)

Стационарная Автона-
стройка сопротивления R T4-01 = 1

• Если после Автонастройки расстояние подключения между приводом и 
двигателем будет увеличено до 50 м или более.

• Если мощности двигателя и привода имеют разное значение.
Векторный EZ

(8)

Данные для ввода Единица

Режим Автонастройки
(Параметр T2-01 [Выбор режима Автонастройки PM])

Установки параметров двигателя 
PM (0)

Полная 
Стационарная 
Автонастройка 

двигателя PM (1)

Стационарная 
Автонастройка 

двигателя PM по 
сопротивлению R (2)

A1-02 [Режим управления] - 5, 6, 7 5 6, 7 5 6, 7 5, 6, 7

T2-02 [Выбор кода двигателя PM] - Код двигателя 
Yaskawa FFFF *1 FFFF *1 - - -
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Таблица 4.13 Ввод данных для настройки режима EZ

 Настройка контура управления
Чтобы повысить чувствительность привода и предотвратить рывки используйте Автонастройку для автома-
тической регулировки параметров контура управления.
Для установки параметров контура управления доступны следующие типы Автонастройки:
• Настройка инерции
• Настройка автоматического регулятора скорости ASR
• Настройка времени торможения
• Настройка функции накопления кинетической энергии KEB

Примечание:
При выполнении настройки управления вы не можете установить любой из параметров H1-xx = 61 [H1-xx: Выбор функции 
MFDI = Выбор двигателя 2]. Не выполняйте настройку управления для применений, осуществляющих переключение между 
двигателем 1 и двигателем 2.

Таблица 4.14 Выбор настройки контура управления

Таблица 4.15 Ввод данных для настройки контура управления

Данные для ввода Единица

Режим Автонастройки
(Значение T4-01 [EZ Tune Mode Selection])

Параметры двигателя
(0)

Стационарная Автонастройка 
сопротивления (R) (1)

T4-02 [Выбор типа двигателя] - × -

T4-03 [Максимальные обороты двигателя] об/мин × -

T4-04 [Номинальные обороты двигателя] об/мин × -

T4-05 [Номинальная частота двигателя] Гц × -

T4-06 [Номинальное напряжение двигателя] В × -

T4-07 [Номинальный ток двигателя] А × ×

T4-08 [Номинальная мощность двигателя] кВт × -

T4-09 [Число полюсов двигателя] - × -

Режим

Выбор 
значения для 

настройки 
контура 

управления

Условия применения и преимущества

Применяемый режим управления
(Значение параметра A1-02 [Режим управление])

V/f
(0)

PG V/f
(1)

OLV
(2)

CLV
(3)

AOLV
(4)

PM OLV
(5)

PM AOLV
(6)

PM CLV
(7)

EZV
(8)

Настройка инерции 0

• Для управления с упреждением
• Когда L2-29 = 2 [Режим KEB = Одиноч-

ный KEB2 Ride-Thru].
• Когда H1-xx = 42 [H1-xx: MFDI Выбор 

функции = KEB Thru2 NC].

- - - × - - × -

Настройка автомати-
ческого регулятора 
скорости ASR

1
Чтобы позволить заданной частоте отклика 
(включая настройку инерции) автоматиче-
ски отрегулировать усиление ASR.

- - - × - - - × -

Настройка времени 
замедления 2

Для автоматической регулировки скорости 
замедления с целью предотвращения 
ошибки ov [Перенапряжение].

× × × × × × × × ×

Настройка функции 
накопления кинети-
ческой энергии KEB

3

• Для автоматической регулировки устано-
вок параметров с целью предотвращения 
ошибки ov [Перенапряжение] при 
использовании функции KEB Ride-Thru.

• Когда L3-11 = 1 [Выбор подавления пере-
напряжения = Активен].

× × × × × × × × ×

Данные для ввода Единица

Режим Автонастройки
(Значение T3-00 [Выбор настройки контура управления])

Настройка 
инерции

(0)

ASR
(Регулятор скорости)

(1)

Настройка времени 
замедления

(2)
Настройка KEB

(3)

T3-01 [Пробная частота инерции] Гц × × - -

T3-02 [Пробная амплитуда инерции] Рад × × - -

T3-03 [Инерция двигателя] кгм2 × × - -

T3-04 [Частота отклика системы] Гц - × - -
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 Настройка инерции
Настройка инерции использует скорость двигателя и опорное значение крутящего момента для оценки 
инерции системы и автоматически устанавливает параметры привода, связанные с отношением инерции 
механизма и двигателя. Используйте настройку инерции для управления с прямой связью или когда H1-xx 
= 42 [H1-xx: выбор функции MFDI = KEB Thru2 NC].
Настройка инерции идентифицирует инерцию нагрузки и оптимизирует усиление контура скорости и уси-
ление прямой связи для получения высокого уровня управляемости. Вы можете установить скорость 
отклика, не думая о нагрузке, что повышает точность при синхронизации нескольких приводов. Поскольку 
двигатель может продолжать работать при отключении электроэнергии, настройка инерции позволяет 
сохранять наилучшую кривую замедления при останове в режиме KEB Ride-Thru.

 Настройка автоматического регулятора скорости ASR
Настройка автоматического регулятора скорости ASR оценивает инерцию нагрузки двигателя и автомати-
чески устанавливает параметры. Настройка ASR также использует измеренное значение инерции нагрузки 
для автоматической регулировки после расчета пропорционального коэффициента усиления при регулиро-
вании скорости (ASR).

 Настройка скорости замедления
Настройка скорости замедления автоматически устанавливает скорость замедления для предотвращения 
ошибки oV [Перенапряжение] во время замедления двигателя. Сначала установите C1-11 [Ac / Dec Switch 
Frequency], чтобы автоматически установить параметры C1-02 [Decel Time 1] (диапазон высоких скоро-
стей) и C1-08 [Decel Time 4] (диапазон низких скоростей).

 Настройка KEB
Настройка KEB производит автоматическую установку параметров для функции KEB Ride-Thru и для 
функции подавления перенапряжения.
Настройка контура управления автоматически устанавливает наилучшие значения в параметрах, указанных 
в следующей таблице.

Таблица 4.16 Параметры, устанавливаемые при настройке контура управления

*1 Привод автоматически устанавливает C1-08 [Время замедления 4] только, когда C1-11 [Частота переключения разгона/
замедления] не равна 0.

*2 Когда L2-29 = 1 [Режим KEB = Одиночный KEB1 Ride-Thru], привод автоматически регулирует C1-09 [Время быстрого 
останова] и не регулирует L2-06 [Время замедления KEB]. Если Время быстрого останова не должно изменяться, не произво-
дите настройку KEB.

*3 Когда L2-29 = 2, 3 или 4 [Режим KEB = Одиночный KEB2 Ride-Thru, Системный KEB1 Ride-Thru или Системный KEB2 Ride-
Thru], привод автоматически отрегулирует L2-06 [Время замедления KEB].

Автоматически устанавливаемые параметры Настройка инерции ASR (Регулятор 
скорости)

Настройка скорости 
замедления Настройка KEB

C1-02 [Время замедления 1] - - × -

C1-08 [Время замедления 4] - - × *1 -

C1-09 [Время быстрого останова] - - - × *2

C5-01 [Пропорциональный коэффициент ASR 1] - × - -

C5-17 [Инерция двигателя] × × - -

C5-37 [Инерция M2] × × - -

C5-18 [Отношение инерции нагрузки] × × - -

C5-38 [Отношение инерции нагрузки M2] × × - -

L2-06 [Время замедления KEB] - - - × *3

L3-24 [Время разгона на ном. моменте] × × - -

L3-25 [Отношение инерции нагрузки] × × - ×

n5-02 [Время разгона инерции двигателя] × × - -

n5-03 [Коэффициент управления с упреждением] × × - -



4.7 Пробный пуск

156 SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство

4.7 Пробный пуск
После использования Мастера настройки для установки базовых параметров и Автонастройки привода, 
следующим шагом будет пробный пуск.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность столкновения. После подключения привода и настройки его параметров проте-
стируйте систему на отсутствие проблем с безопасностью. Несоблюдение этих требований может привести к 
смерти, к серьезным травмам или к повреждению оборудования.

 Пробный пуск на холостом ходу
Перед присоединением двигателя к приводимому механизму убедитесь в его работоспособности.

 Меры предосторожности перед выполнением
Перед запуском вращения двигателя проверьте следующее:
• Убедитесь, что вблизи привода, двигателя и механизма отсутствуют проблемы с безопасностью.
• Убедитесь, что все цепи аварийного останова и механизмы безопасности функционируют исправно

 Проверка перед выполнением
Перед началом работ проверьте следующее:
• Двигатель вращается в прямом направлении
• Двигатель вращается плавно (без необычных звуков и вибрации)
• Двигатель разгоняется/замедляется плавно

 Процедура пробного пуска на холостом ходу
Для выполнения пробного пуска на холостом ходу выполните следующее:

1. Включите привод или нажмите кнопку  для вывода главного экрана. 
Если значок главного экрана не отображен, нажмите для его отображения  ( ).

2. Нажмите кнопку  для включения индикатора LOCAL/REMOTE.

3. Нажмите кнопку  для отображения параметра d1-01 [Задание 1], и установите в нем 6,00 Гц.

4. Нажмите кнопку. 
Светодиод RUN загорится, и двигатель начнет вращаться в прямом направлении с частотой 6.00 
Гц.

5. Убедитесь, что двигатель вращается в правильном направлении, и привод не отображает ошибок. 
Если привод обнаружит ошибку, устраните ее причину.

6. Нажимайте кнопку  для увеличения значения задания частоты. 
При необходимости изменяйте установку с дискретностью 10 Гц и следите за откликом.

7. Каждый раз, когда вы увеличиваете значение установки, используйте монитор U1-03 [Выходной 
ток] для проверки выходного тока привода. Если выходной ток привода не превышает номиналь-
ный ток двигателя, то это состояние является правильным. 
Пример: 6 Гц  20 Гц  30 Гц  40 Гц  50 Гц  60 Гц

8. Убедитесь, что двигатель вращается правильно, затем нажмите кнопку . Индикатор RUN 
будет мигать. Когда двигатель останавливается, индикатор гаснет.

 Пробный пуск с фактической нагрузкой
Проверьте работу без нагрузки, затем присоедините двигатель к механизму для выполнения пробного пуска 
под нагрузкой.

A -
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 Меры предосторожности перед выполнением
Прежде чем вращать двигатель, проверьте следующее:
• Убедитесь, что вблизи привода, двигателя и механизма отсутствуют проблемы с безопасностью.
• Убедитесь, что все цепи аварийного останова и механизмы безопасности функционируют исправно.
• Убедитесь, что двигатель полностью остановлен.
• Присоедините двигатель к приводимому механизму. 

Убедитесь, что все соединительные винты на месте, и вал двигателя надежно соединен с муфтой меха-
низма.

• Держите клавиатуру рядом с собой, чтобы при необычной или неправильной работе немедленно нажать 
кнопку .

 Проверки перед выполнением
• Убедитесь, что приводимый в движение механизм двигается в правильном направлении (Двигатель дол-

жен вращаться в правильном направлении).
• Убедитесь, что двигатель разгоняется и замедляется плавно.

 Процедура пробного пуска под нагрузкой
Присоедините двигатель к механизму, затем выполните пробный пуск, используя ту же самую процедуру, 
что и для пробного пуска на холостом ходу.
• Убедитесь, что показания монитора U1-03 [Выходной ток] не слишком высоки.

1. Включите привод или нажмите кнопку  для вывода главного экрана. 
Если значок главного экрана не отображен, нажмите для его отображения  ( ).

2. Установите параметр d1-01 [Задание частоты] на 6,00 Гц.

3. Нажмите кнопку  для включения индикатора LOCAL/REMOTE.

4. Нажмите кнопку . 
Светодиод RUN загорится, и двигатель начнет вращаться в прямом направлении с частотой 6.00 
Гц.

5. Убедитесь, что двигатель вращается в правильном направлении, и привод не отображает ошибок. 
Если привод обнаружит ошибку, устраните ее причину.

6. Нажимайте кнопку  для увеличения значения задания частоты. 
При необходимости изменяйте установку с дискретностью 10 Гц и следите за откликом.

7. Каждый раз, когда вы увеличиваете значение установки, используйте монитор U1-03 [Выходной 
ток] для проверки выходного тока привода. Если выходной ток привода не превышает номиналь-
ный ток двигателя, то это состояние является правильным. 
Пример: 6 Гц  20 Гц  30 Гц  40 Гц  50 Гц  60 Гц

8. Убедитесь, что двигатель вращается правильно, затем нажмите кнопку . Индикатор RUN 
будет мигать. Когда двигатель останавливается, индикатор гаснет.

9. Измените задание частоты и направление вращения двигателя, и убедитесь в отсутствии необыч-
ных звуков или вибрации.

10. При наличии рыскания или колебаний, вызванных работой контура управления, отрегулируйте 
установки для устранения ошибок.
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4.8 Точная настройка во время пробного пуска
(Регулировка контура управления)

В этом разделе приведена информация о процедурах регулировки для устранения рывков и колебаний, 
вызываемых работой контура управления во время пробного пуска. Отрегулируйте соответствующие пара-
метры в зависимости от выбранного режима управления и состояния привода.

Примечание:
В этом разделе приведен список только часто используемых параметров. При необходимости регулировки параметров, имею-
щих высокую степень точности, свяжитесь с изготовителем.

 Вольт-частотное V/f управление и вольт-частотное V/f управление 
по замкнутому контуру

Таблица 4.17 Параметры для тонкой настройки привода
(в режимах вольт-частотного V/f управления и вольт-частотного V/f управления по замкнутому контуру) 

*1 Заводская установка изменяется при изменении параметров o2-04 [Код привода KVA] и C6-01 [Нагрузочный режим ND/HD].
*2 Заводская установка изменяется при изменении параметров A1-02 [Режим управления] и o2-04 [Код привода KVA].
*3 Заводская установка изменяется при изменении параметров A1-02 [Режим управления] и E1-03 [Комбинация V/f].
*4 Рекомендуемые установки для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В умножьте значение на 2.
*5 В режиме вольт-частотного V/f управления по замкнутому контуру автоматический регулятор скорости ASR контролирует 

только выходную частоту. Вы не можете получить высокий коэффициент усиления, как в режиме векторного управления по 
замкнутому контуру

 Режим векторного управления по разомкнутому контуру
В режиме векторного управления по разомкнутому контуру оставьте в параметре C4-01 [Коэфф-т компен-
сации крутящего момента] его заводское значение (1,00). Не изменяйте его.
Если не удается получить требуемую точность скорости при рекуперации в режиме векторного управления 
по разомкнутому контуру, установите C3-04 = 1 [Slip Comp@Regen = Активирована>6 Гц].

Проблема Номер параметра Решение Заводская 
установка

Рекомендуемая 
установка

Рыскание или колебания в диапа-
зоне средних скоростей (10-40 Гц)

n1-02 [Коэф-т предотвращ. 
рыскания]

• Если на высоких нагрузках крутящий момент недо-
статочен, уменьшите это значение.

• Если при легких нагрузках наблюдаются рывки и 
колебания, увеличьте это значение.

• Если рывки наблюдаются при использовании двига-
теля с низкой индуктивностью, например, двигателя 
больших размеров или высокочастотного двигателя, 
уменьшите это значение.

1.00 0.10 - 2.00

• Громкость звука возбуждения 
двигателя слишком высока.

• Рыскание или колебания в диа-
пазоне низких скоростей (до 10 
Гц) или средних скоростей (10-
40 Гц)

C6-02 [Выбор несущей частоты]

• Если громкость звука возбуждения двигателя слиш-
ком высока, увеличьте несущую частоту.

• Если рывки и колебания наблюдаются в диапазонах 
низких или средних скоростей, уменьшите несущую 
частоту.

1 (2 kГц) *1 от 1 до верхнего пре-
дельного значения

• Медленный ответ по крутящему 
моменту или скорости.

• Рыскание или колебания.

C4-02 [Время задержки компен-
сации крутящего момента]

• Если ответ по крутящему моменту или скорости мед-
ленный, уменьшите это значение.

• При наличии рывков или колебаний увеличьте это 
значение.

200 мс *2 100-1000 мс

• Крутящий момент на низких 
скоростях (до 10 Гц) недостато-
чен.

• Рыскание

C4-01 [Коэффициент компенса-
ции крутящего момента]

• Если крутящий момент на низких скоростях (до 10 
Гц) недостаточен, увеличьте это значение.

• Если при легких нагрузках наблюдаются рывки и 
колебания, уменьшите это значение.

1.00 0,50 – 1,50

• Крутящий момент на низких 
скоростях (до 10 Гц) недостато-
чен.

• Большая начальная вибрация 
при пуске.

• E1-08 [Mid A Voltage]
• E1-10 [Min Output Voltage]

• Если крутящий момент на низких скоростях (до 10 
Гц) недостаточен, увеличьте это значение.

• При наличии большой вибрации при пуске умень-
шите это значение

• E1-08: 15,0В 
*3

• E1-10: 9,0В 
*3

По умолч. +/- 5 В *4

В режиме вольт-частотного V/f 
управления точность скорости неу-
довлетворительна.

C3-01 [Коэф-т компенсации 
скольжения]

Установите Ном. ток двигателя (FLA), Ном. скольжение 
двигателя и Ток холостого хода двигателя, затем отрегу-
лируйте C3-01.

0.0 (нет ком-
пенсации 
скольжения)

0,5 – 1,5

В режиме вольт-частотного V/f 
управления по замкнутому контуру, 
точность скорости неудовлетвори-
тельна.

• C5-01 [Проп. коэфф-т ASR 1]
• C5-02 [Время интегр. ASR 1] 

*5
Отрегулируйте параметры C5-01, C5-02.

• C5-01: 0,20
• C5-02: 0,200
• сек

• Пропорц. коэф-т = 
0,10- 1,00

• Время интегрир. = 
0,100-2,000 сек
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Таблица 4.18 Параметры для тонкой настройки привода
(в режиме векторного управления по разомкнутому контуру) 

*1 Заводская установка изменяется при смене значений параметров A1-02 [Режим управления] и o2-04 [Drive KVA Selection].
*2 Заводская установка изменяется при смене значений параметров A1-02 [Режим управления] и E1-03 [V/f Pattern Selection].
*3 Заводская установка изменяется при смене значений параметров Drive KVA Selection и ND/HD Duty Selection.
*4 Рекомендуемые установки для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В умножьте значение на 2.

Проблема Номер параметра Решение Заводская 
установка

Рекомендуемая 
установка

Ответ по крутящему моменту или 
скорости медленный.
Рыскание или колебания в диапа-
зоне средних скоростей (10-40 Гц)

n2-01 [AFR Gain]

• Для ускорения ответа по крутящему моменту или скорости 
уменьшайте значение установки с шагом 0,05.

• При наличии рывков или колебаний уменьшайте значение 
установки с шагом 0,05.

1.00 0,50-2,00

n2-02 [AFR Time 1]

• Для ускорения ответа по крутящему моменту или скорости 
уменьшайте значение установки с шагом 10 мс и контроли-
руйте ответ.

• Если имеют место рывки или колебания или если инерция 
нагрузки слишком велика, увеличивайте значение установки 
с шагом 50 мс и контролируйте ответ.
Примечание:
Убедитесь, что соблюдается соотношение установок пара-
метров: n2-02 ≤ n2-03 [AFR Time 2].
При регулировке параметра n2-02, вы должны также увели-
чивать значение параметра C4-02 [Trq Comp Delay Time] в 
аналогичной пропорции.

50 мс 50-2000 мс

ov [Перенапряжение] имеет место, 
когда привод прекращает разгон, 
начинает замедление, или когда 
имеют место большие изменения 
нагрузки.

n2-03 [AFR Time 2]

• При возникновении перенапряжения ov, увеличивайте зна-
чение установки с шагом 50 мс и контролируйте ответ.

• Если ответ недостаточен, уменьшайте значение установки с 
шагом 10 мс и контролируйте ответ.
Примечание:
Убедитесь, что соблюдается соотношение установок пара-
метров: n2-02 [AFR Time 1] ≤ n2-03. При регулировке пара-
метра n2-03 вы должны также увеличивать значение 
параметра C4-06 [M2 Trq Comp Delay Time] в аналогичной 
пропорции.

750 мс 750-2000 мс

C4-06 [M2 Trq Comp Delay 
Time]

• При возникновении перенапряжения ov, увеличивайте зна-
чение установки с шагом 10 мс и контролируйте ответ.

• Если ответ недостаточен, уменьшайте значение установки с 
шагом 2 мс и контролируйте ответ.
Примечание:
Убедитесь, что соблюдается соотношение установок пара-
метров: C4-02 [Trq Comp Delay Time] ≤ C4-06.
При регулировке параметра C4-06, вы должны также уве-
личивать значение параметра n2-03 [AFR Time 2] в анало-
гичной пропорции.

150 мс 150-750 мс

• Ответ по крутящему моменту 
или скорости медленный.

• Рыскание или колебания
C4-02 [Trq Comp Delay Time]

• Если ответ по крутящему моменту или скорости медленный, 
уменьшайте значение установки с шагом 2 мс.

• При наличии рывков и колебаний, увеличивайте значение 
установки с шагом 10 мс.
Примечание:
Убедитесь, что соблюдается соотношение установок пара-
метров: C4-02 ≤ C4-06 [M2 Trq Comp Delay Time].
При регулировке параметра C4-02, вы должны также уве-
личивать значение параметра n2-02 [AFR Time 1] в анало-
гичной пропорции.

20 мс *1 20-100 мс *1

• Ответ по скорости медленный.
• Скорость нестабильна.

C3-02 [Slip Comp Delay 
Time]

• Если ответ по скорости медленный, уменьшайте значение 
установки с шагом 10 мс.

• Если скорость нестабильна, увеличивайте значение уста-
новки с шагом 10 мс.

200 мс *1 100-500 мс

Точность скорости неудовлетвори-
тельна C3-01 [Slip Comp Gain]

• Если скорость слишком низка, увеличивайте значение уста-
новки с шагом 0,1.

• Если скорость слишком велика, уменьшайте значение уста-
новки с шагом 0,1.

1.0 *2 0,5-1,5

• Громкость звука возбуждения 
двигателя слишком высока.

• Рыскание или колебания на низ-
ких скоростях (до 10 Гц)

C6-02 [Выбор несущей 
частоты]

• Если громкость звука возбуждения двигателя слишком 
высока, увеличьте несущую частоту.

• При наличии рывков и колебаний, уменьшите несущую 
частоту.

1 (2 кГц) *3
от 0 до верхнего 
предельного зна-
чения

• Крутящий момент на низких 
скоростях (до 10 Гц) недостато-
чен..

• Ответ по скорости медленный.
• Большая начальная вибрация 

при пуске.

E1-08 [Mid A Voltage]
E1-10 [Min Output Voltage]

• Если ответ по крутящему моменту или скорости медленный, 
увеличьте значение установки.

• При наличии большой начальной вибрации при пуске, 
уменьшите значение установки.
Примечание:
Если значение установки слишком высоко, большой крутя-
щий момент может выводиться даже при малых нагрузках.

• E1-08: 11.0 
*2

• E1-10: 2.0 
*2

Завод. установка 
+/- 2 В *4
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 Режим векторного управления по замкнутому контуру
Таблица 4.19 Параметры для тонкой настройки привода

(в режиме векторного управления по замкнутому контуру)

*1 Подробнее о регуляторе скорости (ASR) см. в разделе о параметрах C5: ASR – РЕГУЛЯТОР СКОРОСТИ.
*2 Заводская установка изменяется при смене значений параметров o2-04 [Drive KVA Selection] и C6-01 [ND/HD Duty Selection].

 Расширенный режим векторного управления по разомкнутому контуру
Таблица 4.20 Параметры для тонкой настройки привода

(в расширенном режиме векторного управления по разомкнутому контуру) 

*1 Заводская установка изменяется при смене значений параметров o2-04 [Drive KVA Selection] и C6-01 [ND/HD Duty Selection].
*2 Заводская установка изменяется при смене значения параметра o2-04 [Drive KVA Selection].
*3 Подробнее о регуляторе скорости (ASR) см. в разделе о параметрах C5: ASR – РЕГУЛЯТОР СКОРОСТИ.
*4 Наилучшие значения для работы без нагрузки отличаются от наилучших значений для работы с фактической нагрузкой.

Проблема Номер параметра Решение Заводская 
установка

Рекомендуемая 
установка

• Ответ по крутящему моменту или 
скорости медленный.

• Рыскание или колебания.

• Высокая скорость C5-01 
[ASR PGain 1]

• Низкая скорость C5-03 
[ASR PGain 2] *1

• Если ответ по крутящему моменту или скорости медлен-
ный, увеличивайте значение установки с шагом 5,00.

• При наличии рывков и колебаний уменьшите значение 
установки.

20,00 10,00-50,00

• Высокая скорость C5-02 
[ASR ITime 1]

• Низкая скорость C5-04 
[ASR ITime 2] *1

• Если ответ по крутящему моменту или скорости медлен-
ный, уменьшите значение установки.

• При наличии рывков и колебаний, увеличьте значение 
установки.

0,500 с 0,300-1,000 с

Привод не способен найти пропорци-
ональный коэффициент ASR или 
время интегрирования ASR на низкой 
или на высокой скорости.

C5-07 [ASR Gain Switch 
Frequency]
*1

Измените пропорциональный коэффициент ASR и время 
интегрирования ASR в соответствии с выходной частотой. 0,0 Гц от 0,0 Гц до макс. 

выходной частоты

Рыскание или колебания C5-06 [ASR Delay Time] *1

• Если ответ по крутящему моменту или скорости медлен-
ный, уменьшайте значение установки с шагом 10 мс.

• Если жесткость машины неудовлетворителна и возиожна 
вибрация, увеличьте значение установки.

4 мс 4-20 мс

• Громкость звука возбуждения дви-
гателя слишком высока.

• Рыскание или колебания на низких 
скоростях (до 3 Гц)

C6-02 [Выбор несущей 
частоты]

• Если громкость звука возбуждения двигателя слишком 
высока, увеличьте несущую частоту.

• При наличии рывков и колебаний на низких скоростях, 
уменьшите несущую частоту.

1 (2,0 кГц) *2
 от 2,0 кГц до верх-
него предельного 
значения

Проблема Номер параметра Решение Заводская 
установка

Рекомендуемая 
установка

Имеет место ошибка oS [Превыше-
ние скорости].
Рыскание или колебания.

T1-01 [Выбор режима Авто-
настройки]

• Убедитесь, что двигатель правильно подключен к выходу 
привода.

• Отстыкуйте двигатель от механизма и выполните Автона-
стройку с вращением.

- 0

Громкость звука возбуждения дви-
гателя слишком высока.

C6-02 [Выбор несущей 
частоты]

Если громкость звука возбуждения двигателя слишком высока, 
увеличьте несущую частоту. 1 (2 кГц) *1

от 1 до верхнего 
предельного значе-
ния

Точность скорости неудовлетвори-
тельна

E2-02 [Ном. скольжение дви-
гателя]

• Отстыкуйте двигатель от механизма и выполните Автона-
стройку с вращением.

• Если скорость двигателя мала, увеличивайте значение пара-
метра E2-02 с небольшим шагом (приблизительно 0,1% от 
заводской установки).

• Если скорость двигателя велика, уменьшайте значение 
параметра E2-02 с небольшим шагом (приблизительно 0,1% 
от заводской установки).

*2
Установите значе-
ние на ±5% от 
текущего значения.

Ответ по крутящему моменту или 
скорости медленный.
Рыскание или колебания.

• Высокая скорость 
C5-01 [ASR PGain 1]

• Низкая скорость 
C5-03 [ASR PGain 2] *3

• Если ответ по крутящему моменту или скорости медлен-
ный, увеличивайте значение установки с шагом 5,00.

• При наличии рыскания и колебаний, уменьшите значение 
установки.

20,00 10,00-50,00

• Высокая скорость 
C5-02 [ASR ITime 1]

• Низкая скорость 
C5-04 [ASR ITime 2] *3

• Если ответ по крутящему моменту или скорости медлен-
ный, уменьшите значение установки.

• При наличии рыскания и колебаний, увеличьте значение 
установки.

0,500 с 0,300-1,000 с

Привод не находит ответ по скоро-
сти в низком и высоком диапазоне 
скоростей.

• C5-07 [ASR Gain Switch 
Frequency] *4

• Высокая скорость 
C5-01 [ASR PGain 1] 
C5-02 [ASR ITime 1]

• Низкая скорость 
C5-03 [ASR PGain 2] *3 
C5-04 [ASR ITime 2]

Измените пропорциональный коэффициент ASR и время инте-
грирования ASR в соответствии с выходной частотой. 0,0 Гц от 0,0 Гц до макс. 

выходной частоты

Рыскание или колебания. C5-06 [ASR Delay Time] *4

• Если ответ по крутящему моменту или скорости медлен-
ный, уменьшайте значение установки с шагом 10 мс.

• Если жесткость машины неудовлетворителна и возиожна 
вибрация, увеличьте значение установки.

4 мс 4-20 мс

\
\
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 Тонкая настройка в режиме векторного управления по разомкнутому кон-
туру для двигателей PM

Таблица 4.21 Параметры для тонкой настройки привода
(в режиме векторного управления по разомкнутому контуру для двигателей PM)

*1 Заводская установка изменяется при смене значений параметров E5-01 [Код двигателя PM] и o2-04 [Код привода KVA].

Проблема Номер параметра Решение Заводская 
установка

Рекомендуемая 
установка

Неудовлетворительная производи-
тельность двигателя

Параметры E1: V/F ПАРА-
МЕТРЫ ДВИГ. 1,
Параметры E5: ПАРАМЕ-
ТРЫ ДВИГ. PM

• Проверьте установки параметров E1-06 [Базовая 
частота], E1- 04 [Макс. выходная частота].

• Проверьте параметры группы E5: ПАРАМЕТРЫ 
ДВИГ. PM и убедитесь, что все данные двигателя 
установлены правильно.
Примечание:
Не устанавливайте в параметре E5-05 [PM Mot 
Resistance (Ohms/ Phase)] значение межфазного 
сопротивления.

• Выполните Автонастройку.

- -

Неудовлетворительный ответ дви-
гателя по крутящему моменту и 
скорости

n8-55 [Инерция нагрузки] Отрегулируйте в соответствии с коэффициентом 
инерции нагрузки двигателя и машины 1

Близко к фактическому 
коэффициенту инерции 
нагрузки.

n8-45 [SpdFbck Det.Gain] Уменьшайте значение установки с шагом 0.05. 0.80 -

C4-01 [Trq Comp Gain]

Отрегулируйте значение установки.
Примечание:
Установка слишком высокого значения может 
привести к чрезмерной компенсации и колеба-
нию двигателя.

0.00 1.00

• Колебания при пуске.
• Двигатель останавливается.

n8-51 [Ac/Dec Pull-In 
Current] Увеличьйте значение установки с шагом 5%. 50% -

• b2-02 [DCI Braking 
Current]

• b2-03 [DCInj Time@Start]

Используйте торможение постоянным током при 
пуске.

Примечание:
Это может привести к обратному вращению дви-
гателя приблизительно на 1/8 оборота при пуске.

b2-02: 50%
b2-03: 0.0 s

b2-02: Отрегулируйте по 
необходимости.
b2-03: 0,5 с

n8-55 [Load Inertia]

Увеличьте значение установки.
Примечание:
При работе с одним двигателем или с минималь-
ной инерцией установка слишком высокого зна-
чения может вызвать колебание двигателя.

1
Близко к фактическому 
коэффициенту инерции 
нагрузки.

Слишком большой ток при замед-
лении.

n8-79 [Ток вхождения в 
сихронизм при замедлении] Установите n8-79 < n8-51.

0%
Примечание:
Когда n8- 79 = 0, 
привод применяет 
к значению тока 
переключения при 
замедлении уста-
новку n8-51.

Уменьшайте с шагом 
5%.

Остановка или колебание происхо-
дит, когда нагрузка приложена во 
время постоянной скорости

n8-47 [Pull-In Comp.Time 
Constant] Уменьшите значение установки с шагом 0,2 с. 5.0 s -

n8-48 [Pull-In Current (for PM 
Motors)] Увеличьте значение установки с шагом 5%. 30% -

n8-55 [Инерция нагрузки]

Увеличьте значение установки.
Примечание:
При работе с одним двигателем или с минималь-
ной инерцией установка слишком высокого зна-
чения может вызвать колебание двигателя.

1
Близко к фактическому 
коэффициенту инерции 
нагрузки.

Рыскание или колебания. n8-45 [SpdFbck Det.Gain] Увеличивайте значение установки с шагом 0.05. 0.80 -

Привод обнаруживает ошибку 
STPo [Выпадение из синхронизма], 
когда нагрузка не слишком высока.

E5-09 [PM BackEMF Vpeak 
(mV/(rad/ s))]
E5-24 [PM BackEMF L-L 
Vrms (mV/rpm)]

• Отрегулируйте значение установки.
• Уточните код двигателя на паспортной табличке 

или в тех.спецификации, затем установите пра-
вильные значения параметров E5-09 или 
E5-24.

*1

• Двигатель Yaskawa 
Установите код двига-
теля с паспортной 
таблички.

• Двигатель другого 
изготовителя 
Установите значения 
из  протокола испыта-
ний

Привод обнаруживает остановку 
или ошибку STPo [Выпадение из 
синхронизма] на высокой скорости 
и макс. выходном напряжении.

n8-62 [Предел выходного 
напряжения]

Установите значение ниже, чем фактическое вход-
ное напряжение. 400,0 В -
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 Расширенный режим векторного управления по разомкнутому контуру 
для двигателей PM

Таблица 4.22 Параметры для тонкой настройки привода
(в расширенном режиме векторного управления по разомкнутому контуру для двигателей PM)

*1 Наилучшие значения для работы без нагрузки отличаются от наилучших значений для работы с фактической нагрузкой.

 Режим векторного управления по замкнутому контуру для двигателей PM
Таблица 4.23 Параметры для тонкой настройки привода

(в режиме векторного управления по замкнутому контуру для двигателей PM)

*1 Наилучшие значения для работы без нагрузки отличаются от наилучших значений для работы с фактической нагрузкой.

Проблема Номер параметра Решение Заводская 
установка

Рекомендуемая 
установка

Ответ по крутящему моменту или 
скорости медленный.
Рыскание или колебания.

Высокая скорость
C5-01 [ASR PGain 1]
Низкая скорость
C5-03 [ASR PGain 2]

• Если ответ по крутящему моменту или скорости медлен-
ный, увеличивайте значение установки с шагом 5.00.

• При наличии рывков и колебаний, уменьшите значение 
установки.

10,00 5,00-30,00 *1

Высокая скорость
C5-02 [ASR ITime 1]
Низкая скорость
C5-04 [ASR ITime 2]

• Если ответ по крутящему моменту или скорости медлен-
ный, уменьшите значение установки.

• При наличии рывков и колебаний, увеличьте значение 
установки.

0,500 с  0,300-1,000 с *1

Привод не способен найти пропор-
циональный коэффициент ASR или 
время интегрирования ASR на низ-
кой или на высокой скорости.

C5-07 [ASR Gain Switch 
Frequency]

Измените пропорциональный коэффициент ASR и время 
интегрирования ASR в соответствии с выходной частотой. 0.0 % от 0,0% до макс. 

скорости вращения

Рыскание или колебания. C5-06 [ASR Delay Time] Если жесткость машины неудовлетворителна и возиожна 
вибрация, увеличивайте значение установки с шагом 10 мс. 16 мс 16-35 мс *1

Выпадение из синхронизма

Параметры
E1: ПАРАМЕТРЫ V/F 
ДВИГ. 1
Параметры E5: ПАРАМЕ-
ТРЫ ДВИГ. PM

Обратитесь к паспортной табличке двигателя или протоколу 
испытаний двигателя и правильно установите параметры 
групп E1 или E5.

- -

Проблема Номер параметра Решение Заводская 
установка

Рекомендуемая 
установка

Ответ по крутящему моменту или 
скорости медленный.
Рыскание или колебания.

Высокая скорость
C5-01 [ASR PGain 1]
Низкая скорость
C5-03 [ASR PGain 2]

• Если ответ по крутящему моменту или скорости 
медленный, увеличьте значение установки с 
шагом 5,00.

• При наличии рывков и колебаний, уменьшите 
значение установки.

20,00 10,00-50,00 *1

Высокая скорость
C5-02 [ASR ITime 1]
Низкая скорость
C5-04 [ASR ITime 2]

• Если ответ по крутящему моменту или скорости 
медленный, уменьшите значение установки.

• При наличии рывков и колебаний, увеличьте зна-
чение установки.

0,500 с 0,300-1,000 с *1

Привод не способен обнаружить 
ответ по скорости в низком и высо-
ком диапазоне скоростей.

C5-07 [ASR Gain Switch 
Frequency]
High speed
C5-01 [ASR PGain 1] C5-02 
[ASR ITime 1]
Low speed
C5-03 [ASR PGain 2] C5-04 
[ASR ITime 2]

Измените пропорциональный коэффициент ASR и 
время интегрирования ASR в соответствии с выход-
ной частотой.

0,0 % от 0,0% до макс. скорости 
вращения

Рыскание или колебания. C5-06 [ASR Delay Time]
Если жесткость машины неудовлетворителна и воз-
можна вибрация, увеличивайте значение установки 
с шагом 10 мс.

4 мс 4-20 мс *1

Выпадение из синхронизма.

Параметры
E1: ПАРАМЕТРЫ V/F 
ДВИГ. 1
Параметры E5: ПАРАМЕ-
ТРЫ ДВИГ. PM

Обратитесь к паспортной табличке двигателя или 
протоколу проверки двигателя  и правильно устано-
вите параметры групп E1: ПАРАМЕТРЫ V/F ДВИГ. 
1 или E5: ПАРАМЕТРЫ ДВИГ. PM.

- -
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 Режим векторного управления EZ
Таблица 4.24 Параметры для тонкой настройки привода

(в режиме векторного управления EZ по разомкнутому контуру) 

*1 Наилучшие значения для работы без нагрузки отличаются от наилучших значений для работы с фактической нагрузкой.

Проблема Номер параметра Решение Заводская 
установка

Рекомендуемая 
установка

Ответ по крутящему моменту или 
скорости медленный.
Рыскание или колебания.

Высокая скорость
C5-01 [ASR PGain 1]
Низкая скорость
C5-03 [ASR PGain 2]

Если ответ по крутящему моменту или скорости медленный, 
увеличивайте значение установки с шагом 5,00.
При наличии рывков и колебаний, уменьшите значение уста-
новки.

10,00 10,00-50,00 *1

Высокая скорость
C5-02 [ASR ITime 1]
Низкая скорость
C5-04 [ASR ITime 2]

Если ответ по крутящему моменту или скорости медленный, 
уменьшите значение установки.
При наличии рывков и колебаний, увеличьте значение уста-
новки.

0,500 s 0,300-1,000 с *1

Привод не способен найти пропор-
циональный коэффициент ASR или 
время интегрирования ASR на низ-
кой или на высокой скорости.

C5-07 [ASR Gain Switch 
Frequency]

Измените пропорциональный коэффициент ASR и время 
интегрирования ASR в соответствии с выходной частотой. 0,0% от 0,0% до макс. ско-

рости вращения

Рыскание или колебания. C5-06 [ASR Delay Time] Если жесткость машины неудовлетворительна и возможна 
вибрация, увеличивайте значение установки с шагом 10 мс. 4 мс 4-20 мс *1

Выпадение из синхронизма.

Параметры
E9: ПАРАМЕТРЫ ПРО-
СТОГО ВЕКТОРНОГО 
РЕЖИМА

Обратитесь к паспортной табличке двигателя или протоколу 
проверки двигателя  и правильно установите параметры 
группы E9.

- -

Колебания при пуске двигателя. n8-51 [Ac/Dec Pull-In 
Current] Увеличьте значение установки. 80% Увеличьте с шагом 

5%.

Двигатель опрокидывается. с L7-01 [FW Torque Limit] по 
L7-04 [RV Reg. TrqLimit] Увеличьте значение установки. 200% Увеличьте с шагом 

10%.
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4.9 Контрольный лист для пробного пуска
Перед выполнением пробного пуска изучите и проверьте каждый пункт. 

Проверьте соответствующие пункты в зависимости от вашего режима управления.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Перед включением питания привода правильно подключите 
цепи пуска/останова и цепи безопасности. Кратковременное замыкание дискретного входа может запустить при-
вод, запрограммированный на 3-проводное управление. Несоблюдение этого требования может привести к смерти 
или серьезной травме из-за внезапного перемещения оборудования.

Таблица 4.25 Режим управления V/f [A1-02 = 0] или режим управления V/f по замкнутому контуру [A1-02 = 1] 

Таблица 4.26 Режим управления V/f по замкнутому контуру [A1-02 = 1] 

Таблица 4.27 Режим векторного управления по разомкнутому контуру [A1-02 = 2] или Режим векторного 
управления по замкнутому контуру [A1-02 = 3] 

Таблица 4.28 Режим векторного управления по замкнутому контуру [A1-02 = 3] 

Таблица 4.29 Режим векторного управления по разомкнутому контуру для двигателей PM [A1-02 = 5] 

Таблица 4.30 Расширенный режим векторного управления по разомкн. контуру для двигателей PM [A1-02 = 6] 

Таблица 4.31 Режим векторного управления по замкнутому контуру для двигателей PM [A1-02 = 7] 

Проверка №. Описание

1 Правильно выполните установку и подключение привода, как описано в этом руководстве.

2 Подайте питание на привод.

3 Установите напряжение источника питания в параметре E1-01 [Input AC Supply Voltage].

Проверка №. Описание

4 Выберите наилучшее соотношение V/f для вашего применения и характеристик двигателя.
Пример: Для двигателя с номинальной частотой 60 Гц, в качестве стандартной комбинации V/f установите = 1 [Const Trq, 60Гц base, 60Гц max].

Проверка №. Описание

5 Правильно установите Число импульсов энкодера (имп/об) и убедитесь, что направление счета импульсов энкодера является правильным.

6 Установите Коэффициент усиления ASR 1 и Время интегрирования ASR 1.

Проверка №. Описание

7 Отстыкуйте двигатель от механизма.

8

См. информацию на паспортной табличке двигателя и правильно введите следующие данные:
• Ном. мощность двигателя (кВт) в параметр T1-02
• Ном. напряжение двигателя (V) в параметр T1-03
• Ном. ток двигателя (A) в параметр T1-04
• Ном. базовую частоту двигателя (Гц) в параметр T1-05
• Число полюсов двигателя в параметр T1-06
• Базовую скорость двигателя (мин-1) в параметр T1-07

9 Выполните Автонастройку с вращением.

Установите Enc1 Pulse Count (PPR) и Enc1 Rotat Selection.

Установите ASR PGain 1 и ASR ITime 1.

Проверка №. Описание

10

11

Проверка №. Описание

12 Установите параметры с E5-01 по E5-24 [PM Motor Settings].

Проверка №. Описание

13 Установите параметры группы E5: ПАРАМЕТРЫ ДВИГАТЕЛЯ PM.

14 Установите Коэффициент усиления ASR 1 и Время интегрирования ASR 1.

Проверка №. Описание

15 Установите параметры группы E5: ПАРАМЕТРЫ ДВИГАТЕЛЯ PM.

16 Установите Коэффициент усиления ASR 1 и Время интегрирования ASR 1.

17 Установите Enc1 Pulse Count (PPR) и Enc1 Rotat Selection.

18 Установите Enc ZPulse Offset.

19 После запуска работы двигателя на дисплее будет отображена надпись “Rdy” (Готов).

20 Для подачи команды хода Run и задания частоты с клавиатуры, нажмите кнопку  для выбора местного режима управления LOCAL (в 
режиме LOCAL, горит светодиод LO/RE).

21 Если при выполнении пробного пуска двигатель вращается в противоположном направлении, поменяйте местами два силовых провода двига-
теля (U/T1, V/T2, W/T3).

22 Для обеспечения соответствия условиям нагрузки установите режим Тяжелой нагрузки или Нормальной нагрузки с помощью параметра 
выбора ND/HD Duty Selection.
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23 Для обеспечения тепловой защиты двигателя правильно установите параметры E2-01 [Mot Rated Current (FLA)] и L1-01 [Motor Cool Type for 
OL1 Calc].

24 Для подачи команды хода Run и задания частоты посредством цепей управления установите режим дистанционного управления (в режиме 
REMOTE, светодиод LO/RE не горит).

25

Когда для задания частоты используется аналоговый сигнал через клемму AI1:
• Вход напряжения

– Установите DIP-переключатель S1-1 на приводе в позицию “V”.
– Установите параметры H3-01 = 0, 1 [AI1 Signal Level Select = 0-10В (Нижний предел на 0), -10 - +10V (Двухполярное задание)].
– Установите H3-02 = 4 [AI1 Function Selection = Freq Ref/BIAS].

• Вход тока
– Установите DIP-переключатель S1-1 на приводе в позицию “I”.
– Установите H3-01 = 2, 3 [AI1 Signal Level Select = 4-20 мА, 0-20 мА].
– Установите H3-02 = 4 [AI1 Function Selection = Freq Ref/BIAS].

26

Когда для задания частоты используется аналоговый сигнал через клемму AI2:
• Вход напряжения

– Установите DIP-переключатель S1-2 на приводе в позицию “V”.
– Установите H3-09 = 0, 1 [AI2 Signal Level Select = 0-10V (Нижний предел на 0), -10 - +10V (Двухполярное задание)].
– Установите H3-10 = 4 [AI2 Function Selection = Freq Ref/BIAS].

• Вход тока
– Установите DIP-переключатель S1-2 на приводе в позицию “I”.
– Установите H3-09 = 2, 3 [AI2 Signal Level Select = 4-20 мА, 0-20 mA].
– Установите H3-10 = 4 [AI2 Function Selection = Freq Ref/BIAS].

27

Когда для задания частоты используется аналоговый сигнал через клемму AI3:
• Вход напряжения

– Установите DIP-переключатель S4 на приводе в позицию аналогового входа.
– Установите DIP-переключатель S1-3 на приводе в позицию “V”.
– Установите H3-05 = 0, 1 [AI3 Signal Level Select = 0-10V (Нижний предел на 0), -10 - +10V (Двухполярное задание)].
– Установите H3-06 = 4 [AI3 Function Selection = Freq Ref/BIAS].

• Вход тока
– Установите DIP-переключатель S4 на приводе в позицию аналогового входа.
– Установите DIP-переключатель S1-3 на приводе в позицию “I”.
– Установите H3-05 = 2, 3 [AI3 Signal Level Select = 4-20 mA, 0-20 mA].
– Установите H3-06 = 4 [AI3 Function Selection = Freq Ref/BIAS].

28

Убедитесь, что задание частоты достигает необходимого минимального и максимального значения. Если привод работает неправильно, выпол-
ните следующие настройки:
Регулировка усиления: Установите максимальные значения напряжения и тока, затем отрегулируйте коэффициент усиления аналогового входа, 
чтобы задание частоты достигало необходимого значения. (Для аналогового входа AI1: H3-03, для аналогового входа AI2: H3-11, для аналого-
вого входа AI3: H3-07)
Регулировка смещения: Установите максимальные значения напряжения и тока, затем отрегулируйте смещение аналогового входа, чтобы зада-
ние частоты достигало необходимого значения. (Для аналогового входа AI1: H3-04, для аналогового входа AI2: H3-12, для аналогового входа 
AI3: H3-08)

Проверка №. Описание
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Соответствие стандартам
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5.1 Меры безопасности

Опасность поражения электрическим током
Не проверяйте, не подключайте или отключайте электропроводку при включенном 
питании привода. Прежде чем приступить к работе обесточьте все оборудование и 
ожидайте как минимум в течение времени, указанного на предупреждающей табличке 
привода. Внутренний конденсатор остается заряженным после выключения питания 
привода. Светодиодный индикатор остаточного заряда гаснет, когда напряжение в шине 
постоянного тока падает ниже 50В. Во избежание поражения электрическим током, 
ожидайте не менее пяти минут, пока все индикаторы не погаснут, и измеряйте уровень 
напряжения в шине постоянного тока, убедившись в его безопасном уровне.
Несоблюдение этого требования приведет к смерти или серьезной травме.

Опасность поражения электрическим током
Не эксплуатируйте оборудование со снятыми крышками. На некоторых рисунках и 
чертежах в данной главе привод для большей наглядности изображен со снятыми 
защитными крышками или экранами. Перед началом эксплуатации привода установите на 
место все защитные крышки или экраны. Используйте приводы, только как описано в 
настоящем руководстве.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
Всегда заземляйте клемму заземления на стороне двигателя. 
Прикосновение к корпусу двигателя может привести к смерти или серьезным травмам из-за неправиль-
ного заземления оборудования.
Не снимайте крышки и не прикасайтесь к платам, пока на привод подано питание.
Несоблюдение этого требования приведет к смерти или серьезной травме.
Не прикасайтесь к компонентам при поданном питании. Не прикасайтесь к выходным 
клеммам руками. Также убедитесь, что выходные цепи не соприкасаются с корпусом 
привода.
Невыполнение этого требования может привести к смерти или серьезным травмам.
Установка, подключение, техническое обслуживание, проверка, замена частей и ремонт 
привода должны выполняться только квалифицированным персоналом.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
Не работайте на приводе в расстегнутой одежде, украшениях. Перед выполнением работ 
на приводе застегните одежду, удалите все металлические предметы, такие как часы, 
кольца и др.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
Не вносите никаких изменений в корпус и схему привода.
Несоблюдение данного требования может привести к повреждению привода и прекращению гарантии. 
Изготовитель не несет никакой ответственности за изменения, внесенные в изделие пользователем.

Опасность пожара
Затягивайте все клеммные винты с правильно выбранным усилием.
Ослабшие или слишком перетянутые соединения могут привести к неправильной работе привода или к 
его повреждению. Неправильно выполненные соединения могут также привести к смерти или серьезной 
травме из-за пожара.
Затягивайте винты, установив инструмент строго перпендикулярно головке винта, не 
превышая угол отклонения, указанный в руководстве.
Затяжка винтов на несоответствующий угол может привести к ослаблению соединений, что в свою оче-
редь приведет к повреждению клеммного блока или к возгоранию.
Не применяйте для питания привода источники с неподходящим напряжением (Категория 
III). Перед подключением привода к сети питания убедитесь, что номинальное 
напряжение привода соответствует напряжению источника питания.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
Не помещайте воспламеняющиеся или горючие материалы на верхнюю панель привода и 
не устанавливайте привод вблизи воспламеняющихся или горючих материалов. 
Устанавливайте привод на поверхность из металла или другого негорючего материала.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
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Опасность внезапного движения
Не работайте на приводе без защиты глаз. Перед началом работы на приводе надевайте 
защитные очки.
Невыполнение этого требования может привести к серьезным травмам или смерти.

Опасность поражения электрическим током
Не спешите включать питание привода или задействовать периферийные устройства 
сразу после замены сгоревшего предохранителя или включения сработавшего УЗО (RCM/
RCD). Ожидайте как минимум в течение времени, указанном на предупреждающей 
табличке привода и убедитесь, что все индикаторы погасли. Затем проверьте параметры 
электрических соединений и периферийного устройства, чтобы определить причину 
проблемы. Если причина аварии не была выяснена, то прежде чем включать питание 
привода, свяжитесь с производителем.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме и повреждению привода.

Принимайте необходимые меры защиты от электростатических разрядов при касании к 
компонентам привода.
Несоблюдение этого требования может привести к повреждению электронных схем привода статиче-
скими разрядами.
Не подключайте или не отключайте двигатель от привода, когда на привод подано 
напряжение.
Неправильная последовательность подключений оборудования может привести к повреждению привода.
Не используйте неэкранированные кабели для подключения цепей управления. 
Используйте экранированные кабели типа «витая пара», заземляя их со стороны 
привода.
Несоблюдение данного требования может привести к электрическим помехам и сбоям в работе системы.
Производить работы на приводе может только квалифицированный персонал. Перед 
подключением к приводу опции динамического торможения внимательно изучите 
руководство по установке Тормозного модуля и Тормозного резистора TOBPC72060001.
Несоблюдение данного требования может привести к повреждению привода и тормозной цепи.
Не вносите никаких изменений в схему привода.
Несоблюдение данного требования может привести к повреждению привода и прекращению гарантии. 
Изготовитель не несет никакой ответственности за изменения, внесенные в изделие пользователем.
После установки привода и подключения периферийных устройств убедитесь в 
правильности всех соединений.
Несоблюдение данного требования может привести к повреждению привода.
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5.2 Европейские стандарты

Рисунок 5.1 Знак CE 

Маркировка CE указывает на то, что изделие соответствует экологическим нормам и стандартам безопасно-
сти в Европейском Союзе.
Продукты, произведенные, проданные или импортированные в Европейский Союз, должны иметь знак CE.
Стандарты Европейского Союза включают стандарты для электрических приборов (Директива по низко-
вольтному оборудованию), стандарты по электрическим помехам (Директива по электромагнитной совме-
стимости) и стандарты для оборудования (Директива по машинному оборудованию).
На данном изделии отображен знак CE в соответствии с Директивой по низкому напряжению, Директивой 
по электромагнитной совместимости и Директивой по машинному оборудованию.

Таблица 5.1 Гармонизированные стандарты
Европейская директива Гармонизированный стандарт

Директива по низковольтному оборудованию CE 2014/35/EU IEC/EN 61800-5-1:2007

Директива по электромагнитной совместимости 2014/30/EU EN 61800-3 2004+A1:2012

Директива по машинному оборудованию 2006/42/EC

• EN ISO 13849-1:2015 (Cat. 3, PL e)
• IEC 62061/A1:2012 (SIL CL 3)
• EN 62061/A1:2013 (SIL CL 3)
• IEC/EN 61800-5-2:2007 (SIL3)
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 Декларация соответствия ЕС
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 Соответствие директиве ЕС по низковольтному оборудованию
Данное изделие протестировано в соответствии с IEC / EN 61800-5-1: 2007 и соответствует директиве ЕС 
по низковольтному оборудованию.
Для того чтобы машины и устройства, включающие это изделие, соответствовали директиве ЕС по низко-
вольтному оборудованию, для них должны соблюдаться следующие условия.

 Место установки
Устанавливайте это изделие в месте с категорией перенапряжения III и степенью загрязнения не более 2. 
Эти стандарты определены в МЭК/EN60664.

 Защита от мусора
При установке приводов со степенью защиты IP20 используйте корпус, не допускающий попадания в при-
вод нежелательных материалов сверху или снизу.

 Схема подключения
Пример схемы подключения привода в соответствии с Директивой ЕС по низковольтному оборудованию.
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Рисунок 5.2 Схема подключения в соответствии с Директивой ЕС по низковольтному оборудованию
*1 Подключайте периферийные устройства к клеммам -, +1, +2, B1 и B2.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Используйте клеммы -, +1, +2, B1 и B2 для 
подключения к приводу опциональных устройств. Не подключайте к этим клеммам линии питания перемен-
ного тока. Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.

*2 В целях обеспечения защиты силовые цепи отделены от поверхностей корпуса, которые могут к ним прикоснуться.
*3 Цепи управления являются цепями безопасного сверхнизкого напряжения. Отделите эту цепь от других цепей посредством 

усиленной изоляцией. Убедитесь, что цепь безопасного сверхнизкого напряжения подключена должным образом.
*4 Клеммы выходов отделены от других цепей посредством усиленной изоляции. Допускается подключение к ним цепей, кото-

рые не являются безопасными цепями сверхнизкого напряжения, но только если их характеристики не превышают следую-
щие: 250 В перем. или 30 В пост., макс. 1 A.
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 Сечения проводов и усилие затяжки
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Используйте клеммы +1, +2, +3, -, B1 и B2 только 
для подключения периферийных устройств, таких как реактор постоянного тока или тормозной резистор Несо-
блюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме. 

Общие условия описаны в параграфе Сечения проводов и усилия затяжки на стр. 77
Выберите кабели правильного сечения для подключения силовых цепей.
Трехфазные приводы класса 200 В

Модель Клеммы Рекомендуемое 
сечение мм2

Применимое 
сечение

(Применимое 
сечение IP20 *1) 

мм2

Длина 
зачистки 

проводов *2
 мм

Винт клеммы
Усилие затяжки

НмРазмер Шлиц (форма)

2004

R/L1, S/L2, T/L3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 2.5 2.5 - 16
(2.5 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 2.5 2.5 - 4
(2.5 - 4) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

2.5 *4 2.5 - 10
(-) - M4 Комбинир.

Phillips/плоский 1.2 - 1.5

2006

R/L1, S/L2, T/L3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 2.5 2.5 - 16
(2.5 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 2.5 2.5 - 4
(2.5 - 4) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

2.5 *4 2.5 - 10
(-) - M4 Комбинир.

Phillips/плоский 1.2 - 1.5)

2010

R/L1, S/L2, T/L3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 2.5 2.5 - 16
(2.5 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 2.5 2.5 - 4
(2.5 - 4) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

2.5 *4 2.5 - 10
(-) - M4 Комбинир.

Phillips/плоский 1.2 - 1.5

2012

R/L1, S/L2, T/L3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 2.5 2.5 - 16
(2.5 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 2.5 2.5 - 4
(2.5 - 4) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

2.5 *4 2.5 - 10
(-) - M4 Комбинир.

Phillips/плоский 1.2 - 1.5

2018

R/L1, S/L2, T/L3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 4 2.5 - 16
(2.5 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 2.5 2.5 - 4
(2.5 - 4) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

2.5 *4 2.5 - 10
(-) - M4 Комбинир.

Phillips/плоский 1.2 - 1.5

2021

R/L1, S/L2, T/L3 6 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 6 2.5 - 16
(2.5 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 2.5 2.5 - 4
(2.5 - 4) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

6 *4 4 - 10
(-) - M4 Комбинир.

Phillips/плоский 1.2 - 1.5



5.2 Европейские стандарты

SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство 179

5
С

оо
тв

ет
ст

ви
е 

ст
ан

да
рт

ам

2030

R/L1, S/L2, T/L3 10 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 6 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 10 2.5 - 16
(2.5 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 2.5 2.5 - 4
(2.5 - 4) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

10 6 - 10
(-) - M5 Комбинир.

Phillips/плоский 2.0 - 2.5

2042

R/L1, S/L2, T/L3 10 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 10 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 16 2.5 - 16
(2.5 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 4 2.5 - 4
(2.5 - 4) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

10 6 - 10
(-) - M5 Комбинир.

Phillips/плоский 2.0 - 2.5

2056

R/L1, S/L2, T/L3 25 2.5 - 25
(10 - 25) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

U/T1, V/T2, W/T3 16 2.5 - 16
(6 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

-, +1, +2 35 2.5 - 35
(10 - 35) 20 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 5 - 5.5

B1, B2 10 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

16 10 - 16
(-) - M6 Комбинир.

Phillips/плоский 5.4 - 6.0

2070

R/L1, S/L2, T/L3 35 2.5 - 35
(25 - 35) 20 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 5 - 5.5

U/T1, V/T2, W/T3 16 2.5 - 16
(16) 20 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 5 - 5.5

-, +1, +2 50 2.5 - 50
(35 - 50) 20 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 5 - 5.5

B1, B2 10 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

16 16 - 25
(-) - M6 Комбинир.

Phillips/плоский 5.4 - 6.0

2082

R/L1, S/L2, T/L3 35 2.5 - 35
(25 - 35) 20 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 5 - 5.5

U/T1, V/T2, W/T3 25 2.5 - 25
(16 - 25) 20 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 5 - 5.5

-, +1, +2 50 2.5 - 50
(35 - 50) 20 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 5 - 5.5

B1, B2 16 2.5 - 16
(2.5 - 16) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

16 16 - 25
(-) - M6 Комбинир.

Phillips/плоский 5.4 - 6.0

2110

R/L1, S/L2, T/L3 35 16 - 35
(25 - 35) 27 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 8 - 9

U/T1, V/T2, W/T3 35 16 - 35
(25 - 35) 27 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 8 - 9

-, +1 50 25 - 50
(25 - 50) 27 M8 Шестигран. (WAF: 6 мм) 10 - 12

B1, B2 25 6 - 25
(6 - 25) 21 M6 Плоский (-) 3 - 3.5

16 16 - 25
(-) - M6 Hex bolt (+) 5.4 - 6.0

2138

R/L1, S/L2, T/L3 50 16 - 50
(50) 27 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 8 – 9

U/T1, V/T2, W/T3 50 16 - 50
(50) 27 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 8 - 9

-, +1 70 25 - 70
(50 - 70) 27 M8 Шестигран. (WAF: 6 мм) 10 - 12

B1, B2 35 6 - 35
(6 - 35) 21 M6 Плоский (-) 3 - 3.5

25 25
(-) - M6 Болт с шест. головкой (+) 5.4 - 6.0

Модель Клеммы Рекомендуемое 
сечение мм2

Применимое 
сечение

(Применимое 
сечение IP20 *1) 

мм2

Длина 
зачистки 

проводов *2
 мм

Винт клеммы
Усилие затяжки

НмРазмер Шлиц (форма)
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*1 Для защиты IP20 используйте провода из диапазона применимых сечений.
*2 Снимите изоляцию с конца провода на указанную длину.
*3 Для проводов с сечением более 30 мм2, производите затяжку с усилием 4,1-4,5 Нм
*4 Для обеспечения совместимости с IEC/EN 61800-5-1:2007 устанавливайте УЗО с использованием проводов указанного сече-

ния. 
*5 Клеммы - и +1 оснащены двумя винтами. Рекомендуемое сечение является сечением для одной клеммы 
*6 Для подключения тормозного модуля (серии CDBR) между клеммами - и +3 необходимо установить перемычку.

2169

R/L1, S/L2, T/L3 70 50 - 95
(95) 37 M10 Шестигран. (WAF: 8 мм) 12 - 14

U/T1, V/T2, W/T3 70 50 - 95
(95) 37 M10 Шестигран. (WAF: 8 мм) 12 - 14

-, -, +1, +1 *5 *6 35 16 - 50
(50) 28 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 8 - 9

+3 *6 50 25 - 70
(50 - 70) 28 M8 Шестигран. (WAF: 6 мм) 8 - 9

35 25 - 50
(-) - M8 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 9.0 - 11

2211

R/L1, S/L2, T/L3 95 50 - 95
(95) 37 M10 Шестигран. (WAF: 8 мм) 12 - 14

U/T1, V/T2, W/T3 95 50 - 95
(95) 37 M10 Шестигран. (WAF: 8 мм) 12 - 14

-, -, +1, +1 *5 
*6 50 16 - 50

(50) 28 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 8 - 9

+3 *6 70 25 - 70
(50 - 70) 28 M8 Шестигран. (WAF: 6 мм) 8 - 9

50 25 - 50
(-) - M8 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 9.0 - 11

2257

R/L1, S/L2, T/L3 50 × 2P 25 - 95 × 2P
(70 - 95 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

U/T1, V/T2, W/T3 50 × 2P 25 - 95 × 2P
(70 - 95 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

-, +1 70 × 2P 35 - 120 × 2P
(120 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

+3 35 × 2P 25 - 70 × 2P
(70 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

95 95 - 240
(-) - M10 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 18 - 23

2313

R/L1, S/L2, T/L3 70 × 2P 25 - 95 × 2P
(70 - 95 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

U/T1, V/T2, W/T3 70 × 2P 25 - 95 × 2P
(70 - 95 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

-, +1 95 × 2P 35 - 120 × 2P
(120 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

+3 50 × 2P 25 - 70 × 2P
(70 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

95 95 - 240
(-) - M10 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 18 - 23

2360

R/L1, S/L2, T/L3 120 × 2P 70 - 150 × 2P
(150 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

U/T1, V/T2, W/T3 120 × 2P 70 - 150 × 2P
(150 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

-, +1 120 × 2P 95 - 185 × 2P
(185 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

+3 70 × 2P 50 - 95 × 2P
(-) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

120 120 - 240
(-) - M12 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 32 - 40

2415

R/L1, S/L2, T/L3 120 × 2P 70 - 150 × 2P
(150 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

U/T1, V/T2, W/T3 120 × 2P 70 - 150 × 2P
(150 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

-, +1 120 × 2P 95 - 185 × 2P
(185 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

+3 70 × 2P 50 - 95 × 2P
(-) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

120 120 - 240
(-) - M12 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 32 - 40

Модель Клеммы Рекомендуемое 
сечение мм2

Применимое 
сечение

(Применимое 
сечение IP20 *1) 

мм2

Длина 
зачистки 

проводов *2
 мм

Винт клеммы
Усилие затяжки

НмРазмер Шлиц (форма)
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Трехфазные приводы класса 400 В

Модель Клеммы Рекомендуемое 
сечение мм2

Применимое 
сечение

(Применимое 
сечение IP20 *1) 

мм2

Длина 
зачистки 

проводов *2
 мм

Винт клеммы
Усилие затяжки

НмРазмер Шлиц (форма)

4002

R/L1, S/L2, T/L3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 2.5 2.5 - 16
(2.5 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 2.5 2.5 - 4
(2.5 - 4) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

2.5 *4 2.5 - 10
(-) - M4 Комбинир. Phillips/плоский 1.2 - 1.5

4004

R/L1, S/L2, T/L3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 2.5 2.5 - 16
(2.5 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 2.5 2.5 - 4
(2.5 - 4) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

2.5 *4 2.5 - 10
(-) - M4 Комбинир. Phillips/плоский 1.2 - 1.5

4005

R/L1, S/L2, T/L3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 2.5 2.5 - 16
(2.5 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 2.5 2.5 - 4
(2.5 - 4) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

2.5 *4 2.5 - 10
(-) - M4 Комбинир. Phillips/плоский 1.2 - 1.5

4007

R/L1, S/L2, T/L3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 2.5 2.5 - 16
(2.5 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 2.5 2.5 - 4
(2.5 - 4) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

2.5 *4 2.5 - 10
(-) - M4 Комбинир. Phillips/плоский 1.2 - 1.5

4009

R/L1, S/L2, T/L3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 2.5 2.5 - 16
(2.5 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 2.5 2.5 - 4
(2.5 - 4) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

2.5 *4 2.5 - 10
(-) - M4 Комбинир. Phillips/плоский 1.2 - 1.5

4012

R/L1, S/L2, T/L3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 2.5 2.5 - 16
(2.5 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 2.5 2.5 - 4
(2.5 - 4) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

2.5 *4 2.5 - 10
(-) - M4 Комбинир. Phillips/плоский 1.2 - 1.5

4018

R/L1, S/L2, T/L3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 4 2.5 - 16
(2.5 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5*3

B1, B2 2.5 2.5 - 4
(2.5 - 4) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

2.5 *4 2.5 - 10
(-) - M5 Комбинир. Phillips/плоский 2.0 - 2.5

\
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4023

R/L1, S/L2, T/L3 6 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 4 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 6 2.5 - 16
(2.5 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 2.5 2.5 - 4
(2.5 - 4) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

6 *4 4 - 10
(-) - M5 Комбинир. Phillips/плоский 2.0 - 2.5

4031

R/L1, S/L2, T/L3 10 2.5 - 25
(10 - 25) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5*3

U/T1, V/T2, W/T3 6 2.5 - 16
(6 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

-, +1, +2 10 2.5 - 35
(10 - 35) 20 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 5 - 5.5

B1, B2 2.5 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

10 6 - 16
(-) - M6 Комбинир. Phillips/плоский 5.4 - 6.0

4038

R/L1, S/L2, T/L3 10 2.5 - 25
(10 - 25) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

U/T1, V/T2, W/T3 6 2.5 - 16
(6 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

-, +1, +2 16 2.5 - 35
(10 - 35) 20 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 5 - 5.5

B1, B2 4 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

10 6 - 16
(-) - M6 Комбинир. Phillips/плоский 5.4 - 6.0

4044

R/L1, S/L2, T/L3 16 2.5 - 16
(4 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

U/T1, V/T2, W/T3 10 2.5 - 10
(6 - 10) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

-, +1, +2 25 2.5 - 25
(6 - 25) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 6 2.5 - 6
(2.5 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

16 10 - 25
(-) - M6 Комбинир. Phillips/плоский 5.4 - 6.0

4060

R/L1, S/L2, T/L3 16 2.5 - 16
(4 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

U/T1, V/T2, W/T3 16 2.5 - 16
(6 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

-, +1 25 2.5 - 25
(6 - 25) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 10 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

16 10 - 25
(-) - M6 Комбинир. Phillips/плоский 5.4 - 6.0

4075

R/L1, S/L2, T/L3 25 2.5 - 25
(2.5 - 25) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

U/T1, V/T2, W/T3 25 2.5 - 25
(2.5 - 25) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

-, +1 25 2.5 - 25
(4 - 25) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 10 2.5 - 10
(2.5 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

16 16 - 25
(-) - M6 Hex bolt (+) 5.4 - 6.0

4089

R/L1, S/L2, T/L3 25 2.5 - 25
(10 - 25) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

U/T1, V/T2, W/T3 25 2.5 - 25
(10 - 25) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

-, +1 35 2.5 - 35
(16 - 35) 20 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 5 - 5.5

B1, B2 16 2.5 - 16
(4 - 16) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

16 16 - 25
(-) - M6 Болт с шест. головкой (+) 5.4 - 6.0

Модель Клеммы Рекомендуемое 
сечение мм2

Применимое 
сечение

(Применимое 
сечение IP20 *1) 

мм2

Длина 
зачистки 

проводов *2
 мм

Винт клеммы
Усилие затяжки

НмРазмер Шлиц (форма)
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4103

R/L1, S/L2, T/L3 35 16 - 50
(50) 27 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 8 - 9

U/T1, V/T2, W/T3 35 16 - 50
(50) 27 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 8 - 9

-, +1 50 25 - 70
(50 - 70) 27 M8 Шестигран. (WAF: 6 мм) 10 - 12

B1, B2 25 6 - 35
(6 - 35) 21 M6 Плоский (-) 3 - 3.5

16 16 - 25
(-) - M6 Болт с шест. головкой (+) 5.4 - 6.0

4140

R/L1, S/L2, T/L3 50 50 - 95
(95) 37 M10 Шестигран. (WAF: 8 мм) 12 - 14

U/T1, V/T2, W/T3 50 50 - 95
(95) 37 M10 Шестигран. (WAF: 8 мм) 12 - 14

-, -, +1, +1 *5 25 16 - 50
(50) 28 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 8 - 9

B1, B2 *6 50 25 - 70
(50 - 70) 28 M8 Шестигран. (WAF: 6 мм) 8 - 9

25 25 - 50
(-) - M8 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 9.0 - 11

4168

R/L1, S/L2, T/L3 70 50 - 95
(95) 37 M10 Шестигран. (WAF: 8 мм) 12 - 14

U/T1, V/T2, W/T3 70 50 - 95
(95) 37 M10 Шестигран. (WAF: 8 мм) 12 - 14

-, -, +1, +1 *5 35 16 - 50
(50) 28 M6 Шестигран. (WAF: 5 м) 8 - 9

B1, B2 *6 50 25 - 70
(50 - 70) 28 M8 Шестигран. (WAF: 6 мм) 8 - 9

35 25 - 50
(-) - M8 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 9.0 - 11

4208

R/L1, S/L2, T/L3 50 × 2P 25 - 95 × 2P
(70 - 95 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. гайка 20

U/T1, V/T2, W/T3 50 × 2P 25 - 95 × 2P
(70 - 95 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. гайка 20

-, +1 70 × 2P 35 - 120 × 2P
(120 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. гайка 20

+3 35 × 2P 25 - 70 × 2P
(70 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. гайка 20

50 50 - 240
(-) - M10 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 18 - 23

4250

R/L1, S/L2, T/L3 50 × 2P 25 - 95 × 2P
(70 - 95 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. гайка 20

U/T1, V/T2, W/T3 50 × 2P 25 - 95 × 2P
(70 - 95 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. гайка 20

-, +1 70 × 2P 35 - 120 × 2P
(120 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. гайка 20

+3 50 × 2P 25 - 70 × 2P
(70 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. гайка 20

70 70 - 240
(-) - M10 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 18 - 23

4296

R/L1, S/L2, T/L3 70 × 2P 25 - 95 × 2P
(70 - 95 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. гайка 20

U/T1, V/T2, W/T3 70 × 2P 25 - 95 × 2P
(70 - 95 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. гайка 20

-, +1 95 × 2P 35 - 120 × 2P
(120 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. гайка 20

+3 70 × 2P 25 - 70 × 2P
(70 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. гайка 20

95 95 - 240
(-) - M10 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 18 - 23

4371

R/L1, S/L2, T/L3 120 × 2P 70 - 150 × 2P
(150 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. гайка 35

U/T1, V/T2, W/T3 120 × 2P 70 - 150 × 2P
(150 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. гайка 35

-, +1 120 × 2P 95 - 185 × 2P
(185 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. гайка 35

+3 70 × 2P 50 - 95 × 2P
(-) - M12 Шестигр. самоконтр. гайка 35

120 120 - 240
(-) - M12 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 32 - 40

Модель Клеммы Рекомендуемое 
сечение мм2

Применимое 
сечение

(Применимое 
сечение IP20 *1) 

мм2

Длина 
зачистки 

проводов *2
 мм

Винт клеммы
Усилие затяжки

НмРазмер Шлиц (форма)



5.2 Европейские стандарты

184 SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство

*1 Для защиты IP20 используйте провода из диапазона применимых сечений.
*2 Снимите изоляцию с конца провода на указанную длину.
*3 Для проводов с сечением более 30 мм2, производите затяжку с усилием 4,1-4,5 Нм
*4 Для обеспечения совместимости с IEC/EN 61800-5-1:2007 устанавливайте УЗО с использованием проводов указанного сече-

ния. 
*5 Клеммы - и +1 оснащены двумя винтами. Рекомендуемое сечение является сечением для одной клеммы 
*6 Для подключения тормозного модуля (серии LKEB) между клеммами B1 и B2 необходимо установить перемычку.

4389

R/L1, S/L2, T/L3 120 × 2P 70 - 150 × 2P
(150 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. гайка 35

U/T1, V/T2, W/T3 120 × 2P 70 - 150 × 2P
(150 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. гайка 35

-, +1 120 × 2P 95 - 185 × 2P
(185 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. гайка 35

+3 95 × 2P 50 - 95 × 2P
(-) - M12 Шестигр. самоконтр. гайка 35

95 35 - 240
(-) - M12 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 32 - 40

4453

R/L1, S/L2, T/L3 R1/L11, 
S1/L21, T1/L31 120 × 4P 70 - 150 × 4P

(150 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. гайка 35

U/T1, V/T2, W/T3 95 × 4P 70 - 150 × 4P
(120 - 150 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. гайка 35

-, +1 95 × 4P 95 - 185 × 4P
(185 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. гайка 35

+3 70 × 4P 35 - 95 × 4P
(95 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. гайка 35

150 50 - 150
(-) - M12 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 32 - 40

4568

R/L1, S/L2, T/L3 R1/L11, 
S1/L21, T1/L31 120 × 4P 70 - 150 × 4P

(150 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. гайка 35

U/T1, V/T2, W/T3 95 × 4P 70 - 150 × 4P
(120 - 150 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. гайка 35

-, +1 95 × 4P 95 - 185 × 4P
(185 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. гайка 35

+3 70 × 4P 35 - 95 × 4P
(95 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. гайка 35

95 × 2P 60 - 150
(-) - M12 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 32 - 40

4675

R/L1, S/L2, T/L3 R1/L11, 
S1/L21, T1/L31 120 × 4P 70 - 150 × 4P

(150 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. гайка 35

U/T1, V/T2, W/T3 95 × 4P 70 - 150 × 4P
(120 - 150 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. гайка 35

-, +1 95 × 4P 95 - 185 × 4P
(185 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. гайка 35

+3 70 × 4P 35 - 95 × 4P
(95 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. гайка 35

95 × 2P 60 - 150
(-) - M12 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 32 - 40

Модель Клеммы Рекомендуемое 
сечение мм2

Применимое 
сечение

(Применимое 
сечение IP20 *1) 

мм2

Длина 
зачистки 

проводов *2
 мм

Винт клеммы
Усилие затяжки

НмРазмер Шлиц (форма)
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 Подключение предохранителей на входе привода (первичная цепь) 
Защита цепей привода должна соответствовать требованиям IEC/EN 61800-5-1:2007 для обеспечения 
защиты от короткого замыкания во внутренней цепи. Изготовитель рекомендует применять на входе при-
вода предохранители для защиты полупроводников для защиты параллельной цепи. 
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Не спешите включать питание привода или 
задействовать периферийные устройства сразу после замены сгоревшего предохранителя или включения срабо-
тавшего УЗО (RCM/RCD). Ожидайте как минимум в течение времени, указанном на предупреждающей табличке 
привода и убедитесь, что все индикаторы погасли. Затем проверьте параметры электрических соединений и пери-
ферийного устройства, чтобы определить причину проблемы. Если причина аварии не была выяснена, то прежде 
чем включать питание привода, свяжитесь с производителем. Несоблюдение этого требования может привести к 
смерти или серьезной травме и повреждению привода.

Таблица 5.2 Рекомендуемая защита параллельной цепи (Класс 200 В) 

*1 Для применений с повторяющимися нагрузками рекомендуется использовать предохранители с большим номинальным 
током.

Таблица 5.3 Рекомендуемая защита параллельной цепи (Класс 400 В) 

*1 Для применений с повторяющимися нагрузками рекомендуется использовать предохранители с большим номинальным 
током. 

Модель привода Предохранители для защиты полупроводников
Производитель: EATON/Bussmann

2004 FWH-45B

2006 FWH-45B

2010 FWH-45B

2012 FWH-50B

2018 FWH-80B

2021 FWH-80B

2030 FWH-125B

2042 FWH-150B

2056 FWH-200B

2070 FWH-225A

2082 FWH-225A
FWH-250A *1

2110 FWH-225A
FWH-250A *1

2138 FWH-275A
FWH-300A *1

2169 FWH-275A
FWH-350A *1

2211 FWH-325A
FWH-450A *1

2257 FWH-600A

2313 FWH-800A

2360 FWH-1000A

2415 FWH-1000A

Модель привода
Предохранители для защиты 

полупроводников
Производитель: EATON/Bussmann

Модель привода
Предохранители для защиты 

полупроводников
Производитель: EATON/Bussmann

4002 FWH-50B 4075 FWH-250A

4004 FWH-50B 4089 FWH-275A

4005 FWH-50B 4103 FWH-275A

4007 FWH-60B 4140 FWH-300A

4009 FWH-60B 4168 FWH-325A
FWH-400A *1

4012 FWH-60B 4208 FWH-500A

4018 FWH-80B 4250 FWH-600A

4023 FWH-90B 4296 FWH-700A

4031 FWH-150B 4371 FWH-800A

4038 FWH-200B 4389 FWH-1000A

4044 FWH-200B 4453 FWH-1200A

4060 FWH-225A 4675 FWH-1400A
FWH-1600A *1

4568 FWH-1200A
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 Соответствие стандартам CE для входов питания постоянного тока
Для соответствия стандартам CE установите плавкие предохранители на входе шины постоянного тока.
Пример источника питания постоянного тока, в котором два привода подключены параллельно.

Рисунок 5.3 Пример подключения к источнику постоянного тока 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Не заземляйте шину силовой цепи. Несоблюдение этого требования может привести к 
смерти или серьезной травме. 

• При работе с более чем одним приводом установите отдельные предохранители для каждого привода. 
При сгорании одного из предохранителей замене подлежат все предохранители. 

• Для соответствия Директиве по электромагнитной совместимости установите внешний фильтр (систему). 
Таблица 5.4 Рекомендуемые предохранители (3 фазы Класс 200 В) 

*1 Для применений с повторяющимися нагрузками рекомендуется использовать предохранители с большим номинальным 
током. 

Модель привода
Производитель предохранителя: Bussmann

Модель Количество

2004 FWH-45B 2

2006 FWH-45B 2

2010 FWH-45B 2

2012 FWH-50B 2

2018 FWH-80B 2

2021 FWH-80B 2

2030 FWH-125B 2

2042 FWH-150B 2

2056 FWH-200B 2

2070 FWH-250A 2

2082 FWH-250A
FWH-300A *1 2

2110 FWH-250A
FWH-275A *1 2

2138 FWH-300A
FWH-350A *1 2

2169 FWH-350A
FWH-450A *1 2

2211 FWH-450A
FWH-600A *1 2

2257 FWH-600A
FWH-700A *1 2

2313 FWH-800A
FWH-1000A *1 2

2360 FWH-1000A 2

2415 FWH-1000A 2
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Таблица 5.5 Рекомендуемые предохранители (3 фазы Класс 400 В) 

*1 Для применений с повторяющимися нагрузками рекомендуется использовать предохранители с большим номинальным 
током. 

Модель привода
Производитель предохранителя: Bussmann

Модель Количество

4002 FWH-50B 2

4004 FWH-50B 2

4005 FWH-50B 2

4007 FWH-60B 2

4009 FWH-60B 2

4012 FWH-60B 2

4018 FWH-80B 2

4023 FWH-90B 2

4031 FWH-150B 2

4038 FWH-200B 2

4044 FWH-200B 2

4060 FWH-225A 2

4075 FWH-250A 2

4089 FWH-275A 2

4103 FWH-275A 2

4140 FWH-300A
FWH-325A *1 2

4168 FWH-400A
FWH-450A *1 2

4208 FWH-500A
FWH-600A *1 2

4250 FWH-600A
FWH-700A *1 2

4296 FWH-700A
FWH-800A *1 2

4371 FWH-800A
FWH-1000A *1 2

4389 FWH-1000A
FWH-1200A *1 2

4453 FWH-1200A
FWH-1400A *1 2

4568 FWH-1200A
FWH-1600A *1 2

4675 FWH-1600A 2
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 Директива по электромагнитной совместимости ЭМС 
Приводы со встроенными фильтрами ЭМС (моделей 2xxxB, 2xxxC, 4xxxB, 4xxxC) были протестированы в 
соответствии с европейским стандартом IEC / EN 61800-3: 2004 / A1: 2012 и соответствуют директиве по 
электромагнитной совместимости.
Используйте приводы со встроенными фильтрами ЭМС или устанавливайте внешние фильтры ЭМС на 
входе привода в соответствии с Директивой по ЭМС. Информацию по установке фильтра ЭМС см. в раз-
деле Установка внешнего фильтра помехозащиты ЭМС на стр.193.

 Установка привода в соответствии с директивой по электромагнитной совмести-
мости

Устанавливайте приводы, используя следующую процедуру, в соответствии с директивой по электромаг-
нитной совместимости, если привод используется как отдельный блок, или устанавливается в устройство 
большего размера.

1. Устанавливайте привод на заземленную металлическую пластину.

2. Подключите привод к двигателю. 

3. Заземлите экран силового кабеля со стороны привода и со стороны двигателя. 

Рисунок 5.4 Подключения привода к двигателю 
Примечание: 
• Для подключения привода к двигателю используйте кабель с экранирующей оплеткой или проложите провода через 

металлический кабелепровод.
• Максимальная длина кабеля между приводом и двигателем составляет 10 м. Кабель между приводом и двигателем 

должен быть как можно короче.
• Делайте заземляющий провод как можно короче.

4. Используйте кабельный зажим для заземления кабеля двигателя к металлической пластине.
Примечание:
• Убедитесь, что провод защитного заземления соответствует техническим требованиям и местным стандартам безо-

пасности.

Рисунок 5.5 Заземление экрана

A -
B -
C -

D -

E -

A -
B -

C -
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Рисунок 5.6 Установка привода со встроенным фильтром ЭМС

5. Для снижения гармонических искажений подключите реактор постоянного тока. Подробнее о 
выборе реактора постоянного тока см. на стр. 195. 

Примечание: 
Для обеспечения соответствия требованиям IEC / EN 61000-3-2 на моделях привода 2004, 2006, 4002 и 4004 устано-
вите реактор постоянного тока.

Подключение заземления 
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Не снимайте крышки и не прикасайтесь к пла-
там пока на привод подано питание. Несоблюдение может привести к смерти или серьезной травме. 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Заземлите нейтральную точку источника пита-
ния в соответствии с Директивой по ЭМС перед включением фильтра ЭМС или в случае заземления с высоким 
сопротивлением. Включение фильтра ЭМС без заземленной нейтральной точки или наличие заземления с высоким 
сопротивлением может привести к смерти или серьезной травме.

A -

B -
C -
D -
E -

F -
G -
H -
I -
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Активация внутреннего фильтра ЭМС 
Перемещая винт или винты производите включение и выключение (активацию и деактивацию) фильтра 
ЭМС.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Перед перемещением винта или винтов филь-
тра ЭМС убедитесь, что привод выключен и индикатор остаточного заряда погашен. Несоблюдение этого требо-
вания может привести к смерти или серьезной травме. 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Не снимайте крышки и не прикасайтесь к пла-
там пока на привод подано питание. Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной 
травме. 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Заземлите нейтральную точку источника пита-
ния в соответствии с Директивой по ЭМС перед включением фильтра ЭМС или в случае заземления с высоким 
сопротивлением. Включение фильтра ЭМС без заземленной нейтральной точки или наличие заземления с высоким 
сопротивлением может привести к смерти или серьезной травме. 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Правильно подключайте провод заземления. 
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме. 

ЗАМЕЧАНИЕ: При деактивации внутреннего фильтра ЭМС переместите винты из позиции ON в позицию OFF и 
затем затяните в соответствующим усилием. 

Полное извлечение винтов или недостаточная их затяжка может привести к повреждению привода. 

ЗАМЕЧАНИЕ: Переместите винт или винты переключателя ЭМС в положение ВЫКЛ для сетей, которые не 
имеют симметричного заземления. Несоблюдение этого требования может привести к повреждению привода. 

Убедитесь, что используется симметричная сеть заземления, и установите винт или винты в положение 
ВКЛ, чтобы включить встроенный фильтр ЭМС в соответствии с Директивой по ЭМС. Винт или винты 
переключателя фильтра ЭМС по умолчанию установлены в положение ВЫКЛ.

Рисунок 5.7 Симметричное заземление 

ЗАМЕЧАНИЕ: При работе привода в незаземленной сети или с заземлением с высоким сопротивлением или в асим-
метричной сети заземления установите винт или винты в положение ВЫКЛ, для отключения встроенного филь-
тра ЭМС. Несоблюдение этих инструкций может привести к повреждению привода. 

Таблица 5.6 Ассиметричное заземление 
Тип заземления Схема

Заземление в точке угла соединения треугольником

Заземление в средней точке стороны соединения треугольником

Заземление конечной точки однофазной цепи
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Рисунок 5.8 Расположение фильтра ЭМС (2004 - 2042, 4002 - 4023) 

Рисунок 5.9 Расположение фильтра ЭМС (2056, 4031, 4038) 

Рисунок 5.10 Расположение фильтра ЭМС (2070, 2082, 4044, 4060)

Трехфазный переменный трансформатор без глухо заземленной нейтрали

Тип заземления Схема

A - B -

A - B -

A - B -
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Рисунок 5.11 Расположение фильтра ЭМС (2110 - 2211, 4075 - 4168) 

Рисунок 5.12 Расположение фильтра ЭМС (2257 - 2313, 4208 - 4296) 

Рисунок 5.13 Расположение фильтра ЭМС ( 2360, 2415, 4371, 4389)

A - B -

A - B -

A - B -
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Рисунок 5.14 Расположение фильтра ЭМС (4453 - 4675) 

При утере винта выключателя фильтра ЭМС подберите подходящий по размеру винт и затяните его с соот-
ветствующим усилием. 
ЗАМЕЧАНИЕ: Используйте винты только таких размеров, какие указаны в данном руководстве. Несоблюдение 
этого требования может привести к повреждению привода. 

Таблица 5.7 Размеры винтов и усилие затяжки 

 Установка внешнего фильтра помехозащиты ЭМС 
Для соответствия стандарту EN 61800-3:2004+A1:2012 приводы моделей 2xxxA и 4xxxA должны отвечать 
условиям, описанным в этом разделе. 
Подключите фильтр помехозащиты ЭМС к входной стороне (первичной стороне), которая соответствует 
европейским стандартам, указанным производителем.
Для того, чтобы машины и устройства, работающие совместно с приводом, соответствовали Директиве по 
электромагнитной совместимости, используя эту процедуру, установите фильтр ЭМС.

1. Установите привод и фильтр ЭМС на одну заземленную металлическую пластину.

2. Подключите привод к двигателю. 

3. Заземлите экран силового кабеля со стороны привода и со стороны двигателя. 

Рисунок 5.15 Подключения привода к двигателю 
Примечание: 
• Для подключения привода к двигателю используйте кабель с экранирующей оплеткой или проложите провода через 

металлический кабельпровод.
• Максимальная длина кабеля между приводом и двигателем составляет 10 м. Кабель между приводом и двигателем 

должен быть как можно короче.
• Делайте заземляющий провод как можно короче.

4. Используйте кабельный зажим для заземления кабеля двигателя к металлической пластине. 
Примечание:
Убедитесь, что провод защитного заземления соответствует техническим требованиям и местным стандартам безо-
пасности.

Модель привода Размеры винта Усилие затяжки Нм

2004 - 2082, 4002 - 4060 M4 × 20 1.0 - 1.3

2110 - 2211, 4075 - 4168 M4 × 25 1.0 - 1.3

2257 - 2415, 4208 - 4675 M5 × 25 2.0 - 2.5

A - B -

A -
B -
C -

D -

E -
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Рисунок 5.16 Заземление экрана

Рисунок 5.17 Процедура установки привода и внешнего фильтра помехозащиты ЭМС 

A -
B -

C -

J -

A -

B -
C -
D -
E -

F -
G -

H -
I -
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5. Для снижения гармонических искажений подключите реактор постоянного тока. Подробнее о 
выборе реактора постоянного тока см. на стр. 195. 

Примечание: 
Для обеспечения соответствия требованиям IEC / EN 61000-3-2 на моделях привода 2004, 2006, 4002 и 4004 устано-
вите реактор постоянного тока.

Подключение заземления 
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Не снимайте крышки и не прикасайтесь к пла-
там пока на привод подано питание. Несоблюдение может привести к смерти или серьезной травме. 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Заземлите нейтральную точку источника пита-
ния в соответствии с Директивой по ЭМС перед включением фильтра ЭМС или в случае заземления с высоким 
сопротивлением. Включение фильтра ЭМС без заземленной нейтральной точки или наличие заземления с высоким 
сопротивлением может привести к смерти или серьезной травме.

 Реактор постоянного тока 
Для обеспечения соответствия требованиям IEC / EN 61000-3-2 при использовании внутреннего или внеш-
него фильтра ЭМС на моделях приводов 2004, 2006, 4002 и 4004 установите реактор постоянного тока.

Таблица 5.8 Реакторы постоянного тока для снижения гармонических искажений для приводов Класса 200 В 
(Производитель: Yaskawa Electric) 

Таблица 5.9 Реакторы постоянного тока для снижения гармонических искажений для приводов Класса 400 В 
(Производитель: Yaskawa Electric) 

Модель привода Модель реактора постоянного тока Номинальные характеристики реактора

2004 UZDA-B 5,4 A, 8 мГн

2006 UZDA-B 5,4 A, 8 мГн

Модель привода Модель реактора постоянного тока Номинальные характеристики реактора

4002 UZDA-B 3,2 A, 28 мГн

4004 UZDA-B 3,2 A, 28 мГн
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5.3 Стандарты UL

Рисунок 5.18 Знак UL/cUL 

Знак UL/cUL указывает на то, что это изделие соответствует строгим стандартам безопасности. Марки-
ровка UL/cUL применяется к изделиям в США и Канаде. Она означает, что Лаборатория по технике безо-
пасности (США) произвела испытание и оценку изделия и определила, что все стандарты, касающиеся 
безопасности этого изделия, были соблюдены. Для того, чтобы изделие соответствовало сертификату UL, 
все его внутренние компоненты также должны соответствовать сертификату UL
Этот привод был протестирован в соответствии с UL-стандартом UL61800-5-1 и соответствует требова-
ниям UL.
Для обеспечения дальнейшего соответствия при использовании привода в комбинации с другим оборудова-
нием должны соблюдаться следующие условия:

 Место установки

 Подключение силового клеммного блока 
Подключайте силовой клеммный блок, как описано в инструкциях в данном руководстве.
Для соответствия стандартам UL на моделях приводов начиная с 2257 и с 4208, используйте одобренные 
UL обжимные кольцевые наконечники. Для обжима кольцевых наконечников используйте инструменты, 
рекомендованные производителем наконечников. Для получения дополнительной информации об обжим-
ных кольцевых наконечниках (изделий, совместимых с UL) см. параграф Обжимные кольцевые наконеч-
ники на стр.205.
Для выбора правильного сечения проводов, см. раздел Сечения силовых проводов и усилия затяжки на 
стр.198.

 Замечания по подключению силового клеммного блока
Перед подключением силового клеммного блока прочитайте эти замечания.

Место установки Категория перенапряжения III и степень загрязнения 2 или менее. (МЭК/EN 60664)

Окружающая температура Закрытый корпус для монтажа на стену (Тип UL 1): -10°C - +40°C
Открытое шасси (IP20): -10°C - +50°C
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Замечания: 
• Используйте медные провода с виниловой изоляцией, включенные в список UL, для работы при постоянной максимальной 

допустимой температуре 75°C при напряжении 600 В.
• Удалите все ненужные объекты, находящиеся рядом с клеммными колодками.
• Снимите изоляцию с соединительных проводов на длину зачистки, указанную в руководстве.
• Не используйте изогнутые или раздавленные провода. Обрежьте поврежденный конец провода перед его использованием. 

Неправильные соединения могут привести к смерти или серьезным травмам от пожара.
• Не облуживайте многожильный провод. Луженные многожильные провода могут через некоторое время ослабнуть в клеммах, 

что приведет к неудовлетворительной работе привода.
• При вставке многожильного провода в клемму убедитесь, что все жилы находятся в клемме. Также не скручивайте многожиль-

ный провод слишком сильно. Неправильно выполненные соединения могут привести к смерти или серьезной травме от 
пожара.

• Вставляйте провод в клемму полностью. Удаляйте изоляцию с провода на рекомендованную длину, затем оденьте на провод 
пластиковую изоляционную втулку.

• Для завинчивания винтов клеммы используйте отвертку или торцовый ключ с отслеживанием момента затяжки. Для завинчи-
вания винтового зажима клеммы может понадобиться шлицевая отвертка или торцевой шестигранный ключ. Используйте под-
ходящие инструменты, рекомендованные в руководстве на изделие.

• При использовании электрических винтовертов для затяжки винтов клемм установите низкую скорость вращения (300-400 об/
мин). Несоблюдение этого требования может привести к повреждению винтов клеммы.

• Сечения проводов на существующих моделях приводов, подлежащих замене, могут не соответствовать диапазонам сечений 
проводов на новых приводах.

• При затяжке винта не отклоняйте инструмент более чем на 5 градусов. Несоблюдение этого требования может привести к 
повреждению винтов клеммы.

Рисунок 5.19 Допустимый угол отклонения инструмента
• При завинчивании винтов клемм с помощью инструмента со сменными наконечниками полностью вставляйте наконечник в 

гнездо инструмента.
• При завинчивании шлицевых винтов удерживайте отвертку перпендикулярно головке винта. Не допускайте смещения нако-

нечника отвертки за край шлицевого паза винта.

Рисунок 5.20 Завинчивание шлицевых винтов
• После присоединения проводов к клеммам слегка потяните за провода, чтобы убедиться, что они надежно закреплены в клем-

мах.
• Для облегчения подключения снимите соответствующую секцию крышки проводов.
• Не допускайте натяжения проводов в клеммном блоке. Закрепите кабель с помощью компенсатора натяжения вблизи клемм-

ного блока.

Рисунок 5.21 Пример компенсатора натяжения
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Таблица 5.10 Рекомендуемые инструменты 

*1 Для подключения приводов моделей 2056 и 4089 и меньшей мощности, выбирайте правильный инструмент согласно сечению 
провода.

*2 Используйте держатель битов 6,35 мм.
*3 Используйте динамометрический ключ, применимый в данном диапазоне измерения момента.

 Сечения силовых проводов и усилия затяжки
При выборе правильного сечения проводов руководствуйтесь местными стандартами страны, где использу-
ется привод. 
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Используйте клеммы +1, +2, +3, -, B1 и B2 только 
для подключения периферийных устройств, таких как реактор постоянного тока или тормозной резистор. Несо-
блюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме. 

Общие условия описаны в параграфе Сечения проводов и усилия затяжки на стр. 77
На моделях приводов начиная с 2257 и с 4208, используйте одобренные UL обжимные кольцевые наконеч-
ники. Для обжима кольцевых наконечников используйте инструменты, рекомендованные производителем 
наконечников, и убедитесь, что клеммы правильно подключены.
Выберите правильные провода для подключения силовых цепей. 
Трехфазные приводы класса 200 В

Винт Адаптер
Отверточный бит со шлицем Модель динамометрической 

отвертки (Момент затяжки) Динамометрический ключ
Модель Изготовитель

Под бит SF-BIT-SL 1,0X4,0-70 PHOENIX CONTACT TSD-M 3NM (1,2-3 Нм) -

 *1
Под бит SF-BIT-SL 1,2X6,5-70 PHOENIX CONTACT

Сечение провода ≤ 25 мм2 (AWG 10):
TSD-M 3NM

(1,2-3 Нм)
Сечение провода ≤ 25 мм2 (AWG 10):

-

Сечение провода ≥ 30 мм2 (AWG 8):
-

Сечение провода ≥ 30 мм2 (AWG 8):
4,1-4,5 Нм *2  *3

Под бит SF-BIT-HEX 5-50 PHOENIX CONTACT - 5-9 Нм *2 *3

Под бит SF-BIT-SL 1,2X6,5-70 PHOENIX CONTACT - 3-3,5 Нм *2 *3

Под бит SF-BIT-HEX 6-50 PHOENIX CONTACT - 8-12 Нм *2 *3

Под бит SF-BIT-HEX 8-50 PHOENIX CONTACT - 12-14 Нм *2 
*3

Модель Клеммы Рекомендуемое 
сечение AWG, kcmil

Применимое сечение
(Применимое 

сечение IP20 *1) AWG, 
kcmil

Длина 
зачистки 

проводов *2
 мм

Винт клеммы
Усилие затяжки

НмРазмер Шлиц (форма)

2004

R/L1, S/L2, T/L3 14 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 14 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 14 14 - 3
(14 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 14 14 - 10
(14 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

10 14 - 8
(-) - M4 Комбинир.

Phillips/плоский 1.2 - 1.5

2006

R/L1, S/L2, T/L3 14 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 14 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 14 14 - 3
(14 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 14 14 - 10
(14 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

10 14 - 8
(-) - M4 Комбинир.

Phillips/плоский 1.2 - 1.5

M4

M5

M6

M6

M8

M10

\
\
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2010

R/L1, S/L2, T/L3 12 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 14 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 12 14 - 3
(14 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 14 14 - 10
(14 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

10 14 - 8
(-) - M4 Комбинир.

Phillips/плоский 1.2 - 1.5

2012

R/L1, S/L2, T/L3 10 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 12 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 10 14 - 3
(14 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 14 14 - 10
(14 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

10 14 - 8
(-) - M4 Комбинир.

Phillips/плоский 1.2 - 1.5

2018

R/L1, S/L2, T/L3 10 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 10 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 8 14 - 3
(14 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 14 14 - 10
(14 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

10 14 - 8
(-) - M4 Комбинир.

Phillips/плоский 1.2 - 1.5

2021

R/L1, S/L2, T/L3 8 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 10 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 8 14 - 3
(14 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 14 14 - 10
(14 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

10 12 - 8
(-) - M4 Комбинир.

Phillips/плоский 1.2 - 1.5

2030

R/L1, S/L2, T/L3 6 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 8 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 6 14 - 3
(14 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 12 14 - 10
(14 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

8 10 - 8
(-) - M5 Комбинир.

Phillips/плоский 2.0 - 2.5

2042

R/L1, S/L2, T/L3 6 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 6 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 3 14 - 3
(14 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5*3

B1, B2 10 14 - 10
(14 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

8 10 - 8
(-) - M5 Комбинир.

Phillips/плоский 2.0 - 2.5

2056

R/L1, S/L2, T/L3 3 14 - 3
(8 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

U/T1, V/T2, W/T3 4 14 - 4
(10 - 4) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

-, +1, +2 1 14 - 1
(8 - 1) 20 M6 Шестигран.

(WAF: 5 мм) 5 - 5.5

B1, B2 8 14 - 8
(14 - 8) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

6 8 - 6
(-) - M6 Комбинир.

Phillips/плоский 5.4 - 6.0

Модель Клеммы Рекомендуемое 
сечение AWG, kcmil

Применимое сечение
(Применимое 

сечение IP20 *1) AWG, 
kcmil

Длина 
зачистки 

проводов *2
 мм

Винт клеммы
Усилие затяжки

НмРазмер Шлиц (форма)



5.3 Стандарты UL

200 SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство

2070

R/L1, S/L2, T/L3 1 14 - 1
(6 - 1) 20 M6 Шестигран.

(WAF: 5 мм) 5 - 5.5

U/T1, V/T2, W/T3 3 14 - 3
(6 - 3) 20 M6 Шестигран.

(WAF: 5 мм) 5 - 5.5

-, +1, +2 1/0 14 - 1/0
(4 - 1/0) 20 M6 Шестигран.

(WAF: 5 мм) 5 - 5.5

B1, B2 8 14 - 8
(14 - 8) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

6 6 - 4
(-) - M6 Комбинир.

Phillips/плоский 5.4 - 6.0

2082

R/L1, S/L2, T/L3 1/0 14 - 1/0
(6 - 1/0) 20 M6 Шестигран.

(WAF: 5 мм) 5 - 5.5

U/T1, V/T2, W/T3 2 14 - 2
(6 - 2) 20 M6 Шестигран.

(WAF: 5 мм) 5 - 5.5

-, +1, +2 2/0 14 - 2/0
(4 - 2/0) 20 M6 Шестигран.

(WAF: 5 мм) 5 - 5.5

B1, B2 6 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

6 6 - 4
(-) - M6 Комбинир.

Phillips/плоский 5.4 - 6.0

2110

R/L1, S/L2, T/L3 1/0 6 - 1/0
(6 - 1/0) 27 M6 Шестигран.

(WAF: 5 мм) 8 - 9

U/T1, V/T2, W/T3 1/0 6 - 1/0
(6 - 1/0) 27 M6 Шестигран.

(WAF: 5 мм) 8 - 9

-, +1 2/0 2 - 2/0
(2 - 2/0) 27 M8 Шестигран.

(WAF: 6 мм) 10 - 12

B1, B2 4 14 - 4
(10 - 4) 21 M6 Плоский (-) 3 - 3.5

6 6 - 4
(-) - M6 Болт с шест. головкой 

(+) 5.4 - 6.0

2138

R/L1, S/L2, T/L3 2/0 6 - 2/0
(2 - 2/0) 27 M6 Шестигран.

(WAF: 5 мм) 8 - 9

U/T1, V/T2, W/T3 2/0 6 - 2/0
(2 - 2/0) 27 M6 Шестигран.

(WAF: 5 мм) 8 - 9

-, +1 4/0 2 - 4/0
(2 - 4/0) 27 M8 Шестигран.

(WAF: 6 мм) 10 - 12

B1, B2 3 14 - 3
(10 - 3) 21 M6 Плоский (-) 3 - 3.5

4 4
(-) - M6 Болт с шест. головкой 

(+) 5.4 - 6.0

2169

R/L1, S/L2, T/L3 4/0 2 - 250
(2/0 - 250) 37 M10 Шестигран.

(WAF: 8 мм) 12 - 14

U/T1, V/T2, W/T3 4/0 2 - 300
(3/0 - 300) 37 M10 Шестигран.

(WAF: 8 мм) 12 - 14

-, -, +1, +1 *4 *5 1 6 - 2/0
(1/0 - 2/0) 28 M6 Шестигран.

(WAF: 5 мм) 8 - 9

+3 *5 1/0 4 - 2/0
(1 - 2/0) 28 M8 Шестигран.

(WAF: 6 мм) 8 - 9

4 4 - 1/0
(-) - M8 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 9.0 - 11

2211

R/L1, S/L2, T/L3 250 2 - 250
(2/0 - 250) 37 M10 Шестигран.

(WAF: 8 мм) 12 - 14

U/T1, V/T2, W/T3 300 2 - 300
(3/0 - 300) 37 M10 Шестигран.

(WAF: 8 мм) 12 - 14

-, -, +1, +1 *4 *5 2/0 6 - 2/0
(1/0 - 2/0) 28 M6 Шестигран.

(WAF: 5 мм) 8 - 9

+3 *5 2/0 4 - 2/0
(1 - 2/0) 28 M8 Шестигран.

(WAF: 6 мм) 8 - 9

4 4 - 1/0
(-) - M8 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 9.0 - 11

2257

R/L1, S/L2, T/L3 2/0 × 2P 3 - 4/0 × 2P
(2/0 - 4/0 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

U/T1, V/T2, W/T3 2/0 × 2P 3 - 4/0 × 2P
(2/0 - 4/0 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

-, +1 4/0 × 2P 2 - 250 × 2P
(4/0 - 250 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

+3 1/0 × 2P 4 - 1/0 × 2P
(1/0 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

3 3 - 350
(-) - M10 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 18 - 23

Модель Клеммы Рекомендуемое 
сечение AWG, kcmil

Применимое сечение
(Применимое 

сечение IP20 *1) AWG, 
kcmil

Длина 
зачистки 

проводов *2
 мм

Винт клеммы
Усилие затяжки

НмРазмер Шлиц (форма)
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*1 Для защиты IP20 используйте провода из диапазона применимых сечений.
*2 Снимите изоляцию с конца провода на указанную длину.
*3 Для проводов с сечением более AWG 8, производите затяжку с усилием 4,1-4,5 Нм
*4 Клеммы - и +1 оснащены двумя винтами. Рекомендуемое сечение является сечением для одной клеммы 
*5 При подключении тормозного модуля (серии CDBR) необходимо установить перемычку между клеммами - и +3.
Трехфазные приводы класса 400 В

2313

R/L1, S/L2, T/L3 4/0 × 2P 3 - 4/0 × 2P
(2/0 - 4/0 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

U/T1, V/T2, W/T3 3/0 × 2P 3 - 4/0 × 2P
(2/0 - 4/0 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

-, +1 250 × 2P 2 - 250 × 2P
(4/0 - 250 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

+3 1/0 × 2P 4 - 1/0 × 2P
(1/0 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

2 2 - 350
(-) - M10 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 18 - 23

2360

R/L1, S/L2, T/L3 250 × 2P 2/0 - 300 × 2P
(250 - 300 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

U/T1, V/T2, W/T3 250 × 2P 2/0 - 300 × 2P
(250 - 300 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

-, +1 350 × 2P 4/0 - 400 × 2P
(300 - 400 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

+3 3/0 × 2P 1/0 - 4/0 × 2P
(-) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

1 1 - 350
(-) - M12 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 32 - 40

2415

R/L1, S/L2, T/L3 250 × 2P 2/0 - 300 × 2P
(250 - 300 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

U/T1, V/T2, W/T3 300 × 2P 2/0 - 300 × 2P
(250 - 300 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

-, +1 350 × 2P 4/0 - 400 × 2P
(300 - 400 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

+3 3/0 × 2P 1/0 - 4/0 × 2P
(-) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

1 1 - 350
(-) - M12 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 32 - 40

Модель Клеммы Рекомендуемое 
сечение AWG, kcmil

Применимое 
сечение

(Применимое 
сечение IP20 *1) 

AWG, kcmil

Длина 
зачистки 

проводов *2
 мм

Винт клеммы
Усилие затяжки

НмРазмер Шлиц (форма)

4002

R/L1, S/L2, T/L3 14 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 14 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 14 14 - 3
(14 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 14 14 - 10
(14 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

12 14 - 8
(-) - M4 Комбинир.

Phillips/плоский 1.2 - 1.5

4004

R/L1, S/L2, T/L3 14 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 14 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 14 14 - 3
(14 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 14 14 - 10
(14 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

12 14 - 8
(-) - M4 Комбинир.

Phillips/плоский 1.2 - 1.5

4005

R/L1, S/L2, T/L3 14 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 14 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 14 14 - 3
(14 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 14 14 - 10
(14 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

10 14 - 8
(-) - M4 Комбинир.

Phillips/плоский 1.2 - 1.5

Модель Клеммы Рекомендуемое 
сечение AWG, kcmil

Применимое сечение
(Применимое 

сечение IP20 *1) AWG, 
kcmil

Длина 
зачистки 

проводов *2
 мм

Винт клеммы
Усилие затяжки

НмРазмер Шлиц (форма)
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4007

R/L1, S/L2, T/L3 14 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 14 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 14 14 - 3
(14 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 14 14 - 10
(14 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

10 14 - 8
(-) - M4 Комбинир.

Phillips/плоский 1.2 - 1.5

4009

R/L1, S/L2, T/L3 14 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 14 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 12 14 - 3
(14 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 14 14 - 10
(14 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

10 14 - 8
(-) - M4 Комбинир.

Phillips/плоский 1.2 - 1.5

4012

R/L1, S/L2, T/L3 12 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 14 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 10 14 - 3
(14 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 14 14 - 10
(14 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

10 14 - 8
(-) - M4 Комбинир.

Phillips/плоский 1.2 - 1.5

4018

R/L1, S/L2, T/L3 10 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 10 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 8 14 - 3
(14 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 14 14 - 10
(14 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

10 14 - 8
(-) - M5 Комбинир.

Phillips/плоский 2.0 - 2.5

4023

R/L1, S/L2, T/L3 8 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

U/T1, V/T2, W/T3 10 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

-, +1, +2 8 14 - 3
(14 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 12 14 - 10
(14 - 10) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

10 12 - 8
(-) - M5 Комбинир.

Phillips/плоский 2.0 - 2.5

4031

R/L1, S/L2, T/L3 6 14 - 3
(8 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

U/T1, V/T2, W/T3 8 14 - 4
(10 - 4) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

-, +1, +2 6 14 - 1
(8 - 1) 20 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 5 - 5.5

B1, B2 10 14 - 8
(14 - 8) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

8 10 - 6
(-) - M6 Комбинир.

Phillips/плоский 5.4 - 6.0

4038

R/L1, S/L2, T/L3 6 14 - 3
(8 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

U/T1, V/T2, W/T3 8 14 - 4
(10 - 4) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

-, +1, +2 4 14 - 1
(8 - 1) 20 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 5 - 5.5

B1, B2 10 14 - 8
(14 - 8) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

6 10 - 6
(-) - M6 Комбинир.

Phillips/плоский 5.4 - 6.0

Модель Клеммы Рекомендуемое 
сечение AWG, kcmil

Применимое 
сечение

(Применимое 
сечение IP20 *1) 

AWG, kcmil

Длина 
зачистки 

проводов *2
 мм

Винт клеммы
Усилие затяжки

НмРазмер Шлиц (форма)
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4044

R/L1, S/L2, T/L3 4 14 - 4
(10 - 4) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

U/T1, V/T2, W/T3 6 14 - 6
(10 - 6) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

-, +1, +2 3 14 - 3
(10 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 8 14 - 8
(14 - 8) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

6 8 - 4
(-) - M6 Комбинир.

Phillips/плоский 5.4 - 6.0

4060

R/L1, S/L2, T/L3 4 14 - 4
(10 - 4) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

U/T1, V/T2, W/T3 4 14 - 4
(10 - 4) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

-, +1 3 14 - 3
(10 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 8 14 - 8
(14 - 8) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

6 8 - 4
(-) - M6 Комбинир.

Phillips/плоский 5.4 - 6.0

4075

R/L1, S/L2, T/L3 3 14 - 3
(12 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

U/T1, V/T2, W/T3 3 14 - 3
(12 - 3) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

-, +1 2 14 - 2
(10 - 2) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

B1, B2 6 14 - 6
(14 - 6) 10 M4 Плоский (-) 1.5 - 1.7

6 6 - 4
(-) - M6 Болт с шест. головкой (+) 5.4 - 6.0

4089

R/L1, S/L2, T/L3 2 14 - 2
(10 - 2) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

U/T1, V/T2, W/T3 2 14 - 2
(10 - 2) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

-, +1 1/0 14 - 1/0
(6 - 1/0) 20 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 5 - 5.5

B1, B2 6 14 - 6
(14 - 6) 18 M5 Плоский (-) 2.3 - 2.5 *3

4 6 - 4
(-) - M6 Болт с шест. головкой (+) 5.4 - 6.0

4103

R/L1, S/L2, T/L3 1/0 6 - 2/0
(2 - 2/0) 27 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 8 - 9

U/T1, V/T2, W/T3 1 6 - 2/0
(2 - 2/0) 27 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 8 - 9

-, +1 2/0 2 - 4/0
(2 - 4/0) 27 M8 Шестигран. (WAF: 6 мм) 10 - 12

B1, B2 3 14 - 3
(10 - 3) 21 M6 Плоский (-) 3 - 3.5

4 6 - 4 (-) - M6 Болт с шест. головкой (+) 5.4 - 6.0

4140

R/L1, S/L2, T/L3 3/0 2 - 250
(2/0 - 250) 37 M10 Шестигран. (WAF: 8 мм) 12 - 14

U/T1, V/T2, W/T3 2/0 2 - 300
(3/0 - 300) 37 M10 Шестигран. (WAF: 8 мм) 12 - 14

-, -, +1, +1 *4 2 6 - 2/0
(1/0 - 2/0) 28 M6 Шестигран. (WAF: 5 мм) 8 - 9

B1, B2 *5 1 4 - 2/0
(1 - 2/0) 28 M8 Шестигран. (WAF: 6 мм) 8 - 9

4 4 - 1/0
(-) - M8 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 9.0 - 11

4168

R/L1, S/L2, T/L3 4/0 2 - 250
(2/0 - 250) 37 M10 Шестигран. (WAF: 8 мм) 12 - 14

U/T1, V/T2, W/T3 4/0 2 - 300
(3/0 - 300) 37 M10 Шестигран. (WAF: 8 мм) 12 - 14

-, -, +1, +1 *4 1/0 6 - 2/0
(1/0 - 2/0) 28 M6 Шестигран. (WAF: 5 м) 8 - 9

B1, B2 *5 1/0 4 - 2/0
(1 - 2/0) 28 M8 Шестигран. (WAF: 6 мм) 8 - 9

4 4 - 1/0
(-) - M8 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 9.0 - 11

Модель Клеммы Рекомендуемое 
сечение AWG, kcmil

Применимое 
сечение

(Применимое 
сечение IP20 *1) 

AWG, kcmil

Длина 
зачистки 

проводов *2
 мм

Винт клеммы
Усилие затяжки

НмРазмер Шлиц (форма)
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4208

R/L1, S/L2, T/L3 1/0 × 2P 3 - 4/0 × 2P
(2/0 - 4/0 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

U/T1, V/T2, W/T3 1/0 × 2P 3 - 4/0 × 2P
(2/0 - 4/0 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

-, +1 3/0 × 2P 2 - 250 × 2P
(4/0 - 250 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

+3 1/0 × 2P 4 - 1/0 × 2P
(1/0 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

4 4 - 350
(-) - M10 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 18 - 23

4250

R/L1, S/L2, T/L3 2/0 × 2P 3 - 4/0 × 2P
(2/0 - 4/0 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

U/T1, V/T2, W/T3 2/0 × 2P 3 - 4/0 × 2P
(2/0 - 4/0 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

-, +1 3/0 × 2P 2 - 250 × 2P
(4/0 - 250 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

+3 1/0 × 2P 4 - 1/0 × 2P
(1/0 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

2 2 - 350
(-) - M10 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 18 - 23

4296

R/L1, S/L2, T/L3 3/0 × 2P 3 - 4/0 × 2P
(2/0 - 4/0 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

U/T1, V/T2, W/T3 3/0 × 2P 3 - 4/0 × 2P
(2/0 - 4/0 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

-, +1 4/0 × 2P 2 - 250 × 2P
(4/0 - 250 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

+3 1/0 × 2P 4 - 1/0 × 2P
(1/0 × 2P) - M10 Шестигр. самоконтр. 

гайка 20

2 2 - 350
(-) - M10 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 18 - 23

4371

R/L1, S/L2, T/L3 250 × 2P 2/0 - 300 × 2P
(250 - 300 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

U/T1, V/T2, W/T3 250 × 2P 2/0 - 300 × 2P
(250 - 300 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

-, +1 350 × 2P 4/0 - 400 × 2P
(300 - 400 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

+3 3/0 × 2P 1 - 4/0 × 2P
(-) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

1 1 - 350
(-) - M12 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 32 - 40

4389

R/L1, S/L2, T/L3 300 × 2P 2/0 - 300 × 2P
(250 - 300 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

U/T1, V/T2, W/T3 300 × 2P 2/0 - 300 × 2P
(250 - 300 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

-, +1 400 × 2P 4/0 - 400 × 2P
(300 - 400 × 2P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

+3 4/0 × 2P 1 - 4/0 × 2P
(-) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

1 1 - 350
(-) - M12 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 32 - 40

4453

R/L1, S/L2, T/L3, R1/L11, 
S1/L21, T1/L31 250 × 4P 2/0 - 300 × 4P

(250 - 300 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. 
гайка 35

U/T1, V/T2, W/T3 4/0 × 4P 2/0 - 300 × 4P
(250 - 300 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

-, +1 4/0 × 4P 3/0 - 400 × 4P
(300 - 400 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

+3 3/0 × 4P 2 - 4/0
(4/0 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

1/0 1/0 - 300
(-) - M12 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 32 - 40

4568

R/L1, S/L2, T/L3, R1/L11, 
S1/L21, T1/L31 250 × 4P 2/0 - 300 × 4P

(250 - 300 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. 
гайка 35

U/T1, V/T2, W/T3 4/0 × 4P 2/0 - 300 × 4P
(250 - 300 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

-, +1 300 × 4P 3/0 - 400 × 4P
(300 - 400 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

+3 3/0 × 4P 2 - 4/0 × 4P
(4/0 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

2/0 2/0 - 300
(-) - M12 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 32 - 40

Модель Клеммы Рекомендуемое 
сечение AWG, kcmil

Применимое 
сечение

(Применимое 
сечение IP20 *1) 

AWG, kcmil

Длина 
зачистки 

проводов *2
 мм

Винт клеммы
Усилие затяжки

НмРазмер Шлиц (форма)
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*1 Для защиты IP20 используйте провода из диапазона применимых сечений.
*2 Снимите изоляцию с конца провода на указанную длину.
*3 Для проводов с сечением более AWG 8, производите затяжку с усилием 4,1-4,5 Нм
*4 Клеммы - и +1 оснащены двумя винтами. Рекомендуемое сечение является сечением для одной клеммы 
*5 Для подключения тормозного модуля (серии LKEB) между клеммами B1 и B2 необходимо установить перемычку.

 Обжимные кольцевые наконечники
Для соответствия стандартам UL на моделях приводов 2257-2415 и 4208-4675 используйте одобренные UL 
обжимные кольцевые наконечники. Для обжима кольцевых наконечников используйте инструменты, реко-
мендованные производителем наконечников. Производитель рекомендует использовать кольцевые наконеч-
ники от JST Mfg. Co., Ltd. и изолирующие колпачки от Tokyo DIP Co., Ltd. 
При выборе правильного сечения проводов руководствуйтесь местными стандартами страны, где использу-
ется привод. 
Для заказа свяжитесь с производителем или ближайшим торговым представителем. 
Для выбора наконечников в зависимости от модели привода и сечения провода обратитесь к таблицам 5.11 
и 5.12. 

4675

R/L1, S/L2, T/L3, R1/L11, 
S1/L21, T1/L31 300 × 4P 2/0 - 300 × 4P

(250 - 300 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. 
гайка 35

U/T1, V/T2, W/T3 300 × 4P 2/0 - 300 × 4P
(250 - 300 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

-, +1 400 × 4P 3/0 - 400 × 4P
(300 - 400 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

+3 4/0 × 4P 2 - 4/0 × 4P
(4/0 × 4P) - M12 Шестигр. самоконтр. 

гайка 35

2/0 2/0 - 300
(-) - M12 Болт с шест. головкой 

(шлиц) 32 - 40

Модель Клеммы Рекомендуемое 
сечение AWG, kcmil

Применимое 
сечение

(Применимое 
сечение IP20 *1) 

AWG, kcmil

Длина 
зачистки 

проводов *2
 мм

Винт клеммы
Усилие затяжки

НмРазмер Шлиц (форма)



5.3 Стандарты UL

206 SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство

Примечание: 
Для соответствия стандартам UL используйте только изолированные обжимные наконечники или обжимные наконечники с изо-
лирующими втулками. Используйте одобренные UL медные провода в виниловой изоляции, рассчитанные на работу при непре-
рывной максимально допустимой температуре 75°C на напряжении 600 В. 

Таблица 5.11 Обжимные кольцевые наконечники и изолирующие колпачки для приводов класса 200 В 

Таблица 5.12 Обжимные кольцевые наконечники и изолирующие колпачки для приводов класса 400 В 

Модель

Рекомендуемое сечение (AWG, kcmil)
Размер 
винта 

клеммы
Модель 

наконечника

Обжимной инструмент Модель 
изолирующ

его 
колпачка

R/L1
S/L2
T/L3

U/T1
V/T2
W/T3

-, +1 +3 Модель Губки

2004 - 2021 - - - - 10 M4 R5.5-4 YA-4 AD-900 TP-005

2030, 2042 - - - - 8 M5 R8-5 YA-4 AD-901 TP-008

2056 - - - - 6 M6 R14-6 YA-4 AD-902 TP-014

2070 - 2110 - - - - 6 M6 R14-6 YA-4 AD-902 TP-014

2138 - - - - 4 M6 R22-6 YA-5 AD-953 TP-022

2169, 2211 - - - - 4 M8 R22-8 YA-5 AD-953 TP-022

2257

- - - - 3

M10

R38-10

YF-1 YET-
150-1

TD-224,
TD- 212 TP-038

- - - 1/0 × 2P - R60-10 TD-225,
TD- 213 TP-060

2/0 × 2P 2/0 × 2P - - - 80-10 TD-227,
TD- 214 TP-080

- - 4/0 × 2P - - R100-10 TD-228,
TD- 214 TP-100

2313

- - - - 2

M10

R38-10

YF-1 YET-
150-1

TD-224,
TD- 212 TP-038

- - - 1/0 × 2P - R60-10 TD-225,
TD- 213 TP-060

- 3/0 × 2P - - - 80-10 TD-227,
TD- 214 TP-080

4/0 × 2P - - - - R100-10 TD-228,
TD- 214 TP-100

- - 250 × 2P - - R150-10 TD-229,
TD- 215 TP-150

2360

- - - - 1

M12

R60-12

YF-1 YET-
300-1

TD-321,
TD- 311 TP-060

- - - 3/0 × 2P - 80-12 TD-323,
TD- 312 TP-080

250 × 2P 250 × 2P - - - R150-12 TD-325,
TD- 313 TP-150

- - 350 × 2P - - R200-12 TD-327,
TD- 314 TP-200

2415

- - - - 1

M12

R60-12

YF-1 YET-
300-1

TD-321,
TD- 311 TP-060

- - - 3/0 × 2P - 80-12 TD-323,
TD- 312 TP-080

250 × 2P -
- - - R150-12 TD-325,

TD- 313 TP-150
- 300 × 2P

- - 350 × 2P - - R200-12 TD-327,
TD- 314 TP-200

Модель

Рекомендуемое сечение (AWG, kcmil)
Размер 
винта 

клеммы
Модель 

наконечника

Обжимной инструмент Модель 
изолирую-

щего 
колпачка

R/L1
S/L2
T/L3

U/T1
V/T2
W/T3

-, +1 +3 Модель Губки

4002, 4004 - - - - 12 M4 R5.5-4 YA-4 AD-900 TP-005

4005 - 4012 - - - - 10 M4 R5.5-4 YA-4 AD-900 TP-005

4018, 4023 - - - - 10 M5 R5.5-5 YA-4 AD-900 TP-005

4031 - - - - 8 M6 R8-6 YA-4 AD-901 TP-008

4038 - - - - 6 M6 R14-6 YA-4 AD-902 TP-014

4044, 4060 - - - - 6 M6 R14-6 YA-4 AD-902 TP-014

4075 - - - - 6 M6 R14-6 YA-4 AD-902 TP-014

4089, 4103 - - - - 4 M6 R22-6 YA-5 AD-953 TP-022

4140, 4168 - - - - 4 M8 R22-8 YA-5 AD-953 TP-022

4208

- - - - 4

M10

R22-10

YF-1 YET-
150-1

TD-223,
TD- 212 TP-022

1/0 × 2P 1/0 × 2P - 1/0 × 2P - R60-10 TD-225,
TD- 213 TP-060

- - 3/0 × 2P - - 80-10 TD-227,
TD- 214 TP-080
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 Рекомендуемая защита параллельных цепей, соответствующая стандарту UL 
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Не спешите включать питание привода или 
задействовать периферийные устройства сразу после замены сгоревшего предохранителя или включения срабо-
тавшего УЗО (RCM/RCD). Ожидайте как минимум в течение времени, указанном на предупреждающей табличке 
привода и убедитесь, что все индикаторы погасли. Затем проверьте параметры электрических соединений и пери-
ферийного устройства, чтобы определить причину проблемы. Если причина аварии не была выяснена, то прежде 
чем включать питание привода, свяжитесь с производителем. Несоблюдение этого требования может привести к 
смерти или серьезной травме и повреждению привода.

• Класс 200 В 
Для защиты от короткого замыкания в цепи питания используйте предохранители, указанные в данном 
руководстве, чтобы обеспечить использование привода в цепи, которая обеспечивает не более 100 000 
среднеквадратичных симметричных ампер и 240 В переменного тока.

4250

- - - - 2

M10

R38-10

YF-1 YET-
150-1

TD-224,
TD- 212 TP-038

- - - 1/0 × 2P - R60-10 TD-225,
TD- 213 TP-060

2/0 × 2P 2/0 × 2P -
- - 80-10 TD-227,

TD- 214 TP-080
- - 3/0 × 2P

4296

- - - - 2

M10

R38-10

YF-1 YET-
150-1

TD-224,
TD- 212 TP-038

- - - 1/0 × 2P - R60-10 TD-225,
TD- 213 TP-060

3/0 × 2P 3/0 × 2P - - - 80-10 TD-227,
TD- 214 TP-080

- - 4/0 × 2P - - R100-10 TD-228,
TD- 214 TP-100

4371

- - - - 1

M12

R60-12

YF-1 YET-
300-1

TD-321,
TD- 311 TP-060

- - - 3/0 × 2P - 80-12 TD-323,
TD- 312 TP-080

250 × 2P 250 × 2P - - - R150-12 TD-325,
TD- 313 TP-150

- - 350 × 2P - - R200-12 TD-327,
TD- 314 TP-200

4389

- - - - 1

M12

R60-12

YF-1 YET-
300-1

TD-321,
TD- 311 TP-060

- - - 4/0 × 2P - R100-12 TD-324,
TD- 312 TP-100

300 × 2P 300 × 2P - - - R150-12 TD-325,
TD- 313 TP-150

- - 400 × 2P - - R200-12 TD-327,
TD- 314 TP-200

4453

- - - - 1/0

M12

R60-12

YF-1 YET-
300-1

TD-321,
TD- 311 TP-060

- - - 3/0 × 4P - 80-12 TD-323,
TD- 312 TP-080

- 4/0 × 4P 4/0 × 4P - - R100-12 TD-324,
TD- 312 TP-100

250 × 4P - - - - R150-12 TD-325,
TD- 313 TP-150

4568

- - -
- 2/0

M12

80-12

YF-1 YET-
300-1

TD-323,
TD- 312 TP-080

3/0 × 4P -

- 4/0 × 4P - - - R100-12 TD-324,
TD- 312 TP-100

250 × 4P
-

-
- - R150-12 TD-325,

TD- 313 TP-150
- 300 × 4P

4675

- - - - 2/0

M12

80-12

YF-1 YET-
300-1

TD-323,
TD- 312 TP-080

- - - 4/0 × 4P - R100-12 TD-324,
TD- 312 TP-100

300 × 4P 300 × 4P - - - R150-12 TD-325,
TD- 313 TP-150

- - 400 × 4P - - R200-12 TD-327,
TD- 314 TP-200

Модель

Рекомендуемое сечение (AWG, kcmil)
Размер 
винта 

клеммы
Модель 

наконечника

Обжимной инструмент Модель 
изолирую-

щего 
колпачка

R/L1
S/L2
T/L3

U/T1
V/T2
W/T3

-, +1 +3 Модель Губки
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• Класс 400 В 
Для защиты от короткого замыкания в цепи питания используйте предохранители, указанные в данном 
руководстве, чтобы обеспечить использование привода в цепи, которая обеспечивает не более 100 000 
среднеквадратичных симметричных ампер и 480 В переменного тока.

Встроенная защита от короткого замыкания привода не обеспечивает защиту параллельной цепи. Пользова-
тель обязан обеспечить защиту параллельной цепи, как указано в стандартах по безопасному монтажу элек-
трических соединений National Electric Code (NEC), Canadian Electric Code, Part I (CEC) и местных 
правилах.

Таблица 5.13 Рекомендуемая защита параллельных цепей: Класс 200 В (Нормальная нагрузка) 

*1 Для применений с повторяющимися нагрузками рекомендуется использовать предохранители с большим номинальным 
током.

Таблица 5.14 Рекомендуемая защита параллельных цепей: Класс 200 В (Тяжелая нагрузка) 

*1 Для применений с повторяющимися нагрузками рекомендуется использовать предохранители с большим номинальным 
током.

Модель привода Максимальная мощность 
двигателя кВт (лс) Ном. входной ток A

Предохранители для защиты 
полупроводников

Производитель: EATON/Bussmann
2004 0.75 (0.75) 4.8 FWH-45B
2006 1.1 (1.5) 6.7 FWH-45B
2010 2.2 (3) 12.7 FWH-45B
2012 3 (4) 17 FWH-50B
2018 3.7 (5) 20.7 FWH-80B
2021 5.5 (7.5) 30 FWH-80B
2030 7.5 (10) 40.3 FWH-125B
2042 11 (15) 52 FWH-150B
2056 15 (20) 78.4 FWH-200B
2070 18.5 (25) 96 FWH-225A

2082 22 (30) 114 FWH-225A
FWH-250A *1

2110 30 (40) 111 FWH-225A
FWH-250A *1

2138 37 (50) 136 FWH-275A
FWH-300A *1

2169 45 (60) 164 FWH-275A
FWH-350A *1

2211 55 (75) 200 FWH-325A
FWH-450A *1

2257 75 (100) 271 FWH-600A
2313 90 (125) 324 FWH-800A
2360 110 (150) 394 FWH-1000A
2415 - - -

Модель привода Максимальная мощность 
двигателя кВт (лс) Ном. входной ток A

Предохранители для защиты 
полупроводников Производитель: 

EATON/Bussmann

2004 0.55 (0.5) 3.6 FWH-45B

2006 0.75 (1) 4.8 FWH-45B

2010 1.5 (2) 8.9 FWH-45B

2012 2.2 (3) 12.7 FWH-50B

2018 3 (4) 17 FWH-80B

2021 3.7 (5) 20.7 FWH-80B

2030 5.5 (7.5) 30 FWH-125B

2042 7.5 (10) 40.3 FWH-150B

2056 11 (15) 58.2 FWH-200B

2070 15 (20) 78.4 FWH-225A

2082 18.5 (25) 96 FWH-225A
FWH-250A *1

2110 22 (30) 82 FWH-225A
FWH-250A *1

2138 30 (40) 111 FWH-275A
FWH-300A *1

2169 37 (50) 136 FWH-275A
FWH-350A *1

2211 45 (60) 164 FWH-325A
FWH-450A *1

2257 55 (75) 200 FWH-600A

2313 75 (100) 271 FWH-800A

2360 90 (125) 324 FWH-1000A

2415 110 (150) 394 FWH-1000A
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Таблица 5.15 Рекомендуемая защита параллельных цепей: Класс 400 В (Нормальная нагрузка)  

*1 Для применений с повторяющимися нагрузками рекомендуется использовать предохранители с большим номинальным 
током.

Таблица 5.16 Рекомендуемая защита параллельных цепей: Класс 400 В (Тяжелая нагрузка)  

*1 Для применений с повторяющимися нагрузками рекомендуется использовать предохранители с большим номинальным 
током.

Модель привода
Максимальная мощность 

двигателя кВт (лс)
Вх. напряжение < 460 В

Максимальная мощность 
двигателя кВт (лс)

Вх. напряжение ≥ 460 В
Ном. входной ток A

Предохранители для 
защиты полупроводников 
Производитель: EATON/

Bussmann
4002 0.75 (1) 0.75 (1) 2.5 FWH-50B
4004 1.5 (2) 1.5 (2) 4.7 FWH-50B
4005 2.2 (3) 2.2 (3) 6.7 FWH-50B
4007 3.0 (4) 3.0 (4) 8.9 FWH-60B
4009 4.0 (5) 3.7 (5) 11.7 FWH-60B
4012 5.5 (7.5) 5.5 (7.5) 15.8 FWH-60B
4018 7.5 (10) 7.5 (10) 21.2 FWH-80B
4023 11 (15) 11 (15) 30.6 FWH-90B
4031 15 (20) 15 (20) 41.3 FWH-150B
4038 18.5 (25) 18.5 (25) 50.5 FWH-200B
4044 22 (30) 22 (30) 59.7 FWH-200B
4060 30 (40) 30 (40) 58.3 FWH-225A
4075 37 (50) 37 (50) 71.5 FWH-250A
4089 45 (60) 45 (60) 86.5 FWH-275A
4103 55 (75) 55 (75) 105 FWH-275A
4140 75 (100) 75 (100) 142 FWH-300A

4168 90 (125) 90 (125) 170 FWH-325A
FWH-400A *1

4208 110 (150) 110 (150) 207 FWH-500A
4250 132 (175) 150 (200) 248 FWH-600A
4296 160 (200) 185 (250) 300 FWH-700A
4371 200 (250) 220 (300) 373 FWH-800A
4389 220 (300) 260 (350) 410 FWH-1000A
4453 250 (335) 300 (400) 465 FWH-1200A
4568 315 (400) 335 (450) 584 FWH-1200A

4675 355 (450) 370 (500) 657 FWH-1400A
FWH-1600A *1

Модель привода
Максимальная мощность 

двигателя кВт (лс)
Вх. напряжение < 460 В

Максимальная мощность 
двигателя кВт (лс)

Вх. напряжение ≥ 460 В
Ном. входной ток A

Предохранители для 
защиты полупроводников 
Производитель: EATON/

Bussmann
4002 0.55 (0.75) 0.55 (0.75) 1.9 FWH-50B
4004 1.1 (1.5) 0.75 (1) 3.5 FWH-50B
4005 1.5 (2) 1.5 (2) 4.7 FWH-50B
4007 2.2 (3) 2.2 (3) 6.7 FWH-60B
4009 3 (4) 3 (4) 8.9 FWH-60B
4012 4.0 (5) 3.7 (5) 11.7 FWH-60B
4018 5.5 (7.5) 5.5 (7.5) 15.8 FWH-80B
4023 7.5 (10) 7.5 (10) 21.2 FWH-90B
4031 11 (15) 11 (15) 30.6 FWH-150B
4038 15 (20) 15 (20) 41.3 FWH-200B
4044 18.5 (25) 18.5 (25) 50.5 FWH-200B
4060 22 (30) 22 (30) 43.1 FWH-225A
4075 30 (40) 30 (40) 58.3 FWH-250A
4089 37 (50) 37 (50) 71.5 FWH-275A
4103 45 (60) 45 (60) 86.5 FWH-275A
4140 55 (75) 55 (75) 105 FWH-300A

4168 75 (100) 75 (100) 142 FWH-325A
FWH-400A *1

4208 90 (125) 90 (125) 170 FWH-500A
4250 110 (150) 110 (150) 207 FWH-600A
4296 132 (175) 150 (200) 248 FWH-700A
4371 160 (200) 185 (250) 300 FWH-800A
4389 200 (250) 220 (300) 373 FWH-1000A
4453 220 (300) 260 (350) 410 FWH-1200A
4568 250 (335) 300 (400) 465 FWH-1200A

4675 315 (400) 335 (450) 584 FWH-1400A
FWH-1600A *1
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 Низковольтные подключения для цепей управления
Вы должны обеспечить низковольтные подключения в соответствии с Национальным электрическим 
кодексом (NEC), Канадским электрическим кодексом, Часть I (CEC) и местными правилами. Рекомендуется 
использовать провода NEC класса 1. В качестве внешнего источника питания используйте одобренный UL 
источник питания класса 2.

Таблица 5.17 Источники питания цепей управления

 Защита двигателя от перегрузки и перегрева 
Функция защиты от перегрузки и перегрева приводного двигателя соответствует Национальному электри-
ческому кодексу (NEC) и Канадскому электрическому кодексу, часть I (CEC).
Для активации защиты двигателя от перегрузки и перегрева правильно установите параметры Ном. ток 
двигателя и с L1-01 [Motor Cool Type for OL1 Calc] по L1-04 [Motor oH FLT Reaction Select].
В зависимости от режима управления установите номинальный ток двигателя с помощью параметров E2-
01 [Mot Rated Current (FLA)], E5-03 [PM Mot Rated Current (FLA)] или E9-06 [Motor Rated Current]. 

 E2-01 Номинальный ток двигателя (FLA) 

Примечание: 
• Если E2-01 < E2-03 [Ном. ток двигателя (FLA)] < [Ток холостого хода двигателя] привод обнаружит ошибку oPE02 [Ошибка 

диапазона установки параметра].
• Настройки по умолчанию и диапазоны настроек производятся в следующих единицах:

– 0,01 A: 4002-4023 
– 0,1 A: 4031-4675 

Значение, установленное в E2-01, становится исходным значением для защиты двигателя, предела крутя-
щего момента и управления крутящим моментом.
Введите значение номинального тока двигателя, указанное на паспортной табличке двигателя. Значение 
параметра E2-01 автоматически меняется на значение “Номинального тока двигателя”, полученное в про-
цессе Автонастройки.

 E5-03 Номинальный ток двигателя с постоянными магнитами PM (FLA) 

Примечание: 
Единицы измерения для этого параметра изменяются в зависимости от модели привода.
• 0,01 A: 4002-4023 
• 0,1 A: 4031-4675 

Привод автоматически устанавливает в параметре E5-03 значение “Ном. тока двигателя PM”, полученное 
после выполнения следующих типов Автонастройки: 
• Установка параметров двигателя PM
• Статическая автонастройка двигателя PM 
• Статическая автонастройка сопротивления статора двигателя PM
• Автонастройка двигателя PM с вращением

Входы/Выходы Клеммы Спецификации источника питания

Дискретные входы DI1 - DI8, D0V, DIC, D24V Использует источник питания LVLC в приводе. Используйте источник питания 
класса 2, одобренный UL, в качестве внешнего источника питания.

Аналоговый вход AI1 to AI3, A0V, +10V, -10V Использует источник питания LVLC в приводе. Используйте источник питания 
класса 2, одобренный UL, в качестве внешнего источника питания.

Аналоговый выход AO1, AO2, A0V Использует источник питания LVLC в приводе.

Импульсный выход PO, A0V Использует источник питания LVLC в приводе. Используйте источник питания 
класса 2, одобренный UL, в качестве внешнего источника питания.

Импульсный вход PI, A0V Использует источник питания LVLC в приводе. Используйте источник питания 
класса 2, одобренный UL, в качестве внешнего источника питания.

Вход защитного отключения H1, H2, HC Использует источник питания LVLC в приводе. Используйте источник питания 
класса 2, одобренный UL, в качестве внешнего источника питания.

Вход/выход последовательного интерфейса связи A+, B-, A0V Использует источник питания LVLC в приводе. Используйте источник питания 
класса 2, одобренный UL, в качестве внешнего источника питания.

Внешний источник питания 24 В E24V, A0V Используйте источник питания класса 2, одобренный UL.

№.
(Шест.) Наименование Описание Завод. установка

(Диапазон)

E2-01
(030E)

Ном. ток двигателя (FLA)
Mot Rated Current (FLA) Служит для установки номинального тока двигателя в амперах.

Определяется o2-04 и C6-01
(10-200% ном. тока привода)

№.
(Шест.) Наименование Описание Завод. установка

(Диапазон)

E5-03
(032B)

Ном. ток двигателя PM (FLA) 
PM Mot Rated Current (FLA) Служит для установки номинального тока двигателя с постоянными магнитами PM (FLA).

Определяется E5-0
(10-200% ном. тока привода)
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 E9-06 Номинальный ток двигателя

Примечание: 
Единицы измерения для этого параметра изменяются в зависимости от модели привода.
• 0,01 A: 4002-4023 
• 0,1 A: 4031-4675 

Значение установки параметра E9-06 является исходным значением для защиты двигателя. Введите значе-
ние номинального тока двигателя, указанное на паспортной табличке двигателя. Значение параметра E9-06 
автоматически меняется на значение “Номинального тока двигателя”, полученное в процессе Автона-
стройки.

 L1-01 Тип охлаждения двигателя для расчета перегрузки OL1

Этот параметр служит для активации и деактивации защиты двигателя от перегрузки, осуществляемой 
посредством функции электронной тепловой защиты. 
Охлаждающая способность двигателя изменяется при изменении диапазона регулирования скорости двига-
теля. Для обеспечения защиты двигателя от перегрева используйте электронные датчики температуры, 
соответствующие допустимым нагрузочным характеристикам двигателя.
Функция электронной тепловой защиты в приводе использует следующие параметры для расчета допуска 
двигателя к перегрузке и защиты двигателя от перегрузки:
• Выходной ток
• Выходная частота 
• Тепловые характеристики двигателя
• Временные характеристики
Если привод обнаруживает перегрузку двигателя, он генерирует аварию oL1 [Перегрузка двигателя] и оста-
навливает выход привода.
Для сигнализации о перегрузке двигателя можно использовать дискретный выход, назначив ему функцию с 
помощью параметра H2-01 = 4E [Перегрев радиатора]. Если уровень перегрузки двигателя составляет 
более 90% от уровня обнаружения ошибки oL1, дискретный выход включается и сигнализирует о наступле-
нии перегрузки.
1 : VTorque 
Выключайте защиту двигателя, когда защита двигателя от перегрузки не требуется или, когда привод 
управляет более чем одним двигателем.

Рисунок 5.22 Пример: Конфигурация цепи защиты при подключении к приводу более одного двигателя 

ЗАМЕЧАНИЕ: Когда один привод управляет более чем с одним двигателем одновременно или, когда номинальный 
ток двигателя намного превышает номинальный ток стандартного двигателя, вы не можете защитить двига-
тель с помощью электронной тепловой защиты. Чтобы защитить каждый двигатель, установите L1-01 = 1 [Тип 
охлаждения двигателя для OL1 Calc = VTorque], подключите цепи, затем добавьте тепловые реле для каждого дви-
гателя. Магнитный контактор, установленный для защиты двигателя, не может быть включен/выключен во 
время работы. Невыполнение этого требования может привести к выходу двигателя из строя.

№.
(Шест.) Наименование Описание Завод. установка

(Диапазон)

E9-06
(11E9)

Номинальный ток двигателя

Служит для установки номинального тока двигателя в амперах.

Определяется E9-01 и o2-04 
(10-200% ном. тока привода)

№.
(Шест.) Наименование Описание Завод. установка

(Диапазон)

L1-01
(0480)

Тип охлаждения двигателя 
для расчета перегрузки OL1 Служит для установки защиты двигателя от перегрузки посредством функции электронной 

тепловой защиты.

Определяется A1-02
(0 - 6)

Источник питания Двигатель

Тепловое
реле

перегрузки

Привод

DI3
(Внешняя авария)
НЗ
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2 : Стандартный двигатель с диапазоном скорости 10:1 
Используйте эту настройку для двигателей общего назначения с базовой частотой 60 Гц.
Допуск по перегрузке уменьшается при уменьшении скорости двигателя, поскольку в диапазоне низких 
скоростей скорость охлаждающего вентилятора уменьшается, и охлаждающая способность двигателя сни-
жается.
Характеристики допуска двигателя по перегрузке изменяют точку срабатывания электронной тепловой 
защиты.
Это обеспечивает защиту двигателя от перегрева во всех диапазонах скоростей, от низкой скорости до 
высокой.

3 : Стандартный двигатель с диапазоном скорости 100:1
Используйте эту настройку для инверторных двигателей с диапазоном скоростей, обеспечивающим посто-
янство крутящего момента 1:10.
Регулирование скорости для этого двигателя составляет от 10% до 100% при нагрузке 100%. Работа на ско-
рости ниже 10% при нагрузке 100% приведет к перегрузке двигателя.

4 : PM VTorque 
Используйте эту установку для векторных двигателей с диапазоном скоростей, обеспечивающим постоян-
ство крутящего момента 1:100.
Регулирование скорости для этого двигателя составляет от 1% до 100% при нагрузке 100%. Работа на ско-
рости ниже 1% при нагрузке 100% приведет к перегрузке двигателя.

Допуск по перегрузке Охлаждающая способность Характеристики перегрузки
(при 100% нагрузке двигателя)

Этот двигатель рассчитан на работу от промышлен-
ной сети питания. При работе на частоте 60 Гц обе-
спечивается максимальная охлаждающая 
способность двигателя.

При работе двигателя на частотах меньше 60 Гц, привод 
обнаруживает перегрузку oL1. Привод активирует ава-
рийный релейный выход, и двигатель останавливается 
самовыбегом.

Допуск по перегрузке Охлаждающая способность Характеристики перегрузки
(при 100% нагрузке двигателя)

Этот двигатель способен выдерживать повышение 
температуры во время непрерывной работы в диапа-
зоне низких скоростей (10% от базовой частоты).

Двигатель работает непрерывно в диапазоне 10-100% 
базовой частоты. Работа на скорости ниже 10% при 
нагрузке 100% приведет к перегрузке двигателя.

Допуск по перегрузке Охлаждающая способность Характеристики перегрузки
(при 100% нагрузке двигателя)

Этот двигатель способен выдерживать повышение 
температуры во время непрерывной работы в диапа-
зоне низких скоростей (1% от базовой частоты).

Двигатель работает непрерывно в диапазоне 1-100% 
базовой частоты. Работа на скорости ниже 1% при 
нагрузке 100% приведет к перегрузке двигателя.
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5 : PM CTorque 
Используйте эту установку для двигателей с постоянными магнитами PM с пониженными характеристи-
ками крутящего момента.
Допуск по перегрузке уменьшается при уменьшении скорости двигателя, поскольку в диапазоне низких 
скоростей скорость охлаждающего вентилятора уменьшается, и охлаждающая способность двигателя сни-
жается.
Характеристики допуска двигателя по перегрузке изменяют точку срабатывания электронной тепловой 
защиты.
Это обеспечивает защиту двигателя от перегрева во всех диапазонах скоростей, от низкой скорости до 
высокой.

6 : VT (50Гц) 
Используйте эту настройку для двигателя с постоянными магнитами PM, обеспечивающего постоянный 
момент, с диапазоном скоростей для постоянного крутящего момента 1: 500.
Регулирование скорости для этого двигателя составляет от 0,2% до 100% при нагрузке 100%. Работа на ско-
рости ниже 0,2% при нагрузке 100% приведет к перегрузке двигателя.

7 : 
Используйте эту настройку для двигателей общего назначения с базовой частотой 50 Гц.
Допуск по перегрузке уменьшается при уменьшении скорости двигателя, поскольку в диапазоне низких 
скоростей скорость охлаждающего вентилятора уменьшается, и охлаждающая способность двигателя сни-
жается.
Характеристики допуска двигателя по перегрузке изменяют точку срабатывания электронной тепловой 
защиты.
Это обеспечивает защиту двигателя от перегрева во всех диапазонах скоростей, от низкой скорости до 
высокой. 

Допуск по перегрузке Охлаждающая способность Характеристики перегрузки
(при 100% нагрузке двигателя)

Этот двигатель способен выдерживать повышение 
температуры во время непрерывной работы на номи-
нальной скорости и номинальном моменте.

При непрерывной работе двигателя на скорости ниже 
номинальной скорости с моментом выше 100%, при-
вод выдаст ошибку oL1. Привод активирует аварий-
ный релейный выход, и двигатель останавливается 
самовыбегом.

Допуск по перегрузке Охлаждающая способность Характеристики перегрузки
(при 100% нагрузке двигателя)

Этот двигатель способен выдерживать повышение 
температуры во время непрерывной работы в низком 
диапазоне скоростей (0,2% от базовой частоты).

Двигатель работает непрерывно в диапазоне от 0,2% 
до 100% номинальной скорости. Работа на скорости 
ниже 0.2% при нагрузке 100% приведет к перегрузке 
двигателя.

Допуск по перегрузке Охлаждающая способность Характеристики перегрузки (при 100% 
нагрузке двигателя)

Этот двигатель рассчитан на работу от промышленной 
сети питания. При работе на частоте 50 Гц обеспечива-
ется максимальная охлаждающая способность двига-
теля.

При работе двигателя на частотах меньше частоты 
промышленной сети, привод обнаруживает пере-
грузку oL1. Привод активирует аварийный релейный 
выход, и двигатель останавливается самовыбегом.
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L1-02  Время защиты OL1

Установите в параметре времени допуска перегрузки такой промежуток времени, в течение которого двига-
тель может работать при нагрузке 150% с момента непрерывной работы при нагрузке 100%.
Когда двигатель работает с 150%-ной нагрузкой непрерывно в течение 1 минуты после продолжительной 
работы на 100%-ной нагрузке (горячий запуск), установка по умолчанию запускает электронную тепловую 
защиту.

Рисунок 5.23 Пример: Время срабатывания защиты
для двигателя общего назначения на номинальной выходной частоте

Защита двигателя от перегрузки работает в диапазоне между холодным и горячим пуском.
В этом примере показан двигатель общего назначения, работающий на базовой частоте с установкой пара-
метра L1-02 = 1,0 мин.
• График «Холодный запуск» 

Отображает временные характеристики срабатывания защиты двигателя, когда перегрузка возникает 
сразу после запуска из состояния полного останова.

• График «Горячий запуск» 
Отображает временные характеристики срабатывания защиты двигателя, когда перегрузка возникает из-
за непрерывной работы ниже номинального тока двигателя.

 L1-03 Реакция на перегрев двигателя oH3 

0 : Управляемый останов с замедлением
Привод замедляется до останова за установленное время замедления. Нормально-разомкнутый контакт 
реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
Привод выключает выход и двигатель останавливается самовыбегом (по инерции). Нормально-разомкну-
тый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
2 : Быстрый останов (C1-09)
Привод замедляется до останова за время, установленное в параметре времени быстрого останова C1-09 
[Fast Stop Time]. Нормально-разомкнутый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкну-
тый контакт 1NC-1CM размыкается.
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения
На дисплее отображается ошибка oH3 и привод продолжает работу. Включается дискретный выход, кото-
рому назначена функция сигнализации о несущественной ошибке [с H2-01 по H2-03 = 4].

№.
(Шест.) Наименование Описание Завод. установка

(Диапазон)

L1-02
(0481)

Время защиты OL1
(OL1 Protect Time) Устанавливает время срабатывания электронной тепловой защиты привода для предотвращения 

повреждение двигателя. Обычно нет необходимости изменять этот параметр.

1,0 мин
(0,1 – 5,0 мин)

№.
(Шест.) Наименование Описание Завод. установка

(Диапазон)

L1-03
(0482)

Реакция на перегрев двигателя
(Motor oH AL Reaction Select) Служит для установки поведения привода, когда уровень поступающего в привод входного сиг-

нала датчика температуры PTC достигает уровня обнаружения, установленного в параметре 
oH3 [Motor Overheat Alarm].

3
(0 - 3)
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 L1-04 Выбор реакции на перегрев двигателя 

0 : Управляемый останов с замедлением
Привод замедляется до останова за установленное время замедления. Нормально-разомкнутый контакт 
реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
Привод выключает выход и двигатель останавливается самовыбегом (по инерции). Нормально-разомкну-
тый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
2 : Быстрый останов (C1-09)
Привод замедляется до останова за время, установленное в параметре времени быстрого останова C1-09 
[Fast Stop Time]. Нормально-разомкнутый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкну-
тый контакт 1NC-1CM размыкается.

№.
(Шест.) Наименование Описание Завод. установка

(Диапазон)

L1-04 
(0483)

Реакция на перегрев двигателя
(Motor oH FLT Reaction Select) Служит для установки поведения привода, когда уровень поступающего в привод входного сиг-

нала датчика температуры PTC достигает уровня обнаружения, установленного в параметре 
oH4 [Motor Overheat Fault (PTC Input)].

1
(0 - 2)
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5.4 Соответствие стандарту China RoHS

Рисунок 5.24 Знак China RoHS

Знак China RoHS отображается на изделиях, содержащих шесть указанных опасных веществ, превышаю-
щих нормативные пределы, на основании «Административных мер по ограничению использования опас-
ных веществ в электротехнической и электронной продукции» и «Маркировки для ограниченного 
использования Опасных веществ в электронных и электротехнических изделиях» (SJ / T 11364-2014), кото-
рые были обнародованы 26 января 2016 года. Цифра, отображаемая в центре знака, указывает на период 
экологически безопасного использования (количество лет), в течение которого электрические и электрон-
ные изделия, которые производятся, продаются или импортируются в Китай, могут использоваться. Дата 
изготовления электрического и электронного изделия является датой начала экологически безопасного 
периода использования изделия. Шесть указанных опасных веществ, содержащихся в изделии, не будут 
вытекать за пределы изделия во время нормального использования в течение этого периода и не окажут 
серьезного воздействия на окружающую среду, организм человека или имущество.
Экологический срок использования этого изделия составляет 15 лет. Этот период не является гарантийным 
сроком изделия.

Таблица 5.18 Содержание опасных веществ в этом изделии

Наименование 
компонента 

привода

Опасные вещенства

Свинец (Pb) Ртуть (Hg) Кадмий (Cd) Шестивалентный 
хром (Cr(VI))

Полибромированн
ые дифенилы 

(PBB)

Полибромированные 
дифениловые 
эфиры (PBDE)

Печатная плата × ○ ○ ○ ○ ○

Электронные компо-
ненты × ○ ○ ○ ○ ○

Латунные винты × ○ ○ ○ ○ ○

Алюминиевое литье × ○ ○ ○ ○ ○

Эта таблица была подготовлена в соответствии с положениями, изложенными в SJ / T 11364.
○:Указывает, что указанное опасное вещество, содержащееся во всех однородных материалах этого компонента, ниже или равно предельному требованию GB / T 26572.
×: Указывает, что указанное опасное вещество, содержащееся, по крайней мере, в одном из гомогенных материалов, используемых в этом компоненте, превышает пре-

дельное требование GB / T 26572.
Примечание:

• Данное изделие соответствует директивам RoHS ЕС. В этой таблице значок «×» указывает, что содержатся опасные вещества, которые не включены в директивы 
RoHS ЕС.
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5.5 Вход защитного отключения

Рисунок 5.26 Знак TUV

Знак TUV указывает, что изделие соответствует стандартам безопасности.
В этом разделе приведены меры предосторожности для поддержки входа защитного отключения. Для полу-
чения дополнительной информации свяжитесь с производителем.

Таблица 5.20 Прикладные стандарты безопасности и единые стандарты

SIL = Safety Integrity Level (Уровень целостности безопасности)

 Спецификации защитного отключения
Вход защитного отключения обеспечивает функцию останова, соответствующую безопасному отключению 
крутящего момента «Safe Torque Off», определенному в IEC / EN 61800-5-2: 2007. Вход защитного отключе-
ния предназначен для соответствия требованиям EN ISO 13849-1 и IEC / EN 61508. Он также оснащен 
монитором состояния безопасности для обнаружения ошибок цепи безопасности.
Когда вы устанавливаете привод в качестве компонента в системе, вы должны убедиться, что система соот-
ветствует применимым стандартам безопасности.

Таблица 5.21 Спецификации функции защитного отключения

EDM = Мониторинг внешнего устройства
PFD = Вероятность отказа по требованию
PFH = Вероятность опасного отказа в час

 Меры безопасности
ОПАСНО! Опасность внезапного движения. Убедитесь, что вся система или оборудование, в котором используется 
функция защитного отключения, соответствует требованиям безопасности. При внедрении функции защитного 
отключения в систему безопасности машины выполните полную оценку риска для системы, чтобы убедиться, что 
все части системы соответствуют применимым стандартам безопасности. Неправильное применение функции 
защитного отключения может привести к серьезным травмам или смерти.

ОПАСНО! Опасность внезапного движения. Внешний удерживающий тормоз или динамический тормоз не являются 
компонентами безопасности привода. Системы, использующие внешний удерживающий тормоз или опцию динами-
ческого торможения посредством выходного сигнала привода (включая EDM) не являются безопасными системами, 
поскольку выходной сигнал привода не является компонентом безопасности. Вы должны использовать систему, 
удовлетворяющую требованиям безопасности. Несоблюдение этого требования может привести к смерти или 
серьезной травме.

Стандарты безопасности Единые стандарты

Функциональная безопасность

IEC/EN 61508:2010 (SIL3)

IEC/EN 62061/A2:2015 (SILCL3)

IEC/EN 61800-5-2:2007 (SIL3)

Безопасность машин ISO/EN ISO 13849-1:2015 (Cat.3, PL e)

Электромагнитная совместимость ЭМС IEC/EN 61000-6-7:2015, IEC/EN61326-3-1:2008

Пункт Описание

Вход/выход

• Вход: 2 
Вход защитного отключения (H1, H2) 
Уровень включения сигнала: 18-28 Впост 
Уровень выключения сигнала: -4-+4 Впост

• Выход: 1 
Многофункциональный дискретный выход монитора безопасности для мониторинга 
внешнего устройства (EDM)

Время отклика от открытия входа до остановки выхода привода 3 мс или менее
Время отклика от открытия входов H1 и H2 до срабатывания сигнала EDM 20 мс или менее

Вероятность отказа
Менее частый режим запроса операции PFD = 4.65E-6

Режим запроса частой работы или непрерывный режим PFH = 1.11E-9

Уровень производительности Вход защитного отключения соответствует требованиям к уровню производительности 
в EN ISO 13849-1.

HFT (hardware fault tolerance)
Отказоустойчивость оборудования N = 1

Тип подсистемы Тип B
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ОПАСНО! Опасность внезапного движения. Подключайте входы защитного отключения к устройствам в соответ-
ствии с требованиями безопасности. Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной 
травме. 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. В случае двигателей с постоянными магнитами PM, отказ 
двух выходных транзисторов может привести к протеканию тока через обмотку двигателя и вызвать поворот 
оси двигателя на 180 электрических градусов. Такая возможность имеется, когда функция защитного отключения 
выключает выход привода. Убедитесь, что отказ выходных транзисторов не повлияет на безопасность оборудова-
ния при использовании функции защитного отключения. Несоблюдение этого требования может привести к 
смерти или серьезной травме. 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Функция защитного отключения выключает 
выход привода, но не отключает источник питания привода и не может электрически изолировать выход привода 
от входа. Всегда отключайте питание привода во время технического обслуживания и установки устройств на 
входе и выходе привода. Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме. 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Внешняя сила тяжести на вертикальной оси будет переме-
щать двигатель, даже при срабатывании функции защитного отключения. Несоблюдение этого требования 
может привести к смерти или серьезной травме. 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Для использования функции защитного отключения удалите 
предварительно установленные проволочные перемычки между клеммами H1-HC и H2-HC. Несоблюдение этого 
требования может воспрепятствовать правильной работе цепи защитного отключения и привести к смерти или 
серьезной травме.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Регулярно проверяйте вход защитного отключения и другие 
функции безопасности. Неправильно работающая система может привести к смерти или серьезной травме.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Проверять и обслуживать вход защитного отключения раз-
решено только специально подготовленному персоналу, в полной мере ознакомленному с приводом, его руковод-
ством по эксплуатации и стандартами по безопасному выполнению электрических подключений. Несоблюдение 
этого требования может привести к смерти или серьезной травме.

ЗАМЕЧАНИЕ: Максимум 3 мс требуется с момента отключения клемм H1 или H2 до перехода привода в состояние 
«Безопасное отключение крутящего момента». Установите время выключенного состояния для входов H1 и H2 не 
менее 2 мс. Привод может быть не в состоянии переключиться в состояние «Безопасное отключение крутящего 
момента», если входы H1 и H2 разомкнуты в течение менее 2 мс.

ЗАМЕЧАНИЕ: Используйте монитор защитного отключения (функция EDM для многофункционального выхода) 
только для отслеживания состояния защитного отключения или для обнаружения неисправности входов защит-
ного отключения. Выход монитора не может использоваться в качестве выхода безопасности.

ЗАМЕЧАНИЕ: Приводы, оснащенные встроенной функцией защитного отключения, должны быть заменены через 
10 лет с момента первого использования.
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 Использование функции защитного отключения
 Цепь защитного отключения
Цепь защитного отключения имеет два независимых канала (клеммы H1 и H2), которые останавливают 
выходные транзисторы. Для питания входов может использоваться внутренний источник питания привода.
Назначьте функцию EDM одному из многофункциональных дискретных выходов [H2-xx = E или 10E] для 
мониторинга состояния функции защитного отключения.

Рисунок 5.27 Пример подключения функции защитного отключения

 Включение и выключение выхода привода (“Безопасное снятие крутящего 
момента”)

Пример работы привода, когда он переходит из состояния «Безопасное снятие крутящего момента» в обыч-
ный режим работы.

Рисунок 5.28 Операция защитного отключения
Переключение из обычного режима работы в режим «Безопасного снятия крутящего момента»
Для активации функции защитного отключения выключите (разомкните) клемму входа защитного отключе-
ния H1 или H2. Если функция защитного отключения активирована в момент работы двигателя, то выход 
привода и крутящий момент двигателя отключаются, и двигатель всегда производит останов самовыбегом. 
Настройка b1-03 [Выбор режима остановки] не влияет на режим останова.
Состояние «Безопасного снятия крутящего момента» может быть обеспечено только с помощью функции 
защитного отключения. Снятие команды хода Run для остановки привода производит отключение выхода 
привода (состояние общей блокировки), но не приводит к «Безопасному снятию крутящего момента».
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Примечание: 
Максимум 3 мс требуется с момента отключения клемм H1 или H2 до перехода привода в состояние «Безопасное снятие крутя-
щего момента». Установите время выключенного состояния для входов H1 и H2 не менее 2 мс. Привод может быть не в состоя-
нии переключиться в состояние «Безопасное снятие крутящего момента», если входы H1 и H2 разомкнуты в течение менее 2 мс. 
Выключайте входы H1 и H2 после полной остановки двигателя. Это предотвратит остановку двигателя самовыбегом при обыч-
ной работе.

Переход из режима «Безопасного снятия крутящего момента» в обычный режим работы
Вход защитного отключения будет отключен только при отсутствии команды хода Run.
• В состоянии останова: 

При включении функции защитного отключения в состоянии останова замкните клеммы H1-HC и H2-HC 
для деактивации режима “Безопасного снятия крутящего момента”. Подавайте команду хода Run после 
правильного останова привода.

• В режиме хода Run: 
При включении функции защитного отключения в состоянии хода Run, замыкайте клеммы H1-HC и H2-
HC для деактивации режима “Безопасного снятия крутящего момента” после снятия команды хода Run. 
Подайте команду останова, затем подавайте команду хода Run, когда клеммы H1 и H2 включены или 
выключены.

 Функция выхода монитора защитного отключения и дисплей
В следующей таблице приведена информация о соотношении между состоянием входных каналов, состоя-
нием выхода монитора защитного отключения и состоянием выхода привода.

Таблица 5.22 Состояние входа защитного отключения и внешнего монитора (EDM)

Монитор состояния функции защитного отключения
Выход монитора безопасности привода отправляет сигнал обратной связи о состоянии функции защитного 
отключения. Выход монитора безопасности является одной из возможных настроек, доступных для много-
функциональных дискретных выходов. В случае повреждения цепи защитного отключения, контроллер 
(ПЛК или реле безопасности) должен считывать этот сигнал как входной сигнал, чтобы удерживать состоя-
ние «Безопасное снятие крутящего момента». Это поможет проверить состояние цепи защитного отключе-
ния. Обратитесь к руководству на устройство безопасности для получения дополнительной информации о 
функции безопасности.
Можно изменить полярность выходного сигнала монитора безопасности с помощью настроек функции 
многофункциональных дискретных выходов.
Отображение на дисплее
Если два входных канала выключены (открыты), на дисплее будет мигать надпись STo [Safe Torque OFF].
В случае повреждения цепи защитного отключения или привода на дисплее будет мигать SToF [Safe Torque 
OFF Hardware], когда один входной канал выключен (открыт), а другой – включен (замкнут). При правиль-
ном использовании схемы защитного отключения на дисплее не будет отображаться SToF.
В случае повреждения привода на дисплее будет отображаться SCF [Сбой цепи безопасности], когда при-
вод обнаруживает сбой в цепи защитного отключения. Для получения дополнительной информации обра-
титесь к главе «Устранение неисправностей».

 Проверка функции защитного отключения
После замены деталей или технического обслуживания привода сначала выполните все подключения, необ-
ходимые для запуска привода, а затем проверьте работу входа защитного отключения, выполнив следую-
щие действия. Ведите учет результатов теста.
• Когда два входных канала выключены (разомкнуты), убедитесь, что на дисплее мигает надпись STo [Safe 

Torque OFF], и убедитесь, что двигатель не работает.
• Следите за состоянием ВКЛ/ВЫКЛ входных каналов и убедитесь, что дискретный выход, которому 

назначена функция EDM, работает, как показано в таблице выше. 
При наличии одного или нескольких из указанных ниже пунктов состояние ВКЛ/ВЫКЛ дискретного 
выхода может отображаться на дисплее неправильно:

Состояние входного канала Состояние выхода монитора защитного 
отключения Состояние выхода 

привода
Дисплей 

клавиатуры
Светодиодные 

индикаторы
Вход 1 (H1-HC) Вход 2 (H2-HC) Клемма выхода 

(H2-xx = E)
Клемма выхода 

(H2-xx = 10E)

ВКЛ
(Цепь замкнута)

ВКЛ
(Цепь замкнута) ВЫКЛ ВКЛ Общая блокировка 

(Привод готов) Обычный дисплей Ready: Горит 

ВЫКЛ
(Цепь разомкнута)

ВКЛ
(Цепь замкнута) ВЫКЛ ВКЛ Состояние защитного 

отключения (STo)
SToF

(Мигает) ALM/ERR: Мигает

ВКЛ
(Цепь замкнута)

ВЫКЛ
(Цепь разомкнута) ВЫКЛ ВКЛ Состояние защитного 

отключения (STo)
SToF

(Мигает) ALM/ERR: Мигает

ВЫКЛ
(Цепь разомкнута)

ВЫКЛ
(Цепь разомкнута) ВКЛ ВЫКЛ Состояние защитного 

отключения (STo)
STo

(Мигает) Ready: Мигает
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– Неверные настройки параметров.
– Проблема с внешним устройством.
– Внешние цепи имеют короткое замыкание или отключены.
– Имеется повреждение устройства.
Найдите причину и устраните проблему для правильного отображения состояния.

• Убедитесь, что во время обычной работы сигнал EDM работает как положено.
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6.1 Поддержка сети Field Bus
Вы можете использовать ПЛК для управления и контроля приводом по сети. Привод имеет стандартный 
интерфейс RS-485 (связь Modbus). Для поддержки других сетевых подключений установите в привод 
отдельно приобретаемую коммуникационную плату.

 Доступные варианты связи
С приводом совместимы следующие сети полевых шин. Свяжитесь с производителем или ближайшим тор-
говым представителем, чтобы заказать вариант связи.

Таблица 6.1. Доступная сеть Field Bus
Тип связи Опциональный модуль

EtherCAT SI-ES3

PROFINET SI-EP3

EtherNet/IP SI-EN3
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6.2 Связь Modbus
В этом разделе изложена подробная информация о параметрах, ошибках и процедурах связи по протоколу 
Modbus. 

 Конфигурация Главное/Подчиненное устройство
Вы можете использовать протокол Modbus для последовательной связи с программируемыми контролле-
рами (ПЛК).
В соединении Modbus используется одно главное устройство (ПЛК) и максимум 31 подчиненное устрой-
ство (привод). Последовательная связь обычно начинается с сигнала от главного устройства к подчинен-
ным приводам.
Подчиненный привод, получающий команду от главного устройства, выполняет указанную функцию, а 
затем отправляет ответ в главное устройство. Прежде чем начинать передачу сигналов необходимо 
каждому подчиненному приводу присвоить номер адреса, чтобы убедиться, что главное устройство исполь-
зует правильные номера адресов.

Рисунок 6.1 Пример соединения ПЛК и привода

 Спецификации связи
Таблица 6.2 Спецификации Modbus 

 Связь с ПЛК
В этом разделе изложена информация об установке согласующего резистора и о выполнении подключений 
для осуществления связи по протоколу Modbus. Связь по протоколу Modbus использует интерфейс RS-485 
(2-проводной).

 Подключение кабеля связи
Используйте эту процедуру для осуществления связи между ПЛК и приводом.

Пункт Спецификация

Интерфейс RS-485

Режим синхронизации Асинхронная (старт-стоп синхронизация)

Параметры связи

Скорость связи: 1.2, 2.4, 4.8, 9.6, 19.2, 38.4, 57.6, 76.8, 115.2 кбитс

Данные: 8 битов (фиксировано)

Четность: нечетный, четный, без контроля четности

Стоповый бит: 1 бит (фиксировано)

Протокол связи Стандартный Modbus (только RTU-режим)

Количество устройств подключения Максимум: 31 устройство

A -   B -  
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1. Выключите питание привода перед подключением кабеля связи между ПЛК и приводом. Для связи 
по протоколу Modbus в приводе используется клеммная колодка TB4.

Рисунок 6.2 Клеммная колодка для подключения кабеля связи (TB4) 
Примечание: 
Кабели связи всегда располагайте отдельно от силовых проводов привода и других высоковольтных подключений. 
Для подключения интерфейса связи используйте экранированные кабели, заземляя экран со стороны привода. 
Неправильные процедуры подключения могут привести к нарушениям в работе привода из-за наведенных электри-
ческих помех.

2. Активируйте согласующий резистор в последнем подчиненном приводе. Для подключения согласу-
ющего резистора установите DIP-переключатель S2 в приводе в позицию ON.

3. Включите питание привода.

4. С клавиатуры установите необходимые параметры связи с H5-01 по H5-12.
• H5-01 [Mbus Address] 
• H5-02 [Mbus BaudRate] 
• H5-03 [Mbus Parity] 
• H5-04 [Mbus Error Stop] 
• H5-05 [Mbus Fault Detection Selection] 
• H5-06 [Mbus Tx Wait Time] 
• H5-09 [Mbus CE Detect Time] 
• H5-10 [Mbus 0025H Unit Sel] 
• H5-11 [Mbus ENTER Command Mode] 
• H5-12 [Mbus Run Command Method Sel] 

5. Выключите питание привода и ожидайте, пока дисплей не будет выключен.

6. Включите питание привода.
Теперь привод готов к началу связи с ПЛК.

 Подключение согласующего резистора
Для использования связи по протоколу Modbus необходимо подключить согласующий резистор в подчи-
ненном приводе сети. Для подключения и отключения встроенного согласующего резистора используйте 
DIP-переключатель S2 на клеммной колодке. На следующем рисунке показан пример установки DIP-пере-
ключателя S2.

Рисунок 6.3 Клеммная колодка связи Modbus и DIP-переключатель S2

Для переключения DIP-переключателя используйте пинцет или отвертку с шириной наконечника 0,8 мм. 
При подключении последнего привода к линии связи установите его DIP-переключатель S2 в положение 
ON. На всех остальных приводах установите DIP-переключатель S2 в положение OFF.

 Схема подключения более одного привода
На следующем рисунке показано, как подключить более одного привода к линии связи Modbus.

C

(+)
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Рисунок 6.4 Схема подключения более одного привода

Установите DIP-переключатель S2 в положение ON на последнем приводе сети связи Modbus для включе-
ния в нем согласующего резистора.

 Операции с приводом по сети Modbus
Параметры привода будут применяться к настройкам, когда привод работает во время связи Modbus. В этом 
разделе изложена информация о доступных функциях и связанных с ними параметрах.

 Исполняемые функции
ПЛК может выполнять следующие операции с помощью связи Modbus. Настройки параметров (кроме H5-
xx) не влияют на доступность этих операций.
• Отслеживать состояние привода и управлять приводом
• Установить и просмотреть параметры
• Сбросить ошибку
• Настройка многофункционального входа (Входная команда через интерфейс связи Modbus и входная 

команда через дискретные входы (с DI1 по DI8) связаны логической операцией ИЛИ.)

 Управление приводом
Выберите внешнюю команду для установки задания частоты и для пуска/останова двигателя через интер-
фейс связи Modbus.
Используйте следующую информацию для установки параметров, определяемых применением.

Таблица 6.3 Требуемые установки параметров для управления приводом через Modbus 

Подробнее о выборе режима работы см. в описании параметров b1-01 [Freq. Ref. Sel. 1] и b1-02 [Run Comm. 
Sel 1]. О внешних командах см. подробнее в описании параметров H1-xx: MFDI Function Select = 9 [Ext. 
Ref. 1/2 Selection]. 

 Время связи
В этом разделе изложена информация о времени сообщения.
Во избежание переполнения подчиненных устройств, главное устройство не может отправить сообщение в 
тот же привод в течение выбранного промежутка времени.
Во избежание переполнения главного устройства, подчиненное устройство не может отправить ответное 
сообщение в главное устройство течение выбранного промежутка времени.

Выбор местного управления Параметр Значение установки

Внешнее задание 1
b1-01 [Freq. Ref. Sel. 1] 2 [Modbus]

b1-02 [Run Comm. Sel 1] 2 [Modbus]

Внешнее задание 2
b1-15 [Freq. Ref. Sel. 2] 2 [Modbus]

b1-16 [Run Comm. Sel 2] 2 [Modbus]
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 Командное сообщение из главного устройства в подчиненное устройство
Во избежание утери данных и переполнения после того, как главное устройство принимает сообщение от 
подчиненного устройства, оно не может отправить сообщение в то же подчиненное устройство в течение 
выбранного промежутка времени. Минимальное время ожидания является различным для каждого типа 
сообщений.

Таблица 6.4 Минимальное время ожидания для отсылки сообщения

*1 Когда привод получает сообщение за минимальное время ожидания, он выполняет команду типа 1 и отправляет ответное 
сообщение. Если привод получает сообщения типа 2 или 3 в течение минимального времени ожидания, он генерирует 
ошибку связи или привод игнорирует команду.

Рисунок 6.5 Минимальное время ожидания для отсылки сообщения

Вы должны установить таймер в главном устройстве для измерения продолжительности времени, в течение 
которого подчиненное устройство отвечает главному устройству. Если вы установили таймер, но подчинен-
ное устройство не отправляет ответное сообщение в течение указанного промежутка времени, главное 
устройство снова отправит сообщение.

 Ответное сообщение от подчиненного устройства
Подчиненное устройство получает командное сообщение от главного устройства и обрабатывает получен-
ные данные. Затем подчиненное устройство ожидает время, установленное в параметре H5-06 [Mbus Tx 
Wait Time], затем отправляет ответное сообщение в главное устройство. Если в главном устройстве проис-
ходит переполнение, увеличьте время ожидания в параметре H5-06.

Рисунок 6.6 Время ожидания ответа

 Формат сообщения
 Описание коммуникационного сообщения
При обмене данными по сети Modbus главное устройство отправляет команды в подчиненное устройство, а 
затем подчиненное устройство отвечает. Главное и подчиненное устройства отправляют свои сообщения в 
конфигурации, показанной на следующем рисунке. Длина данных изменяется в зависимости от изменения 
описания команды (функции).

Рисунок 6.7 Формат сообщения

Тип команды Пример Минимальное время ожидания

1
• Рабочие команды (Команда хода Run, команда останова)
• Установки Входов/Выходов
• Чтение значений параметров двигателя

5 мс *1

2 Запись параметра 50 мс *1

3 Запись измененных данных посредством команды Enter 3-5 с *1

Данные связи

Проверка ошибок
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 Адрес подчиненного устройства
Назначьте приводу адрес подчиненного устройства в диапазоне 00 - FF (шестнадцатеричный формат). Если 
все подчиненные устройства имеют адрес 00 (шест.), то главное устройство отправляет команду, а все под-
чиненные устройства ее получают.
При этом подчиненные устройства не отправляют ответное сообщение в главное устройство.

 Код функции
Существует пять кодов функций для установки команд.

Таблица 6.5 Коды функций

 Данные связи
Данные связи – это серия данных, в которой используется комбинация номера регистра связи и данных для 
этих регистров. Длина данных изменяется при изменении описания команды. При кольцевой проверке 
связи происходит переключение на тестовый код.
Регистр связи для привода имеет длину 2 байта. Данные, которые записываются в регистр привода, обычно 
составляют 2 байта. Регистр данных, считываемых из привода, также составляет 2 байта.

 Проверка ошибок
Проверка ошибок использует метод CRC-16 для обнаружения ошибок передачи. Используйте процедуру, 
описанную в этом разделе, для расчета CRC-16.
Командные данные
Когда привод получает данные, он проверяет их на наличие ошибок. Привод использует описанную ниже 
процедуру для вычисления CRC-16, затем сравнивает эти данные со значением CRC-16 в сообщении. Если 
значения CRC-16 не совпадают, привод не будет выполнять это командное сообщение.
Когда вы вычисляете CRC-16 в связи Modbus, убедитесь, что вы установили начальное значение в FFFF 
(шест.). Во всех 16 битах должна быть 1.
Используйте следующую процедуру для расчета CRC-16:
1. Убедитесь, что начальным значением является FFFF (шест.).
2. Рассчитайте начальное значение FFFF (шест.) и XOR адреса подчиненного устройства (исключающее 

ИЛИ).
3. Переместите результаты шага 2 на один столбец вправо. Делайте это, пока бит переноса не станет рав-

ным 1.
4. Если бит переноса равен 1, рассчитайте XOR по результату шага 3 и A001 (шестнадцатеричное).
5. Повторите 3 и 4 до 8-го сдвига вправо.
6. Используйте результат шага 5 для вычисления XOR и данных следующих сообщений (код функции, 

адрес регистра, данные). Выполните шаги с 3 по 5 до последних данных, затем рассчитайте.
7. Результат последнего правого сдвига или значение последнего вычисления XOR является результатом 

для CRC-16.
На следующем рисунке приведены примеры расчета CRC-16 адреса подчиненного устройства 02 (шест.) и 
кода функции 03 (шест.). Результатом расчета CRC-16 для этого раздела является D140 (шест.).

Примечание: 
Пример расчета показывает информацию только о некоторых проверках ошибок с помощью CRC-16. Привод выполнит те же 
проверки ошибок и для последующих данных.

Код функции 
(шест.)

Код подфункции 
(шест.) Функция

Сообщение команды Сообщение ответа

Мин. длина 
данных
(байт)

Макс. длина 
данных
(байт)

Мин. длина 
данных
(байт)

Макс. длина 
данных
(байт)

03 - Чтение описания регистра хранения 8 8 7 37

08 - Кольцевая проверка связи 8 8 8 8

10 - Запись нескольких регистров хранения 11 41 8 8

5A - Запись нескольких регистров хранения / 
Чтение указанного регистра 11 41 17 17

67
010D Чтение содержимого непоследователь-

ных регистров хранения 10 248 10 248

010E Запись непоследовательных регистров 
хранения 14 250 8 8
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Рисунок 6.8 Пример расчета CRC-16
Данные ответа 
Привод выполняет расчет CRC-16 для ответного сообщения и следит за тем, чтобы в данных не было оши-
бок. Убедитесь, что рассчитанное значение совпадает с CRC-16 в ответном сообщении.

 Примеры командных и ответных сообщений
В этом разделе показаны  примеры командных и ответных сообщений.

 Чтение описания регистра хранения
Использует код функции 03 (шест.) для считывания содержимого максимум 16 регистров хранения.
На следующем рисунке показаны примеры сообщений, когда привод считывает сигнал состояния из подчи-
ненного привода 2, содержимое ошибок, содержимое сбоев и заданий частоты.

Рисунок 6.9 Примеры сообщений при считывании содержимого регистра хранения

Байт

Командное сообщение Ответное сообщение (обычное) Ответное сообщение (при ошибке)

Данные 
установки 

(шест.)

Данные 
установки 

(шест.)

Данные 
установки 

(шест.)

0 Адрес подч. устр-ва 02 Адрес подч. устр-ва 02 Адрес подч. устр-ва 02

1 Код функции 03 Код функции 03 Код функции 83

2
Нач. №.

Верхний 00 Кол-во данных 08 Код ошибки 03

3 Нижний 20 Первый регистр 
хранения

Верхний 00 CRC-16 Верхний F1

4
Кол-во данных

Верхний 00 Нижний 65 Нижний 31

5 Нижний 04 След. регистр 
хранения

Верхний 00 -

6
CRC-16

Верхний 45 Нижний 00 -

7 Нижний F0 След. регистр 
хранения

Верхний 00 -

8 - Нижний 00 -

9 - След. регистр 
хранения

Верхний 01 -

10 - Нижний F4 -

11 -
CRC-16

Верхний AF -

12 - Нижний 82 -
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 Кольцевая проверка связи 
Кольцевая проверка связи использует код функции 08 (шест.) и в качестве ответного сообщения возвращает 
командное сообщение. Этот тест проверяет связь между главным и подчиненным устройством. В тестовом 
коде и в данных могут использоваться желаемые значения.
На следующем рисунке показаны примеры сообщений, выдаваемых при осуществлении кольцевой про-
верки связи из подчиненного привода 1.

Рисунок 6.10 Пример сообщения при выполнении кольцевой проверки связи

 Запись нескольких регистров хранения
Вы можете записать устанавливаемые вами данные в числе регистров хранения, установленных в коде 
функции 10 (шест.). Вы должны сконфигурировать число регистров хранения и каждые 8 старших битов и 
8 младших битов по порядку в командном сообщении для записи данных. Вы можете записать максимум 16 
регистров хранения.
На приведенном ниже рисунке показан пример сообщения при использовании ПЛК для пуска подчинен-
ного привода 1 в прямом направлении с заданной частотой в 60,00 Гц.

Примечание: 
Количество байтов, указанное в командном сообщении, задает количество данных ґ 2 во время командного сообщения. Для 
ответного сообщения используется та же формула.

Рисунок 6.11 Пример сообщения при записи нескольких регистров хранения

При перезаписи значения параметра с помощью команды записи через H5-11 [Mbus ENTER Command 
Mode] вы должны использовать команду Enter, чтобы сохранить и активировать содержимое изменений. 
Для получения дополнительной информации см. описание параметра H5-11 Режим команды ENTER по 
сети Modbus на стр.731 и Команда Enter на стр.233.

 Чтение из нескольких регистров хранения / Чтение указанного регистра
Привод использует код функции 5A (шест.) для записи в более чем один регистр, а затем считывает содер-
жимое четырех регистров хранения одновременно.
Функция записи в более чем один регистр аналогична функции для кода функции 10 (шест.). Вы можете 
записать до 16 регистров хранения.
Четыре считываемых регистра хранения указываются в параметрах с H5-25 [Mbus 5A Reg1 Selection] по 
H5-28 [Mbus 5A Reg4 Selection].

Байт
Командное сообщение Ответное сообщение (обычное)

Данные установки 
(шест.)

Данные установки 
(шест.)

0 Адрес подч. устр-ва 01 Адрес подч. устр-ва 01

1 Код функции 08 Код функции 08

2
Код теста

Верхний 00
Код теста

Верхний 00

3 Нижний 00 Нижний 00

4
Данные

Верхний A5
Данные

Верхний A5

5 Нижний 37 Нижний 37

6
CRC-16

Верхний DA
CRC-16

Верхний DA

7 Нижний 8D Нижний 8D

Байт

Командное сообщение Ответное сообщение (обычное) Ответное сообщение (при ошибке)

Данные 
установки 

(шест.)

Данные 
установки 

(шест.)

Данные 
установки 

(шест.)

0 Адрес подч.устр-ва 01 Адрес подч. устр-ва 01 Адрес подч. устр-ва 01

1 Код функции 10 Код функции 10 Код функции 90

2
Нач. №.

Верхний 00
Нач. №.

Верхний 00 Код ошибки 02

3 Нижний 01 Нижний 01
CRC-16

Верхний CD

4
Кол-во данных

Верхний 00
Кол-во данных

Верхний 00 Нижний C1

5 Нижний 02 Нижний 02 -

6 № байта 04
CRC-16

Верхний 10 -

7
Первые данные

Верхний 00 Нижний 08 -

8 Нижний 01 - -

9 Следующие дан-
ные

Верхний 17 - -

10 Нижний 70 - -

11
CRC-16

Верхний 6D - -

12 Нижний B7 - -
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В таблице 6.6 приведены примеры сообщений, когда запись производится в более чем один регистр хране-
ния или при считывании более одного регистра команд. Эти данные регистра используются в качестве при-
меров в Таблице 6.6:
• Подчиненный привод 1 настроен на запуск в прямом направлении с заданной частотой 60,00 Гц. 
• Установка параметров с H5-25 по H5-28 и данные в указанных регистрах хранения будут следующими.

– H5-25 = 0044H: U1-05 [Скорость двигателя] = 60,00 Гц (6000 = 1770H)
– H5-26 = 0045H: U1-06 [Задание выходного напряжения] = 200,0 В (2000 = 07D0H)
– H5-27 = 0042H: U1-03 [Выходной ток] = 50% от ном. тока привода (100% = 8192, 50% = 4096 = 1000H) 
– H5-28 = 0049H: U1-10 [Состояние дискретных входов] = 00H 

При перезаписи значения параметра с помощью команды записи через H5-11 [Mbus ENTER Command 
Mode], вы должны использовать команду Enter для сохранения и активации содержимого изменений. Для 
получения дополнительной информации см. описание параметра H5-11 Режим команды ENTER по сети 
Modbus на стр.731 и Команда Enter на стр.233.

Таблица 6.6 Пример сообщения при чтении из нескольких регистров хранения / указанного регистра

Примечание: 
Количество байтов, указанное в командном сообщении, задает количество данных ґ 2 во время командного сообщения. Для 
ответного сообщения используется та же формула.

 Чтение содержимого непоследовательных регистров хранения
Привод использует код функции 67 (шест.) и код подфункции 010D (шест.) для считывания данных с макси-
мум 120 регистров хранения.
Вы должны указать номер регистра хранения, из которого читать отдельно.
В следующей таблице показаны примеры сообщений, когда производится считывание задания частоты и 
предела крутящего момента из подчиненного привода 1. Следующие указанные данные регистров хранения 
используются в качестве примеров.
0024H: U1-01 [Frequency Reference] = 60.00 Hz (6000 = 1770H) 
0028H: U1-09 [Torque Reference] = 100.0% (1000 = 03E8H) 

Байт
Командное сообщение Ответное сообщение Ответное сообщение

Данные 
установки 

(шест.)
(обычное)

Данные 
установки 

(шест.)
(при наличии ошибки)

Данные 
установки 

(шест.)
0 Адрес подч. устр-ва 01 Адрес подч. устр-ва 01 Адрес подч. устр-ва 01
1 Код функции 5A Код функции 5A Код функции DA
2

Нач. №.
Верхний 00 Состояние регистра 0F Состояние регистра 0F

3 Нижний 01 Данные в регистре 
хранения 1, 

выбранные в H5-25

Верхний 17 Данные в регистре 
хранения 1, выбран-

ные в H5-25

Верхний 17

4
Кол-во данных

Верхний 00 Нижний 70 Нижний 70

5 Нижний 02 Данные в регистре 
хранения 2, 

выбранные в H5-26

Верхний 07 Данные в регистре 
хранения 2, выбран-

ные в H5-26

Верхний 07

6 № байта 04 Нижний D0 Нижний D0

7
Первые данные

Верхний 00 Данные в регистре 
хранения 3, 

выбранные в H5-27

Верхний 10 Данные в регистре 
хранения 3, выбран-

ные в H5-27

Верхний 10

8 Нижний 01 Нижний 00 Нижний 00

9 Следующие
данные

Верхний 17 Данные в регистре 
хранения 4, 

выбранные в H5-28

Верхний 00 Данные в регистре 
хранения 4, выбран-

ные в H5-28

Верхний 00

10 Нижний 70 Нижний 00 Нижний 00

11
CRC-16

Верхний 4F
Начальный №.

Верхний 00 Код ошибки 02
12 Нижний 43 Нижний 01

CRC-16
Верхний E9

13 -
Кол-во данных

Верхний 00 Нижний 6C
14 - Нижний 02 -
15 -

CRC-16
Верхний AC -

16 - Нижний D0 -

Состояние регистра

бит 0
Данные в регистре 1, выбранные с помощью H5-25
1: Успешное чтение регистра,
0: Ошибка чтения регистра

бит 1
Данные в регистре 2, выбранные с помощью H5-26
1: Успешное чтение регистра,
0: Ошибка чтения регистра

бит 2
Данные в регистре 3, выбранные с помощью H5-27
1: Успешное чтение регистра,
0: Ошибка чтения регистра

бит 3
Данные в регистре 4, выбранные с помощью H5-28
1: Успешное чтение регистра,
0: Ошибка чтения регистра

бит 4 Не используется
бит 5 Не используется
бит 6 Не используется
бит 7 Не используется
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Таблица 6.7 Пример сообщения при чтении содержимого непоследовательных регистров хранения

Примечание: 
Количество байтов, установленное в ответном сообщении, в два раза превышает количество данных, содержащихся в команд-
ном сообщении. В ответном сообщении используется та же формула

 Запись непоследовательных регистров хранения
Вы можете отдельно записать определенные данные в максимум 60 регистров хранения, использующих код 
функции 67 (шест.) и код подфункции 010E (шест.).
Вы должны указать номер регистра хранения, в который записывать отдельно.
В следующей таблице показаны примеры сообщений, когда производится запись задания частоты и пре-
дела крутящего момента в подчиненный привод 1. Эти указанные данные регистров хранения использу-
ются в качестве примеров.
• 0002H: Frequency Reference = 60.00 Hz (6000 = 1770H) 
• 0004H: Torque Limit = 150.0% (1500 = 05DCH) 
При перезаписи значения параметра с помощью команды записи через H5-11 [Mbus ENTER Command 
Mode], вы должны использовать команду Enter, чтобы сохранить и активировать содержимое изменений. 
Для получения дополнительной информации см. описание параметра H5-11 Режим команды ENTER по 
сети Modbus на стр.731 и Команда Enter на стр.233.

Таблица 6.8 Пример сообщения при записи непоследовательных регистров хранения

Примечание: 
Количество байтов, установленное в ответном сообщении, в два раза превышает количество данных, содержащихся в команд-
ном сообщении. В ответном сообщении используется та же формула

 Команда Enter 
При использовании связи Modbus для записи параметров из ПЛК в привод установка параметра Mbus 
ENTER Command Mode устанавливает функцию для активации этих параметров посредством команды 
Enter. В этом разделе описана команда Enter.

Байт
Командное сообщение Ответное сообщение Ответное сообщение

Данные 
установки 

(шест.)
(обычное)

Данные 
установки 

(шест.)
(при наличии ошибки)

Данные 
установки 

(шест.)
0 Адрес подч. устр-ва 01 Адрес подч. устр-ва 01 Адрес подч. устр-ва 01
1 Код функции 67 Код функции 67 Код функции E7
2 Код

подфункции
Верхний 01 Код

подфункции
Верхний 01 Код ошибки 02

3 Нижний 0D Нижний 0D
CRC-16

Верхний EA
4 Кол-во

данных
Верхний 00

№ байта
Верхний 00 Нижний 31

5 Нижний 02 Нижний 04 -
6 № регистра 

хранения 1

Верхний 00 Данные
регистра

хранения 1

Верхний 17 -

7 Нижний 24 Нижний 70 -

8 № регистра 
хранения 2

Верхний 00 Данные
регистра

хранения 2

Верхний 03 -

9 Нижний 28 Нижний E8 -

10
CRC-16

Верхний 8B
CRC-16

Верхний 47 -
11 Нижний 29 Нижний ED -

Байт
Командное сообщение Ответное сообщение Ответное сообщение

Данные 
установки 

(шест.)
(обычное)

Данные 
установки 

(шест.)
(при наличии ошибки)

Данные 
установки 

(шест.)
0 Адрес подч.устр-ва 01 Адрес подч.устр-ва 01 Адрес подч.устр-ва 01
1 Код функции 67 Код функции 67 Код функции E7
2 Код

подфункции
Верхний 01 Код

подфункции
Верхний 01 Код ошибки 02

3 Нижний 0E Нижний 0E
CRC-16

Верхний EA
4

Кол-во данных
Верхний 00

Кол-во данных
Верхний 00 Нижний 31

5 Нижний 02 Нижний 02 -
6

№ байта
Верхний 00

CRC-16
Верхний D5 -

7 Нижний 04 Нижний FC -
8 № регистра 

хранения 1
Верхний 00 - -

9 Нижний 02 - -
10 Данные реги-

стра хранения 1
Верхний 17 - -

11 Нижний 70 - -
12 № регистра 

хранения 2
Верхний 00 - -

13 Нижний 04 - -
14 Данные реги-

стра хранения 2
Верхний 05 - -

15 Нижний DC - -
16

CRC-16
Верхний 55 - -

17 Нижний 59 - -



6.2 Связь Modbus

234 SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство

 Типы команд Enter
Привод поддерживает два типа команд Enter, показанные в следующей таблице.

Таблица 6.9 Тип команд Enter

Запись 0 в регистры с номерами 0900 или 0910 (шест.) активирует команду Enter. В эти регистры возможна 
только запись. При попытке прочитать эти регистры, будет выдана ошибка.

Примечание: 
• Максимальное количество циклов перезаписи ЭСППЗУ – 100 000 раз. Не выполняйте команду Enter (0900 (шест.)), производя-

щую запись в ЭСППЗУ, слишком часто. Регистр команды Enter является регистром только для записи. При попытке чтения 
этого регистра будет генерирована ошибка номера регистра (02 (шест.)). 

• Для передачи в привод командных данных или широковещательного сообщения команда Enter не нужна. 

 Самодиагностика
Привод может использовать функцию самодиагностики для проверки работы цепи интерфейса последова-
тельной связи. В режиме самодиагностики в цепи управления клемма передачи соединяется с клеммой при-
ема. Затем осуществляется передача данных, отправленных приводом, и выполняется проверка 
правильности обмена данными.
Для самодиагностики используется следующая процедура:

1. Включите питание привода.

2. Установите параметр H1-06 = 7F [DI6 Function Selection = Comms Test].

3. Выключите питание привода.
4. Установите перемычку между клеммами управления DI6 и D0V.

Рисунок 6.12 Установка перемычки для самодиагностики

5. Включите питание привода.

6. При нормальном прохождении теста на дисплее будет отображено сообщение PASS [Mbus 
communications test mode normal]. 
При возникновении ошибки на дисплее будет отображено сообщение CE [Mbus communications 
error].

7. Выключите питание привода. 

8. Снимите перемычку между клеммами DI6 и D0V. Назначьте клемме DI6 ее первоначальную функ-
цию.

Самодиагностика завершена, и привод возвращен в режим обычной работы.

№ регистра 
(шест.) Описание

0900 При записи данных параметра в ЭСППЗУ, данные одновременно активируются и в ОЗУ.
Этот процесс сохраняет изменения параметров до выключения питания привода.

0910 Эта команда обновляет данные в ОЗУ, но не записывает их в ЭСППЗУ.
Этот процесс сохраняет изменения параметров до выключения питания привода.
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 Таблица данных связи
В этой главе описаны данные связи. Данные бывают следующих типов: данные команд, данные монитора и 
широковещательные сообщения.
Регистры параметров связи указаны в списке параметров.

 Данные команд 
Данные команд могут быть прочитаны и записаны.

Примечание: 
Установите зарезервированный бит в 0. Не записывайте данные в зарезервированный регистр или в регистр монитора.

Таблица 6.10 Данные команд связи Modbus
№ регистра 

(шест.) Описание

0000 Зарезервирован

0001

Команда хода Run, команда многофункционального входа

бит 0

Когда H5-12 = 0, Прямой ход/стоп
1: Прямой ход, 0: Стоп
Когда H5-12 = 1, ход/стоп
1: Ход, 0: Стоп

бит 1

Когда H5-12 = 0, Обратный ход/стоп
1: Обратный ход, 0: Стоп
Когда H5-12 = 1, Прямой ход/Обратный ход
1: Обратный ход, 0: Прямой ход

бит 2 Внешняя авария
1: EF0 [Внешний сигнал аварии с опциональной платы]

бит 3 Сброс аварии
1: Команда сброса

бит 4

Многофункциональный вход 1
Когда H1-01 = 1 [Прямой ход], командой для многофункционального входа является “ComRef.”

Примечание:
При включении бита в режиме переключения источника задания частоты ComRef, источник задания частоты пере-
дается соединению Modbus. При подключении к приводу опциональной платы связи приоритет источника задания 
частоты переходит к опциональной плате связи.

бит 5

Многофункциональный вход 2
Когда командой многофункционального входа является H1-02 = 2 [Обратный ход], то бит 5 управляет переключением 
источника команды хода “ComCtrl.”

Примечание:
При включении бита в режиме переключения команды хода ComCtrl, источник команды хода Run передается сое-
динению Modbus. При подключении к приводу опциональной платы связи приоритет команды хода Run переходит 
к опциональной плате связи.

бит 6 Многофункциональный вход 3

бит 7 Многофункциональный вход 4

бит 8 Многофункциональный вход 5

бит 9 Многофункциональный вход 6

бит A Многофункциональный вход 7

бит B Многофункциональный вход 8

биты C - F Зарезервированы

0002 Задание частоты o1-03 [FrqDisplay Unit Selection] (без знака) устанавливает единицы.

0003 Коэффициент выходного 
напряжения

Единицы: 0.1 %
Диапазон установки: от 20 (2.0%) до 2000 (200.0%), зав. значение при включении: 1000 (100.0%)

0004 Задание крутящего момента/предел крутящего момента (0.1% со знаком)

0005 Компенсация крутящего момента (0.1% со знаком)

0006 Уставка ПИД-регулятора (0.01% со знаком)

0007 Установка для клеммы 1 многофункционального аналогового выхода монитора (10 V/4000 H)

0008 Установка для клеммы 2 многофункционального аналогового выхода монитора (10 V/4000 H)

0009

Установка для многофункционального дискретного выхода

бит 0 Многофункциональный дискретный выход (клемма 2NO-2CM)
1: ВКЛ, 0: ВЫКЛ

бит 1 Многофункциональный дискретный выход (клемма 3NO-3CM)
1: ВКЛ, 0: ВЫКЛ

бит 2 Многофункциональный дискретный выход (клемма 4NO-4CM)
1: ВКЛ, 0: ВЫКЛ

биты 3 - 5 Зарезервирован

бит 6 1: функция для бита 7 активирована

бит 7 Релейный выход аварии (клеммы 1NO/1NC-1CM)
1: ВКЛ, 0: ВЫКЛ

биты 8 - F Зарезервированы

000A Импульсный выход (Единицы: 1/1 Гц, диапазон установки: 0-32000)
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000B - 000E Зарезервированы

000F

Установка выбора команды

бит 0 Зарезервирован

бит 1 Вход для уставки ПИД-регулятора
1: Активирует целевые значения через Modbus

бит 2 Задание крутящего момента/предел крутящего момента
1: Активирует значения установки через Modbus

бит 3 Ввод компенсации крутящего момента
1: Активирует значения установки через Modbus

бит 4 Зарезервирован

бит 5 Обратная связь ПИД-регулятора через Modbus
1: Активирует обратную связь ПИД-регулятора (15FF (шест.)) через Modbus

биты 6 - B Зарезервированы

бит C Клемма DI5 входа широковещательного сообщения
1: Активирована, 0: Деактивирована

бит D Клемма DI6 входа широковещательного сообщения
1: Активирована, 0: Деактивирована

бит E Клемма DI7 входа широковещательного сообщения
1: Активирована, 0: Деактивирована

бит F Клемма DI8 входа широковещательного сообщения
1: Активирована, 0: Деактивирована

0010 - 001A Зарезервированы

001B Значение аналогового выхода 1 опции аналогового монитора AO-A3 (10 В/4000 (шест.))

001C Значение аналогового выхода 2 опции аналогового монитора AO-A3 (10 V/4000 (шест.))

001D Значение опционального дискретного выхода DO-A3 (двоичное)

001E - 001F Зарезервированы

15C0

бит 0 Команда 1 расширенного многофункционального входа

бит 1 Команда 2 расширенного многофункционального входа

бит 2 Команда 3 расширенного многофункционального входа

биты 3 - F Зарезервированы

3004

Установка времени
Диапазон установки: 0000-2359 (десятич.), завод. значение при включении: 0000
Часы и минуты устанавливаются в формате HHMM.
• HH: 00-23 (десятич.)
• MM: 00-59 (десятич.)

3005

Установка года и дня
Диапазон установки: с 1600 по 9906 (десятич.), завод. значение при включении: 1600
Год и день недели устанавливаются в формате YYDW.
• YY: последние две цифры года с 16 по 99 (десятич.)
• DW: день недели

– Воскресенье: 00
– Понедельник: 01
– Вторник: 02
– Среда: 03
– Четверг: 04
– Пятница: 05
– Суббота: 06

3006

Установка даты
Диапазон установки: с 0101 по 1231 (десятич.), завод. значение при включении: 0101
Месяц и дата устанавливаются в формате MMDD.
MM: 01 - 12 (десятич.)
DD: 01 - 31 (десятич.)

3007

Установка информации о дате
Диапазон установки: с 0 по 8 (десятич.), завод. значение при включении: 8
Установка значений, определенных в регистрах с 3004H по 3006H в качестве даты и времени.
Командные данные: 1
Ответные данные: 0 (норма), 8 (ошибка)

№ регистра 
(шест.) Описание
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 Данные монитора
Данные монитора могут быть только прочитаны.

Таблица 6.11 Данные монитора для связи Modbus
№ регистра 

(шест.) Описание

0020

Состояние привода 1

бит 0 Состояние режима хода привода
1: Привод в режиме хода, 0: Привод остановлен

бит 1 Направление хода
1: В режиме обратного хода, 0: В режиме прямого хода

бит 2 Готовность привода
1: Готов, 0: Не готов

бит 3 Наличие ошибок
1: Имеются ошибки

бит 4 Наличие ошибок установки данных
1: Имеется ошибка установки данных oPExx

бит 5 Многофункциональный дискретный выход (клемма 2NO-2CM)
1: ВКЛ, 0: ВЫКЛ

бит 6 Многофункциональный дискретный выход (клемма 3NO-3CM)
1: ВКЛ, 0: ВЫКЛ

бит 7 Многофункциональный дискретный выход (клемма 4NO-4CM)
1: ВКЛ, 0: ВЫКЛ

бит 8 - D Зарезервированы

бит E Состояние переключения источника задания частоты ComRef
1: Активно

бит F Состояние переключения источника команды хода ComCtrl
1: Активно

0021

Описание ошибок 1
бит 0 oC [Превышение тока], GF [Замыкание на землю]
бит 1 ov [Перенапряжение в шине постоянного тока]
бит 2 oL2 [Перегрузка привода]
бит 3 oH1 [Перегрев радиатора], oH2 [Внешний перегрев (H1-XX=7D)]
бит 4 rH [Перегрев тормозного транзистора], rr [Отказ транзистора динам. торможения]
бит 5 Зарезервирован
бит 6 FbL [Обрыв обратной связи ПИД], FbH [Превышение обратной связи ПИД]
бит 7 EF0 [Внешняя авария через опц. плату], EF1 - EF8 [Внешняя авария]

бит 8
CPFxx [Аппаратная ошибка]

Примечание:
Включает oFx.

бит 9 oL1 [Перегрузка двигателя], oL3, L4 [Обнаружено превышение крутящего момента 1/2], UL3, L4 [Обнаружено сниже-
ние крутящего момента 1/2]

бит A PGo [Обрыв обратной связи с энкодера (PG)], PGoH [Аппаратная ошибка энкодера (PG)], oS [Превышение скорости], 
dEv [Отклонение скорости]

бит B Нахождение в режиме обнаружения Uv [Пониженное напряжение]

бит C Uv1 [Пониженное напряжение в шине пост. тока], Uv2 [Пониженное напряжение источника питания управления], Uv3 
[Ошибка реле обхода плавного заряда]

бит D LF [Обрыв выходной фазы], PF [Обрыв входной фазы]
бит E CE [Ошибка связи Modbus], bUS [Ошибка опц. платы связи]
бит F oPr [Ошибка подключения клавиатуры]

0022

Содержимое аварии
бит 0 1: Во время записи данных, во время переключения двигателя
бит 1 Зарезервированы

бит 2

бит 3 1: Авария по верхнему/нижнему пределу
бит 4 1: Ошибка целостности данных
бит 5 1: Ошибка при записи ЭСППЗУ

бит 6

0: Запись ЭСППЗУ
1: Изменение данных только в ОЗУ

Примечание:
Активно, когда H5-17 = 2 [ENTER@CPU Busy Response = Запись только в ОЗУ].

биты 7 - F Зарезервированы

0023
U1-01 [Задание частоты]

Примечание:
o1-03 [FrqDisplay Unit Selection] устанавливает единицы.

0024
U1-02 [Выходная частота]

Примечание:
o1-03 [FrqDisplay Unit Selection] устанавливает единицы.

0025
U1-06 [Напряжение задания частоты] (единицы: 0,1 В)

Примечание:
Используйте параметр H5-10 [Mbus 0025H Unit Sel] для изменения единицы установки.

0026 U1-03 [Выходной тока] 
(единицы: 0.1 A)

0027 U1-08 [Выходная мощ-
ность]
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0028 U1-09 [Задание крутящего момента]

0029

Описание аварии 2
бит 0 Зарезервирован
бит 1 GF [Замыкание на землю]
бит 2 PF [Обрыв входной фазы]
бит 3 LF [Обрыв выходной фазы]
бит 4 rH [Перегрев тормозного резистора]
бит 5 Зарезервирован
бит 6 oH4 [Перегрев двигателя (вход PTC)]
биты 7 - F Зарезервированы

002A

Описание несущественной аварии 1
бит 0 - 1 Зарезервированы
бит 2 EF [Ошибка ввода команды хода FWD/REV]
бит 3 bb [Общая блокировка]
бит 4 oL3 [Превышение крутящего момента 1]
бит 5 oH [Перегрев радиатора привода]
бит 6 ov [Перенапряжение в шине постоянного тока]
бит 7 Uv [Пониженное напряжение]
бит 8 FAn [Отказ внутреннего вентилятора]
бит 9 CE [Ошибка связи Modbus]
бит A bUS [Ошибка связи через опциональную плату]
бит B UL3/UL4 [Обнаружен пониженный крутящий момент 1/2]
бит C oH3 [Перегрев двигателя (вход PTC)]
бит D FbL [Обрыв обратной связи ПИД], FbH [Превышение обратной связи ПИД]
бит E Зарезервирован
бит F CALL [Ошибка передачи по последовательному интерфейсу]

002B

U1-10 [Состояние входных клемм]
бит 0 1: Клемма цепи управления DI1 включена
бит 1 1: Клемма цепи управления DI2 включена
бит 2 1: Клемма цепи управления DI3 включена
бит 3 1: Клемма цепи управления DI4 включена
бит 4 1: Клемма цепи управления DI5 включена
бит 5 1: Клемма цепи управления DI6 включена
бит 6 1: Клемма цепи управления DI7 включена
бит 7 1: Клемма цепи управления DI8 включена
биты 8 - F Зарезервированы

002C

Состояние привода 2

бит 0 Состояние режима хода привода
1: Привод в режиме хода

бит 1 Нулевая скорость
1: Привод в состоянии нулевой скорости

бит 2 Достигнутая скорость
1: Привод в состоянии достигнутой скорости

бит 3 Пользовательское значение скорости
1: Привод в состоянии скорости, определенной пользователем

бит 4 Обнаружение частоты 1
1: Выходная частота ≤ L4-01

бит 5 Обнаружение частоты 2
1: Выходная частота ≥ L4-01

бит 6 Готовность привода
1: Привод готов к выполнению команды хода

бит 7 Состояние обнаружения низкого напряжения
1: Привод в состоянии обнаружения низкого напряжения

бит 8 Состояние общей блокировки
1: Выход привода в состоянии общей блокировки

бит 9 Режим задания частоты
1: Не через опц. плату связи, 0: Через опц. плату связи

бит A Режим команды хода
1: Не через опц. плату связи, 0: Через опц. плату связи

бит B Привод в состоянии обнаружения превышенного/пониженного крутящего момента 1, 2

бит C Обрыв задания частоты
1: Утеряно задание частоты

бит D Активирован перезапуск
1: Перезапуск активирован

бит E Наличие ошибок
1: Сгенерирована ошибка

бит F Таймаут сети Modbus
1: Сеть в таймауте

№ регистра 
(шест.) Описание
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002D

U1-11 [Состояние выходных клемм]

бит 0 Многофункциональный дискретный выход (клемма 2NO-2CM)
1: ВКЛ, 0: ВЫКЛ

бит 1 Многофункциональный дискретный выход (клемма 3NO-3CM)
1: ВКЛ, 0: ВЫКЛ

бит 2 Многофункциональный дискретный выход (клемма 4NO-4CM)
1: ВКЛ, 0: ВЫКЛ

бит 3 - 6 Зарезервированы

бит 7 Релейный выход аварии (клеммы 1NO/1NC-1CM)
1: ВКЛ, 0: ВЫКЛ

бит 8 - F Зарезервированы
002E Зарезервирован
002F Смещение задания частоты (Функция Вверх 2/Вниз 2) (Единицы: 0.1%)
0030 Зарезервирован
0031 U1-07 [Напряжение в шине постоянного тока] (единица: 1 В)
0032 U1-09 [Задание крутящего момента] (единица: 1%)
0033 Зарезервирован
0034 Код изделия 1 [ASCII], код изделия 1 (Q2A =0A)
0035 Код изделия 2 [ASCII], код изделия 2 (Q2A =72)

0036 - 0037 Зарезервированы
0038 Обратная связь ПИД-регулятора: Без знака, вход эквивалентен 100%/макс. выходной частоты (Единицы: 0,1%)
0039 Вход ПИД-регулятора: Со знаком, ±100%/±максимальная выходная частота (Единицы:0,1%)
003A Выход ПИД-регулятора: Со знаком, ±100%/±максимальная выходная частота (Единицы:0,1%)

003B - 003C Зарезервированы

003D

Описание ошибки связи
Примечание:
Привод сохраняет описание ошибки связи до ее сброса.

бит 0 Ошибка контрольной суммы CRC
бит 1 Ошибка длины данных
бит 2 Зарезервирован
бит 3 Ошибка четности
бит 4 Ошибка переполнения
бит 5 Ошибка кадрирования
бит 6 Таймаут
бит 7 - F Зарезервированы

003E Выходная частота вра-
щения

Единицы: мин-1 или об/мин
Примечание:
Установите число полюсов двигателя E2-04, E4-04, E5-04, E9-08.

003F 0.01 % единиц
0040 - 004A Используется с U1: МОНИТОРЫ СОСТОЯНИЯ. Подробнее о параметрах см. в разделе U: МОНИТОРЫ.

004B

U1-12 [Состояние привода]
бит 0 1: Привод в режиме хода
бит 1 1: Привод в состоянии нулевой скорости
бит 2 1: Привод в состоянии режиме обратного хода
бит 3 1: Получен входной сигнал сброса
бит 4 1: Привод в состоянии достигнутой скорости
бит 5 1: Привод в состоянии готовности
бит 6 1: Привод в состоянии несущественной ошибки
бит 7 1: Привод в состоянии аварии
бит 8 1: Обнаружена ошибка установки параметра oPExx [Operation Error]

бит 9 1: Питание привода восстановлено после кратковременного пропадания,
0: Питание привода восстановлено

бит A 1: Выбран двигатель 2
бит B Зарезервированы
бит E Состояние ComRef / состояние NetRef 
бит F Состояние ComCtrl / состояние NetCtrl

004C - 007E Используйте с параметрами групп U1: МОНИТОРЫ СОСТОЯНИЯ, U4: ОБСЛУЖИВАНИЕ, U5: ПИД, U6: РАСШИРЕННЫЕ. Подробнее см. в 
описании U2: МОНИТОРЫ ОШИБОК и U3: МОНИТОРЫ ЖУРНАЛА ОШИБОК.

007F Код несущественной аварии (Подробнее о кодах несущественных ошибок и аварий см. в параграфе “Описание несущественных аварий”.)

0080 - 0097 Используйте с параметрами групп U2: МОНИТОРЫ ОШИБОК и U3: МОНИТОРЫ ЖУРНАЛА ОШИБОК. Подробнее см. в разделе  
U: МОНИТОРЫ, а о значениях регистров см. в параграфе “Отслеживание ошибок/Содержимое журнала ошибок ”.

0098 - 0099 U4-01 [Накопленное время работы]
(Пример) Когда U4-01 = 12345, 0098 (шест.) = 1234 и 0099 (шест.) = 5.

009A - 009B U4-03 [Время работы вентилятора]
(Пример) Когда U4-03 = 12345, 009A (шест.) = 1234 и 009B (шест.) = 5.

009C - 00AA Зарезервированы

00AB

Номинальный ток привода
Примечание:
Единица отображения различается в зависимости от модели привода.
2004-2042, 4002-4023: 0,01 A
2056-2415, 4031-4675: 0,1 A

№ регистра 
(шест.) Описание
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00AC
Скорость двигателя

Единицы: мин-1 или об/мин
Примечание:
Установите число полюсов двигателя E2-04, E4-04, E5-04, E9-08.

00AD Единицы: 0.01%
00AE, 00AF Зарезервированы

Коды опциональных 
плат, установленных в 
разъем CN5-A привода

Привод сохраняет коды опц. плат в регистре.
AI-A3 = 0003 (шест.)
AO-A3 = 0004 (шест.) 
DI-A3 = 0001 (шест.) 
DO-A3 = 0002 (шест.) 
PG-B3 = 0011 (шест.) 
PG-F3 = 0021 (шест.) 
PG-RT3 = 0023 (шест.) 
PG-X3 = 0012 (шест.) 
SI-C3 = 5343 (шест.) 
SI-EM3 = 1005 (шест.) 
SI-EN3 = 1006 (шест.) 
SI-ET3 = 1004 (шест.) 
SI-N3 = 534E (шест.) 
SI-P3 = 5350 (шест.) 
SI-S3 = 5353 (шест.) 
SI-T3 = 5354 (шест.)
SI-W3 = 1003 (шест.)

00B1 Зарезервирован
00B2 Коды опциональных плат, установленных в разъем CN5-B привода 
00B3 Коды опциональных плат, установленных в разъем CN5-C привода
00B4 Зарезервирован

00B5 U1-16 [Выходная частота 
вращения после плав-
ного пуска]

Единицы: мин-1 или об/мин
Примечание:
Установите число полюсов двигателя E2-04, E4-04, E5-04, E9-08.

00B6 Единицы: 0.01%

00B7 Монитор заданной 
частоты вращения

Единицы: мин-1 или об/мин
Примечание:
Установите число полюсов двигателя E2-04, E4-04, E5-04, E9-08.

00B8 Единицы: 0.01%
00B9 - 00BE Зарезервированы

00BF Отображается номер ошибки операции xx в oPExx.

00C0

Описание аварии 3
бит 0 Зарезервирован
бит 1 Uv1 [Пониженное напряжение в шине постоянного тока]
бит 2 Uv2 [Пониженное напряжение источника питания управления]
бит 3 Uv3 [Ошибка реле обхода плавного заряда]
бит 4 SC [Короткое замыкание/Отказ IGBT-модуля]
бит 5 GF [Замыкание на землю]
бит 6 oC [Превышение тока]
бит 7 ov [Перенапряжение в шине постоянного тока]
бит 8 oH [Перегрев радиатора]
бит 9 oH1 [Перегрев радиатора]
бит A oL1 [Перегрузка двигателя]
бит B oL2 [Перегрузка привода]
бит C oL3 [Обнаружено превышение крутящего момента 1]
бит D oL4 [Обнаружено превышение крутящего момента 2]
бит E rr [Отказ транзистора динамического торможения]
бит F rH [Перегрев тормозного резистора]

00C1

Описание аварии 4
бит 0 EF3 [Внешняя авария (Клемма DI3)]
бит 1 EF4 [Внешняя авария (Клемма DI4)]
бит 2 EF5 [Внешняя авария (Клемма DI5)]
бит 3 EF6 [Внешняя авария (Клемма DI6)]
бит 4 EF7 [Внешняя авария (Клемма DI7)]
бит 5 EF8 [Внешняя авария (Клемма DI8)]
бит 6 FAn [Отказ внутреннего вентилятора]
бит 7 oS [Превышение скорости]
бит 8 dEv [Отклонение скорости]
бит 9 PGo [Обрыв обратной связи с энкодера (PG)]
бит A PF [Обрыв входной фазы]
бит B LF [Обрыв выходной фазы]
бит C oH3 [Перегрев двигателя (вход PTC)]
бит D oPr [Ошибка подключения клавиатуры]
бит E Err [Ошибка при записи ЭСППЗУ]
бит F oH4 [Перегрев двигателя (вход PTC)]

№ регистра 
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00C2

Описание аварии 5
бит 0 CE [Ошибка связи Modbus]
бит 1 bUS [Ошибка опциональной платы связи]
биты 2 - 3 Зарезервированы
бит 4 CF [Ошибка управления]
бит 5 SvE [Ошибка в позиции сервонуля]
бит 6 EF0 [Внешняя авария через опциональную плату]
бит 7 FbL [Обрыв обратной связи ПИД]
бит 8 UL3 [Обнаружено снижение крутящего момента 1]
бит 9 UL4 [Обнаружено снижение крутящего момента 2]
бит A oL7 [Перегрузка при торможении повышенным скольжением]
биты B - E Зарезервированы
бит F Аппаратная ошибка (включая ошибку клавиатуры oFx)

00C3

Описание аварии 6
бит 0 Зарезервирован
бит 1 dv1 [Ошибка импульса Z]
бит 2 dv2 [Ошибка сигнала импульса Z]
бит 3 dv3 [Ошибка обнаружения неправильного направления вращения]
бит 4 dv4 [Ошибка режима предотвращения обратного вращения]
бит 5 LF2 [Диссбаланс выходного тока]
бит 6 STPo [Обнаружено выпадение из синхронизма]
бит 7 PGoH [Аппаратная ошибка энкодера (PG)]
бит 8 E5 [Ошибка сторожевого таймера MECHATROLINK]
бит 9 Зарезервирован
бит A SEr [Превышение числа попыток подхвата скорости]
биты B - F Зарезервированы

00C4

Описание аварии 7
бит 0 FbH [Превышение обратной связи ПИД]
бит 1 EF1 [Внешняя авария (Клемма DI1)]
бит 2 EF2 [Внешняя авария (Клемма DI2)]
бит 3 oL5 [Внешняя ошибка контроля износа механизма 1]
бит 4 UL5 [Внешняя ошибка контроля износа механизма 2]
бит 5 CoF [Ошибка смещения тока]
бит 6 - 7 Зарезервированы
бит 8 qFL [Ошибка в программе Q2pack]
бит 9 qFL1 [Ошибка данных Q2pack, записанных в ЭСППЗУ]
бит A qFL2 [Ошибка в программе Q2pack 2]
бит B qFL3 [Ошибка в программе Q2pack 3]
бит C Зарезервирован
бит D rF [Ошибка тормозного резистора]
бит E boL [Ошибка перегрузки тормозного транзистора]
бит F Зарезервирован

00C5

Описание аварии 8
бит 0 LSo [Ошибка LSo]
бит 1 nSE [Ошибка установки адреса узла]
биты 2 - 9 Зарезервированы
бит A dv7 [Таймаут оценки полярности]
биты B - D Зарезервированы
бит E LF3 [Обрыв выходной фазы 3]
бит F UnbC [Диссбаланс тока]

00C6
Описание аварии 9
бит 0 Uv4 [Ошибка низкого напряжения питания на плате управления вентилями]
бит 1 - F Зарезервированы

00C7 Зарезервирован

№ регистра 
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00C8

Описание несущественной аварии 2
бит 0 Uv [Пониженное напряжение]
бит 1 ov [Перенапряжение в шине постоянного тока]
бит 2 oH [Перегрев радиатора]
бит 3 Ошибка перегрева привода (oH2)
бит 4 oL3 [Превышение крутящего момента 1]
бит 5 oL4 [Превышение крутящего момента 2]
бит 6 EF [Ошибка ввода команды хода FWD/REV]
бит 7 bb [Общая блокировка]
бит 8 EF3 [Внешняя авария (Клемма DI3)]
бит 9 EF4 [Внешняя авария (Клемма DI4)]
бит A EF5 [Внешняя авария (Клемма DI5)]
бит B EF6 [Внешняя авария (Клемма DI6)]
бит C EF7 [Внешняя авария (Клемма DI7)]
бит D EF8 [Внешняя авария (Клемма DI8)]
бит E FAn [Отказ внутреннего вентилятора]
бит F oS [Превышение скорости]

00C9

Описание несущественной аварии 3
бит 0 dEv [Отклонение скорости]
бит 1 PGo [Обрыв обратной связи с энкодера (PG)]
бит 2 oPr [Ошибка подключения клавиатуры]
бит 3 CE [Ошибка связи Modbus]
бит 4 bUS [Ошибка опциональной платы связи]
бит 5 CALL [Ошибка передачи по последовательному интерфейсу]
бит 6 oL1 [Перегрузка двигателя]
бит 7 oL2 [Перегрузка привода]
бит 8 Зарезервирован
бит 9 EF0 [Внешняя авария через опциональную плату]
бит A rUn [Переключение двигателя во время хода]
бит B Зарезервирован
бит C CALL [Ошибка передачи по последовательному интерфейсу]
бит D UL3 [Обнаружено снижение крутящего момента 1]
бит E UL4 [Обнаружено снижение крутящего момента 2]
бит F SE [Тест связи Modbus производился в режиме хода]

00CA

Описание несущественной аварии 4
бит 0 Зарезервирован
бит 1 oH3 [Перегрев двигателя (вход PTC)]
бит 2 - 5 Зарезервированы
бит 6 FbL [Обрыв обраной связи ПИД]
бит 7 FbH [Превышение обратной связи ПИД]
бит 8 Зарезервирован
бит 9 dnE [Ошибка деактивации привода]
бит A PGoH [Аппаратная ошибка энкодера (PG)]
бит B - F Зарезервированы

00CB

Описание несущественной аварии 5
бит 0 E5 [Ошибка сторожевого таймера MECHATROLINK]
бит 1 AEr [Ошибка установки адреса станции]
бит 2 CyC [Ошибка установки цикла связи MECHATROLINK]
бит 3 HCA [Ошибка превышения тока]
бит 4 LT-1 [Истекло время до обслуживания вентилятора охлаждения]
бит 5 LT-2 [Истекло время до обслуживания конденсатора]
бит 6 - 7 Зарезервированы
бит 8 EF1 [Внешняя авария (Клемма DI1)]
бит 9 EF2 [Внешняя авария (Клемма DI2)]
бит A SToF [Аппаратная ошибка цепи безопасного отключения крутящего момента]
бит B STo [Ошибка цепи безопасного отключения крутящего момента]
бит C oL5 [Внешняя ошибка контроля износа механизма 1]
бит D UL5 [Внешняя ошибка контроля износа механизма 2]

бит E - F
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(шест.) Описание



6.2 Связь Modbus

SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство 243

6
С

ет
ев

ы
е 

по
дк

лю
че

ни
я

00CC

Описание несущественной аварии 6
бит 0 Зарезервирован
бит 1 TrPC [Время обслуживания IGBT (90%)]
бит 2 LT-3 [Время обслуживания реле обхода плавного заряда]
бит 3 LT-4 [Время обслуживания IGBT (50%)]
бит 4 boL [Перегрузка тормозного транзистора]
бит 5 - 7 Зарезервированы
бит 8 qAL1 [Ошибка в программе Q2pack]
бит 9 qAL2 [Ошибка в программе Q2pack 2]
бит A qAL3 [Ошибка в программе Q2pack 3]
бит B - F Зарезервированы

00CD - 00CF Зарезервированы

00D0

Содержимое ошибки CPF 1
бит 0 - 1 Зарезервированы
бит 2 CPF02 [Ошибка АЦП]
бит 3 CPF03 [Ошибка подключения платы управления]
бит 4 - 5 Зарезервированы
бит 6 CPF06 [Ошибка данных памяти ЭСППЗУ]
бит 7 CPF07 [Ошибка подключения клеммной платы]
бит 8 CPF08 [Ошибка подключения клеммной платы]
бит 9 Зарезервирован
бит A CPF10 [Ошибка проверки ASIC]
бит B CPF11 [Ошибка ОЗУ]
бит C CPF12 [Ошибка флеш-памяти]
бит D CPF13 [Исключение цепи контроля]
бит E CPF14 [Ошибка цепи управления]
бит F Зарезервирован

00D1

Содержимое ошибки CPF 2
бит 0 CPF16 [Ошибка часов]
бит 1 CPF17 [Ошибка синхронизации]
бит 2 CPF18 [Ошибка цепи управления]
бит 3 CPF19 [Ошибка цепи управления]
бит 4 CPF20 [Ошибка цепи управления]
бит 5 CPF21 [Ошибка цепи управления]
бит 6 CPF22 [Ошибка гибридной интегральной схемы]
бит 7 CPF23 [Ошибка подключения платы управления]
бит 8 CPF24 [Ошибка сигнала модуля драйвера]
бит 9 CPF25 [Клеммная плата не подключена]
бит A CPF26 [Ошибка цепи BB]
бит B CPF27 [Ошибка регулятора ШИМ]
бит C CPF28 [Ошибка шаблона ШИМ]
бит D CPF29 [Ошибка задержки на включение]
бит E CPF30 [Ошибка включения BB]
бит F CPF31 [Ошибка кода ASIC]

00D2

Содержимое ошибки CPF 3
бит 0 CPF32 [Ошибка запуска ASIC]
бит 1 CPF33 [Ошибка сторожевого таймера]
бит 2 CPF34 [Ошибка питания часов]
бит 3 CPF35 [Ошибка внешнего АЦП]
бит 4 CPU36 [Ошибка связи CPU-ASIC]
бит 5 CPU37 [Ошибка связи CPU-ASIC]
бит 6 CPU38 [Ошибка данных ЭСППЗУ]
бит 7 CPU39 [Ошибка связи CPU-ASIC]
бит 8 CPF40 [Ошибка цепи управления]
бит 9 CPF41 [Ошибка данных памяти ЭСППЗУ]
бит A CPF42 [Ошибка данных памяти ЭСППЗУ]
бит B CPF43 [Ошибка данных памяти ЭСППЗУ]
бит C CPF44 [Ошибка данных памяти ЭСППЗУ]
бит D CPF45 [Ошибка данных памяти ЭСППЗУ]
бит E - F Зарезервированы

00D3 - 00D7 Зарезервированы
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00D8

Описание ошибок oFA0x опциональных плат (подключенных к разъему CN5-A)
бит 0 oFA00 [Опциональная плата несовместима с портом]
бит 1 oFA01 [Ошибка подключения опциональной платы]
бит 2 - 4 Зарезервированы
бит 5 oFA05 [Ошибка АЦП опциональной платы]
бит 6 oFA06 [Ошибка опциональной платы связи]
бит 7 - F Зарезервированы

00D9

Описание ошибок oFA1x опциональных плат (подключенных к разъему CN5-A)
бит 0 oFA10 [Ошибка ОЗУ опциональной платы]
бит 1 oFA11 [Ошибка режима работы опциональной платы]
бит 2 oFA12 [Привод принял ошибку контрольной суммы CRC]
бит 3 oFA13 [Привод принял ошибку кадрирования]
бит 4 oFA14 [Привод принял ошибку отмены]
бит 5 oFA15 [Опциональная плата приняла ошибку контрольной суммы CRC]
бит 6 oFA16 [Опциональная плата приняла ошибку кадрирования]
бит 7 oFA17 [Опциональная плата приняла ошибку отмены]
бит 8 - F Зарезервированы

00DA Зарезервирован

00DB

Описание ошибок oFA3x опциональных плат (подключенных к разъему CN5-A)
бит 0 oFA30 [Ошибка COM ID]
бит 1 oFA31 [Ошибка кода типа]
бит 2 oFA32 [Ошибка контроля SUM]
бит 3 oFA33 [Превышено время приема опциональной платы]
бит 4 oFA34 [Превышено  время Modbus]
бит 5 oFA35 [Привод принял ошибку превышения времени 1]
бит 6 oFA36 [Ошибка контроля CI]
бит 7 oFA37 [Привод принял ошибку превышения времени 2]
бит 8 oFA38 [Ошибка задания управления]
бит 9 oFA39 [Привод принял ошибку превышения времени 3]
бит A oFA40 [Ошибка выбора ответа управления 1]
бит B oFA41 [Привод принял ошибку превышения времени 4]
бит C oFA42 [Ошибка выбора ответа управления 2]
бит D oFA43 [Привод принял ошибку превышения времени 5]
бит E - F Зарезервированы

00DC

Описание ошибок oFb0x опциональных плат (подключенных к разъему CN5-B)
бит 0 oFb00 [Опциональная плата несовместима с портом]
бит 1 oFb01 [Ошибка подключения опциональной платы]
бит 2 oFb02 [Одинаковые опциональные платы установлены в разъемы A,B,C]
бит 3 - 4 Зарезервированы
бит 5 oFb05 [Ошибка АЦП опциональной платы]
бит 6 oFb06 [Ошибка опциональной платы связи]
бит 7 - F Зарезервированы

00DD

Описание ошибок oFb1x опциональных плат (подключенных к разъему CN5-B)
бит 0 oFb10 [Ошибка ОЗУ опциональной платы]
бит 1 oFb11 [Ошибка режима работы опциональной платы]
бит 2 oFb12 [Привод принял ошибку контрольной суммы CRC]
бит 3 oFb13 [Привод принял ошибку кадрирования]
бит 4 oFb14 [Привод принял ошибку отмены]
бит 5 oFb15 [Опциональная плата приняла ошибку контрольной суммы CRC]
бит 6 oFb16 [Опциональная плата приняла ошибку кадрирования]
бит 7 oFb17 [Опциональная плата приняла ошибку отмены]
бит 8 - F Зарезервированы

00DE - 00DF Зарезервированы
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00E0

Описание ошибок oFb3x опциональных плат (подключенных к разъему CN5-B)
бит 0 oFb30 [Ошибка COM ID]
бит 1 oFb31 [Ошибка кода типа]
бит 2 oFb32 [Ошибка контроля SUM]
бит 3 oFb33 [Превышено время приема опциональной платы]
бит 4 oFb34 [Превышено  время Modbus]
бит 5 oFb35 [Привод принял ошибку превышения времени 1]
бит 6 oFb36 [Ошибка контроля CI]
бит 7 oFb37 [Привод принял ошибку превышения времени 2]
бит 8 oFb38 [Ошибка задания управления]
бит 9 oFb39 [Привод принял ошибку превышения времени 3]
бит A oFb40 [Ошибка выбора ответа управления 1]
бит B oFb41 [Привод принял ошибку превышения времени 4]
бит C oFb42 [Ошибка выбора ответа управления 2]
бит D oFb43 [Привод принял ошибку превышения времени 5]
бит E - F Зарезервированы

00E1

Описание ошибок oFC0x опциональных плат (подключенных к разъему CN5-C)
бит 0 oFC00 [Опциональная плата несовместима с портом]
бит 1 oFC01 [Ошибка подключения опциональной платы]
бит 2 oFC02 [Одинаковые опциональные платы установлены в разъемы A,B,C]
бит 3 - 4 Зарезервированы
бит 5 oFC05 [Ошибка АЦП опциональной платы]
бит 6 oFC06 [Ошибка опциональной платы связи]
бит 7 - F Зарезервированы

00E2

Описание ошибок oFC1x опциональных плат (подключенных к разъему CN5-C)
бит 0 oFC10 [Ошибка ОЗУ опциональной платы]
бит 1 oFC11 [Ошибка режима работы опциональной платы]
бит 2 oFC12 [Привод принял ошибку контрольной суммы CRC]
бит 3 oFC13 [Привод принял ошибку кадрирования]
бит 4 oFC14 [Привод принял ошибку отмены]
бит 5 oFC15 [Опциональная плата приняла ошибку контрольной суммы CRC]
бит 6 oFC16 [Опциональная плата приняла ошибку кадрирования]
бит 7 oFC17 [Опциональная плата приняла ошибку отмены]
бит 8 - F Зарезервированы

00E3 Зарезервирован

00E4

Описание ошибок oFC5x опциональных плат (подключенных к разъему CN5-C)
бит 0 oFC50 [Ошибка АЦП опциональной платы энкодера]
бит 1 oFC51 [Ошибка аналоговой цепи опциональной платы энкодера]
бит 2 oFC52 [Таймаут связи с опциональной платой энкодера]
бит 3 oFC53 [Ошибка данных связи с опциональной платой энкодера]
бит 4 oFC54 [Ошибка энкодера]
бит 5 oFC55 [Ошибка резольвера]
бит 6 - F Зарезервированы

00E5

Описание несущественной аварии 9
бит 0 EP24v [Внешний источник питания 24В]
бит 1 - 3 Зарезервированы
бит 4 bAT [Низкий заряд батареи клавиатуры]
бит 5 Зарезервирован
бит 6 CP1 [Ошибка предела компаратора 1]
бит 7 CP2 [Ошибка предела компаратора 2]
бит 8 TiM [Время в клавиатуре не установлено]
бит 9 bCE [Ошибка связи по интерфейсу Bluetooth]
бит A - F Зарезервированы

00E6 - 00E9 Зарезервированы

00EA

Описание аварии 11
бит 0 TiM [Время в клавиатуре не установлено]
бит 1 bAT [Низкий заряд батареи клавиатуры]
бит 2- D Зарезервированы
бит E SCF [Ошибка цепи защитного отключения]
бит F Зарезервирован

00EB - 00ED Зарезервированы

№ регистра 
(шест.) Описание
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 Широковещательные сообщения 
Широковещательные сообщения доступны только для чтения. 
Неопределенный битовый сигнал в сигнале режима широковещания использует локальный сигнал данных.

Таблица 6.12 Широковещательные сообщения для связи Modbus 

 Отслеживание ошибок/Содержимое журнала ошибок 
В следующей таблице перечислены коды ошибок, которые считываются командами из мониторов U2: 
ОШИБКИ, U3: ЖУРНАЛ ОШИБОК.

Таблица 6.13 Отслеживание ошибок/Содержимое журнала ошибок 

00EE

Описание аварии 12
бит 0 - 2 Зарезервированы
бит 3 CP1 [Ошибка предела компаратора 1]
бит 4 CP2 [Ошибка предела компаратора 2]
бит 5 bCE [Ошибка связи по интерфейсу Bluetooth]
бит 6 - F Зарезервированы

00EF - 00FA Зарезервированы

00FB

Выходной ток
Примечание:

Единица отображения различается в зависимости от модели привода.
2004-2042, 4002-4023: 0,01 A
2056-2415, 4031-4675: 0,1 A

№ регистра 
(шест.) Описание

0001

Рабочий сигнал

бит 0 Команда хода Run
1: Ход, 0: Стоп

бит 1 Команда обратного хода
1: Обратный ход, 0: Прямой ход

биты 2 - 3 Зарезервированы

бит 4 Внешняя ошибка
1: EF0 [Внешняя ошибка через опциональную плату]

бит 5 Сброс ошибки
1: Команда сброса

биты 6 - B Зарезервированы

бит C Многофункциональный дискретный вход DI5

бит D Многофункциональный дискретный вход DI6

бит E Многофункциональный дискретный вход DI7

бит F Многофункциональный дискретный вход DI8

0002 Задание частоты 30000/100%

№ регистра 
(шест.) Описание

Код ошибки 
(шест.) Наименование

0002 Uv1 [Пониженное напряжение в шине постоянного тока]

0003 Uv2 [Пониженное напряжение питания цепей управления]

0004 Uv3 [Ошибка реле обхода плавного заряда]

0005 SC [Короткое замыкание/Отказ IGBT]

0006 GF [Замыкание на землю]

0007 oC [Превышение тока]

0008 ov [Перенапряжение]

0009 oH [Перегрев радиатора]

000A oH1 [Перегрев радиатора]

000B oL1 [Перегрузка двигателя]

000C oL2 [Перегрузка привода]

000D oL3 [Превышение крутящего момента 1]

000E oL4 [Превышение крутящего момента 2]

000F rr [Отказ транзистора динамического торможения]

0010 rH [Перегрев тормозного резистора]

0011 EF3 [Внешняя авария (Клемма DI3)]

0012 EF4 [Внешняя авария (Клемма DI4)]

0013 EF5 [Внешняя авария (Клемма DI5)]

0014 EF6 [Внешняя авария (Клемма DI6)]

0015 EF7 [Внешняя авария (Клемма DI7)]

0016 EF8 [Внешняя авария (Клемма DI8)]

0017 FAn [Отказ внутреннего вентилятора]

0018 oS [Превышение скорости]

0019 dEv [Отклонение скорости]

001A PGo [Обрыв обратной связи с энкодера (PG)]

001B PF [Обрыв входной фазы]

001C LF [Обрыв выходной фазы]

001D oH3 [Перегрев двигателя (вход PTC)]

001E oPr [Ошибка подключения клавиатуры]

001F Err [Ошибка при записи ЭСППЗУ]

0020 oH4 [Перегрев двигателя (вход PTC)]

0021 CE [Ошибка связи Modbus]

0022 bUS [Ошибка опциональной платы связи]

0025 CF [Ошибка управления]

0026 SvE [Ошибка в позиции сервонуля]

0027 EF0 [Внешняя авария через опц. плату]

0028 FbL [Обрыв обратной связи ПИД]

0029 UL3 [Обнаружено снижение крутящего момента 1]

Код ошибки 
(шест.) Наименование
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002A UL4 [Обнаружено снижение крутящего момента 2]

002B oL7 [Перегрузка при торможении повышенным скольжением]

002C EF9 [Внешняя авария (Клемма DI9)]

002D EF10 [Внешняя авария (Клемма DI10)]

002E EF11 [Внешняя авария (Клемма DI11)]

002F EF12 [Внешняя авария (Клемма DI12)]

0030 Включает ошибку oFx [Аппаратный сбой]

0032 dv1 [Ошибка импульса Z]

0033 dv2 [Ошибка сигнала импульса Z]

0034 dv3 [Ошибка обнаружения неправильного направления вращения]

0035 dv4 [Ошибка режима предотвращения обратного вращения]

0036 LF2 [Диссбаланс выходного тока]

0037 STPo [Обнаружено выпадение из синхронизма]

0038 PGoH [Аппаратная ошибка энкодера (PG)]

0039 E5 [Ошибка сторожевого таймера MECHATROLINK]

003B SEr [Превышение числа попыток подхвата скорости]

0041 FbH [Превышение обратной связи ПИД]

0042 EF1 [Внешняя авария (Клемма DI1)]

0043 EF2 [Внешняя авария (Клемма DI2)]

0044 oL5 [Внешняя ошибка контроля износа механизма 1]

0045 UL5 [Внешняя ошибка контроля износа механизма 2]

0046 CoF [Ошибка смещения тока]

0049 qFL [Ошибка в программе Q2pack]

004A qFL1 [Ошибка данных Q2pack, записанных в ЭСППЗУ]

004B qFL2 [Ошибка в программе Q2pack 2]

004C qFL3 [Ошибка в программе Q2pack 3]

004E rF [Ошибка тормозного резистора]

004F boL [Перегрузка тормозного транзистора]

0051 LSo [Ошибка LSo]

0052 nSE [Ошибка установки адреса узла]

005B dv7 [Таймаут оценки полярности]

005F LF3 [Обрыв выходной фазы 3]

0060 UnbC [Диссбаланс тока]

0061 Uv4 [Ошибка низкого напряжения на плате упр-ния вентилями]

0083 CPF02 [Ошибка АЦП]

0084 CPF03 [Ошибка подключения платы управления]

0087 CPF06 [Ошибка данных памяти ЭСППЗУ]

0088 CPF07 [Ошибка подключения клеммной платы]

0089 CPF08 [Ошибка подключения клеммной платы]

008C CPF11 [Ошибка ОЗУ]

008D CPF12 [Ошибка флеш-памяти]

008E CPF13 [Исключение цепи контроля]

008F CPF14 [Ошибка цепи управления]

0091 CPF16 [Ошибка часов]

0092 CPF17 [Ошибка синхронизации]

0093 CPF18 [Ошибка цепи управления]

0094 CPF19 [Ошибка цепи управления]

0095 CPF20 [Ошибка цепи управления]

0096 CPF21 [Ошибка цепи управления]

0097 CPF22 [Ошибка гибридной интегральной схемы]

0098 CPF23 [Ошибка подключения платы управления]

0099 CPF24 [Ошибка сигнала модуля драйвера]

009A CPF25 [Клеммная плата не подключена]

009B CPF26 [Ошибка цепи BB]

009C CPF27 [Ошибка регулятора ШИМ]

009D CPF28 [Ошибка шаблона ШИМ]

Код ошибки 
(шест.) Наименование

009E CPF29 [Ошибка задержки на включение]

009F CPF30 [Ошибка включения BB]

00A0 CPF31 [Ошибка кода ASIC]

00A1 CPF32 [Ошибка запуска ASIC]

00A2 CPF33 [Ошибка сторожевого таймера]

00A3 CPF34 [Ошибка питания часов]

00A4 CPF35 [Ошибка внешнего АЦП]

00A5 CPF36 [Ошибка ASIC COM]

00A6 CPF37 [Ошибка ASIC COM]

00A7 CPF38 [Ошибка данных в ЭСППЗУ]

00A9 CPF40 [Ошибка цепи управления]

00AA CPF41 [Ошибка цепи управления]

00AB CPF42 [Ошибка цепи управления]

00AC CPF43 [Ошибка цепи управления]

00AD CPF44 [Ошибка цепи управления]

00AE CPF45 [Ошибка цепи управления]

0101 oFA00 [Опциональная плата несовместима с портом]

0102 oFA01 [Ошибка подключения опциональной платы]

0106 oFA05 [Ошибка АЦП опциональной платы]

0107 oFA06 [Ошибка опциональной платы связи]

0111 oFA10 [Ошибка ОЗУ опциональной платы]

0112 oFA11 [Ошибка режима работы опциональной платы]

0113 oFA12 [Привод принял ошибку контрольной суммы CRC]

0114 oFA13 [Привод принял ошибку кадрирования]

0115 oFA14 [Привод принял ошибку отмены]

0116 oFA15 [Опц. плата приняла ошибку контрольной суммы CRC]

0117 oFA16 [Опциональная плата приняла ошибку кадрирования]

0118 oFA17 [Опциональная плата приняла ошибку отмены]

0131 oFA30 [Ошибка COM ID]

0132 oFA31 [Ошибка кода типа]

0133 oFA32 [Ошибка контроля SUM]

0134 oFA33 [Превышено время приема опциональной платы]

0135 oFA34 [Превышено  время Modbus]

0136 oFA35 [Привод принял ошибку превышения времени 1]

0137 oFA36 [Ошибка контроля CI]

0138 oFA37 [Привод принял ошибку превышения времени 2]

0139 oFA38 [Ошибка задания управления]

013A oFA39 [Привод принял ошибку превышения времени 3]

013B oFA40 [Ошибка выбора ответа управления 1]

013C oFA41 [Привод принял ошибку превышения времени 4]

013D oFA42 [Ошибка выбора ответа управления 2]

013E oFA43 [Привод принял ошибку превышения времени 5]

0201 oFb00 [Опциональная плата несовместима с портом]

0202 oFb01 [Ошибка подключения опциональной платы]

0203 oFb02 [Одинаковые опц. платы установлены в разъемы A,B,C]

0206 oFb05 [Ошибка АЦП опциональной платы]

0207 oFb06 [Ошибка опциональной платы связи]

0211 oFb10 [Ошибка ОЗУ опциональной платы]

0212 oFb11 [Ошибка режима работы опциональной платы]

0213 oFb12 [Привод принял ошибку контрольной суммы CRC]

0214 oFb13 [Привод принял ошибку кадрирования]

0215 oFb14 [Привод принял ошибку отмены]

0216 oFb15 [Опц. плата приняла ошибку контрольной суммы CRC]

0217 oFb16 [Опциональная плата приняла ошибку кадрирования]

0218 oFb17 [Опциональная плата приняла ошибку отмены]

0231 oFb30 [Ошибка COM ID]

Код ошибки 
(шест.) Наименование
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 Содержимое несущественных ошибок/аварий 
В следующей таблице перечислены коды несущественных ошибок и аварий, считываемых регистром 
интерфейса связи (007 (шест.)). 

Таблица 6.14 Содержимое несущественных ошибок/аварий (007 (шест.))

0232 oFb31 [Ошибка кода типа]

0233 oFb32 [Ошибка контроля SUM]

0234 oFb33 [Превышено время приема опциональной платы]

0235 oFb34 [Превышено  время Modbus]

0236 oFb35 [Привод принял ошибку превышения времени 1]

0237 oFb36 [Ошибка контроля CI]

0238 oFb37 [Привод принял ошибку превышения времени 2]

0239 oFb38 [Ошибка задания управления]

023A oFb39 [Привод принял ошибку превышения времени 3]

023B oFb40 [Ошибка выбора ответа управления 1]

023C oFb41 [Привод принял ошибку превышения времени 4]

023D oFb42 [Ошибка выбора ответа управления 2]

023E oFb43 [Привод принял ошибку превышения времени 5]

0301 oFC00 [Опциональная плата несовместима с портом]

0302 oFC01 [Ошибка подключения опциональной платы]

0303 oFC02 [Одинаковые опц. платы установлены в разъемы A,B,C]

0306 oFC05 [Ошибка АЦП опциональной платы]

0307 oFC06 [Ошибка опциональной платы связи]

0311 oFC10 [Ошибка ОЗУ опциональной платы]

0312 oFC11 [Ошибка режима работы опциональной платы]

Код ошибки 
(шест.) Наименование

0313 oFC12 [Привод принял ошибку контрольной суммы CRC]

0314 oFC13 [Привод принял ошибку кадрирования]

0315 oFC14 [Привод принял ошибку отмены]

0316 oFC15 [Опц. плата приняла ошибку контрольной суммы CRC]

0317 oFC16 [Опциональная плата приняла ошибку кадрирования]

0318 oFC17 [Опциональная плата приняла ошибку отмены]

0351 oFC50 [Ошибка АЦП опциональной платы энкодера]

0352 oFC51 [Ошибка аналоговой цепи опциональной платы энкодера]

0353 oFC52 [Таймаут связи с опциональной платой энкодера]

0354 oFC53 [Ошибка данных связи с опциональной платой энкодера]

0355 oFC54 [Ошибка энкодера]

0356 oFC55 [Ошибка резольвера]

0401 TiM [Время в клавиатуре не установлено]

0402 bAT [Низкий заряд батареи часов в клавиатуре]

040F SCF [Ошибка цепи защитного отключения]

0413 FAn1 [Отказ вентилятора охлаждения привода]

0414 CP1 [Ошибка предела компаратора 1]

0415 CP2 [Ошибка предела компаратора 2]

0416 bCE [Ошибка связи по интерфейсу Bluetooth]

Код ошибки 
(шест.) Наименование

Код 
несущественной 
ошибки/аварии 

(шест.)
Наименование

0001 Uv [Пониженное напряжение]

0002 ov [Перенапряжение в шине постоянного тока]

0003 oH [Перегрев радиатора]

0004 oH2 [Внешний перегрев (H1-XX=B)]

0005 oL3 [Превышение крутящего момента 1]

0006 oL4 [Превышение крутящего момента 2]

0007 EF [Ошибка ввода команды хода FWD/REV]

0008 bb [Общая блокировка]

0009 EF3 [Внешняя авария (Клемма DI3)]

000A EF4 [Внешняя авария (Клемма DI4)]

000B EF5 [Внешняя авария (Клемма DI5)]

000C EF6 [Внешняя авария (Клемма DI6)]

000D EF7 [Внешняя авария (Клемма DI7)]

000E EF8 [Внешняя авария (Клемма DI8)]

000F FAn [Отказ внутреннего вентилятора]

0010 oS [Превышение скорости]

0011 dEv [Отклонение скорости]

0012 PGo [Обрыв обратной связи с энкодера (PG)]

0014 CE [Ошибка связи Modbus]

0015 bUS [Ошибка опциональной платы связи]

0016 CALL [Ошибка передачи по последовательному интерфейсу]

0017 oL1 [Перегрузка двигателя]

0018 oL2 [Перегрузка привода]

001A EF0 [Внешняя авария через опц. плату]

001B rUn [Переключение двигателя во время хода]

001D CALL [Ошибка передачи по последовательному интерфейсу]

001E UL3 [Обнаружено снижение крутящего момента 1]

001F UL4 [Обнаружено снижение крутящего момента 2]

0020 SE [Тест связи Modbus производился в режиме хода]

0021 L24v [Обрыв внешнего источника питания 24 В]

0022 oH3 [Перегрев двигателя (вход PTC)]

0023 EF9 [Внешняя авария (Клемма DI9)]

0024 EF10 [Внешняя авария (Клемма DI10)]

0025 EF11 [Внешняя авария (Клемма DI11)]

0026 EF12 [Внешняя авария (Клемма DI12)]

0027 FbL [Обрыв обратной связи ПИД]

0028 FbH [Превышение обратной связи ПИД]

002A dnE [Ошибка деактивации привода]

002B PGoH [Аппаратная ошибка энкодера (PG)]

0031 E5 [Ошибка сторожевого таймера MECHATROLINK]

0032 AEr [Ошибка установки адреса станции]

0033 CyC [Ошибка установки цикла связи MECHATROLINK]

0034 HCA [Ошибка превышения тока]

0035 LT-1 [Время до обслуживания вентилятора охлаждения]

0036 LT-2 [Время до обслуживания конденсатора]

0039 EF1 [Внешняя авария (Клемма DI1)]

003A EF2 [Внешняя авария (Клемма DI2)]

003B SToF [Ошибка цепи безопасного отключения крут. момента]

003C STo [Ошибка цепи безопасного отключения крут.момента]

003D oL5 [Внешняя ошибка контроля износа механизма 1]

003E UL5 [Внешняя ошибка контроля износа механизма 2]

0042 TrPC [Время обслуживания IGBT (90%)]

0043 LT-3 [Время обслуживания реле обхода плавного заряда]

0044 LT-4 [Время обслуживания IGBT (50%)]

0045 boL [Перегрузка тормозного транзистора]

0049 qAL1 [Ошибка в программе Q2pack]

Код 
несущественной 
ошибки/аварии 

(шест.)
Наименование
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004A qAL2 [Ошибка в программе Q2pack 2]

004B qAL3 [Ошибка в программе Q2pack 3]

0081 EP24v [Внешний источник питания 24В]

0085 bAT [Низкий заряд батареи клавиатуры]

Код 
несущественной 
ошибки/аварии 

(шест.)
Наименование

0087 CP1 [Ошибка предела компаратора 1]

0088 CP2 [Ошибка предела компаратора 2]

0089 TiM [Время в клавиатуре не установлено]

008A bCE [Ошибка связи по интерфейсу Bluetooth]

Код 
несущественной 
ошибки/аварии 

(шест.)
Наименование

 Коды ошибок Modbus

 Список кодов ошибок связи Modbus 
В следующей таблице перечислены коды ошибок связи Modbus. 
При возникновении ошибки устраните ее причину и перезапустите связь. 

Таблица 6.15 Коды ошибок связи Modbus

 Нет ответа от подчиненного устройства 
Подчиненное устройство игнорирует командное сообщение от главного устройства и не отправляет ответ-
ное сообщение в следующих условиях:
• Когда в командном сообщении обнаружена ошибка связи (переполнение, кадрирование, четность, CRC-

16);
• Когда адрес ведомого устройства в командном сообщении и адрес ведомого устройства на стороне при-

вода не совпадают (используйте H5-01 [Mbus Address] для установки адреса подчиненного устройства в 
приводе);

• Когда временной интервал между данными, из которых состоит сообщение, превышает 24 бита;
• Когда длина данных для командного сообщения не является точной.

Примечание: 

• Если на дисплее отображается ошибка CALL [Serial Comm Transmission Error], обратитесь к разделу «Устранение неисправно-
стей» для устранения причины ошибки, и повторите попытку связи. Если на дисплее не отображается CALL, проверьте пара-
метр монитора U1-19 [Modbus Err.Code] на наличие ошибки и ее типа.

• Если вы выполняете код функции записи, когда адрес подчиненного устройства в командном сообщении равен 00 (шест.), то все 
подчиненные устройства будут выполнять команду записи, но не будут отправлять ответные сообщения в главное устройство.

Код 
ошибки 
(шест.)

Наименование Причина

01 Ошибка кода функции ПЛК установил код функции, отличный от 03, 08 или 10 (шест.)

02 Ошибка номера регистра • Номер регистра, к которому производится доступ, не зарегистрирован.
• В широковещательном режиме был установлен начальный номер, отличный от 0001 или 0002 (шест.).

03 Ошибка подсчета битов

• Количество данных для чтения и записи превышает диапазон от 1 до 16. (Количество данных командного сообщения деак-
тивировано.)

• Данные, которые были прочитаны из непоследовательных регистров хранения, содержали более 120 байтов.
• Данные для записи в непоследовательные регистры хранения содержали более 60 байтов.
• В режиме записи количество байтов в сообщении не равно количеству данных × 2.

21 Ошибка установки данных • При записи управляющих данных или параметров имело место превышение допустимого диапазона установки.
• Произошла ошибка установки параметра при записи параметра.

22 Ошибка режима записи

• Попытка записи деактивированного параметра во время хода.
• При наличии CPF06 [Ошибка данных памяти ЭСППЗУ], главное устройство осуществило попытку записи параметра, 

отличного от одного из них:
– A1-00 [Выбор языка]
– A1-01 [Уровень доступа]
– A1-02 [Режим управления]
– A1-03 [Инициализация параметров]
– A1-04 [Ввод пароля]
– A1-05 [Установка пароля]
– E1-03 [Выбор комбинации V/f]
– o2-04 [Выбор кода мощности привода]

• Попытка записи в регистры только для чтения.

23
Ошибка записи при пони-
женном напряжении в 
шине постоянного тока

При наличии ошибки Uv [Пониженное напряжение в шине постоянного тока], был записан параметр отключения записи 
Uv.

24
Ошибка записи данных во 
время обработки параме-
тра

Попытка записи параметра их главного устройства мастера во время обработки параметров на стороне привода.

25 Запись в ЭСППЗУ запре-
щена

Попытка записи в ЭСППЗУ по сети Modbus, когда запись в ЭСППЗУ запрещена.
При возникновении этой ошибки на дисплее отображается сообщение и привод продолжает работать.
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7.1 Меры безопасности

Опасность поражения электрическим током
Не проверяйте, не подключайте или отключайте электропроводку при включенном 
питании привода. Прежде чем приступить к работе обесточьте все оборудование и 
ожидайте как минимум в течение времени, указанного на предупреждающей табличке 
привода. Внутренний конденсатор остается заряженным после выключения питания 
привода. Светодиодный индикатор остаточного заряда гаснет, когда напряжение в шине 
постоянного тока падает ниже 50В. Во избежание поражения электрическим током, 
ожидайте не менее пяти минут, пока все индикаторы не погаснут, и измеряйте уровень 
напряжения в шине постоянного тока, убедившись в его безопасном уровне.
Несоблюдение этого требования приведет к смерти или серьезной травме.

Опасность поражения электрическим током
Не эксплуатируйте оборудование со снятыми крышками. На некоторых рисунках и 
чертежах в данной главе привод для большей наглядности изображен со снятыми 
защитными крышками или экранами. Перед началом эксплуатации привода установите на 
место все защитные крышки или экраны. Используйте приводы, только как описано в 
настоящем руководстве.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
Всегда заземляйте клемму заземления на стороне двигателя. 
Прикосновение к корпусу двигателя может привести к смерти или серьезным травмам из-за неправиль-
ного заземления оборудования.
Не спешите включать питание привода или задействовать периферийные устройства 
сразу после замены сгоревшего предохранителя или включения сработавшего УЗО (RCM/
RCD). Ожидайте как минимум в течение времени, указанного на предупреждающей 
табличке привода и убедитесь, что все индикаторы погасли. Затем проверьте параметры 
электрических соединений и периферийного устройства, чтобы определить причину 
проблемы. Если причина аварии не была выяснена, то прежде чем включать питание 
привода, свяжитесь с производителем.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме и повреждению привода.
Установка, подключение, техническое обслуживание, проверка, замена частей и ремонт 
привода должны выполняться только квалифицированным персоналом.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
Не работайте на приводе в расстегнутой одежде, украшениях. Перед выполнением работ 
на приводе застегните одежду, удалите все металлические предметы, такие как часы, 
кольца и др.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
Не вносите никаких изменений в корпус и схему привода.
Несоблюдение данного требования может привести к повреждению привода и прекращению гарантии. 
Изготовитель не несет никакой ответственности за изменения, внесенные в изделие пользователем.

Опасность пожара
Затягивайте все клеммные винты с правильно выбранным усилием.
Ослабшие или слишком перетянутые соединения могут привести к неправильной работе привода или к 
его повреждению. Неправильно выполненные соединения могут также привести к смерти или серьезной 
травме из-за пожара.
Затягивайте винты, установив инструмент строго перпендикулярно головке винта, не 
превышая угол отклонения, указанный в руководстве.
Затяжка винтов на несоответствующий угол может привести к ослаблению соединений, что в свою оче-
редь приведет к повреждению клеммного блока или к возгоранию.
Не применяйте для питания привода источники с неподходящим напряжением (Категория 
III). Перед подключением привода к сети питания убедитесь, что номинальное 
напряжение привода соответствует напряжению источника питания.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
Не помещайте воспламеняющиеся или горючие материалы на верхнюю панель привода и 
не устанавливайте привод вблизи воспламеняющихся или горючих материалов. 
Устанавливайте привод на поверхность из металла или другого негорючего материала.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
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Опасность внезапного движения
Не работайте на приводе без защиты глаз. Перед началом работы на приводе надевайте 
защитные очки.
Невыполнение этого требования может привести к серьезным травмам или смерти.

Опасность падения
При необходимости для перемещения больших приводов используйте грузоподъемные 
механизмы.
Несоблюдение данного требования может привести смерти или серьезной травме из-за падения оборудо-
вания.

Принимайте необходимые меры защиты от электростатических разрядов при касании к 
компонентам привода.
Несоблюдение этого требования может привести к повреждению электронных схем привода статиче-
скими разрядами.
Не подключайте или не отключайте двигатель от привода, когда на привод подано 
напряжение.
Неправильная последовательность подключений оборудования может привести к повреждению привода.
Не используйте неэкранированные кабели для подключения цепей управления. 
Используйте экранированные кабели типа «витая пара», заземляя их со стороны 
привода.
Несоблюдение данного требования может привести к электрическим помехам и сбоям в работе системы.
После установки привода и подключения периферийных устройств убедитесь в 
правильности всех соединений.
Несоблюдение данного требования может привести к повреждению привода.
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7.2 Типы аварий, несущественных аварий, 
предупреждений и ошибок 

Если привод или двигатель работают неправильно, проверьте дисплей привода на наличие кодов или сооб-
щений. 
При наличии проблем, не описанных в данном руководстве, свяжитесь с производителем, сообщив следую-
щую информацию: 
• Модель привода 
• Версия программного обеспечения привода 
• Дата продажи 
• Описание проблемы (а также условия возникновения неполадки) 
При отказе привода свяжитесь с производителем. 
В следующей таблице приведено описание различных типов аварий, несущественных отказов, предупре-
ждающих сигналов о неисправности и ошибок, которые могут иметь место при эксплуатации привода.

Таблица 7.1 Типы аварий, незначительных отказов, предупреждений и ошибок
Тип Поведение привода

Аварийные сообщения

При обнаружении приводом аварийного условия происходит следующее:

• На дисплее отображается код аварии, и светодиод  горит непрерывно.
• Выход привода выключается, и двигатель останавливается самовыбегом. Имеется возможность некоторым авариям сопоставить 

определенный режим останова двигателя.
• Контакт релейный выход аварии 1NO-1CM замыкается, а контакт 1NC-1CM размыкается.
Работа привода может быть возобновлена после сброса аварийного сообщения посредством функции Fault Reset и приведения при-
вода в режим готовности.

Несущественные отказы и пре-
дупреждающие сигналы о неис-
правности

При обнаружении приводом условия несущественного отказа или предупреждения о неисправности происходит следующее:

• На дисплее отображается код неисправности, и светодиод  мигает.
• Привод продолжает управлять двигателем. Имеется возможность некоторым предупреждениям о неисправности сопоставить опре-

деленный режим останова двигателя.
• При обнаружении приводом несущественного отказа включаются контакты многофункционального дискретного выхода, которому 

посредством параметров с H2-01 по H2-03 назначена функция предупреждения о неисправности (Значение = 4). Если параметры с 
H2-01 по H2-03 не установлены, то при обнаружении несущественного отказа привод не включает контакты выхода.

• Привод не выводит сигнал о несущественном отказе при обнаружении предупреждающего сигнала о неисправности.
Сброс посредством функции Fault Reset производить не нужно.

Ошибки установки параметров

Это ошибки, возникающие при обнаружении неправильной установки параметра или при наличии неверной комбинации параметров. 
Работа привода не может быть возобновлена, пока не будут исправлены ошибки установки параметров.
При обнаружении операционной ошибки происходит следующее:
• На дисплее отображается код ошибки.
• Многофункциональный выход не выводит сигнал предупреждения о неисправности.
Для решения проблемы необходимо отыскать параметры, вызывающие ошибку и исправить их установки.

Ошибки автонастройки

Это ошибки, возникающие при выполнении Автонастройки привода.
При обнаружении ошибки настройки происходит следующее:
• На дисплее отображается код ошибки.
• Многофункциональный выход не выводит сигнал предупреждения о неисправности.
• Двигатель останавливается самовыбегом.
Для продолжения работы необходимо устранить причину ошибки и повторить процедуру Автонастройки.

Ошибки функции копирования

Это ошибки, возникающие при выполнении операций резервного копирования, восстановления или проверки параметров.
При обнаружении ошибок функции копирования происходит следующее:
• На дисплее отображается код ошибки.
• Многофункциональный выход не выводит сигнал предупреждения о неисправности.
Для продолжения необходимо сбросить ошибку, нажав кнопку, устранить причину ошибки и повторить снова операцию резервного 
копирования, восстановления или проверки параметров.
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7.3 Список аварий, несущественных отказов, преду-
преждений и ошибок 

В следующей таблице показаны коды аварий, несущественных отказов, предупреждений и ошибок. 
Коды, отображаемые на дисплее, приведены в алфавитном порядке. Найдите в таблице код, отображаемый 
на дисплее, и, обратившись к соответствующей странице руководства, идентифицируйте причины неис-
правности и возможные пути их устранения. 

Примечание: 
Число в скобках обозначает код аварии или код несущественного отказа (в шестнадцатеричном формате), который был прочитан 
во время обмена данными по Modbus
Пример: AEr (0032) 

Таблица 7.2 Список кодов аварий, незначительных аварий, предупреждений и ошибок
Дисплей (Шест.) Светодиод ALM Тип Стр.

AEr (0032) Мигает Предупреждение 276

bAT (0085) Мигает Предупреждение 276

bAT (0402) Горит Авария 258

bb (0008) Мигает Предупреждение 276

bCE (008A) Мигает Предупреждение 276

bCE (0416) Горит Авария 258

boL (0045) Мигает Предупреждение 276

boL (004F) Горит Авария 258

bUS (0015) Мигает Предупреждение 276

bUS (0022) Горит Авария 258

CALL (001D) Мигает Предупреждение 277

CE (0014) Мигает Предупреждение 277

CE (0021) Горит Авария 258

CF (0025) Горит Авария 259

CoF (0046) Горит Авария 259

CP1 (0087) Мигает Предупреждение 277

CP1 (0414) Горит Авария 259

CP2 (0088) Мигает Предупреждение 277

CP2 (0415) Горит Авария 260

CPEr - Ошибка функции 
копирования 295

CPF00, CPF01 CPF02, 
CPF03 (0083, 0084)
CPF07, CPF08 (0088, 
0089)
CPF11 - CPF14 (008C - 
008F)
CPF16 - CPF24 (0091 - 
0099)
CPF26 - CPF38 (009B - 
00A7)
CPF40 - CPF45 (00A9 - 
00AE)

Горит Авария 260

CPF06 (0087) Горит Авария 260

CPF25 (009A) Горит Авария 260

CPyE - Ошибка функции 
копирования 295

CrST Мигает Нет
предупреждения 278

CSEr - Ошибка функции 
копирования 295

CyC (0033) Мигает Предупреждение 278

dEv (0011) Мигает Предупреждение 278

dEv (0019) Горит Авария 260

dFPS - Ошибка функции 
копирования 295

dnE (002A) Мигает Предупреждение 278

dv1 (0032) Горит Авария 260

dv2 (0033) Горит Авария 260

dv3 (0034) Горит Авария 261

dv4 (0035) Горит Авария 261

dv7 (005B) Горит Авария 261

qAL2 (004A) Мигает Предупреждение 278

qAL3 (004B) Мигает Предупреждение 278

qAL1 (0049) Мигает Предупреждение 278

qFL1 (004A) Горит Авария 273

qFL2 (004B) Горит Авария 273

qFL3 (004C) Горит Авария 273

qFL (0049) Горит Авария 273

E5 (0031) Мигает Предупреждение 278

E5 (0039) Горит Авария 261

EF (0007) Мигает Предупреждение 278

EF0 (001A) Мигает Предупреждение 279

EF0 (0027) Горит Авария 261

EF1 (0042) Горит Авария 262

EF1 (0039) Мигает Предупреждение 279

EF2 (003A) Мигает Предупреждение 279

EF2 (0043) Горит Авария 262

EF3 (0009) Мигает Предупреждение 279

EF3 (0011) Горит Авария 262

EF4 (000A) Мигает Предупреждение 279

EF4 (0012) Горит Авария 262

EF5 (000B) Мигает Предупреждение 279

EF5 (0013) Горит Авария 262

EF6 (000C) Мигает Предупреждение 279

EF6 (0014) Горит Авария 262

EF7 (000D) Мигает Предупреждение 280

EF7 (0015) Горит Авария 262

EF8 (000E) Мигает Предупреждение 280

EF8 (0016) Горит Авария 263

End1 Мигает Ошибка
Автонастройки 291

End2 Мигает Ошибка
 Автонастройки 291

End3 Мигает Ошибка
 Автонастройки 291

End4 Мигает Ошибка
Автонастройки 291

End5 Мигает Ошибка
Автонастройки 291

End6 Мигает Ошибка
Автонастройки 291

End7 Мигает Ошибка
Автонастройки 291

EP24v (0081) Мигает Предупреждение 280

Er-01 Мигает Ошибка
Автонастройки 292

Er-02 Мигает Ошибка
Автонастройки 292

Er-03 Мигает Ошибка
Автонастройки 292

Дисплей (Шест.) Светодиод ALM Тип Стр.
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Er-04 Мигает Ошибка
Автонастройки 292

Er-05 Мигает Ошибка
Автонастройки 292

Er-08 Мигает Ошибка
Автонастройки 292

Er-09 Мигает Ошибка
Автонастройки 293

Er-10 Мигает Ошибка
Автонастройки 293

Er-11 Мигает Ошибка
Автонастройки 293

Er-12 Мигает Ошибка
Автонастройки 293

Er-13 Мигает Ошибка
Автонастройки 293

Er-14 Мигает Ошибка
Автонастройки 293

Er-15 Мигает Ошибка
Автонастройки 293

Er-16 Мигает Ошибка
Автонастройки 293

Er-17 Мигает Ошибка
Автонастройки 294

Er-18 Мигает Ошибка
Автонастройки 294

Er-19 Мигает Ошибка
Автонастройки 294

Er-20 Мигает Ошибка
Автонастройки 294

Er-21 Мигает Ошибка
Автонастройки 294

Er-25 Мигает Ошибка
Автонастройки 294

Err (001F) Горит Авария 263

FAn (000F) Мигает Предупреждение 280

FAn (0017) Горит Авария 263

FAn1 (0413) Горит Авария 263

FbH (0028) Мигает Предупреждение 280

FbH (0041) Горит Авария 263

FbL (0027) Мигает Предупреждение 280

FbL (0028) Горит Авария 263

GF (0006) Горит Авария 264

HCA (0034) Мигает Предупреждение 281

iFEr - Ошибка функции 
копирования 295

L24v (0021) Мигает Предупреждение 281

LF (001C) Горит Авария 264

LF2 (0036) Горит Авария 264

LoG Мигает Предупреждение 281

LSo (0051) Горит Авария 264

LT-1 (0035) Мигает Предупреждение 281

LT-2 (0036) Мигает Предупреждение 281

LT-3 (0043) Мигает Предупреждение 281

LT-4 (0044) Мигает Предупреждение 281

ndAT - Ошибка функции 
копирования 295

nSE (0052) Горит Авария 265

oC (0007) Горит Авария 265

oFA00 (0101) Горит Авария 266

oFA01 (0102) Горит Авария 266

oFA02 (0103) Горит Авария 266

oFA03 - oFA06 (0104 - 
0107) Горит Авария 266

oFA10, oFA11 (0111, 0112) Горит Авария 266

Дисплей (Шест.) Светодиод ALM Тип Стр.

oFA12 - oFA17 
(0113 - 0118) Горит Авария 266

oFA30 - oFA43
(0131 - 013E) Горит Авария 266

oFb00 (0201) Горит Авария 267

oFb01 (0202) Горит Авария 267

oFb02 (0203) Горит Авария 267

oFb03 - oFb11 
(0204 - 0212) Горит Авария 267

oFb12 - oFb17 
(0213 - 0218) Горит Авария 267

oFC00 (0301) Горит Авария 267

oFC01 (0302) Горит Авария 267

oFC02 (0303) Горит Авария 267

oFC03 - oFC11 
(0304 - 0312) Горит Авария 267

oFC12 - oFC17
(0313 - 0318) Горит Авария 267

oFC50 - oFC55 
(0351 - 0356) Горит Авария 267

oH (0003) Мигает Предупреждение 282

oH (0009) Горит Авария 268

oH1 (000A) Горит Авария 268

oH2 (0004) Мигает Предупреждение 282

oH3 (001D) Горит Авария 268

oH3 (0022) Мигает Предупреждение 282

oH4 (0020) Горит Авария 268

oL1 (000B) Горит Авария 269

oL2 (000C) Горит Авария 270

oL3 (0005) Мигает Предупреждение 282

oL3 (000D) Горит Авария 270

oL4 (0006) Мигает Предупреждение 282

oL4 (000E) Горит Авария 270

oL5 (003D) Мигает Предупреждение 283

oL5 (0044) Горит Авария 270

oL7 (002B) Горит Авария 271

oPE01 Мигает Ошибка установки 
параметра 286

oPE02 Мигает Ошибка установки 
параметра 286

oPE03 Мигает Ошибка установки 
параметра 286

oPE05 Мигает Ошибка установки 
параметра 287

oPE06 Мигает Ошибка установки 
параметра 287

oPE07 Мигает Ошибка установки 
параметра 288

oPE08 Мигает Ошибка установки 
параметра 288

oPE09 Мигает Ошибка установки 
параметра 288

oPE10 Мигает Ошибка установки 
параметра 289

oPE11 Мигает Ошибка установки 
параметра 289

oPE13 Мигает Ошибка установки 
параметра 289

oPE15 Мигает Ошибка установки 
параметра 289

oPE16 Мигает Ошибка установки 
параметра 289

oPE18 Мигает Ошибка установки 
параметра 289

oPE20 Мигает Ошибка установки 
параметра 289

Дисплей (Шест.) Светодиод ALM Тип Стр.
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oPE33 Мигает Ошибка установки 
параметра 290

oPr (001E) Горит Авария 271

oS (0010) Мигает Предупреждение 283

oS (0018) Горит Авария 271

ov (0002) Мигает Предупреждение 283

ov (0008) Горит Авария 271

PASS Мигает Нет
предупреждения 283

PF (0047) Мигает Предупреждение 283

PF (001B) Горит Авария 272

PGo (0012) Мигает Предупреждение 284

PGo (001A) Горит Авария 272

PGoH (002B) Мигает Предупреждение 284

PGoH (0038) Горит Авария 272

rdEr - Ошибка функции 
копирования 295

rF (004E) Горит Авария 273

rH (0010) Горит Авария 273

rr (000F) Горит Авария 273

rUn (001B) Мигает Предупреждение 284

SC (0005) Горит Авария 273

SCF (040F) Горит Авария 274

Дисплей (Шест.) Светодиод ALM Тип Стр.

SE (0020) Мигает Предупреждение 284

SEr (003B) Горит Авария 274

STo (003C) Мигает Предупреждение 284

SToF (003B) Мигает Предупреждение 284

STPo (0037) Горит Авария 274

SvE (0026) Горит Авария 274

TiM (0089) Мигает Предупреждение 284

TiM (0401) Горит Авария 274

TrPC (0042) Мигает Предупреждение 285

UL3 (001E) Мигает Предупреждение 285

UL3 (0029) Горит Авария 274

UL4 (001F) Мигает Предупреждение 285

UL4 (002A) Горит Авария 275

UL5 (003E) Мигает Предупреждение 285

UL5 (0045) Горит Авария 275

Uv (0001) Мигает Предупреждение 285

Uv1 (0002) Горит Авария 275

Uv2 (0003) Горит Авария 275

Uv3 (0004) Горит Авария 275

vAEr - Ошибка функции 
копирования 295

vFyE - Ошибка функции 
копирования 295

Дисплей (Шест.) Светодиод ALM Тип Стр.
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7.4 Аварийные сообщения 
В этом разделе приведена информация о причинах и возможных способах устранения при появлении ава-
рийных сообщений. Для возобновления работы привода необходимо произвести сброс аварийного сообще-
ния посредством операции Fault Reset. Используйте информацию из этой таблицы для устранения причины 
аварийного сообщения.

Код Наименование Причины Возможные решения

bAT Низкий заряд батареи клавиатуры Слишком низкое напряжение батареи часов кла-
виатуры.

Замените батарею.

Примечание:
Используйте параметр o4-24 [bAT Detection Selection] для включения/выключения контроля за батареей.

Код Наименование Причины Возможные решения

bCE Авария связи Bluetooth Смарт-устройство с установленным приложе-
нием DriveWizard Mobile находится слишком 
далеко от клавиатуры.

Используйте смарт-устройство, находясь не далее 10 м от клави-
атуры привода.

Примечание:
Ошибка bCE может возникать и при нахождении смарт-
устройства ближе 10 м от клавиатуры в зависимости от 
характеристик смарт-устройства.

Присутствуют наводки радиопомех от другого 
устройства.

В порядке предотвращения радиопомех убедитесь, что вблизи 
клавиатуры привода отсутствуют устройства, использующие 
такой же радиодиапазон (2400-2480 МГц).

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку при работе со смарт-устройством, осуществляющим связь с клавиатурой Bluetooth LCD.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• Установите способ останова двигателя для этой аварии с помощью параметра o2-27 [BLE Disconn.Selection@BLE Ctrl].

Код Наименование Причины Возможные решения

boL Перегрузка тормозного транзи-
стора

Слишком высока нагрузка на тормозной транзи-
стор (мощность рекуперации или частота повто-
рения высока)

• Установите модуль торможения (серии CDBR).
• Установите рекуперативный преобразователь.
• Увеличьте время замедления.

Активирована защитная функция для тормозного 
транзистора, когда уже подключен рекуператив-
ный преобразователь.

Установите параметр L8-55 = 0 [DB IGBT Protection = Disable].

Тормозной транзистор в приводе поврежден. Замените привод целиком.

Примечание:
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

bUS Ошибка опциональной платы 
связи

Привод не принимает сигнал от контроллера. Исправьте подключение кабеля.

Кабель связи подключен неправильно.

Имеется короткое замыкание или кабель связи не 
подключен.

• Устраните короткое замыкание и подключите кабели.
• Замените неисправный кабель связи.

Электрические помехи вызывают ошибку данных 
связи.

• Проверьте цепи управления, силовые цепи и провода зазем-
ления с целью снижения влияния электрических помех.

• Убедитесь, что источником помех не являются магнитные 
контакторы, при необходимости установите на катушки кон-
такторов цепочки подавления помех.

• Используйте только рекомендованные или другие экраниро-
ванные кабели. Заземлите экран кабеля со стороны контрол-
лера или на воде в привод.

• Отделите кабели связи от силовых цепей привода, и устано-
вите фильтр помехозащиты на входе источника питания для 
связи.

• Уменьшите воздействие электрических помех от контрол-
лера.

Опциональная плата связи неправильно установ-
лена в привод.

Правильно установите опциональную плату связи.

Опциональная плата связи повреждена. Если ошибка продолжает выводиться и все подключения в 
норме, замените опциональную плату связи.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если в качестве источника команды хода Run или задания частоты назначена опциональная плата связи.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• При обнаружении этой ошибки привод будет управлять двигателем согласно способу останова, установленному в параметре F6-01 [Comm.Error Selection].

Код Наименование Причины Возможные решения

CE Ошибка связи Modbus Кабель связи подключен неправильно Исправьте подключение кабеля.

Имеется короткое замыкание или кабель связи не 
подключен.

• Устраните короткое замыкание и подключите кабели.
• Замените неисправный кабель связи.
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Электрические помехи вызывают ошибку данных 
связи.

• Проверьте цепи управления, силовые цепи и провода зазем-
ления с целью снижения влияния электрических помех.

• Убедитесь, что источником помех не являются магнитные 
контакторы, при необходимости установите на катушки кон-
такторов цепочки подавления помех.

• Используйте только рекомендованные или другие экраниро-
ванные кабели. Заземлите экран кабеля со стороны контрол-
лера или на воде в привод.

• Отделите кабели связи от силовых цепей привода, и устано-
вите фильтр помехозащиты на входе источника питания для 
связи.

• Уменьшите воздействие электрических помех от контрол-
лера.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку при неправильном приеме данных управления в промежуток времени обнаружения CE, установленный в параметре H5-09 

[Mbus CE Detect Time].
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• При обнаружении этой ошибки привод будет управлять двигателем согласно способу останова, установленному в параметре H5-04 [Mbus Error Stop].

Код Наименование Причины Возможные решения

CF Ошибка управления Параметры двигателя установлены неправильно. Исправьте параметры двигателя и повторно выполните Автона-
стройку.

Привод останавливается слишком долго в режиме 
управления = 4 [AOLV] по следующим причинам:
• Крутящий момент слишком низок.
• L3-11 = 1 [Подавление перенапряжения = 

Активировано]
• d5-01 = 1 [Управление крутящим моментом]

При переходе к Автонастройке с вращением и изменении усло-
вий установки привода убедитесь, что выполнили настройку 
межфазного сопротивления и затем установите параметр L8-20 
= 1 [CF / STPo Selection = Деактивирована].

Примечание:
Выполните пробный пуск и проверьте правильность пуска и 
останова привода, когда параметр L8-20 = 1.

Предел крутящего момента слишком низок. Отрегулируйте параметры L7-01 [FW Torque Limit], L7-02 [RV 
Torque Limit], L7-03 [FW Reg. TrqLimit] и L7-04 [RV Reg. 
TrqLimit].

Инерция нагрузки слишком велика. • Отрегулируйте параметры C1-02 [Decel Time 1], C1-04 [Decel 
Time 2], C1-06 [Decel Time 3] и C1-08 [Decel Time 4].

• Установите задание частоты для минимальной выходной 
частоты и выключайте команду хода Run, когда привод завер-
шит замедление.

Привод пытается произвести останов с замедле-
нием механизма, который не может быть оста-
новлен с замедлением, или механизма, которому 
не требуется замедление.

Исправьте параметр b1-03 [Stopping Method Selection].

Двигатель и привод подключены неправильно. Исправьте ошибки подключений.

Настройка по межфазному сопротивлению не 
производилась.

Выполните стационарную настройку по межфазному сопротив-
лению.

Привод принял команду хода Run, когда двига-
тель останавливался самовыбегом.

• Обеспечьте цикл работы таким образом, чтобы подача 
команды хода осуществлялась после полной остановки дви-
гателя.

• Установите b3-01 = 1 [SpSrch@Start Selection = Активиро-
вано].

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если задание крутящего момента в течение 3 секунд и более превышает установку предела крутящего момента при останове с 

замедлением.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

CoF Ошибка коррекции тока Привод начинает работу при наличии наведен-
ного напряжения в двигателе (во время останова 
самовыбегом или после резкого замедления).

• Обеспечьте такой рабочий цикл, при котором перезапуск не 
производился бы при наличии остаточного наведенного 
напряжения в двигателе.

• Установите параметр b3-01 = 1 [SpSrch@Start Selection = 
Активирована].

• Используйте функцию подхвата скорости с максимальной 
выходной частоты Fmax или заданной частоты Fref [H1-xx = 
67, 68] для осуществления поиска скорости посредством 
одного из внешних дискретных входов.
Примечание:
При управлении двигателем PM команды 1 и 2 внешнего 
поиска скорости работают одинаково.

Отказ аппаратной части привода. Замените привод.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку при выполнении автоматической коррекции тока, если значение коррекции тока превышает допустимый диапазон установки.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

CP1 Ошибка предела компаратора 1 Значение монитора, установленного в параметре 
H2-20 [Compare1 Mon. Selection], находилось в 
пределах диапазона H2-21 [Compare1 Low Limit] 
и H2-22 [Compare1 Up Limit].

Проверьте значение монитора и устраните причину ошибки.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, когда дискретным выходам 2NO-2CM, 3NO-3CM, 4NO-4CM назначена функция H2-01, H2-02 и H2-03 = 3C [Компаратор 1].
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• Установите способ останова двигателя для этой аварии с помощью параметра  H2-33 [Compare1 Protection Selection].

Код Наименование Причины Возможные решения
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CP2 Ошибка предела компаратора 2 Значение монитора, установленного в параметре 
H2-26 [Compare2 Mon. Selection] находилось вне 
диапазона H2-27 [Compare2 Low Limit] и H2-28 
[Compare2 Up Limit].

Проверьте значение монитора и устраните причину ошибки.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, когда дискретным выходам 2NO-2CM, 3NO-3CM, 4NO-4CM назначена функция H2-01, H2-02 и H2-03 = 3D [Компаратор 2].
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• Установите способ останова двигателя для этой аварии с помощью параметра  H2-35 [Compare2 Protection Selection].

Код Наименование Причины Возможные решения

CPF00 - 
CPF03, CPF07 

- CPF08, 
CPF11 - 

CPF14, CPF16 
-CPF24 и 

CPF26 -CPF39

Ошибка цепи управления Отказ аппаратной части привода. • Перезапустите питание привода.
• Если ошибка сохраняется, замените плату управления или 

целиком привод. Для получения информации о замене платы 
управления обратитесь к производителю или к ближайшему 
торговому представителю.

Примечание:
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• Функция слежения недоступна для этих ошибок.

Код Наименование Причины Возможные решения

CPF06 Ошибка данных памяти ЭСППЗУ Питание привода было выключено при поступле-
нии команды записи через опциональную плату 
связи.

Установите параметры A1-03 = 2220, 3330 [2-проводной режим, 
3-проводной режим] и произведите инициализацию привода.

Произошла ошибка периферийной цепи ЭСППЗУ. • Перезапустите питание привода.
• Если ошибка сохраняется, замените плату управления или 

целиком привод. Для получения информации о замене платы 
управления обратитесь к производителю или к ближайшему 
торговому представителю.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку при наличии ошибок в данных, записанных в ЭСППЗУ привода.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• Функция отслеживания недоступна для этой ошибки.

Код Наименование Причины Возможные решения

CPF25 Плата клеммного блока не под-
ключена

Плата клеммного блока неправильно подключена 
к приводу.

1. Выключите питание привода.
2. Правильно установите плату клеммного блока в привод.
3. Включите питание привода.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

dEv Отклонение скорости Нагрузка слишком велика. Уменьшите нагрузку.

Время разгона и замедления слишком малы. Увеличьте значения параметров с C1-01 [Accel Time 1] по C1-08 
[Decel Time 4].

Уровень обнаружения отклонения скорости dEv 
установлен неправильно.

Отрегулируйте параметры F1-10 [Speed Dev Level] и F1-11 
[Speed Dev Delay Time].

Нагрузка заблокирована. Проверьте механическую часть.

Двигатель удерживается тормозом. Разожмите удерживающий тормоз.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если разность между обнаруженной скоростью и заданной скоростью превышает установку параметра F1-10 дольше проме-

жутка времени, установленного в параметре F1-11.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре F1-04 [Speed Dev Detection Select].

Код Наименование Причины Возможные решения

dv1 Ошибка импульса Z Плата энкодера или энкодер на двигателе повреж-
дены.

1. Исправьте ошибки подключения и подключите отсоединен-
ные кабели. Правильно заземлите экранированный кабель 
энкодера.

2. Перезапустите питание привода.
3. Если ошибка сохраняется, замените плату управления или 

целиком привод. Для получения информации о замене платы 
управления обратитесь к производителю или к ближайшему 
торговому представителю.

Кабель энкодера отсоединен или подключен 
неправильно.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если при первом обороте двигателя не обнаруживается нулевой импульс Z энкодера.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

dv2 Ошибка помех при чтении 
импульса Z

Наводки помех на кабель энкодера. Отделите кабель энкодера от выходного кабеля привода или от 
других источников помех.

Кабель энкодера отсоединен или подключен 
неправильно.

Исправьте ошибки подключения и подключите отсоединенные 
кабели. Правильно заземлите экранированный кабель энкодера.

Опциональная плата энкодера PG или энкодер на 
двигателе повреждены.

Исправьте подключения и, если проблемы продолжаются, 
выключите питание привода, затем замените опциональную 
плату PG или энкодер.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если при первом обороте двигателя не обнаруживается нулевой импульс Z энкодера.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения
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dv3 Обнаружено обратное вращение Параметр E5-11 [Enc ZPulse Offset] установлен 
неправильно.

Правильно установите значение Δθ в параметре E5-11, как ука-
зано на паспортной табличке двигателя.

Был установлен новый энкодер или изменено 
направление вращения двигателя.

Произведите настройку смещения импульса Z.

Внешняя сила от нагрузки провернула двигатель. • Убедитесь, что двигатель вращается в правильном направле-
нии.

• Найдите и устраните проблемы со стороны нагрузки, вызы-
вающие проворот двигателя.

Наводки помех на кабель энкодера. Правильно заземлите экранированный кабель энкодера.

Кабель энкодера отсоединен или подключен 
неправильно.

Проверьте ошибки подключения или отсоединенный кабель 
энкодера и устраните проблемы.

Установка параметра F1-05 [Enc1 Rotat Selection] 
противоположна направлению вращения двига-
теля.

Правильно подключите провода к каждой фазе двигателя (U, V, 
W).

Опциональная плата энкодера PG или энкодер на 
двигателе повреждены.

Исправьте подключения и, если проблемы продолжаются, 
выключите питание привода, затем замените опциональную 
плату PG или энкодер.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если:

– задание крутящего момента и разгон имеют противоположные направления.
– задание скорости и фактическая скорость двигателя различаются более чем на 30% за промежуток времени, установленный в параметре F1-18 [Dev3 Mode 

Selection].
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

dv4 Обнаружение обратного вращения Внешняя сила от нагрузки провернула двигатель. • Убедитесь, что двигатель вращается в правильном направле-
нии.

• Найдите и устраните проблемы со стороны нагрузки, вызы-
вающие проворот двигателя.

• Отключите обнаружение этой ошибки для применений, в 
которых нагрузка проворачивает двигатель в направлении, 
противоположном заданию скорости. Привод не обнаружи-
вает данную ошибку при установке параметра F1-19 = 0 
[Dev4 Mode Selection = Деактивирована].

Параметр E5-11 [Enc ZPulse Offset] установлен 
неправильно.

Правильно установите значение Δθ в параметре E5-11, как ука-
зано на паспортной табличке двигателя.

Был установлен новый энкодер или изменено 
направление вращения двигателя.

Произведите настройку смещения импульса Z.

Наводки помех на кабель энкодера. Правильно заземлите экранированный кабель энкодера.

Кабель энкодера отсоединен или подключен 
неправильно.

Проверьте ошибки подключения или отсоединенный кабель 
энкодера и устраните проблемы.

Опциональная плата энкодера PG или энкодер на 
двигателе повреждены.

Исправьте подключения и, если проблемы продолжаются, 
выключите питание привода, затем замените опциональную 
плату PG или энкодер.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если количество импульсов в направлении, противоположном заданию скорости превышает значение параметра F1-19.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

dv7 Таймаут оценки полярности Обрыв обмоток двигателя. Измерьте межфазное сопротивление и при наличии обрыва 
обмоток замените двигатель.

Ослабли винты в клеммной колодке выхода при-
вода.

Затяните винты клеммной колодки с правильным усилием.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если не может определить полярность за предустановленный промежуток времени.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

E5 Ошибка сторожевого таймера 
MECHATROLINK

Привод обнаружил исключительную ситуацию 
сторожевого таймера при получении данных из 
контроллера.

Проверьте соединительный кабель MECHATROLINK. Если эта 
ошибка проявляется часто, проверьте подключение и примите 
меры по снижению наводок электрических помех, как описано в 
следующих руководствах:
• Руководство по монтажу MECHATROLINK-II 

(MECHATROLINK Members Association, руководство номер 
MMATDEP011)

• Руководство по монтажу MECHATROLINK-III 
(MECHATROLINK Members Association, руководство номер 
MMATDEP018)

Примечание:
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре F6-25 [MLII Watchdog Error Sel].

Код Наименование Причины Возможные решения

EF0 Внешний сигнал аварии через 
опциональную плату

Привод принял внешний сигнал об аварии от кон-
троллера через опциональную плату.

1. Найдите устройство, вызвавшее сигнал аварии и устраните 
причину неполадки.

2. Очистите вход внешней аварии из контроллера.

Программная ошибка на стороне контроллера. Проверьте работу программы контроллера.

Код Наименование Причины Возможные решения
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Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, когда на внешнем устройстве срабатывает функция сигнализации аварии.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре F6-03 [Comm Ext Flt Select (EF0)].

Код Наименование Причины Возможные решения

EF1 Внешняя авария (Клемма DI1) Привод получил внешний сигнал аварии через 
дискретный вход DI1 от внешнего устройства.

1. Найдите устройство, вызвавшее сигнал аварии и устраните 
причину неполадки.

2. Очистите вход внешней аварии.

Неправильное подключение входа. Правильно подключите сигнальную линию к клемме DI1.

Входу DI1 назначена функция контроля внешнего 
сигнала аварии [H1-01 = с 20 по 2B], но он не 
используется.

Исправьте настройку входа.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

EF2 Внешняя авария (Клемма DI2) Привод получил внешний сигнал аварии через 
дискретный вход DI2 от внешнего устройства.

1. Найдите устройство, вызвавшее сигнал аварии и устраните 
причину неполадки.

2. Очистите вход внешней аварии.

Неправильное подключение входа. Правильно подключите сигнальную линию к клемме DI2.

Входу DI2 назначена функция контроля внешнего 
сигнала аварии [H1-02 = с 20 по 2B], но он не 
используется.

Исправьте настройку входа.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

EF3 Внешняя авария (Клемма DI3) Привод получил внешний сигнал аварии через 
дискретный вход DI3 от внешнего устройства.

1. Найдите устройство, вызвавшее сигнал аварии и устраните 
причину неполадки.

2. Очистите вход внешней аварии.

Неправильное подключение входа. Правильно подключите сигнальную линию к клемме DI3.

Входу DI3 назначена функция контроля внешнего 
сигнала аварии [H1-03 = с 20 по 2B], но он не 
используется.

Исправьте настройку входа.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

EF4 Внешняя авария (Клемма DI4) Привод получил внешний сигнал аварии через 
дискретный вход DI4 от внешнего устройства.

1. Найдите устройство, вызвавшее сигнал аварии и устраните 
причину неполадки.

2. Очистите вход внешней аварии.

Неправильное подключение входа. Правильно подключите сигнальную линию к клемме DI4.

Входу DI4 назначена функция контроля внешнего 
сигнала аварии [H1-04 = с 20 по 2B], но он не 
используется.

Исправьте настройку входа.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

EF5 Внешняя авария (Клемма DI5) Привод получил внешний сигнал аварии через 
дискретный вход DI5 от внешнего устройства.

1. Найдите устройство, вызвавшее сигнал аварии и устраните 
причину неполадки.

2. Очистите вход внешней аварии.

Неправильное подключение входа. Правильно подключите сигнальную линию к клемме DI5.

Входу DI5 назначена функция контроля внешнего 
сигнала аварии [H1-05 = с 20 по 2B], но он не 
используется.

Исправьте настройку входа.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

EF6 Внешняя авария (Клемма DI6) Привод получил внешний сигнал аварии через 
дискретный вход DI6 от внешнего устройства.

1. Найдите устройство, вызвавшее сигнал аварии и устраните 
причину неполадки.

2. Очистите вход внешней аварии.

Неправильное подключение входа. Правильно подключите сигнальную линию к клемме DI6.

Входу DI6 назначена функция контроля внешнего 
сигнала аварии [H1-06 = с 20 по 2B], но он не 
используется.

Исправьте настройку входа.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

EF7 Внешняя авария (Клемма DI7) Привод получил внешний сигнал аварии через 
дискретный вход DI7 от внешнего устройства.

1. Найдите устройство, вызвавшее сигнал аварии и устраните 
причину неполадки.

2. Очистите вход внешней аварии.

Неправильное подключение входа. Правильно подключите сигнальную линию к клемме DI7.

Код Наименование Причины Возможные решения
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Входу DI7 назначена функция контроля внешнего 
сигнала аварии [H1-07 = с 20 по 2B], но он не 
используется.

Исправьте настройку входа.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

EF8 Внешняя авария (Клемма DI8) Привод получил внешний сигнал аварии через 
дискретный вход DI8 от внешнего устройства.

1. Найдите устройство, вызвавшее сигнал аварии и устраните 
причину неполадки.

2. Очистите вход внешней аварии.

Неправильное подключение входа. Правильно подключите сигнальную линию к клемме DI8.

Входу DI8 назначена функция контроля внешнего 
сигнала аварии [H1-08 = с 20 по 2B], но он не 
используется.

Исправьте настройку входа.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

Err Ошибка записи в ЭСППЗУ Имеется аппаратная проблема в ЭСППЗУ. • Перезапустите питание привода.
• Если ошибка сохраняется, замените плату управления или 

целиком привод. Для получения информации о замене платы 
управления обратитесь к производителю или к ближайшему 
торговому представителю.

Данные при записи в ЭСППЗУ привода были 
повреждены в результате электрических помех. • Нажмите кнопку . 

• Заново установите параметры.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

FAn Авария внутреннего вентилятора Нарушена работа циркуляционного вентилятора. • Проверьте исправность циркуляционного вентилятора.
• Перезапустите питание привода.
• Проверьте параметры мониторов U4-03 [Fan Oper.Time] и 

U4-04 [Cool Fan Maintenance]. В случае завершения срока 
службы вентилятора или его отказе замените вентилятор.

Проблемы в источнике питания электромагнит-
ного контактора или вентилятора.

1. Перезапустите питание привода.
2. Если ошибка сохраняется, замените плату управления или 

целиком привод. Для получения информации о замене платы 
управления обратитесь к производителю или к ближайшему 
торговому представителю.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

FAn1 Авария вентилятора охлаждения 
привода

Нарушена работа вентилятора охлаждения. • Проверьте исправность вентилятора охлаждения.
• Перезапустите питание привода.
• Проверьте параметры мониторов U4-03 [Fan Oper.Time] и 

U4-04 [Cool Fan Maintenance]. В случае завершения срока 
службы вентилятора или его отказе замените вентилятор.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

FbH Превышение обратной связи 
ПИД-регулятора

Уровень обнаружения ошибки FbH установлен 
неправильно.

Отрегулируйте параметры b5-36 [PID HiHi Limit Level] и b5-37 
[PID HiHi Time].

Имеются проблемы в подключении обратной 
связи ПИД-регулятора.

Исправьте ошибки подключения обратной связи ПИД.

Датчик обратной связи работает неправильно. Проверьте датчики обратной связи со стороны устройства 
управления.

Неисправность входа обратной связи в приводе. Замените плату управления или целиком привод. Для получения 
информации о замене платы управления обратитесь к произво-
дителю или к ближайшему торговому представителю.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если вход обратной связи ПИД-регулятора превышает уровень, установленный в параметре b5-36 дольше промежутка времени, 

установленного в параметре b5-37.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре b5-12 [Fdback Loss Select Mode].

Код Наименование Причины Возможные решения

FbL Обрыв обратной связи 
ПИД-регулятора

Уровень обнаружения ошибки FbL установлен 
неправильно.

Отрегулируйте параметры b5-13 [Fdback Loss Lvl] и b5-14 
[Fdback Loss Time].

Имеются проблемы в подключении обратной 
связи ПИД-регулятора.

Исправьте ошибки подключения обратной связи ПИД.

Датчик обратной связи работает неправильно. Проверьте датчики обратной связи со стороны устройства 
управления.

Неисправность входа обратной связи в приводе. Замените плату управления или целиком привод. Для получения 
информации о замене платы управления обратитесь к произво-
дителю или к ближайшему торговому представителю.

Код Наименование Причины Возможные решения
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Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если вход обратной связи ПИД-регулятора превышает уровень, установленный в параметре b5-13 дольше промежутка времени, 

установленного в параметре b5-14.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре b5-12 [Fdback Loss Select Mode].

Код Наименование Причины Возможные решения

GF Замыкание на землю Двигатель поврежден из-за перегрева или нару-
шения изоляции.

Измерьте сопротивление изоляции двигателя и, при наличии 
электрического пробоя или невосстановимого повреждения изо-
ляции, замените двигатель.

Силовой кабель двигателя имеет замыкание на 
землю.

• Проверьте силовой кабель двигателя на наличие поврежде-
ний и устраните короткое замыкание.

• Измерьте сопротивление между фазными проводами кабеля и 
клеммой заземления. При наличии электрического пробоя 
замените кабель.

Увеличение паразитной емкости кабеля и клеммы 
заземления привело к возрастанию тока утечки.

• Если длина кабеля превышает 100 м, уменьшите несущую 
частоту.

• Уменьшите паразитную емкость.

Имеются проблемы в аппаратной части привода. Замените плату управления или целиком привод. Для получения 
информации о замене платы управления обратитесь к произво-
дителю или к ближайшему торговому представителю.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если ток короткого замыкания на землю превышает 50% номинального тока на выходе привода.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• Функция автоматического перезапуска для кода аварии GF отменяется посредством параметра L5-08 [U/OV,OH,GF A-Reset Select].

Код Наименование Причины Возможные решения

LF Обрыв выходной фазы Кабель двигателя был отключен. Подключите силовой кабель двигателя. Исправьте ошибки под-
ключения в силовой цепи привода.

Обрыв обмоток двигателя. Измерьте межфазное сопротивление двигателя и, при наличии 
обрыва обмоток, замените двигатель.

Ослабли винты в клеммной колодке выхода при-
вода.

Затяните винты клеммной колодки с правильным усилием.

Номинальный выходной ток двигателя составляет 
менее 5% от номинального тока привода.

Проверьте мощность привода и мощность двигателя.

Предпринята попытка использовать однофазный 
двигатель.

Данный привод не предназначен для управления однофазными 
двигателями.

Выходные транзисторы привода повреждены. • Перезапустите питание привода.
• Если ошибка сохраняется, замените плату управления или 

целиком привод. Для получения информации о замене платы 
управления обратитесь к производителю или к ближайшему 
торговому представителю.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку при обрыве фазы на выходе привода.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• Контроль обрыва фазы включается и выключается установкой параметра L8-07 [Out PhaseLoss Selection].

Код Наименование Причины Возможные решения

LF2 Дисбаланс выходного тока Обрыв фазы на выходе привода. Проверьте правильность подключения и наличие обрывов про-
водов на выходе привода и устраните проблемы.

Ослабли винты в клеммной колодке выхода при-
вода.

Затяните винты клеммной колодки с правильным усилием.

Нарушен баланс сопротивлений между фазами 
двигателя PM.

• Измерьте межфазное сопротивление для каждой фазы двига-
теля и убедитесь, что сопротивления по всем трем фазам 
равны, и все провода подключены правильно.

• Замените двигатель.

Выходные цепи привода повреждены. • Перезапустите питание привода.
• Если ошибка сохраняется, замените плату управления или 

целиком привод. Для получения информации о замене платы 
управления обратитесь к производителю или к ближайшему 
торговому представителю.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку при нарушении баланса между тремя фазами выходного тока двигателя с постоянными магнитами PM.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

LSo Выпадение из синхронизма при  
работе на низкой скорости

Код двигателя установлен неправильно. • Правильно установите параметр E5-01 [PM Mot Код 
Selection], согласно используемому двигателю.

• В случае специальных двигателей обратитесь к протоколу 
испытаний двигателя и правильно установите параметр E5-
xx.

Нагрузка слишком высока. • Уменьшите нагрузку.
• Примените привод и двигатель большей мощности.

Внешняя сила от нагрузки приводит к вращению 
двигателя при пуске.

Найдите и устраните проблемы со стороны нагрузки, вызываю-
щие приворот двигателя.

Привод неправильно определил позицию магнит-
ного полюса двигателя.

• Установите параметр b3-01 = 1 [Parch@Start Selection = 
Активирована].

• Если значение монитора U6-57 [Poleis IdDifVal] ниже чем 
819, увеличьте значение параметра n8-84 [Polarity Det 
Current].

Код Наименование Причины Возможные решения
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Неправильные значения параметров L8-93 [Lso 
Detect Time], L8- 94 [Lso Detect Level] и L8-95 
[Lso Amount].

Увеличьте значения, установленные в параметрах с L8-93 по 
L8-95.

Примечание:
• Привод генерирует эту ошибку при обнаружении опрокидывания при работе на низкой скорости.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• LSo является защитной функцией, которая служит для останова двигателя и предотвращения его обратного вращения в случае, когда для двигателя, код которого 

не указан, изначально была неправильно определена полярность. Уменьшите параметры с L8-93 по L8-95 до такого значения, при котором привод не выдавал бы 
ошибку при быстром обнаружении обратного вращения двигателя.

Код Наименование Причины Возможные решения

nSE Ошибка установки номера узла Вход H1-xx = 7E [Node Setup] был активирован, 
когда привод находился в режиме хода Run.

Для установки номера узла сети CANopen привод должен быть 
остановлен.

Привод принял команду хода Run, пока была 
активна функция установки номера узла сети 
CANopen.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

oC Перегрузка по току Нагрузка слишком высока. • Измерьте ток, протекающий через двигатель.
• Если значение тока больше номинального тока привода, 

замените привод моделью большей мощности.
• С целью предотвращения резких бросков тока уменьшите 

нагрузку или замените привод моделью большей мощности.

Двигатель поврежден из-за перегрева или нару-
шения изоляции.

Измерьте сопротивление изоляции двигателя и, при наличии 
электрического пробоя или невосстановимого повреждения изо-
ляции, замените двигатель.

Силовой кабель двигателя имеет замыкание на 
землю.

• Проверьте силовой кабель двигателя на наличие поврежде-
ний и устраните короткое замыкание.

• Измерьте сопротивление между фазными проводами кабеля и 
клеммой заземления. При наличии электрического пробоя 
замените кабель.

Короткое замыкание или замыкание на землю 
выходных цепей привода привело к отказу выход-
ных транзисторов привода.

Убедитесь в отсутствии короткого замыкания между клеммой 
B1 и клеммами U/T1, V/T2 и W/T3. Убедитесь в отсутствии 
короткого замыкания между клеммами (–) и U/T1, V/T2 и W/ T3.
При наличии короткого замыкания свяжитесь с производителем.

Время разгона слишком мало. • Рассчитайте крутящий момент, необходимый для разгона, в 
зависимости от инерции нагрузки и времени разгона.

• Увеличивайте значения параметров C1-01 [Accel Time 1], C1-
03 [Accel Time 2], C1-05 [Accel Time 3] или C1-07 [Accel Time 
4] до тех пор, пока не получите необходимый крутящий 
момент.

• Увеличивайте значения параметров C2-01 [Jerk@Start of 
Accel], C2-02 [Jerk@End of Accel], C2-03 [Jerk@Start of 
Decel] и C2- 04 [Jerk@End of Decel] до тех пор, пока не полу-
чите необходимый крутящий момент.

• Замените привод моделью большей мощности.

Привод пытается управлять специализированным 
двигателем или двигателем, мощность которого 
выше максимальной допустимой мощности при-
вода.

• Проверьте паспортную табличку двигателя и убедитесь, что 
номинальный ток привода выше номинального тока двига-
теля.

• Замените привод моделью большей мощности.

На выходе привода был переключен контактор. Обеспечьте рабочий цикл управления таким образом, чтобы 
включение и выключение контактора не производилось, когда 
привод выводит напряжение.

Неправильные установки вольт-частотной V/f 
характеристики.

• Проверьте соотношение частоты и напряжения в вольт-
частотной V/f характеристике. Уменьшите напряжение, если 
оно слишком высоко в сравнении с частотой.

• Отрегулируйте параметры вольт-частотной V/f характери-
стики с E1-04 по E1-10. Для двигателя 2 регулируйте параме-
тры с E3-04 по E3-10.

Коэффициент компенсации крутящего момента 
слишком велик.

Уменьшите значение параметра C4-01 [Trq Comp Gain] не допу-
ская остановки двигателя.

Проблема вызвана электрическими помехами. Проверьте правильность монтажа цепей управления, силовых 
цепей и заземления с целью снижения влияния электрических 
помех.

Коэффициент торможения перевозбуждением 
слишком велик.

• Проанализируйте момент появления ошибки.
• Если ошибка происходит одновременно с выполнением опе-

рации торможения перевозбуждением, уменьшите значение 
параметра n3-13 [OverExcBr Gain] и проверьте насыщение 
потока двигателя.

Привод принял команду хода Run, когда двига-
тель останавливался самовыбегом.

• Обеспечьте цикл работы таким образом, чтобы подача 
команды хода осуществлялась после полной остановки дви-
гателя.

• Установите b3-01 = 1 [SpSrch@Start Selection = Активиро-
вана] или установите H1- xx = 67, 68 [Speed Srch 1 или 2] для 
ввода команды поиска скорости через дискретные входы.

Код Наименование Причины Возможные решения
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Установленный код двигателя не соответствует 
режиму управления двигателем PM.

• Правильно установите параметр E5-01 [PM Mot Код 
Selection], согласно используемому двигателю PM.

• В случае специальных двигателей обратитесь к протоколу 
испытаний двигателя и правильно установите параметры 
группы E5: НАСТРОЙКИ ДВИГАТЕЛЕЙ PM.

Если привод обнаруживает неисправность при 
пуске или в диапазоне низких скоростей (10% или 
менее) и параметр n8-57 = 1 [High Freq Injection 
= Активирована] для режимов управления PM, 
то слишком велик коэффициент возбуждения 
током высокой частоты.

• Правильно установите параметры группы E5: НАСТРОЙКИ 
ДВИГАТЕЛЕЙ PM и выполните Автонастройку с вращением.

• Уменьшите значение параметра n8-41 [HFI PoleDet Pgain] с 
шагом 0,5 единиц.
Примечание:
Для двигателей IPM установите n8-41 > 0.0.

Ток, протекающий через двигатель, больше значе-
ния, установленного в параметре L8-27 [OverCurr 
Det Gain] при управлении двигателями PM.

Исправьте значение параметра L8-27.

Режим управления для используемого двигателя 
выбран неправильно.

Правильно выберите режим управления в параметре A1-02 
[Control Method].

Силовой кабель двигателя слишком длинный. Замените привод моделью большей мощности.

Поиск скорости не завершается при пуске, когда 
вы используете асинхронный двигатель в режиме 
управлении EZOLV.

При выборе асинхронного двигателя в параметре E9-01 = 0 
[Motor Type Selection = IM], установите b3-24 = 2 [SpSrch 
Method Selection = Current Det2].

Примечание:
• Привод генерирует эту ошибку, когда его датчики тока обнаруживают, что выходной ток превышает определенное значение уровня обнаружения перегрузки по 

току.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

oFA00 Опциональная плата несовме-
стима с портом

Опциональная плата, установленная в разъем 
CN5-A не совместима с этим портом.

Установите опциональную плату в правильный разъем.
Примечание:
Опциональные платы энкодера несовместимы с разъемом 
CN5-A.

Примечание:
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• Функция отслеживания недоступна для этой ошибки.

Код Наименование Причины Возможные решения

oFA01 Ошибка опциональной платы/
Ошибка подключения

Опциональная плата, установленная в разъем 
CN5-A не совместима с этим портом.

1. Выключите питание привода.
2. Обратитесь к руководству на опциональную плату и пра-

вильно установите ее в разъем привода.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

oFA02 Дублирование опциональных плат Одинаковые опциональные платы или платы 
одного типа установлены в разъемы CN5-A, B и 
C.

Установите опциональную плату в правильный разъем.
Примечание:
Для подключения опциональных плат энкодеров исполь-
зуйте разъемы CN5-C и CN5-B.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

oFA03 - oFA06 Ошибка опциональной платы, 
установленной в порт CN5-A

Опциональная плата неисправна. 1. Выключите питание привода.
2. Убедитесь, что опциональная плата правильно установлена 

в разъем.
3. Если ошибка сохраняется, замените опциональную плату.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

oFA10, oFA11 Ошибка опциональной платы, 
установленной в порт CN5-A

Опциональная плата неисправна. 1. Выключите питание привода.
2. Убедитесь, что опциональная плата правильно установлена 

в разъем.
3. Если ошибка сохраняется, замените опциональную плату.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

oFA12 - oFA17 Ошибка подключения опциональ-
ной платы (CN5-A)

Опциональная плата неисправна. 1. Выключите питание привода.
2. Убедитесь, что опциональная плата правильно установлена 

в разъем.
3. Если ошибка сохраняется, замените опциональную плату.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

oFA30 - oFA43 Ошибка подключения опциональ-
ной платы (CN5-A)

Опциональная плата неисправна. 1. Выключите питание привода.
2. Убедитесь, что опциональная плата правильно установлена 

в разъем.
3. Если ошибка сохраняется, замените опциональную плату.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения
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oFb00 Опциональная плата несовме-
стима с портом

Опциональная плата, установленная в разъем 
CN5-A несовместима с этим портом.

Установите опциональную плату в правильный разъем.
Примечание:
Опциональные платы DO-A3, AO-A3, PG-B3 и PG-X3 могут 
подключаться к разъему CN5-B. Используйте разъем CN5-C 
при подключении только одной платы энкодера.

Примечание:
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• Функция отслеживания недоступна для этой ошибки.

Код Наименование Причины Возможные решения

oFb01 Ошибка опциональной платы/
Ошибка подключения

Опциональная плата, установленная в разъем 
CN5-B была заменена во время работы.

1. Выключите питание привода.
2. Обратитесь к руководству на опциональную плату и пра-

вильно установите ее в разъем привода.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

oFb02 Дублирование опциональных плат Одинаковые опциональные платы или платы 
одного типа установлены в разъемы CN5-A, B и 
C.

Установите опциональную плату в правильный разъем.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

oFb03 - oFb11 Ошибка опциональной платы, 
установленной в порт CN5-B

Опциональная плата неисправна. 1. Выключите питание привода.
2. Убедитесь, что опциональная плата правильно установлена 

в разъем.
3. Если ошибка сохраняется, замените опциональную плату.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

oFb12 - oFb17 Ошибка опциональной платы, 
установленной в порт CN5-B

Опциональная плата неисправна. 1. Выключите питание привода.
2. Убедитесь, что опциональная плата правильно установлена 

в разъем.
3. Если ошибка сохраняется, замените опциональную плату.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

oFC00 Опциональная плата 
несовместима с портом

Опциональная плата, установленная в разъем 
CN5-C несовместима с этим портом.

Установите опциональную плату в правильный разъем.
Примечание:
Опциональные платы AI-A3, DI-A3 и платы интерфейсов 
связи не могут быть установлены в разъем CN5-C.

Примечание:
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• Функция отслеживания недоступна для этой ошибки.

Код Наименование Причины Возможные решения

oFC01 Ошибка опциональной платы/
Ошибка подключения

Опциональная плата, установленная в разъем 
CN5-C была заменена во время работы.

1. Выключите питание привода.
2. Обратитесь к руководству на опциональную плату и пра-

вильно установите ее в разъем привода.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

oFC02 Дублирование опциональных плат Одинаковые опциональные платы или платы 
одного типа установлены в разъемы CN5-A, B и 
C.

Установите опциональную плату в правильный разъем.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

oFC03 - oFC11 Ошибка опциональной платы, 
установленной в порт CN5-C

Опциональная плата неисправна. 1. Выключите питание привода.
2. Убедитесь, что опциональная плата правильно установлена 

в разъем.
3. Если ошибка сохраняется, замените опциональную плату.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

oFC12 - oFC17 Ошибка опциональной платы, 
установленной в порт CN5-C

Опциональная плата неисправна. 1. Выключите питание привода.
2. Убедитесь, что опциональная плата правильно установлена 

в разъем.
3. Если ошибка сохраняется, замените опциональную плату.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

oFC50 - oFC55 Ошибка опциональной платы, 
установленной в порт CN5-C

Опциональная плата неисправна. 1. Выключите питание привода.
2. Убедитесь, что опциональная плата правильно установлена 

в разъем.
3. Если ошибка сохраняется, замените опциональную плату.

Код Наименование Причины Возможные решения
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Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

oH Перегрев радиатора Окружающая температура слишком высока и тем-
пература радиатора привода превышает значение 
параметра L8-02 [Overheat Alm Level].

• Измерьте температуру окружающего воздуха.
• Увеличьте проток воздуха в электрошкафу.
• Для снижения температуры окружающего воздуха устано-

вите дополнительное устройство охлаждения (вентилятор 
или кондиционер).

• Удалите из зоны вблизи привода источники повышенного 
тепла.

Нагрузка слишком высока. • Измерьте выходной ток.
• Уменьшите нагрузку.
• Уменьшите несущую частоту в параметре C6-02 [Carrier 

Frequency Selection].

Внутренний вентилятор привода остановился. 1. Согласно процедуре, описанной в данном руководстве, заме-
ните вентилятор охлаждения.

2. Обнулите параметр учета времени работы вентилятора o4-
03 = 0 [Fan.Oper Setting = 0 h].

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если температура радиатора охлаждения привода превышает значение параметра L8-02.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре L8-03 [Overheat Pre-Alarm Selection].

Код Наименование Причины Возможные решения

oH1 Перегрев радиатора Окружающая температура слишком высока и тем-
пература радиатора привода превышает значение 
параметра L8-02 [Overheat Alm Level].

• Измерьте температуру окружающего воздуха.
• Увеличьте проток воздуха в электрошкафу.
• Для снижения температуры окружающего воздуха устано-

вите дополнительное устройство охлаждения (вентилятор 
или кондиционер).

• Удалите из зоны вблизи привода источники повышенного 
тепла.

Нагрузка слишком высока. • Измерьте выходной ток.
• Уменьшите нагрузку.
• Уменьшите несущую частоту в параметре C6-02 [Carrier 

Frequency Selection].

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если температура радиатора охлаждения привода превышает значение параметра oH1. Уровень обнаружения oH1 определяется 

параметром o2-04 [Drive KVA Selection].
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• Функция автоматического перезапуска для кода аварии oH отменяется посредством параметра L5-08 [U/OV,OH,GF A-Reset Select].

Код Наименование Причины Возможные решения

oH3 Перегрев двигателя (Вход PTC) Подключение термистора двигателя нарушено. Исправьте ошибки подключения.

Ошибка в приводимом оборудовании.
Например: Произошло заклинивание механизма.

Проверьте оборудование и устраните причины блокирования 
двигателя.

Двигатель перегрелся. • Проверьте уровень нагрузки, время разгона/торможения и 
частоту пуска/останова двигателя (время цикла).

• Уменьшите нагрузку.
• Увеличьте значения времени разгона/замедления в параме-

трах с C1- 01 по C1-08.
• Согласно паспортной табличке правильно установите значе-

ние параметра E2-01 [Mot Rated Current (FLA)].
• Убедитесь, что система охлаждения двигателя работает пра-

вильно, и при наличии неисправности, устраните ее.
• Отрегулируйте параметры вольт-частотной V/f характери-

стики с E1-04 по E1-10. Для двигателя 2 регулируйте параме-
тры с E3-04 по E3-10. Уменьшите значения параметров E1-08 
[Mid A Voltage] и E1-10 [Min Output Voltage].
Примечание:
Если значения параметров E1-08 и E1-10 слишком малы, то 
допуск нагрузки уменьшится при работе привода в диапа-
зоне низких скоростей.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если уровень сигнала перегрева двигателя, поступающего через аналоговый вход A3, превышает уровень обнаружения аварии, 

когда H3-06 = 16 [AI3 Function Selection = Mot PTC Input].
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре L1-03 [Motor oH AL Reaction Select].

oH4 Перегрев двигателя (Вход PTC) Двигатель перегрелся. • Проверьте уровень нагрузки, время разгона/торможения и 
частоту пуска/останова двигателя (время цикла).

• Уменьшите нагрузку.
• Увеличьте значения времени разгона/замедления в параме-

трах с C1- 01 по C1-08.
• Согласно паспортной табличке правильно установите значе-

ние параметра E2-01 [Mot Rated Current (FLA)].
• Убедитесь, что система охлаждения двигателя работает пра-

вильно, и при наличии неисправности, устраните ее.
• Отрегулируйте параметры вольт-частотной V/f характери-

стики с E1-04 по E1-10. Для двигателя 2 регулируйте параме-
тры с E3-04 по E3-10. Уменьшите значения параметров E1-08 
[Mid A Voltage] и E1-10 [Min Output Voltage].
Примечание:
Если значения параметров E1-08 и E1-10 слишком малы, то 
допуск нагрузки уменьшится при работе привода в диапа-
зоне низких скоростей.

Код Наименование Причины Возможные решения
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Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если уровень сигнала перегрева двигателя, поступающего через аналоговые входы A1, A2 или A3, превышает уровень обнару-

жения аварии. (Если установлены параметры H3-02 [AI1 Function Selection], H3-10 [AI2 Function Selection], или H3-06 [AI3 Func. Sel.] = 16 [Mot PTC Input].)
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

oL1 Перегрузка двигателя Нагрузка слишком высока. Уменьшите нагрузку.
Примечание:
Сбросьте oL1, когда U4-16 [MotorOLEstimate (oL1)] < 100.

Время разгона и замедления или время цикла 
слишком малы.

• Проверьте время разгона/торможения и частоту пуска/оста-
нова двигателя (время цикла).

• Увеличьте значения параметров времени разгона/торможения 
с C1- 01 по C1-08.

Перегрузка произошла при работе на низкой ско-
рости.

• Уменьшите нагрузку при работе на низкой скорости.
• Увеличьте скорость двигателя.
• При необходимости продолжительной работы на низкой ско-

рости замените двигатель моделью большей мощности или 
используйте инверторный двигатель.
Примечание:
В случае двигателей общего назначения  перегрузка на низ-
кой скорости может произойти при работе в диапазоне ниже 
номинального тока.

Параметр L1-01 [Motor Cool Type for OL1 Calc] 
установлен неправильно.

Установите в параметре  L1-01 значение в соответствии с харак-
теристиками, подходящими для инверторного двигателя.

Вольт-частотная V/f комбинация не соответствует 
характеристикам двигателя.

• Проверьте соотношение частоты и напряжения в вольт-
частотной V/f характеристике. Уменьшите напряжение, если 
оно слишком высоко в сравнении с частотой.

• Отрегулируйте параметры вольт-частотной V/f характери-
стики с E1-04 по E1-10. Для двигателя 2 регулируйте параме-
тры с E3-04 по E3-10.

• Уменьшите значения параметров E1-08 [Mid A Voltage] и E1-
10 [Min Output Voltage].
Примечание:
Если значения параметров E1-08 и E1-10, то допуск 
нагрузки уменьшится при работе привода в диапазоне низ-
ких скоростей.

Параметр E1-06 [Base Frequency] установлен 
неправильно.

Установите в параметре E1-06 номинальную частоту, указанную 
на паспортной табличке двигателя.

Привод используется для управления более чем 
одним двигателем.

Установите параметр L1-01 = 0 [Motor Cool Type for OL1 Calc = 
Деактивирована], и в целях предотвращения повреждения дви-
гателя подключите к каждому двигателю тепловое реле пере-
грузки.

Качество электронной тепловой защиты и харак-
теристики перегрузки двигателя не совпадают.

• Проверьте характеристики двигателя и правильно установите 
параметр L1-01 [Motor Cool Type for OL1 Calc].

• Подключите к двигателю тепловое реле перегрузки.

Уровень срабатывания электронной тепловой 
защиты установлен неправильно.

Установите в параметре E2-01 [Mot Rated Current (FLA)] значе-
ние, указанное на паспортной табличке двигателя.

Потери двигателя увеличились в режиме тормо-
жения перевозбуждением.

• Уменьшите значение параметра n3-13 [OverExcBr Gain].
• Установите параметры L3-50 ≠ 3 или 4 [StallP@Decel Mode ≠ 

HiFlux Overexcitation или HiFlux2 Overexcitation].
• Установите параметр L3-04 = 0 [StallP@Decel Enable = Деак-

тивирована].

Параметры поиска скорости установлены непра-
вильно.

• Проверьте установки всех параметров, относящихся к функ-
ции поиска скорости.

• Отрегулируйте параметр b3-03 [SpSrch Deceleration Time].
• После Автонастройки установите параметр b3-24 = 1 [SpSrch 

Method Selection = Speed Estimation].

Обрыв фазы на входе привел к изменению тока на 
выходе привода.

Убедитесь в отсутствии обрыва фаз и устраните неполадки.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку при срабатывании электронной тепловой защиты двигателя.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• Функция автоматического перезапуска для кода аварии oL отменяется посредством параметра L5-07 [OL1-4 Auto-Reset Select].

Код Наименование Причины Возможные решения
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oL2 Перегрузка привода Нагрузка слишком высока. Уменьшите нагрузку.

Время разгона и замедления или время цикла 
слишком малы.

• Проверьте время разгона/торможения и частоту пуска/оста-
нова двигателя (время цикла).

• Увеличьте значения параметров времени разгона/торможения 
с C1- 01 по C1-08.

Вольт-частотная V/f комбинация не соответствует 
характеристикам двигателя.

• Проверьте соотношение частоты и напряжения в вольт-
частотной характеристике V/f. Уменьшите напряжение, если 
оно слишком высоко в сравнении с частотой.

• Отрегулируйте параметры вольт-частотной V/f характери-
стики с E1-04 по E1-10. Для двигателя 2 регулируйте параме-
тры с E3-04 по E3-10.
Примечание:
Если значения параметров E1-08 и E1-10, то допуск 
нагрузки уменьшится при работе привода в диапазоне низ-
ких скоростей.

Мощность привода слишком мала. Замените привод моделью большей мощности.

Перегрузка произошла при работе на низкой ско-
рости.

• Уменьшите нагрузку при работе на низкой скорости.
• Замените привод моделью большей мощности.
• Уменьшите несущую частоту в параметре C6-02 [Carrier 

Frequency Selection].

Коэффициент компенсации крутящего момента 
слишком велик.

Уменьшите значение параметра C4-01 [Trq Comp Gain] не допу-
ская остановки двигателя.

Параметры поиска скорости установлены непра-
вильно.

• Проверьте установки всех параметров, относящихся к функ-
ции поиска скорости.

• Отрегулируйте параметр b3-03 [SpSrch Deceleration Time].
• После Автонастройки установите параметр b3-24 = 1 [SpSrch 

Method Selection = Speed Estimation].

Обрыв фазы на входе привел к изменению тока на 
выходе привода.

• Исправьте ошибки подключения силовых цепей на входе 
привода.

• Убедитесь в отсутствии обрыва фаз и устраните неполадки.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту при срабатывании электронной тепловой защиты двигателя.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• Функция автоматического перезапуска для кода аварии oL отменяется посредством параметра L5-07 [OL1-4 Auto-Reset Select].

Код Наименование Причины Возможные решения

oL3 Превышение крутящего момента 1 Ошибка в приводимом оборудовании.
Например: Произошло заклинивание механизма.

Проверьте оборудование и устраните причины блокирования 
двигателя.

Параметры не соответствуют нагрузке. Отрегулируйте параметры L6-02 [Trq Det1 Level] и L6-03 [Trq 
Det1 Time].

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если выходной ток привода превышает уровень, установленный в параметре L6-02 дольше промежутка времени, установлен-

ного в параметре L6-03.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре L6-01 [Trq Det1 Select].
• Функция автоматического перезапуска для кода аварии oL отменяется посредством параметра L5-07 [OL1-4 Auto-Reset Select].

Код Наименование Причины Возможные решения

oL4 Превышение крутящего момента 2 Ошибка в приводимом оборудовании.
Например: Произошло заклинивание механизма.

Проверьте оборудование и устраните причины блокирования 
двигателя.

Параметры не соответствуют нагрузке. Отрегулируйте параметры L6-05 [Trq Det2 Level] и L6-06 [Trq 
Det2 Time].

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если выходной ток привода превышает уровень, установленный в параметре L6-05 дольше промежутка времени, установлен-

ного в параметре L6-06.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре L6-04 [Trq Det2 Select].
• Функция автоматического перезапуска для кода аварии oL отменяется посредством параметра L5-07 [OL1-4 Auto-Reset Select].

Код Наименование Причины Возможные решения

oL5 Контроль износа механизма 1 Привод обнаружил превышение крутящего 
момента в соответствии с условиями обнаруже-
ния механического износа, установленными в 
параметрах L6-08 [MechF Enable] и L6-56, L6-57, 
L6- 58 [MechF Action, MechF AbsSpeed, MechF 
Method].

Проведите диагностический тест износа механизма.

Примечание:
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре L6-08, и в параметрах L6-56, L6-57, L6-58 

[MechF Action, MechF AbsSpeed, MechF Method].

Код Наименование Причины Возможные решения
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oL7 Перегрузка торможения 
повышенным скольжением

Инерция нагрузки слишком велика. • Уменьшите время замедления в параметрах C1-02 [Decel 
Time 1], C1-04 [Decel Time 2], C1-06 [Decel Time 3] и C1-08 
[Decel Time 4] для применений, не использующих торможе-
ние повышенным скольжением.

• Для уменьшения времени замедления используйте тормозной 
резистор.

Внешняя сила от нагрузки провернула двигатель.

Что-то предотвращает замедление нагрузки.

Значение параметра n3-04 [HSB Overload Time] 
слишком мало.

• Увеличьте значение параметра n3-04.
• Примените в цепи двигателя тепловое реле перегрузки, и 

установите параметр n3-04 = 1200 s (максимальное значе-
ние).

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если выходная частота поддерживается постоянной дольше установленного промежутка времени n3-04.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

oPr Ошибка подключения клавиатуры Клавиатура ненадежно подключена к разъему на 
приводе.

Проверьте соединение между клавиатурой и приводом.

Соединительный кабель между приводом и кла-
виатурой отключен.

• Снимите клавиатуру и снова установите ее.
• Если кабель поврежден, замените его.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку при наличии следующих условий:
• o2-06 = 1 [Keypad Disconnect Detection = Активирована].
• b1-02 = 0 [Run Comm. Sel 1 = Keypad], или привод управляется с клавиатуры в режиме местного управления LOCAL.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

oS Превышение скорости Имеет место перерегулирование. • Уменьшите параметр C5-01 [ASR PGain 1] и увеличьте пара-
метр C5-02 [ASR ITime 1].

• Отрегулируйте коэффициент импульсного входа с помощью 
параметров с H6-02 по H6-05.

Число импульсов энкодера PG в приводе установ-
лено неправильно.

Установите частоту импульсов задания с помощью параметра 
H6-02 [PI Frequency Scale] для 100% задания (максимальной 
скорости вращения двигателя).

Уровень обнаружения превышения скорости oS 
установлен неправильно.

Отрегулируйте параметры F1-08 [Overspeed Level] и F1-09 
[Overspeed Delay Time].

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если скорость двигателя превышает уровень, установленный в параметре F1-08 дольше промежутка времени, установленного в 

параметре F1-09.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре F1-03 [Overspeed Detection Selection].

Код Наименование Причины Возможные решения

ov Перенапряжение Время замедления слишком мало, и рекуператив-
ная энергия поступает из двигателя в привод.

• Установите параметр L3-04 = 1 [StallP@Decel Enable = 
Активирована] и L3-50 = 0 [StallP@Decel Mode = General 
Purpose].

• Увеличьте параметры C1-02 [Decel Time 1], C1-04 [Decel Time 
2], C1-06 [Decel Time 3] или C1-08 [Decel Time 4].

• Подключите к приводу опциональный модуль динамического 
торможения.

• Выполните автонастройку скорости замедления.

Время разгона слишком мало. • Убедитесь, что внезапное ускорение привода не приведет к 
аварии.

• Увеличьте параметры C1-01 [Accel Time 1], C1-03 [Accel Time 
2], C1-05 [Accel Time 3] или C1-07 [Accel Time 4].

• Увеличьте параметр C2-02 [Jerk@End of Accel].
• Установите параметр L3-11 = 1 [Overvolt Supression Select = 

Активирована].

Нагрузка при торможении слишком велика. Подключите к приводу опциональный модуль динамического 
торможения.

Во входном источнике питания имеются броски 
напряжения.

Подключите к приводу реактор постоянного тока.
Примечание:
Если к промышленной сети питания привода подключены 
другие устройства, типа двигателей, использующих для 
пуска переключение фазосдвигающих конденсаторов или 
тиристорные преобразователи, то в цепи питания возможны 
броски напряжения, способные привести к беспорядочному 
возрастанию напряжения на входе привода.

Выходной кабель привода или двигатель имеют 
короткое замыкание на землю (ток короткого 
замыкания на землю заряжает конденсатор глав-
ной цепи привода через источник питания).

• Проверьте силовой кабель двигателя, клеммы привода, 
клеммы двигателя и устраните короткое замыкание.

• Перезапустите питание привода.

Если обнаружение перенапряжения ov произо-
шло:
• Во время поиска скорости
• При восстановлении питания после его крат-

ковременного пропадания
• При автоматическом пуске привода
это указывает на неправильную установку пара-
метров поиска скорости.

• Проверьте установки всех параметров, относящихся к функ-
ции поиска скорости.

• Установите параметр b3-19 ≠ 0 [Speed Retry Times ≠ 0 раз].
• Отрегулируйте параметр b3-03 [SpSrch Deceleration Time].
• Выполните Стационарную Автонастройку межфазного 

сопротивления и затем установите параметр b3-24 = 1 
[SpSrch Method Selection = Speed Estimation].

Напряжение источника питания слишком велико. Уменьшите напряжение питания до номинального напряжения 
привода.

Код Наименование Причины Возможные решения
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Тормозной резистор или модуль тормозного рези-
стора подключены неправильно.

Исправьте подключение тормозного резистора или модуля тор-
мозного резистора.

Кабель энкодера отключен или подключен непра-
вильно.

Проверьте ошибки подключения кабеля энкодера и устраните 
проблемы.

Наводки помех на кабель энкодера. Отделите кабель энкодера от силовых кабелей привода или дру-
гих источников электрических помех.

Электрические помехи привели к неправильной 
работе привода.

• Проверьте цепи управления, силовые цепи и провода зазем-
ления с целью снижения влияния электрических помех.

• Убедитесь, что источником помех не являются магнитные 
контакторы, при необходимости установите на катушки кон-
такторов цепочки подавления помех.

Инерция нагрузки установлена неправильно. • Проверьте установки инерции нагрузки для режимов KEB, 
подавления перенапряжения или предотвращения остановки 
при замедлении.

• Отрегулируйте параметр L3-25 [Load Inertia Ratio] согласно 
характеристикам нагрузки.

Функция торможения коротким замыканием 
использовалась в режиме управления OLV/ PM.

Подключите к приводу тормозной резистор.

Неравномерная работа двигателя. • Отрегулируйте параметр n1-02 [HuntPrev Gain Setting].
• Отрегулируйте параметры n2-02 [AFR Time 1] и n2-03 [AFR 

Time 2].
• Отрегулируйте параметры n8-45 [SpdFbck Det.Gain] и n8-47 

[Pull-In Comp. Time Constant].

Поиск скорости не завершается при пуске, когда 
вы используете асинхронный двигатель в режиме 
управлении EZOLV.

Когда E9-01 = 0 [Motor Type Selection = IM], установите b3-24 = 
2 [SpSrch Method Selection = Current Det2].

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если в режиме хода привода напряжение шины постоянного тока превышает уровень обнаружения перенапряжения.
• Уровень обнаружения перенапряжения ov для приводов класса 200 В приблизительно составляет 410 В. Уровень обнаружения перенапряжения ov для приводов 

класса 400 В приблизительно составляет 820 В.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• Функция автоматического перезапуска для кода аварии oV отменяется посредством параметра L5-08 [U/OV,OH,GF A-Reset Select].

Код Наименование Причины Возможные решения

PF Обрыв входной фазы Произошел обрыв фазы на входе привода. Исправьте ошибки подключения силовой цепи питания при-
вода.

Ослабли соединения силовых проводов в клемм-
ной колодке привода.

Затяните винты клемм с правильным усилием.

Напряжение питания привода изменилось в боль-
ших пределах.

• Проверьте источник питания.
• Обеспечьте стабильное питание привода.
• Если питание в норме, проверьте магнитный контактор на 

входе привода.

Нарушен баланс межфазного напряжения. • Проверьте источник питания.
• Обеспечьте стабильное питание привода.
• Установите параметр L8-05 = 0 [In PhaseLoss Selection = 

Деактивирована].

Конденсаторы главной цепи привода выработали 
свой ресурс.

• Проверьте монитор обслуживания конденсаторов U4-05 
[Capacitor Maintenance]. Если значение параметра U4-05 
больше 90%, замените плату управления или целиком при-
вод. 

• Для получения информации о замене платы управления обра-
титесь к производителю или к ближайшему торговому пред-
ставителю.

• Если питание привода в норме и ошибка сохраняется, заме-
ните плату управления или целиком привод.

• Для получения информации о замене платы управления обра-
титесь к производителю или к ближайшему торговому пред-
ставителю.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку при неуправляемом колебании напряжения в шине постоянного тока без рекуперации.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• Используйте параметр L8-05 для включения и выключения обнаружения PF.

Код Наименование Причины Возможные решения

PGo Обрыв обратной связи от энкодера 
(PG)

Кабель энкодера отключен или подключен непра-
вильно.

Проверьте ошибки подключения или отсоединенный кабель 
энкодера и устраните проблемы.

Отсутствует питание энкодера. Проверьте источник питания энкодера.

Удерживающий тормоз остановил двигатель. Разожмите удерживающий тормоз.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, при отсутствии импульсного сигнала от энкодера в течение времени, установленного в параметре F1-14 [Enc PGOpen Time for 

Detection].
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре F1-02 [PGOpen Detection Select].

Код Наименование Причины Возможные решения

PGoH Аппаратная ошибка энкодера (PG) Кабель энкодера отключен Подключите кабель энкодера.

Примечание:
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре F1-02 [PGOpen Detection Select].

Код Наименование Причины Возможные решения
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qFL1 Ошибка данных программы 
Q2pack в памяти ЭСППЗУ

Произошла ошибка периферийной цепи ЭСППЗУ. Перезапустите питание привода.
• Если ошибка сохраняется, замените плату управления или 

целиком привод. Для получения информации о замене платы 
управления обратитесь к производителю или к ближайшему 
торговому представителю.

Имеет место ошибка данных памяти ЭСППЗУ. Установите параметр A1-03 = 2220, 3330 [Init Parameters = 2-
Wire Initialization, 3-Wire Initialization] для инициализации при-
вода, затем снова загрузите в привод проект Q2dev.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку при наличии ошибки в программе Q2pack, сохраненной в ЭСППЗУ.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

qFL2 Ошибка Q2pack 2 Имеет место ошибка в программе Q2pack. Проверьте программу Q2pack и устраните причину ошибки. Эта 
ошибка не является ошибкой привода.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

qFL3 Ошибка Q2pack 3 Имеет место ошибка в программе Q2pack. Проверьте программу Q2pack и устраните причину ошибки. Эта 
ошибка не является ошибкой привода.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

qFL Ошибка Q2pack Имеет место ошибка в программе Q2pack. Проверьте программу Q2pack и устраните причину ошибки. Эта 
ошибка не является ошибкой привода.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

rF Авария тормозного резистора Сопротивление опционального модуля динамиче-
ского торможения слишком низко.

Используйте опцию динамического торможения, которая соот-
ветствует модели и мощности привода.

К приводу подключен рекуперативный преобра-
зователь, модуль рекуперации или тормозной 
модуль.

Установите параметр L8-55 = 0 [DB IGBT Protection = Disable].

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

rH Перегрев тормозного резистора Время замедления слишком мало, и рекуператив-
ная энергия поступает из двигателя в привод.

• Проверьте уровень нагрузки, время замедления и скорость.
• Уменьшите нагрузку.
• Увеличьте параметры C1-02 [Decel Time 1], C1-04 [Decel Time 

2], C1-06 [Decel Time 3] или C1-08 [Decel Time 4].
• Используйте опцию динамического торможения, которая 

позволит поглощать больше энергии.

Нагрузочный цикл слишком тяжел. Проверьте нагрузочный цикл.
Примечание:
При установке L8-01 = 1 [3%ERF DBR Protection = Активи-
рована], максимальный нагрузочный цикл составляет 3%.

Тормозная нагрузка слишком велика. • Повторно рассчитайте тормозную нагрузку и тормозную 
мощность и уменьшите тормозную нагрузку.

• Для увеличения тормозной мощности используйте тормоз-
ной резистор.

Тормозного резистора недостаточно. Используя спецификации, подберите тормозной резистор доста-
точной мощности.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если активна функция защиты тормозного резистора от перегрева.
• Величина тормозной нагрузки вызывает ошибку перегрева тормозного резистора, а не увеличивает температуру поверхности резистора. Если рабочий цикл выше, 

чем номинал тормозного резистора, привод выводит сигнал аварии.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• Функция обнаружения ошибки включается с помощью параметра L8-01.

Код Наименование Причины Возможные решения

rr Авария транзистора 
динамического торможения

Повреждены цепи управления привода. • Перезапустите питание привода.
• Если ошибка сохраняется, замените плату управления или 

целиком привод. Для получения информации о замене платы 
управления обратитесь к производителю или к ближайшему 
торговому представителю.

Неисправен внутренний тормозной транзистор 
привода.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

SC Короткое замыкание / Отказ IGBT Двигатель поврежден из-за перегрева или нару-
шения изоляции.

Измерьте сопротивление изоляции двигателя и, при наличии 
электрического пробоя или невосстановимого повреждения изо-
ляции, замените двигатель.

Силовой кабель двигателя имеет замыкание на 
землю.

• Проверьте силовой кабель двигателя на наличие поврежде-
ний и устраните короткое замыкание.

• Измерьте сопротивление между фазными проводами кабеля и 
клеммой заземления. При наличии электрического пробоя 
замените кабель.

Код Наименование Причины Возможные решения
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Короткое замыкание или замыкание на землю 
выходных цепей привода привело к отказу выход-
ных транзисторов привода.

• Убедитесь в отсутствии короткого замыкания между клеммой 
B1 и клеммами U/T1, V/T2 и W/T3. Убедитесь в отсутствии 
короткого замыкания между клеммами (-) и U/T1, V/T2 и W/ 
T3.

• При наличии короткого замыкания свяжитесь с производите-
лем.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку при наличии короткого замыкания или замыкания на землю выходных цепей привода, или при отказе внутр. IGBT-модуля.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

SCF Авария цепи защитного 
отключения

Цепь защитного отключения повреждена. Замените плату управления или целиком привод. Для получения 
информации о замене платы управления обратитесь к произво-
дителю или к ближайшему торговому представителю.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

SEr Превышение числа попыток 
подхвата скорости

Параметры, связанные с поиском скорости, уста-
новлены неправильно.

• Уменьшите параметр b3-10 [Speed Det Gain for Estimation].
• Увеличьте параметр b3-17 [Speed Retry Current Level].
• Увеличьте параметр b3-18 [Speed Retry Delay].
• Повторите Автонастройку.

Двигатель останавливался самовыбегом в направ-
лении противоположном команде хода Run.

Установите параметр b3-14 = 1 [Speed Bi-Directional Search = 
Активирована].

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если число попыток поиска скорости превысило значение параметра b3-19 [Speed Retry Times].
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

STPo Обнаружено выпадение 
из синхронизма

Код двигателя установлен неправильно для 
выбранного режима управления двигателем с 
постоянными магнитами PM.

• Введите правильный код двигателя PM в параметр E5-01 
[Код двигателя PM].

• В случае специализированных двигателей обратитесь к про-
токолу испытания и правильно установите параметры E5-xx.

Нагрузка слишком велика. • Увеличьте параметр n8-55 [Load Inertia].
• Увеличьте параметр n8-51 [Ac/Dec Pull-In Current]. Если при-

вод обнаружил ошибку STPo во время замедления, когда в 
параметре n8-51 установлено увеличенное значение, устано-
вите параметр n8-79 [Pull-In Curr@Deceleration] ниже пара-
метра n8-51.

• Уменьшите нагрузку.
• Замените привод и двигатель на модели большей мощности.

Инерция нагрузки слишком велика. Увеличьте параметр n8-55.

Время разгона/замедления слишком мало. • Увеличьте время разгона/замедления в параметрах с C1-01 по 
C1-08 [Accel Time 1 - Decel Time 4].

• Увеличьте параметр C2-01 [Jerk@Start of Accel].

Ответ по скорости слишком медленный. • Увеличьте параметр n8-55.
• Если ошибка STPo обнаруживается в нормальном режиме 

нагрузки, когда A1-02 = 6 [Control Method = PM AOLV], уве-
личьте параметр n8-11 [Observ.Calc Gain2] с шагом 10. Если 
ошибка STPo обнаруживается при пуске двигателя, умень-
шите параметр n8-11 с шагом 10.

Примечание:
Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

SvE Ошибка в позиции сервонуля Значение предела крутящего момента слишком 
мало.

Отрегулируйте параметры, связанные с пределом крутящего 
момента с L7-01 по L7-04.

Крутящий момент нагрузки слишком велик. Уменьшите крутящий момент нагрузки.

Наводки помех на кабель энкодера. Расположите кабель энкодера подальше от выходного кабеля 
привода или от других источников помех.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку при смещении позиции двигателя во время удержания сервонуля.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.

Код Наименование Причины Возможные решения

TiM Время в клавиатуре не установ-
лено

Батарея питания часов установлена, но дата и 
время не установлены.

Установите дату и время в клавиатуре.

Примечание:
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• Функция обнаружения ошибки TiM включается и выключается в параметре o4-24 [bAT Detection Selection].

Код Наименование Причины Возможные решения

UL3 Снижение крутящего момента 1 Имеются неполадки в приводимом механизме. 
Например: Оборван приводной ремень.

Проверьте механизмы и устраните неполадки.

Параметры не соответствуют нагрузке. Отрегулируйте параметры L6-02 [Trq Det1 Level] и L6-03 [Trq 
Det1 Time].

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если выходной ток привода остается меньшим уровня параметра L6-02 дольше промежутка времени, установленного в параме-

тре L6-03.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре L6-01 [Trq Det1 Select].

Код Наименование Причины Возможные решения
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UL4 Снижение крутящего момента 2 Имеются неполадки в приводимом механизме. 
Например: Оборван приводной ремень.

Проверьте механизмы и устраните неполадки.

Параметры не соответствуют нагрузке. Отрегулируйте параметры L6-05 [Trq Det2 Level] и L6-06 [Trq 
Det2 Time].

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если выходной ток привода остается меньшим уровня параметра L6-05 дольше промежутка времени, установленного в параме-

тре L6-06.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре L6-04 [Trq Det2 Select].

Код Наименование Причины Возможные решения

UL5 Контроль износа механизма 2 Привод обнаружил превышение крутящего 
момента в соответствии с условиями обнаруже-
ния механического износа, установленными в 
параметре L6-08 [MechF Enable].

Проведите диагностический тест износа механизма.

Примечание:
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре L6-08.

Код Наименование Причины Возможные решения

Uv1 Пониженное напряжение в шине 
постоянного тока

Обрыв фазы на входе привода. Исправьте ошибки подключения силовых цепей на входе при-
вода.

Ослабли винты в клеммной колодке на входе при-
вода.

Затяните винты клеммной колодки с правильным усилием.

Напряжение питания привода изменилось в боль-
ших пределах.

• Проверьте источник питания.
• Обеспечьте стабильное питание привода.
• Если питание в норме, проверьте магнитный контактор на 

входе привода.

Имело место пропадание питания. Используйте лучший источник питания.

Конденсаторы главной цепи привода выработали 
свой ресурс.

• Проверьте монитор обслуживания конденсаторов U4-05 
[Capacitor Maintenance]. Если значение параметра U4-05 
больше 90%, замените плату управления или целиком при-
вод. 

• Для получения информации о замене платы управления обра-
титесь к производителю или к ближайшему торговому пред-
ставителю.

Реле или контактор обхода цепи плавного заряда 
повреждены.

• Монитор U4-06 [SoftChgRelay Maint] отображает срок 
службы реле обхода плавного заряда. Если значение параме-
тра U4-06 больше 90%, замените плату управления или цели-
ком привод. Для получения информации о замене платы 
управления обратитесь к производителю или к ближайшему 
торговому представителю.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку во время хода, если напряжение в шине постоянного тока упало ниже уровня параметра L2-05 [UV Detection Lvl (Uv1)].
• Уровень обнаружения пониженного напряжения Uv1 для приводов класса 200 В приблизительно составляет 190 В. Уровень обнаружения пониженного напряже-

ния для приводов класса 400 В приблизительно составляет 380 В. Уровень обнаружения приблизительно равен 350 В, когда параметр E1-01 [Input AC Supply 
Voltage] < 400.

• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• Функция отслеживания недоступна для этой ошибки.
• Параметр L5-08 [Выбор автосброса для ошибок U/OV, OH, GF] деактивирует функцию автоматического перезапуска.

Код Наименование Причины Возможные решения

Uv2 Пониженное напряжение питания 
цепей управления

Значение параметра L2-02 [RideThrough 
Time@Power Loss] увеличено и привод не осна-
щен устройством поддержания напряжения при 
кратковременном пропадании питания.

• Подключите к приводу конденсаторный модуль поддержания 
напряжения при кратковременном пропадании питания.

Имеются проблемы в аппаратной части привода. • Перезапустите питание привода.
• Если ошибка сохраняется, замените плату управления или 

целиком привод. Для получения информации о замене платы 
управления обратитесь к производителю или к ближайшему 
торговому представителю.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку при снижении напряжения источника питания цепей управления.
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• Функция отслеживания недоступна для этой ошибки.

Код Наименование Причины Возможные решения

Uv3 Ошибка реле обхода плавного 
заряда

Реле или контактор обхода цепи плавного заряда 
повреждены.

• Перезапустите питание привода.
• Если ошибка сохраняется, замените плату управления или 

целиком привод.
• Проверьте монитор U4-06 [SoftChgRelay Maint] срока службы 

реле обхода плавного заряда. Если значение параметра U4-06 
больше 90%, замените плату управления или целиком при-
вод. Для получения информации о замене платы управления 
обратитесь к производителю или к ближайшему торговому 
представителю.

Примечание:
• Выполните сброс аварийного сообщения посредством функции Fault Reset.
• Функция отслеживания недоступна для этой ошибки.

Код Наименование Причины Возможные решения
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7.5 Несущественные отказы/Сигналы тревоги
В этом разделе описаны причины и возможные решения устранения при обнаружении приводом несущественных 
ошибок и предупреждающих сообщений. Используйте информацию из таблиц для устранения причин несуществен-
ных отказов и предупреждений.

Код Наименование Причины Возможные решения

AEr Ошибка установки адреса станции Адрес узла для опциональной платы связи уста-
новлен не в допустимом диапазоне.

• Для сети CC-Link правильно установите адрес узла в параме-
тре F6-10 [CCLink Node Address].

• Для сети MECHATROLINK правильно установите адрес узла 
в параметре F6-20 [MLII Address].

• Для сети CANopen правильно установите адрес узла в пара-
метре F6-35 [CANopen Address].

Примечание:
При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-
2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

bAT Низкий заряд батареи часов в кла-
виатуре

Батарея питания часов в клавиатуре разрядилась. Замените батарею.

Примечание:
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• Функция предупреждения о низком заряде батареи bAT включается и выключается параметром o4-24 [bAT Detection Selection].

Код Наименование Причины Возможные решения

bb Общая блокировка Через дискретные входы с DI1 по DI8 поступил 
внешний сигнал общей блокировки и привод 
выключил выход.

Проверьте внешние подключения и временную диаграмму 
входа команды общей блокировки.

Примечание:
Привод не выводит сигнал аварии в этой ситуации.

Код Наименование Причины Возможные решения

bCE Ошибка связи Bluetooth Смарт-устройство с установленным приложе-
нием DriveWizard Mobile находится слишком 
далеко от клавиатуры.

Используйте смарт-устройство, находясь не далее 10 м от клави-
атуры привода.

Примечание:
Ошибка bCE может возникать и при нахождении смарт-
устройства ближе 10 м от клавиатуры в зависимости от 
характеристик смарт-устройства.

Присутствуют наводки радиопомех от другого 
устройства.

В порядке предотвращения радиопомех убедитесь, что вблизи 
клавиатуры привода отсутствуют устройства, использующие 
такой же радиодиапазон (2400-2480 МГц).

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку при работе со смарт устройством, осуществляющим связь с клавиатурой Bluetooth LCD.
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• Функция обнаружения ошибки bCE включается и выключается параметром o2-27 [BLE Disconn.Selection@BLE Ctrl].

Код Наименование Причины Возможные решения

boL Перегрузка тормозного транзи-
стора

Рабочий цикл тормозного транзистора слишком 
тяжел (рекуперативная мощность и частота 
повторов высоки).

• Установите тормозной модуль (серии CDBR).
• Установите рекуперативный преобразователь.
• Увеличьте время замедления.

Функция защиты тормозного транзистора активи-
рована при наличии установленного рекуператив-
ного преобразователя.

Установите параметр L8-55 = 0 [DB IGBT Protection = Disable].

Тормозной транзистор поврежден. Замените привод.

Примечание:
При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-
2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

bUS Ошибка опциональной платы 
связи

Кабель связи подключен неправильно. Исправьте подключение кабеля.

Имеется короткое замыкание или кабель связи не 
подключен.

• Устраните короткое замыкание и подключите кабели.
• Замените неисправный кабель связи.

Электрические помехи вызывают ошибку данных 
связи.

• Проверьте цепи управления, силовые цепи и провода зазем-
ления с целью снижения влияния электрических помех.

• Убедитесь, что источником помех не являются магнитные 
контакторы, при необходимости установите на катушки кон-
такторов цепочки подавления помех.

• Используйте только рекомендованные или другие экраниро-
ванные кабели. Заземлите экран кабеля со стороны контрол-
лера или на воде в привод.

• Отделите кабели связи от силовых цепей привода, и устано-
вите фильтр помехозащиты на входе источника питания для 
связи.

• Уменьшите воздействие электрических помех от контрол-
лера.

Опциональная плата связи неправильно установ-
лена в привод.

Правильно установите опциональную плату связи.

Опциональная плата связи повреждена. Если ошибка продолжает выводиться и все подключения в 
норме, замените опциональную плату связи.
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Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, когда функция команды хода Run или задания частоты назначена опциональной плате связи.
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре F6-01.

Код Наименование Причины Возможные решения

CALL Ошибка передачи по последова-
тельному интерфейсу связи

Кабель связи подключен неправильно. Исправьте ошибки подключения.

Имеется короткое замыкание или кабель связи не 
подключен.

• Устраните короткое замыкание и подключите кабели.
• Замените неисправный кабель связи.

Имеет место ошибка программирования на сто-
роне контроллера.

Проверьте связь при запуске и исправьте ошибки программиро-
вания.

Цепи связи повреждены. • Произведите операцию самодиагностики.
• Если ошибка сохраняется, замените плату управления или 

целиком привод. Для получения информации о замене платы 
управления обратитесь к производителю или к ближайшему 
торговому представителю.

Неправильная установка согласующего резистора 
для сети Modbus.

Для подключения согласующего резистора установите DIP-
переключатель S2 в позицию On в последнем приводе сети 
Modbus.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку в случае неправильного приема данных управления от контроллера при включении питания привода.
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

CE Ошибка связи Modbus Кабель связи подключен неправильно. Исправьте ошибки подключения.

Имеется короткое замыкание или кабель связи не 
подключен.

• Устраните короткое замыкание и подключите кабели.
• Замените неисправный кабель связи.

Электрические помехи вызывают ошибку данных 
связи.

• Проверьте цепи управления, силовые цепи и провода зазем-
ления с целью снижения влияния электрических помех.

• Убедитесь, что источником помех не являются магнитные 
контакторы, при необходимости установите на катушки кон-
такторов цепочки подавления помех.

• Используйте только рекомендованные или другие экраниро-
ванные кабели. Заземлите экран кабеля со стороны контрол-
лера или на воде в привод.

• Отделите кабели связи от силовых цепей привода, и устано-
вите фильтр помехозащиты на входе источника питания для 
связи.

• Уменьшите воздействие электрических помех от контрол-
лера.

Протокол связи несовместим. • Проверьте параметры H5-xx.
• Проверьте настройки на стороне контроллера и исправьте 

различия в условиях связи.

Значение параметра H5-09 [Mbus CE Detect Time] 
слишком мало для цикла связи.

• Измените программные настройки контроллера.
• Увеличьте параметр H5-09.

Программные или аппаратные неисправности 
контроллера приводят к проблемам связи.

Проверьте контроллер и устраните проблемы.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку при неправильном приеме данных в установленное время обнаружения ошибки CE, установленное в параметре H5-09.
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре H5-04 [Mbus Error Stop].

Код Наименование Причины Возможные решения

CP1 Ошибка предела компаратора 1 Значение монитора, выбранного параметром H2-
20 [Compare1 Mon. Selection] было в диапазоне 
H2-21 [Compare1 Low Limit] и H2-22 [Compare1 
Up Limit].

Проверьте значение монитора и устраните причину ошибки.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, когда дискретным входам назначены функции H2-01, H2-02 и H2-03 = 3C [2NO-2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 

4NO-4CM Funct SelectionComparator1].
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• Функция обнаружения ошибки CP1 включается и выключается параметром H2-33 [Compare1 Protection Selection].

Код Наименование Причины Возможные решения

CP2 Ошибка предела компаратора 2 Значение монитора, выбранного параметром H2-
26 [Compare2 Mon. Selection] было вне диапазона 
H2-27 [Compare2 Low Limit] и H2-28 [Compare2 
Up Limit].

Проверьте значение монитора и устраните причину ошибки.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, когда дискретным входам назначены функции H2-01, H2-02 и H2-03 = 3D [2NO-2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 

4NO-4CM Funct Selection = Comparator2].
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• Функция обнаружения ошибки CP1 включается и выключается параметром H2-35 [Compare2 Protection Selection].

Код Наименование Причины Возможные решения
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CrST Сброс невозможен Привод принял команду сброса ошибки, когда 
была активна команда хода Run.

Выключите команду хода Run, затем перезапустите питание 
привода.

CyC Ошибка установки цикла связи 
MECHATROLINK

Цикл связи контроллера не установлен в разре-
шенном диапазоне опциональной платы интер-
фейса MECHATROLINK.

Установите цикл связи контроллера в разрешенном диапазоне 
опциональной платы интерфейса MECHATROLINK.

Примечание:
При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-
2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

dEv Отклонение скорости Нагрузка слишком велика Уменьшите нагрузку.

Время разгона и замедления слишком малы. Увеличьте установки времени разгона/замедления в параме-
трах  с C1-01 по C1-08 [Accel Time 1 - Decel Time 4].

Установки уровня обнаружения ошибки dEv 
неверны.

Отрегулируйте параметры F1-10 [Speed Dev Level] и F1-11 
[Speed Dev Delay Time].

Нагрузка заблокирована. Проверьте приводимый механизм.

Удерживающий тормоз блокирует двигатель. Разожмите удерживающий тормоз.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если разность между обнаруженной и заданной скоростью превышает значение параметра F1-10 за промежуток времени, уста-

новленный в параметре F1-11.
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре F1-04 [Speed Dev Detection Select].

Код Наименование Причины Возможные решения

dnE Привод деактивирован Вход, которому назначена функция H1-xx: MFDI 
Function Select = 1A [Drive Enable], был выклю-
чен.

Проверьте правильность цикла работы.

Примечание:
При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-
2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

qAL2 Ошибка Q2pack 2 Ошибка в программе Q2pack. Проверьте программу Q2pack и устраните причину ошибки. 
Данная ошибка не является ошибкой привода.

Примечание:
При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-
2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

qAL3 Ошибка Q2pack 3 Ошибка в программе Q2pack. Проверьте программу Q2pack и устраните причину ошибки. 
Данная ошибка не является ошибкой привода.

Примечание:
При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-
2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

qAL1 Ошибка Q2pack Ошибка в программе Q2pack. Проверьте программу Q2pack и устраните причину ошибки. 
Данная ошибка не является ошибкой привода.

Примечание:
При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-
2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

E5 Ошибка сторожевого таймера 
MECHATROLINK

Привод обнаружил исключительную ситуацию 
сторожевого таймера при получении данных из 
контроллера.

Проверьте соединительный кабель MECHATROLINK. Если эта 
ошибка проявляется часто, проверьте подключение и примите 
меры по снижению наводок электрических помех, как описано в 
следующих руководствах:
• Руководство по монтажу MECHATROLINK-II 

(MECHATROLINK Members Association, руководство номер 
MMATDEP011)

• Руководство по монтажу MECHATROLINK-III 
(MECHATROLINK Members Association, руководство номер 
MMATDEP018)

Примечание:
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре F6-25 [MLII Watchdog Error Sel].

Код Наименование Причины Возможные решения

EF Ошибка ввода команды хода FWD/
REV Run

Команда прямого хода и команда обратного хода 
были поданы одновременно в течение проме-
жутка времени дольше 0,5 сек.

Проверьте цепи команд прямого и обратного хода и исправьте 
проблему.

Примечание:
• При обнаружении ошибки EF привод производит управляемый останов двигателя.
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения
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EF0 Внешний сигнал аварии через 
опциональную плату

Привод принял внешний сигнал об аварии от кон-
троллера через опциональную плату.

1. Найдите устройство, вызвавшее сигнал аварии и устраните 
причину неполадки.

2. Очистите вход внешней аварии из контроллера.

Программная ошибка на стороне контроллера. Проверьте работу программы контроллера.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, когда на внешнем устройстве срабатывает функция сигнализации аварии.
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре F6-03 [Comm Ext Flt Select (EF0)].

Код Наименование Причины Возможные решения

EF1 Внешняя Авария (Клемма DI1) Привод принял внешний сигнал об аварии от кон-
троллера через опциональную плату.

1. Найдите устройство, вызвавшее сигнал аварии и устраните 
причину неполадки.

2. Очистите вход внешней аварии из контроллера.

Неправильное подключение входа. Правильно подключите сигнальную линию к клемме DI1.

Входу DI1 назначена функция контроля внешнего 
сигнала аварии [H1-01 = с 2C по 2F], но он не 
используется.

Исправьте настройку входа.

Примечание:
При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-
2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

EF2 Внешняя Авария (Клемма DI2) Привод принял внешний сигнал об аварии от кон-
троллера через опциональную плату.

1. Найдите устройство, вызвавшее сигнал аварии и устраните 
причину неполадки.

2. Очистите вход внешней аварии из контроллера.

Неправильное подключение входа. Правильно подключите сигнальную линию к клемме DI2.

Входу DI2 назначена функция контроля внешнего 
сигнала аварии [H1-02 = с 2C по 2F], но он не 
используется.

Исправьте настройку входа.

Примечание:
При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-
2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

EF3 Внешняя Авария (Клемма DI3) Привод принял внешний сигнал об аварии от кон-
троллера через опциональную плату.

1. Найдите устройство, вызвавшее сигнал аварии и устраните 
причину неполадки.

2. Очистите вход внешней аварии из контроллера.

Неправильное подключение входа. Правильно подключите сигнальную линию к клемме DI3.

Входу DI3 назначена функция контроля внешнего 
сигнала аварии [H1-03 = с 2C по 2F], но он не 
используется.

Исправьте настройку входа.

Примечание:
При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-
2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

EF4 Внешняя Авария (Клемма DI4) Привод принял внешний сигнал об аварии от кон-
троллера через опциональную плату.

1. Найдите устройство, вызвавшее сигнал аварии и устраните 
причину неполадки.

2. Очистите вход внешней аварии из контроллера.

Неправильное подключение входа. Правильно подключите сигнальную линию к клемме DI4.

Входу DI4 назначена функция контроля внешнего 
сигнала аварии [H1-04 = с 2C по 2F], но он не 
используется.

Исправьте настройку входа.

Примечание:
При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-
2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

EF5 Внешняя Авария (Клемма DI5) Привод принял внешний сигнал об аварии от кон-
троллера через опциональную плату.

1. Найдите устройство, вызвавшее сигнал аварии и устраните 
причину неполадки.

2. Очистите вход внешней аварии из контроллера.

Неправильное подключение входа. Правильно подключите сигнальную линию к клемме DI5.

Входу DI5 назначена функция контроля внешнего 
сигнала аварии [H1-05 = с 2C по 2F], но он не 
используется.

Исправьте настройку входа.

Примечание:
При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-
2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

EF6 Внешняя Авария (Клемма DI6) Привод принял внешний сигнал об аварии от кон-
троллера через опциональную плату.

1. Найдите устройство, вызвавшее сигнал аварии и устраните 
причину неполадки.

2. Очистите вход внешней аварии из контроллера.

Неправильное подключение входа. Правильно подключите сигнальную линию к клемме DI6.

Входу DI6 назначена функция контроля внешнего 
сигнала аварии [H1-06 = с 2C по 2F], но он не 
используется.

Исправьте настройку входа.

Код Наименование Причины Возможные решения
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Примечание:
При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-
2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

EF7 Внешняя Авария (Клемма DI7) Привод принял внешний сигнал об аварии от кон-
троллера через опциональную плату.

1. Найдите устройство, вызвавшее сигнал аварии и устраните 
причину неполадки.

2. Очистите вход внешней аварии из контроллера.

Неправильное подключение входа. Правильно подключите сигнальную линию к клемме DI7.

Входу DI7 назначена функция контроля внешнего 
сигнала аварии [H1-07 = с 2C по 2F], но он не 
используется.

Исправьте настройку входа.

Примечание:
При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-
2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

EF8 Внешняя Авария (Клемма DI8) Привод принял внешний сигнал об аварии от кон-
троллера через опциональную плату.

1. Найдите устройство, вызвавшее сигнал аварии и устраните 
причину неполадки.

2. Очистите вход внешней аварии из контроллера.

Неправильное подключение входа. Правильно подключите сигнальную линию к клемме DI8.

Входу DI8 назначена функция контроля внешнего 
сигнала аварии [H1-08 = с 2C по 2F], но он не 
используется.

Исправьте настройку входа.

Примечание:
При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-
2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

EP24v Внешний источник питания 24В Напряжение источника питания главной цепи 
уменьшилось, а источник питания 24 В подает 
питание на привод.

• Проверьте источник питания главной цепи.
• Для пуска привода включите источник питания.

Примечание:
Функция обнаружения ошибки EP24v включается и выключается параметром o2-26 [Ext24V Mode Warning Display].
Привод не выводит сигнал предупреждения для этой аварии.

Код Наименование Причины Возможные решения

FAn Авария внутреннего вентилятора Нарушена работа циркуляционного вентилятора. • Проверьте исправность циркуляционного вентилятора.
• Перезапустите питание привода.
• Проверьте параметры мониторов U4-03 [Fan Oper.Time] и 

U4-04 [Cool Fan Maintenance]. В случае завершения срока 
службы вентилятора или его отказе замените вентилятор.

Проблемы в источнике питания электромагнит-
ного контактора или вентилятора.

1. Перезапустите питание привода.
2. Если ошибка сохраняется, замените плату управления или 

целиком привод. Для получения информации о замене платы 
управления обратитесь к производителю или к ближайшему 
торговому представителю.

Примечание:
При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-
2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

FbH Превышение обратной связи 
ПИД-регулятора

Уровень обнаружения FbH установлен непра-
вильно.

Отрегулируйте параметры b5-36 [PID HiHi Limit Level] и b5-37 
[PID HiHi Time].

Имеются проблемы в подключении обратной 
связи ПИД-регулятора.

Исправьте ошибки подключения обратной связи ПИД.

Датчик обратной связи работает неправильно. Проверьте датчики обратной связи со стороны устройства 
управления.

Неисправность входа обратной связи в приводе. Замените плату управления или целиком привод. Для получения 
информации о замене платы управления обратитесь к произво-
дителю или к ближайшему торговому представителю.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если вход обратной связи ПИД-регулятора превышает уровень, установленный в параметре b5-36 дольше промежутка времени, 

установленного в параметре b5-37.
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре b5-12 [Fdback Loss Select Mode].

Код Наименование Причины Возможные решения

FbL Обрыв обратной связи ПИД-регу-
лятора

Уровень обнаружения FbL установлен непра-
вильно.

Отрегулируйте параметры b5-13 [Fdback Loss Lvl] и b5-14 
[Fdback Loss Time].

Имеются проблемы в подключении обратной 
связи ПИД-регулятора.

Исправьте ошибки подключения обратной связи ПИД.

Датчик обратной связи работает неправильно. Проверьте датчики обратной связи со стороны устройства 
управления.

Неисправность входа обратной связи в приводе. Замените плату управления или целиком привод. Для получения 
информации о замене платы управления обратитесь к произво-
дителю или к ближайшему торговому представителю.

Код Наименование Причины Возможные решения
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Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если вход обратной связи ПИД-регулятора превышает уровень, установленный в параметре b5-13 дольше промежутка времени, 

установленного в параметре b5-14.
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре b5-12 [Fdback Loss Select Mode].

HCA Предупреждение о повышенном 
токе

Нагрузка слишком велика. • Уменьшите нагрузку для применений с повторяющимися 
пусками и остановами.

• Замените привод моделью большей мощности.

Время разгона слишком мало. • Рассчитайте крутящий момент, требуемый для разгона, в 
зависимости от инерции нагрузки и необходимого времени 
разгона.

• Для получения необходимого крутящего момента увеличьте 
время разгона в параметрах C1-01, C1-03, C1-05 или C1-07 
[Accel Time 1 - Accel Time 4].

• Увеличивайте значения параметров управления рывком с C2-
01 по C2-04 [Jerk@Start of Accel - Jerk@End of Decel] до 
получения необходимого крутящего момента.

• Замените привод моделью большей мощности.

Привод пытается управлять специализированным 
двигателем или двигателем, мощность которого 
выше максимальной допустимой мощности при-
вода.

• Проверьте паспортную табличку двигателя и убедитесь, что 
номинальный ток привода выше номинального тока двига-
теля.

• Замените привод моделью большей мощности.

Уровень тока временно возрос вследствие опера-
ции поиска скорости после кратковременного 
пропадания питания или при попытке автомати-
ческого перезапуска.

Если функции поиска скорости или автоматического перезапу-
ска приводят к увеличению тока, привод может временно ото-
бразить этот сигнал аварии. Это сообщение появляется на 
короткое время. Для сброса данного сигнала аварии не требу-
ется никаких действий.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если выходной ток привода превышает уровень обнаружения аварии превышения тока (150% от номинального тока).
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

L24v Пропадание питания 24В Напряжение источника питания 24В снизилось. 
Источник питания главной цепи работает нор-
мально.

Проверьте внешний источник питания 24 В и устраните про-
блемы.

Примечание:
• Функция обнаружения ошибки L24v включается и выключается параметром o2-23 [Ext24V Off Warning Display].
• Привод не будет выводить предупреждение для этой ошибки.

Код Наименование Причины Возможные решения

LoG Ошибка связи по USB / Ошибка 
карты памяти micro SD

Карта памяти micro SD не установлена. Установите карту micro SD в клавиатуру.

Привод подключен по интерфейсу USB.
Количество файлов журнала связи превышает 
1000.
Карта памяти micro SD переполнена.
Данные номера строки в файле журнала связи 
были изменены.
Ошибка связи между клавиатурой и приводом 
произошла при регистрации.

Установите параметр o5-01 = 0 [Log Start Selection = OFF].

Примечание:
При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция контроля ошибки регистрации данных H2-01, H2-02 
и H2-03 = 6A [2NO-2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = DataLog Error].

Код Наименование Причины Возможные решения

LT-1 Истекло время до обслуживания 
охлаждающего вентилятора

Расчетный срок службы охлаждающего вентиля-
тора истек на 90%.

1. Замените вентилятор, согласно инструкциям в данном руко-
водстве.

2. Обнулите время работы вентилятора в параметре o4-03 = 0 
[Fan.Oper Setting = 0 h].

Примечание:
При завершении расчетного срока службы вентилятора привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция контроля расчетного срока 
службы H2-01, H2-02 и H2-03 =63 [2NO-2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Maintenance].

Код Наименование Причины Возможные решения

LT-2 Истекло время до обслуживания 
конденсатора

Расчетный срок службы конденсаторов в главной 
цепи и в цепи управления истек на 90%.

Замените плату управления или целиком привод. Для получения 
информации о замене платы управления обратитесь к произво-
дителю или к ближайшему торговому представителю.

Примечание:
При завершении расчетного срока службы конденсаторов привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция контроля расчетного 
срока службы H2-01, H2-02 и H2-03 = 63 [2NO-2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO- 4CM Funct Selection = Maintenance].

Код Наименование Причины Возможные решения

LT-3 Истекло время до обслуживания 
реле обхода плавного заряда

Расчетный срок службы реле обхода плавного 
заряда истек на 90%.

Замените плату управления или целиком привод. Для получения 
информации о замене платы управления обратитесь к произво-
дителю или к ближайшему торговому представителю.

Примечание:
При завершении расчетного срока службы реле привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция контроля расчетного срока службы 
H2-01, H2-02 и H2-03 = 63 [2NO-2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO- 4CM Funct Selection = Maintenance].

Код Наименование Причины Возможные решения

LT-4 Истекло время до обслуживания 
IGBT (50%)

Расчетный срок службы модулей  IGBT истек на 
50%.

Проверьте нагрузку, несущую частоту и выходную частоту.

Код Наименование Причины Возможные решения
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Примечание:
При завершении расчетного срока службы IGBT модулей привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция контроля расчетного срока 
службы H2-01, H2-02 и H2-03 = 63 [2NO-2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO- 4CM Funct Selection = Maintenance].

oH Перегрев радиатора Окружающая температура слишком высока и тем-
пература радиатора привода превышает значение 
параметра L8-02 [Overheat Alm Level].

• Измерьте температуру окружающего воздуха.
• Увеличьте проток воздуха в электрошкафу.
• Для снижения температуры окружающего воздуха устано-

вите дополнительное устройство охлаждения (вентилятор 
или кондиционер).

• Удалите из зоны вблизи привода источники повышенного 
тепла.

Недостаточная циркуляция воздуха вокруг при-
вода.

• При установке привода обеспечьте достаточное пространство 
согласно рекомендациям в данном руководстве.

• Убедитесь в достаточной циркуляции воздуха внутри элек-
трошкафа.

• Проверьте привод на наличие пыли или других нежелатель-
ных материалов, которые могут засорить охлаждающий вен-
тилятор.

• Удалите ненужные материалы, препятствующие циркуляции 
воздуха.

Внутренний вентилятор или вентиляторы охлаж-
дения не вращаются.

1. Замените вентилятор, согласно инструкциям в данном руко-
водстве.

2. Обнулите время работы вентилятора в параметре o4-03 = 0 
[Fan.Oper Setting = 0 h].

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если температура радиатора привода превышает значение параметра L8-02.
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре L8-03 [Overheat Pre-Alarm Selection].

Код Наименование Причины Возможные решения

oH2 Внешний сигнал о перегреве (H1-
XX=7D)

На дискретный вход с функцией контроля пере-
грева oH2 поступил сигнал о перегреве от внеш-
него устройства.

1. Определите внешнее устройство, посылающее сигнал о 
перегреве.

2. Устраните причину проблемы.
3. Очистите предупреждение о перегреве (oH2) [H1-xx = 7D], 

посланное через дискретные входы с DI1 по DI8.

Примечание:
При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-
2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

oH3 Перегрев двигателя (вход PTC) Подключение термистора двигателя нарушено. Исправьте ошибки подключения.

Ошибка в приводимом оборудовании.
Например: Произошло заклинивание механизма.

Проверьте оборудование и устраните причины блокирования 
двигателя.

Двигатель перегрелся. • Проверьте уровень нагрузки, время разгона/торможения и 
частоту пуска/останова двигателя (время цикла).

• Уменьшите нагрузку.
• Увеличьте значения времени разгона/замедления в параме-

трах с C1- 01 по C1-08.
• Согласно паспортной табличке правильно установите значе-

ние параметра E2-01 [Mot Rated Current (FLA)].
• Убедитесь, что система охлаждения двигателя работает пра-

вильно, и при наличии неисправности, устраните ее.
• Отрегулируйте параметры вольт-частотной характеристики 

V/f с E1-04 по E1-10. Для двигателя 2 регулируйте параметры 
с E3-04 по E3-10. Уменьшите значения параметров E1-08 
[Mid A Voltage] и E1-10 [Min Output Voltage].
Примечание:
Если значения параметров E1-08 и E1-10 слишком малы, то 
допуск нагрузки уменьшится при работе привода в диапа-
зоне низких скоростей.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если уровень сигнала перегрева двигателя, поступающего через аналоговый вход A3, превышает уровень обнаружения аварии, 

когда H3-06 = 16 [AI3 Function Selection = Mot PTC Input].
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре L1-03 [Motor oH AL Reaction Select].

Код Наименование Причины Возможные решения

oL3 Превышение крутящего момента 1 Ошибка в приводимом оборудовании.
Например: Произошло заклинивание механизма.

Проверьте оборудование и устраните причины блокирования 
двигателя.

Параметры не соответствуют нагрузке. Отрегулируйте параметры L6-02 [Trq Det1 Level] и L6-03 [Trq 
Det1 Time].

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если выходной ток привода превышает уровень, установленный в параметре L6-02, дольше промежутка времени, установлен-

ного в параметре L6-03.
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• С помощью параметра L6-01 [Trq Det1 Select] установите условия переключения для этой несущественной ошибки.

Код Наименование Причины Возможные решения

oL4 Превышение крутящего момента 2 Ошибка в приводимом оборудовании.
Например: Произошло заклинивание механизма.

Проверьте оборудование и устраните причины блокирования 
двигателя.

Параметры не соответствуют нагрузке. Отрегулируйте параметры L6-05 [Trq Det2 Level] и L6-06 [Trq 
Det2 Time].

Код Наименование Причины Возможные решения
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Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если выходной ток привода превышает уровень, установленный в параметре L6-05, дольше промежутка времени, установлен-

ного в параметре L6-06.
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• С помощью параметра L6-04 [Trq Det2 Select] установите условия переключения для этой несущественной ошибки.

Код Наименование Причины Возможные решения

oL5 Контроль износа механизма 1 Привод обнаружил превышение крутящего 
момента в соответствии с условиями обнаруже-
ния механического износа, установленными в 
параметре L6-08 [MechF Enable].

Проведите диагностический тест износа механизма.

Примечание:
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• При обнаружении этой несущественной ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре L6-08.

Код Наименование Причины Возможные решения

oS Превышение скорости Имеет место перерегулирование. • Уменьшите параметр C5-01 [ASR PGain 1] и увеличьте пара-
метр C5-02 [ASR ITime 1].

• Отрегулируйте коэффициент импульсного входа с помощью 
параметров с H6-02 по H6-05.

Число импульсов энкодера PG в приводе установ-
лено неправильно.

Установите частоту импульсов задания с помощью параметра 
H6-02 [PI Frequency Scale] для 100% задания (максимальной 
скорости вращения двигателя).

Уровень обнаружения превышения скорости oS 
установлен неправильно.

Отрегулируйте параметры F1-08 [Overspeed Level] и F1-09 
[Overspeed Delay Time].

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если скорость двигателя превышает уровень, установленный в параметре F1-08 дольше промежутка времени, установленного в 

параметре F1-09.
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре F1-03 [Overspeed Detection Selection].

Код Наименование Причины Возможные решения

ov Перенапряжение в шине постоян-
ного тока

Во входном источнике питания имеются броски 
напряжения.

Подключите к приводу реактор постоянного тока.
Примечание:
Если к промышленной сети питания привода подключены 
другие устройства, типа двигателей, использующих для 
пуска переключение фазосдвигающих конденсаторов или 
тиристорные преобразователи, то в цепи питания возможны 
броски напряжения, способные привести к беспорядочному 
возрастанию напряжения на входе привода.

Выходной кабель привода или двигатель имеют 
короткое замыкание на землю (ток короткого 
замыкания на землю заряжает конденсатор глав-
ной цепи привода через источник питания).

1. Проверьте силовой кабель двигателя, клеммы привода, 
клеммы двигателя и устраните короткое замыкание.

2. Перезапустите питание привода.

Напряжение источника питания слишком велико. Уменьшите напряжение питания до номинального напряжения 
привода.

Электрические помехи привели к неправильной 
работе привода.

• Проверьте цепи управления, силовые цепи и провода зазем-
ления с целью снижения влияния электрических помех.

• Убедитесь, что источником помех не являются магнитные 
контакторы, при необходимости установите на катушки кон-
такторов цепочки подавления помех..

• Установите параметр L5-01 ≠ 0 [Auto-Reset Attempts ≠ 0 
times].

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если в режиме хода привода напряжение в шине постоянного тока превышает уровень обнаружения перенапряжения.
• Уровень обнаружения перенапряжения ov для приводов класса 200 В составляет приблизительно 410 В. Уровень обнаружения перенапряжения ov для приводов 

класса 400 В составляет приблизительно 820 В.
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

PASS Тест связи Modbus Тест связи по протоколу Modbus завершен. Сообщение PASS исчезнет с дисплея после очистки режима про-
верки связи.

Код Наименование Причины Возможные решения

PF Обрыв входной фазы Произошел обрыв фазы на входе привода. Исправьте ошибки подключения силовой цепи питания при-
вода.

Ослабли соединения силовых проводов в клемм-
ной колодке привода.

Затяните винты клемм с правильным усилием.

Напряжение питания привода изменилось в боль-
ших пределах.

• Проверьте источник питания.
• Обеспечьте стабильное питание привода.

Нарушен баланс межфазного напряжения. • Проверьте источник питания.
• Обеспечьте стабильное питание привода.
• Если питание в норме, проверьте магнитный контактор на 

входе привода.

Код Наименование Причины Возможные решения
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Конденсаторы главной цепи привода выработали 
свой ресурс.

• Проверьте монитор обслуживания конденсаторов U4-05 
[Capacitor Maintenance]. Если значение параметра U4-05 
больше 90%, замените плату управления или целиком при-
вод. 

• Для получения информации о замене платы управления обра-
титесь к производителю или к ближайшему торговому пред-
ставителю.

• Проверьте источник питания.
• Перезапустите питание привода.
• Если ошибка сохраняется, замените плату управления или 

целиком привод. Для получения информации о замене платы 
управления обратитесь к производителю или к ближайшему 
торговому представителю.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку при неуправляемом колебании напряжения в шине постоянного тока без рекуперации.
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• Используйте параметр L8-05 для включения и выключения обнаружения PF

Код Наименование Причины Возможные решения

PGo Обрыв обратной связи от энкодера 
(PG)

Кабель энкодера отключен или подключен непра-
вильно.

Проверьте ошибки подключения или отсоединенный кабель 
энкодера и устраните проблемы.

Отсутствует питание энкодера. Проверьте источник питания энкодера.

Удерживающий тормоз остановил двигатель. Разожмите удерживающий тормоз.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, при отсутствии импульсного сигнала от энкодера в течение времени, установленного в параметре F1-14 [Enc PGOpen Time for 

Detection].
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре F1-02 [PGOpen Detection Select].

Код Наименование Причины Возможные решения

PGoH Аппаратная ошибка энкодера (PG) Кабель энкодера отключен Подключите кабель энкодера.

Примечание:
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре F1-02 [PGOpen Detection Select].

Код Наименование Причины Возможные решения

rUn Переключение двигателя в 
режиме хода

Во время хода был выбран двигатель 2 [H1-xx = 
61].

Получение команды выбора двигателя 2 возможно только при 
остановленном приводе.

Примечание:
При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-
2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

SE Ошибка режима теста Modbus Функция самодиагностики интерфейса связи 
Modbus [H1-xx = 7F] была активирована в 
режиме хода.

Остановите привод и выполните самодиагностику связи 
Modbus.

Примечание:
При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-
2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

STo Безопасное отключение крутящего 
момента

Входы защитного отключения H1-HC и H2-HC 
были разомкнуты.

• Убедитесь, что цепи внешнего устройства замыкают входы 
защитного отключения H1-HC и H2-HC.

• Если функция защитного отключения не используется, сое-
дините клеммы H1-HC и H2-HC перемычками.

Имеет место внутреннее повреждение в двух 
каналах функции защитного отключения.

Замените плату управления или целиком привод. Для получения 
информации о замене платы управления обратитесь к произво-
дителю или к ближайшему торговому представителю.

Примечание:
• Привод не выводит сигнал предупреждения для этой аварии.
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция контроля безопасного отключения крутящего 

момента H2-01, H2-02, H2-03 = E [2NO-2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Safe Torque OFF].

Код Наименование Причины Возможные решения

SToF Безопасное отключение крутящего 
момента

Один из двух входов защитного отключения H1-
HC или H2-HC был разомкнут.

• Убедитесь, что цепи внешнего устройства замыкают входы 
защитного отключения H1-HC и H2-HC.

• Если функция защитного отключения не используется, сое-
дините клеммы H1-HC и H2-HC перемычками.Входы защитного отключения подключены 

неправильно.

Имеет место внутреннее повреждение в одном из 
каналов функции защитного отключения.

Замените плату управления или целиком привод. Для получения 
информации о замене платы управления обратитесь к произво-
дителю или к ближайшему торговому представителю.

Примечание:
При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-
2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

TiM Время в клавиатуре 
не установлено

Батарея питания часов установлена, но дата и 
время не установлены.

Установите дату и время в клавиатуре.

Код Наименование Причины Возможные решения
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Примечание:
• Функция обнаружения ошибки TiM включается и выключается в параметре o4-24 [bAT Detection Selection].
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

TrPC Истекло время до обслуживания 
IGBT (90%)

Расчетный срок службы модулей  IGBT истек на 
90%.

Замените IGBT-модуль или целиком привод. Для получения 
информации о замене платы управления обратитесь к произво-
дителю или к ближайшему торговому представителю.

Примечание:
При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-
2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения

UL3 Снижение крутящего момента 1 Имеются неполадки в приводимом механизме. 
Например: Оборван приводной ремень.

Проверьте механизмы и устраните неполадки.

Параметры не соответствуют нагрузке. Отрегулируйте параметры L6-02 [Trq Det1 Level] и L6-03 [Trq 
Det1 Time].

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если выходной ток привода остается меньшим уровня параметра L6-02 дольше промежутка времени, установленного в параме-

тре L6-03.
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре L6-51 [Trq Det1 Action], когда L6-01 = 1 [Trq 

Det1 Select = Активирована].

Код Наименование Причины Возможные решения

UL4 Снижение крутящего момента 2 Имеются неполадки в приводимом механизме. 
Например: Оборван приводной ремень.

Проверьте механизмы и устраните неполадки.

Параметры не соответствуют нагрузке. Отрегулируйте параметры L6-05 [Trq Det2 Level] и L6-06 [Trq 
Det2 Time].

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, если выходной ток привода остается меньшим уровня параметра L6-05 дольше промежутка времени, установленного в параме-

тре L6-06.
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре L6-04 [Trq Det2 Select].

Код Наименование Причины Возможные решения

UL5 Контроль износа механизма 2 Привод обнаружил превышение крут. момента в 
соответствии с условиями обнаружения механи-
ческого износа, установленными в параметре L6-
08 [MechF Enable].

Проведите диагностический тест износа механизма.

Примечание:
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].
• При обнаружении этой ошибки привод управляет двигателем согласно способу останова, выбранному в параметре L6-08.

Код Наименование Причины Возможные решения

Uv Пониженное напряжение Напряжение питания привода изменилось в боль-
ших пределах.

• Проверьте источник питания.
• Обеспечьте стабильное питание привода.
• Если питание в норме, проверьте магнитный контактор на 

входе привода.

Обрыв фазы на входе привода. Исправьте ошибки подключения силовых цепей на входе при-
вода.

Ослабли винты в клеммной колодке на входе при-
вода.

Затяните винты клеммной колодки с правильным усилием.

Имело место пропадание питания. Используйте лучший источник питания.

Конденсаторы главной цепи привода выработали 
свой ресурс.

• Проверьте монитор обслуживания конденсаторов U4-05 
[Capacitor Maintenance]. Если значение параметра U4-05 
больше 90%, замените плату управления или целиком при-
вод. 

• Для получения информации о замене платы управления обра-
титесь к производителю или к ближайшему торговому пред-
ставителю.

При использовании трансформатора питания на 
входе привода его мощность слишком мала и при 
включении питания падает напряжение.

• Проверьте наличие аварийного сигнала, когда автоматиче-
ский выключатель в литом корпусе, автоматический выклю-
чатель утечки (ELCB, GFCI или RCM / RCD) (с функцией 
защиты от перегрузки по току) или магнитный контактор 
включен.

• Проверьте мощность входного трансформатора питания.

Температура воздуха внутри привода слишком 
высока.

Проверьте температуру окружающего воздуха.

Светодиодный индикатор заряда вышел из строя. • Замените плату управления или целиком привод. 
• Для получения информации о замене платы управления обра-

титесь к производителю или к ближайшему торговому пред-
ставителю.

Примечание:
• Привод обнаруживает эту ошибку, когда команда хода не подана (т.е. привод остановлен), ели соблюдается одно из следующих условий
• Напряжение в шине постоянного тока упало ниже уровня параметра L2-05 [UV Detection Lvl (Uv1)].
• Контактор, предотвращающий пусковой ток в приводе, был разомкнут
• Напряжение питания управления привода ниже допустимого уровня.
• При обнаружении этой ошибки привод включает контакты дискретных выходов, для которых выбрана функция предупреждения H2-01, H2-02 и H2-03 = 4 [2NO-

2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Предупреждение].

Код Наименование Причины Возможные решения
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7.6 Ошибки установки параметров
Ошибки установки параметров возникают, когда групповые настройки параметров не соответствуют друг другу или 
когда значения настроек параметров не верны. Обратитесь к таблице в этом разделе, проверьте настройку параметра, 
которая вызвала ошибку, и устраните причину ошибки. Перед запуском работы привода необходимо сначала испра-
вить ошибки настройки параметров. Привод не будет отправлять уведомления о неисправностях и аварийных сигна-
лах, когда имеют место следующие ошибки параметров.

Код Наименование Причины Возможные решения

oPE01 Ошибка установки мощности при-
вода

Установка параметра o2-04 [Drive KVA Selection] 
не соответствует модели привода.

Исправьте параметр o2-04.

Код Наименование Причины Возможные решения

oPE02 Ошибка диапазона установки 
параметра

Установки параметров находятся в недопустимом 
диапазоне.

1. Нажмите кнопку для просмотра монитора U1-18 [oPE Ава-
рия Parameter], и найдите параметры, установленные в 
недопустимом диапазоне установок.

2. Исправьте значения параметров.
Примечание:
Если одновременно происходит более одной ошибки, другие 
ошибки oPExx имеют приоритет над oPE02.

Установите параметры E2-01 ≤ E2-03 [Mot Rated 
Current (FLA) ≤ Mot No-Load Current].

Убедитесь, что E2-01 > E2-03.
Примечание:
Если необходимо установить E2-01 < E2-03, в первую оче-
редь уменьшите значение параметра E2-03, и затем устано-
вите параметр E2-01.

Код Наименование Причины Возможные решения

oPE03 Ошибка настройки многофункци-
онального входа

Неправильно установлены следующие параме-
тры:
• Параметры с H1-01 по H1-08 выбора функций 

для дискретных входов с DI1 по DI8
• Параметры с F3-10 по F3-25 выбора функций 

для дискретных входов с D1 по DF 
• Параметры с H7-01 по H7-04 виртуальных вхо-

дов с 1 по 4 

Правильно установите параметры.

Неправильно установлены параметры функции 
дежурного режима:
• b8-50 = 0 [Standby Mode Selection = Активиро-

вана] и H2-xx: MFDO Function Select = C 
[@Standby]

• b8-50 = 1 [Активирована] и H2-xx ≠ C

Правильно установите параметры.

Установки для многофункциональных дискрет-
ных входов перекрываются.

Примечание:
Это не касается установок функций H1-xx = 
20 - 2F [Внешняя Авария] и [Зарезервирован].

Правильно установите параметры, чтобы установки не пере-
крывались.

Парные функции дискретных входов (H1-xx, с F3-
10 по F3-25, и с H7-01 по H7-04) не установлены 
одновременно:
• Значения 62 [Up Command] и 63 [Down 

Command]
• Значения 65 [Up2 Command] и 66 [Dw2 

Command]
• Значения 3 [Run Command] и 4 [FWD/ REV 

Cmd]

Установите парные функции дискретных входов.

Одновременно как минимум две следующих ком-
бинации установлены для дискретных входов 
(H1-xx, с F3-10 по F3-25, и с H7-01 по H7-04):
• Значения 62 [Up Command] и 63 [Down 

Command]
• Значения 65 [Up2 Command] и 66 [Dw2 

Command]
• Значение 17 [Ac/Dec Hold]
• Значение 16 [Ref Sample]
• Значения с E по 10 [Add Offset Frequency 1-3 

(d7-01 - d7-03)]

Удалите установки функций, которые не используются.

Одновременно активированы следующие уста-
новки ПИД-регулятора.
• b5-01 [PID Enable]
• H1-xx = 62 [Up Command]
• H1-xx = 63 [Down Command]

• Установите параметр b5-01 = 0 [Деактивирована].
• Удалите установки функции команды Up/Down.
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Эти команды одновременно установлены для дис-
кретных входов (H1-xx, с F3-10 по F3-25 и с H7-
01 по H7-04):
• Значения 67 [SpdSrch Fmax] и 68 [SpdSrch Fref]
• Значения 40, 41, 42, 43 [KEB Thru1 NC, KEB 

Thru1 NO, KEB Thru2 NC, KEB Thru2 NO] и 32 
[HiSlipBraking]

• Значения 61 [Motor 2 Select] и 19 [Ac/ Dec 
Time2]

• Значения 40, 41 [KEB Thru1 NC, KEB Thru1 
NO] и 42, 43 [KEB Thru2 NC, KEB Thru2 NO]

• Значения 1, 2 [Forward Run, Reverse Run] и 3, 4 
[Run Command, FWD/REV Cmd]

• Значения 30 [DCInj Cmd] и 1A [Drive Enable]
• Значения 61 [Motor 2 Select] и 65, 66 [Up2 

Command, Dw2 Command]

Удалите установки функций, которые не используются.

Установки N.C. и N.O. входа [H1-xx] для нижеу-
казанных функций были выбраны одновременно:
• Значение 34 [Fast Stop NO]
• Значение 35 [Fast Stop NC]

Удалите одну из установок функций.

Эти установке были введены, когда H1-xx = 9 [Ext 
Ref 1/2]:
• b1-15 = 4 [Freq. Ref. Sel. 2 = Pulse Train Input]
• H6-01 ≠ 0 [PI Pulse Train Function ≠ Freq Ref]

Установите H6-01 = 0

Эти значения были установлены, когда H1-xx = 9 
[Ext Ref 1/2]:
• b1-15 = 3 [Option PCB] или b1-16 = 3 [Run 

Comm. Sel 2 = Option PCB]
• Опциональная плата входов не установлена в 

привод.

Установите в привод опциональную плату входов.

Эти значения были установлены, когда H1-xx = 9 
[Ext Ref 1/2]:
• b1-15 = 1 [Analog Input]
• H3-02 ≠ 0 [AI1 Function Selection ≠ Frequency 

Reference] или H3-10 ≠ 0 [AI2 Function Selection 
≠ ]

Установите H3-02 = 0 или H3-10 = 0.

Эти параметры были установлены одновременно:
• H1-xx ≠ 1A [Drive Enable]
• H2-xx = 2 [Drive Enable]

Правильно установите параметры.

Эти параметры были установлены одновременно:
• H6-01 ≠ 3 [PG Feedback]
• H1-xx = 15 [FWD/REV Det]

Правильно установите параметры.

Эти параметры были установлены одновременно:
• H1-xx = 65/66 [Up2 Command/Dw2 Command]
• H3-01, H3-05, H3-09 = 1 [AI1 Signal Level 

Select, AI3 Signal Level Select, AI2 Signal Level 
Select = -10 - +10V (Двухполярное питание)]

Удалите одну из установок функций.

Эти установки не согласуются:
• В привод установлена опциональная плата PG-

RT3.
• И установлен параметр H1-xx = 61 [Motor 2 

Select].

Правильно установите параметры.
Примечание:
Функция переключения двигателя недоступна с опциональ-
ной платой PG-RT3.

Код Наименование Причины Возможные решения

oPE05 Ошибка выбора источника 
команды хода Run / Задания 
частоты

Установка назначения функции команды хода 
Run или задания частоты опциональной плате 
или ипульсному входу неверна.

Исправьте значения параметров.

Установлен параметр b1-01 = 3 [Freq. Ref. Sel. 1 = 
Option PCB], но опциональная плата не установ-
лена в привод.

Установите в привод опциональную плату.

Установлен параметр b1-02 = 3 [Run Comm. Sel 1 
= Option PCB], но опциональная плата не уста-
новлена в привод.

Эти параметры были установлены одновременно:
• b1-01 = 4 [Pulse Train Input]
• H6-01 ≠ 0 [PI Pulse Train Function ≠ Freq Ref]

Установите H6-01 = 0.

Эти параметры были установлены одновременно:
F3-01 = 6 [D.In Funct Selection = BCD (5- digit), 
0.01 Hz]
F3-03 = 0, 1 [D.In Data Length Select = 8-bit, 12-
bit]

Установите F3-03 = 2 [16-bit].

Установлены нижеуказанные параметры, а в при-
вод установлена опц. плата AI-A3:
• H1-xx = 9 [Ext Ref 1/2]
• b1-15 = 3 [Freq. Ref. Sel. 2 = Option PCB]
• F2-01 = 0 [An.In Funct.Selection = 3 

Independent Channels]

Исправьте значения параметров.

Код Наименование Причины Возможные решения

oPE06 Ошибка выбора режима управле-
ния

Установлен параметр A1-02 = 1, 3 или 7 [CL-V/f, 
CLV, CLV/PM], но опциональная плата энкодера не 
установлена в привод.

Установите в привод опциональную плату энкодера.
Правильно установите параметр A1-02.

Код Наименование Причины Возможные решения
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oPE07 Ошибка выбора аналогового входа Установки параметров H3-02, H3-06, H3-10 и H7-
30 [AI1 Function Selection, AI3 Function Selection и 
AI2 Function Selection и Virtual AIn Select 
Function] перекрываются.

Правильно установите параметры H3-02, H3-06, H3-10 и H7-30, 
не допуская перекрытия их значений.

Примечание:
Одновременно для аналоговых входов могут быть установ-
лены следующие функции:
• Значение 4 [FrqBIAS Frq]
• Значение 0 [Through Mode]

Эти параметры были установлены одновременно:
• H3-02, H3-06, H3-10, H7-30 = F [PID Fbk]
• H6-01 = 1 [PI Pulse Train Function = PIDFbk 

Value]

Удалите установки функций, которые не используются.

Эти параметры были установлены одновременно:
• H3-02, H3-06, H3-10, H7-30 = 10 [PID SetPoint]
• H6-01 = 2 [PID SP Value]

Эти параметры были установлены одновременно:
• H3-02, H3-06, H3-10, H7-30 = 10 [PID SetPoint]
• b5-18 = 1 [b5-19 PID SP Selection = Активиро-

вана]

Эти параметры были установлены одновременно:
• H6-01 = 2 [PI Pulse Train Function = PID SP 

Value]
• b5-18 = 1 [b5-19 PID SP Selection = Активиро-

вана]

Код Наименование Причины Возможные решения

oPE08 Ошибка выбора параметра Установлена функция, несовместимая с режимом 
управления, выбранным в параметре A1-02 
[Control Method].

1. Нажмите кнопку для просмотра монитора U1-18 [Ошибка 
параметра], и найдите параметры, установленные в недо-
пустимом диапазоне установок.

2. Исправьте значения параметров.
Примечание:
Если одновременно происходит более одной ошибки, другие 
ошибки oPExx имеют приоритет над oPE02.

Эти параметры были установлены в режиме 
управления OLV:
• n2-02 > n2-03 [AFR Time 1 > AFR Time 2]
• C4-02 > C4-06 [Trq Comp Delay Time > M2 Trq 

Comp Delay Time]

• Установите n2-02 < n2-03.
• Установите C4-02 < C4-06.

В режиме управления OLV/PM параметры двига-
теля PM с E5-02 по E5-07 были установлены в 0.

• Правильно установите параметр E5-01 [PM Mot Код 
Selection] согласно используемому двигателю.

• В случае специализированных двигателей обратитесь к про-
токолу испытания и правильно установите параметры E5-xx.

В режимах управления для двигателей PM:
• E5-09 = 0.0 [PM BackEMF Vpeak (mV/(rad/s)) = 

0.0 mV/(rad/s)]
• E5-24 = 0.0 [PM BackEMF L-L Vrms (mV/rpm) = 

0.0 mV/min-1]

Правильно установите параметры E5-09 или E5-24.

В режимах управления для двигателей PM, E5-09 
≠ 0 и E5-24 ≠ 0.

Установите E5-09 = 0 или E5-24 = 0.

В режиме управления для двигателей PM - AOLV/
PM:
• n8-57 = 0 [High-Freq Injection = Деактивиро-

вана].
• E1-09 [Min Output Frequency] установлен 

ниже, чем значение нижнего предела.

Исправьте значения параметров.

Код Наименование Причины Возможные решения

oPE09 Ошибка выбора режима ПИД-
управления

Эти параметры были установлены одновременно:
• b5-15 ≠ 0.0 [Sleep Start Level ≠ 0.0 Hz]
• b1-03 = 2, 3 [Stopping Method Selection = DC 

Inj->Stop, Timed Coast->Stop]

• Установите b5-15 ≠ 0.0.
• Установите b1-03 = 0, 1 [Ramp->Stop, Coast->Stop].

Эти параметры были установлены одновременно:
• b5-01 = 1 и b5-72 = 0, 1 [PID D-FF Mode = 

D=Fdback, D=FdFwd]
• d2-02 ≠ 0.0 [FRef Lower Limit ≠ 0.0%]

Исправьте значения параметров.

Эти параметры были установлены одновременно:
• b5-01 = 1 и b5-72 = 0, 1 [PID D-FF Mode = 

D=Fdback, D=FdFwd]
• b5-11 = 1 [PID Output Reverse Selection = 

Negative lower limit]

Исправьте значения параметров.

Эти параметры были установлены одновременно:
• b5-01 = 1 и b5-70 = 1 и B5-72 = 0, 1 [PID 

MainRefMode = Fref + PID и = D=Fdback, 
D=FdFwd]

• d2-02 ≠ 0.0

Исправьте значения параметров.

Примечание:
Привод обнаруживает эту ошибку, если функция ПИД-управления выбрана неправильно. (Когда b5-01 = 1 [PID Enable = Активирована])

Код Наименование Причины Возможные решения
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oPE10 Ошибка установки данных вольт-
частотной V/f характеристики 

Параметры, определяющие вольт-частотную 
характеристику не удовлетворяют следующим 
условиям:
• Для двигателя 1: E1-09 ≤ E1-07 < E1-06 ≤ E1-11 

≤ E1-04Min Output Frequency ≤ Mid A Frequency 
< Base Frequency ≤ Mid B Frequency ≤ Max 
Output Frequency

• Для двигателя 2: E3-09 ≤ E3-07 < E3-06 ≤ E3-11 
≤ E3-04M2 Min Out Frequency ≤ M2 Mid A 
Frequency < M2 Base Frequency ≤ M2 Mid B 
Frequency ≤ M2 Max Out Frequency

Правильно установите для выполнения условий.

Код Наименование Причины Возможные решения

oPE11 Ошибка установки несущей 
частоты

Эти параметры были установлены одновременно:
• C6-05 [Carrier Freq Proportional Gain] > 6
• C6-04 > C6-03 [Carrier Lower Frequency Limit 

> Carrier Upper Frequency Limit]
Примечание:
При установке C6-05 < 7, параметр C6-04 ста-
новится неактивным. Параметр C6-03 оста-
ется активным.

Правильно установите параметры с C6-02 по C6-05.

Параметры с C6-02 по C6-05 вне допустимого 
диапазона.

Код Наименование Причины Возможные решения

oPE13 Ошибка выбора функции выхода 
монитора импульсов

Параметр H6-06 = 101, 102, 105 или 116 [PO 
Mon.Selection = Frequency Reference, Output 
Frequency, Motor Speed, Output Frequency after 
Soft Starter] не установлен, когда параметр H6-07 
= 0 [PO Freq.Scaling = 0 Hz].

Правильно установите параметр H6-06.

Код Наименование Причины Возможные решения

oPE15 Ошибка установки режима управ-
ления крутящим моментом

Режим управления крутящим моментом одновре-
менно выбран более чем в одном параметре.
• d5-01 = 1 [Torque Ctrl Selection = Torque 

Control]
• H1-xx: MFDI Function Select = 13 [Spd/Trq 

Switch]

Исправьте значения параметров.

Режим управления распределением нагрузки 
Droop и режим управления с упреждением акти-
вированы одновременно с управлением крутя-
щим моментом
• d5-01 = 1 или H1-xx = 13
• b7-01 ≠ 0.0 [Droop Ctrl Gain ≠ 0.0%] или n5-01 

= 1 [FF Control Selection = Активирована]

Исправьте значения параметров.

Функция KEB Ride-Thru 2 (N.O., N.C.) активиро-
вана одновременно с управлением крутящим 
моментом.
• d5-01 = 1 или H1-xx = 13
• H1-xx = 42 [KEB Thru2 NC] или H1-xx = 43 

[KEB Thru2 NO]

Исправьте значения параметров.

Режим оптимального замедления или замедления 
перевозбуждением 2 активированы одновременно 
с управлением крутящим моментом.
• d5-01 = 1 или H1-xx = 13
• L3-04 = 1 и L3-50 = 1, 4 [StallP@Decel Enable 

= Активирована и StallP@Decel Mode = 
Automatic Decel Reduction, HiFlux2 
Overexcitation]

Исправьте значения параметров.

Код Наименование Причины Возможные решения

oPE16 Ошибка постоянных энергосбере-
жения

Установки параметров энергосбережения нахо-
дятся в недопустимом диапазоне.

Правильно установите параметры E5-xx согласно данным 
паспортной таблички двигателя.

Код Наименование Причины Возможные решения

oPE18 Ошибка установки параметров 
онлайн-настройки

Параметры, определяющие онлайн-настройку, 
установлены неправильно. В режиме управления 
OLV, один из нижеуказанных параметров был 
установлен, когда параметр n6-01 = 2 [Online 
Tune Selection = VoltageAdjustment]:
• Значение параметра E2-02 [Mot Rated Slip] 

установлено на 30% или менее от заводского 
значения.

• Значение параметра E2-06 [Motor Leak 
Inductance] установлено на 50% или менее от 
заводского значения.

• Параметр E2-03 = 0 [Mot No-Load Current = 0 
A].

Правильно установите параметры E2-02, E2-03 и E2-06.

Код Наименование Причины Возможные решения

oPE20 Ошибка установки платы энкодера 
PG-F3

Значение, установленное в параметре F1-01 [Enc1 
Pulse Count (PPR)] не согласуется с количеством 
импульсов энкодера.

• Проверьте значение F1-01 и число импульсов энкодера.
• Исправьте параметр F1-01.

Расчетная частота сигнала энкодера на макси-
мальной скорости превышает 20 кГц.

Уменьшите значение параметра E1-04 [Max Output Frequency] и 
убедитесь, что выходная частота энкодера не превышает 20 кГц.

Код Наименование Причины Возможные решения
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oPE33 Ошибка выбора функции дискрет-
ного выхода

Эти два параметра были установлены одновре-
менно:
• H2-60 ≠ 0 [2NO-2CM 2nd Function ≠ Through 

Mode]
• H2-01 = 1xx [2NO-2CM Func Selection = 

Inverse output of xx]

Очистите установки параметров с H2-01 по H2-03 = 1xx [Inverse 
output of xx].

Примечание:
При использовании выходов для логических операций (H2- 
60, H2-63, H2-66 ≠ 0) невозможно установить параметры с 
H2-01 по H2-03 = 1xx [Inverse output of xx].

Эти два параметра были установлены одновре-
менно:
• H2-63 ≠ 0 [3NO-3CM 2nd Function ≠ Through 

Mode]
• H2-02 = 1xx [3NO-3CM Func Selection = 

Inverse output of xx]

Эти два параметра были установлены одновре-
менно:
• H2-66 ≠ 0 [4NO-4CM 2nd Function ≠ Through 

Mode]
• H2-03 = 1xx [4NO-4CM Funct Selection = 

Inverse output of xx]

Эти пары параметров установлены неправильно:
• H2-21 > H2-22 [Compare1 Low Limit > 

Compare1 Up Limit]
• H2-27 > H2-28 [Compare2 Low Limit > 

Compare2 Up Limit]

• Установите параметры H2-21 ≤ H2-22.
• Установите параметры H2-27 ≤ H2-28.

Код Наименование Причины Возможные решения
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7.7 Ошибки Автонастройки 
Эта таблица содержит информацию об ошибках, обнаруженных во время автонастройки. При обнаружении 
ошибки на дисплее выводится код ошибки и двигатель останавливается. при возникновении ошибок авто-
настройки привод не отправляет сигналы уведомлений о сбоях и аварийных сигналах.
Существует два типа ошибок автонастройки: Endx и Erx. Ошибка Endx указывает, что автонастройка завер-
шена успешно, но имеют место ошибки расчета. Найдите и устраните причину ошибки и повторно выпол-
ните автонастройку или настройте параметры двигателя вручную. Даже если обнаружить причину ошибки 
Endx не удалось, привод можно использовать в данном применении.
Ошибка Erx указывает, что автоматическая настройка не удалась. Найдите и устраните причину ошибки и 
повторно выполните автонастройку.

Код Наименование Причины Возможные решения

End1 Чрезмерная установка номиналь-
ного напряжения

Заданное значение крутящего момента было 
больше 20% во время автонастройки или ток 
холостого хода, который был измерен после авто-
настройки, составляет более 80%.

• Убедитесь, что данные с паспортной таблички двигателя 
были введены правильно.

• Выполните Автонастройку повторно и правильно установите 
данные с паспортной таблички двигателя.

• Если вы можете отстыковать двигатель от нагрузки, то сни-
мите его и повторно выполните Автонастройку с вращением.

• Если вы не можете отсоединить двигатель от нагрузки, то 
используйте текущие результаты Автонастройки.

Код Наименование Причины Возможные решения

End2 Коэффициент насыщения сердеч-
ника

Данные с паспортной таблички двигателя были 
введены неправильно.

• Убедитесь, что данные с паспортной таблички двигателя 
были введены правильно.

• Выполните Автонастройку повторно и правильно установите 
данные с паспортной таблички двигателя.

Результаты Автонастройки вне допустимого диа-
пазона установки параметров, и параметры E2-07 
или E2-08 [Mot Sat Coeff 2] имеют временные зна-
чения.

• Проверьте и устраните проблемы в подключении двигателя.
• Если вы можете отстыковать двигатель от нагрузки, то сни-

мите его и повторно выполните Автонастройку с вращением.

Код Наименование Причины Возможные решения

End3 Неправильная установка номи-
нального тока

Значение номинального тока неверно. Повторите Автонастройку и установите правильное значение 
номинального тока с паспортной таблички двигателя.

Код Наименование Причины Возможные решения

End4 Ошибка расчета при регулирова-
нии скольжения

Результаты Автонастройки вне допустимого диа-
пазона установки параметров.

• Убедитесь, что данные с паспортной таблички двигателя 
были введены правильно.

• Выполните Автонастройку повторно и правильно установите 
данные с паспортной таблички двигателя.

• Если вы не можете отсоединить двигатель от нагрузки, то 
выполните Стационарную Автонастройку 2.

Номинальное скольжение двигателя, измеренное 
после Стационарной Автонастройки, было ниже 
0,2 Гц.

Номинальное скольжение двигателя, измеренное 
после компенсации с помощью параметра E2-08 
[Mot Sat Coeff 2] вне применимого диапазона.

Результаты вторичного замера сопротивления вне 
применимого диапазона.

Код Наименование Причины Возможные решения

End5 Ошибка настройки по межфаз-
ному сопротивлению

Результаты Автонастройки по межфазному 
сопротивлению вне применимого диапазона.

• Убедитесь, что данные с паспортной таблички двигателя 
были введены правильно.

• Проверьте и устраните проблемы в подключении двигателя.

Код Наименование Причины Возможные решения

End6 Ошибка паразитной индуктивно-
сти

Результаты Автонастройки вне допустимого диа-
пазона установки параметров.

Убедитесь, что данные с паспортной таблички двигателя были 
введены правильно, и выполните Автонастройку повторно.

Выбранный режим управления A1-02 [Control 
Method] неприменим.

• Проверьте установку параметра A1-02.
• Убедитесь, что данные с паспортной таблички двигателя 

были введены правильно, и выполните Автонастройку 
повторно.

Код Наименование Причины Возможные решения

End7 Ошибка тока холостого хода Результаты автонастройки тока холостого хода 
вне применимого диапазона.

Проверьте и устраните проблемы в подключении двигателя.

Результаты автонастройки менее 5% от номиналь-
ного тока двигателя.

Убедитесь, что данные с паспортной таблички двигателя были 
введены правильно, и выполните Автонастройку повторно.
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Er-01 Ошибка данных двигателя Данные паспортной таблички двигателя, введен-
ные во время автонастройки, неверны.

• Убедитесь, что данные с паспортной таблички двигателя 
были введены правильно.

• Выполните Автонастройку повторно и правильно установите 
данные с паспортной таблички двигателя.

Комбинация номинальной мощности и номиналь-
ного тока двигателя не совпадает.

• Проверьте комбинацию номинальной мощности и номиналь-
ного тока двигателя.

• Выполните Автонастройку повторно и правильно установите 
номинальную мощность и номинальный ток двигателя.

Комбинация номинального тока двигателя, изме-
ренного при Автонастройке, и значение параме-
тра E2-03 [Mot No- Load Current] не согласуются.

1. Проверьте номинальный ток двигателя и ток холостого хода.
2. Правильно установите параметр E2-03.
3. Выполните Автонастройку повторно и правильно устано-

вите номинальный ток двигателя.

Комбинация значений установки базовой частоты 
и базовой скорости двигателя не согласуется.

• Правильно установите параметр E2-03.
• Выполните Автонастройку повторно и правильно установите 

базовую частоту и базовую скорость двигателя.

Код Наименование Причины Возможные решения

Er-02 Привод в состоянии аварийного 
предупреждения

Данные паспортной таблички двигателя, введен-
ные во время автонастройки, неверны.

• Убедитесь, что данные с паспортной таблички двигателя 
были введены правильно.

• Выполните Автонастройку повторно и правильно установите 
данные с паспортной таблички двигателя.

Поврежден кабель двигателя или его подключе-
ние.

Проверьте и исправьте подключение двигателя.

Нагрузка слишком высока. • Уменьшите нагрузку.
• Проверьте приводимый механизм, чтобы определить, не 

заблокирован ли двигатель.

Привод обнаружил несущественный отказ во 
время Автонастройки.

1. Остановите Автонастройку.
2. Проверьте код ошибки и устраните причину проблемы.
3. Выполните Автонастройку повторно.

Код Наименование Причины Возможные решения

Er-03 Была нажата кнопка STOP Во время Автонастройки была нажата кнопка 

, что прервало Автонастройку.

Автонастройка не была правильно завершена. Выполните Авто-
настройку повторно.

Код Наименование Причины Возможные решения

Er-04 Ошибка межфазного сопротивле-
ния

Результаты Автонастройки вне допустимого диа-
пазона установки параметров.

• Проверьте и исправьте подключение двигателя.
• Отстыкуйте двигатель от нагрузки и выполните Автона-

стройку повторно.
Автонастройка не завершена в предустановлен-
ное время.

Поврежден кабель двигателя или его подключе-
ние.

Данные паспортной таблички двигателя, введен-
ные во время автонастройки, неверны.

• Убедитесь, что данные с паспортной таблички двигателя 
были введены правильно.

• Выполните Автонастройку повторно и правильно установите 
данные с паспортной таблички двигателя.

Код Наименование Причины Возможные решения

Er-05 Ошибка тока холостого хода Результаты Автонастройки вне допустимого диа-
пазона установки параметров.

• Проверьте и исправьте подключение двигателя.
• Отстыкуйте двигатель от нагрузки и выполните Автона-

стройку повторно.
Автонастройка не завершена в предустановлен-
ное время.

Данные паспортной таблички двигателя, введен-
ные во время автонастройки, неверны.

• Убедитесь, что данные с паспортной таблички двигателя 
были введены правильно.

• Выполните Автонастройку повторно и правильно установите 
данные с паспортной таблички двигателя.

Автонастройка с вращением выполнялась под 
нагрузкой, большей 30% от номинальной 
нагрузки двигателя.

• Отстыкуйте двигатель от нагрузки и выполните Автона-
стройку повторно.

• Если вы не можете отсоединить двигатель от нагрузки, убе-
дитесь, что нагрузка составляет менее 30% от номинальной 
нагрузки двигателя. Если двигатель оснащен удерживающим 
тормозом, то при выполнении Автонастройки с вращением 
тормоз должен быть разжат.

Код Наименование Причины Возможные решения

Er-08 Ошибка номинального скольже-
ния

Данные паспортной таблички двигателя, введен-
ные во время автонастройки, неверны.

• Убедитесь, что данные с паспортной таблички двигателя 
были введены правильно.

• Выполните Автонастройку повторно и правильно установите 
данные с паспортной таблички двигателя.

Автонастройка не завершена в предустановлен-
ное время.

• Проверьте и исправьте подключение двигателя.
• Для выполнения Автонастройки с вращением отстыкуйте 

двигатель от нагрузки.
Результаты Автонастройки вне допустимого диа-
пазона установки параметров.

Автонастройка с вращением выполнялась под 
нагрузкой, большей 30% от номинальной 
нагрузки двигателя.

• Отстыкуйте двигатель от нагрузки и выполните Автона-
стройку повторно.

• Если вы не можете отсоединить двигатель от нагрузки, убе-
дитесь, что нагрузка составляет менее 30% от номинальной 
нагрузки двигателя. Если двигатель оснащен удерживающим 
тормозом, то при выполнении Автонастройки с вращением 
тормоз должен быть разжат.

Код Наименование Причины Возможные решения
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Er-09 Ошибка разгона Двигатель не разогнался за установленное время 
разгона.

1. Увеличьте параметр C1-01 [Accel Time 1].
2. Отстыкуйте двигатель от нагрузки и выполните Автона-

стройку повторно.

Значение параметров L7-01 [FW Torque Limit] или 
L7-02 [RV Torque Limit] мало.

Увеличьте параметры L7-01 или L7-02.

Автонастройка с вращением выполнялась под 
нагрузкой, большей 30% от номинальной 
нагрузки двигателя.

• Отстыкуйте двигатель от нагрузки и выполните Автона-
стройку повторно.

• Если вы не можете отсоединить двигатель от нагрузки, убе-
дитесь, что нагрузка составляет менее 30% от номинальной 
нагрузки двигателя. Если двигатель оснащен удерживающим 
тормозом, то при выполнении Автонастройки с вращением 
тормоз должен быть разжат.

Код Наименование Причины Возможные решения

Er-10 Ошибка направления вращения 
двигателя

Нарушено подключение двигателя к приводу. Проверьте и исправьте подключение двигателя.

Нарушено подключение энкодера к приводу Проверьте и исправьте подключение энкодера.

Направление вращения двигателя противопо-
ложно установке параметра F1-05 [Enc1 Rotat 
Selection].

Исправьте параметр F1-05.

Нагрузка провернула двигатель в противополож-
ном направлении.

Отстыкуйте двигатель от нагрузки и выполните Автонастройку 
повторно.

Когда задание крутящего момента составляет 
100% или выше, знак задания скорости был про-
тивоположен обнаруженной скорости.

Код Наименование Причины Возможные решения

Er-11 Ошибка скорости двигателя Задание крутящего момента при разгоне слишком 
велико (100%).

• Увеличьте параметр C1-01 [Accel Time 1].
• Отстыкуйте двигатель от нагрузки и. Выполните Автона-

стройку повторно.

Код Наименование Причины Возможные решения

Er-12 Ошибка контроля тока Обрыв одной из входных фаз привода. (U/ T1, V/
T2, W/T3)

Проверьте и исправьте подключение двигателя.

Ток превышает номинальный ток привода. • Проверьте отсутствие короткого замыкания между фазными 
проводами двигателя.

• Проверьте и включите магнитные контакторы в цепи двигате-
лей.

• Замените плату управления или целиком привод. Для получе-
ния информации о замене платы управления обратитесь к 
производителю или к ближайшему торговому представи-
телю.

Выходной ток слишком мал.

Попытка выполнить Автонастройку без подклю-
ченного двигателя.

Подключите двигатель и выполните Автонастройку.

Ошибка сигнала обнаружения тока. Замените плату управления или целиком привод. Для получения 
информации о замене платы управления обратитесь к произво-
дителю или к ближайшему торговому представителю.

Код Наименование Причины Возможные решения

Er-13 Ошибка паразитной индуктивно-
сти

Значение номинального тока двигателя неверно. Правильно установите значение тока, указанное на паспортной 
табличке двигателя и выполните Автонастройку повторно.

Привод не смог завершить настройку индуктив-
ности рассеяния менее чем за 300 секунд.

Проверьте и исправьте подключение двигателя.

Код Наименование Причины Возможные решения

Er-14 Ошибка скорости двигателя 2 Во время инерционной настройки скорость дви-
гателя более чем в два раза превышала амплитуду 
задания скорости.

Уменьшите параметр C5-01 [ASR PGain 1].

Код Наименование Причины Возможные решения

Er-15 Ошибка насыщения крутящего 
момента

Во время инерционной настройки выходной кру-
тящий момент превышал значения пределов кру-
тящего момента, установленные в параметрах с 
L7-01 по L7-04.

• Максимально возможно увеличьте параметры L7-01 [FW 
Torque Limit], L7-02 [RV Torque Limit], L7-03 [FW Reg. 
TrqLimit] и L7-04 [RV Reg. TrqLimit].

• Уменьшите установленные значения частоты и амплитуды 
тестовых сигналов, используемых при инерционной 
настройке. В первую очередь уменьшите амплитуду тесто-
вого сигнала, и затем выполните инерционную настройку. 
Если ошибка сохраняется, уменьшите частоту тестового сиг-
нала и повторите инерционную настройку.

Код Наименование Причины Возможные решения

Er-16 Ошибка установки инерции Инерция, обнаруженная приводом во время инер-
ционной настройки, была слишком мала или 
слишком велика (до 10%, или выше 50000%).

• Уменьшите установленные значения частоты и амплитуды 
тестовых сигналов, используемых при инерционной 
настройке. В первую очередь уменьшите амплитуду тесто-
вого сигнала, и затем выполните инерционную настройку. 
Если ошибка сохраняется, уменьшите частоту тестового сиг-
нала и повторите инерционную настройку.

• Правильно установите инерцию двигателя, согласно исполь-
зуемому двигателю, и повторите инерционную настройку.

Код Наименование Причины Возможные решения
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Er-17 Ошибка запрета реверса Установлен параметр b1-04 = 1 [Reverse 
Operation Selection = Reverse disabled].
Примечание:
Инерционная настройка не может быть выпол-
нена, если привод не может производить реверс 
двигателя.

1. Обеспечьте возможность реверса в приводимом механизме.
2. Установите параметр b1-04 = 0 [Reverse enabled].
3. Повторите инерционную настройку.

Код Наименование Причины Возможные решения

Er-18 Ошибка противоЭДС Результаты настройки наведенного напряжения 
вне допустимого диапазона.

1. Убедитесь, что данные с паспортной таблички двигателя 
были введены правильно.

2. Выполните Автонастройку повторно и правильно устано-
вите данные с паспортной таблички двигателя.

Код Наименование Причины Возможные решения

Er-19 Ошибка индуктивности двигателя 
PM

Результаты Автонастройки индуктивности двига-
теля PM вне допустимого диапазона.

1. Убедитесь, что данные с паспортной таблички двигателя 
были введены правильно.

2. Выполните Автонастройку повторно и правильно устано-
вите данные с паспортной таблички двигателя.

Код Наименование Причины Возможные решения

Er-20 Ошибка сопротивления статора Результаты Автонастройки сопротивления ста-
тора двигателя PM вне допустимого диапазона.

1. Убедитесь, что данные с паспортной таблички двигателя 
были введены правильно.

2. Выполните Автонастройку повторно и правильно устано-
вите данные с паспортной таблички двигателя.

Код Наименование Причины Возможные решения

Er-21 Ошибка смещения импульса Z Двигатель подключен неправильно. 1. Исправьте ошибки подключения двигателя и энкодера.
2. Выполните настройку смещения импульса Z повторно.

Энкодер подключен неправильно.

Автонастройка выполнялась, когда двигатель 
останавливался самовыбегом.

1. Убедитесь, что двигатель полностью остановился.
2. Выполните настройку смещения импульса Z повторно.

Установка направления вращения энкодера дви-
гателя неверна.

1. Правильно установите направления вращения энкодера дви-
гателя в параметре F1-05 [Enc1 Rotat Selection].

2. Выполните настройку смещения импульса Z повторно.

Число импульсов энкодера неверно. 1. Правильно установите число импульсов энкодера в параме-
тре F1-01 [Enc1 Pulse Count (PPR)].

2. Выполните настройку смещения импульса Z повторно.

Энкодер поврежден. • Проверьте выходной сигнал энкодера.
• Замените энкодер.

Код Наименование Причины Возможные решения

Er-25 Ошибка настройки параметров 
высокочастотной инжекции

Данные двигателя неверны. Выполните Автонастройку повторно.
Примечание:
Если привод обнаруживает ошибку Er-25 после выполнения 
Стационарной Автонастройки, то двигатель не может 
использовать управление высокочастотной инжекцией. Для 
получения более подробной информации обратитесь к про-
изводителю или к ближайшему торговому представителю.

Код Наименование Причины Возможные решения
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7.8 Отображение рабочего режима и ошибки резервного 
копирования 

 Отображение рабочего режима 
При выполнении задач резервного копирования текущая задача отображается на дисплее. Эти сообщения 
не свидетельствуют о наличии ошибки. 

 Ошибки выполнения функции резервного копирования 
При возникновении ошибки на дисплее отображается код для идентификации ошибки. В таблице этого раз-
дела показаны коды ошибок. Для устранения причин ошибок обратитесь к этим таблицам. 
Для очистки ошибки нажмите любую кнопку на клавиатуре. 

Дисплей Наименование Дисплей Состояние

Drive and Keypad mismatch. Should the 
parameters be restored?

Обнаружение несоответствий 
между приводом и клавиатурой

Отображается 
нормально

Привод обнаружил подключение клавиатуры от другого привода. 
Выберите опцию [Yes] для копирования в подключенный привод 
параметров, сохраненных в клавиатуре,.

Restore Restore from keypad Восстановление параметров Мигает Параметры, сохраненные в клавиатуре, восстанавливаются в привод.

End
Операции резервного копирования/
восстановления/проверки завер-
шены нормально

Отображается 
нормально

Резервное копирование/ восстановление/проверка параметров завер-
шены нормально.

Backup Backup from Drive Резервное копирование параметров Мигает Параметры, сохраненные в приводе, копируются в память клавиа-
туры.

Verify Keypad & Drive Проверка параметров Мигает Параметры, сохраненные в приводе, сравниваются с параметрами, 
сохраненными в памяти клавиатуры.

Код Наименование Причины Возможные решения

CPEr Несоответствие режима управления Настройка параметра A1-02 [Control Method] в 
клавиатуре и в приводе не совпадают.

1. Установите в параметре A1-02 привода, такое же значение, 
что и в клавиатуре.

2. Восстановите параметры.

Код Наименование Причины Возможные решения

CPyE Ошибка записи данных Восстановление параметров не было завершено 
правильно.

Восстановите параметры.

Код Наименование Причины Возможные решения

CSEr Несоответствие режима управления Клавиатура повреждена. Замените клавиатуру.

Код Наименование Причины Возможные решения

dFPS Несоответствие модели привода Предпринята попытка восстановление параме-
тров из резервной копии параметров привода дру-
гой модели.

1. Проверьте модель привода, резервная копия параметров 
которого, сохранена в клавиатуре.

2. Восстановите параметры.

Код Наименование Причины Возможные решения

iFEr Ошибка связи с клавиатурой Имеет место ошибка связи между клавиатурой и 
приводом.

Проверьте разъем или подключение кабеля.

Код Наименование Причины Возможные решения

ndAT Ошибка принятых данных Параметры модели и спецификации (напряжение 
питания и мощность) в клавиатуре и в приводе не 
совпадают.

1. Убедитесь, что модель привода соответствует значению 
параметра o2-04 [Drive KVA Selection].

2. Восстановите параметры.

В клавиатуре отсутствуют сохраненные параме-
тры.

1. Подключите клавиатуру, в памяти которой имеются пра-
вильные параметры.

2. Восстановите параметры.

Код Наименование Причины Возможные решения

rdEr Ошибка чтения данных Резервное копирование производилось с установ-
кой параметра o3-02 = 0 [COPY Allow Selection = 
Деактивирована].

Установите параметр o3-02 = 1 [Активирована] и повторите 
операцию резервного копирования.

Код Наименование Причины Возможные решения

vAEr Класс напряжения, мощность не 
совпадают

Спецификации источника питания и мощности 
привода в клавиатуре и в приводе не совпадают.

1. Убедитесь, что модель привода соответствует значению 
параметра o2-04 [Drive KVA Selection].

2. Восстановите параметры.

Код Наименование Причины Возможные решения

vFyE Параметры не совпадают Резервная копия параметров в клавиатуре и пара-
метры привода не совпадают.

1. Произведите восстановление или резервное копирование 
повторно.

2. Проверьте параметры.
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7.9 Диагностика и сброс аварийных сообщений
После обнаружения ошибки и остановки привода определите причину неисправности, используя информа-
цию их данного раздела, затем перезапустите питание привода.

 Ошибка с пропаданием питания
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Не работайте на приводе без защиты глаз. Перед началом 
работы на приводе надевайте защитные очки. Невыполнение этого требования может привести к серьезным 
травмам или смерти. 
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Не спешите включать питание привода или 
задействовать периферийные устройства сразу после замены сгоревшего предохранителя или включения срабо-
тавшего УЗО (RCM/RCD). Ожидайте как минимум в течение времени, указанного на предупреждающей табличке 
привода и убедитесь, что все индикаторы погасли. Затем проверьте параметры электрических соединений и пери-
ферийного устройства, чтобы определить причину проблемы. Если причина аварии не была выяснена, то прежде 
чем включать питание привода, свяжитесь с производителем. Несоблюдение этого требования может привести к 
смерти или серьезной травме и повреждению привода.

1. Подайте питание на цепи управления от внешнего источника 24 В. 

2. Используйте параметры монитора U2: МОНИТОРЫ ОШИБОК для отображения кода неисправно-
сти и данных о рабочем состоянии привода непосредственно перед возникновением неисправно-
сти.

3. Используйте информация из таблиц для устранения неисправности. 
Примечание: 
1. Для просмотра имевших место ошибок проверьте журнал ошибок в параметре U2-02 [Предыдущие аварии]. Для просмотра 

информации о состоянии привода (такой как частота, ток и напряжение) имевшем место в момент появления ошибки про-
верьте параметры с U2-03 по U2-20. 

2. Если сообщение об ошибке сохраняется после перезапуска питания привода, устраните причину ошибки и произведите 
сброс. 

 Ошибка без пропадания питания 
1. Посмотрите код ошибки, отображаемый на дисплее. 

2. Для устранения неисправности используйте информацию из таблиц с описанием кодов ошибок, 
возможных причин и решений по устранению. См. раздел Поиск неисправностей на стр.251. 

3. Произведите сброс сообщения об ошибке.

 Сброс сообщения об ошибке
При возникновении ошибки необходимо устранить ее причину и перезапустить питание привода. В следу-
ющей таблице приведены различные способы сброса привода после ошибки. 

Таблица 7.3 Способы сброса ошибок 

Если в привод подана команда хода Run через опциональную плату связи или посредством дискретного 
входа, то сброс ошибки невозможен. Снимите команду хода Run и затем попробуйте произвести сброс 
ошибки. При попытке сброса ошибки, когда на привод подана команда хода Run, на дисплее отображается 
код несущественной ошибки CrST [Remove RUN Command to Reset].

Способ Описание

1 Когда на дисплее отображается код аварии или предупреждение, нажмите кнопку  (Reset) или кнопку  на клавиатуре.

2

Включите дискретный вход, которому назначена операция сброса ошибки с помощью параметров H1-xx = 7B [MFDI Function Select = Fault Reset].
Примечание:
По умолчанию функция сброса ошибки назначена входу DI4 (Параметр H1-04 = 7B [DI4 Function Selection]).

3

Выключите питание привода и после того, как дисплей погаснет, снова включите его.
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7.10 Неисправности, при которых сообщение об ошибке 
не отображается 

Если привод или двигатель работают неправильно, но на дисплее не отображается никаких сообщений или 
кодов ошибок, обратитесь к данному разделу. 
• Двигатель работает неравномерно и вибрирует 
• Двигатель не развивает достаточный крутящий момент 
• Точность скорости неудовлетворительна 
• Ответ двигателя по крутящему моменту и по скорости неудовлетворительный 
• Шум двигателя 

 Невозможно изменить параметры

 После ввода команды хода Run двигатель не вращается 

Причины Возможные решения

Привод управляет двигателем (т.е. находится в режиме привода). Остановите привод и перейдите в режим программирования.

Установлен параметр A1-01 = 0 [Access Level = Monitor only]. Установите параметры A1-01 = 2 [Standard Parameters] или A1-01 = 3 [Expert Parameters].

Установлен запрет редактирования параметров с помощью внешнего 
сигнала через дискретный вход, которому назначена эта функция с помо-
щью параметра H1-xx: 7C [Prg Lock].

Включите дискретный вход, которому с помощью параметра H1-xx = 7C назначена функция 
запрета, и затем изменяйте параметры.

Введен неправильный пароль в параметр A1-04 [Password Input]. • Повторно введите правильный пароль в параметр A1-04.
• Если вы забыли пароль, установите новый пароль с помощью параметров с A1-04 по A1-05 

[Password Setting].
Примечание:
Если активна парольная защита, то следующие параметры невозможно будет изменить, 
пока не будет введен правильный пароль:
• A1-01 [Access Level]
• A1-02 [Control Method]
• A1-03 [Init Parameters]
• A1-06 [Macro Preset]
• A1-07 [Q2pack Enable]
• с A2-01 по A2-32 [MAN1 Param1 - MAN3 Param12]

Привод обнаружил ошибку пониженного напряжения Uv [Undervoltage]. • Просмотрите монитор U1-07 [DC Bus Voltage] для контроля напряжения питания.
• Проверьте подключение цепей питания.

Причины Возможные решения

Привод не находится в режиме привода (Drive Mode). 1. Убедитесь, что на дисплее отображается сообщение о готовности [Rdy].
2. Если сообщение [Rdy] на дисплее не отображается, вернитесь в главный экран.

Привод остановлен, была нажата кнопка , и привод был переве-
ден в режим местного управления, при котором команда хода Run пода-
ется с клавиатуры.

Выполните одно из двух следующих действий:

• Нажмите кнопку 
• Перезапустите питание привода.

Примечание:

Для запрета изменения источника команды хода Run с помощью кнопки  устано-
вите параметр o2-01 = 0 [LO/RE Key Selection of Function = Деактивирована].

Была завершена Автонастройка. Вернитесь к главному экрану на дисплее.
Примечание:
После завершения Автонастройки привод переходит в режим программирования. Привод 
не будет воспринимать команду хода Run, пока не будет переведен в режим привода (Drive 
Mode).

Привод принял команду быстрого останова. Выключите входной сигнал быстрого останова.

Неправильно выбран источник команды хода Run. Правильно установите параметр b1-02 [Run Comm. Sel 1].

Неправильно выбран источник задания частоты. Правильно установите параметр b1-01 [Freq. Ref. Sel. 1].

Нарушено подключение в цепях управления. • Исправьте ошибки подключения в цепях управления.
• Просмотрите монитор U1-10 [In Terminal Status] для контроля состояния входов.

Неправильно выполнены настройки входа напряжения и входа тока для 
главного задатчика частоты.

Проверьте настройки уровней сигнала для следующих аналоговых входов:
• Клемма AI1: DIP-переключатель S1-1 и H3-01 [AI1 Signal Level Select]
• Клемма AI2: DIP-переключатель S1-2 и H3-09 [AI2 Signal Level Select]
• Клемма AI3: DIP-переключатель S4, S1-3 и H3-05 [AI3 Signal Level Select]

Неправильно выбраны настройки режимов подключения приемник/
источник и внутренний/внешний источник питания для входа.

• Для использования режима приемника установите проволочную перемычку между клем-
мами DIC-D24V.

• Для использования режима источника установите проволочную перемычку между клем-
мами DIC-DI0V.

• При использовании внешнего источника питания снимите проволочную перемычку.

Задание частоты слишком мало. • Просмотрите монитор U1-01 [Frequency Reference].
• Увеличьте задание частоты до значения, большего, чем значение параметра E1-09 [Min 

Output Frequency].
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 Двигатель вращается в направлении, противоположном команде хода Run

 Двигатель вращается только в одном направлении 

 Двигатель слишком горячий 

Неправильно выполнены установки многофункциональных аналоговых 
входов.

• Убедитесь, что функции для многофункциональных аналоговых входов выбраны пра-
вильно. Задание частоты равно 0, когда установлены параметры H3-02, H3-10, H3-06 = 5 
[AI1 Function Selection, AI2 Function Selection, AI3 Function Selection = Freq Gain] и напря-
жение (ток) не подаются.

• Просмотрите мониторы U1-13 [Terminal AI1 Input Lv], U1-14 [Terminal AI2 Input Lv], U1-15 
[Terminal AI3 Input Lv] для контроля величин аналогового ввода через входы AI1, AI2 и 
AI3.

Была нажата кнопка .
Выключите команду хода Run, поступающую через внешний вход, и затем включите ее.

Примечание:

При нажатии кнопки  привод осуществляет управляемый останов двигателя. Для 

выключения функции кнопки  установите параметр o2-02 = 0 [STOP Key Selection 
of Function = Деактивирована].

Неправильно выполнены настройки 2-проводного или 3-проводного 
режима управления.

• Для активации 3-проводного режима управления установите в одном из параметров с H1-
03 по H1-08 [DI3 Function Selection to DI8 Function Selection] значение 5 [3-проводное 
управление].

• При необходимости 2-проводного режима, убедитесь, что параметры с H1-03 по H1-08 
установлены ≠ 5.

Причины Возможные решения

Перепутаны фазные провода кабеля двигателя. • Проверьте подключение кабеля между приводом и двигателем.
• Подключите выходные клеммы привода U/T1, V/T2 и W/T3 в правильной последователь-

ности к клеммам двигателя U, V и W.
• Для смены направления вращения двигателя поменяйте местами два силовых провода дви-

гателя U, V и W.

Неправильно установлено направление прямого вращения двигателя. • Подключите выходные клеммы привода U/T1, V/T2 и W/T3 в правильной последователь-
ности к клеммам двигателя U, V и W.

• Для смены направления вращения двигателя поменяйте местами два силовых провода дви-
гателя U, V и W.

Рисунок 7.1 Прямое вращение двигателя.
Примечание:
Обратитесь к характеристикам двигателя, и убедитесь, что направление его прямого вра-
щения является подходящим для вашего применения. Направление прямого вращения 
двигателей может различаться в зависимости от производителя и типа двигателя.

Неправильно подключены сигналы прямого и обратного хода к клеммам 
привода и клеммам контроллера.

Исправьте подключения цепей управления.

Двигатель работает на частоте почти 0 Гц, и функция поиска скорости 
оценивает скорость в противоположном направлении.

Установите параметр b3-14 = 0 [Speed Bi-Directional Search = Деактивирована], после чего 
привод будет выполнять поиск скорости только в определенном направлении.

Причины Возможные решения

Привод не разрешает вращение двигателя в противоположном направле-
нии.

Установите параметр b1-04 = 0 [Reverse Operation Selection = Активирована].

Привод не принимает сигнал обратного хода и выбран режим 3-прово-
дного управления.

Включите входы, для которых выбрана функция 3-проводного упраления H1-xx = 5 [3-прово-
дное управление], и затем активируйте сигнал обратного хода.

Причины Возможные решения

Нагрузка слишком высока. • Уменьшите нагрузку.
• Увеличьте время разгона и замедления.
• Проверьте значения папаметров L1-01 [Motor Cool Type for OL1 Calc], L1-02 [OL1 Protect 

Time] и E2-01 [Mot Rated Current (FLA)].
• Используйте двигатель большей мощности.

Примечание:
Возможно также двигатель имеет кратковременную перегрузочную способность. Внима-
тельно сверьте эту характеристику перед настройкой параметров привода.

Двигатель вращается непрерывно на очень низкой скорости. • Измените скорость хода.
• Используйте инверторный двигатель.

Привод работает в режиме векторного управления, но Автонастройка не 
производилась.

• Выполните Автонастройку.
• Рассчитайте и установите параметры двигателя.
• Установите параметр режима управления A1-02 = 0 [V/f].

Причины Возможные решения

A -
B -
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 Правильный режим Автонастройки недоступен 

 Двигатель останавливается при разгоне или время разгона/замедления 
слишком велико 

Недостаточная изоляция напряжения между фазами двигателя • Используйте двигатель с допуском напряжения, превышающим максимальный бросок 
напряжения.

• Используйте инверторный двигатель, рассчитанный на использование с приводами пере-
менного тока для применений, в которых двигатель используется на приводах класса выше 
400 В.

• Установите реактор переменного тока на выходе привода и установите параметр несущей 
частоты C6-02 = 1 [2.0 кГц].
Примечание:
Когда двигатель подключен к выходным клеммам привода U / T1, V / T2 и W / T3, то при 
высокочастотном переключении привода возможно наведение помех в обмотках двига-
теля. Эти броски могут в три раза превышать входное напряжение питания привода (600 
В для приводов класса 200 В, 1200 В для приводов класса 400 В).

Температура окружающего воздуха слишком высока. • Измерьте окружающую температуру.
• Уменьшите температуру до требуемого уровня.

Вентилятор двигателя остановлен или загрязнен. • Произведите очистку вентилятора двигателя.
• Обеспечьте более приемлемые условия установки привода.

Причины Возможные решения

Желаемый режим Автонастройки недоступен в  выбранном режиме 
управления.

Измените режим управления двигателем с помощью параметра A1-02 [Control Method].

Причины Возможные решения

Система привод-двигатель достигла предела крутящего момента или 
функция токоограничения не позволяет приводу разогнаться.

• Уменьшите нагрузку.
• Используйте двигатель большей мощности.

Примечание:
Хотя привод оснащен функцией предотвращения останова и функцию ограничения ком-
пенсации крутящего момента, слишком быстрое ускорение или попытка управлять 
нагрузкой, которая слишком велика, могут превысить пределы двигателя.

Неправильно установлен предел крутящего момента. Правильно установите предел крутящего момента.

Время разгона слишком мало. Проверьте параметры C1-01, C1-03, C1-05 или C1-07 [Accel Time 1, Accel Time 2, Accel Time 3 
или Accel Time 4] и установите в них приемлемые значения.

Нагрузка слишком высока. • Увеличьте время разгона.
• Проверьте механический тормоз и убедитесь, что он полностью разжат.
• Уменьшите нагрузку, чтобы убедиться, что выходной ток остается ниже номинального 

тока двигателя.
• Используйте двигатель большей мощности.

Примечание:
• В применениях типа экструдеров и смесителей нагрузка может увеличиваться при сни-

жении температуры.
• Хотя привод оснащен функцией предотвращения останова и функцию ограничения ком-

пенсации крутящего момента, слишком быстрое ускорение или попытка управлять 
нагрузкой, которая слишком велика, могут превысить пределы двигателя.

Задание частоты мало. • Проверьте параметр E1-04 [Max Output Frequency] и увеличьте его установку, если она 
слишком мала.

• Просмотрите монитор U1-01 [Frequency Reference] для контроля правильности задания 
частоты.

• Проверьте многофункциональные входы для контроля правильного уровня сигнала зада-
ния частоты.

• При использовании аналоговых входов проверьте установку коэффициентов усиления H3-
03 [AI1 Gain Setting], H3-11 [AI2 Gain Setting], H3-07 [AI3 Gain Setting].

Задание частоты установлено неправильно. При установке функций аналоговых входов H3-02, H3-10, H3-06 = 5 [AI1 Function Selection, 
AI2 Function Selection, AI3 Function Selection = Freq Gain] проверьте, было ли установлено 
напряжение (ток).
• Проверьте значения параметров H3-02, H3-10 и H3-06.
• Просмотрите мониторы U1-13 [Terminal AI1 Input Lv], U1-14 [Terminal AI2 Input Lv] и U1-

15 [Terminal AI3 Input Lv] для контроля приемлемого уровня аналогового ввода на клеммах 
AI1, AI2 и AI3.

Установки параметров привода не соответствуют характеристикам дви-
гателя.

• Правильно установите вольт-частотную V/f характеристику, согласующуюся с характери-
стиками двигателя.

• Проверьте соотношение напряжения и частоты, выбранное в параметре E1-03 [V/f Pattern 
Selection].

• Выполните Автонастройку с вращением.

Привод работает в режиме векторного управления, но Автонастройка не 
была завершена.

• Выполните Автонастройку.
• Рассчитайте характеристики и переустановите параметры двигателя.
• Установите параметр режима управления A1-02 = 0 [V/f].

Параметр A1-02 = 4 [AOLV] и ответ при оценке скорости слишком мед-
ленный.

Увеличьте значение параметра n4-65 [HF FlxEstim Response] с шагом  0,1 единицы.

Слишком низкий уровень срабатывания функции предотвращения оста-
нова при разгоне.

Увеличьте параметр L3-02 [StallP Level@Accel].
Примечание:
При слишком низком значении параметра L3-02 время разгона может быть неудовлетво-
рительно долгим.

Причины Возможные решения
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 Задание частоты привода отличается от задания частоты контроллера 

 При использовании двигателя с постоянными магнитами PM скорость 
двигателя нестабильна 

 Двигатель вращается неравномерно с большим количеством колебаний 

Слишком низкий уровень срабатывания функции предотвращения оста-
нова в режиме хода.

Увеличьте параметр L3-06 [StallP Level@Run].
Примечание:
При слишком низком значении параметра L3-06 c увеличением выходного момента при-
вода скорость будет падать.

Работа привода ограничена возможностями режима вольт-частотного 
V/f управления.

• Если кабель двигателя длиннее 50 м, выполните Автонастройку межфазного сопротивле-
ния.

• Выберите комбинацию V/f “Высокий пусковой момент”.
• Используйте режим векторного управления.

Примечание:
Режим вольт-частотного управления V/f не обеспечивает высокий момент на низких ско-
ростях.

Причины Возможные решения

Неправильно установлены коэффициент усиления и смещение аналого-
вого входа задания частоты.

Проверьте коэффициент усиления и смещение аналогового входа, используемого для задания 
частоты.
• Клемма AI1: H3-03 [AI1 Gain Setting], H3-04 [AI1 Bias Setting]
• Клемма AI2: H3-11 [AI2 Gain Setting], H3-12 [AI2 Bias Setting]
• Клемма AI3: H3-07 [AI3 Gain Setting], H3-08 [AI3 Bias Setting]

Привод получает сигналы смещения частоты через аналоговые входы 
AI1-AI3, и задание частоты формируется из суммы всех сигналов.

• Проверьте параметры H3-02 [AI1 Function Selection], H3-10 [AI2 Function Selection], H3-06 
[AI3 Function Selection]. Если в двух и более параметрах установлено значение 4 [FrqBIAS 
Frq], то измените установки.

• Просмотрите мониторы U1-13 [Terminal AI1 Input Lv], U1-14 [Terminal AI2 Input Lv] и U1-
15 [Terminal AI3 Input Lv] для контроля приемлемого уровня аналогового ввода на клеммах 
AI1, AI2 и AI3.

Проверьте установки коэффициента усиления и смещения для аналого-
вых входов, используемых для получения задания частоты.

Уменьшите значение параметра n4-70 [Speed Comp@LowFrequency].

Активировано ПИД-управление. Если ПИД-управление не нужно, установите параметр b5-01 = 0 [PID Enable = Деактивиро-
вана].

Примечание:
Когда ПИД-управление включено, привод регулирует выходную частоту в соответствии с 
заданным значением. Когда ПИД-регулятор активен, привод будет ускоряться только до 
максимальной выходной частоты, установленной в параметре E1-04 [Max Output 
Frequency].

Причины Возможные решения

Неправильно установлен параметр E5-01 [Код двигателя PM]. Обратитесь к разделу “Тонкая настройка производительности двигателя” в техническом руко-
водстве.

Привод управляет двигателем с превышением указанного диапазона 
регулирования скорости.

Проверьте диапазон управления скорости и отрегулируйте скорость.

Двигатель работает с заданной скоростью 5% или ниже. Для работы двигателя на скорости до 5% заданной используйте другой привод. Обратитесь к 
производителю.

Двигатель работает неравномерно. Для получения максимального эффекта отрегулируйте эти параметры:
• n8-55 [Load Inertia]
• n8-45 [SpdFbck Det.Gain]
• C4-02 [Trq Comp Delay Time]

Неравномерный пуск двигателя. Увеличьте параметр C2-01 [Jerk@Start of Accel].

Через привод протекает слишком большой ток. • Правильно установите параметр E5-01 [PM Mot Код Selection], согласно характеристикам 
двигателя. 

• В случае специализированных двигателей обратитесь к протоколу испытания двигателя и 
правильно установите параметры E5-xx.

Ответ по скорости слишком медленный. Увеличьте значение параметра n8-11 [Observ.Calc Gain2] с шагом 10 единиц.

Причины Возможные решения

Неудовлетворительный баланс между фазами двигателя. • Убедитесь, что питание привода стабильно.
• Установите параметр L8-05 = 0 [In PhaseLoss Selection = Деактивирована].

Выключена функция предотвращения рыскания. • Установите параметр n1-01 = 2 [HuntPrev Selection = Активирована (High Carrier)].
• Увеличьте значение параметра n2-01 [AFR Gain] или n2-02 [AFR Time 1].

Причины Возможные решения
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 При активной функции динамического торможения замедление 
происходит дольше ожидаемого 

 Груз падает при срабатывании тормоза 

 Слышен шум от привода или от кабелей двигателя, когда на привод 
подано питание 

 При работе привода срабатывают защитные устройства контроля тока 
утечки (RCM/RCD) 

Причины Возможные решения

Неправильная установка функции предотвращения остановки при 
замедлении.

• Проверьте установку параметра L3-04 [StallP@Decel Enable].
• Если на привод установлена опция динамического торможения, установите параметр L3-04 

= 0 [Деактивирована].
• Если привод обнаруживает перенапряжение ov [Overvoltage], установите параметры L3-04 

= 1 [Активирована] и L3-50 = 2 [Gen Purpose w/ DB Resistor].

Установка времени замедления слишком велика. Установите приемлемые значения времени замедления в параметрах C1-02, C1-04, C1-06 или 
C1-08 [Decel Time 1, Decel Time 2, Decel Time 3 или Decel Time 4].

Крутящий момент двигателя недостаточен. Используйте двигатель большей мощности.
Примечание:
Если все параметры установлены правильно и привод не обнаруживает перенапряжения 
ov [Overvoltage], то вероятнее всего неисправен двигатель.

Система привод-двигатель достигла предела крутящего момента. • Проверьте параметры с L7-01 по L7-04 [FW Torque Limit - RV Reg. TrqLimit] и при необходи-
мости увеличьте их.
Примечание:
Если ограничение крутящего момента включено, то время замедления может увели-
читься, поскольку привод не может выдавать крутящий момент, превышающий установ-
ленный предел.

• Если установлены параметры H3-02, H3-10, H3-06 = 9, B, C, D [AI1 Function Selection, AI2 
Function Selection, AI3 Function Selection = Torque Limit], проверьте установки для аналого-
вых входов.
• Проверьте значения параметров H3-02, H3-10 и H3-06.
• Просмотрите мониторы U1-13 [Terminal AI1 Input Lv], U1-14 [Terminal AI2 Input Lv] и 

U1-15 [Terminal AI3 Input Lv] для контроля приемлемого уровня аналогового ввода на 
клеммах AI1, AI2 и AI3.

Нагрузка превышает внутренний предел крутящего момента, определен-
ный номинальным током привода.

Замените привод моделью большей мощности.

Причины Возможные решения

Неправильно установлен цикл разжима/зажима тормоза. Обратитесь к разделу “Замечания по управлению тормозом при использовании грузоподъем-
ных применений” в техническом руководстве и примите соответствующие меры.

Торможение постоянным током недостаточно. Увеличьте значение параметра b2-02 [DCI Braking Current].

Причины Возможные решения

Высокочастотное переключение привода производит сильный звуковой 
шум.

• Используя параметр C6-02 [Carrier Frequency Selection], уменьшите несущую частоту.
• Установите фильтр помехозащиты на входе питания привода.
• Установите фильтр помехозащиты на выходе привода.
• Отделите кабели цепей управления от силовых кабелей.
• Используйте металлический кабель канал для прокладки кабелей привода.
• Экранируйте привод металлическим кожухом.
• Убедитесь, что привод и двигатель правильно заземлены.
• Убедитесь в отсутствии повреждений заземления кабелей или двигателя.

Причины Возможные решения

Большой ток утечки из привода. • Увеличьте чувствительность УЗО (RCM/RCD) или используйте  УЗО (RCM/RCD) с более 
высоким порогом срабатывания.

• Используя параметр C6-02 [Carrier Frequency Selection], уменьшите несущую частоту.
• Сократите длину кабеля между приводом и двигателем.
• Установите фильтр помехозащиты или реактор переменного тока на выходе привода. При 

использовании реактора переменного тока установите параметр несущей частоты C6-02 = 
1 [2.0 кГц].

• Отключите фильтр ЭМС.
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 При вращении двигателя слышен неожиданный шум от приводимого 
механизма 

 При вращении двигателя наблюдается вибрация и рыскание 

 Ошибка ПИД-регулятора 

 Недостаточный пусковой крутящий момент 

 Двигатель продолжает вращаться после выключения выхода привода 

Причины Возможные решения

Несущая частота привода и резонансная частота присоединенного меха-
низма совпадают.

• Отрегулируйте параметры C6-02, C6-03, C6-04 и C6-05 [Carrier Frequency Selection, 
Carrier Upper Frequency Limit, Carrier Lower Frequency Limit и Carrier Freq Proportional 
Gain].

• Установите параметр C6-02 = с 1 по 6 [Carrier Frequency Selection = Frequency other than 
Swing PWM].
Примечание:
При установке C6-02 = с 7 по A [Carrier Frequency Selection = Swing PWM], невозможно 
будет определить, шум исходит от привода или от приводимого механизма.

Выходная частота привода и резонансная частота присоединенного 
механизма совпадают.

• Отрегулируйте параметры d3-01, d3-02, d3-03 и d3-04 [Jump Frequency 1, Jump Frequency 2, 
Jump Frequency 3 и Jump Frequency Width] для пропуска частот резонанса.

• Для уменьшения вибрации установите двигатель на резиновые амортизаторы.

Причины Возможные решения

Внешний сигнал задания частоты подвергается влиянию электрических 
помех.

• Убедитесь в отсутствии электрических помех, влияющих на сигнальные линии привода.
• Отделите кабели цепей управления от силовых кабелей.
• Используйте для цепей управления экранированные кабели типа «витая пара».
• Увеличьте параметр H3-13 [An.In FilterTime Constant].

Слишком длинный кабель между приводом и двигателем. • Выполните Автонастройку.
• Делайте кабели как можно более короткими.

Параметры ПИД-регулятора недостаточно отрегулированы. Отрегулируйте параметры группы b5: ПИД-управление.

Причины Возможные решения

Отсутствует входной сигнал обратной связи ПИД. • Проверьте настройки аналоговых входов.
• Проверьте, установлены ли параметры H3-02, H3-10, H3-06 = F [AI1 Function Selection, AI2 

Function Selection, AI3 Function Selection = PID Fbk].
• Убедитесь, что настройки аналоговых входов соответствуют входным сигналам.
• Проверьте соединение сигнала обратной связи.
• Убедитесь что параметры группы b5: ПИД-управление установлены правильно.

Примечание:
При отсутствии входного сигнала обратной связи ПИД обнаруженное значение 0 приво-
дит к ошибке ПИД-регулятора и к работе привода на максимальной частоте.

Заданное значение не соответствует уровню обнаружения. Используя параметры H3-03, H3-11 и H3-07 [AI1 Gain Setting, AI2 Gain Setting и AI3 Gain 
Setting], отмасштабируйте сигналы заданного значения и значения обратной связи ПИД-регу-
лятора.

Примечание:
В результате ПИД-управления поддерживается нулевая разность между заданным и обна-
руженным значениями. Установите правильное соотношение между уровнями сигналов.

Выходная частота привода и обнаруженная скорость имеют обратную 
полярность. При увеличении выходной частоты датчик обнаруживает 
снижение скорости.

Установите параметр b5-09 = 1 [PID Output Level Selection = Reverse output].

Причины Возможные решения

В режиме векторного управления не была выполнена Автонастройка. Выполните Автонастройку.

Режим управления после выполнения Автонастройки был изменен. Выполните Автонастройку повторно.

Была выполнена Стационарная Автонастройка по межфазному сопро-
тивлению.

Выполните Автонастройку с вращением.

Причины Возможные решения

Уровень торможения постоянным током слишком низок и привод не 
может замедлиться правильно.

• Увеличьте параметр b2-02 [DCI Braking Current].
• Увеличьте параметр b2-04 [DCInj Time@Stop].

Выбран способ останова двигателя самовыбегом (по инерции). Выберите управляемый режим остановки с помощью параметра b1-03 = 0 или 2 [Stopping 
Method Selection = Ramp->Stop, DC Inj->Stop].
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 Выходная частота ниже заданной 

 Двигатель издает шум 

 Двигатель не перезапускается после пропадания питания 

Причины Возможные решения

Задание частоты совпало с диапазоном частот пропуска. Отрегулируйте частоты пропуска с помощью параметров d3-01, d3-02, d3-03 и d3-04 [Jump 
Frequency 1, Jump Frequency 2, Jump Frequency 3 и Jump Frequency Width].

Примечание:
Функция пропуска частот предотвращает вывод приводом частот в диапазоне пропуска.

Превышен верхний предел задания частоты. Установите параметр E1-04 [Max Output Frequency] and d2-01 [FRef Upper Limit] в соответ-
ствии требованиям применения.

Примечание:
Верхнее значение выходной частоты рассчитывается с помощью этой формулы: 
E1-04 × d2-01 / 100

Из-за большой нагрузки срабатывает функция предотвращения оста-
новки при разгоне.

• Уменьшите нагрузку.
• Отрегулируйте параметр L3-02 [StallP Level@Accel].

Установлено значение параметра L3-01 = 4 [StallP Mode@Accel = ILim 
Mode].

• Правильно установите вольт-частотную V/f характеристику, согласующуюся с характери-
стиками двигателя.

• Если проблема сохраняется, то нет необходимости ограничивать уровень тока для предот-
вращения остановки при разгоне, отрегулируйте параметр L3-02.

• Если это не решит проблему, установите параметр L3-01 = 2 [General Purpose].

Двигатель вращается со скоростью в пределах:
b2-01 [ZSpd/DCI Threshold] ≤ Скорость двигателя < E1-09 [Min Output 
Frequency]

• Установите параметр b1-21 = 2 [CLV Start Selection = Accept RUN].
• Установите параметр E1-09 < b2-01.

Причины Возможные решения

При работе на низких скоростях был превышен уровень 100% номиналь-
ного выходного тока привода.

• Если шум исходит от двигателя, установите параметр L8-38= 1 [Carrier Reduction Mode = 
Enable<6 Hz].

• Если после установки L8-38 = 1 часто возникает ошибка перегрузки oL2 [Drive 
Overloaded], Замените привод моделью большей мощности.

Причины Возможные решения

После восстановления питания привод не получил команду хода Run. • Проверьте цепи и цикл подачи команды хода Run.
• Организуйте работу цепей таким образом, чтобы команда хода Run оставалась включенной 

при пропадании питания.

В применениях с 3-проводной схемой включения, питание отсутство-
вало длительное время, и реле, поддерживающее команду хода Run, 
было выключено.

Проверьте работу цепи реле, поддерживающего команду хода Run во время кратковременного 
пропадания питания.
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8.1 Меры безопасности

Опасность поражения электрическим током
Не проверяйте, не подключайте или отключайте электропроводку при включенном 
питании привода. Прежде чем приступить к работе обесточьте все оборудование и 
ожидайте как минимум в течение времени, указанного на предупреждающей табличке 
привода. Внутренний конденсатор остается заряженным после выключения питания 
привода. Светодиодный индикатор остаточного заряда гаснет, когда напряжение в шине 
постоянного тока падает ниже 50В. Во избежание поражения электрическим током, 
ожидайте не менее пяти минут, пока все индикаторы не погаснут, и измеряйте уровень 
напряжения в шине постоянного тока, убедившись в его безопасном уровне.
Несоблюдение этого требования приведет к смерти или серьезной травме.
Не пытайтесь изменять электрические подключения, отключать опциональные платы 
или разъемы, заменять вентиляторы при включенном питании привода. Перед 
выполнением любого ремонта выключите питание привода и убедитесь в отсутствии на 
нем остаточного напряжения. 
Несоблюдение этого требования приведет к серьезному поражению электрическим током. 
Двигатель продолжает работать даже после выключения питания привода. Двигатели с 
постоянными магнитами PM при вращении генерируют наведенное напряжение на их 
клеммах даже после выключения питания привода. 
Несоблюдение этого требования приведет к смерти или серьезной травме. 

Опасность поражения электрическим током
Не эксплуатируйте оборудование без защитных крышек. В настоящем разделе на 
некоторых рисунках привод для большей наглядности может быть изображен со 
снятыми защитными крышками или экранами. Перед началом работы привода 
установите на место все защитные крышки или экраны. Используйте приводы в 
соответствии с указаниями в настоящем руководстве.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
Всегда заземляйте клемму заземления на стороне двигателя. 
Прикосновение к корпусу двигателя может привести к смерти или серьезным травмам из-за неправиль-
ного заземления оборудования.
Установка, подключение, техническое обслуживание, проверка, замена частей и ремонт 
привода должны выполняться только квалифицированным персоналом.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
Не работайте на приводе в расстегнутой одежде, украшениях. Перед выполнением работ 
на приводе застегните одежду, удалите все металлические предметы, такие как часы, 
кольца и др.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.

Опасность пожара
Затягивайте все клеммные винты с правильно выбранным усилием.
Ослабшие или слишком перетянутые соединения могут привести к неправильной работе привода или к 
его повреждению. Неправильно выполненные соединения могут также привести к смерти или серьезной 
травме из-за пожара. 
Не применяйте для питания привода источники с неподходящим напряжением (Категория 
III). Перед подключением привода к сети питания убедитесь, что номинальное 
напряжение привода соответствует напряжению источника питания.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме. 
Не помещайте воспламеняющиеся или горючие материалы на верхнюю панель привода и 
не устанавливайте привод вблизи воспламеняющихся или горючих материалов. 
Устанавливайте привод на поверхность из металла или другого негорючего материала.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
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Опасность ожогов
Не прикасайтесь к радиатору охлаждения привода. Для замены вентиляторов 
охлаждения выключите питание привода, ожидайте минимум 15 минут, и убедитесь, что 
радиатор остыл. 
Несоблюдение этого требования может привести к травме легкой или средней степени тяжести.

Принимайте необходимые меры защиты от электростатических разрядов при касании к 
компонентам привода.
Несоблюдение этого требования может привести к повреждению электронных схем привода статиче-
скими разрядами.
При замене охлаждающего вентилятора строго следуйте инструкциям. При выполнении 
технического обслуживания заменяйте все вентиляторы, чтобы обеспечить 
максимальный срок службы изделия.
Неправильная замена вентилятора может привести к повреждению привода.
Не используйте неэкранированные кабели для подключения цепей управления. 
Используйте экранированные кабели типа «витая пара», заземляя их со стороны 
привода.
Несоблюдение этого требования может привести к электрическим помехам, что приведет к снижению 
производительности системы.
Не пытайтесь модифицировать или изменять привод. 
Несоблюдение этого требования может привести к повреждению привода, а также к прекращению гаран-
тии. Изготовитель не несет ответственности за какие-либо изменения, вносимые пользователем в изделие.
После установки привода и подключения периферийных устройств убедитесь в 
правильности всех подключений. 
Несоблюдение этого требования может привести к повреждению привода. 
Соблюдайте надлежащие правила электромонтажа. Подключите входные клеммы 
двигателя U, V и W к выходным клеммам привода U / T1, V / T2 и W / T3. Порядок 
чередования фаз привода и двигателя должен совпадать.
При неправильном чередовании фаз двигатель может начать вращаться в противоположном направлении.
С целью продления срока службы релейных контактов и электролитических 
конденсаторов в приводе его включение и выключение с помощью магнитных 
контакторов в цепи источника питания производите не чаще одного раза в 30 минут. 
Производите пуск и останов двигателя по возможности только посредством привода. 
Слишком частое включение и выключение привода посредством контакторов в цепи источника питания 
может привести к преждевременному отказу привода. Неправильная работа может сократить срок службы 
релейных контактов и электролитических конденсаторов.
Не подключайте и не эксплуатируйте поврежденное или разукомплектованное 
оборудование.
Невыполнение этого требования может привести к повреждению привода и подключенного оборудования.
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8.2 Осмотр
Силовая электроника имеет ограниченный срок службы и может показывать изменения в производительно-
сти и ухудшение производительности после нескольких лет эксплуатации в обычных условиях. Чтобы пре-
дотвратить эти проблемы важно проводить профилактическое обслуживание и регулярный осмотр, а также 
заменять детали в приводе.
Приводы содержат различные типы силовой электроники, например, силовые транзисторы, полупрово-
дники, конденсаторы, резисторы, вентиляторы и реле. Электроника в приводе необходима для правильного 
управления двигателем.
В рамках программы регулярного технического обслуживания следуйте листам осмотра, указанным в этой 
главе.
• Производите осмотр привода как минимум один раз в год.
• Периодичность осмотров подключенного оборудования определяется условиями эксплуатации, услови-

ями окружающей среды и другими факторами.
• Производите осмотр привода чаще при его использовании в плохих условиях или в нижеуказанных усло-

виях:
– Высокая температура окружающей среды
– Частый запуск и остановка
– Изменения питания переменного тока или нагрузки
– Повышенная вибрация или ударная нагрузка
– Содержание в воздухе пыли, металлических частиц, солей, серной кислоты или хлора
– Неудовлетворительные условия хранения.

ОПАСНО! Опасность поражения электрическим током. Не проверяйте, не подключайте или отключайте электро-
проводку при включенном питании привода. Прежде чем приступить к работе обесточьте все оборудование и ожи-
дайте как минимум в течение времени, указанного на предупреждающей табличке привода. Внутренний 
конденсатор остается заряженным после выключения питания привода. Светодиодный индикатор остаточного 
заряда гаснет, когда напряжение в шине постоянного тока падает ниже 50В. Во избежание поражения электриче-
ским током, ожидайте не менее пяти минут, пока все индикаторы не погаснут, и измеряйте уровень напряжения в 
шине постоянного тока, убедившись в его безопасном уровне. Несоблюдение этого требования приведет к смерти 
или серьезной травме.

 Рекомендуемый ежедневный осмотр 
Ежедневно проверяйте элементы, указанные в следующей таблице, на предмет отсутствия износа и 
повреждений. Сделайте копию этого листа и после каждого осмотра делайте отметку в столбце «Прове-
рено». 

Таблица 8.1 Лист ежедневного осмотра 
Зона осмотра Точки осмотра Корректирующие действия Проверено

Двигатель Проверьте отсутствие вибрации и необычного шума.
• Проверьте присоединенную нагрузку.
• Измерьте вибрацию двигателя.
• Затяните все ослабшие компоненты.

Система охлаждения

Проверьте отсутствие необычного перегрева привода или 
двигателя, а также изменение цвета.

• Проверьте, не высока ли нагрузка.
• Затяните ослабшие винты.
• Проверьте загрязнение радиатора привода или двига-

теля.
• Проверьте окружающую температуру.

Проверьте вентиляторы охлаждения, циркуляционные вен-
тиляторы и вентиляторы охлаждения на платах.

• Проверьте, не засорен ли вентилятор.
• Проверьте монитор срока службы вентилятора для кон-

троля его правильной работы.

Окружающее пространство Убедитесь, что место установки привода и двигателя в 
норме.

Удалите источник загрязнения или устраните проблемы в 
месте установки привода и двигателя.

Нагрузка
Убедитесь, что выходной ток привода в течение длитель-
ного периода времени не превышает номинальные характе-
ристики двигателя или привода.

• Проверьте, не слишком ли высока нагрузка.
• Проверьте правильность установки параметров двига-

теля.

Источник питания Проверьте напряжение питания силовых цепей и цепей 
управления.

• Откорректируйте напряжение или источник питания в 
соответствии со спецификациями на паспортной 
табличке.

• Проверьте все фазы главной цепи.
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 Рекомендуемые периодические осмотры 
Проводите осмотр элементов, указанных в следующих таблицах, как минимум, один раз в год. Периодич-
ность осмотров подключенного оборудования определяется условиями эксплуатации, условиями окружаю-
щей среды и другими факторами. Используйте свой опыт работы с оборудованием, чтобы выбрать 
правильную периодичность проверки для каждого установленного привода. Периодические проверки 
помогут предотвратить ухудшение производительности и отказ изделия. Сделайте копию листа осмотра и 
после каждого осмотра делайте отметку в столбце «Проверено».

Таблица 8.2 Лист периодического осмотра элементов силовой цепи 

Таблица 8.3 Лист периодического осмотра двигателя 

Таблица 8.4 Лист периодического осмотра цепей управления 

Таблица 8.5 Лист периодического осмотра системы охлаждения 

Зона осмотра Точки осмотра Корректирующие действия Проверено

Общий осмотр

• Проверьте оборудование на изменение цвета из-за чрез-
мерного нагрева или повреждения.

• Проверьте отсутствие поврежденных частей.

• При необходимости замените поврежденные компо-
ненты.

• Привод не содержит много обслуживаемых деталей, и 
может потребоваться его полная замена.

Проверьте компоненты оборудования на предмет отсут-
ствие грязи, нежелательных частиц или пыли.

Проверьте уплотнение двери электрошкафа.
• С помощью пылесоса удалите нежелательные частицы и 

пыль, не прикасаясь к компонентам.
• При невозможности очистки с помощью пылесоса заме-

ните компоненты.

Проводники и кабели

• Проверьте кабели и подключения на наличие изменения 
цвета или повреждения из-за перегрева.

• Проверьте изоляцию кабелей на наличие изменение 
цвета и износа.

Отремонтируйте и замените поврежденные провода.

Клеммный блок Проверьте клеммы на наличие оголенных, поврежденных 
или ослабленных соединений.

• Затяните ослабшие винты.
• Замените поврежденные винты и клеммы.
Примечание:
На моделях дисков 2056, 2070, 4031 и 4038 нельзя заменить 
шестигранные винты.

Электромагнитные контак-
торы и реле

• Проверьте контакторы и реле на наличие громкого шума 
при срабатывании.

• Проверьте катушки на наличие следов перегрева, таких 
как расплавленная и поврежденная  изоляция.

• Проверьте напряжение катушек.
• Замените поврежденные реле, контакторы и печатные 

платы, которые можно заменить.

Опция динамического тормо-
жения

Проверьте изоляцию на наличие изменения цвета или 
повреждения из-за перегрева.

Если имеет место изменение цвета, проверьте, не повреж-
дены ли подключения модуля. Небольшое изменение цвета 
не является проблемой.

Электролитические конден-
саторы

• Проверьте конденсаторы на наличие утечек электро-
лита, изменения цвета или трещин.

• Проверьте, на месте ли колпачок, нет ли вздутия или 
утечек из поврежденных сторон.

Привод не содержит много обслуживаемых деталей, и 
может потребоваться его полная замена.

Диоды, модули IGBT (сило-
вые транзисторы) Проверьте элементы на наличие грязи на поверхности.

• С помощью пылесоса удалите нежелательные частицы и 
пыль, не прикасаясь к компонентам.

• При невозможности очистки с помощью пылесоса заме-
ните компоненты.

Зона осмотра Точки осмотра Корректирующие действия Проверено

Проверка работы двигателя Проверьте двигатель на наличие повышенной вибрации 
или необычного шума.

Остановите двигатель и при необходимости обратитесь к 
авторизованному обслуживающему персоналу.

Зона осмотра Точки осмотра Корректирующие действия Проверено

Общий осмотр

• Проверьте клеммы на наличие оголенных, поврежден-
ных или ослабленных соединений.

• Убедитесь, что все клеммы затянуты с правильным уси-
лием.

• Затяните ослабшие винты.
• Замените поврежденные винты и клеммы.
• Если клеммы впаяны в плату, то может потребоваться 

замена платы управления или целиком привод.

Печатные платы

• Проверьте платы на наличие запаха, изменения цвета 
или ржавчины.

• Убедитесь, что все соединения правильно закреплены.
• Убедитесь, что на поверхности печатной платы нет 

пыли или масляного налета.

• Затяните ослабшие соединения.
• С помощью пылесоса удалите нежелательные частицы и 

пыль, не прикасаясь к компонентам.
• При невозможности очистки с помощью пылесоса заме-

ните компоненты.
• При чистке плат не используйте растворители.
• Привод не содержит много обслуживаемых деталей, и 

может потребоваться его полная замена.

Зона осмотра Точки осмотра Корректирующие действия Проверено

Вентиляторы охлаждения

• Проверьте вентиляторы на наличие вибрации или нео-
бычного шума.

• Проверьте вентиляторы на наличие поврежденных или 
отсутствующих лопастей.

При необходимости очистите или замените вентиляторы.

Радиатор охлаждения Проверьте радиаторы на наличие пыли и загрязнений. С помощью пылесоса удалите нежелательные частицы и 
пыль, не прикасаясь к компонентам.

Воздуховоды Осмотрите воздухозаборные и, выпускные отверстия на 
наличие загрязнений. При необходимости очистите загрязнения.
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Таблица 8.6 Лист периодического осмотра клавиатуры 
Зона осмотра Точки осмотра Корректирующие действия Проверено

Общий осмотр

• Убедитесь, что информация на дисплее отображается 
правильно.

• Проверьте поверхность клавиатуры на наличие пыли и 
загрязнений.

• При наличии проблем с дисплеем или кнопками, обра-
титесь к производителю или ближайшему торговому 
представителю.

• Очистите клавиатуру.
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8.3 Техническое обслуживание 
Для отслеживания износа компонентов и сигнализации о приближающемся окончании срока службы слу-
жат мониторы технического обслуживания. Использование мониторов технического обслуживания предот-
вращает необходимость выключения всей системы в случае непредвиденных проблем. Пользователь может 
устанавливать аварийные уведомления для периодов обслуживания для следующих компонентов привода.
• Вентилятор охлаждения 
• Электролитический конденсатор 
• Реле обхода плавного заряда 
• Модуль IGBT 
Для получения более подробной информации о заменяемых компонентах обратитесь к производителю или 
ближайшему торговому представителю. 

 Заменяемые компоненты 
Следующие компоненты привода могут быть заменены: 
• Плата управления 
• Вентилятор охлаждения, циркуляционный вентилятор 
• Клавиатура 
При повреждении силовых цепей привода требуется его полная замена. 
Если привод находится на гарантии, то для замены его частей обратитесь к производителю или ближай-
шему торговому представителю. Согласно гарантийным обязательствам производитель оставляет за собой 
право заменить или отремонтировать привод. 
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Не проверяйте, не подключайте или отклю-
чайте электропроводку при включенном питании привода. Прежде чем приступить к работе обесточьте все обору-
дование и ожидайте как минимум в течение времени, указанного на предупреждающей табличке привода. 
Внутренний конденсатор остается заряженным после выключения питания привода. Светодиодный индикатор 
остаточного заряда гаснет, когда напряжение в шине постоянного тока падает ниже 50В. Во избежание поражения 
электрическим током, ожидайте не менее пяти минут, пока все индикаторы не погаснут, и измеряйте уровень 
напряжения в шине постоянного тока, убедившись в его безопасном уровне. Несоблюдение этого требования при-
ведет к смерти или серьезной травме.

 Руководство по замене компонентов привода 
В следующей таблице показан стандартный период замены компонентов привода. При замене этих компо-
нентов используйте только одобренные производителем запасные части для соответствующей модели и 
номера версии вашего привода.

Таблица 8.7 Стандартный период замены 

*1 В случае отказа частей, которые не могут быть отремонтированы или заменены, замените привод целиком. 
ЗАМЕЧАНИЕ: Расчетный срок службы зависит от конкретных условий использования. Эти условия предусмотрены 
с целью замены деталей для поддержания производительности. Некоторые детали могут потребовать более 
частой замены из-за плохой окружающей среды или жесткого использования. Условия использования для предпола-
гаемого срока службы: Температура окружающей среды: Среднегодовая температура 40°C (IP00 / корпус откры-
того типа); Коэффициент нагрузки: максимум 80%; Время работы: 24 часа в сутки

 Мониторы срока службы компонентов привода 
На дисплее привода отображаются процентные значения для заменяемых компонентов, для указания срока 
их замены. Используйте мониторы, указанные ниже, для контроля периода замены. Когда значение мони-
тора составляет 100%, срок службы компонента истекает, и возрастает риск отказа привода. Производитель 
рекомендует периодически проверять мониторы технического обслуживания с целью обеспечения макси-
мального срока службы.

Таблица 8.8 Мониторы срока службы компонентов привода 

Компонент привода Стандартный период замены

Вентилятор охлаждения 10 лет

Электролитический конденсатор *1 10 лет

№ монитора Компонент привода Описание

U4-03
Вентилятор охлаждения

Отображает общее время работы вентиляторов в часах от 0 до 99999. После достижения значения 99999, 
привод автоматически сбрасывает монитор в 0.

U4-04 Отображает общее время работы вентиляторов в процентах от установленного периода обслуживания.
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 Дискретные выходы для мониторов обслуживания 
Вы можете с помощью параметров H2-xx назначить дискретным выходам функцию сигнализации о завер-
шении расчетного срока службы определенных компонентов привода. Установите параметры H2-xx для 
вашего компонента, как показано в таблице ниже. 
При достижении завершения расчетного срока службы определенного компонента дискретный выход, кото-
рому назначена функция H2-xx = 63 [Обслуживание], включается, и на дисплее отображается сообщение, 
идентифицирующее компонент, требующий замены. 

Таблица 8.9 Предупреждающие сообщения обслуживания 

 Связанные параметры 
Замените компонент, затем установите параметры o4-03, o4-05, o4-07 и o4-09 = 0 для сброса монитора 
обслуживания. Если не обнулить эти параметры после замены компонента, то функция монитора обслужи-
вания продолжит подсчет срока службы со значения, достигнутого старым компонентом. Если не сбросить 
монитор обслуживания, то привод не будет знать правильное значение срока службы для нового компо-
нента. 

Примечание: 
Период обслуживания зависит от места установки привода. 

Таблица 8.10 Установки параметров обслуживания 

U4-05 Электролитический конденсатор Отображает общее время использования конденсаторов в процентах от установленного периода обслужи-
вания.

U4-06 Реле обхода плавного заряда Отображает количество включений привода в процентах от срока службы пускового цепи.

U4-07 Модуль IGBT Отображает процент периода обслуживания, достигнутого модулями IGBT.

Дисплей Наименование 
аварийного сообщения Причина Решение

Выход
(Установка 

значения в H2-
xx)

LT-1 Время обслуживания венти-
лятора охлаждения

Вентилятор охлаждения выработал свой 
ресурс на 90%.

Замените вентилятор охлаждения и затем установите пара-
метр o4-03 = 0 [Fan.Oper Setting = 0 h] для сброса оператив-
ного времени вентилятора.

63
LT-2 Время обслуживания кон-

денсаторов

Конденсаторы силовой цепи и цепей 
управления выработали свой ресурс на 
90%.

Замените плату управления или целиком привод. Для получе-
ния информации о замене платы управления обратитесь к 
производителю или к ближайшему торговому представителю.

LT-3 Время обслуживания реле 
обхода плавного заряда

Реле обхода плавного заряда выработало 
свой ресурс на 90%.

Замените плату управления или целиком привод. Для получе-
ния информации о замене платы управления обратитесь к 
производителю или к ближайшему торговому представителю.

LT-4 Время обслуживания моду-
лей IGBT (50%)

Модули IGBT выработали свой ресурс на 
50%. Проверьте нагрузку, несущую частоту и выходную частоту.

TrPC Время обслуживания моду-
лей IGBT (90%)

Модули IGBT выработали свой ресурс на 
90%. Замените модули IGBT или привод целиком. 4

Параметр Функция

o4-03 [Fan.Oper Setting]

Устанавливает начало отсчета накопленного времени работы вентилятора охлаждения привода с дис-
кретностью 10 часов.

Примечание:
Если параметр o4-03 = 30, привод начнет отсчет оперативного времени для вентилятора охлажде-
ния с 300 часов и монитор U4-03 [Fan Oper.Time] будет показывать 300 h.

o4-05 [Cap.Maint.Setting] Устанавливает в процентах начало отсчета периода обслуживания для конденсатора главной цепи.

o4-07 [PreChgRly Preset Maintenance Cnt] Устанавливает в процентах начало отсчета периода обслуживания для реле обхода плавного заряда.

o4-09 [IGBT Preset Maintenance Cnt] Устанавливает в процентах начало отсчета периода обслуживания для модулей IGBT.

№ монитора Компонент привода Описание
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8.4 Замена вентилятора охлаждения и циркул. 
вентилятора

При необходимости замены вентилятора охлаждения или циркуляционного вентилятора обратитесь к про-
изводителю или к ближайшему торговому представителю. Соблюдайте инструкции безопасности. 

 Замена вентилятора (Модели 2018, 2021, с 4007 по 4012) 
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Не проверяйте, не подключайте или отклю-
чайте электропроводку при включенном питании привода. Прежде чем приступить к работе обесточьте все обору-
дование и ожидайте как минимум в течение времени, указанного на предупреждающей табличке привода. 
Внутренний конденсатор остается заряженным после выключения питания привода. Светодиодный индикатор 
остаточного заряда гаснет, когда напряжение в шине постоянного тока падает ниже 50В. Во избежание поражения 
электрическим током, ожидайте не менее пяти минут, пока все индикаторы не погаснут, и измеряйте уровень 
напряжения в шине постоянного тока, убедившись в его безопасном уровне. Несоблюдение этого требования при-
ведет к смерти или серьезной травме.

ВНИМАНИЕ! Опасность ожогов. Не прикасайтесь к радиатору охлаждения привода. Для замены вентиляторов 
охлаждения выключите питание привода, ожидайте минимум 15 минут, и убедитесь, что радиатор остыл. Несо-
блюдение этого требования может привести к травме легкой или средней степени тяжести.

ЗАМЕЧАНИЕ: Следуйте инструкциям по замене вентилятора охлаждения. Замена всех вентиляторов при обслужи-
вании позволит обеспечить максимальный срок службы изделия. Ошибки, допущенные при замене вентилятора, 
могут привести к повреждению привода. 

 Снятие вентилятора
1. Для снятия решетки вентилятора нажмите на защелки слева и справа и потяните решетку вверх. 

Рисунок 8.1 Снятие решетки вентилятора 

2. Извлеките вентилятор охлаждения из привода. Отсоедините разъем питания вентилятора и извле-
ките вентилятор из привода. 

Рисунок 8.2 Извлечение вентилятора охлаждения 

 Установка вентилятора 
Установите вентилятор в обратном порядке. 

A -

A -
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1. Подключите разъем кабеля вентилятора к разъему привода. 

Рисунок 8.3 Подключение разъема

2. Совместите пазы на вентиляторе со штифтами на приводе и установите вентилятор охлаждения в 
привод.

Рисунок 8.4 Установка вентилятора охлаждения 
Примечание: 
При установке вентилятора охлаждения, убедитесь, что его кабель не зажат между корпусом вентилятора и корпусом привода. 

3. Вставьте кабель в выемку привода.

Рисунок 8.5 Вставка кабеля в выемку привода 

A -
B -

C -

A -
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4. Нажмите защелки по сторонам решетки вентилятора и установите ее на место в привод 

Рисунок 8.6 Установка решетки вентилятора 

5. Включите питание привода и установите параметр o4-03 = 0 [Fan.Oper Setting = 0 h] для обнуления 
оперативного времени вентилятора охлаждения. 

 Замена вентилятора (Модели 2030, 2042, 4018, 4023) 
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Не проверяйте, не подключайте или отклю-
чайте электропроводку при включенном питании привода. Прежде чем приступить к работе обесточьте все обору-
дование и ожидайте как минимум в течение времени, указанного на предупреждающей табличке привода. 
Внутренний конденсатор остается заряженным после выключения питания привода. Светодиодный индикатор 
остаточного заряда гаснет, когда напряжение в шине постоянного тока падает ниже 50В. Во избежание поражения 
электрическим током, ожидайте не менее пяти минут, пока все индикаторы не погаснут, и измеряйте уровень 
напряжения в шине постоянного тока, убедившись в его безопасном уровне. Несоблюдение этого требования при-
ведет к смерти или серьезной травме.

ВНИМАНИЕ! Опасность ожогов. Не прикасайтесь к радиатору охлаждения привода. Для замены вентиляторов 
охлаждения выключите питание привода, ожидайте минимум 15 минут, и убедитесь, что радиатор остыл. Несо-
блюдение этого требования может привести к травме легкой или средней степени тяжести.

ЗАМЕЧАНИЕ: Следуйте инструкциям по замене вентилятора охлаждения. Замена всех вентиляторов при обслужи-
вании позволит обеспечить максимальный срок службы изделия. Ошибки, допущенные при замене вентилятора, 
могут привести к повреждению привода. 

 Снятие вентилятора
1. Для снятия решетки вентилятора нажмите защелку на задней стороне решетки и потяните решетку 

вверх. 

Рисунок 8.7 Снятие решетки вентилятора 

A -
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2. Потяните охлаждающий вентилятор прямо вверх из привода. Отсоедините разъем питания и сни-
мите вентилятор с привода.

Рисунок 8.8 Извлечение вентилятора охлаждения 

 Установка вентилятора 
Установите вентилятор в обратном порядке. 

1. Подключите разъем кабеля вентилятора к разъему привода. 

Рисунок 8.9 Подключение разъема

2. Совместите пазы на вентиляторе со штифтами на приводе и установите вентилятор охлаждения в 
привод.

Рисунок 8.10 Установка вентилятора охлаждения 

A -

C -A -
B -
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Примечание: 
При установке вентилятора охлаждения, убедитесь, что его кабель не зажат между корпусом вентилятора и корпусом привода. 

3. Вставьте кабель в выемку привода.

Рисунок 8.11 Вставка кабеля в выемку привода 

4. Возьмите решетку вентилятора под углом и вставьте выступы разъема на защитном кожухе венти-
лятора в отверстия на приводе.

Рисунок 8.12 Установка решетки вентилятора 

5. Нажмите защелку на задней стороне решетки вентилятора и защелкните ее в корпус привода. 

Рисунок 8.13 Фиксация решетки вентилятора 

6. Включите питание привода и установите параметр o4-03 = 0 [Fan.Oper Setting = 0 h] для обнуления 
оперативного времени вентилятора охлаждения. 

A -

C -A -
B -
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 Замена вентилятора (Модели 2056, 4031, 4038) 
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Не проверяйте, не подключайте или отклю-
чайте электропроводку при включенном питании привода. Прежде чем приступить к работе обесточьте все обору-
дование и ожидайте как минимум в течение времени, указанного на предупреждающей табличке привода. 
Внутренний конденсатор остается заряженным после выключения питания привода. Светодиодный индикатор 
остаточного заряда гаснет, когда напряжение в шине постоянного тока падает ниже 50В. Во избежание поражения 
электрическим током, ожидайте не менее пяти минут, пока все индикаторы не погаснут, и измеряйте уровень 
напряжения в шине постоянного тока, убедившись в его безопасном уровне. Несоблюдение этого требования при-
ведет к смерти или серьезной травме.

ВНИМАНИЕ! Опасность ожогов. Не прикасайтесь к радиатору охлаждения привода. Для замены вентиляторов 
охлаждения выключите питание привода, ожидайте минимум 15 минут, и убедитесь, что радиатор остыл. Несо-
блюдение этого требования может привести к травме легкой или средней степени тяжести.

ЗАМЕЧАНИЕ: Следуйте инструкциям по замене вентилятора охлаждения. Замена всех вентиляторов при обслужи-
вании позволит обеспечить максимальный срок службы изделия. Ошибки, допущенные при замене вентилятора, 
могут привести к повреждению привода. 

 Снятие вентилятора
1. Для снятия решетки вентилятора нажмите на защелки слева и справа и потяните решетку вверх. 

Рисунок 8.14 Снятие решетки вентилятора 

2. Потяните охлаждающий вентилятор прямо вверх из привода. Отсоедините разъем питания и сни-
мите вентилятор с привода.

Рисунок 8.15 Извлечение вентиляторов охлаждения 

 Установка вентилятора 
Установите вентилятор в обратном порядке. 

A -

A -
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1. Подключите разъем кабеля вентилятора к разъему привода. 

Рисунок 8.16 Подключение разъема

2. Совместите пазы на вентиляторе со штифтами на приводе и установите вентилятор охлаждения в 
привод.

Рисунок 8.17 Установка вентилятора охлаждения 
Примечание: 
При установке вентилятора охлаждения, убедитесь, что его кабель не зажат между корпусом вентилятора и корпусом привода. 

3. Вставьте кабель в выемку привода.

Рисунок 8.18 Вставка кабеля в выемку привода 

C -A -
B -

A -
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4. Нажмите защелки по сторонам решетки вентилятора и установите ее на место в привод. 

Рисунок 8.19 Установка решетки вентилятора 

5. Включите питание привода и установите параметр o4-03 = 0 [Fan.Oper Setting = 0 h] для обнуления 
оперативного времени вентилятора охлаждения. 

 Замена вентилятора (Модели с 2070 по 2110, с 4044 по 4075) 
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Не проверяйте, не подключайте или отклю-
чайте электропроводку при включенном питании привода. Прежде чем приступить к работе обесточьте все обору-
дование и ожидайте как минимум в течение времени, указанного на предупреждающей табличке привода. 
Внутренний конденсатор остается заряженным после выключения питания привода. Светодиодный индикатор 
остаточного заряда гаснет, когда напряжение в шине постоянного тока падает ниже 50В. Во избежание поражения 
электрическим током, ожидайте не менее пяти минут, пока все индикаторы не погаснут, и измеряйте уровень 
напряжения в шине постоянного тока, убедившись в его безопасном уровне. Несоблюдение этого требования при-
ведет к смерти или серьезной травме.

ВНИМАНИЕ! Опасность ожогов. Не прикасайтесь к радиатору охлаждения привода. Для замены вентиляторов 
охлаждения выключите питание привода, ожидайте минимум 15 минут, и убедитесь, что радиатор остыл. Несо-
блюдение этого требования может привести к травме легкой или средней степени тяжести.

ЗАМЕЧАНИЕ: Следуйте инструкциям по замене вентилятора охлаждения. Замена всех вентиляторов при обслужи-
вании позволит обеспечить максимальный срок службы изделия. Ошибки, допущенные при замене вентилятора, 
могут привести к повреждению привода. 

 Снятие вентилятора
1. Для снятия решетки вентилятора нажмите на защелки слева и справа и потяните решетку вверх. 

Рисунок 8.20 Снятие решетки вентилятора 

2. Потяните охлаждающий вентилятор прямо вверх из привода. Отсоедините разъем питания и сни-
мите вентилятор с привода.

A -

A -
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Рисунок 8.21 Извлечение вентиляторов охлаждения 

 Установка вентилятора 
Установите вентилятор в обратном порядке. 

1. Подключите разъем кабеля вентилятора к разъему привода. 

Рисунок 8.22 Подключение разъема

2. Совместите пазы на вентиляторе со штифтами на приводе и установите вентилятор охлаждения в 
привод.

Рисунок 8.23 Установка вентилятора охлаждения 
Примечание: 
При установке вентилятора охлаждения, убедитесь, что его кабель не зажат между корпусом вентилятора и корпусом привода. 

3. Вставьте кабель в выемку привода.

Рисунок 8.24 Вставка кабеля в выемку привода 

C -A -
B -

A -
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4. Возьмите решетку вентилятора под углом и вставьте выступы разъема на защитном кожухе венти-
лятора в отверстия на приводе.

Рисунок 8.25 Установка решетки вентилятора 

5. Нажмите защелки по сторонам решетки вентилятора и установите ее на место в привод. 

Рисунок 8.26 Фиксация решетки вентилятора 

6. Включите питание привода и установите параметр o4-03 = 0 [Fan.Oper Setting = 0 h] для обнуления 
оперативного времени вентилятора охлаждения. 

 Замена вентилятора (Модели с 2138 по 2313, с 4089 по 4296) 
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Не проверяйте, не подключайте или отклю-
чайте электропроводку при включенном питании привода. Прежде чем приступить к работе обесточьте все обору-
дование и ожидайте как минимум в течение времени, указанного на предупреждающей табличке привода. 
Внутренний конденсатор остается заряженным после выключения питания привода. Светодиодный индикатор 
остаточного заряда гаснет, когда напряжение в шине постоянного тока падает ниже 50В. Во избежание поражения 
электрическим током, ожидайте не менее пяти минут, пока все индикаторы не погаснут, и измеряйте уровень 
напряжения в шине постоянного тока, убедившись в его безопасном уровне. Несоблюдение этого требования при-
ведет к смерти или серьезной травме.

ВНИМАНИЕ! Опасность ожогов. Не прикасайтесь к радиатору охлаждения привода. Для замены вентиляторов 
охлаждения выключите питание привода, ожидайте минимум 15 минут, и убедитесь, что радиатор остыл. Несо-
блюдение этого требования может привести к травме легкой или средней степени тяжести.

ЗАМЕЧАНИЕ: Следуйте инструкциям по замене вентилятора охлаждения. Замена всех вентиляторов при обслужи-
вании позволит обеспечить максимальный срок службы изделия. Ошибки, допущенные при замене вентилятора, 
могут привести к повреждению привода. 

C -A -
B -
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 Снятие вентилятора
1. Для снятия решетки вентилятора нажмите на защелки слева и справа и потяните заднюю часть 

решетки вверх. 

Рисунок 8.27 Снятие решетки вентилятора 

2. Потяните охлаждающий вентилятор прямо вверх из привода. Отсоедините разъем питания и сни-
мите вентилятор с привода.

Рисунок 8.28 Извлечение вентиляторов охлаждения 

 Установка вентилятора 
Установите вентилятор в обратном порядке. 

1. Подключите разъем кабеля вентилятора к разъему привода. 

Рисунок 8.29 Подключение разъема

A -

A -
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2. Совместите пазы на вентиляторе со штифтами на приводе и установите вентилятор охлаждения в 
привод.

Рисунок 8.30 Установка вентилятора охлаждения 
Примечание: 
При установке вентилятора охлаждения, убедитесь, что его кабель не зажат между корпусом вентилятора и корпусом привода. 

3. Вставьте кабель в выемку привода.

Рисунок 8.31 Вставка кабеля в выемку привода 

4. Возьмите решетку вентилятора под углом и вставьте выступы разъема на защитном кожухе венти-
лятора в отверстия на приводе.

Рисунок 8.32 Установка решетки вентилятора 

C -A -
B -

A -
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5. Нажмите защелки по сторонам решетки вентилятора и установите ее на место в привод. 

Рисунок 8.33 Фиксация решетки вентилятора 
6. Включите питание привода и установите параметр o4-03 = 0 [Fan.Oper Setting = 0 h] для обнуления 

оперативного времени вентилятора охлаждения. 

 Замена вентилятора (Модели 2360, 2415, 4371, 4389) 
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Не проверяйте, не подключайте или отклю-
чайте электропроводку при включенном питании привода. Прежде чем приступить к работе обесточьте все обору-
дование и ожидайте как минимум в течение времени, указанного на предупреждающей табличке привода. 
Внутренний конденсатор остается заряженным после выключения питания привода. Светодиодный индикатор 
остаточного заряда гаснет, когда напряжение в шине постоянного тока падает ниже 50В. Во избежание поражения 
электрическим током, ожидайте не менее пяти минут, пока все индикаторы не погаснут, и измеряйте уровень 
напряжения в шине постоянного тока, убедившись в его безопасном уровне. Несоблюдение этого требования при-
ведет к смерти или серьезной травме.

ВНИМАНИЕ! Опасность ожогов. Не прикасайтесь к радиатору охлаждения привода. Для замены вентиляторов 
охлаждения выключите питание привода, ожидайте минимум 15 минут, и убедитесь, что радиатор остыл. Несо-
блюдение этого требования может привести к травме легкой или средней степени тяжести.

ЗАМЕЧАНИЕ: Следуйте инструкциям по замене вентилятора охлаждения. Замена всех вентиляторов при обслужи-
вании позволит обеспечить максимальный срок службы изделия. Ошибки, допущенные при замене вентилятора, 
могут привести к повреждению привода. 

 Снятие вентилятора
1. Для снятия решетки вентилятора нажмите защелку на задней стороне решетки и потяните решетку 

вверх. 

Рисунок 8.34 Снятие решетки вентилятора 

2. Потяните охлаждающий вентилятор прямо вверх из привода. Отсоедините разъем питания и сни-
мите вентилятор с привода.

A -
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Примечание: 
Количество вентиляторов различается в зависимости от модели привода. 

Рисунок 8.35 Извлечение вентилятора охлаждения 

 Установка вентилятора 
Установите вентилятор в обратном порядке. 

1. Подключите разъем кабеля вентилятора к разъему привода. 

Рисунок 8.36 Подключение разъема

2. Совместите пазы на вентиляторе со штифтами на приводе и установите вентилятор охлаждения в 
привод.

Рисунок 8.37 Установка вентилятора охлаждения 

A -

A -
B -

C -
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Примечание: 
При установке вентилятора охлаждения, убедитесь, что его кабель не зажат между корпусом вентилятора и корпусом привода. 

3. Вставьте кабель в выемку привода.

Рисунок 8.38 Вставка кабеля в выемку привода 

4. Возьмите решетку вентилятора под углом и вставьте выступы разъема на защитном кожухе венти-
лятора в отверстия на приводе.

Примечание: 
При установке вентилятора охлаждения, убедитесь, что его кабель не зажат между корпусом вентилятора и корпусом привода. 

Рисунок 8.39 Установка решетки вентилятора 

A -
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5. Нажмите защелку на задней стороне решетки вентилятора и защелкните ее в корпус привода. 

Рисунок 8.40 Фиксация решетки вентилятора 

6. Включите питание привода и установите параметр o4-03 = 0 [Fan.Oper Setting = 0 h] для обнуления 
оперативного времени вентилятора охлаждения. 

 Снятие циркуляционных вентиляторов 
Снимите крышку привода. 
ВНИМАНИЕ! Опасность падения. При снятии крышки только ослабьте ее крепежные винты. Не извлекайте винты 
крышки полностью. Следите, чтобы крышка не упала. При отсутствии винтов в крышке существует вероят-
ность ее падения, что может привести к травме. 

1. Извлеките кабель вентилятора из зажима. 

Рисунок 8.41 Компоненты циркуляционного вентилятора 

2. Ослабьте винты модуля вентилятора и сдвиньте модуль вентилятора вправо. 

A -
B -

C -
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Примечание: 
Для снятия модуля вентилятора достаточно только ослабить винты. 

Рисунок 8.42 Смещение модуля вентилятора

3. Разъедините разъем на кабеле, затем извлеките модуль вентилятора. 

Рисунок 8.43 Извлечение модуля вентилятора 

4. Выкрутите винты, удерживающие вентилятор охлаждения в крепежной рамке, и извлеките из нее 
вентилятор. 

Рисунок 8.44 Извлечение вентилятора 

A -

A -
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 Установка циркуляционных вентиляторов 
Установите вентилятор в обратном порядке. 

1. Подключите разъем кабеля вентилятора к разъему привода. 

Рисунок 8.45 Подключение разъема 

2. Совместите штифты на крепежной рамке с пазами на вентиляторе, вставьте вентилятор в крепеж-
ную рамку и закрепите его винтами. 
Затягивайте винты M4 с усилием 0,98-1,33Нм. 

Рисунок 8.46 Установка вентилятора охлаждения 
Примечание: 
При установке вентилятора охлаждения, убедитесь, что его кабель не зажат между корпусом вентилятора и крепежной рамкой. 

A - B -

A -
B -

C -



8.4 Замена вентилятора охлаждения и циркул. вентилятора

SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство 331

8

П
ер

ио
ди

че
ск

ие
 о

см
от

ры
 и

 о
бс

лу
жи

ва
ни

е

3. Поместите собранный модуль вентилятора на место и прикрепите его винтами к приводу. 
Затягивайте винты с усилием 0,98-1,33Нм

Рисунок 8.47 Установка модуля вентилятора

4. Вставьте кабель вентилятора в зажим. 

5. Установите на место крышку привода. 

6. Включите питание привода и установите параметр o4-03 = 0 [Fan.Oper Setting = 0 h] для обнуления 
оперативного времени вентилятора охлаждения. 

 Замена вентиляторов (Модели с 4453 по 4675) 
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Не проверяйте, не подключайте или отклю-
чайте электропроводку при включенном питании привода. Прежде чем приступить к работе обесточьте все обору-
дование и ожидайте как минимум в течение времени, указанного на предупреждающей табличке привода. 
Внутренний конденсатор остается заряженным после выключения питания привода. Светодиодный индикатор 
остаточного заряда гаснет, когда напряжение в шине постоянного тока падает ниже 50В. Во избежание поражения 
электрическим током, ожидайте не менее пяти минут, пока все индикаторы не погаснут, и измеряйте уровень 
напряжения в шине постоянного тока, убедившись в его безопасном уровне. Несоблюдение этого требования при-
ведет к смерти или серьезной травме.

ВНИМАНИЕ! Опасность ожогов. Не прикасайтесь к радиатору охлаждения привода. Для замены вентиляторов 
охлаждения выключите питание привода, ожидайте минимум 15 минут, и убедитесь, что радиатор остыл. Несо-
блюдение этого требования может привести к травме легкой или средней степени тяжести.

ЗАМЕЧАНИЕ: Следуйте инструкциям по замене вентилятора охлаждения. Замена всех вентиляторов при обслужи-
вании позволит обеспечить максимальный срок службы изделия. Ошибки, допущенные при замене вентилятора, 
могут привести к повреждению привода.

A - B -
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 Снятие вентилятора
1. Снимите крышку привода. 

ВНИМАНИЕ! Опасность падения. При снятии крышки только ослабьте ее крепежные винты. Не извлекайте винты 
крышки полностью. Следите, чтобы крышка не упала. При отсутствии винтов в крышке существует вероят-
ность ее падения, что может привести к травме. 

2. Отсоедините разъемы кабелей вентиляторов. 

Рисунок 8.48 Компоненты циркуляционного вентилятора 

3. Ослабьте винты модуля вентилятора и сдвиньте подвижную панель влево. 
Примечание: 
Для снятия модуля вентилятора достаточно только ослабить винты В. 

Рисунок 8.49 Смещение подвижной панели 

A -
B -

C -

A - C -
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4. Снимите модуль вентилятора вместе с подвижной панелью. 

Рисунок 8.50 Извлечение модуля вентилятора

5. Отсоедините разъемы питания, выкрутите винты, удерживающие вентилятор охлаждения и цирку-
ляционный вентилятор, а затем извлеките вентиляторы. 

Рисунок 8.51 Извлечение вентиляторов 

 Установка вентилятора 
Установите вентилятор в обратном порядке. 

A -
B -

C -
D -
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1. Подключите разъем кабеля вентилятора к разъему привода. 

Рисунок 8.52 Подключение разъема 

2. Совместите штифты на крепежной рамке с пазами на вентиляторе, вставьте вентилятор в крепеж-
ную рамку и закрепите его винтами. 
Затягивайте винты M4 с усилием 0,98-1,33Нм. 

Рисунок 8.53 Установка вентиляторов охлаждения 
Примечание: 
При установке вентиляторов, убедитесь, что их кабели не зажаты между корпусом вентилятора и крепежной рамкой. 

3. Разместите кабели в их начальных позициях. 

C -A -
B -

C -A -
B -
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Примечание: 
Поместите кабели вентиляторов в зажимы. 

4. Поместите собранный модуль вентилятора на место и прикрепите его винтами к приводу. 
Затягивайте винты с усилием 0,98-1,33Нм

A -
B -

C -
D -
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5. Подключите кабель вентилятора к разъемам привода. 

Рисунок 8.54 Подключение разъемов вентиляторов 

6. Установите на место крышку привода. 

7. Включите питание привода и установите параметр o4-03 = 0 [Fan.Oper Setting = 0 h] для обнуления 
оперативного времени вентилятора охлаждения. 

 Снятие вентилятора охлаждения печатных плат
Снимите крышку привода. 
ВНИМАНИЕ! Опасность падения. При снятии крышки только ослабьте ее крепежные винты. Не извлекайте винты 
крышки полностью. Следите, чтобы крышка не упала. При отсутствии винтов в крышке существует вероят-
ность ее падения, что может привести к травме. 

1. Отсоедините разъемы вентиляторов от разъемов на печатных платах. 

Рисунок 8.55 Компоненты вентиляторов 

2. Ослабьте винты модуля вентилятора обдува плат и модуль вентилятора вверх. 

A -
B -

C -

A -
B -

C -



8.4 Замена вентилятора охлаждения и циркул. вентилятора

SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство 337

8

П
ер

ио
ди

че
ск

ие
 о

см
от

ры
 и

 о
бс

лу
жи

ва
ни

е

Примечание: 
Для снятия модуля вентилятора достаточно только ослабить винты. 

Рисунок 8.56 Смещение модуля вентилятора

3. Извлеките модули вентиляторов обдува печатных плат. 

Рисунок 8.57 Извлечение модуля вентилятора обдува печатных плат

4. Выкрутите винты, удерживающие вентилятор охлаждения в крепежной рамке, и извлеките из не 
вентилятор. 

Рисунок 8.58 Извлечение вентилятора 

 Установка вентилятора обдува печатных плат 
Установите вентилятор в обратном порядке. 

A -

A - C -
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1. Совместите штифты на крепежной рамке с пазами на вентиляторе, вставьте вентилятор обдува 
печатных плат в крепежную рамку и закрепите его винтами. 
Затягивайте винты M4 с усилием 0,98-1,33Нм. 

Рисунок 8.59 Установка вентилятора обдува печатных плат 
Примечание: 
При установке вентиляторов, убедитесь, что их кабели не зажаты между корпусом вентилятора и крепежной рамкой. 

2. Поместите собранный модуль вентилятора на место и прикрепите его винтами к приводу. 
Затягивайте винты с усилием 0,98-1,33Нм

A - C -
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3. Подключите кабели вентиляторов к разъемам на плате привода. 

Рисунок 8.60 Подключение разъемов вентиляторов 

4. Установите на место крышку привода. 

5. Включите питание привода и установите параметр o4-03 = 0 [Fan.Oper Setting = 0 h] для обнуления 
оперативного времени вентилятора охлаждения. 

A -
B -

C -
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8.5 Замена привода 
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Не пытайтесь изменять электрические подклю-
чения, отключать опциональные платы или разъемы, заменять вентиляторы при включенном питании привода. 
Перед выполнением любого ремонта выключите питание привода и убедитесь в отсутствии на нем остаточного 
напряжения. Несоблюдение этого требования приведет к серьезному поражению электрическим током.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Установка, подключение, техническое обслужи-
вание, проверка, замена частей и ремонт привода должны выполняться только квалифицированным персоналом. 
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность поражения электрическим током. Не проверяйте, не подключайте или отклю-
чайте электропроводку при включенном питании привода. Прежде чем приступить к работе обесточьте все обору-
дование и ожидайте как минимум в течение времени, указанного на предупреждающей табличке привода. 
Внутренний конденсатор остается заряженным после выключения питания привода. Светодиодный индикатор 
остаточного заряда гаснет, когда напряжение в шине постоянного тока падает ниже 50В. Во избежание поражения 
электрическим током, ожидайте не менее пяти минут, пока все индикаторы не погаснут, и измеряйте уровень 
напряжения в шине постоянного тока, убедившись в его безопасном уровне. Несоблюдение этого требования при-
ведет к смерти или серьезной травме.

ЗАМЕЧАНИЕ: Принимайте необходимые меры защиты от электростатических разрядов при касании к компонен-
там привода. Несоблюдение этого требования может привести к повреждению электронных схем привода стати-
ческими разрядами.

 Клеммный блок цепей управления 
Клеммный блок цепей управления является съемным и легко может быть заменен в случае неисправности. 

Рисунок 8.61 Клеммный блок цепей управления 

 Замечания по подключению силового клеммного блока 
Перед подключением силового клеммного блока причитайте эти замечания.

Замечания: 
• Используйте разрешенные стандартом UL медные провода в виниловой изоляции, рассчитанные на работу при максимальной 

продолжительной температуре 75°C на напряжении 600 В.
• Удалите все посторонние объекты, находящиеся вблизи соединений клеммного блока.
• Снимите изоляцию с проводов на длину, указанную в данном руководстве.
• Не используйте гнутые или мятые провода. Удалите поврежденный конец провода перед его использованием. Неправильно 

выполненные соединения могут привести к смерти или серьезной травме от пожара.
• Не облуживайте многожильный провод. Луженные многожильные провода могут через некоторое время ослабнуть в клеммах, 

что приведет к неудовлетворительной работе привода.
• При вставке многожильного провода в клемму убедитесь, что все жилы находятся в клемме. Также не скручивайте многожиль-

ный провод слишком сильно. Неправильно выполненные соединения могут привести к смерти или серьезной травме от 
пожара.

• Вставляйте провод в клемму полностью. Удаляйте изоляцию с провода на рекомендованную длину, затем оденьте на провод 
пластиковую изоляционную втулку.

• Для завинчивания винтов клеммы используйте отвертку или торцовый ключ с отслеживанием момента затяжки. Для завинчи-
вания винтового зажима клеммы может понадобиться шлицевая отвертка или торцевой шестигранный ключ. Используйте под-
ходящие инструменты, рекомендованные в руководстве на изделие.

• При использовании электрических винтовертов для затяжки винтов клемм установите низкую скорость вращения (300-400 об/
мин). Несоблюдение этого требования может привести к повреждению винтов клеммы.

A - B -
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• Сечения проводов на существующих моделях приводов, подлежащих замене, могут не соответствовать диапазонам сечений 
проводов на новых приводах.

• При затяжке винта не отклоняйте инструмент более чем на 5 градусов. Несоблюдение этого требования может привести к 
повреждению винтов клемм

Рисунок 8.62 Допустимый угол отклонения инструмента
• При завинчивании винтов клемм с помощью инструмента со сменными наконечниками полностью вставляйте наконечник в 

гнездо инструмента.
• При завинчивании шлицевых винтов удерживайте отвертку перпендикулярно головке винта. Не допускайте смещения нако-

нечника отвертки за край шлицевого паза винта.

Рисунок 8.63 Завинчивание шлицевых винтов
• После присоединения проводов к клеммам слегка потяните за провода, чтобы убедиться, что они надежно закреплены в клем-

мах.
• Для облегчения подключения снимите соответствующую секцию кабельной крышки.
• Не допускайте натяжения проводов в клеммном блоке. Закрепите кабель с помощью компенсатора натяжения вблизи клемм-

ного блока.

Рисунок 8.64 Пример компенсатора натяжения
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Таблица 8.11 Рекомендуемые инструменты

*1 Для подключения приводов моделей 2056 и 4089 и меньшей мощности, выбирайте правильный инструмент согласно сечению 
провода.

*2 Используйте держатель битов 6,35 мм.
*3 Используйте динамометрический ключ, применимый в данном диапазоне измерения момента.

 Снятие клеммного блока цепей управления 
Перед выполнением следующих операций снимите клавиатуру и переднюю крышку привода. 

1. Ослабьте винты крепления клеммного блока цепей управления. 

Рисунок 8.65 Ослабление винтов 

2. Сдвиньте клеммный блок цепей управления вниз и извлеките его. 

Рисунок 8.66 Снятие клеммного блока цепей управления 

 Подключение нового привода 
Снимите с нового привода клавиатуру, переднюю крышку и клеммный блок цепей управления. Перед уста-
новкой подключенного клеммного блока цепей управления подключите все силовые провода к силовому 
клеммному блоку.

Винт Адаптер
Отверточный бит со шлицем Модель динамометрической 

отвертки (Момент затяжки) Динамометрический ключ
Модель Изготовитель

Под бит SF-BIT-SL 1,0X4,0-70 PHOENIX CONTACT TSD-M 3NM (1,2-3 Нм) -

Под бит SF-BIT-SL 1,2X6,5-70 PHOENIX CONTACT

Сечение провода
≤ 25 мм2

(AWG 10):
TSD-M 3NM (1,2-3 Нм)

Сечение провода
≤ 25 мм2

(AWG 10):
-

Сечение провода
≥ 30 мм2

(AWG 8):
-

Сечение провода
≥ 30 мм2

(AWG 8):
4,1-4,5 Нм *2 *3

Под бит SF-BIT-HEX 5-50 PHOENIX CONTACT - 5-9 Нм *2 *3

Под бит SF-BIT-SL 1,2X6,5-70 PHOENIX CONTACT - 3-3,5 Нм *2 *3

Под бит SF-BIT-HEX 6-50 PHOENIX CONTACT - 8-12 Нм *2 *3

Под бит SF-BIT-HEX 8-50 PHOENIX CONTACT - 12-14 Нм *2 *3

M4

M5

M6

M6

M8

M10

\
\
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1. Потяните на себя и извлеките кабельную крышку. 

Рисунок 8.67 Извлечение кабельной крышки 

2. Полностью ослабьте клеммные винты силового клеммного блока для полного раскрытия клемм. 
Примечание: 
Привод поступает с завода-изготовителя с полностью открытыми клеммами. 

Рисунок 8.68 Ослабление клеммных винтов 

3. Вставьте подготовленные концы проводов в клеммы. 

Рисунок 8.69 Вставка электрических проводов 
Примечание: 
Если между клеммами +1 и +2 установлена перемычка, то перед подключением к ним проводов ослабьте удерживающие пере-
мычку клемные винты и извлеките ее. 

4. Затяните клеммные винты с правильным усилием. 

Рисунок 8.70 Затяжка клеммных винтов 

A - B -
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5. Проверьте соответствие проводов и с помощью бокорезов удалите соответствующие участки в 
кабельной крышке 

Рисунок 8.71 Удаление участков в кабельной крышке 
Примечания:
• Разные модели приводов имеют разный профиль отверстий в кабельной крышке.
• Удаляйте участки в крышке проводов только в тех местах, где будет проходить провод. При удалении участков неиспользуемых 

местах степень защиты IP20 не будет сохранена.
• Надежно удерживайте удаляемые участки металла при их удалении. Куски металла могут отлететь и причинить травму.
• Произведите зачистку острых кромок в местах удаленных участков кабельной крышки, способных повредить провода.
• Привод может потерять степень защиты IP20, если использовать провода, не рекомендованные производителем, даже если 

кабельная крышка используется правильно. Для получения дополнительной информации свяжитесь с производителем или 
вашим поставщиком.
6. Установите кабельную крышку в ее первоначальную позицию. Поместите кабели в прорези кабель-

ной крышки.

Рисунок 8.72 Установка кабельной крышки 

 Установка клеммного блока цепей управления 
1. Для установки клеммного блока цепей управления в привод совместите направляющие и сдвиньте 

клеммный блок вверх. 

Рисунок 8.73 Вставка клеммного блока в разъем
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2. Затяните винты M3 с усилием 0,5-0,6Нм 

Рисунок 8.74 Защита клеммного блока 

3. Установите на место переднюю крышку и клавиатуру. 

4. Проверьте установку параметра o2-04 [Drive KVA Selection]. 
Примечание: 
• Если вы сохранили резервную копию параметров в памяти клавиатуры, которая была установлена на приводе до замены 

клеммного блока, то убедитесь, что вы используете для восстановления параметров именно эту клавиатуру. 
• Для сброса информации о сроке службы компонентов привода установите параметры периода обслуживания с o4-01 по o4-13.
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8.6 Замена батареи питания часов в клавиатуре 
При разрядке батареи в клавиатуре дата и время сбрасываются к их установкам по умолчанию. Для замены 
батареи в клавиатуре используйте следующую процедуру. 
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Предотвращение возгорания. Обращайтесь с батареями питания аккуратно. Не пытайтесь 
зарядить батарею или разобрать клавиатуру. Неправильное обращение с батареями питания может привести к 
их взрыву и воспламенению, что, в свою очередь, может привести к пожару и травмам. 

Используйте для замены элементы питания типа CR2016 со следующими характеристиками: 
• Номинальное напряжение: 3 В 
• Диапазон рабочих температур: -20°C - +85°C 
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Предотвращение возгорания. Не разбирайте батареи питания. Не подвергайте их воздей-
ствию тепла или огня. Неправильное обращение с батареями питания может привести к их взрыву и воспламене-
нию, что, в свою очередь, может привести к пожару и травмам. 

ЗАМЕЧАНИЕ: Батареи продолжают работать даже при выключенном питании привода. Не забудьте также 
извлечь батарею из клавиатуры при выключении привода на длительное время. Замените батарею на новую сразу 
после истечения ожидаемого срока службы. Разряженная батарея, оставшаяся внутри клавиатуры, может про-
течь и повредить клавиатуру и привод.

1. Выключите питание привода и снимите клавиатуру. 

2. С помощью плоской отвертки поверните крышку батарейного отсека против часовой стрелки и сни-
мите крышку. 

Рисунок 8.75 Снятие крышки батарейного отсека 

3. Извлеките использованную батарею из клавиатуры. 

4. Вставьте новую батарею. 
Примечание: 
• Положительный полюс батареи располагается в сторону крышки. При установке батареи соблюдайте полярность. 
• Утилизируйте использованную батарею согласно местным правилам утилизации. 

Рисунок 8.76 Установка новой батареи 

5. Поместите крышку батарейного отсека на место и закройте, повернув ее с помощью отвертки по 
часовой стрелке. 

6. Установите клавиатуру в привод.

C -

A -

B -

A -
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8.7 Инструкции по хранению привода 
Химические вещества в электролитических конденсаторах и других электронных деталях привода со вре-
менем подвержены изменению. При необходимости длительного хранения привода используйте информа-
цию из этого раздела с целью поддержания его расчетного срока службы.

 Место хранения
• Температура и влажность 

Храните привод в месте с температурой окружающего воздуха от -10°C до +40°C и относительной влаж-
ностью до 95%. Не подвергайте привод воздействию прямых солнечных лучей, не допускайте образова-
ния конденсата или льда.  
При максимальном сроке хранения привода в один месяц температура хранения может быть от -20°C до 
+70°C. 
Примечание: 
Во избежание повреждения привода вследствие ударов или вибрации при транспортировке правильно упакуйте и погрузите его. 

• Пыль и масляный туман 
Избегайте хранить привод в местах с присутствием пыли или масляного тумана. Примером таких мест 
могут служить цементные заводы или хлопчатобумажные фабрики. 

• Коррозийные газы 
Избегайте хранить привод в местах с присутствием коррозийных газов. Примером таких мест могут слу-
жить химические заводы, заводы по переработке отходов и очистные сооружения. 

• Наличие солей 
Не храните привод в местах с наличием солей в воздухе. Например, в местах вблизи океана или в местах 
с указанием опасности повреждения от соли. 

Не храните привод в неудовлетворительных местах. Храните все приводы в складских помещениях, защи-
щенных от влияния вредных факторов.

 Регулярная подача питания
Чтобы предотвратить износ конденсаторов, производитель рекомендует подавать питание на привод не 
реже одного раза в год в течение как минимум 30 минут.
Если вы собираетесь хранить изделие более двух лет без подачи питания, производитель рекомендует 
использовать источник питания с переменным выходом и постепенно увеличивать напряжение питания с 0 
до номинального напряжения привода в течение 2-3 минут. Подавайте питание как минимум в течение 1 
часа без нагрузки для формования электролитического конденсатора главной цепи. Для последующей экс-
плуатации привода после такой запитки правильно его подключите и проверьте на наличие ошибок, пере-
грузок по току, вибрации двигателя, разницы в частоте вращения двигателя и других неисправностей во 
время работы. 

Рисунок 8.77 Способ подачи питания

C -A -
B -
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9.1 Меры безопасности

Опасность поражения электрическим током
Перед включением питания привода убедитесь в правильности всех электрических 
соединений и установите на привод все крышки. Используйте клеммы привода только по 
их функциональному назначению.
Неправильные электрические или заземляющие соединения, наличие поврежденных крышек могут при-
вести к смерти или серьезной травме. 

Опасность поражения электрическим током
Установка, подключение, техническое обслуживание, проверка, замена частей и ремонт 
привода должны выполняться только квалифицированным персоналом.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.
Не работайте на приводе в расстегнутой одежде, украшениях. Перед выполнением работ 
на приводе застегните одежду, удалите все металлические предметы, такие как часы, 
кольца и др.
Несоблюдение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.

Предотвращение возгорания.
Обращайтесь с батареями питания аккуратно. Не пытайтесь зарядить батарею или 
разобрать клавиатуру.
Неправильное обращение с батареями питания может привести к их взрыву и воспламенению, что, в свою 
очередь, может привести к пожару и травмам.
Не разбирайте элементы питания. Не подвергайте их воздействию тепла или огня.
Неправильное обращение с батареями питания может привести к их взрыву и воспламенению, что, в свою 
очередь, может привести к пожару и травмам.

Опасность внезапного движения
Не работайте на приводе без защиты глаз. Перед началом работы на приводе надевайте 
защитные очки.
Невыполнение этого требования может привести к серьезным травмам или смерти.

Опасность падения
К производству грузоподъемных работ допускается только специально обученный 
персонал.
Несоблюдение данного требования может привести смерти или серьезной травме из-за падения оборудо-
вания.
При необходимости для перемещения больших приводов используйте грузоподъемные 
механизмы.
Несоблюдение данного требования может привести смерти или серьезной травме из-за падения оборудо-
вания.

Опасность падения
Не переносите привод, взяв его за переднюю крышку или крышку клеммного блока. 
Правильно затяните винты перед переноской привода.
Несоблюдение может привести к травме легкой или средней степени тяжести.

Батареи продолжают работать даже при выключенном питании привода. Не забудьте 
также извлечь батарею из клавиатуры при выключении привода на длительное время.
Замените батарею на новую сразу после истечения ожидаемого срока службы.
Разряженная батарея, оставшаяся внутри клавиатуры, может протечь и повредить клавиатуру и привод.
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9.2 Инструкции по утилизации 
Правильно утилизируйте привод, упаковочный материал, батарею питания и карту microSD в соответствии 
с региональными, местными и муниципальными законами и правилами, касающимися данного изделия. 

Примечание: 
• Перед утилизацией привода извлеките из клавиатуры батарею питания часов и карту microSD . 
• Рекомендуется физически уничтожить карту microSD в измельчителе или использовать программное обеспечение для полного 

стирания данных с карты памяти.
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10.1 Нагрузочные режимы привода 
Привод имеет два нагрузочных режима, доступные для выбора в зависимости от применения: Тяжелый 
режим (HD) и Обычный режим (ND). 
Когда параметр E1-01 [Input AC Supply Voltage] і 460 В, перечисленные ниже спецификации изменяются. 
• Входная мощность кВА 
• Максимальная мощность двигателя 
• Номинальный входной ток 
• Номинальная выходная мощность 
• Номинальный выходной ток 

Таблица 10.1 Нагрузочные режимы привода 

Нагрузочные режимы Установка 
C6-01 Применение Значение несущей частоты 

по умолчанию
Допустимая перегрузка

(oL2 [Drive Overload])

Тяжелый режим
(HD) 0

• Экструдеры
• Конвейеры
• Применения с постоянным крутящим моментом 

или высокой перегрузочной способностью

2 кГц 150% номинального выходного 
тока в течение 60 секунд

Обычный режим
(ND) 1

• Вентиляторы
• Насосы
• Воздуходувки
• Применения с управляемой скоростью

2 кГц
ШИМ с качанием частоты

110% номинального выходного 
тока в течение 60 секунд
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10.2 Спецификации приводов по моделям (Класс 200 В)
Таблица 10.2 Спецификации приводов (Класс 200 В) 

*1 Максимальная применимая выходная мощность двигателя соответствует номинальным характеристикам двигателя на 208 В, 
указанным в таблице 430.250. Национального Электрического Кодекса (NEC). Номинальный выходной ток выходных усили-
телей привода должен быть равен или превышать номинальный ток двигателя. 

*2 Максимальная применимая выходная мощность двигателя основывается на 4-полюсных двигателях общего назначения 220 
В. Номинальный выходной ток выходных усилителей привода должен быть равен или превышать номинальный ток двига-
теля. 

*3 Номинальная выходная мощность рассчитывается при номинальном выходном напряжении 208 В. 
*4 Номинальная выходная мощность рассчитывается при номинальном выходном напряжении 220 В. 

Таблица 10.3 Спецификации приводов (Класс 200 В)

Модель привода 2004 2006 2010 2012 2018 2021 2030 2042

Макс. мощность двигателя (кВт)
HD1 *1 0,55 0,75 1,5 2,2 3 4 5,5 7,5

ND1 *2 0,75 1,1 2,2 3 4 5,5 7,5 11

Макс. мощность двигателя (лс)
HD1 *1 1/2 1 2 3 4 5 7 1/2 10

ND1 *2 3/4 1 1/2 3 4 5 7 1/2 10 15

Вход Ном. входной 
ток (A)

HD1 (AC) 3,6 4,8 8,9 12,7 17 20,7 30 40,3

HD1 (DC) 4,5 5,9 11 16 21 25 37 49

ND1 (AC) 4,8 6,7 12,7 17 20,7 30 40,3 52

ND1 (DC) 5,9 8,2 16 21 25 37 49 71

Выход

Ном. выходная 
мощность (кВА)

HD1 *3 1,2 1,9 3,0 4,2 5,3 6,7 9,5 12,6

ND1 *4 1,3 2,3 3,7 4,6 6,7 8,0 11,4 16,0

Ном. выходной 
ток (A)

HD1 3,2 5 8 11 14 17,5 25 33

ND1 3,5 6 9,6 12,2 17,5 21 30 42

Допустимая перегрузка

• HD: 150% номинального выходного тока в течение 60 секунд.  
Допустимая частота перегрузки - один раз каждые 10 минут.

• ND: 110% номинального выходного тока в течение 60 секунд. 
Допустимая частота перегрузки - один раз каждые 10 минут.
Примечание:
Для применений с частым пуском и остановом может потребоваться снижение мощности.

Несущая частота
HD1: 8 кГц без потери мощности привода.
ND1: 2 кГц без потери мощности привода.
Для использования значений до 15 кГц максимум, снижайте мощность привода.

Макс. выходное напряжение
Три фазы 200-240 В

Примечание:
Максимальное выходное напряжение пропорционально выходному напряжению.

Макс. выходная частота 

• Расширенное векторное управление по разомкнутому контуру (AOLV) и векторное управление EZ по разомкну-
тому контуру (EZOLV): 120 Гц

• Вольт-частотное V/f управление по замкнутому контуру (CL-V/f), векторное управление по замкнутому контуру 
(CLV), Расширенное векторное управление по разомкнутому контуру для двигателей PM (AOLV/PM) и векторное 
управление по замкнутому контуру для двигателей PM (CLV/PM): 400 Гц

• Вольт-частотное управление (V/f), векторное управление по разомкнутому контуру (OLV), векторное управление 
по разомкнутому контуру для двигателей PM (OLV/PM): 590 Гц

Помехозащита Реактор пост. тока Внешние опциональные модули

Тормоз. 
устройство Тормозной транзистор Встроенный в стандартном исполнении

Фильтр ЭМС Фильтр ЭМС IEC61800-3, C2/C3
Заводская опция
• Модели 2xxxB: Привод оснащен встроенным фильтром ЭМС категории C3.
• Модели 2xxxC: Привод оснащен встроенным фильтром ЭМС категории C2.

Источник 
питания

Ном. напряжение/Ном. частота • Трехфазный источник питания переменного тока 200-240 В на 50/60 Гц
• Источник питания постоянного тока 270-340 В

Допустимое колебание напряже-
ния -15% - +10%

Допустимое колебание частоты ±5%

Входная мощ-
ность (кВА)

HD1 1,5 2,0 3,7 5,3 7,1 8,6 12,5 16,8

ND1 2,0 2,8 5,3 7,1 8,6 12,5 16,8 21,6

Модель привода 2056 2070 2082 2110 2138

Макс. мощность двигателя (кВт)
HD1 *1 11 15 18,5 22 30

ND1 *2 15 18,5 22 30 37

Макс. мощность двигателя (лс)
HD1 *1 15 20 25 30 40

ND1 *2 20 25 30 40 50

Вход Ном. входной ток 
(A)

HD1 (AC) 58,2 78,4 96 82 111

HD1 (DC) 71 96 118 101 136

ND1 (AC) 78,4 96 114 111 136

ND1 (DC) 96 118 139 136 167
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*1 Максимальная применимая выходная мощность двигателя соответствует номинальным характеристикам двигателя на 208 В, 
указанным в таблице 430.250. Национального Электрического Кодекса (NEC). Номинальный выходной ток выходных усили-
телей привода должен быть равен или превышать номинальный ток двигателя. 

*2 Максимальная применимая выходная мощность двигателя основывается на 4-полюсных двигателях общего назначения 220 
В. Номинальный выходной ток выходных усилителей привода должен быть равен или превышать номинальный ток двига-
теля. 

*3 Номинальная выходная мощность рассчитывается при номинальном выходном напряжении 208 В. 
*4 Номинальная выходная мощность рассчитывается при номинальном выходном напряжении 220 В. 

Таблица 10.4 Спецификации приводов (Класс 200 В)

Выход

Ном. выходная 
мощность (кВА)

HD1 *3 17,9 22,9 28,6 33,5 43,8

ND1 *4 21,3 26,7 31,2 41,9 52,6

Ном. выходной ток 
(A)

HD1 47 60 75 88 115

ND1 56 70 82 110 138

Допустимая перегрузка

• HD: 150% номинального выходного тока в течении 60 секунд 
Допустимая частота перегрузки - один раз каждые 10 минут.

• ND: 110% номинального выходного тока в течении 60 секунд 
Допустимая частота перегрузки - один раз каждые 10 минут.
Примечание:
Для применений с частым пуском и остановом может потребоваться снижение мощности.

Несущая частота
HD1: 8 кГц без потери мощности привода.
ND1: 2 кГц без потери мощности привода.
Для использования значений до 15 кГц максимум, снижайте мощность привода.

Макс. выходное напряжение
Три фазы 200-240 В

Примечание:
Максимальное выходное напряжение пропорционально выходному напряжению.

Макс. выходная частота 

• Расширенное векторное управление по разомкнутому контуру (AOLV) и векторное управление EZ по 
разомкнутому контуру (EZOLV): 120 Гц

• Вольт-частотное управление по замкнутому контуру (CL-V/f), векторное управление по замкнутому 
контуру (CLV), Расширенное векторное управление по разомкнутому контуру для двигателей PM 
(AOLV/PM) и векторное управление по замкнутому контуру для двигателей PM (CLV/PM): 400 Гц

• Вольт-частотное управление (V/f), векторное управление по разомкнутому контуру (OLV), векторное 
управление по разомкнутому контуру для двигателей PM (OLV/PM): 590 Гц

Помехозащита Реактор постоянного тока Внешние опциональные модули Встроенный в стандартном исполнении

Тормоз. устройство Тормозной транзистор Встроенный в стандартном исполнении

Фильтр ЭМС Фильтр ЭМС IEC61800-3, C2/C3
Заводская опция
• Модели 2xxxB: Привод оснащен встроенным фильтром ЭМС категории C3.
• Модели 2xxxC: Привод оснащен встроенным фильтром ЭМС категории C2.

Источник питания

Ном. напряжение/Ном. частота • Трехфазный источник питания переменного тока 200-240 В на 50/60 Гц
• Источник питания постоянного тока 270-340 В

Допустимое колебание напряжения -15% - +10%

Допустимое колебание частоты ±5%

Входная мощность 
(кВА)

HD1 24,2 32,6 39,9 34,1 46,1

ND1 32,6 39,9 47,4 46,1 56,5

Модель привода 2169 2211 2257 2313 2360 2415

Макс. мощность двигателя (кВт)
HD1 *1 37 45 55 75 90 110

ND1 *2 45 55 75 90 110 -

Макс. мощность двигателя (лс)
HD1 *1 50 60 75 100 125 150

ND1 *2 60 75 100 125 150 -

Вход Ном. входной ток 
(A)

HD1 (AC) 136 164 200 271 324 394

HD1 (DC) 167 202 245 332 397 483

ND1 (AC) 164 200 271 324 394 -

ND1 (DC) 202 245 332 397 483 -

Модель привода 2056 2070 2082 2110 2138
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*1 Максимальная применимая выходная мощность двигателя соответствует номинальным характеристикам двигателя на 208 В, 
указанным в таблице 430.250. Национального Электрического Кодекса (NEC). Номинальный выходной ток выходных усили-
телей привода должен быть равен или превышать номинальный ток двигателя. 

*2 Максимальная применимая выходная мощность двигателя основывается на 4-полюсных двигателях общего назначения 220 
В. Номинальный выходной ток выходных усилителей привода должен быть равен или превышать номинальный ток двига-
теля. 

*3 Номинальная выходная мощность рассчитывается при номинальном выходном напряжении 208 В. 
*4 Номинальная выходная мощность рассчитывается при номинальном выходном напряжении 220 В. 

Выход

Ном. выходная 
мощность (кВА)

HD1 *3 55.3 68.6 81.9 108 132 158

ND1 *4 64.4 80.4 97.9 119 137 -

Ном. выходной 
ток (A)

HD1 145 180 215 283 346 415

ND1 169 211 257 313 360 -

Допустимая перегрузка

• HD: 150% номинального выходного тока в течение 60 секунд 
Допустимая частота перегрузки - один раз каждые 10 минут.

• ND: 110% номинального выходного тока в течение 60 секунд 
Допустимая частота перегрузки - один раз каждые 10 минут.
Примечание:
Для применений с частым пуском и остановом может потребоваться снижение мощности.

Несущая частота
HD1: 8 кГц без потери мощности привода.
ND1: 2 кГц без потери мощности привода.
Для использования значений до 15 кГц максимум, снижайте мощность привода.

Макс. выходное напряжение
Три фазы 200-240 В

Примечание:
Максимальное выходное напряжение пропорционально выходному напряжению.

Макс. выходная частота 

• Расширенное векторное управление по разомкнутому контуру (AOLV) и векторное управление EZ по разом-
кнутому контуру (EZOLV): 120 Гц

• Вольт-частотное управление по замкнутому контуру (CL-V/f), векторное управление по замкнутому контуру 
(CLV), Расширенное векторное управление по разомкнутому контуру для двигателей PM (AOLV/PM) и век-
торное управление по замкнутому контуру для двигателей PM (CLV/PM): 400 Гц

• Вольт-частотное управление (V/f), векторное управление по разомкнутому контуру (OLV), векторное управ-
ление по разомкнутому контуру для двигателей PM (OLV/PM): 590 Гц

Помехозащита Реактор пост. тока Встроенный в стандартном исполнении

Тормоз. устрой-
ство Тормозной транзистор Внешние опциональные модули

Фильтр ЭМС Фильтр ЭМС IEC61800-3, C2/C3
Заводская опция
• Модели 2xxxB: Привод оснащен встроенным фильтром ЭМС категории C3.
• Модели 2xxxC: Привод оснащен встроенным фильтром ЭМС категории C2.

Источник 
питания

Ном. напряжение/Ном. частота • Трехфазный источник питания переменного тока 200-240 В на 50/60 Гц
• Источник питания постоянного тока 270-340 В

Допустимое колебание напряжения -15% - +10%

Допустимое колебание частоты ±5%

Входная 
мощность (кВА)

HD1 56,5 68,2 83,1 113 135 164

ND1 68,2 83,1 113 135 164 -

Модель привода 2169 2211 2257 2313 2360 2415
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10.3 Спецификации приводов по моделям (Класс 400 В)
Таблица 10.5 Спецификации приводов (Класс 400 В)

*1 Максимальная применимая мощность двигателя соответствует номинальным характеристикам двигателя 380 В, указанным в 
Приложении G МЭК 60947-4-1. Номинальный выходной ток выходных усилителей привода должен быть равен или превы-
шать номинальный ток двигателя.

Модель привода Входное 
напряжение

Нагрузоч
ные 

режимы
4002 4004 4005 4007 4009 4012 4018 4023

Макс. мощность двигателя 
(кВт)

< 460 В *1
HD 0,55 0,75 1,5 2,2 3 3,7 5,5 7,5

ND 0,75 1,5 2,2 3 3,7 5,5 7,5 11

≧ 460 В *2
HD 0,55 0,75 1,5 2,2 3 3,7 5,5 7,5

ND 0,75 1,5 2,2 3 3,7 5,5 7,5 11

Макс. мощность двигателя 
(лс)

< 460 В *1
HD 3/4 1 2 3 4 5 7 1/2 10

ND 1 2 3 4 5 7 1/2 10 15

≧ 460 В *2
HD 3/4 1 2 3 4 5 7 1/2 10

ND 1 2 3 4 5 7 1/2 10 15

Вход Ном. входной 
ток (A)*3

< 460 В

HD (AC) 1,9 3,5 4,7 6,7 8,9 11,7 15,8 21,2

HD (DC) 2,3 4,3 5,8 8,2 11 15 20 26

ND (AC) 2,5 4,7 6,7 8,9 11,7 15,8 21,2 30,6

ND (DC) 3,1 5,8 8,2 11 15 20 26 38

≥ 460 В

HD (AC) 1,6 2,1 3,9 5,5 7,4 9,0 13,1 17,5

HD (DC) 1,9 2,5 4,8 6,8 9,0 11 16 22

ND (AC) 2,1 3,9 5,5 7,4 9,0 13,1 17,5 25,3

ND (DC) 2,5 4,8 6,8 9,0 11 16 22 31

Выход

Ном. выходная 
мощность 
(кВА)
Ном. выходной 
ток (A)

< 460 В *4
HD 1,2 2,2 3,2 3,6 4,7 6,1 10 12

ND 1,4 2,7 3,6 4,7 5,9 7,8 12 15

≧ 460 В *5
HD 1,3 1,7 2,7 3,8 5,5 6,1 8,8 11

ND 1,7 2,4 3,8 5,5 6,1 8,8 11 17

Ном. выходная 
мощность 
(кВА)

< 460 В
HD 1,8 3,4 4,8 5,5 7,2 9,2 14,8 18

ND 2,1 4,1 5,4 7,1 8,9 11,9 17,5 23,4

≥ 460 В
HD 1,6 2,1 3,4 4,8 6,9 7,6 11 14

ND 2,1 3 4,8 6,9 7,6 11 14 21

Допустимая перегрузка

• HD: 150% номинального выходного тока в течение 60 секунд 
Допустимая частота перегрузки - один раз каждые 10 минут.

• ND: 110% номинального выходного тока в течение 60 секунд 
Допустимая частота перегрузки - один раз каждые 10 минут.
Примечание:
Для применений с частым пуском и остановом может потребоваться снижение мощности.

Несущая частота
HD1: 8 кГц без потери мощности привода.
ND1: 2 кГц без потери мощности привода.
Для использования значений до 15 кГц максимум, снижайте мощность привода.

Макс. выходное напряжение
Три фазы 380-480 В

Примечание:
Максимальное выходное напряжение пропорционально выходному напряжению.

Макс. выходная частота 

• Расширенное векторное управление по разомкнутому контуру (AOLV) и векторное управление EZ по 
разомкнутому контуру (EZOLV): 120 Гц

• Вольт-частотное управление по замкнутому контуру (CL-V/f), векторное управление по замкнутому кон-
туру (CLV), Расширенное векторное управление по разомкнутому контуру для двигателей PM (AOLV/
PM) и векторное управление по замкнутому контуру для двигателей PM (CLV/PM): 400 Гц

• Вольт-частотное управление (V/f), векторное управление по разомкнутому контуру (OLV), векторное 
управление по разомкнутому контуру для двигателей PM (OLV/PM): 590 Гц

Помехоза-
щита Реактор постоянного тока Внешние опциональные модули

Тормоз. 
устройство Тормозной транзистор Встроенный в стандартном исполнении

Фильтр 
ЭМС Фильтр ЭМС IEC61800-3, C3 Привод оснащен встроенным фильтром ЭМС категории C3.

Источник 
питания

Ном. напряжение/Ном. частота • Трехфазный источник питания переменного тока 380-480 В на 50/60 Гц
• Источник питания постоянного тока 513-679 В

Допустимое колебание напряжения -15% - +10%

Допустимое колебание частоты ±5%

Входная мощ-
ность (кВА)

< 460 В
HD 1,5 2,8 3,7 5,3 7,1 9,3 13 17

ND 2,0 3,7 5,3 7,1 9,3 13 17 24

≥ 460 В
HD 1,3 1,7 3,2 4,6 6,1 7,5 11 15

ND 2,1 4,0 5,6 7,5 9,1 13 18 26
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*2 Максимальная применимая выходная мощность двигателя соответствует номинальным характеристикам двигателя на 460 В, 
указанным в таблице 430.250. Национального Электрического Кодекса (NEC). Номинальный выходной ток выходных усили-
телей привода должен быть равен или превышать номинальный ток двигателя.

* 3 Принимает значение при номинальном выходном токе. Номинальное значение входного тока изменяется при замене транс-
форматора источника питания, входного реактора, проводных соединений или полного сопротивления источника питания.

*4 Номинальная выходная мощность рассчитывается при номинальном выходном напряжении 380 В. 
*5 Номинальная выходная мощность рассчитывается при номинальном выходном напряжении 460 В. 

Таблица 10.6 Спецификации приводов (Класс 400 В) 

Модель привода Входное 
напряжение

Нагрузоч-
ные режимы 4031 4038 4044 4060 4075 4089 4103

Макс. мощность двигателя 
(кВт)

< 460 В *1
HD 11 15 18,5 22 30 37 45

ND 15 18,5 22 30 37 45 55

≧ 460 В *2
HD 11 15 18,5 22 30 37 45

ND 15 18,5 22 30 37 45 55

Макс. мощность двигателя 
(лс)

< 460 В *1
HD 15 20 25 30 40 50 60

ND 20 25 30 40 50 60 75

≧ 460 В *2
HD 15 20 25 30 40 50 60

ND 20 25 30 40 50 60 75

Вход Ном. вход-
ной ток (A)*3

< 460 В

HD (AC) 30,6 41,3 50,5 43,1 58,3 71,5 86,5

HD (DC) 38 51 62 53 72 88 106

ND (AC) 41,3 50,5 59,7 58,3 71,5 86,5 105

ND (DC) 51 62 74 72 88 106 129

≥ 460 В

HD (AC) 25,3 34,1 41,7 35,6 48,1 59,0 71,4

HD (DC) 31 42 52 44 59 73 88

ND (AC) 34,1 41,7 49,4 48,1 59,0 71,4 86,9

ND (DC) 42 52 61 59 73 88 107

Выход

Ном. выход-
ная мощ-
ность (кВА)

< 460 В *4
HD 16 20 26 30 39 49 60

ND 20 25 29 39 49 59 68

≧ 460 В *5
HD 17 22 27 32 41 52 61

ND 22 27 32 41 52 61 76

Ном. выход-
ной ток (A)

< 460 В
HD 24 31 39 45 60 75 91

ND 31 38 44 59,6 74,9 89,2 103

≥ 460 В
HD 21 27 34 40 52 65 77

ND 27 34 40 52 65 77 96

Допустимая перегрузка

• HD: 150% номинального выходного тока в течении 60 секунд 
Допустимая частота перегрузки - один раз каждые 10 минут.

• ND: 110% номинального выходного тока в течении 60 секунд 
Допустимая частота перегрузки - один раз каждые 10 минут.
Примечание:
Для применений с частым пуском и остановом может потребоваться снижение мощности.

Несущая частота
• HD1: 8 кГц без потери мощности привода.
• ND1: 2 кГц без потери мощности привода.
Для использования значений до 15 кГц максимум, снижайте мощность привода.

Макс. выходное напряжение
Три фазы 380-480 В

Примечание:
Максимальное выходное напряжение пропорционально выходному напряжению.

Макс. выходная частота 

• Расширенное векторное управление по разомкнутому контуру (AOLV) и векторное управление EZ по 
разомкнутому контуру (EZOLV): 120 Гц

• Вольт-частотное управление по замкнутому контуру (CL-V/f), векторное управление по замкнутому 
контуру (CLV), Расширенное векторное управление по разомкнутому контуру для двигателей PM 
(AOLV/PM) и векторное управление по замкнутому контуру для двигателей PM (CLV/PM): 400 Гц

• Вольт-частотное управление (V/f), векторное управление по разомкнутому контуру (OLV), векторное 
управление по разомкнутому контуру для двигателей PM (OLV/PM): 590 Гц

Помехоза-
щита Реактор пост. тока Внешние опциональные модули Встроенный в стандартном исполнении

Тормоз. 
устройство Тормозной транзистор Встроенный в стандартном исполнении

Фильтр ЭМС Фильтр ЭМС IEC61800-3, C3 Привод оснащен встроенным фильтром ЭМС категории C3.

Источник 
питания

Ном. напряжение/Ном. частота • Трехфазный источник питания переменного тока 380-480 В на 50/60 Гц
• Источник питания постоянного тока 513-679 В

Допустимое колебание напряжения -15% - +10%

Допустимое колебание частоты ±5%

Входная 
мощность 
(кВА)

< 460 В
HD 24 33 40 34 46 57 69

ND 33 40 48 46 57 69 84

≥ 460 В
HD 21 28 35 30 40 49 59

ND 35 42 50 49 60 73 88
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*1 Максимальная применимая мощность двигателя соответствует номинальным характеристикам двигателя 380 В, указанным в 
Приложении G МЭК 60947-4-1. Номинальный выходной ток выходных усилителей привода должен быть равен или превы-
шать номинальный ток двигателя.

*2 Максимальная применимая выходная мощность двигателя соответствует номинальным характеристикам двигателя на 460 В, 
указанным в таблице 430.250. Национального Электрического Кодекса (NEC). Номинальный выходной ток выходных усили-
телей привода должен быть равен или превышать номинальный ток двигателя.

* 3 Принимает значение при номинальном выходном токе. Номинальное значение входного тока изменяется при замене транс-
форматора источника питания, входного реактора, проводных соединений или полного сопротивления источника питания.

*4 Номинальная выходная мощность рассчитывается при номинальном выходном напряжении 380 В. 
*5 Номинальная выходная мощность рассчитывается при номинальном выходном напряжении 460 В. 

Таблица 10.7 Спецификации приводов (Класс 400 В) 

Модель привода Входное 
напряжение

Нагрузочные 
режимы 4140 4168 4208 4250 4296 4371 4389

Макс. мощность двига-
теля (кВт)

< 460 В *1
HD 55 75 90 110 132 160 200

ND 75 90 110 132 160 200 220

≧ 460 В *2
HD 55 75 90 110 150 185 220

ND 75 90 110 150 185 220 260

Макс. мощность двига-
теля (лс)

< 460 В *1
HD 75 100 125 150 175 200 250

ND 100 125 150 175 200 250 300

≧ 460 В *2
HD 75 100 125 150 200 250 300

ND 100 125 150 200 250 300 350

Вход Ном. вход-
ной ток (A)*3

< 460 В

HD (AC) 105 142 170 207 248 300 373

HD (DC) 129 174 209 254 304 367 457

ND (AC) 142 170 207 248 300 373 410

ND (DC) 174 209 254 304 367 457 502

≥ 460 В

HD (AC) 86.9 118 141 171 232 289 346

HD (DC) 107 144 172 210 284 354 424

ND (AC) 118 141 171 232 289 346 403

ND (DC) 144 172 210 284 354 424 494

Выход

Ном. выход-
ная мощность 
(кВА)

< 460 В *4
HD 74 99 118 142 171 200 244

ND 92 111 137 165 195 244 256

≧ 460 В *5
HD 76 99 124 143 191 241 288

ND 99 124 143 191 241 288 330

Ном. выход-
ной ток (A)

< 460 В
HD 112 150 180 216 260 304 371

ND 140 168 208 250 296 371 389

≥ 460 В
HD 96 124 156 180 240 302 361

ND 124 156 180 240 302 361 414

Допустимая перегрузка

• HD: 150% номинального выходного тока в течении 60 секунд 
Допустимая частота перегрузки - один раз каждые 10 минут.

• ND: 110% номинального выходного тока в течении 60 секунд 
Допустимая частота перегрузки - один раз каждые 10 минут.
Примечание:
Для применений с частым пуском и остановом может потребоваться снижение мощности.

Несущая частота
HD1: 8 кГц без потери мощности привода.
ND1: 2 кГц без потери мощности привода.
Для использования значений до 15 кГц максимум, снижайте мощность привода.

Макс. выходное напряжение
Три фазы 380-480 В

Примечание:
Максимальное выходное напряжение пропорционально выходному напряжению.

Макс. выходная частота 

• Расширенное векторное управление по разомкнутому контуру (AOLV) и векторное управление EZ по 
разомкнутому контуру (EZOLV): 120 Гц

• Вольт-частотное управление по замкнутому контуру (CL-V/f), векторное управление по замкнутому 
контуру (CLV), Расширенное векторное управление по разомкнутому контуру для двигателей PM 
(AOLV/PM) и векторное управление по замкнутому контуру для двигателей PM (CLV/PM): 400 Гц

• Вольт-частотное управление (V/f), векторное управление по разомкнутому контуру (OLV), векторное 
управление по разомкнутому контуру для двигателей PM (OLV/PM): 590 Гц

Помехоза-
щита Реактор постоянного тока Встроенный в стандартном исполнении

Тормоз. 
устройство Тормозной транзистор Встроенный в стандартном 

исполнении Внешние опциональные модули

Фильтр 
ЭМС Фильтр ЭМС IEC61800-3, C3 Привод оснащен встроенным фильтром ЭМС категории C3.
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*1 Максимальная применимая мощность двигателя соответствует номинальным характеристикам двигателя 380 В, указанным в 
Приложении G МЭК 60947-4-1. Номинальный выходной ток выходных усилителей привода должен быть равен или превы-
шать номинальный ток двигателя.

*2 Максимальная применимая выходная мощность двигателя соответствует номинальным характеристикам двигателя на 460 В, 
указанным в таблице 430.250. Национального Электрического Кодекса (NEC). Номинальный выходной ток выходных усили-
телей привода должен быть равен или превышать номинальный ток двигателя.

* 3 Принимает значение при номинальном выходном токе. Номинальное значение входного тока изменяется при замене транс-
форматора источника питания, входного реактора, проводных соединений или полного сопротивления источника питания.

*4 Номинальная выходная мощность рассчитывается при номинальном выходном напряжении 380 В. 
*5 Номинальная выходная мощность рассчитывается при номинальном выходном напряжении 460 В. 

Таблица 10.8 Спецификации приводов (Класс 400 В) 

Источник 
питания

Ном. напряжение/Ном. частота • Трехфазный источник питания переменного тока 380-480 В на 50/60 Гц
• Источник питания постоянного тока 513-679 В

Допустимое колебание напряжения -15% - +10%

Допустимое колебание частоты ±5%

Входная 
мощность 
(кВА)

< 460 V
HD 84 113 136 165 198 239 297

ND 113 136 165 198 239 297 327

≥ 460 V
HD 72 98 117 142 193 240 288

ND 120 143 174 236 295 352 410

Модель привода Входное 
напряжение

Нагрузочные 
режимы 4453 4568 4675

Макс. мощность двигателя 
(кВт)

< 460 В *1
HD 220 250 315

ND 250 315 355

≧ 460 В *2
HD 260 300 335

ND 300 335 370

Макс. мощность двигателя 
(лс)

< 460 В  *1
HD 300 335 400

ND 335 400 450

≧ 460 В *2
HD 350 400 450

ND 400 450 500

Вход Ном. входной 
ток (A)*3

< 460 В

HD (AC) 410 465 584

HD (DC) 502 569 715

ND (AC) 465 584 657

ND (DC) 569 715 805

≥ 460 В

HD (AC) 403 460 516

HD (DC) 494 563 632

ND (AC) 460 516 573

ND (DC) 563 632 702

Выход

Ном. выход-
ная мощность 
(кВА)

< 460 В *4
HD 272 298 398

ND 298 374 444

≧ 460 В *5
HD 330 380 410

ND 380 410 482

Ном. выход-
ной ток (A)

< 460 В
HD 414 453 605

ND 453 568 675

≥ 460 В
HD 414 477 515

ND 477 515 605

Допустимая перегрузка

• HD: 150% номинального выходного тока в течение 60 секунд 
Допустимая частота перегрузки - один раз каждые 10 минут.

• ND: 110% номинального выходного тока в течение 60 секунд 
Допустимая частота перегрузки - один раз каждые 10 минут.
Примечание:
Для применений с частым пуском и остановом может потребоваться снижение мощности.

Несущая частота
HD1: 8 кГц без потери мощности привода.
ND1: 2 кГц без потери мощности привода.
Для использования значений до 15 кГц максимум, снижайте мощность привода.

Макс. выходное напряжение
Три фазы 380-480 В

Примечание:
Максимальное выходное напряжение пропорционально выходному напряжению.

Макс. выходная частота 

• Расширенное векторное управление по разомкнутому контуру (AOLV) и векторное управление 
EZ по разомкнутому контуру (EZOLV): 120 Гц

• Вольт-частотное управление по замкнутому контуру (CL-V/f), векторное управление по замкну-
тому контуру (CLV), Расширенное векторное управление по разомкнутому контуру для двигате-
лей PM (AOLV/PM) и векторное управление по замкнутому контуру для двигателей PM (CLV/
PM): 400 Гц

• Вольт-частотное управление (V/f), векторное управление по разомкнутому контуру (OLV), век-
торное управление по разомкнутому контуру для двигателей PM (OLV/PM): 590 Гц

Модель привода Входное 
напряжение

Нагрузочные 
режимы 4140 4168 4208 4250 4296 4371 4389
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*1 Максимальная применимая мощность двигателя соответствует номинальным характеристикам двигателя 380 В, указанным в 
Приложении G МЭК 60947-4-1. Номинальный выходной ток выходных усилителей привода должен быть равен или превы-
шать номинальный ток двигателя.

*2 Максимальная применимая выходная мощность двигателя соответствует номинальным характеристикам двигателя на 460 В, 
указанным в таблице 430.250. Национального Электрического Кодекса (NEC). Номинальный выходной ток выходных усили-
телей привода должен быть равен или превышать номинальный ток двигателя.

*3 Принимает значение при номинальном выходном токе. Номинальное значение входного тока изменяется при замене транс-
форматора источника питания, входного реактора, проводных соединений или полного сопротивления источника питания.

*4 Номинальная выходная мощность рассчитывается при номинальном выходном напряжении 380 В. 
*5 Номинальная выходная мощность рассчитывается при номинальном выходном напряжении 460 В. 

Помехоза-
щита Реактор пост. тока Встроенный в стандартном исполнении

Тормоз. 
устройство Тормозной транзистор Внешние опциональные модули

Фильтр 
ЭМС Фильтр ЭМС IEC61800-3, C3 Привод оснащен встроенным фильтром ЭМС категории C3.

Источник 
питания

Ном. напряжение/Ном. частота • Трехфазный источник питания переменного тока 380-480 В на 50/60 Гц
• Источник питания постоянного тока 513-679 В

Допустимое колебание напряжения -15% - +10%

Допустимое колебание частоты ±5%

Входная мощ-
ность (кВА)

< 460 В
HD 327 370 465

ND 370 465 523

≥ 460 В
HD 335 382 429

ND 468 526 584

Модель привода Входное 
напряжение

Нагрузочные 
режимы 4453 4568 4675
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10.4 Характеристики привода 
• Для получения спецификаций для векторных режимов управления OLV, CLV и AOLV выполните Автона-

стройку с вращением. 
• Для сохранения максимального срока службы изделия используйте привод в местах, соответствующих 

необходимым требованиям.
Таблица 10.9 Характеристики управления

Пункт Спецификация

Режимы управления

• Вольт-частотное управление (V/f Control)
• Вольт-частотное управление по замкнутому контуру (PG V/f Control)
• Векторное управление по разомкнутому контуру (OLVector)
• Векторное управление по замкнутому контуру (CLVector)
• Расширенное векторное управление по разомкнутому контуру (Adv OLVector)
• Векторное управление по разомкнутому контуру для двигателей PM (PM OLVector)
• Расширенное векторное управление по разомкнутому контуру для двигателей PM (PM AOLVector)
• Векторное управление по замкнутому контуру для двигателей PM (PM CLVector)
• Векторное управление EZ (EZ Vector) 

Диапазон
регулирования частоты

• Adv OLVector и EZ Vector: с 0,01 Гц до 120 Гц
• PG V/f Control, CLVector, PM AOLVector и PM CLVector: с 0,01 Гц до 400 Гц
• V/f Control, OLVector и PM OLVector: с 0,01 Hz по 590 Гц

Точность частоты
(Колебания температуры)

Дискретные входы: В пределах ±0.01% от максимальной выходной частоты (-10°C - +40°C)
Аналоговые входы: В пределах ±0.1% от максимальной выходной частоты (25°C ±10°C)

Разрешение задания частоты Дискретные входы: 0,01 Гц
Аналоговые входы: 1/2048 максимальной выходной частоты (11-бит со знаком)

Разрешение
выходной частоты 0,001 Гц

Сигнал задания частоты Основное задание частоты: -10 Впост - +10 Впост (20 кОм), 0-10 Впост (20 кОм), 4-20 мА (250 Ом), 0-20 мА (250 Ом)
Основное задание частоты: Импульсный вход (максимум 32 кГц)

Пусковой крутящий момент

• V/f Control: 150%/3 Гц
• PG V/f Control: 150%/3 Гц
• OLVector: 200%/0.3 Гц
• CLVector: 200%/0 мин-1 (об/мин)
• Adv OLVector: 200%/0.3 Гц
• PM OLVector: 100%/5% скорости
• PM AOLVector: 200%/0 мин-1 (об/мин)
• PM CLVector: 200%/0 мин-1 (об/мин)
• EZ Vector: 100%/1% скорости

Примечание:
Правильно выберите мощность привода для этого пускового крутящего момента в следующих режимах управления:
• OLVector
• CLVector
• Adv OLVector
• PM AOLVector
• PM CLVector

Диапазон
регулирования скорости

• V/f Control: 1:40
• PG V/f Control: 1:40
• OLVector: 1:200
• CLVector: 1:1500
• Adv OLVector: 1:200
• PM OLVector: 1:20
• PM AOLVector: 1:100 (когда активирована высокочастотная инжекция)
• PM CLVector: 1:1500
• EZ Vector: 1:100

Управление
нулевой скоростью

Возможно в следующих режимах управления:
• CLVector
• PM AOLVector
• PM CLVector

Пределы крутящего момента

Возможна установка посредством параметров различных пределов в четырех квадрантах в следующих режимах управления:
• OLVector
• CLVector
• Adv OLVector
• PM AOLVector
• PM CLVector
• EZ Vector

Время разгона/замедления 0,0-6000,0 сек
Возможна установка четырех пар различных времен разгона и замедления.
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Таблица 10.10 Функции защит

Таблица 10.11 Условия окружающей среды

Тормозной момент

Приблизительно 20%
Приблизительно 125% с опцией динамического торможения
• Кратковременный средний момент торможения 

Для двигателей мощностью 0,4/0,75 кВт: свыше 100% 
Для двигателей мощностью 1,5 кВт: свыше 50% 
Для двигателей мощностью 2,2 кВт и более: свыше 20%, при использовании торможения перевозбуждением/торможения повышен-
ным скольжением увеличивается приблизительно до 40%

• Непрерывный регенеративный крутящий момент: приблизительно 20%. При использовании опции динамического торможения при-
близительно 125%, 10% ED, 10 с
Примечания:
• Приводы моделей с 2004 по 2138 и с 4002 по 4168 оснащены тормозным транзистором.
• Кратковременный средний момент торможения представляет собой момент, необходимый для замедления двигателя (отсоединен-

ного от нагрузки) с номинальной скорости до нуля. Фактические характеристики могут изменяться в зависимости от характеристик 
двигателя.

• Постоянный регенеративный крутящий момент и кратковременный средний момент замедления изменяются в зависимости от 
характеристик двигателей 2,2 кВт и более.

Вольт-частотные
V/f характеристики Возможен выбор 15 предопределенных вольт-частотных комбинаций, или пользовательской вольт-частотной комбинации.

Главные функции
управления

Управление крутящим моментом, Управление падением, Переключение управления скоростью/моментом, Управление с упреждением, 
Функция сервонуля, Перезапуск после кратковременного пропадания питания, Поиск (подхват) скорости, Обнаружение Сверхмомента/
Пониженного момента, Предел крутящего момента, 17 ступеней скорости (макс.), Переключение Разгон/Замедление, Управление рыв-
ком, 3-проводное управление, Автонастройка (с вращением и стационарная), Функция задержки, Выключатель Вкл/Выкл вентилятора 
охлаждения, Компенсация скольжения, Компенсация крутящего момента, Пропуск частот, Верхний/нижний пределы задания частоты, 
Торможение постоянным током при пуске и останове, Торможение перевозбуждением, Торможение повышенным скольжением, ПИД-
управление (с функцией сна), Управление энергосбережением, Интерфейс связи Modbus (RS-485 макс. 115,2 kбитс), Автоперезапуск, 
Пресеты для применений, Приложение Q2pack (настраиваемые функции), Съемный клеммный блок с функцией создания резервной 
копии параметров, Онлайн настройка, KEB, Замедление перевозбуждением, Настройка инерции (Автоматический регулятор скорости 
ASR), Подавление перенапряжения, Высокочастотная инжекция

Пункт Спецификация

Защита двигателя Электронная защита от тепловой перегрузки

Моментальная защита от 
перегрузки по току Привод останавливается, когда выходной ток превышает 200% выходного тока тяжелого нагрузочного режима HD.

Защита от перегрузки

Привод останавливается, когда выходной ток превышает следующие допустимые значения.
• Режим HD: 150% номинального выходного тока в течении 60 секунд
• Режим ND: 110% номинального выходного тока в течении 60 секунд

Примечание:
• Привод может активировать функцию защиты от перегрузки в пределах допустимой перегрузки, если выходная частота меньше 6 

Гц.
• Не допускайте состояние перегрузки чаще, чем раз в десять минут.

Защита от перенапряжения Класс 200 В: Привод останавливается, когда напряжение в шине постоянного тока превышает приблизительно 410 В
Класс 400 В: Привод останавливается, когда напряжение в шине постоянного тока превышает приблизительно 820 В

Защита от пониженного 
напряжения

Класс 200 В: Привод останавливается, когда напряжение в шине постоянного тока падает ниже приблизительно 190 В
Класс 400 В: Привод останавливается, когда напряжение в шине постоянного тока падает ниже приблизительно 380 В

Защита при кратковремен-
ном пропадании питания

Привод останавливается при пропадании питания более чем на 15 мс.
И продолжает работу при пропадании питания менее чем на 2 сек (в зависимости от установки параметров).

Примечание:
• Время останова может сокращаться в зависимости от нагрузки и скорости двигателя.
• Время непрерывной работы будет изменяться в зависимости от мощности привода. Для поддержания работы приводов моделей с 

2004 по 2056 и с 4002 по 4031 при пропадании питания более чем на 2 сек необходим специальный модуль резервного питания.

Защита от перегрева
радиатора Термистор

Защита от перегрева
тормозного резистора Датчик перегрева для тормозного резистора (опциональный типа ERF, 3% ED)

Защита от остановки Имеется защита от остановки двигателя при разгоне, замедлении и в режиме хода.

Защита от
замыкания на землю

Электронная защита цепи
Примечание:
Эта защита обнаруживает замыкание на землю только в режиме хода. Привод не обеспечивает данную защиту в следующих усло-
виях:
• Имеется замыкание на землю с низким сопротивлением в кабеле двигателя или в клеммной колодке.
• Если питание привода было включено, когда авария заземления уже имела место.

Индикатор
остаточного заряда

в шине постоянного тока
Светодиодный индикатор заряда горит, когда напряжение в шине постоянного тока превышает 50 В.

Окружающая среда Условия

Место использования Внутри помещения, 3C2 (IEC 60721-3-3)

Источник питания Категория перенапряжения III (IEC 61800-5-1)

Окружающая температура

Корпус IP20: -10°C - +60°C. Снижайте выходной ток и выходное напряжение при установке привода в местах с окружающей температу-
рой +50°C - +60°C.
Корпус UL Тип 1: -10°C - +50°C. Снижайте выходной ток и выходное напряжение при установке привода в местах с окружающей темпе-
ратурой +40°C - +50°C.
• Надежность привода повышается при его использовании в местах с небольшими перепадами температур.
• При установке привода в закрытом шкафу для поддержания внутренней температуры в разрешенных пределах используйте вентиля-

тор охлаждения или кондиционер.
• Не допускайте намерзания привода.
• Снижайте выходной ток привода при его установке в местах с окружающей температурой 40°C - 60°C.

Влажность Относительная до 95%, без образования конденсата

Пункт Спецификация
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Таблица 10.12 Стандарты

Температура хранения -20°C - +70°C (кратковременное воздействие температур при транспортировке)

Требования
к месту установки

Степень загрязнения 2 (IEC 62477-1) или менее
Устанавливайте привод в местах с отсутствием:
• Масляного тумана, коррозийных или горючих газов, пыли
• Металлического порошка, масла, воды или другие нежелательных материалов
• Радиоактивных или легковоспламеняющихся материалов, включая древесину
• Вредных газов или жидкостей
• Солей
• Прямых солнечных лучей
Держите деревянные и другие легковоспламеняющиеся материалы подальше от привода.

Высота над уровнем моря

Максимум 1000 м
Примечание:
Для установки привода на высоте с 1000 до 4000 метров над уровнем моря снижайте выходной ток на 1% для каждых 100 м.
В следующих условиях необходимо снижать номинальное напряжение:
• При установке на высоте до 2000 метров над уровнем моря
• При установке на высоте с 2000 до 4000 метров и при использовании источника питания с глухозаземленной нейтралью. Для 

использования источника питания без заземленной нейтрали свяжитесь с производителем или ближайшим торговым представите-
лем.

Вибрация

• 10-20 Гц: 1 G (9,8 м/с2)
• 20-55 Гц: 

Приводы моделей с 2004 по 2211, с 4002 по 4168: 0,6 G (5,9 м/с2) 
Приводы моделей с 2257 по 2415, с 4208 по 4675: 0,2 G (2,0 м/с2)

Ориентация при установке Устанавливайте привод в вертикальном положении для обеспечения достаточного потока охлаждающего воздуха.

Пункт Спецификация

Гармонизированные
стандарты

• UL61800-5-1
• EN61800-3
• IEC/EN61800-5-1
• Два входа защитного отключения и один выход для внешнего устройства контроля EDM, согласно ISO/EN13849-1:2015 (Cat. 3, PLe), 

IEC/EN61508:2010 (SIL3)

Защитное исполнение

Шасси открытого типа (IP20)
Корпус закрытого типа для монтажа на стену (UL Type 1)

Примечание:
Для преобразования шасси открытого типа (IP20) в корпус закрытого типа для монтажа на стену (UL Type 1) используйте комплект 
крышек UL Type 1.

Окружающая среда Условия
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10.5 Снижение характеристик привода
Для возможности использования привода в условиях с превышением номинальной температуры, высоты 
над уровнем моря и умолчательной несущей частоты вы должны снижать его мощность.

 Установки несущей частоты и значения номинального тока
В следующих таблицах показано, как изменяется номинальный ток привода при изменении установки вре-
мени замедления C1-02 [Decel Time 1].
Значение выходного тока изменяется линейно с изменением несущей частоты. Вы можете использовать 
значения и таблицы для расчета частоты, которая не указана.

 Класс 200 В
Таблица 10.13 Несущая частота и снижение номинального тока

 Класс 400 В 
Таблица 10.14 Несущая частота и снижение номинального тока (< 460 В)

Модель 
привода

Номинальный ток (A)

Тяжелый режим (HD1) Обычный режим (ND1)

2 кГц 5 кГц 8 кГц 10 кГц 12.5 кГц 15 кГц 2 кГц 5 кГц 8 кГц 10 кГц 12.5 кГц 15 кГц

2004 3,2 3,2 3,2 3,1 2,9 2,78 3,5 3,3 2,9 2,7 2,4 2,10

2006 5,0 5,0 5,0 4,8 4,6 4,3 6 5,6 5 4,6 4,1 3,6

2010 8,0 8,0 8,0 7,4 6,6 5,8 9,6 9,0 8 7,4 6,6 5,8

2012 11,0 11,0 11,0 10,4 9,6 8,8 12 11,7 11 10,5 9,9 9,3

2018 14,0 14,0 14,0 12,6 10,8 9,1 17,5 16,1 14 12,6 10,8 9,1

2021 17,5 17,5 17,5 16,1 14,3 12,6 21 19,6 17 16,1 14,3 12,5

2030 25,0 25,0 25,0 23,0 20,5 18,0 30 28,0 25 23,0 20,5 18,0

2042 33,0 33,0 33,0 29,3 24,8 20,2 42 38,4 33 29,4 24,9 20,4

2056 47,0 47,0 47,0 43,4 38,9 34,4 56 52,4 47 43,4 38,9 34,4

2070 60,0 60,0 60,0 56,0 51,0 46 70 66,0 60 56,0 51,0 46,0

2082 75,0 75,0 75,0 68,6 60,5 53 82 82,0 75 68,8 61,0 53,1

2110 88,0 88,0 88,0 80,5 71,0 62 110 102,7 92 84,3 75,2 66,0

2138 115,0 115,0 115,0 105,1 92,8 81 138 128,8 115 105,8 94,3 82,8

2169 145,0 145,0 125,2 112,0 - - 169 152,7 128,3 112,0 - -

2211 180,0 180,0 155,2 138,6 - - 211 190,2 158,9 138,1 - -

2257 215,0 215,0 184,8 164,7 - - 257 230,4 190,5 163,9 - -

2313 283,0 283,0 249,0 226,4 - - 313 288,5 251,7 227,1 - -

2360 346,0 346,0 294,3 259,8 - - 360 330,8 287,6 258,8 - -

2415 415,0 415,0 365,2 332,0 - - - - - - - -

Модель 
привода

Номинальный ток (A)

Тяжелый режим (HD1) Обычный режим (ND1)

2 кГц 5 кГц 8 кГц 10 кГц 12.5 кГц 15 кГц 2 кГц 5 кГц 8 кГц 10 кГц 12.5 кГц 15 кГц

4002 1,8 1,8 1,8 1,6 1,3 1,0 2,1 2,0 1,8 1,7 1,5 1,4

4004 3,4 3,4 3,4 2,9 2,3 1,7 4,1 3,8 3,4 3,1 2,8 2,4

4005 4,8 4,8 4,8 4,3 3,7 3,0 5,4 5,2 4,8 4,6 4,3 3,9

4007 5,5 5,5 5,5 4,9 4,1 3,2 7,1 6,5 5,5 4,8 4,0 3,2

4009 7,2 7,2 7,2 6,5 5,6 4,8 8,9 8,2 7,2 6,5 5,6 4,8

4012 9,2 9,2 9,2 8,1 6,8 5,4 11,9 10,8 9,2 8,1 6,7 5,4

4018 14,8 14,8 14,8 13,1 11,0 8,9 17,5 17,3 14,8 13,1 11,0 8,9

4023 18,0 18,0 18,0 15,9 13,4 10,8 23 21,5 18,3 16,2 13,6 11,0

4031 24,0 24,0 24,0 21,2 17,7 14,1 31 28,2 24,0 21,1 17,6 14,1

4038 31,0 31,0 31,0 27,5 23,0 18,6 38 36,3 31,0 27,5 23,0 18,6

4044 39,0 39,0 39,0 34,5 29,0 23,4 44 43,6 37,5 33,5 28,4 23,4

4060 45,0 45,0 45,0 39,1 31,8 24,4 60 53,7 44,9 39,1 31,7 24

4075 60,0 60,0 60,0 53,1 44,6 36,0 75 73,8 62,9 55,6 46,5 37

4089 75,0 75,0 75,0 66,4 55,7 45,0 89 88,8 75,8 67,2 56,4 46

4103 91,0 91,0 91,0 80,6 67,6 54,6 103 103,0 90,3 80,1 67,3 55

4140 112,0 112,0 91,8 78,4 - - 140 122,8 96,7 79 - -
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Таблица 10.15 Несущая частота и снижение номинального тока ( 460 V)

 Установки несущей частоты и значения номинального тока при использо-
вании расширенного режима векторного управления по разомкнутому 
контуру для двигателей с постоянными магнитами PM

В следующей таблице показано, как изменяется номинальный ток привода при изменении времени замед-
ления C1-02 [Decel Time 1], когда выбран режим управления A1-02 = 6 [PM AOLV]. Значение выходного 
тока изменяется линейно с изменением несущей частоты. Вы можете использовать значения и таблицы для 
расчета частоты, которая не указана.

4168 150,0 150,0 123,0 105,0 - - 168 150,5 124,4 107 - -

4208 180,0 180,0 147,6 126,0 - - 208 179,7 137,2 109 - -

4250 216,0 216,0 177,1 151,2 - - 250 221,8 179,4 151 - -

4296 260,0 260,0 213,2 182,0 - - 296 263,4 214,6 182 - -

4371 304,0 304,0 249,3 212,8 - - 371 327,2 261,6 218 - -

4389 371,0 371,0 304,2 259,7 - - 389 348 286,3 245 - -

4453 389,0 324,8 - - - - 453 349 - - - -

4568 453,0 378,3 - - - - 568 437 - - - -

4675 605,0 505,2 - - - - 675 529 - - - -

Модель 
привода

Номинальный ток (A)

Тяжелый режим (HD1) Обычный режим (ND1)

2 кГц 5 кГц 8 кГц 10 кГц 12.5 кГц 15 кГц 2 кГц 5 кГц 8 кГц 10 кГц 12.5 кГц 15 кГц

4002 2,1 1,9 1,6 1,4 1,1 0,9 2,1 2,0 1,8 1,7 1,5 1,4

4004 2,8 2,5 2,1 1,8 1,4 1,1 3,0 2,8 2,5 2,3 2,0 1,8

4005 4,3 3,9 3,4 3,0 2,6 2,2 4,8 4,6 4,3 4,0 3,8 3,5

4007 6,2 5,6 4,8 4,2 3,5 2,8 6,9 6,3 5,3 4,7 3,9 3,2

4009 8,6 7,9 6,9 6,2 5,4 4,6 7,6 7,0 6,1 5,5 4,8 4,1

4012 9,8 8,9 7,6 6,7 5,6 4,5 11,0 10,0 8,5 7,5 6,2 5,0

4018 14,1 12,9 11,0 9,7 8,2 6,6 15,2 13,9 11,8 10,5 8,8 7,1

4023 18,0 16,4 14,0 12,4 10,4 8,4 21 19,3 16,4 14,6 12,2 9,9

4031 27,2 24,7 21,0 18,5 15,4 12,4 27 24,5 20,9 18,4 15,4 12,3

4038 34,7 31,6 27,0 23,9 20,1 16,2 34 32,5 27,7 24,6 20,6 16,6

4044 34,0 34,0 34,0 30,1 25,3 20,4 40 39,6 34,1 30,5 25,9 21,3

4060 40,0 40,0 40,0 34,8 28,3 21,7 52 46,9 39,2 34,1 27,7 21

4075 52,0 52,0 52,0 46,1 38,6 31,2 65 64,1 54,6 48,3 40,4 33

4089 65,0 65,0 65,0 57,6 48,3 39,0 77 76,6 65,5 58,0 48,7 39

4103 77,0 77,0 77,0 68,2 57,2 46,2 96 96,0 84,1 74,6 62,8 51

4140 96,0 96,0 78,7 67,2 - - 124 108,7 85,7 70 - -

4168 124,0 124,0 101,7 86,8 - - 156 139,8 115,5 99 - -

4208 156,0 156,0 127,9 109,2 - - 180 155,5 118,7 94 - -

4250 180,0 180,0 147,6 126,0 - - 240 212,9 172,3 145 - -

4296 240,0 240,0 196,8 168,0 - - 302 268,8 218,9 186 - -

4371 302,0 302,0 247,6 211,4 - - 361 318,5 254,7 212 - -

4389 361,0 361,0 296,0 252,7 - - 414 370 303,3 259 - -

4453 414,0 345,0 - - - - 477 367 - - - -

4568 477,0 397,5 - - - - 515 397 - - - -

4675 - - - - - - - - - - - -

Модель 
привода

Номинальный ток (A)

Тяжелый режим (HD1) Обычный режим (ND1)

2 кГц 5 кГц 8 кГц 10 кГц 12.5 кГц 15 кГц 2 кГц 5 кГц 8 кГц 10 кГц 12.5 кГц 15 кГц
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 Класс 200 В
Таблица 10.16 Несущая частота и снижение номинального тока в режиме управления AOLV/PM

 Класс 400 В 
Таблица 10.17 Несущая частота и снижение номинального тока (< 460 V) в режиме управления AOLV/PM

Модель 
привода

Номинальный ток (A)

Тяжелый режим (HD1) Обычный режим (ND1)

2 кГц 4 кГц 6 кГц 8 кГц 10 кГц 12 кГц 2 кГц 4 кГц 6 кГц 8 кГц 10 кГц 12 кГц

2004 3,2 3,2 3,1 3,0 2,8 2,6 3,5 3,1 2,8 2,4 2,1 1,7

2006 5,0 5,0 4,9 4,6 4,3 4,1 6,0 5,4 4,8 4,2 3,6 3,0

2010 8,0 8,0 7,7 6,7 5,8 4,8 9,6 8,6 7,7 6,7 5,8 4,8

2012 11,0 11,0 10,7 9,8 8,8 7,9 12,2 11,5 10,7 10,0 9,3 8,6

2018 14,0 14,0 13,3 11,2 9,1 6,9 17,5 15,4 13,3 11,2 9,1 6,9

2021 17,5 17,5 16,8 14,7 12,6 10,4 21,0 18,9 16,8 14,6 12,5 10,4

2030 25,0 25,0 24,0 21,0 18,0 15,0 30,0 27,0 24,0 21,0 18,0 15,0

2042 33,0 33,0 31,2 25,7 20,2 14,7 42,0 36,6 31,2 25,8 20,4 15,0

2056 47,0 47,0 45,2 39,8 34,4 29,0 56,0 50,6 45,2 39,8 34,4 29,0

2070 60,0 60,0 58,0 52,0 46,0 40,0 70,0 64,0 58,0 52,0 46,0 40,0

2082 75,0 75,0 71,8 62,1 52,5 42,9 82,0 81,4 72,0 62,6 53,1 43,7

2110 88,0 88,0 84,2 72,9 61,6 50,3 110,0 99,0 88,0 77,0 66,0 55,0

2138 115,0 115,0 110,1 95,3 80,5 65,7 138,0 124,2 110,4 96,6 82,8 69,0

2169 145,0 138,4 118,6 98,8 78,9 - 169,0 144,6 120,1 95,7 71,2 -

2211 180,0 171,7 146,9 122,0 97,2 - 211,0 179,7 148,5 117,2 86,0 -

2257 215,0 204,9 174,7 144,5 114,3 - 257,0 217,1 177,2 137,3 97,4 -

2313 283,0 271,7 237,7 203,8 169,8 - 313,0 276,2 239,4 202,6 165,8 -

2360 346,0 328,8 277,0 225,3 173,6 - 359,6 316,4 273,2 230,0 186,8 -

2415 415,0 398,4 348,6 298,8 249,0 - - - - - - -

Модель 
привода

Номинальный ток (A)

Тяжелый режим (HD1) Обычный режим (ND1)

2 кГц 4 кГц 6 кГц 8 кГц 10 кГц 12 кГц 2 кГц 4 кГц 6 кГц 8 кГц 10 кГц 12 кГц

4002 1,8 1,8 1,7 1,3 1,0 0,6 2,1 1,9 1,7 1,6 1,4 1,2

4004 3,4 3,4 3,2 2,4 1,7 1,0 4,1 3,7 3,3 2,8 2,4 2,0

4005 4,8 4,8 4,5 3,8 3,0 2,3 5,4 5,0 4,7 4,3 3,9 3,6

4007 5,5 5,5 5,2 4,2 3,2 2,3 7,1 6,1 5,2 4,2 3,2 2,3

4009 7,2 7,2 6,9 5,8 4,8 3,8 8,9 7,9 6,8 5,8 4,8 3,7

4012 9,2 9,2 8,7 7,0 5,4 3,8 11,9 10,3 8,6 7,0 5,4 3,8

4018 14,8 14,8 14,0 11,4 8,9 6,3 17,5 16,5 14,0 11,4 8,9 6,3

4023 18,0 18,0 17,0 13,9 10,8 7,7 23,4 20,4 17,3 14,1 11,0 7,8

4031 24,0 24,0 22,6 18,4 14,1 9,9 31,0 26,8 22,6 18,3 14,1 9,9

4038 31,0 31,0 29,2 23,9 18,6 13,3 38,0 34,5 29,2 23,9 18,6 13,3

4044 39,0 39,0 36,8 30,1 23,4 16,7 44,0 41,6 35,5 29,5 23,4 17,3

4060 45,0 45,0 42,1 33,3 24,4 15,6 59,6 50,8 42,0 33,2 24,4 15,6

4075 60,0 60,0 56,6 46,3 36,0 25,7 74,9 70,2 59,3 48,4 37,5 26,5

4089 75,0 75,0 70,7 57,9 45,0 32,1 89,2 84,5 71,5 58,6 45,6 32,7

4103 91,0 91,0 85,8 70,2 54,6 39,0 103,0 100,5 85,2 69,9 54,6 39,3

4140 112,0 105,3 85,1 65,0 44,8 - 140,0 114,1 88,1 62,0 36,0 -

4168 150,0 141,0 114,0 87,0 60,0 - 168,0 141,8 115,6 89,5 63,3 -

4208 180,0 169,2 136,8 104,4 72,0 - 208,0 165,5 123,1 80,6 38,1 -

4250 216,0 203,0 164,2 125,3 86,4 - 250,0 207,7 165,3 123,0 80,6 -

4296 260,0 244,4 197,6 150,8 104,0 - 296,0 247,1 198,3 149,4 100,6 -

4371 304,0 285,8 231,0 176,3 121,6 - 371,0 305,3 239,7 174,0 108,3 -

4389 371,0 348,7 282,0 215,2 148,4 - 389,0 327,5 265,7 203,8 142,0 -

4453 389,0 292,5 - - - - 453,0 296,7 - - - -

4568 453,0 340,7 - - - - 568,0 372,0 - - - -

4675 605,0 455,0 - - - - 675,0 455,0 - - - -
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Таблица 10,18 Несущая частота и снижение номинального тока (і 460 V) в режиме управления AOLV/PM

 Ухудшение характеристик в зависимости от высоты над уровнем моря
Устанавливайте привод в местах до 1000 метров над уровнем моря
Для установки привода на высоте с 1000 до 4000 метров над уровнем моря снижайте выходной ток на 1% 
для каждых 100 м.
В следующих условиях необходимо снижать номинальное напряжение:
• При установке на высоте до 2000 метров над уровнем моря
• При установке на высоте с 2000 до 4000 метров и при использовании источника питания с глухозаземлен-

ной нейтралью. Для использования источника питания без заземленной нейтрали свяжитесь с производи-
телем или ближайшим торговым представителем.

Модель 
привода

Номинальный ток (A)

Тяжелый режим (HD1) Обычный режим (ND1)

2 кГц 4 кГц 6 кГц 8 кГц 10 кГц 12 кГц 2 кГц 4 кГц 6 кГц 8 кГц 10 кГц 12 кГц

4002 2,1 1,8 1,5 1,2 0,9 0,6 2,1 1,9 1,7 1,6 1,4 1,2

4004 2,8 2,4 2,0 1,5 1,1 0,6 3,0 2,7 2,4 2,1 1,8 1,5

4005 4,3 3,8 3,2 2,7 2,2 1,6 4,8 4,5 4,2 3,8 3,5 3,2

4007 6,2 5,4 4,5 3,7 2,8 2,0 6,9 6,0 5,0 4,1 3,2 2,2

4009 8,6 7,6 6,6 5,6 4,6 3,6 7,6 6,7 5,8 5,0 4,1 3,2

4012 9,8 8,5 7,2 5,8 4,5 3,1 11,0 9,5 8,0 6,5 5,0 3,5

4018 14,1 12,3 10,4 8,5 6,6 4,7 15,2 13,2 11,2 9,1 7,1 5,1

4023 18,0 15,6 13,2 10,8 8,4 6,0 21,0 18,3 15,5 12,7 9,9 7,0

4031 27,2 23,5 19,8 16,1 12,4 8,7 27,0 23,3 19,6 16,0 12,3 8,6

4038 34,7 30,1 25,5 20,8 16,2 11,6 34,0 30,9 26,2 21,4 16,6 11,9

4044 34,0 34,0 32,1 26,2 20,4 14,6 40,0 37,8 32,3 26,8 21,3 15,8

4060 40,0 40,0 37,4 29,6 21,7 13,9 52,0 44,3 36,7 29,0 21,3 13,6

4075 52,0 52,0 49,0 40,1 31,2 22,3 65,0 60,9 51,4 42,0 32,5 23,0

4089 65,0 65,0 61,3 50,1 39,0 27,9 77,0 72,9 61,7 50,6 39,4 28,2

4103 77,0 77,0 72,6 59,4 46,2 33,0 96,0 93,6 79,4 65,1 50,9 36,6

4140 96,0 90,2 73,0 55,7 38,4 - 124,0 101,1 78,0 54,9 31,9 -

4168 124,0 116,6 94,2 71,9 49,6 - 156,0 131,7 107,4 83,1 58,8 -

4208 156,0 146,6 118,6 90,5 62,4 - 180,0 143,2 106,5 69,7 33,0 -

4250 180,0 169,2 136,8 104,4 72,0 - 240,0 199,4 158,7 118,1 77,4 -

4296 240,0 225,6 182,4 139,2 96,0 - 302,0 252,2 202,3 152,5 102,6 -

4371 302,0 283,9 229,5 175,2 120,8 - 361,0 297,2 233,5 169,7 105,9 -

4389 361,0 339,3 274,4 209,4 144,4 - 414,0 347,6 281,1 214,7 148,3 -

4453 414,0 310,5 - - - - 477,0 312,6 - - - -

4568 477,0 357,8 - - - - 515,0 337,5 - - - -

4675 - - - - - - - - - - - -
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10.6 Потери мощности привода

 Класс 200 В
Таблица 10.19 Потери мощности привода (Тяжелый режим) 

Таблица 10.20 Потери мощности привода (Обычный режим)

 Класс 400 В 
Таблица 10.21 Потери мощности привода (Тяжелый режим: < 460 В)

Модель привода Номинальный ток (A) Несущая частота кГц Внутренние потери, Вт Потери на радиаторе, 
Вт Общие потери, Вт

2004 3.2 8 35 18 53

2006 5 8 37 26 63

2010 8 8 44 43 87

2012 11 8 50 61 111

2018 14 8 47 82 129

2021 17.5 8 56 105 161

2030 25 8 74 174 248

2042 33 8 88 183 271

2056 47 8 112 267 379

2070 60 8 145 373 518

2082 75 8 179 478 657

2110 88 8 155 563 718

2138 115 8 212 680 892

2169 145 5 275 820 1095

2211 180 5 314 991 1305

2257 215 5 398 1252 1650

2313 283 5 502 1643 2145

2360 346 5 582 1978 2560

2415 415 5 644 2359 3003

Модель привода Номинальный ток (A) Несущая частота кГц Внутренние потери, Вт Потери на радиаторе, 
Вт Общие потери, Вт

2004 3,5 2 35 16 51

2006 6 2 38 25 63

2010 9,6 2 49 46 95

2012 12,2 2 56 62 118

2018 17,5 2 53 88 141

2021 21 2 75 125 200

2030 30 2 95 206 301

2042 42 2 129 227 356

2056 56 2 149 302 451

2070 70 2 177 403 580

2082 82 2 202 467 669

2110 110 2 192 631 823

2138 138 2 269 814 1083

2169 169 2 338 941 1279

2211 211 2 384 1131 1515

2257 257 2 519 1534 2053

2313 313 2 579 1794 2373

2360 360 2 655 2071 2726

2415 - - - - -

Модель привода Номинальный ток (A) Несущая частота кГц Внутренние потери, Вт Потери на радиаторе, 
Вт Общие потери, Вт

4002 1,8 8 38 15 53

4004 3,4 8 42 28 70

4005 4,8 8 46 37 83

4007 5,5 8 48 45 93
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Таблица 10.22 Потери мощности привода (Тяжелый режим: і 460 В)

Таблица 10.23 Потери мощности привода (Тяжелый режим: < 460 В)

4009 7,2 8 37 61 98

4012 9,2 8 46 82 128

4018 14,8 8 65 140 205

4023 18 8 73 150 223

4031 24 8 101 211 312

4038 31 8 119 272 391

4044 39 8 148 354 502

4060 45 8 126 389 515

4075 60 8 165 527 692

4089 75 8 184 617 801

4103 91 8 237 779 1016

4140 112 5 300 956 1256

4168 150 5 486 1274 1760

4208 180 5 446 1432 1878

4250 216 5 558 1464 2022

4296 260 5 692 2061 2753

4371 304 5 824 2346 3170

4389 371 5 777 2212 2989

4453 414 2 963 2696 3659

4568 453 2 1086 3035 4121

4675 605 2 1328 3995 5323

Модель привода Номинальный ток (A) Несущая частота кГц Внутренние потери, Вт Потери на радиаторе, 
Вт Общие потери, Вт

4002 1,6 8 38 15 53

4004 2,1 8 39 19 58

4005 3,4 8 43 30 73

4007 4,8 8 46 43 89

4009 6,9 8 35 63 98

4012 7,6 8 39 71 110

4018 11 8 53 110 163

4023 14 8 59 120 179

4031 21 8 85 192 277

4038 27 8 99 245 344

4044 34 8 124 320 444

4060 40 8 115 361 476

4075 52 8 147 477 624

4089 65 8 165 566 731

4103 77 8 206 700 906

4140 96 5 265 849 1114

4168 124 5 400 1073 1473

4208 156 5 405 1300 1705

4250 180 5 454 1174 1628

4296 240 5 664 2021 2685

4371 302 5 843 2499 3342

4389 361 5 745 2161 2906

4453 414 2 1024 2835 3859

4568 477 2 1183 3329 4512

4675 - - - - -

Модель привода Номинальный ток (A) Несущая частота кГц Внутренние потери, Вт Потери на радиаторе, 
Вт Общие потери, Вт

4002 2,1 2 39 16 55

4004 4,1 2 44 33 77

4005 5,4 2 48 31 79

4007 7,1 2 52 44 96

Модель привода Номинальный ток (A) Несущая частота кГц Внутренние потери, Вт Потери на радиаторе, 
Вт Общие потери, Вт
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Таблица 10.24 Потери мощности привода (Обычный режим: і 460 В)

4009 8,9 2 42 58 100

4012 11,9 2 57 84 141

4018 17,5 2 82 144 226

4023 23,4 2 108 185 293

4031 31 2 138 222 360

4038 38 2 145 270 415

4044 44 2 168 335 503

4060 59,6 2 157 444 601

4075 74,9 2 185 527 712

4089 89,2 2 212 665 877

4103 103 2 264 766 1030

4140 140 2 393 1126 1519

4168 168 2 574 1348 1922

4208 208 2 493 1465 1958

4250 250 2 686 1738 2424

4296 296 2 805 2155 2960

4371 371 2 1022 2553 3575

4389 389 2 867 2393 3260

4453 453 2 1086 3035 4121

4568 568 2 1429 3989 5418

4675 675 2 1526 4572 6098

Модель привода Номинальный ток (A) Несущая частота кГц Внутренние потери, Вт Потери на радиаторе, 
Вт Общие потери, Вт

4002 2,1 2 39 16 55

4004 3 2 42 25 67

4005 4,8 2 45 28 73

4007 6,9 2 50 42 92

4009 7,6 2 35 49 84

4012 11 2 49 76 125

4018 14 2 64 112 176

4023 21 2 87 158 245

4031 27 2 109 188 297

4038 34 2 116 234 350

4044 40 2 137 296 433

4060 52 2 133 379 512

4075 65 2 156 450 606

4089 77 2 180 569 749

4103 96 2 229 698 927

4140 124 2 334 982 1316

4168 156 2 481 1199 1680

4208 180 2 429 1275 1704

4250 240 2 648 1643 2291

4296 302 2 817 2257 3074

4371 361 2 975 2561 3536

4389 414 2 873 2422 3295

4453 477 2 1183 3329 4512

4568 515 2 1320 3697 5017

4675 - - - - -

Модель привода Номинальный ток (A) Несущая частота кГц Внутренние потери, Вт Потери на радиаторе, 
Вт Общие потери, Вт
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10.7 Габаритные и установочные размеры привода

 Размеры привода с шасси открытого типа (IP20) 
 Приводы моделей 2004-2042, 4002-4023 

Рисунок 10.1 Габаритные и установочные размеры приводов моделей 2004-2042, 4002-4023

Таблица 10.25 Класс 200 В (IP20)

Таблица 10.26 Класс 400 В (IP20)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы) Вес, кг 
(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 H1 H2 t1 t2 d

2004 140
(5.51)

260
(10.24)

176
(6.93)

138
(5.43)

38
(1.50)

102
(4.02)

102
(4.02)

248
(9.76)

6
(0.236)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

3.5
(7.72)

2006 140
(5.51)

260
(10.24)

176
(6.93)

138
(5.43)

38
(1.50)

102
(4.02)

102
(4.02)

248
(9.76)

6
(0.236)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

3.5
(7.72)

2010 140
(5.51)

260
(10.24)

176
(6.93)

138
(5.43)

38
(1.50)

102
(4.02)

102
(4.02)

248
(9.76)

6
(0.236)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

3.5
(7.72)

2012 140
(5.51)

260
(10.24)

176
(6.93)

138
(5.43)

38
(1.50)

102
(4.02)

102
(4.02)

248
(9.76)

6
(0.236)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

3.5
(7.72)

2018 140
(5.51)

260
(10.24)

211
(8.31)

138
(5.43)

73
(2.87)

102
(4.02)

102
(4.02)

248
(9.76)

6
(0.236)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

3.9
(8.60)

2021 140
(5.51)

260
(10.24)

211
(8.31)

138
(5.43)

73
(2.87)

102
(4.02)

102
(4.02)

248
(9.76)

6
(0.236)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

3.9
(8.60)

2030 140
(5.51)

260
(10.24)

211
(8.31)

138
(5.43)

73
(2.87)

102
(4.02)

102
(4.02)

248
(9.76)

6
(0.236)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

4.2
(9.26)

2042 140
(5.51)

260
(10.24)

211
(8.31)

138
(5.43)

73
(2.87)

102
(4.02)

102
(4.02)

248
(9.76)

6
(0.236)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

4.2
(9.26)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы) Вес, кг 
(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 H1 H2 t1 t2 d

4002 140
(5.51)

260
(10.24)

176
(6.93)

138
(5.43)

38
(1.50)

102
(4.02)

102
(4.02)

248
(9.76)

6
(0.236)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

3.5
(7.72)

4004 140
(5.51)

260
(10.24)

176
(6.93)

138
(5.43)

38
(1.50)

102
(4.02)

102
(4.02)

248
(9.76)

6
(0.236)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

3.5
(7.72)

4005 140
(5.51)

260
(10.24)

176
(6.93)

138
(5.43)

38
(1.50)

102
(4.02)

102
(4.02)

248
(9.76)

6
(0.236)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

3.5
(7.72)

4007 140
(5.51)

260
(10.24)

211
(8.31)

138
(5.43)

73
(2.87)

102
(4.02)

102
(4.02)

248
(9.76)

6
(0.236)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

3.9
(8.60)

4009 140
(5.51)

260
(10.24)

211
(8.31)

138
(5.43)

73
(2.87)

102
(4.02)

102
(4.02)

248
(9.76)

6
(0.236)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

3.9
(8.60)

4012 140
(5.51)

260
(10.24)

211
(8.31)

138
(5.43)

73
(2.87)

102
(4.02)

102
(4.02)

248
(9.76)

6
(0.236)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

3.9
(8.60)

4018 140
(5.51)

260
(10.24)

211
(8.31)

138
(5.43)

73
(2.87)

102
(4.02)

102
(4.02)

248
(9.76)

6
(0.236)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

4.2
(9.26)

4023 140
(5.51)

260
(10.24)

211
(8.31)

138
(5.43)

73
(2.87)

102
(4.02)

102
(4.02)

248
(9.76)

6
(0.236)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

4.2
(9.26)



10.7 Габаритные и установочные размеры привода

374 SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство

 Приводы моделей 2056, 4031, 4038 

Рисунок 10.2 Габаритные и установочные размеры приводов моделей 2056, 4031, 4038 

Таблица 10.27 Класс 200 В (IP20)

Таблица 10.28  Класс 400 В (IP20)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы) Вес, кг 
(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 H1 H2 t1 t2 d

2056 180
(7.09)

300
(11.81)

202
(7.95)

134
(5.28)

68
(2.68)

140
(5.51)

140
(5.51)

284
(11.18)

8
(0.315)

1.6
(0.063)

1.6
(0.063) M5

6
(13.23)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы)
Вес, кг

W H D D1 D2 W1 W2 H1 H2 t1 t2 d

4031 180
(7.09)

300
(11.81)

202
(7.95)

134
(5.28)

68
(2.68)

140
(5.51)

140
(5.51)

284
(11.18)

8
(0.315)

1.6
(0.063)

1.6
(0.063) M5

6
(13.23)

4038 180
(7.09)

300
(11.81)

202
(7.95)

134
(5.28)

68
(2.68)

140
(5.51)

140
(5.51)

284
(11.18)

8
(0.315)

1.6
(0.063)

1.6
(0.063) M5

6
(13.23)
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 Приводы моделей 2070, 2082, 4044, 4060 

Рисунок 10.3 Габаритные и установочные размеры приводов моделей 2070, 2082, 4044, 4060 

Таблица 10.29 Класс 200 В (IP20)

Таблица 10.30  Класс 400 В (IP20)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы) Вес, кг 
(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 H1 H2 t1 t2 d

2070 220
(8.66)

350
(13.78)

227
(8.94)

140
(5.51)

87
(3.43)

192
(7.56)

192
(7.56)

335
(13.19)

8
(0.315)

2.3
(0.091)

2.3
(0.091) M6

8.5
(18.74)

2082 220
(8.66)

350
(13.78)

227
(8.94)

140
(5.51)

87
(3.43)

192
(7.56)

192
(7.56)

335
(13.19)

8
(0.315)

2.3
(0.091)

2.3
(0.091) M6

9.0
(19.84)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы) Вес, кг 
(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 H1 H2 t1 t2 d

4044 220
(8.66)

350
(13.78)

227
(8.94)

140
(5.51)

87
(3.43)

192
(7.56)

192
(7.56)

335
(13.19)

8
(0.315)

2.3
(0.091)

2.3
(0.091) M6

7.5
(16.53)

4060 220
(8.66)

350
(13.78)

246
(9.69)

140
(5.51)

106
(4.17)

192
(7.56)

192
(7.56)

335
(13.19)

8
(0.315)

2.3
(0.091)

2.3
(0.091) M6

12
(26.46)
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 Приводы моделей 2110, 4075 

Рисунок 10.4 Габаритные и установочные размеры приводов моделей 2110, 4075 

Таблица 10.31 Класс 200 В (IP20)

Таблица 10.32 Класс 400 В (IP20)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы)
Вес, кг 

(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 W5
(макс.) H1 H2 H4 t1 t2 d

2110 240
(9.45)

400
(15.75)

280
(11.02)

166
(6.54)

114
(4.49)

195
(7.68)

186
(7.32)

12
(0.472)

375
(14.76)

17.5
(0.689)

17.5
(0.689)

2.3
(0.091)

2.3
(0.091) M6

22
(48.50)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы)
Вес, кг 

(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 W5
(макс.) H1 H2 H4 t1 t2 d

4075 240
(9.45)

400
(15.75)

280
(11.02)

166
(6.54)

114
(4.49)

195
(7.68)

186
(7.32)

12
(0.472)

375
(14.76)

17.5
(0.689)

17.5
(0.689)

2.3
(0.091)

2.3
(0.091) M6

17
(37.48)
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 Приводы моделей 2138, 4089, 4103

Рисунок 10.5 Габаритные и установочные размеры приводов моделей 2138, 4089, 4103 

Таблица 10.33 Класс 200 В (IP20)

Таблица 10.34 Класс 400 В (IP20)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы)
Вес, кг 

(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 W5
(макс.) H1 H2 H3 H4 t1 t2 d

2138 255
(10.04)

450
(17.72)

280
(11.02)

166
(6.54)

114
(4.49)

170
(6.69)

165
(6.50)

12
(0.472)

424
(16.69)

16
(0.630)

29
(1.14)

21
(0.827)

2.3
(0.091)

2.3
(0.091) M6

24
(52.91)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы)
Вес, кг 

(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 W5
(макс.) H1 H2 H3 H4 t1 t2 d

4089 255
(10.04)

450
(17.72)

280
(11.02)

166
(6.54)

114
(4.49)

170
(6.69)

165
(6.50)

12
(0.472)

424
(16.69)

16
(0.630)

29
(1.14)

21
(0.827)

2.3
(0.091)

2.3
(0.091) M6

22
(48.50)

4103 255
(10.04)

450
(17.72)

280
(11.02)

166
(6.54)

114
(4.49)

170
(6.69)

165
(6.50)

12
(0.472)

424
(16.69)

16
(0.630)

29
(1.14)

21
(0.827)

2.3
(0.091)

2.3
(0.091) M6

25
(55.11)
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 Приводы моделей 2169, 2211, 4140, 4168 

Рисунок 10.6 Габаритные и установочные размеры приводов моделей 2169, 2211, 4140, 4168 

Таблица 10.35 Класс 200 В (IP20)

Таблица 10.36  Класс 400 В (IP20)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы)
Вес, кг 

(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 W5
(макс.) H1 H2 H3 H4 t1 t2 d

2169 264
(10.39)

543
(21.38)

335
(13.19)

186
(7.32)

149
(5.87)

190
(7.48)

182
(7.17)

12
(0.472)

516
(20.31)

17.5
(0.689)

28.5
(1.12)

20.5
(0.807)

2.3
(0.091)

2.3
(0.091) M8

39
(85.98)

2211 264
(10.39)

543
(21.38)

335
(13.19)

186
(7.32)

149
(5.87)

190
(7.48)

182
(7.17)

12
(0.472)

516
(20.31)

17.5
(0.689)

28.5
(1.12)

20.5
(0.807)

2.3
(0.091)

2.3
(0.091) M8

40
(88.18)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы)
Вес, кг 

(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 W5
(макс.) H1 H2 H3 H4 t1 t2 d

4140 264
(10.39)

543
(21.38)

335
(13.19)

186
(7.32)

149
(5.87)

190
(7.48)

182
(7.17)

12
(0.472)

516
(20.31)

17.5
(0.689)

28.5
(1.12)

20.5
(0.807)

2.3
(0.091)

2.3
(0.091) M8

38
(83.77)

4168 264
(10.39)

543
(21.38)

335
(13.19)

186
(7.32)

149
(5.87)

190
(7.48)

182
(7.17)

12
(0.472)

516
(20.31)

17.5
(0.689)

28.5
(1.12)

20.5
(0.807)

2.3
(0.091)

2.3
(0.091) M8

39
(85.98)
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 Приводы моделей 2257, 2313, 4208-4296 

Рисунок 10.7 Габаритные и установочные размеры приводов моделей 2257, 2313, 4208-4296 

Таблица 10.37 Класс 200 В (IP20)

Таблица 10.38  Класс 400 В (IP20)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы)
Вес, кг 

(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 W5
(макс.) H1 H2 H3 H4 t1 t2 d

2257 312
(12.28)

700
(27.56)

420
(16.54)

260
(10.24)

160
(6.30)

218
(8.58)

218
(8.58)

18
(0.709)

659
(25.94)

28
(1.10)

43.5
(1.71)

28.5
(1.12)

4.5
(0.177)

4.5
(0.177) M10

67
(147.7)

2313 312
(12.28)

700
(27.56)

420
(16.54)

260
(10.24)

160
(6.30)

218
(8.58)

218
(8.58)

18
(0.709)

659
(25.94)

28
(1.10)

43.5
(1.71)

28.5
(1.12)

4.5
(0.177)

4.5
(0.177) M10

67
(147.7)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы)
Вес, кг 

(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 W5
(макс.) H1 H2 H3 H4 t1 t2 d

4208 312
(12.28)

700
(27.56)

420
(16.54)

260
(10.24)

160
(6.30)

218
(8.58)

218
(8.58)

18
(0.709)

659
(25.94)

28
(1.10)

43.5
(1.71)

28.5
(1.12)

4.5
(0.177)

4.5
(0.177) M10

71
(156.5)

4250 312
(12.28)

700
(27.56)

420
(16.54)

260
(10.24)

160
(6.30)

218
(8.58)

218
(8.58)

18
(0.709)

659
(25.94)

28
(1.10)

43.5
(1.71)

28.5
(1.12)

4.5
(0.177)

4.5
(0.177) M10

71
(156.5)

4296 312
(12.28)

700
(27.56)

420
(16.54)

260
(10.24)

160
(6.30)

218
(8.58)

218
(8.58)

18
(0.709)

659
(25.94)

28
(1.10)

43.5
(1.71)

28.5
(1.12)

4.5
(0.177)

4.5
(0.177) M10

71
(156.5)
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 Приводы моделей 2360, 2415, 4371, 4389 

Рисунок 10.8 Габаритные и установочные размеры приводов моделей 2360, 2415, 4371, 4389 

Таблица 10.39 Класс 200 В (IP20)

Таблица 10.40  Класс 400 В (IP20)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы)
Вес, кг 

(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 W5
(макс.) H1 H2 H3 H4 t1 t2 d

2360 440
(17.32)

800
(31.50)

472
(18.58)

254
(10.00)

218
(8.58)

370
(14.57)

370
(14.57)

20
(0.787)

757
(29.80)

28
(1.10)

44
(1.73)

30
(1.18)

4.5
(0.177)

4.5
(0.177) M12

104
(229.3)

2415 440
(17.32)

800
(31.50)

472
(18.58)

254
(10.00)

218
(8.58)

370
(14.57)

370
(14.57)

20
(0.787)

757
(29.80)

28
(1.10)

44
(1.73)

30
(1.18)

4.5
(0.177)

4.5
(0.177) M12

119
(262.3)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы)
Вес, кг 

(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 W5
(макс.) H1 H2 H3 H4 t1 t2 d

4371 440
(17.32)

800
(31.50)

472
(18.58)

254
(10.00)

218
(8.58)

370
(14.57)

370
(14.57)

20
(0.787)

757
(29.80)

28
(1.10)

44
(1.73)

30
(1.18)

4.5
(0.177)

4.5
(0.177) M12

122
(269.0)

4389 440
(17.32)

800
(31.50)

472
(18.58)

254
(10.00)

218
(8.58)

370
(14.57)

370
(14.57)

20
(0.787)

757
(29.80)

28
(1.10)

44
(1.73)

30
(1.18)

4.5
(0.177)

4.5
(0.177) M12

126
(277.8)
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 Приводы моделей 4453-4675 

Рисунок 10.9 Габаритные и установочные размеры приводов моделей 4453-4675 

Таблица 10.41 Класс 400 В (IP20)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы)
Вес, кг 

(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 W3 W4 W5
(макс.) H1 H2 H3 H4 t1 t2 d

4453 510
(20.08)

1140
(44.88)

480
(18.90)

260
(10.24)

220
(8.66)

450
(17.72)

450
(17.72)

225
(8.86)

225
(8.86)

20
(0.787)

1093
(43.03)

25.5
(1.00)

43.5
(1.71)

30.5
(1.20)

4.5
(0.177)

4.5
(0.177) M12

198
(436.5)

4568 510
(20.08)

1140
(44.88)

480
(18.90)

260
(10.24)

220
(8.66)

450
(17.72)

450
(17.72)

225
(8.86)

225
(8.86)

20
(0.787)

1093
(43.03)

25.5
(1.00)

43.5
(1.71)

30.5
(1.20)

4.5
(0.177)

4.5
(0.177) M12

198
(436.5)

4675 510
(20.08)

1140
(44.88)

480
(18.90)

260
(10.24)

220
(8.66)

450
(17.72)

450
(17.72)

225
(8.86)

225
(8.86)

20
(0.787)

1093
(43.03)

25.5
(1.00)

43.5
(1.71)

30.5
(1.20)

4.5
(0.177)

4.5
(0.177) M12

207
(456.3)
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 Размеры приводов с корпусом закрытого типа для монтажа на стену 
(UL Type 1) 

 Приводы моделей 4002-4023 

Рисунок 10.10 Габаритные и установочные размеры, Схема 1 

Таблица 10.42 Класс 400 В (UL Type 1)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы) Вес, кг 
(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 H0 H1 H2 H3 H4 t1 t2 d

4002 140
(5.51)

300
(11.81)

176
(6.93)

138
(5.43)

38
(1.50)

102
(4.02)

102
(4.02)

260
(10.24)

248
(9.76)

6
(0.236)

40
(1.57)

1.5
(0.059)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

4.1
(9.04)

4004 140
(5.51)

300
(11.81)

176
(6.93)

138
(5.43)

38
(1.50)

102
(4.02)

102
(4.02)

260
(10.24)

248
(9.76)

6
(0.236)

40
(1.57)

1.5
(0.059)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

4.1
(9.04)

4005 140
(5.51)

300
(11.81)

176
(6.93)

138
(5.43)

38
(1.50)

102
(4.02)

102
(4.02)

260
(10.24)

248
(9.76)

6
(0.236)

40
(1.57)

1.5
(0.059)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

4.1
(9.04)

4007 140
(5.51)

300
(11.81)

211
(8.31)

138
(5.43)

73
(2.87)

102
(4.02)

102
(4.02)

260
(10.24)

248
(9.76)

6
(0.236)

40
(1.57)

1.5
(0.059)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

4.5
(9.92)

4009 140
(5.51)

300
(11.81)

211
(8.31)

138
(5.43)

73
(2.87)

102
(4.02)

102
(4.02)

260
(10.24)

248
(9.76)

6
(0.236)

40
(1.57)

1.5
(0.059)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

4.5
(9.92)

4012 140
(5.51)

300
(11.81)

211
(8.31)

138
(5.43)

73
(2.87)

102
(4.02)

102
(4.02)

260
(10.24)

248
(9.76)

6
(0.236)

40
(1.57)

1.5
(0.059)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

4.5
(9.92)

4018 140
(5.51)

300
(11.81)

211
(8.31)

138
(5.43)

73
(2.87)

102
(4.02)

102
(4.02)

260
(10.24)

248
(9.76)

6
(0.236)

40
(1.57)

1.5
(0.059)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

4.8
(10.58)

4023 140
(5.51)

300
(11.81)

211
(8.31)

138
(5.43)

73
(2.87)

102
(4.02)

102
(4.02)

260
(10.24)

248
(9.76)

6
(0.236)

40
(1.57)

1.5
(0.059)

1.6
(0.063)

5
(0.197) M5

4.8
(10.58)
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 Приводы моделей 4031, 4038 

Рисунок 10.11 Габаритные и установочные размеры, Схема 2 

Таблица 10.43 Класс 400 В (UL Type 1) 

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы) Вес, кг 
(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 H0 H1 H2 H3 H4 t1 t2 d

4031 180
(7.09)

340
(13.39)

202
(7.95)

134
(5.28)

68
(2.68)

140
(5.51)

140
(5.51)

300
(11.81)

284
(11.18)

8
(0.315)

40
(1.57)

1.5
(0.059)

1.6
(0.063)

1.6
(0.063) M5

7
(15.43)

4038 180
(7.09)

340
(13.39)

202
(7.95)

134
(5.28)

68
(2.68)

140
(5.51)

140
(5.51)

300
(11.81)

284
(11.18)

8
(0.315)

40
(1.57)

1.5
(0.059)

1.6
(0.063)

1.6
(0.063) M5

7
(15.43)
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 Приводы моделей 4044, 4060 

Рисунок 10.12 Габаритные и установочные размеры, Схема 3 

Таблица 10.44 Класс 400 В (UL Type 1)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы) Вес, кг 
(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 H0 H1 H2 H3 H4 t1 t2 d

4044 220
(8.66)

400
(15.75)

227
(8.94)

140
(5.51)

87
(3.43)

192
(7.56)

192
(7.56)

350
(13.78)

335
(13.19)

8
(0.315)

50
(1.97)

1.5
(0.059)

2.3
(0.091)

2.3
(0.091) M6

8.5
(18.74)

4060 220
(8.66)

400
(15.75)

246
(9.69)

140
(5.51)

106
(4.17)

192
(7.56)

192
(7.56)

350
(13.78)

335
(13.19)

8
(0.315)

50
(1.97)

1.5
(0.059)

2.3
(0.091)

2.3
(0.091) M6

13
(28.66)
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 Привод модели 4075 

Рисунок 10.13 Габаритные и установочные размеры, Схема 4 

Таблица 10.45 Класс 400 В (UL Type 1)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы)
Вес, кг 

(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 W3
(макс.) H0 H1 H2 H3 H5 t1 t2 d

4075 244
(9.61)

500
(19.69)

280
(11.02)

166
(6.54)

114
(4.49)

195
(7.68)

186
(7.32)

10
(0.394)

400
(15.75)

375
(14.76)

17.5
(0.689)

100
(3.94)

17.5
(0.689)

2.3
(0.091)

2.3
(0.091) M6

20
(44.09)
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 Приводы моделей 4089, 4103 

Рисунок 10.14 Габаритные и установочные размеры, Схема 5 

Таблица 10.46 Класс 400 В (UL Type 1)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы)
Вес, кг 

(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 W3
(макс.) H0 H1 H2 H3 H5 t1 t2 d

4089 259
(10.20)

580
(22.83)

280
(11.02)

166
(6.54)

114
(4.49)

170
(6.69)

165
(6.50)

10
(0.394)

450
(17.72)

424
(16.69)

16
(0.630)

130
(5.12)

21
(0.827)

2.3
(0.091)

2.3
(0.091) M6

25
(55.11)

4103 259
(10.20)

580
(22.83)

280
(11.02)

166
(6.54)

114
(4.49)

170
(6.69)

165
(6.50)

10
(0.394)

450
(17.72)

424
(16.69)

16
(0.630)

130
(5.12)

21
(0.827)

2.3
(0.091)

2.3
(0.091) M6

29
(63.93)
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 Приводы моделей 4140, 4168 

Рисунок 10.15 Габаритные и установочные размеры, Схема 6 

Таблица 10.47 Класс 400 В (UL Type 1)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы)
Вес, кг 

(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 W3
(макс.) H0 H1 H2 H3 H5 t1 t2 d

4140 268
(10.55)

700
(27.56)

335
(13.19)

186
(7.32)

149
(5.87)

190
(7.48)

182
(7.17)

10
(0.394)

543
(21.38)

516
(20.31)

17.5
(0.689)

157
(6.18)

20.5
(0.807)

2.3
(0.091)

2.3
(0.091) M8

43
(94.80)

4168 268
(10.55)

700
(27.56)

335
(13.19)

186
(7.32)

149
(5.87)

190
(7.48)

182
(7.17)

10
(0.394)

543
(21.38)

516
(20.31)

17.5
(0.689)

157
(6.18)

20.5
(0.807)

2.3
(0.091)

2.3
(0.091) M8

44
(97.00)
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 Приводы моделей 4208- 4296 

Рисунок 10.16 Габаритные и установочные размеры, Схема 7 

Таблица 10.48 Класс 400 В (UL Type 1)

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы)
Вес, кг 

(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 W3
(макс.) H0 H1 H2 H3 H5 t1 t2 d

4208 316
(12.44)

915
(36.02)

420
(16.54)

260
(10.24)

160
(6.30)

218
(8.58)

218
(8.58)

16
(0.630)

700
(27.56)

659
(25.94)

28
(1.102)

215
(8.46)

28.5
(1.122)

4.5
(0.177)

4.5
(0.177) M10

79
(174.16)

4250 316
(12.44)

915
(36.02)

420
(16.54)

260
(10.24)

160
(6.30)

218
(8.58)

218
(8.58)

16
(0.630)

700
(27.56)

659
(25.94)

28
(1.102)

215
(8.46)

28.5
(1.122)

4.5
(0.177)

4.5
(0.177) M10

79
(174.16)

4296 316
(12.44)

915
(36.02)

420
(16.54)

260
(10.24)

160
(6.30)

218
(8.58)

218
(8.58)

16
(0.630)

700
(27.56)

659
(25.94)

28
(1.102)

215
(8.46)

28.5
(1.122)

4.5
(0.177)

4.5
(0.177) M10

79
(174.16)
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 Привод модели 4371 

Рисунок 10.17 Габаритные и установочные размеры, Схема 8 

Таблица 10.49 Класс 400 В (UL Type 1) 

Модель 
привода

Размеры, мм (дюймы)
Вес, кг 

(Ф)W H D D1 D2 W1 W2 W3
(макс.) H0 H1 H2 H3 H5 t1 t2 d

4371
444

(17.48)
1045

(41.14)
472

(18.58)
254

(10.00)
218

(8.58)
370

(14.57)
370

(14.57)
18

(0.709)
800

(31.50)
757

(29.80)
28

(1.102)
245

(9.65)
30

(1.181)
4.5

(0.177)
4.5

(0.177) M12
130

(286.60)
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10.8 Размеры выбиваемых отверстий (UL Type 1) 

 Приводы моделей 4002-4023 

Рисунок 10.18 Размеры выбиваемых отверстий Схема 1 (Приводы моделей: 4002-4023)

 Приводы моделей 4031, 4038 

Рисунок 10.19 Размеры выбиваемых отверстий Схема 2 (Приводы моделей: 4031 и 4038)

Модель 
привода

Размеры, мм

D D1 D2 D3 W φd4

4002-4005 39
(1.54)

85
(3.35)

57.5
(2.26)

30
(1.18)

38.2
(1.50)

35
(1.38)

4007-4023 74
(2.91)

85
(3.35)

57.5
(2.26)

30
(1.18)

38.2
(1.50)

35
(1.38)

Модель 
привода

Размеры, мм

D D1 D2 D3 W W1 φd4 φd5

4031, 4038 67.5
(2.66)

86.5
(3.41)

60
(2.36)

34
(1.34)

54
(2.13)

46.5
(1.83)

35
(1.38)

44
(1.73)
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 Приводы моделей 4044, 4060 

Рисунок 10.20 Размеры выбиваемых отверстий Схема 3 (Приводы моделей: 4044 и 4060)

 Привод модели 4075 

Рисунок 10.21 Размеры выбиваемых отверстий Схема 4 (Привод модели: 4075)

Модель 
привода

Размеры, мм

D D1 D2 W W1 φd4 φd5

4044 87.2
(3.43)

84.3
(3.32)

36.8
(1.45)

68
(2.68)

35
(1.38)

35
(1.38)

50
(1.97)

4060 106.2
(4.18)

84.3
(3.32)

36.8
(1.45)

68
(2.68)

35
(1.38)

35
(1.38)

50
(1.97)

Модель 
привода

Размеры, мм

D D1 D2 W W1 W2 φd4

4075 112.5
(4.43)

96
(3.78)

48.5
(1.91)

73
(2.87)

38
(1.50)

35
(1.38)

50
(1.97)
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 Приводы моделей 4089, 4103 

Рисунок 10.22 Размеры выбиваемых отверстий Схема 5 (Приводы моделей: 4089 и 4103)

 Приводы моделей 4140, 4168 

Рисунок 10.23 Размеры выбиваемых отверстий Схема 6 (Приводы моделей: 4140, and 4168) 

Модель 
привода

Размеры, мм

D D1 D2 W W1 φd4 φd5

4089, 4103 112.4
(4.43)

112.8
(4.44)

55.8
(2.20)

73.5
(2.89)

35
(1.38)

35
(1.38)

62
(2.44)

Модель 
привода

Размеры, мм

D D1 D2 W W1 φd4 φd5 φd6

4140, 4168 149
(5.87)

117
(4.61)

56
(2.20)

78
(3.07)

37.5
(1.48)

44
(1.73)

35
(1.38)

62
(2.44)
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 Приводы моделей 4208-4296 

Рисунок 10.24 Размеры выбиваемых отверстий Схема 8 (Приводы моделей: 4208, 4250 и 4296)

 Привод модели 4371

Рисунок 10.25 Размеры выбиваемых отверстий Схема 9 (Привод модели: 4371)

Модель 
привода

Размеры, мм

D D1 D2 D3 W W1 φd4 φd5

4208, 4250, 4296 160
(6.30)

208.4
(8.20)

166.3
(6.55)

75.3
(2.96)

92.8
(3.65)

27.5
(1.08)

35
(1.38)

62
(2.44)

Модель 
привода

Размеры, мм

D D1 D2 W W1 W2 φd4 φd5

4371 218
(8.58)

170
(6.69)

66.6
(2.62)

145
(5.71)

40
(1.57)

120
(4.72)

35
(1.38)

75
(2.95)
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10.9 Периферийные устройства и опциональные 
компоненты

В этой главе описаны периферийные устройства и опциональные компоненты, доступные для использова-
ния с приводом.
• Выбор: Обратитесь к каталогу приводов для получения информации о доступных изделиях.
• Установка и подключение: Обратитесь к руководству на каждый опциональный компонент.

 Опциональные компоненты силовых цепей
Наименование Модель Функция

Реактор постоянного тока Серия UZDA

Для улучшения коэффициента входной мощности привода.
• Для предотвращения повреждения привода при использовании источника питания большой мощ-

ности. Эту опцию следует использовать только в том случае, если мощность источника питания 
превышает 600 кВА.

• Для уменьшения гармонического тока.
• Для улучшения общего коэффициента мощности источника питания.

Реактор переменного тока Серия UZBA

Для улучшения коэффициента входной мощности привода.
• Для предотвращения повреждения привода при использовании источника питания большой мощ-

ности. Эту опцию следует использовать только в том случае, если мощность источника питания 
превышает 600 кВА.

• Для уменьшения гармонического тока.
• Для улучшения общего коэффициента мощности источника питания.

Тормозной резистор Серия ERF-150WJ Для снижения регенеративной энергии двигателя и уменьшения времени замедления (рабочий цикл 
3% ED). Вы также должны использовать установочное вложение.

Тормозной резистор с плавким 
предохранителем Серия CF120-B579 Для снижения регенеративной энергии двигателя и уменьшения времени замедления (рабочий цикл 

3% ED). Вы также должны использовать установочное вложение.

Модуль тормозного резистора Серия LKEB Для снижения регенеративной энергии двигателя и уменьшения времени замедления (рабочий цикл 
10% ED). Модуль оснащен встроенным реле тепловой перегрузки.

Тормозной модуль Серия CDBR Используется совместно с модулем тормозного резистора для уменьшения времени замедления дви-
гателя.

Автоматический выключатель в 
литом корпусе Серия NF Для предотвращения повреждения источника питания из-за короткого замыкания и обеспечения 

защиты кабельных соединений от перегрузки.

Устройство защитного отклю-
чения с контролем утечки на 
землю (RCM/RCD)

Серии NV и NS

Для предотвращения повреждения источника питания из-за короткого замыкания, обеспечения 
защиты кабельных соединений от перегрузки, предотвращения поражения электрическим током и 
обеспечения защиты от замыканий вследствие утечки на землю.

Примечание:
• В качестве замены УЗО вы можете использовать автоматический выключатель в литом кор-

пусе, установленный выше в системе электропитания.
• При использовании высокочастотного УЗО в цепи питания привода убедитесь, что минималь-

ная суммарная чувствительность каждого привода составляет 30 мА.

Входной электромагнитный 
контактор (MC) Серия SC Для предотвращения ожогов при подключении тормозного резистора. Эта опция полностью размы-

кает цепь между источником питания и приводом.

Устройство подавления перена-
пряжений Класс 400 В: RFN3AL-504KD

Для поглощения скачков напряжения при размыкании / замыкании магнитного контактора и реле 
управления. Эта опция должна подключаться к катушкам электромагнитных контакторов, реле 
управления, электромагнитных клапанов или электромагнитных тормозов.

Реактор нулевой фазы F6045GBF11080GB F200160PB

Для снижения помех в соединительных проводах. Эту опцию можно использовать на входе и на 
выходе привода.

Примечание:
Устанавливайте эту опцию в цепи питания привода как можно ближе к приводу.

Держатель плавкой вставки Класс 400 В: Серии CR6L, CS5F 
или FWH Для предотвращения повреждения компонентов привода, устанавливайте на входе привода.

Входной фильтр помехозащиты Серии LNFB, LNFD, и FN
Для снижения помех в соединительных проводах.

Примечание:
Устанавливайте эту опцию в цепи питания привода как можно ближе к приводу.

Выходной фильтр помехоза-
щиты Серия LF

Для снижения помех в соединительных проводах.
Примечание:
Устанавливайте эту опцию в цепи привода как можно ближе к приводу.

Емкостной фильтр помехоза-
щиты 3XYG 1003 Для снижения помех в соединительных проводах. Эта опция должна устанавливаться только в цепи 

питания привода. Не устанавливайте ее на выходе привода.

Модуль резервного питания Класс 400 В: P0020 Для обеспечения питания привода при кратковременном пропадании питания (2 секунды).

Ручной низковольтный выклю-
чатель нагрузки Серия “AICUT” LB

Двигатели с постоянными магнитами PM при остановке по инерции работают как генераторы, и в 
это время их клеммах присутствует напряжение. Установите эту опцию для предотвращения пора-
жения электрическим током.
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 Опции клавиатуры

 Крепежные элементы

 Программные приложения

 Опциональные платы

Наименование Модель Функция

Удлинительный кабель для 
внешнего  подключения клавиа-
туры

WV001 (длина 1 м)
WV003 (длина 3 м)

Для подключения клавиатуры к приводу.
Представляет собой 8-жильный кабель UTP CAT5e с  разъемами RJ-45.

Монтажный комплект A 900-192-933-001 Для установки клавиатуры на панель электрошкафа. Для крепления используются винты.

Монтажный комплект B 900-192-933-002
Для установки клавиатуры на панель электрошкафа. Для крепления используются зажимы с гай-
ками. Используйте этот комплект при наличии на панели электрошкафа приварных шпилек.

Наименование Модель Функция

Монтажный комплект для кре-
пления привода радиатором 
наружу

900-193-209-001
900-193-209-002
900-193-209-003

Используйте эту опцию для установки привода в электрошкафу радиатором наружу.
Примечание:
При установке привода радиатором наружу может потребоваться снижение тока.

Комплект для изменения типа 
корпуса UL Type 1

900-192-121-001
900-192-121-002
900-192-121-003
900-192-121-004
900-192-121-005

Для преобразования корпуса открытого типа (IP20) в корпус закрытого типа для монтажа на стену 
(UL Type 1).

Монтажный комплект для тор-
мозного резистора EZZ020805A Для установки тормозного резистора на привода.

Монтажный комплект для 
внешней установки радиатора 
тормозного модуля

EZZ021711A Для внешней установки радиатора тормозного модуля.

Наименование Модель Функция

Q2edit - Приложение для ПК для конфигурирования приводов и управления параметрами.

Q2dev - Приложение для ПК для расширенного программирования привода.

Наименование Модель Функция № руководства

Плата энкодера PG с компле-
ментарным входом PG-B3

Эта опциональная плата используется в режимах управления PG V/f и OLVector. 
Привод получает информацию о скорости двигателя от импульсного датчика, 
используемого в качестве обратной связи. Это позволяет управлять частотой, 
поддерживая скорость двигателя постоянной.
• Плата поддерживает импульсные сигналы A, B, и Z (трехфазный импульс) 

комплементарного типа
• Максимальная входная частота: 50 кГц
• Выход монитора импульсов: Открытый коллектор (24 В, макс. 30 мА)
• Источник питания энкодера: 12 В, макс. 200 мА.

TOBPC73060075

Плата обратной связи двига-
теля с интерфейсом типа линей-
ный драйвер

PG-X3

Эта опциональная плата используется в режимах управления CLVector, PG V/f и 
PM CLVector. Привод получает информацию о скорости двигателя от импуль-
сного датчика, используемого в качестве обратной связи. Это позволяет управ-
лять частотой, поддерживая скорость двигателя постоянной.
• Плата поддерживает импульсные сигналы A, B, и Z  дифференциального типа 

RS-422
• Максимальная входная частота: 300 кГц
• Выход монитора импульсов: Эквивалентен уровню RS-422
• Источник питания энкодера: 5 В или 12 В, макс. 200 мА

TOBPC73060076

Плата энкодера (EnDat) PG-F3

Эта опциональная плата используется в режиме управления CLV/PM. Привод 
получает информацию о скорости двигателя от импульсного датчика, используе-
мого в качестве обратной связи. Это позволяет управлять частотой, поддерживая 
скорость двигателя постоянной.
• Поддерживаются энкодеры HEIDENHAIN EnDat 2.1/01, EnDat 2.2/01, EnDat 

2.2/22., энкодеры SICK STEGMANN – HIPERFACE.
• Максимальная входная частота: 20 кГц (используйте для низкоскоростных 

применений, например безредукторных двигателей)
Примечание:
Интерфейс EnDat 2.2/22 не имеет ограничений по входной частоте.

• Длина кабеля: Макс. 20 м для энкодеров и макс. 30 м для мониторов импуль-
сов

• Выход монитора импульсов: Эквивалентен уровню RS-422
Примечание:
Вы не можете использовать монитор импульсов при использовании EnDat 
2.2/22.

• Выходное напряжение энкодера: 5 В при макс. токе 330 мА, или 8 В при макс. 
токе 150 мА
Примечание:
Используйте кабели энкодеров следующих типов:
• EnDat 2.1/01 и EnDat 2.2/01: 17-проводные кабели HEIDENHAIN
• EnDat 2.2/22: 8-проводные кабели HEIDENHAIN
• HIPERFACE: 8-проводные кабели SICK STEGMANN

TOBPC73060077
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 Типы опциональных плат и разъемы их установки

*1 Для подключения только одной опциональной платы энкодера PG используйте разъем CN5-C. Для подключения двух опцио-
нальных плат энкодера PG используйте разъемы CN5-C и CN5-B.

*2 При использовании переключения двигателей вы не можете использовать эту опцию.
*3 Для использования опциональных плат AI-A3 и DI-A3 в качестве мониторов подключайте их к разъемам CN5-A, CN5-B или 

CN5-C. Для просмотра состояния входов платы AI-A3 используйте параметры монитора U1-21, U1-22 и U1-23. Для просмо-
тра состояния входов платы DI-A3 используйте параметр монитора U1-17.

Плата резольвера PG-RT3

Предназначена для подключения энкодеров, электрически совместимых с резо-
львером модели TS2640N321E64 от Tamagawa Seiki Co., Ltd. Типовые электриче-
ские характеристики резольвера модели TS2640N321E64:
• Напряжение возбуждения двигателя резольвера: 10 Вперем RMS на 10 кГц
• Коэффициент транформации [K]: 0.5 ±5%
• Входной ток резольвера: 100 мА RMS
• Длина кабеля: Макс.10 м. Макс. 100 м с двигателями серий SS5 или SS7 от 

Yukawa Motor Co., Ltd. и кабелями энкодера от Yaskawa Controls Co., Ltd.
Эта опциональная плата используется в режимах управления CLVector и PM 
CLVector.

TOBPC73060087

Плата аналоговых входов AI-A3

Используется для формирования очень точного аналогового задания с высоким 
разрешением.
• Уровень входного сигнала: -10 - +10 Впост (20 кОм), 4 - 20 мА (250 Ом)
• Входной канал: 3 канала
• Используйте DIP-переключатель для выбора входа напряжения или входа 

тока.
• Разрешение входа

– Вход напряжения: 13 битs (1/8192) + кодирование
– Вход тока: 1/4096

TOBPC73060078

Плата аналогового монитора AO-A3

Используется для формирования сигналов мониторинга выходной частоты и 
выходного тока привода.
• Разрешение выхода: 11 бит (1/2048) + кодирование
• Напряжение выхода: -10 - +10 Впост (без развязки)
• Выходные каналы: 2 канала

TOBPC73060079

Плата дискретных входов DI-A3

Используется для дискретного задания скорости и многофункционального дис-
кретного ввода с максимальным разрешением 16 бит.
• Входные сигналы: Двоичные, 16 бит: дискреты BCD4 + сигнал SIGN + сигнал 

SET
• Используйте параметры для выбора 6 бит, 8 бит или 12 бит.
• Напряжение входа: 24 В (с развязкой)
• Ток входа: 8 мА

TOBPC73060080

Плата дискретных выходов DO-A3

Используется для вывода изолированных дискретных сигналов и для сигнализа-
ции рабочего состояния привода (аварийные сигналы и сигнал обнаружения 
нулевой скорости).
Тип выхода:
• Оптические реле: 6 каналов (48 В, макс.50 мА)
• Релейные контакты: 2 канала (250 Вперем до 1А, 30 Впост до 1 A)

TOBPC73060081

Плата интерфейса EtherNet/IP SI-EN3

Используется для связи привода с управляющим контроллером посредством сети 
EtherNet/IP:
• Для пуска и останова привода
• Для установки и просмотра параметров
• Для мониторинга выходной частоты, выходного тока и других состояний при-

вода

*1

Плата интерфейса PROFINET SI-EP3

Используется для связи привода с управляющим контроллером посредством сети 
PROFINET:
• Для пуска и останова привода
• Для установки и просмотра параметров
• Для мониторинга выходной частоты, выходного тока и других состояний при-

вода

*1

Плата интерфейса EtherCat SI-ES3

Используется для связи привода с управляющим контроллером посредством сети 
EtherCat:
• Для пуска и останова привода
• Для установки и просмотра параметров
• Для мониторинга выходной частоты, выходного тока и других состояний при-

вода

SIEPC71061699

Плата интерфейса Powerlink SI-EL3

Используется для связи привода с управляющим контроллером посредством сети 
Powerlink:
• Для пуска и останова привода
• Для установки и просмотра параметров
• Для мониторинга выходной частоты, выходного тока и других состояний при-

вода

*1

Опциональная плата Доступные порты на приводе Количество разрешенных опций

PG-B3, PG-X3 CN5-C (CN5-B) 2 *1

PG-F3 *2 и PG-RT3 *2 CN5-C 1

AO-A3, DO-A3 CN5-A, B и C 1

AI-A3 *3, DI-A3 *3, SI-EL3, SI-EN3, SI-EP3, SI-ES3 CN5-A 1

Наименование Модель Функция № руководства
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11.1 Как использовать список параметров

*1. Для отображения и установки с клавиатуры параметров режима эксперта установите параметр уровня доступа A1-01 = 3 
[Access Level = Expert Parameters].

Серый цвет значков указывает, что параметр недоступен в этих режимах управления.

Значок Описание

Этот параметр доступен при работе привода в режиме вольт-частотного V/f управления.

Этот параметр доступен при работе привода в режиме вольт-частотного V/f управления по замкнутому контуру.

Этот параметр доступен при работе привода в режиме векторного управления по разомкнутому контуру.

Этот параметр доступен при работе привода в режиме векторного управления по замкнутому контуру.

Этот параметр доступен при работе привода в расширенном режиме векторного управления по разомкнутому контуру.

Этот параметр доступен при работе привода в режиме векторного управления по разомкнутому контуру для двигателей с постоянными магни-
тами PM.

Этот параметр доступен при работе привода в расширенном режиме векторного управления по разомкнутому контуру для двигателей с постоян-
ными магнитами PM.

Этот параметр доступен при работе привода в режиме векторного управления по замкнутому контуру для двигателей с постоянными магнитами 
PM.

Этот параметр доступен при работе привода в расширенном режиме векторного управления EZ по разомкнутому контуру.

Шест. Шестнадцатеричные числа, представляющие адреса Modbus для изменения параметров при связи по сети.

ХОД Этот параметр может быть изменен в режиме хода.

Эксперт Этот параметр доступен только в режиме эксперта. *1
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11.2 A: ПАРАМЕТРЫ ИНИЦИАЛИЗАЦИИ ПРИВОДА 

 A1: ИНИЦИАЛИЗАЦИЯ
№

(Шест.) Наименование Описание Завод. значение
(Диапазон) Стр.

A1-00
(0100)
ХОД

Выбор языка дисплея
(Language Selection) Служит для установки языка отображения информации на ЖК-дисплее клавиатуры.

Примечание:
При сбросе привода посредством параметра A1-03 [Init Parameters], данный пара-
метр не сбрасывается.

0 : Английский (English)
1 : Японский (Japanese)
2 : Немецкий (German)
3 : Французский (French)
4 : Итальянский (Italian)
5 : Испанский (Spanish)
6 : Португальский (Portuguese)
7 : Китайский (Chinese)
8 : Чешский (Czech)
9 : Русский (Russian)
10 : Турецкий (Turkish)
11 : Польский (Polish)
12 : Греческий (Greek)

0
(0 - 12)

512

A1-01
(0101)
ХОД

Уровень доступа
(Access Level) Служит для установки уровня доступа пользователя к параметрам. Уровень доступа 

определяет, какие из параметров будут отображаться на дисплее, и какие параметры 
могут быть установлены пользователем.
0 : Только просмотр (Monitor only)
1 : Ручная установка (Manual Setup)
2 : Стандартные параметры (Standard Parameters)
3 : Параметры уровня эксперта (Эксперт Parameters) 

2
(0 - 3)

512

A1-02
(0102)

Режим управления
(Control Method) Служит для установки режима управления для конкретного применения и двигателя

0 : Режим вольт-частотного управления (V/f)
1 : Режим вольт-частотного управления V/f по замкнутому контуру (PG V/f)
2 : Режим векторного управления по разомкнутому контуру (OLV)
3 : Режим векторного управления по замкнутому контуру (CLV)
4 : Расширенный режим векторного управления по разомкнутому контуру (AOLV)
5 : Режим векторного управления по разомкнутому контуру для двигателей с постоян-
ными магнитами (PM OLV)
6 : Расширенный режим векторного управления по разомкнутому контуру для двига-
телей с постоянными магнитами (PM AOLV)
7 : Режим векторного управления по замкнутому контуру для двигателей с постоян-
ными магнитами (PM CLV)
8 : Режим векторного управления EZ по разомкнутому контуру (EZV)

0
(0 - 8)

513

A1-03
(0103)

Инициализация (сброс) пара-
метров
(Init Parameters) Служит для сброса значений параметров к их заводским установкам.

0 : Нет инициализации (No Initialization)
1110 : Пользовательская инициализация (User / Solution Initialization)
2220 : 2-проводной режим (2-Wire Initialization)
3330 : 3-проводной режим (3-Wire Initialization)
4440 : Инициализация Q2pack (Q2pack Init)

0
(0 - 9990)

514

A1-04
(0104)

Ввод пароля
(Password Input) Здесь вводится пароль, установленный в параметре A1-05 [Password Setting]. Без 

ввода этого пароля возможен только просмотр установок заблокированных параме-
тров. Для изменения установок параметров необходимо ввести пароль.

0000
(0000 - 9999)

515

A1-05
(0105)

Установка пароля
(Password Setting) Служит для задания пароля блокировки параметров и защиты их от изменений. Для 

разблокировки параметров и возможности изменений введите правильный пароль в 
параметр A1-04 [Password Input].

0000
(0000 - 9999)

516

A1-07
(0128)

Активация режима Q2pack
(Q2pack Enable) Служит для перевода привода в режим работы с программами приложения Q2pack.

0 : Деактивировать режим Q2pack (Disable Q2pack)
1 : Активировать режим Q2pack (Enable Q2pack)
2 : Активация посредством дискретного входа

0
(0 - 2)

516

A1-12
(1564)

Код Bluetooth
(Bluetooth ID) Служит для установки пароля для возможности управления приводом с мобильного 

устройства через интерфейс Bluetooth.

-
(0000 - 9999)

517
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 A2: РУЧНАЯ НАСТРОЙКА ПРИВОДА 
№

(Шест.) Наименование Описание Завод. значение
(Диапазон) Стр.

A2-01 -
A2-32
(0106 - 
0125)

Параметры ручной настройки
(MAN1 Param1 - MAN3 
Param12) Вы можете выбрать максимум 32 параметра или монитора привода и занести их в 

параметры с A2-01 по A2-32. Установленные параметры будут отображаться в меню 
ручной настройки [Manual Setup] клавиатуры. Это позволяет получить мгновенный 
доступ к этим установленным параметрам.

Параметры в режиме 
настройки общего

применения
(Определяется параме-

тром A1-07)

517

A2-33
(0126)

Автосохранение параметров 
ручной установки
(Manual Autoset
Parameters)

Служит для установки функции автоматического сохранения при изменении параме-
тров ручной установки с MAN2 Param7 по MAN3 Param12.
0 : Ручной ввод (Manual Entry)
1 : Автоматическое сохранение (Auto Save)

0
(0, 1)

517
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11.3 b: ПАРАМЕТРЫ НАСТРОЙКИ ПРИМЕНЕНИЯ 

 b1: ВЫБОР РЕЖИМА РАБОТЫ 
№

(Шест.) Наименование Описание Завод. значение
(Диапазон) Стр.

b1-01
(0180)

Выбор источника задания 
частоты 1
(Freq. Ref. Sel. 1) Служит для установки 1-го источника задания частоты.

0 : Клавиатура (Keypad)
1 : Аналоговый вход (Analog Input)
2 : Сеть Modbus (Modbus)
3 : Опциональная плата (Option PCB)
4 : Импульсный вход (Pulse Train Input)

1
(0 - 4)

519

b1-02
(0181)

Выбор источника команды 
хода 1
(Run Comm. Sel 1) Служит для установки 1-го источника команды хода Run.

0 : Клавиатура (Keypad)
1 : Аналоговый вход (Analog Input)
2 : Сеть Modbus (Modbus)
3 : Опциональная плата (Option PCB)

1
(0 - 3)

521

b1-03
(0182)

Выбор режима останова
(Stopping Method Selection) Служит для установки режима останова двигателя после снятия команды хода Run 

или ввода команды останова Stop.
Примечание:
Установки 0, 1 и 3 работают в режимах управления A1-02 = 3, 4, 5, 6, 7 или 8 [CLV, 
AOLV, PM OLVr, PM AOLV, PM CLV или EZV].

0 : Управляемый останов (Ramp->Stop)
1 : Останов самовыбегом (по инерции) (Coast->Stop)
2 : Останов с торможением постоянным током (DC Inj->Stop)
3 : Останов с выдержкой времени на самовыбег (Timed Coast->Stop)
9 : Останов с расчетом расстояния (Distance Stop)

0
(0 - 3, 9)

521

b1-04
(0183)

Выбор режима реверса
(Reverse Operation Selection) Служит для установки функции реверса. Отключайте режим реверса для применений 

типа вентиляторов или насосов, в которых обратное вращение является недопустимо 
опасным.
0 : Активирована (Enabled)
1 : Деактивирована (Disabled)

0
(0, 1)

525

b1-05
(0184)

Работа на частоте ниже мини-
мальной
(Below Min. Freq. Operation) Служит для установки режима работы привода при снижении задания частоты ниже 

установки параметра E1-09 [Min Output Frequency] (Минимальная выходная частота).
1 : Продолжение работы с текущим заданием частоты (Operate@FRef)
2 : Останов самовыбегом с отключением выхода (Baseblock coast)
3 : Продолжение работы на минимальной частоте (Min. Frequency)
4 : Работа в режиме нулевой скорости (Zero Speed)

1
(1 - 4)

525

b1-06
(0185)

Выбор режима опроса дис-
кретных входов
(Double Scan DI Inputs Select) Служит для установки количества опросов приводом команд, поступающих через 

дискретные входы, для обхода возможных сбоев из-за электрических помех.
1 : Одинарный опрос (Single Scan)
2 : Двойной опрос (Double Scan)

2
(1, 2)

526

b1-07
(0186)

Выбор режима обработки 
команды хода
(LO/RE Run Selection) Служит для установки режима обработки приводом существующей команды хода 

Run при смене источника команды хода Run.
1 : Команда хода игнорируется (Cycle RUN)
2 : Команда хода принимается (Accept RUN)

1
(1, 2)

526

b1-08
(0187)

Выбор реакции на команду 
хода в режиме программиро-
вания
(RUN@PRG Mode Selection)

Служит для установки условий обработки приводом команды хода Run, поступаю-
щей от внешнего источника во время установки параметров с клавиатуры в режиме 
программирования.
1 : Игнорировать команду хода в режиме программирования (NoRUN@Program)
2 : Принимать команду хода от внешнего источника в режиме программирования 
(RUN@Program)
3 : Не разрешать программирование, пока двигатель не остановлен (Program@Stop 
only)

2
(1 - 3)

527

b1-14
(01C3)

Выбор порядка чередования 
фаз
(Phase Order Selection) Служит для установки порядка чередования фаз на выходных клеммах U/T1, V/T2 и 

W/T3. Этот параметр позволяет привести в соответствие направление команды пря-
мого хода с прямым направлением вращения двигателя без переключения проводов 
двигателя.
0 : Стандартный порядок чередования фаз (Standard)
1 : Сменить порядок чередования фаз (Phase Order Switch)

0
(0, 1)

527

b1-15
(01C4)

Выбор источника задания 
частоты 2
(Freq. Ref. Sel. 2) Служит для установки 2-го источника задания частоты.

0 : Клавиатура (Keypad)
1 : Аналоговый вход (Analog Input)
2 : Сеть Modbus (Modbus)
3 : Опциональная плата (Option PCB)
4 : Импульсный вход (Pulse Train Input)

0
(0 - 4)

527
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 b2: ТОРМОЖЕНИЕ ПОСТОЯННЫМ ТОКОМ / КОРОТКИМ ЗАМЫКАНИЕМ 

b1-16
(01C5)

Выбор источника команды 
хода 2
(Run Comm. Sel 2) Служит для установки 2-го источника команды хода Run, когда пользователь пере-

ключает ВКЛ/ВЫКЛ клеммы управления для смены источника команды хода.
0 : Клавиатура (Keypad)
1 : Аналоговый вход (Analog Input)
2 : Сеть Modbus (Modbus)
3 : Опциональная плата (Option PCB)

0
(0 - 3)

529

b1-17
(01C6)

Выбор реакции на команду 
хода при включении питания
(RUN@PowerUp Selection) Служит для выбора поведение привода при включении питания, когда на него подана 

команда хода Run от внешнего источника. Используйте этот параметр в применениях, 
где требуется присутствие команды хода при выключении или включении питания 
привода.
1 : Игнорировать команду хода (Disregard RUN)
2 : Принимать команду хода (Accept RUN)

1
(1, 2)

530

b1-21
(0748)

Эксперт

Выбор реакции на команду 
хода в режимах векторного 
управления по замкнутому 
контуру
(CLV Start Selection)

Служит для установки условий обработки приводом команды хода Run в режимах 
векторного управления A1-02 = 3 или 7 [CLV или PM CLV]. Обычно эту установку 
изменять не нужно.
1 : Игнорировать команду хода (Reject RUN)
2 : Принимать команду хода (Accept RUN)

1
(1, 2)

530

b1-35
(1117)

Эксперт

Время нечувствительности 
дискретного входа
(DI Deadband Time) Служит для установки времени нечувствительности многофункциональных дискрет-

ных входов для предотвращения сбоев из-за дребезга контактов реле, подающих сиг-
нал на вход.

0,0 мс
(0,0 – 100,0 мс)

531

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

b2-01
(0189)

Уровень частоты для торможе-
ния и сервослежения (ZSpd/
DCI Threshold) Служит для установки уровня частоты, на котором запускается торможение постоян-

ным током, торможение коротким замыканием и сервослежение.
Примечание:
Этот параметр доступен, когда выбран управляемый режим останова b1-03 = 0 
[Ramp->Stop].

Определяется
параметром A1-02

(0,0 – 10,0 Гц)

531

b2-02 
(018A)

Уровень тока при торможе-
нии постоянным током
(DCI Braking Current) Служит для установки уровня тока при торможении постоянным током в процентах 

от номинального тока привода.

50%
(0 - 100%)

532

b2-03
(018B)

Время торможения постоян-
ным током до перезапуска 
(DCInj Time@Start) Служит для установки времени торможения постоянным током при останове. В 

режимах векторного управления CLV, AOLV или CLV/PM служит для установки 
управления нулевой скоростью при останове.

При A1-02 = 4: 0,03 с
При отличном от
A1-02 = 4: 0,00 с
(0,00 - 10,00 с)

532

b2-04
(018C)

Время торможения постоян-
ным током до останова (DCInj 
Time@Stop) Служит для установки времени торможения постоянным током при останове. В 

режимах векторного управления CLV, AOLV или CLV/PM служит для установки 
управления нулевой скоростью при останове.

Определяется
параметром A1-02

(0.00 - 10.00 с)

532

b2-08
(0190)

Величина потока магнитной 
индукции
(MagFlux Comp Value) Служит для установки величины тока намагничивания, подаваемого приводом при 

запуске первоначального торможения постоянным током (первоначального намагни-
чивания) в процентах от тока холостого хода двигателя E2-03 [Mot No-Load Current].

0%
(0 - 1000%)

533

b2-12
(01BA)

Время торможения коротким 
замыканием при пуске
(SCB Time@Start) Служит для установки времени торможения коротким замыканием при пуске.

0,00 с
(0,00 - 25,50 с)

533

b2-13
(01BB)

Время торможения коротким 
замыканием при останове 
(SCB Time@Stop) Служит для установки времени торможения коротким замыканием при останове.

При A1-02 = 8: 0.00 с
При отличном от
A1-02 = 8: 0,50 с
(0,00 - 25,50 с)

533

b2-18
(0177)

Уровень тока при торможе-
нии коротким замыканием
(SCB Current Служит для установки уровня тока при торможении коротким замыканием в процен-

тах от номинального тока двигателя.

100,0%
(0,0 - 200,0%)

534

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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 b3: ПОИСК (ПОДХВАТ) СКОРОСТИ 
№

(Шест.) Наименование Описание Завод. значение
(Диапазон) Стр.

b3-01
(0191)

Режим поиска скорости при 
пуске
(SpSrch@Start Selection) Служит для выбора режима поиска скорости при пуске, выполняемого приводом в 

зависимости от команды хода Run.
0 : Деактивирован
1 : Активирован

Определяется
параметром A1-02

(0, 1)

537

b3-02
(0192)

Ток деактивации поиска ско-
рости
(SpSrch Deactivation Current) Служит для установки уровня тока, при котором останавливается поиск скорости, в 

процентах от номинального выходного тока привода. Обычно эту установку изменять 
не нужно.

Определяется
параметром A1-02

(0 - 200%)

537

b3-03
(0193)

Время замедления при поиске 
скорости
(SpSrch Deceleration Time) Служит для установки времени замедления при выполнении операции поиска скоро-

сти. Устанавливает промежуток времени, необходимый для замедления с максималь-
ной выходной частоты до минимальной выходной частоты.

2,0 с
(0,1 - 10,0 с)

537

b3-04
(0194)

Коэффициент соотношения V/
F  при поиске скорости
(SpSrch V/F Gain) Служит для установки соотношения, используемого для снижения вольт-частотной 

характеристики во время поиска с целью снижения выходного тока при поисках ско-
рости.

Определяется
параметром o2-04

(10 - 100)

538

b3-05
(0195)

Время задержки поиска скоро-
сти
(SpSrch Delay Time) Служит для установки задержки поиска скорости для возможности включения маг-

нитного контактора, установленного между приводом и двигателем.

0,2 с
(0,0 - 100,0 с)

538

b3-06
(0196)

Эксперт

Уровень тока 1 для оценки 
скорости при поиске
(Speed Curr Lev1 for 
Estimation)

Служит для установки уровня тока, подаваемого на двигатель во время оценки скоро-
сти при поиске скорости в виде коэффициента номинального тока двигателя. Обычно 
эту установку изменять не нужно.

Определяется
параметром o2-04

(0.0 - 2.0)

538

b3-07
(0197)

Эксперт

Уровень тока 2 для оценки 
скорости при поиске
(Speed Curr Lev1 for 
Estimation)

Служит для установки уровня тока, подаваемого на двигатель во время оценки скоро-
сти при поиске скорости в виде коэффициента тока холостого хода двигателя E2-03 
[Mot No-Load Current] или E4-03 [M2 No-Load Current]. Обычно эту установку изме-
нять не нужно.

1.0
(0.0 - 3.0)

538

b3-08
(0198)

Эксперт

Пропорц. коэффициент регу-
лятора тока для оценки скоро-
сти при поиске
(Speed ACR PGain for 
Estimation)

Служит для установки пропорционального коэффициента для автоматического регу-
лятора тока во время оценки скорости при поиске скорости. Также регулирует чув-
ствительность при поиске скорости. Обычно эту установку изменять не нужно.

При A1-02 = 0 - 4:
Опред-ся парам-м o2-04,
при A1-02 = 5, 6 или 8: 
Опред-я парам-м A1-02

(0,00 - 6,00)

538

b3-09
(0199)

Эксперт

Время интегрирования регу-
лятора тока для оценки скоро-
сти при поиске
(Speed ACR ITime for 
Estimation)

Служит для установки для автоматического регулятора тока во время оценки скоро-
сти при поиске скорости. Также регулирует чувствительность при поиске скорости. 
Обычно эту установку изменять не нужно.

Определяется
параметром A1-02
(0,0 - 1000,0 мс)

538

b3-10
(019A)

Эксперт

Коэф-т усиления для оценки 
скорости при поиске
(Speed Det Gain for Estimation) Служит для установки коэффициента усиления для коррекции оценочных частот 

оценки скорости при ее поиске.

1.05
(1.00 - 1.20)

539

b3-14
(019E)

Направление при поиске ско-
рости
(Speed Bi-Directional Search) Служит для установки направления при поиске скорости в соответствии с направле-

нием задания частоты или направлением вращения двигателя, обнаруженного приво-
дом.
0 : По направлению задания частоты
1 : По направлению вращения двигателя, обнаруженному при поиске

Определяется
параметром A1-02

(0, 1)

539

b3-17
(01F0)

Эксперт

Уровень тока для возобновле-
нии поиска скорости
(Speed Retry Current Level) Служит для установки уровня тока для функции возобновления поиска для оценки 

скорости при поиске скорости в процентном отношении, где за 100% принимается 
номинальный ток привода.

150%
(0 - 200%)

539

b3-18
(01F1)

Эксперт

Задержка для возобновлении 
поиска скорости
(Speed Retry Delay) Служит для установки промежутка времени ожидания приводом до возобновления 

поиска для оценки скорости при поиске скорости, когда поиск скорости был оста-
новлен из-за наличия слишком большого тока.

0,10 с
(0,00 - 1,00 с)

539

b3-19
(01F2)

Количество попыток переза-
пуска поиска скорости
(Speed Retry Times) Служит для установки количества попыток перезапуска поиска скорости, если поиск 

скорости не был завершен.

3 раза
(0 - 10 раз)

539

b3-24
(01C0)

Выбор режима поиска скоро-
сти
(SpSrch Method Selection) Служит для установки режима поиска скорости при пуске двигателя или после крат-

ковременного пропадания питания.
1 : Оценка скорости (Speed Estimation)
2 : Обнаружение тока (Current Det2)

2
(1, 2)

539

b3-25
(01C8)

Эксперт

Время ожидания поиска ско-
рости
(SpSrch Wait Time) Служит для установки промежутка времени ожидания привода до запуска функции 

возобновления поиска скорости.

0,5 с
(0,0 - 30,0 с)

540

b3-26
(01C7)

Эксперт

Уровень обнаружения направ-
ления
(Dir. Determ. Level) Служит для установки уровня для обнаружения направления вращения двигателя. 

Увеличьте это значение, если привод не может обнаружить направление.

1000
(40 - 60000)

540
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 b4: ТАЙМЕР

b3-27
(01C9)

Эксперт

Условия запуска поиска скоро-
сти 
(SS@RUNbeforeBB) Служит для установки условий, необходимых для запуска поиска скорости.

0 : SS@RUNbeforeBB
1 : SS Always

0
(0, 1)

540

b3-29
(077C)

Эксперт

Уровень наведенного напря-
жения для поиска скорости
(SpSrch BackEMF Threshold) Служит для установки наведенного напряжения для двигателей, использующих 

поиск скорости. Привод будет запускать поиск скорости, когда уровень наведенного 
напряжения будет равен этому установленному значению. Обычно эту установку 
изменять не нужно.

10%
(0 - 10%)

540

b3-31
(0BC0)
Эксперт

Ток нижнего предела при 
поиске скорости
(SpSrch I Ref Level) Служит для установки уровня тока, до которого снижается выходной ток во время 

обнаружения тока при поиске скорости.

1.50
(1.50 - 3.50)

540

b3-32
(0BC1)
Эксперт

Ток завершения поиска скоро-
сти
(SpSrch I End Level) Служит для установки уровня тока, при котором завершается поиск скорости.

1.20
(0.00 - 1.49)

540

b3-33
(0B3F)

Эксперт

Выбор режима поиска скоро-
сти при пониженном напряже-
нии
(SpSrch@Uv Selection)

Служит для установки функции, которая запускает поиск скорости при пуске, если 
привод обнаруживает ошибку пониженного напряжения Uv [Undervoltage] при полу-
чении команды хода Run.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

1
(0, 1)

541

b3-35
(0BC3)
Эксперт

Уровень ЭДС для поиска ско-
рости
(BckEMF Low Detection Level) Служит для установки уровня наведенного напряжения, которое должен обнаружить 

привод для запуска поиска скорости.

10%
(5 - 50%)

540

b3-36
(0BC4)
Эксперт

Уровень ЭДС для перехода в 
режим ожидания
(HiBackEMF DetLev) Служит для установки одного из множителей в формуле, предотвращающей переза-

пуск привода и перевод его в режим ожидания. Привод перейдет в режим ожидания и 
не будет перезапускаться, если обнаруженное наведенное напряжение двигателя ≥ 
напряжение источника питания × b3-36. Обычно эту установку изменять не нужно.

97.0%
(50.0% - 100.0%)

540

b3-54
(3123)

Время поиска скорости
(Search Time) Служит для установки промежутка времени, в течение которого привод будет осу-

ществлять поиск скорости.

400 мс
(10 - 2000 мс)

540

b3-55
(3124)

Эксперт

Время возрастания тока при 
поиске скорости
(Speed Curr Rise Time) Служит для установки промежутка времени, в течение которого привод будет увели-

чивать ток от нуля до значения, установленного в параметре b3-06 [Speed Curr Lev1 
for Estimation].

10 мс
(10 - 2000 мс)

541

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

b4-01
(01A3)

Задержка на ВКЛ
(Timer ON Time Delay) Служит для установки времени задержки на включение для входа таймера.

0.0 с
(0.0 - 3000.0 с)

542

b4-02
(01A4)

Задержка на ВЫКЛ
(Timer OFF Time Delay) Служит для установки времени задержки на выключение для входа таймера.

0.0 с
(0.0 - 3000.0 с)

542

b4-03
(0B30)

Эксперт

Задержка на ВКЛ 2NO-2CM
(2NO-2CM ON Time Delay) Служит для установки времени задержки на включение контакта после активации 

функции, установленной в параметре H2-01.

0 мс
(0 - 65000 мс)

543

b4-04
(0B31)

Эксперт

Задержка на ВЫКЛ 2NO-2CM 
)2NO-2CM OFF Time Delay) Служит для установки времени задержки на выключение контакта после деактивации 

функции, установленной в параметре H2-01.

0 мс
(0 - 65000 мс)

541

b4-05
(0B32)

Эксперт

Задержка на ВКЛ 3NO-3CM
(3NO-3CM ON Time Delay) Служит для установки времени задержки на включение контакта после активации 

функции, установленной в параметре H2-02.

0 мс
(0 - 65000 мс)

543

b4-06
(0B33)

Эксперт

Задержка на ВЫКЛ 3NO-3CM
(3NO-3CM OFF Time Delay) Служит для установки времени задержки на выключение контакта после деактивации 

функции, установленной в параметре H2-02.

0 мс
(0 - 65000 мс)

543

b4-07
(0B34)

Эксперт

Задержка на ВКЛ 4NO-4CM
(4NO-4CM ON Time Delay) Служит для установки времени задержки на включение контакта после активации 

функции, установленной в параметре H2-03.

0 мс
(0 - 65000 мс)

543

b4-08
(0B35)

Эксперт

Задержка на ВЫКЛ 4NO-4CM
(4NO-4CM OFF Time Delay) Служит для установки времени задержки на выключение контакта после деактивации 

функции, установленной в параметре H2-03.

0 мс
(0 - 65000 мс)

543

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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 b5: ПАРАМЕТРЫ ПИД-РЕГУЛИРОВАНИЯ
№

(Шест.) Наименование Описание Завод. значение
(Диапазон) Стр.

b5-01
(01A5)

ПИД включено
(PID Enable) Служит для активации ПИД-регулирования.

0 : Деактивировано
1 : Активировано

0
(0,1)

541

b5-70
(01E5)

Режим задания ПИД
(PID MainRefMode) Служит для установки режима задания при ПИД-регулировании.

0 : Только задатчик ПИД
1 : Задание частоты + задание ПИД

0
(0, 1)

541

b5-71
(01E6)

Выбор обратной связи ПИД
(PID Fdbk 1/2 Selection) Служит для выбора конфигурации обратной связи для ПИД-регулирования.

0 : Обратная связь 1
1 : Обратная связь 2

0
(0, 1)

541

b5-72
(01E7)

Режим Д-составляющей ПИД
(PID D-FF Mode) Определяет задействование дифференциальной составляющей в цепи обратной связи 

или в управлении с упреждением.
0 : D=Fdback
1 : D=FdFwd

0
(0, 1)

541

b5-02
(01A6)
ХОД

Пропорциональное усиление
(Proportional Gain (P)) Служит для установки пропорционального усиления (П), применяемого ко входу 

ПИД.

1.00
(0.00 - 25.00)

541

b5-03
(01A7)
ХОД

Время интегрирования
(Integral Time (I)) Служит для установки времени интегрирования (I), применяемого ко входу ПИД.

1.0 с
(0.0 - 360.0 с)

541

b5-04
(01A8)
ХОД

Предел интегрирования
(Integral Limit) Служит для установки верхнего предела интегрирования I в процентах от максималь-

ной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

100.0%
(0.0 - 100.0%)

541

b5-05
(01A9)
ХОД

Время дифференцирования
(Д) (Derivative Time (D)) Служит для установки времени дифференцирования (Д) для ПИД-регулирования. 

Этот параметр позволяет регулировать чувствительность системы.

0.00 с
(0.00 - 10.00 с)

541

b5-06
(01AA)

ХОД

Предел выхода ПИД
(PID Output Limit) Служит для установки максимально возможного выхода ПИД-регулятора в процен-

тах от максимальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

100.0%
(0.0 - 100.0%)

541

b5-07
(01AB)

ХОД

Смещение ПИД
(PID Offset Adjustment) Служит для установки смещения выхода ПИД-регулятора в процентах от максималь-

ной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

0.0%
(-100.0 - +100.0%)

541

b5-08
(01AC)
Эксперт

Первичная задержка ПИД
(PID Постоянная времени пер-
вичной задержки) Служит для установки постоянной времени первичной задержки для выхода ПИД-

регулятора. Обычно эту установку изменять не нужно.

0.00 с
(0.00 - 10.00 с)

551

b5-09
(01AD)

Полярность выхода ПИД
(PID Output Level Selection) Служит для установки полярности выхода ПИД-регулятора.

0 : Обычный выход
1 : Инверсный выход

0
(0, 1)

551

b5-10
(01AE)
ХОД

Усиление выхода ПИД
(PID Output Gain Setting) Служит для установки величины усиления, применяемого к выходу ПИД-регулятора.

1.00
(0.00 - 25.00)

551

b5-11
(01AF)

Режим реверса выхода ПИД
(PID Output Reverse Selection) Служит для установки функции, разрешающей и запрещающей обратное вращение 

двигателя при отрицательном выходе ПИД-регулятора.
0 : Останов двигателя на 0 (0 lower limit)
1 : Реверс двигателя (Negative lower limit)

0
(0, 1)

552

b5-12
(01B0)

Режим работы при обрыве 
обратной связи
(Fdback Loss Select Mode) Служит для установки поведения привода при обрыве обратной связи ПИД. Выби-

рает режим работы привода после обнаружения обрыва обратной связи ПИД-регуля-
тора.
0 : Сигнализация только с помощью дискретного выхода
1 : Сигнализация предупреждающим сообщением и выходом
2 : Сообщение об ошибке и дискретный выход
3 : Только дискретный выход при активном ПИД-регулировании
4 : Предупреждение и дискретный выход при активном ПИД-регулировании
5 : Сообщение об ошибке и дискретный выход при активном ПИД-регулировании

0
(0 - 5)

541

b5-13
(01B1)

Уровень обрыва обратной 
связи
(Fdback Loss Lvl) Служит для установки уровня обнаружения обрыва обратной связи ПИД [FbL] в про-

центах от максимальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

0%
(0 - 100%)

553

b5-14
(01B2)

Время обрыва обратной связи
(Fdback Loss Time) Служит для установки промежутка времени, в течение которого сигнал обратной 

связи ПИД должен быть меньше установки уровня b5-13 [Fdback Loss Lvl], чтобы 
обрыв обратной связи ПИД [FbL] считался обнаруженным.

1.0 с
(0.0 - 25.5 с)

553

b5-15
(01B3)

Уровень запуска спящего 
режима
(Sleep Start Level) Служит для установки выходного уровня включения спящего режима ПИД.

Определяется
параметром A1-02

(0.0 - 590.0)

553
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b5-16
(01B4)

Время задержки спящего 
режима
(Sleep Delay Time) Служит для установки времени задержки запуска или останова функции спящего 

режима ПИД.

0.0 с
(0.0 - 25.5 с)

553

b5-17
(01B5)

PID Accel/Decel Time

Служит для увеличения или уменьшения уставки ПИД-регулятора, посредством 
использования времени разгона и замедления, установленных в приводе. Это явля-
ется устройством мягкого пуска для уставки ПИД-регулятора.

0.5 с
(0.0 - 6000.0 с)

541

b5-18
(01DC)

Активация уставки ПИД
(b5-19 PID SP Selection) Служит для установки функции активации и деактивации значения уставки ПИД-

регулятора, установленной в параметре b5-19 [PID Setpoint Value].
0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

554

b5-19
(01DD)

ХОД

Значение уставки ПИД
(PID Setpoint Value) Служит для установки значения уставки ПИД-регулятора, когда она активирована 

параметром b5-18 = 1 [b5-19 PID SP Selection = Enabled].

0.00%
(0.00 - 100.00%)

554

b5-20
(01E2)

Выбор единицы измерения 
для уставки ПИД
(PID Unit Selection) Служит для выбора единиц установки и отображения значения уставки ПИД b5-19 

[PID Setpoint Value].
0 : 0,01Гц
1 : 0,01%
2 : об/мин
3 : пользовательская единица

1
(0 - 3)

554

b5-34
(019F)
ХОД

Нижний предел выхода ПИД
(PID Out Low Limit Level) Служит для установки нижнего предела выхода ПИД-регулятора в процентах от мак-

симальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

0.0%
(-100.0 - +100.0%)

554

b5-35
(01A0)
ХОД

Верхний предел входа ПИД
(PID In Hi Limit Level) Служит для установки верхнего предела входа ПИД-регулятора в процентах от мак-

симальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

1000.0%
(0.0 - 1000.0%)

554

b5-36
(01A1)

Уровень превышения обрат-
ной связи ПИД
(PID HiHi Limit Level) Служит для установки уровня обнаружения превышения обратной связи ПИД [FbH] 

в процентах от максимальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

100%
(0 - 100%)

554

b5-37
(01A2)

Время превышения обратной 
связи ПИД
(PID HiHi Time) Служит для установки промежутка времени, в течение которого сигнал обратной 

связи ПИД должен быть больше установки уровня превышения b5-36 [PID HiHi Limit 
Level], чтобы превышение обратной связи ПИД [FbL] считалось обнаруженным.

1.0 с
(0.0 - 25.5 с)

555

b5-38
(01FE)

Польз. шкала отображения 
значений ПИД
(SP User Scale for Display) Служит для установки размерности отображения мониторов обратной связи ПИД U5-

01 и уставки ПИД U5-04 при работе привода на максимальной выходной частоте.

Определяется
параметром b5-20

(1 - 60000)

555

b5-39
(01FF)

Десятичные знаки отображе-
ния значений ПИД
(PID SP User digits for Display) Служит для установки количества знаков при установке и отображении значения 

уставки ПИД-регулятора.
0 : Без десятичных знаков
1 : 1 десятичный знак
2 : 2 десятичных знака
3 : 3 десятичных знака

2
(0 - 3)

555

b5-40
(017F)

Монитор задания частоты в 
ПИД-регулировании
(Fref Mon@PID) Служит для выбора содержимого монитора задания частоты U1-01 [Frequency 

Reference] в ПИД-регулировании.
0 : U1-01 с выходом ПИД
1 : U1-01 без выхода ПИД

0
(0, 1)

555

b5-47
(017D)

Режим реверса ПИД-выхода
(PID Out Rev Operation Mode) Служит для установки обратного вращения двигателя при отрицательном выходе 

ПИД-регулятора.
0 : Останов двигателя
1 : Реверс двигателя

1
(0, 1)

555

b5-53
(0B8F)
ХОД

Регулировка скорости инте-
гратора ПИД
(PID I Ramp Limit) Служит для установки скорости ответа ПИД-регулятора на быстрое изменение обрат-

ной связи ПИД.

0.0 Гц
(0.0 - 10.0 Гц)

556

b5-55
(0BE1)

Выбор монитора обратной 
связи ПИД
(PID Fback Mon Selection) Служит для установки монитора для обратной связи ПИД-регулятора

(Ux-xx).

000
(000 - 999)

556

b5-56
(0BE2)

Усиление монитора обратной 
связи ПИД
(PID FdbkMon Gain) Служит для установки коэффициента усиления для монитора, выбранного в параме-

тре b5-55 [PID Fback Mon Selection].

1.00
(0.00 - 10.00)

556

b5-57
(11DD)

Смещение монитора обр. 
связи ПИД
(PID FdbkMon Bias) Служит для установки смещения для монитора, выбранного в параметре b5-55 [PID 

Fback Mon Selection].

0.00
(-10.00 - +10.00)

556

b5-58 - 
b5-60

(1182 - 
1184)
ХОД

Уставка ПИД c 2 по 4
(PID Setpoint 2 - PID Setpoint 
4) Служит для установки значения уставки ПИД-регулятора при выборе функции дис-

кретных входов H1-xx = 77 или 78 [PID SP Selection 1/2]. Это значение устанавлива-
ется в процентах от максимальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

0.00%
(0.00 - 100.00%)

556

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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 b6: ФУНКЦИЯ УДЕРЖАНИЯ ЧАСТОТЫ (DWELL)

b5-61
(119A)

Режим подстройки ПИД
(PID LoLim Select for Trim 
Mode) Служит для установки функции регулировки выхода ПИД-регулятора относительно 

задания частоты.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

556

b5-62
(119B)

Нижний предел подстройки 
ПИД
(PID LoLim Value for Trim 
Mode)

Служит для установки нижнего предела задания частоты для подстройки задания 
частоты ПИД-регулятора в процентах от максимальной выходной частоты E1-04 
[Max Output Frequency].

0.00%
(0.00 - 100.00%)

557

b5-63
(119C)

Монитор диф. обр. связи ПИД
(PID DifFB Mon Selection) Служит для установки монитора для дифференциальной составляющей обратной 

связи ПИД-регулятора (Ux-xx).

000
(000 - 999)

557

b5-64
(119D)

Усиление монитора диф. обр. 
связи ПИД
(PID DifFB Mon Gain) Служит для установки коэффициента усиления для монитора, выбранного в параме-

тре b5-63 [PID DifFB Mon Selection].

1.00
(0.00 - 10.00)

557

b5-65
(119F)

Смещение монитора диф. обр. 
связи ПИД
(PID DifFB Mon Bias) Служит для установки смещения для монитора, выбранного в параметре b5-63 [PID 

DifFB Mon Selection].

0.00
(-10.00 - +10.00)

557

b5-66
(11DE)

Уровень сигнала обр. связи 
ПИД
(PID Fback Mon Level) Служит для установки уровня сигнала для монитора, выбранного в параметре b5-55 

[PID Fback Mon Selection].
0 : Абсолютный
1 : Двунаправленный (+/-)

0
(0, 1)

557

b5-67
(11DF)

Уровень сигнала диф. обр. 
связи ПИД
(PID DifFB Mon Level) Служит для установки уровня сигнала для монитора, выбранного в параметре b5-63 

[PID DifFB Mon Selection].
0 : Абсолютный
1 : Двунаправленный (+/-)

0
(0, 1)

557

b5-89
(0B89)
ХОД

Выбор спящего режима
(Sleep Method Selection) Служит для установки режима засыпания и пробуждения при использовании ПИД-

регулирования.
0 : Стандартный
1 : Засыпание/пробуждение EZ

0
(0, 1)

558

b5-90
(0B90)

Единица для спящего режима
(EZsleep Unit) Служит для установки единиц измерения для параметров спящего режима b5-91 

[EZsleep Min Spd] и b5-92 [EZsleep Level].
0 : об/мин
1 : 0,1Гц

1
(0, 1)

558

b5-91
(0B91)
ХОД

Мин. скорость для спящего 
режима
(EZsleep Min Spd) Служит для установки минимальной скорости для срабатывания функции Засыпания/

Пробуждения EZ. Этот параметр использует наибольшее значение из параметров b5-
91, b5-34 [PID Out Low Limit Level] и d2-02 [FRef Lower Limit].

0.0 Гц или 0 об/мин
(0.0 - 590.0 Гц или 0 -

35400 об/мин)

558

b5-92
(0B92)
ХОД

Уровень для перехода в спя-
щий режим
(EZsleep Level) Служит для установки уровня выходной частоты или уровня скорости двигателя, при 

нахождении ниже которого в течение времени b5-93 [EZsleep Time] происходит пере-
ход в спящий режим.

0.0 Гц или 0 об/мин
(0.0 - 590.0 Гц или 0 -

35400 об/мин)

558

b5-93
(0B93)
ХОД

Время для перехода в спящий 
режим
(EZsleep Time) Служит для установки промежутка времени, в течение которого выходная частота 

или скорость двигателя должны быть ниже значения параметра b5-92 [EZsleep Level] 
для перехода в спящий режим.

5.0 с
(0.0 - 1000.0 с)

558

b5-94
(0B94)
ХОД

Уровень пробуждения
(EZsleep Wake Level) Служит для установки уровня обратной связи, при котором привод должен выйти из 

спящего режима и возобновить работу.

0.00%
(0.00 - 600.00%)

558

b5-95
(0B95)

Режим пробуждения
(EZsleep Wake Mode) Служит для установки режима пробуждения, используемого при выходе из спящего 

режима.
0 : По уровню с учетом уставки ПИД
1 : По абсолютному уровню

1
(0, 1)

559

b5-96
(0B96)

Время задержки пробуждения
(EZsleep Wake Time) Служит для установки промежутка времени, в течение которого уровень обратной 

связи ПИД должен быть ниже уровня пробуждения b5-94 [EZsleep Wake Level], для 
пробуждения и возобновления работы привода.

1.0 с
(0.0 - 1000.0 с)

559

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

b6-01
(01B6)

Уровень удержания при пуске
(Dwell Ref.@Start) Служит для установки уровня выходной частоты, на мгновение удерживаемого при-

водом при пуске двигателя.

0.0
(Определяется

параметром A1-02)

559

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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 b7: УПРАВЛЕНИЕ РАСПРЕДЕЛЕНИЕМ НАГРУЗКИ (DROOP) 

 b8: УПРАВЛЕНИЕ ЭНЕРГОСБЕРЕЖЕНИЕМ

b6-02
(01B7)

Время удержания при пуске
(Dwell Time@Start) Служит для установки промежутка времени, в течение которого удерживается посто-

янная выходная частота при пуске двигателя.

0.0 с
(0.0 - 10.0 с)

560

b6-03
(01B8)

Уровень удержания при стопе
(Dwell Ref@Stop) Служит для установки уровня выходной частоты, на мгновение удерживаемого при-

водом при управляемом останове двигателя.

0.0
(Определяется

параметром A1-02)

560

b6-04
(01B9)

Время удержания при оста-
нове
(Dwell Time@Stop) Служит для установки промежутка вvремени, в течение которого удерживается 

постоянная выходная частота при управляемом останове двигателя.

0.0 с
(0.0 - 10.0 с)

560

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

b7-01
(01CA)

ХОД

Усиление при распределении 
нагрузки
(Droop Ctrl Gain) Служит для установки величины замедления, когда задание крутящего момента 

составляет 100% от максимальной выходной частоты.

0.0%
(0.0 - 100.0%)

560

b7-02
(01CB)
ХОД

Droop Ctrl Delay Time

Служит для установки чувствительности при распределении нагрузки. Если привод 
реагирует медленно, уменьшите это значение. При неравномерной работе или вибра-
ции увеличьте это значение.

0.05 с
(0.03 - 2.00 с)

561

b7-03
(017E)

Предел при распределении 
нагрузки
(Droop Ctrl Limit Selection) Служит для установки функции ограничения при распределении нагрузки.

0 : Деактивирована
1 : Активирована

1
(0, 1)

561

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

b8-01
(01CC)

Функция энергосбережения
(eSave Ctrl Selection) Служит для установки функции управления энергосбережением.

0 : Деактивирована
1 : Активирована
2 : Search Enabled

0
(Определяется

параметром A1-02)

561

b8-02
(01CD)

ХОД
Эксперт

Усиление для энергосбереже-
ния
(eSave Ctrl Gain) Служит для установки коэффициента усиления для управления энергосбережением.

Определяется
параметром A1-02

(0.0 - 10.0)

561

b8-03
(01CE)
ХОД

Эксперт

Время фильтра для энергосбе-
режения
(eSave Filter Time) Служит для установки чувствительности управления энергосбережением.

Определяется
параметрами

A1-02, C6-01 и o2-04
(0.00 - 10.00 с)

562

b8-04
(01CF)

Эксперт

Коэффициент энергосбереже-
ния
(eSave Coef. Value) Служит для установки коэффициента управления энергосбережением для поддержа-

ния максимальной эффективности двигателя. По умолчанию установлен для двигате-
лей Yaskawa.

Определяется
параметрами

C6-01, E2-11, o2-04
(0.00 - 655.00)

562

b8-05
(01D0)

Эксперт

Время фильтра измер. мощно-
сти
(Power Det.Filter Time) Служит для установки постоянной времени для измерения выходной мощности.

20 мс
(0 - 2000 мс)

562

b8-06
(01D1)

Эксперт

Предел напряжения при 
поиске
(Srch Op.Volt Limit) Служит для установки предела напряжения для операции поиска в процентах от 

номинальной мощности двигателя.

0%
(0 - 100%)

562

b8-16
(01F8)

Эксперт

Коэф-т Ki для энергосбереже-
ния
(PM eSave Coef.Ki) Служит для установки линейности крутящего могмента. Этот параметр использует 

значение Ki с паспортной таблички двигателя. Обычно эту установку изменять не 
нужно.

1.00
(0.00 - 3.00)

562

b8-17
(01F9)

Эксперт

Коэф-т Kt для энергосбереже-
ния
(PM eSave Coef.Kt) Служит для установки линейности крутящего момента. Этот параметр использует 

значение Kt с паспортной таблички двигателя. Обычно эту установку изменять не 
нужно.

1.00
(0.00 - 3.00)

563

b8-18
(01FA)

Эксперт

Время фильтра оси d при 
энергосбережении
(Save d-Axis Filter Time) Служит для установки постоянной времени фильтра задания тока оси d.

100 мс
(0 - 5,000 мс)

563

b8-19
(0B40)

Эксперт

Частота поиска 
при энергосбережении
(eSave Search Frequency) Служит для установки частоты для операций поиска при управлении энергосбереже-

нием. Обычно эту установку изменять не нужно.

Определяется
параметром A1-02

(20 - 300 Гц)

563

b8-20
(0B41)

Эксперт

Амплитуда поиска 
при энергосбережении
(PM eSave Width for Test) Служит для установки амплитуды для операций поиска при управлении энергосбере-

жением.

1.0 ступень
(0.1 - 5.0 ступень)

563

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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 b9: НУЛЕВОЕ СЕРВОУПРАВЛЕНИЕ

b8-21
(0B42)

Эксперт

Усиление поиска 
при энергосбережении
(PM eSave Gain for Test) Служит для установки коэффициента усиления для операций поиска при управлении 

энергосбережением.

0.3 Гц
(0.1 - 20.0 Гц)

563

b8-22
(0B43)

Эксперт

Частота среза фильтра при 
энергосбережении
(PM eSave LPF Cutoff Frq) Служит для установки частоты фильтра, используемого для извлечения высокоэф-

фективной фазы из операций поиска при управлении энергосбережением. Обычно 
эту установку изменять не нужно.

10.0 Гц
(1.0 - 30.0 Гц)

564

b8-23
(0B44)

Эксперт

Предел выхода при 
энергосбережении
(PM eSave Srch Limit) Служит для установки ограничения выхода для операций поиска при управлении 

энергосбережением. Обычно эту установку изменять не нужно.

15.0 ступеней
(0.0 - 30.0 ступеней)

564

b8-24
(0B45)

Эксперт

Усиление высокочастотного 
управления током при 
энергосбережении
(PM eSave HiF Gain for ACR)

Служит для установки коэффициента усиления при высокочастотном управлении 
током при управлении энергосбережением.

200.0 Гц
(100.0 - 1000.0 Гц)

564

b8-25
(0B46)

Эксперт

Нач. уровень поиска 
при энергосбережении
(PM eSave Srch Start Level) Служит для установки начального уровня для операций поиска при управлении энер-

госбережением.

10.0%
(0.0 - 100.0%)

564

b8-26
(0B47)

Эксперт

Уставка для точности момента 
при энергосбережении
(PM eSave Pwr SP Setpoint) Служит для установки значения для увеличения точности крутящего момента при 

управлении энергосбережением.

0.0%
(-10.0 - +10.0%)

564

b8-28
(0B8B)
Эксперт

Функция перевозбуждения
(OverExc Action Selection) Служит для установки функции для управления перевозбуждением.

0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

564

b8-29
(0B8C)

Режим приоритета 
при энергосбережении
(eSave Priority Mode) Служит для установки приоритета между реакцией привода на изменение нагрузки 

или управлением энергосбережением.
0 : Приоритет: Реакция привода
1 : Приоритет: Энергосбережение

0
(0, 1)

564

b8-50
(0B0D)

Дежурный режим
(Standby Mode Selection) Служит для установки функции дежурного режима.

0 : Дезактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

565

b8-51
(0B01)

Время ожидания дежурного 
режима
(Standby Mode Wait Time) Служит для установки времени задержки на выключение электромагнитного контак-

тора после останова привода.

600 с
(0 - 6000 с)

565

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

b9-01
(01DA)

Усиление нулевого сервоу-
правления
(Zero Servo Gain) Служит для установки чувствительности для функции нулевого сервоуправления.

5
(0 - 100)

566

b9-02
(01DB)

Ширина области сервонуля
(Zero Servo Width for 
Completion) Служит для установки диапазона переключения выхода, для которого выбрана функ-

ция завершения поиска сервонуля «Zero Servo Complete» при нулевом сервоуправле-
нии. Обязательно установите отклонение от начальной позиции сервонуля.

10
(0 - 16383)

566

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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11.4 C: ПАРАМЕТРЫ НАСТРОЙКИ ПРИВОДА

 C1: ПАРАМЕТРЫ РАЗГОНА / ЗАМЕДЛЕНИЯ

 C2: УПРАВЛЕНИЕ РЫВКОМ

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

C1-01
(0200) 
RUN

Время разгона 1
(Accel Time 1) Служит для установки промежутка времени для разгона от нуля до максимальной 

выходной частоты.

10.0 с
(0.0 - 6000.0 с)

569

C1-02
(0201)
RUN

Время замедления 1
(Decel Time 1) Служит для установки промежутка времени для замедления от максимальной выход-

ной частоты до нуля.

10.0 с
(0.0 - 6000.0 с)

569

C1-03
(0202) 
RUN

Время разгона 2
(Accel Time 2) Служит для установки промежутка времени для разгона от нуля до максимальной 

выходной частоты.

10.0 с
(0.0 - 6000.0 с)

569

C1-04
(0203)
RUN

Время замедления 2
(Decel Time 2) Служит для установки промежутка времени для замедления от максимальной выход-

ной частоты до нуля.

10.0 с
(0.0 - 6000.0 с)

569

C1-05
(0204) 
RUN

Время разгона 3
(Accel Time 3) Служит для установки промежутка времени для разгона от нуля до максимальной 

выходной частоты.

10.0 с
(0.0 - 6000.0 с)

569

C1-06
(0205)
RUN

Время замедления 3
(Decel Time 3) Служит для установки промежутка времени для замедления от максимальной выход-

ной частоты до нуля.

10.0 с
(0.0 - 6000.0 с)

569

C1-07
(0206) 
RUN

Время разгона 4
(Accel Time 4) Служит для установки промежутка времени для разгона от нуля до максимальной 

выходной частоты.

10.0 с
(0.0 - 6000.0 с)

569

C1-08
(0207)
RUN

Время замедления 4
(Decel Time 4) Служит для установки промежутка времени для замедления от максимальной выход-

ной частоты до нуля.

10.0 с
(0.0 - 6000.0 с)

570

C1-09
(0208)

Время быстрого останова
(Fast Stop Time) Служит для установки промежутка времени для замедления привода до нуля при 

быстром останове.
Примечание:
• Слишком резкое замедление может привести к ошибке перенапряжения ov 

[Overvoltage], которая приведет к выключению привода и останову двигателя 
самовыбегом (по инерции). Устанавливайте время быстрого останова C1-09 
таким образом, чтобы предотвратить выключение привода и обеспечить 
быстрый и безопасный останов двигателя.

• Если установлен параметр L2-29 = 1 [KEB Method = Single KEB1 Ride-Thru] и 
вы выполнили Автонастройку KEB, привод установит время быстрого останова 
C1-09 автоматически. Если вам не нужно изменять время быстрого останова, то 
не производите Автонастройку KEB.

10.0 с
(0.0 - 6000.0 с)

570

C1-10
(0209)

Единица времени разгона/
замедления
(Ac/Dec Units) Служит для установки единиц для параметров времени разгона/замедления с C1-01 

по C1-08 [Accel/Decel Times 1 - 4], времени быстрого останова C1-09 [Fast Stop Time], 
времени замедления L2-06 [KEB Decel Time] и времени замедления L2-07 [KEB Accel 
Time].
0 : 0,01с
1 : 0,1с

1
(0, 1)

570

C1-11
(020A)

Частота переключения раз-
гона/замедления
(Ac/Dec Switch Frequency) Служит для установки частоты, на которой привод будет автоматически производить 

смену времени разгона и замедления.

Определяется
параметром A1-02

(0.0 - 590.0 Гц)

571

C1-14
(0264)

Базовая частота для разгона/
замедления
(Ac/Dec Base Frequency) Служит для установки базовой частоты, используемой для расчета диапазонов раз-

гона и замедления.

0.0 Гц
(0.0 - 590.0 Гц)

571

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

C2-01
(020B)

Рывок в начале разгона
(Jerk@Start of Accel) Служит для установки времени рывка в начале времени разгона.

Определяется
параметром A1-02

(0.00 - 10.00 с)

573

C2-02
(020C)

Рывок в конце разгона
(Jerk@End of Accel) Служит для установки времени рывка в конце времени разгона.

0.20 с
(0.00 - 10.00 с)

573

C2-03
(020D)

Рывок в начале замедления
Jerk@Start of Decel Служит для установки времени рывка в начале времени замедления.

0.20 с
(0.00 - 10.00 с)

573

C2-04
(020E)

Рывок в конце замедления
(Jerk@End of Decel) Служит для установки времени рывка в конце времени замедления.

0.00 с
(0.00 - 10.00 с)

573
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 C3: КОМПЕНСАЦИЯ СКОЛЬЖЕНИЯ
№

(Шест.) Наименование Описание Завод. значение
(Диапазон) Стр.

C3-01
(020F)
ХОД

Коэффициент компенсации 
скольжения
(Slip Comp Gain) Служит для установки коэффициента усиления для функции компенсации скольже-

ния. Обычно эту установку изменять не нужно.
Примечание:
Перед изменением коэффициента компенсации скольжения правильно устано-
вите следующие параметры:
• E2-01 [Mot Rated Current (FLA)]
• E2-02 [Mot Rated Slip] (Установите во время Автонастройки, когда A1-02 = 2 

[OLVector])
• E2-03 [Mot No-Load Current]

Определяется
параметром A1-02

(0.0 - 2.5)

573

C3-02
(0210)
ХОД

Время задержки компенсации 
скольжения
(Slip Comp Delay Time) Служит для установки времени задержки компенсации скольжения, когда скорость 

нестабильна или когда реакция компенсации скольжения слишком медленная. 
Обычно эту установку изменять не нужно.

Определяется
параметром A1-02

(0 - 10000 мс)

574

C3-03
(0211)

Предел компенсации скольже-
ния
(Slip Comp Limit) Служит для установки верхнего предела для функции компенсации скольжения в 

процентах от номинального скольжения двигателя.

200%
(0 - 250%)

574

C3-04
(0212)

Компенсация скольжения при 
регенерации
(Slip Comp@Regen) Служит для установки функции компенсации скольжения во время операции регене-

рации.
0 : Деактивирована
1 : Активируется > 6 Гц
2 : Активируется > C3-15

0
(0 - 2)

574

C3-05
(0213)

Предел напряжения
(Vout Limit Selection) Служит для установки функции автоматического снижения магнитного потока двига-

теля при насыщении выходного напряжения.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

575

C3-16
(0261)

Эксперт

Нач. уровень напряжения
(Vout Limit Start Level) Служит для установки коэффициента модуляции, который запускает операцию огра-

ничения выходного напряжения, когда C3-05 = 1 [Vout Limit Selection = Enabled].

90.0%
(70.0 - 90.0%)

575

C3-17
(0262)

Эксперт

Макс. уровень предела напря-
жения
(Vout Limit Max Level) Служит для установки коэффициента модуляции, используемого с C3-18 [Vout Limit 

Level] для операции ограничения выходного напряжения, когда C3-05 = 1 [Vout Limit 
Selection = Enabled].

100.0%
(85.0 - 100.0%)

575

C3-18
(0263)

Эксперт

Предел уровня напряжения
(Vout Limit Level) Служит для установки максимальной ширины снижения задания напряжения, когда 

установлен предел C3-05 = 1 [Vout Limit Selection = Enabled].

90.0%
(50.0 - 100.0%)

575

C3-21
(033E)
ХОД

Коэф-т компенсации скольже-
ния двигателя 2
(M2 Slip Comp Gain)

Служит для 
установки коэффициента усиления для функции компенсации скольжения двигателя 
2. Обычно эту установку изменять не нужно.

Примечание:
Перед изменением коэффициента компенсации скольжения правильно устано-
вите следующие параметры:
• E4-01 [M2 Rated Current (FLA)]
• E4-02 [M2 Rated Slip] (Установите во время Автонастройки, когда E3-01 = 2 

[OLVector])
• E4-03 [M2 No-Load Current]

Определяется
параметром E3-01

(0.0 - 2.5)

575

C3-22
(0241)
ХОД

Время задержки компенсации 
скольжения двигателя 2
(M2 Slip Comp DelayTime) Служит для установки времени задержки компенсации скольжения двигателя 2, когда 

скорость нестабильна или, когда реакция компенсации скольжения слишком медлен-
ная. Обычно эту установку изменять не нужно.

Определяется
параметром E3-01

(0 - 10000 мс)

576

C3-23
(0242)

Предел компенсации скольже-
ния двигателя 2
(M2 Slip Comp Limit) Служит для установки верхнего предела для функции компенсации скольжения в 

процентах от номинального скольжения двигателя 2.

200%
(0 - 250%)

576

C3-24
(0243)

Компенсация скольжения при 
регенерации двигателя 2
(M2 Slip Comp Regen 
Condition)

Служит для установки функции компенсации скольжения во время операции регене-
рации для двигателя 2.
0 : Деактивирована
1 : Активирована>6 Гц
2 : Активирована>C3-15

0
(0 - 2)

576

C3-28
(1B5B)
Эксперт

Адаптивный режим управле-
ния скольжением
(Adaptative Slip Control Mode) Служит для установки режима функции компенсации скольжения.

0 : Обычный
1 : Расширенный

0
(0, 1)

577
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 C4: КОМПЕНСАЦИЯ КРУТЯЩЕГО МОМЕНТА

 C5: АВТОМАТИЧЕСКИЙ РЕГУЛЯТОР СКОРОСТИ (ASR)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

C4-01
(0215)
ХОД

Коэффициент компенсации 
крутящего момента
(Trq Comp Gain) Служит для установки коэффициента усиления для функции компенсации крутящего 

момента. При управлении несколькими двигателями используйте значение этого 
параметра для двигателя 1.

Определяется
параметром A1-02

(0.00 - 2.50)

577

C4-02
(0216)
ХОД

Время задержки компенсации 
крутящего момента
(Trq Comp Delay Time) Служит для установки времени задержки компенсации крутящего момента. Обычно 

эту установку изменять не нужно.

Определяется
параметром A1-02

(0 - 60000 мс)

577

C4-03
(0217)

Компенсация момента при 
прямом пуске
(Trq Comp@FWD Start) Служит для установки количества задания крутящего момента при прямом пуске в 

процентах от номинального момента двигателя.

0.0%
(0.0 - 200.0%)

577

C4-04
(0218)

Компенсация момента при 
обратном пуске
(Trq Comp@REV Start) Служит для установки количества задания крутящего момента при обратном пуске в 

процентах от номинального момента двигателя.

0.0%
(-200.0 - 0.0%)

578

C4-05
(0219)

Время компенсации крутя-
щего момента
(Trq Comp Time) Служит для установки постоянной пускового момента для использования с C4-03 и 

C4-04 [Trq Comp@FWD Start и Trq Comp@REV Start].

10 мс
(0 - 200 мс)

578

C4-06
(021A)

Время задержки компенсации 
крутящего момента  двигателя 
2
(M2 Trq Comp Delay Time)

Служит для установки задержки в случае возникновения ошибки перенапряжения ov 
[Overvoltage] при внезапном изменении нагрузки в конце разгона или в начале замед-
ления.

150 мс
(0 - 10000 мс)

578

C4-07
(0341)
ХОД

Коэффициент компенсации 
крутящего момента двигателя 
2
(M2 Trq Comp Gain)

Служит для установки коэффициента усиления для функции компенсации крутящего 
момента при использовании функции переключения двигателей.

1.00
(0.00 - 2.50)

578

C4-19
(0B8D)
Эксперт

Мин. частота подавления 
пульсаций крутящего момента
(Torque Ripple Suppress Min 
Freq)

Служит для установки предела тока и подавления пульсаций крутящего момента. 
Увеличивайте этот параметр с шагом в 1,0 Гц при возникновении пульсаций тока и 
крутящего момента при работе на низкой скорости. Если увеличение значения не 
устранило проблему, выключите функцию, установив параметр в 0,0. Обычно эту 
установку изменять не нужно.

0.1 Гц
(0.0 - 10.0 Гц)

578

C4-20
(0BCB)
Эксперт

Регулировка 1 компенсации 
напряжения
(Vcomp Adjust 1) Служит для установки компенсации точности напряжения. Обычно эту установку 

изменять не нужно.

120
(0 - 200)

579

C4-21
(0BCC)
Эксперт

Регулировка 2 компенсации 
напряжения
(Vcomp Adjust 2) Служит для установки компенсации точности напряжения. Обычно эту установку 

изменять не нужно.

5
(0 - 10)

579

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

C5-01
(021B)
ХОД

Проп. коэфф-т ARS 1
(ASR PGain 1) Служит для установки коэффициента усиления 1 для регулировки ответа автоматиче-

ского регулятора скорости (ARS).

Определяется
параметром A1-02

(0.00 - 300.00)

582

C5-02
(021C)
ХОД

Время интегр-я ARS 1
(ASR ITime 1) Служит для установки времени интегрирования автоматического регулятора скоро-

сти (ARS).

Определяется
параметром A1-02
(0.000 - 60.000 с)

583

C5-03
(021D)
ХОД

Проп. коэфф-т ARS 2
(ASR PGain 2) Служит для установки коэффициента усиления 2 для регулировки ответа автоматиче-

ского регулятора скорости (ARS).

Определяется
параметром A1-02

(0.00 - 300.00)

583

C5-04
(021E)
ХОД

Время интегр-я ARS 2
(ASR ITime 2) Служит для установки времени интегрирования 2 автоматического регулятора скоро-

сти (ARS).

Определяется
параметром A1-02
(0.000 - 60.000 с)

583

C5-05 
(021F)

Предел ARS
(ASR Limit) Служит для установки предела выхода ARS в процентах максимальной выходной 

частоты E1-04 [Max Output Frequency].

5.0%
(0.0 - 20.0%)

583

C5-06
(0220)

Время задержки ARS
(ASR Delay Time) Служит для установки постоянной времени фильтра для времени от контура скорости 

до вывода команды крутящего момента. Обычно эту установку изменять не нужно.

Определяется
параметром A1-02

(0.000 - 0.500 с)

583

C5-07
(0221)

Частота переключения усиле-
ния ARS
(ASR Gain Switch Frequency) Служит для установки частоты, при которой привод будет переключаться между сле-

дующими параметрами:
C5-01 и C5-03 [ASR PGain 1 и ASR PGain 2]
C5-02 и C5-04 [ASR ITime 1 и ASR ITime 2]

Определяется
параметром A1-02

(Определяется
параметром A1-02)

584

C5-08
(0222)

Предел интегр-я ARS
(ASR Integral Limit) Служит для установки верхнего предела для ARS в процентах номинальной нагрузки.

400%
(0 - 400%)

584
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C5-12
(0386)

Операция интегрирования при 
разгоне/замедлении
(Integral@Ac/Dec Operation) Служит для установки операции интегрирования между разгоном и замедлением.

0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

584

C5-17
(0276)

Эксперт

Инерция двигателя
(Motor Inertia) Служит для установки инерции двигателя.

Определяется
параметрами

o2-04, C6-01 и E5-01
(0.0001 - 6.0000 кгм2)

584

C5-18
(0277)

Эксперт

Коэффициент инерции 
нагрузки
(Inertia Ratio of Load) Служит для установки коэффициента инерции нагрузки для инерции двигателя.

1.0
(0.0 - 6000.0)

584

C5-21
(0356)
ХОД

Проп. коэфф-т ARS 1 двига-
теля 2
(M2 ASR PGain 1) Служит для установки коэффициента усиления 1 для регулировки ответа автоматиче-

ского регулятора скорости (ARS) для двигателя 2.

Определяется
параметром E3-01

(0.00 - 300.00)

584

C5-22
(0357)
ХОД

Время интегрирования ARS 1 
двигателя 2
(M2 ASR ITime 1) Служит для установки времени интегрирования автоматического регулятора скоро-

сти (ARS) для двигателя 2.

Определяется
параметром E3-01
(0.000 - 60.000 с)

585

C5-23
(0358)
ХОД

Проп. коэфф-т ARS 2 двига-
теля 2
(M2 ASR PGain 2) Служит для установки коэффициента усиления 2 для регулировки ответа автоматиче-

ского регулятора скорости (ARS) для двигателя 2.

Определяется
параметром E3-01

(0.00 - 300.00)

585

C5-24
(0359)
ХОД

Время интегрирования ARS 2 
двигателя 2
(M2 ASR ITime 2) Служит для установки времени интегрирования 2 автоматического регулятора скоро-

сти (ARS) для двигателя 2.

Определяется
параметром E3-01
(0.000 - 60.000 с)

585

C5-25
(035A)

Предел ARS двигателя 2
(M2 ASR Limit) Служит для 

установки предела выхода ARS для двигателя 2 в процентах максимальной выходной 
частоты E1-04 [Max Output Frequency].

5.0%
(0.0 - 20.0%)

585

C5-26
(035B)

Время задержки ARS двига-
теля 2
(M2 ASR Delay Time) Служит для установки постоянной времени фильтра для времени от контура скорости 

до вывода команды крутящего момента для двигателя 2. Обычно эту установку изме-
нять не нужно.

Определяется
параметром E3-01

(0.000 - 0.500 с)

586

C5-27
(035C)

M2 ASR Gain Switchover Freq

Служит для установки частоты, при которой привод будет переключаться между сле-
дующими параметрами:
C5-21 и C5-23 [M2 ASR PGain 1 and M2 ASR PGain 2]
C5-22 и C5-24 [M2 ASR ITime 1 and M2 ASR ITime 2]

0.0
(0.0 - 400.0)

586

C5-28
(035D)

M2 ASR Intgl Limit

Служит для установки верхнего предела для ARS для двигателя 2 в процентах номи-
нальной нагрузки.

400%
(0 - 400%)

586

C5-29
(0B18)

Эксперт

Режим ответа контура скоро-
сти
(Speed Ctrl Response Mode) Служит для установки уровня чувствительности контура управления скоростью. 

Обычно эту установку изменять не нужно.
0 : Стандартный
1 : Высокая чувствительность 1

0
(0, 1)

586

C5-32
(0361)

Операция интег-я при раз-
гоне/ замедлении двигателя 2
(M2 I Oper@Ac/Dec) Служит для установки операции интегрирования между разгоном и замедлением для 

двигателя 2.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

586

C5-37
(0278)

Эксперт

Инерция двигателя 2
(M2 Inertia) Служит для установки инерции двигателя 2.

Определяется параме-
трами o2-04 и C6-01
(0.0001 - 6.0000 кгм2)

587

C5-38
(0279)

Эксперт

Коэффициент инерции 
нагрузки двигателя 2
(M2 Inertia Ratio of load) Служит для установки коэффициента инерции нагрузки для инерции двигателя 2.

1.0
(0.0 - 6000.0)

587

C5-39
(030D)

ASR Delay Time 2

Служит для установки постоянной времени фильтра для времени от контура скорости 
до вывода команды крутящего момента для двигателя 2. Обычно эту установку изме-
нять не нужно.

0 мс
(0 - 500 мс)

587

C5-50
(0B14)

Эксперт

Частота режекторного филь-
тра
(Notch Filter Frequency) Служит для установки частоты резонанса механизма.

Примечание:
Для выключения режекторного фильтра установите параметр в 0 Гц.

0 Гц
(0, or 2 to 100 Гц)

587

C5-51
(0B15)

Эксперт

Пропуск. способность режек-
торного фильтра
(Notch Filter Bandwidth) Служит для установки пропускной способности режекторного фильтра.

Для выключения функции установите этот параметр в 0,0.

1.0
(0.5 - 5.0)

587

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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 C6: НАГРУЗОЧНЫЕ РЕЖИМЫ И НЕСУЩАЯ ЧАСТОТА
№

(Шест.) Наименование Описание Завод. значение
(Диапазон) Стр.

C6-01
(0223)

Выбор нагрузочного режима
(ND/HD Duty Selection) Служит для установки нагрузочного режима привода.

0 : Тяжелый режим HD
1 : Обычный режим ND

0
(0, 1)

587

C6-02
(0224)

Выбор несущей частоты

Служит для установки несущей частоты для транзисторов в приводе.
1 : 2.0 кГц
2 : 5.0 кГц (4.0 кГц для AOLV/PM)
3 : 8.0 кГц (6.0 кГц для AOLV/PM)
4 : 10.0 кГц (8.0 кГц для AOLV/PM)
5 : 12.5 кГц (10.0 кГц для AOLV/PM)
6 : 15.0 кГц (12.0 кГц AOLV/PM)
7 : ШИМ с качанием частоты 1 (Слышимый звук 1)
8 : ШИМ с качанием частоты 2 (Слышимый звук 2)
9 : ШИМ с качанием частоты 3 (Слышимый звук 3)
A : ШИМ с качанием частоты 4 (Слышимый звук 4)
F : пользовательская (с C6-03 по C6-05)
Примечание:
Несущая частота для ШИМ с качанием частоты с 1 по 4 эквивалентна 2,0 кГц.

Определяется
параметрами

A1-02, C6-01 и o2-04
(Определяется

параметром A1-02)

588

C6-03
(0225)

Верхний предел несущей 
частоты
(Carrier Upper Frequency 
Limit)

Служит для установки верхнего предела несущей частоты. Для установки этого пара-
метра необходимо установить параметр C6-02 = F [Carrier Frequency Selection = User 
(C6-03 - C6-05)].

Определяется
параметром C6-02

(1.0 - 15.0 кГц)

589

C6-04
(0226)

Нижний предел несущей 
частоты
(Carrier Lower Frequency 
Limit)

Служит для установки нижнего предела несущей частоты. Для установки этого пара-
метра необходимо установить параметр C6-02 = F [Carrier Frequency Selection = User 
Defined (C6-03 - C6-05)].

Определяется
параметром C6-02

(1.0 - 15.0 кГц)

590

C6-05
(0227)

Пропорц. коэф-т несущей 
частоты
(Carrier Freq Proportional Gain) Служит для установки пропорционального коэффициента несущей частоты. Для 

установки этого параметра необходимо установить параметр C6-02 = F [Carrier 
Frequency Selection = User Defined (C6-03 - C6-05)].

Определяется
параметром C6-02

(0 - 99)

590

C6-09
(022B)

Несущая частота для автона-
стройки с вращением
(Carrier@Autotune Rotational) Служит для установки несущей частоты для Автонастройки с вращением. Обычно 

эту установку изменять не нужно.
0 : 5 кГц
1 : Используется установка C6-03

0
(0, 1)

590
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11.5 d: ПАРАМЕТРЫ ИСТОЧНИКОВ ЗАДАНИЯ

 d1: ЗАДАНИЕ ЧАСТОТЫ
№

(Шест.) Наименование Описание Завод. значение
(Диапазон) Стр.

d1-01
(0280)
ХОД

Задание 1
(Reference 1) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].
Примечание:
o1-03 = 1 [0.01% (100%=E1-04)], когда A1-02 = 6, 7 [PM AOLV, PM CLV].

0.00 Гц
(0.00 - 590.00 Гц)

594

d1-02
(0281)
ХОД

Задание 2
(Reference 2) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].
Примечание:
o1-03 = 1 [0.01% (100% = E1-04)], когда A1-02 = 6, 7 [PM AOLV, PM CLV].

0.00 Гц
(0.00 - 590.00 Гц)

594

d1-03
(0282)
ХОД

Задание 3
(Reference 3) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].
Примечание:
Установкой по умолчанию является o1-03 = 1 [0.01% (100%=E1-04)] когда A1-02 
= 6, 7 [PM AOLV, PM CLV].

0.00 Гц
(0.00 - 590.00 Гц)

595

d1-04
(0283)
ХОД

Задание 4
(Reference 4) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].
Примечание:
Установкой по умолчанию является o1-03 = 1 [0.01% (100%=E1-04)] когда A1-02 
= 6, 7 [PM AOLV, PM CLV].

0.00 Гц
(0.00 - 590.00 Гц)

595

d1-05
(0284)
ХОД

Задание 5
(Reference 5) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].
Примечание:
Установкой по умолчанию является o1-03 = 1 [0.01% (100%=E1-04)] когда A1-02 
= 6, 7 [PM AOLV, PM CLV].

0.00 Гц
(0.00 - 590.00 Гц)

595

d1-06
(0285)
ХОД

Задание 6
(Reference 6) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].
Примечание:
Установкой по умолчанию является o1-03 = 1 [0.01% (100%=E1-04)] когда A1-02 
= 6, 7 [PM AOLV, PM CLV].

0.00 Гц
(0.00 - 590.00 Гц)

595

d1-07
(0286)
ХОД

Задание 7
(Reference 7) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].
Примечание:
Установкой по умолчанию является o1-03 = 1 [0.01% (100%=E1-04)] когда A1-02 
= 6, 7 [PM AOLV, PM CLV].

0.00 Гц
(0.00 - 590.00 Гц)

595

d1-08
(0287)
ХОД

Задание 8
(Reference 8) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].
Примечание:
Установкой по умолчанию является o1-03 = 1 [0.01% (100%=E1-04)] когда A1-02 
= 6, 7 [PM AOLV, PM CLV].

0.00 Гц
(0.00 - 590.00 Гц)

596

d1-09
(0288)
ХОД

Задание 9
(Reference 9) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].
Примечание:
Установкой по умолчанию является o1-03 = 1 [0.01% (100%=E1-04)] когда A1-02 
= 6, 7 [PM AOLV, PM CLV].

0.00 Гц
(0.00 - 590.00 Гц)

596

d1-10
(028B)
ХОД

Задание 10
(Reference 10) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].
Примечание:
Установкой по умолчанию является o1-03 = 1 [0.01% (100%=E1-04)] когда A1-02 
= 6, 7 [PM AOLV, PM CLV].

0.00 Гц
(0.00 - 590.00 Гц)

596

d1-11
(028C)
ХОД

Задание 11
(Reference 11) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].
Примечание:
Установкой по умолчанию является o1-03 = 1 [0.01% (100%=E1-04)] когда A1-02 
= 6, 7 [PM AOLV, PM CLV].

0.00 Гц
(0.00 - 590.00 Гц)

596

d1-12
(028D)
ХОД

Задание 12
(Reference 12) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].
Примечание:
Установкой по умолчанию является o1-03 = 1 [0.01% (100%=E1-04)] когда A1-02 
= 6, 7 [PM AOLV, PM CLV].

0.00 Гц
(0.00 - 590.00 Гц)

596
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 d2: ПРЕДЕЛЫ ЗАДАНИЯ ЧАСТОТЫ

 d3: ЧАСТОТЫ ПРОПУСКА

d1-13
(028E)
ХОД

Задание 13
(Reference 13) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].
Примечание:
Установкой по умолчанию является o1-03 = 1 [0.01% (100%=E1-04)] когда A1-02 
= 6, 7 [PM AOLV, PM CLV].

0.00 Гц
(0.00 - 590.00 Гц)

597

d1-14
(028F)
ХОД

Задание 14
(Reference 14) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].
Примечание:
Установкой по умолчанию является o1-03 = 1 [0.01% (100%=E1-04)] когда A1-02 
= 6, 7 [PM AOLV, PM CLV].

0.00 Гц
(0.00 - 590.00 Гц)

597

d1-15
(0290)
ХОД

Задание 15
(Reference 15) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].
Примечание:
Установкой по умолчанию является o1-03 = 1 [0.01% (100%=E1-04)] когда A1-02 
= 6, 7 [PM AOLV, PM CLV].

0.00 Гц
(0.00 - 590.00 Гц)

597

d1-16
(0291)
ХОД

Задание 16
(Reference 16) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].
Примечание:
Установкой по умолчанию является o1-03 = 1 [0.01% (100%=E1-04)] когда A1-02 
= 6, 7 [PM AOLV, PM CLV].

0.00 Гц
(0.00 - 590.00 Гц)

597

d1-17
(0292)
ХОД

Задание толчка
(Jog Reference) Служит для установки задания частоты толчка JOG в единицах, установленных в 

параметре o1-03 [FrqDisplay Unit Selection]. Для использования задания частоты 
толчка установите параметр дискретного входа H1-xx: = 6 [Jog Reference].

Примечание:
o1-03 = 1 [0.01% (100%=E1-04)] когда A1-02 = 6, 7 [PM AOLV, PM CLV].

6.00 Гц
(0.00 - 590.00 Гц)

597

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

d2-01
(0289)

Верхний предел задания 
частоты
(FRef Upper Limit) Служит для установки максимального предела для всех заданий частоты. Задается в 

процентах от максимальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

100.0%
(0.0 - 110.0%)

598

d2-02
(028A)

Нижний предел задания 
частоты
(FRef Lower Limit) Служит для установки минимального предела для всех заданий частоты. Задается в 

процентах от максимальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

0.0%
(0.0 - 110.0%)

598

d2-03
(0293)

Нижний предел аналогового 
задания частоты
(Analog FRef Lower Limit) Служит для установки нижнего предела главного задания частоты (Многоступенча-

тое задание скорости 1) в процентах от максимальной выходной частоты E1-04 [Max 
Output Frequency].

0.0%
(0.0 - 110.0%)

598

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

d3-01
(0294)

Частота пропуска 1
(Jump Frequency 1) Служит для установки среднего значения полосы частоты, которую будет пропускать 

привод.

0.0 Гц
(Определяется

параметром A1-02)

599

d3-02
(0295)

Частота пропуска 2
(Jump Frequency 2) Служит для установки среднего значения полосы частоты, которую будет пропускать 

привод.

0.0 Гц
(Определяется

параметром A1-02)

599

d3-03
(0296)

Частота пропуска 3
(Jump Frequency 3) Служит для 

установки среднего значения полосы частоты, которую будет пропускать привод.

0.0 Гц
(Определяется

параметром A1-02)

599

d3-04
(0297)

Полоса частоты пропуска
(Jump Frequency Width) Служит для установки ширины полосы частот, которые будет пропускать привод.

1.0 Гц
(Определяется

параметром A1-02)

599

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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 d4: СМЕЩЕНИЕ ЧАСТОТЫ

 d5: УПРАВЛЕНИЕ КРУТЯЩИМ МОМЕНТОМ

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

d4-01
(0298)

Сохранение задания частоты
(FRef Hold Selection) Служит для установки функции, которая сохраняет задание частоты или смещение 

частоты (Up/Down 2) после команды останова или после перезапуска питания при-
вода.
Для работы этого параметра выберите для дискретного входа одну из следующих 
функий H1-xx:
• 17 [Ac/Dec Hold]
• 62/63 [Up Command/Down Command]
• 65/66 [Up2 Command/Dw2 Command]
0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

600

d4-03
(02AA)

ХОД

Смещение частоты
(Up/Dw2 Bias Step Frequency) Служит для установки величины смещения, которую функция смещения Up/Down 2 

добавляет или вычитает из задания частоты

0.00 Гц
(0.00 - 99.99 Гц)

602

d4-04
(02AB)

ХОД

Разгон/Замедление  для сме-
щения
(Up/Dw2 Ramp Selection) Служит для установки времени разгона и замедления, применяемых функцией сме-

щения Up/Down 2 к величине смещения задания частоты.
0 : Текущее время разгона/замедления
1 : Время разгона/замедления 4

0
(0, 1)

602

d4-05
(02AC)

ХОД

Режим смещения
(Up/Dw2 Bias Mode Selection) Служит для установки функции, которая сохраняет величину смещения в приводе, 

при размыкании и замыкании комтактов двух входов H1-xx = 65, 66 [Up2 Command, 
Dw2 Command]. Перед установкой этого параметра установите параметр d4-03 [Up/
Dw2 Bias Step Frequency] = 0.00.
0 : Сохранять смещение (Hold@Up=Dw=0)
1 : Сбрасывать смещение (Reset@Up=Dw)

0
(0, 1)

603

d4-06
(02AD)

Поддержание смещения
(FRef Bias(Up/Dw2)) Служит для сохранения значения смещения после команды смещения Up/Down 2, 

когда параметр E1-04=100%.

0.0%
(-99.9 - +100.0%)

603

d4-07
(02AE)
ХОД

Предел смещения аналогового 
задания
(Analog FRef Fluctuate Limit) Если задание частоты изменяется больше, чем уровень, устанавливаемый этим пара-

метром, тогда значение смещения поддерживается. За 100% принимается значение 
параметра E1-04 [Max Output Frequency].

1.0%
(0.1 - 100.0%)

603

d4-08
(02AF)
ХОД

Верхний предел смещения
(Up/Dw2 Bias Upper Limit) Служит для установки верхнего предела смещения Up/Down 2 в процентах от макси-

мальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

100.0%
(0.0 - 100.0%)

604

d4-09
(02B0)
ХОД

Нижний предел смещения
(Up/Dw2 Bias Lower Limit) Служит для установки нижнего предела смещения Up/Down 2 в процентах от макси-

мальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

0.0%
(-99.9 - 0.0%)

604

d4-10
(02B6)

Нижний предел смещения
(Up/Dw Frq Low Limit Select) Служит для установки нижнего предела частоты для функции смещения Up/Down.

0 : Параметр d2-02/Аналоговое задание (наибольший уровень)
1 : Параметр d2-02

0
(0, 1)

604

d4-11
(02B7)

Выбор двунапр. задания
(Bi-Dir Out Selection) Служит для установки функции, изменяющей задание частоты на двунаправленное 

внутреннее задание частоты.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

604

d4-12
(02B8)

Усиление для останова 
в позиции
(Stop Position Gain) Служит для установки коэффициента усиления для регулировки точности останова. 

Устанавливайте этот параметр когда выбран режим останова с расчетом расстояния 
b1-03 = 9 [Stopping Method Selection = Distance Stop].

1.00
(0.50 - 2.55)

605

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

d5-01
(029A)

Выбор управления моментом
(Torque Ctrl Selection) Служит для перевода привода в режим управления крутящим моментом или в режим 

управления скоростью.
0 : Режим управления скоростью
1 : Режим управления крутящим моментом

0
(0, 1)

609

d5-02
(029B)

Время задержки задания 
момента
(Torque Ref Delay Time) Служит для установки первичной постоянной времени задержки для фильтра задания 

крутящего момента.

Определяется
параметром A1-02

(0 - 1000 мс)

609

d5-03
(029C)

Выбор предела скорости
(Speed Limit Selection) Служит для выбора режима ограничения скорости при управлении крутящим момен-

том.
1 : Пределом скорости является активное задание частоты
2 : Пределом скорости является установка параметра d5-04

1
(1, 2)

610
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 d6: ОСЛАБЛЕНИЕ / ФОРСИРОВАНИЕ ПОЛЯ

 d7: СМЕЩЕНИЕ ЧАСТОТЫ

d5-04
(029D)

Предел скорости
(Speed Limit) Служит для установки предельного значения скорости, используемого при управле-

нии крутящим моментом в процентах от максимальной выходной частоты E1-04 [Max 
Output Frequency]. Перед установкой этого параметра выберите предел скорости в 
параметре d5-03 = 2 [Speed Limit Selection = d5-04].

0%
(-120 - +120%)

610

d5-05
(029E)

Смещение предела скорости
(Speed Limit Bias) Служит для установки смещения предела скорости в процентах от максимальной 

выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

10%
(0 - 120%)

610

d5-06
(029F)

Задержка смены управления 
скоростью/моментом
(Spd/Trq Chg Time) Служит для установки времени задержки на переключение между режимами управ-

ления скоростью и крутящим моментом. Перед установкой этого параметра устано-
вите функцию переключения режима для дискретного входа H1-xx = 13 [Spd/Trq 
Switch].

0 мс
(0 - 1000 мс)

610

d5-08
(02B5)

Двунаправленное смещение 
скорости
(UniDir Speed Bias) Служит для установки функции выбора направления смещения предела скорости 

[d5-05].
0 : Деактивирована
1 : Активирована

1
(0, 1)

610

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

d6-01
(02A0)

Уровень ослабления поля
(Field Weak Level) Служит для установки выходного напряжения привода в процентах от максимального 

выходного напряжения E1-05 [Max Output Voltage] при активации дискретного входа, 
которому назначена функция ослабления поля H1- xx = 44 [Field Weakening].

80%
(0 - 100%)

611

d6-02
(02A1)

Предел частоты для ослабле-
ния поля
(Field Weak FqLimit) Служит для установки минимальной выходной частоты для запуска ослабления поля.

0.0 Гц
(0.0 - 590.0 Гц)

611

d6-03
(02A2)

Выбор форсирования поля
(Field Force Selection) Служит для установки функции форсирования поля.

0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

611

d6-06
(02A5)

Предел форсирования поля
(Field Force Limit) Служит для установки максимального уровня, на котором функция форсирования 

поля может увеличить опорный ток возбуждения в процентах от холостого тока дви-
гателя E2-03 [Mot No-Load Current]. Обычно эту установку изменять не нужно.

400%
(100 - 400%)

611

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

d7-01
(02B2)
ХОД

Смещение частоты 1
(Offset Frq 1) Служит для установки значения, добавляемого или вычитаемого от задания частоты 

при включении дискретного входа H1-xx = 0E [Offset Frq 1] в процентах от макси-
мальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

0.0%
(-100.0 - +100.0%)

612

d7-02
(02B3)
ХОД

Смещение частоты 2
(Offset Frq 2) Служит для установки значения, добавляемого или вычитаемого от задания частоты 

при включении дискретного входа H1-xx = 0F [Offset Frq 2] в процентах от макси-
мальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

0.0%
(-100.0 - +100.0%)

612

d7-03
(02B4)
ХОД

Смещение частоты 3
(Offset Frq 3) Служит для установки значения, добавляемого или вычитаемого от задания частоты 

при включении дискретного входа H1-xx = 10 [Offset Frq 3] в процентах от макси-
мальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

0.0%
(-100.0 - +100.0%)

612

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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11.6 E: ПАРАМЕТРЫ ДВИГАТЕЛЕЙ

 E1: ПАРАМЕТРЫ ВОЛЬТ-ЧАСТОТНОГО V/F РЕЖИМА УПРАВЛЕНИЯ ДЛЯ 
ДВИГАТЕЛЯ 1

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

E1-01
(0300)

Входное напряжение
(Input AC Supply Voltage) Служит для установки входного напряжения привода.

ЗАМЕЧАНИЕ: Устанавливайте этот параметр согласно 
входному напряжению привода (не напряжению двигателя). 
При неправильной установке этого параметра, защитные 
функции привода не будут работать. Несоблюдение 
этого требования может привести к неправильной 
работе привода.

400 В: 400 В
(Класс 400 В: 310- 510 В)

614

E1-03
(0302)

Выбор вольт-частотной ком-
бинации
(V/f Pattern Selection) Служит для установки вольт-частотной комбинации V/f для привода и двигателя. Вы 

можете использовать одну из предустановленных комбинаций, либо создать пользо-
вательскую комбинацию.
0 : CT_50-50Hzmax
1 : CT_60-60Hzmax
2 : CT_50-60Hzmax
3 : CT_60-72Hzmax
4 : VT_50-35HzmidV
5 : VT_50-50HzmidV
6 : VT_60-35HzmidV
7 : VT_60-50HzmidV
8 : HT_50Hz_125 V
9 : HTrq50Hz-165 V
A : HTrq60Hz-125V
B : HT_60Hz-165V
C : HF_60-90Hzmax
D : HF_60-120Hzmax
E : HF_60-180Hzmax
F : (F) : Пользовательская комбинация
Примечание:
При выборе векторного управления по разомкнутому контуру A1-02 = 2 [OLVector], 
установки с 0 по E недоступны.
Правильное выбирайте комбинацию V/f для вашего применения и рабочей области. 
Неправильно выбранная комбинация V/f может привести к снижению момента двига-
теля и возрастанию тока из-за перевозбуждения.

F
(Определяется параме-

тром A1-02)

614

E1-04
(0303)

Макс. выходная частота
(Max Output Frequency) Служит для установки максимальной выходной частоты для вольт-частотной комби-

нации V/f.

Определяется параме-
трами A1-02 и E5-01

(Определяется параме-
трами A1-02 и E5-01)

619

E1-05
(0304)

Макс. выходное напряжение
(Max Output Voltage) Служит для установки максимального выходного напряжения для вольт-частотной 

комбинации V/f.

Определяется
параметром A1-02

(Класс 400 В:
0,0 – 510,0 В)

619

E1-06
(0305)

Базовая частота
(Base Frequency) Служит для установки базовой частоты для вольт-частотной комбинации V/f.

Определяется параме-
трами A1-02 и E5-01

(0,0 - E1-04)

619

E1-07
(0306)

Средняя выходная частота
(Mid A Frequency) Служит для установки средней выходной частоты A для вольт-частотной комбинации 

V/f.

Определяется
параметром A1-02

(0,0 - E1-04)

619

E1-08
(0307)

Среднее выходное напряже-
ние
(Mid A Voltage) Служит для установки среднего выходного напряжения A для вольт-частотной ком-

бинации V/f.

Определяется
параметрами

A1-02, C6-01 и o2-04
(Класс 400 В:
0,0 - 510,0 В)

619

E1-09
(0308)

Мин. выходная частота
(Min Output Frequency) Служит для установки минимальной выходной частоты для вольт-частотной комби-

нации V/f.

Определяется параме-
трами A1-02 и E5-01

(Определяется
параметрами

A1-02, E1-04 и E5-01)

619

E1-10
(0309)

Мин. выходное напряжение
(Min Output Voltage) Служит для установки минимального выходного напряжения для вольт-частотной 

комбинации V/f.

Определяется
параметром A1-02

620

E1-11
(030A)

Эксперт

Mid B Frequency

Служит для установки средней выходной частоты B для вольт-частотной комбинации 
V/f.

0,0 Гц
(0,0 - E1-04)

620

E1-12
(030B)

Эксперт

Min Output Voltage

Служит для установки минимального выходного напряжения для вольт-частотной 
комбинации V/f.

0,0 В 620

E1-13
(030C)

Эксперт

Базовое напряжение
(Base Voltage) Служит для установки базового напряжения для вольт-частотной комбинации V/f.

0,0 В 620
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 E2: ПАРАМЕТРЫ ДВИГАТЕЛЯ 1

 E3: ПАРАМЕТРЫ ВОЛЬТ-ЧАСТОТНОГО V/F РЕЖИМА УПРАВЛЕНИЯ ДЛЯ 
ДВИГАТЕЛЯ 2

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

E2-01
(030E)

Номинальный ток двигателя
(Mot Rated Current
(FLA)) Служит для установки в амперах номинального тока двигателя.

Определяется параме-
трами o2-04 и C6-01

(10 - 200% от ном. тока 
привода)

620

E2-02
(030F)

Ном. скольжение двигателя
(Mot Rated Slip) Служит для установки номинального скольжения двигателя.

Определяется параме-
трами o2-04, C6-01
(0,000 – 20,000 Гц)

621

E2-03
(0310)

Ток холостого хода двигателя
(Mot No-Load Current) Служит для установки в амперах тока холостого хода двигателя при работе на номи-

нальной частоте и напряжении холостого хода.

Определяется параме-
трами o2-04 и C6-01

(0 - E2-01)

621

E2-04
(0311)

Число полюсов двигателя
(Motor Pole Count) Служит для установки числа полюсов двигателя.

Примечание:
• В режимах управления A1-02 = 0, 1, 3 [V/f, PG V/f, CLV] макс. значение – 120.
• В режимах управления A1-02 = 2, 4 [OLV, AOLV] макс. значение – 48.

4
(2 - 120)

621

E2-05
(0312)

Межфазное сопротивление 
двигателя
(Motor L-L Resistance) Служит для установки межфазного сопротивления обмоток статора двигателя.

Определяется параме-
трами o2-04 и C6-01
(0,000 - 65,000 Ом)

621

E2-06
(0313)

Индуктивность утечки 
двигателя
(Motor Leak Inductance) Служит для установки величины просадки напряжения из-за индуктивности утечки 

при работе двигателя на номинальной частоте и номинальном токе. Это значение 
задается в процентах от номинального напряжения двигателя.

Определяется параме-
трами o2-04 и C6-01

(0,0 - 60,0%)

622

E2-07
(0314)

Коэффициент насыщения 1 
двигателя
(Mot Sat Coeff 1) Служит для установки коэффициента насыщения сердечника двигателя при величине 

магнитного потока в 50%.

0.50
(0.00 - 0.50)

622

E2-08
(0315)

Коэффициент насыщения 2 
двигателя
(Mot Sat Coeff 2) Служит для установки коэффициента насыщения сердечника двигателя при величине 

магнитного потока в 75%.

0.75
(E2-07 - 0.75)

622

E2-09
(0316)

Эксперт

Механические потери 
в двигателе
(Motor Mech Loss) Служит для установки уровня механических потерь в двигателе в процентах от номи-

нальной мощности двигателя (кВт). Обычно эту установку изменять не нужно.

0.0%
(0.0 - 10.0%)

622

E2-10
(0317)

Потери в железе двигателя
(Motor Iron Loss) Служит для установки потерь в железе сердечника двигателя.

Определяется параме-
трами o2-04 и C6-01

(0 - 65535 Вт)

622

E2-11
(0318)

Номинальная мощность 
двигателя (кВт)
(Motor Rated Power (кВт)) Служит для установки номинальной выходной мощности двигателя с шагом в 0,01 

кВт.

Определяется параме-
трами o2-04, C6-01

(0.00 - 650.00)

622

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

E3-01
(0319)

Режим управления двигателя 
2
(M2 Control Method Selection) Служит для выбора режима управления для двигателя 2.

Примечание:
При изменении этой установки привод переустановит все связанные параметры 
их значениями по умолчанию.

0 : V/f Control
1 : PG V/f Control
2 : OLVector
3 : CLVector

0
(0 - 3)

623

E3-04
(031A)

Макс. выходная частота 
двигателя 2
(M2 Max Out Frequency) Служит для установки максимальной выходной частоты для вольт-частотной комби-

нации V/f двигателя 2.

Определяется
параметром E3-01
(40.0 - 590.0 Гц)

623

E3-05
(031B)

Макс. выходное напряжение 
двигателя 2
(M2 Max Out Voltage) Служит для установки максимального выходного напряжения для вольт-частотной 

комбинации V/f двигателя 2.

Определяется
параметром E3-01

(Класс 400 В: 0.0-510.0 В)

624

E3-06
(031C)

Базовая частота двигателя 2
(M2 Base Frequency) Служит для установки базовой частоты для вольт-частотной комбинации V/f двига-

теля 2.

Определяется
параметром E3-01

(0.0 - E3-04)

624

E3-07
(031D)

Средняя выходная частота 
двигателя 2
(M2 Mid A Frequency) Служит для установки средней выходной частоты A для вольт-частотной комбина-

ции V/f двигателя 2.

Определяется
параметром E3-01

(0.0 - E3-04)

624

E3-08
(031E)

Среднее выходное 
напряжение двигателя 2
(M2 Mid A Voltage) Служит для установки среднего выходного напряжения A для вольт-частотной ком-

бинации V/f двигателя 2.

Определяется
параметром E3-01

(Класс 400 В: 0.0-510.0 В)

624
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 E4: ПАРАМЕТРЫ ДВИГАТЕЛЯ 2

 E5: НАСТРОЙКИ ДЛЯ ДВИГАТЕЛЯ С ПОСТОЯННЫМИ МАГНИТАМИ PM

E3-09
(031F)

Мин. выходная частота 
двигателя 2
(M2 Min Out Frequency) Служит для установки минимальной выходной частоты для вольт-частотной комби-

нации V/f двигателя 2.

Определяется
параметром E3-01

(0.0 - E3-04)

624

E3-10
(0320)

Мин. выходное напряжение 
двигателя 2
(M2 Min Out Voltage) Служит для установки минимального выходного напряжения для вольт-частотной 

комбинации V/f двигателя 2.

Определяется
параметром E3-01

(Класс 400 В: 0.0-510.0 В)

624

E3-11
(0345)

Эксперт

Средняя выходная частота 
двигателя 2
(M2 Mid B Frequency) Служит для установки средней выходной частоты B для вольт-частотной комбина-

ции V/f двигателя 2. Устанавливайте этот параметр для настройки комбинации V/f 
для постоянного диапазона выходного значения. Обычно эту установку изменять не 
нужно.

0.0 Гц
(0.0 - E3-04)

624

E3-12
(0346)

Эксперт

Среднее выходное 
напряжение двигателя 2
(M2 Mid B Out Voltage) Служит для установки среднего выходного напряжения B для вольт-частотной ком-

бинации V/f двигателя 2. Устанавливайте этот параметр для настройки комбинации 
V/f для постоянного диапазона выходного значения. Обычно эту установку изменять 
не нужно.

0.0 В
(Класс 400 В: 0.0-510.0 В)

624

E3-13
(0347)

Эксперт

Базовое напряжение 
двигателя 2
(M2 Base Voltage) Служит для установки базового напряжения для вольт-частотной комбинации V/f 

двигателя 2. Устанавливайте этот параметр для настройки комбинации V/f для посто-
янного диапазона выходного значения. Обычно эту установку изменять не нужно.

0.0 В
(Класс 400 В: 0.0-510.0 В)

625

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

E4-01
(0321)

Ном. ток двигателя 2
(M2 Rated Current (FLA)) Служит для установки в амперах номинального тока двигателя 2.

Определяется параме-
трами o2-04 и C6-01

(10 - 200% от ном. тока 
привода)

625

E4-02
(0322)

Ном. скольжение двигателя 2
(M2 Rated Slip) Служит для установки номинального скольжения двигателя 2.

Определяется параме-
трами o2-04 и C6-01
(0.000 - 20.000 Гц)

625

E4-03
(0323)

Ток холостого хода двигателя 
2
(M2 No-Load Current) Служит для установки в амперах тока холостого хода двигателя 2 при работе на номи-

нальной частоте и напряжении холостого хода.

Определяется параме-
трами o2-04 и C6-01

(0 - E4-01)

625

E4-04
(0324)

Число полюсов двигателя 2
(M2 Pole Count) Служит для установки числа полюсов двигателя 2.

4
(2 - 120)

626

E4-05
(0325)

Межфазное сопротивление 
двигателя 2
(M2 L-L Resistance) Служит для установки межфазного сопротивления обмоток статора двигателя 2.

Определяется параме-
трами o2-04 и C6-01
(0.000 - 65.000 Ом)

626

E4-06
(0326)

Индуктивность утечки 
двигателя 2
(M2 Leak Inductance) Служит для установки величины просадки напряжения из-за индуктивности утечки в 

процентах от номинального напряжения двигателя при работе двигателя 2 на номи-
нальной частоте и номинальном токе. 

Определяется параме-
трами o2-04, C6-01

(0.0 - 60.0%)

626

E4-07
(0343)

Коэффициент насыщения 1 
двигателя 2
(M2 Satur Coeff 1) Служит для установки коэффициента насыщения сердечника двигателя 2 при вели-

чине магнитного потока в 50%.

0.50
(0.00 - 0.50)

626

E4-08
(0344)

Коэффициент насыщения 2 
двигателя 2
(M2 Satur Coeff 2) Служит для установки коэффициента насыщения сердечника двигателя 2 при вели-

чине магнитного потока в 75%.

0.75
(E4-07 - 0.75)

626

E4-09
(033F)

Эксперт

Механические потери 
в двигателе 2
(M2 Mech Loss) Служит для установки уровня механических потерь в двигателе 2 в процентах от 

номинальной мощности двигателя (кВт). Обычно эту установку изменять не нужно.

0.0%
(0.0 - 10.0%)

627

E4-10
(0340)

Потери в железе двигателя 2
(M2 Iron Loss) Служит для установки потерь в железе сердечника двигателя 2.

Определяется параме-
трами o2-04 и C6-01

(0 - 65535 Вт)

627

E4-11
(0327)

Ном. мощность двигателя 2 
(кВт)
(M2 Rated Power (кВт)) Служит для установки номинальной выходной мощности двигателя 2 с шагом в 0,01 

кВт.

Определяется параме-
трами o2-04 и C6-01
(0.00 - 650.00 кВт)

627

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

E5-01
(0329)

Код двигателя PM
(PM Mot Code Selection) Служит для установки кода двигателя для двигателей с постоянными магнитами (PM) 

Yaskawa. Привод использует этот код для правильной автоматической установки 
некоторых параметров.

Определяется
параметрами

A1-02, o2-04 и C6-01
(0000 - FFFF)

627

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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 E9: УПРОЩЕННЫЕ ВЕКТОРНЫЕ УСТАНОВКИ

E5-02
(032A)

Ном. мощность двигателя PM 
(кВт)
(PM Mot Rated Power (kW)) Служит для установки номинальной выходной мощности двигателя PM.

Определяется
параметром E5-01
(0.10 - 650.00 кВт)

628

E5-03
(032B)

Ном. ток двигателя PM
(PM Mot Rated Current (FLA)) Служит для установки номинального тока (FLA) двигателя PM.

Определяется
параметром E5-01

(10 - 200% ном. тока при-
вода)

628

E5-04
(032C)

Число полюсов двигателя PM
(PM Mot Pole Count) Служит для установки числа полюсов двигателя PM.

Примечание:
• В режиме управления A1-02 = 7 [PM CLV] максимальное значение – 120.
• В режимах управления A1-02 = 5, 6 или 8 [PM OLV, PM AOLV или EZV] макси-

мальное значение – 48.

Определяется
параметром E5-01

(2 - 120)

628

E5-05
(032D)

Сопротивление двигателя PM 
(Ом/фаза)
(PM Mot Resistance (Ohms/
Phase))

Служит для 
установки фазного сопротивления двигателей PM. Устанавливается 50% от межфаз-
ного сопротивления.

Определяется
параметром E5-01
(0.000 - 65.000 Ом)

628

E5-06
(032E)

Индуктивность оси d двига-
теля PM
(PM d-Axis Inductance
(mH/Phase))

Служит для установки индуктивности оси d двигателя PM.

Определяется
параметром E5-01
(0.00 - 300.00 мГн)

629

E5-07
(032F)

Индуктивность оси q двига-
теля PM
(PM q-Axis Inductance (mH/
Phase))

Служит для установки индуктивности оси q двигателя PM.

Определяется
параметром E5-01
(0.00 - 600.00 мГн)

629

E5-09
(0331)

Пик. значение противоЭДС 
двигателя PM
(PM BackEMF Vpeak (mV/
(rad/с)))

Служит для установки пикового значения наведенного напряжения двигателя PM.

Определяется
параметром E5-01

(0.0 - 2000.0 мВ/(рад/с))

629

E5-11
(0333)

Смещение импульса Z энко-
дера
(Enc ZPulse Offset) Служит для установки смещения Z-импульса энкодера.

0.0 градусов
(-180.0 - +180.0

градусов)

629

E5-24
(0353)

Фазное напряжение
(PM BackEMF L-L Vrms
(mV/rpm)) Служит для установки среднеквадратичного значения (RMS) фазного напряжения 

двигателя PM.

Определяется
параметром E5-01

(0.0 - 6500.0 мВ/мин-1)

629

E5-25
(035E)

Эксперт

Время оценки полярности
(Polar Est Timeout) Служит для установки функции, переключающей полярность для первоначальной 

оценки полярности. Обычно эту установку изменять не нужно.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

630

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

E9-01
(11E4)

Выбор типа двигателя
(Motor Type Selection) Служит для установки типа двигателя.

0 : Асинхронный двигатель (IM)
1 : Двигатель с постоянными магнитами (PM)
2 : Синхронные реактивные двигатели (SynRM)

0
(0 - 2)

630

E9-02
(11E5)

Максимальная скорость
(Maximum Speed) Служит для установки максимальной скорости двигателя.

Определяется
параметром E9-01
(40.0 - 120.0 Гц)

630

E9-03
(11E6)

Номинальная скорость
(Rated Speed) Служит для установки номинальной скорости вращения двигателя.

Определяется
параметром E9-01
(100 - 7200 мин-1)

630

E9-04
(11E7)

Базовая частота
(Base Frequency) Служит для установки номинальной частоты двигателя.

Определяется
параметром E9-01
(40.0 - 120.0 Гц)

631

E9-05
(11E8)

Базовое напряжение
(Base Voltage) Служит для установки номинального напряжения двигателя.

Определяется
параметром E9-01

(Класс 400 В: 0.0-510.0В)

631

E9-06
(11E9)

Номинальный ток двигателя 
(Motor Rated Current) Служит для установки в амперах номинального тока двигателя.

Определяется параме-
трами E9-01 и o2-04

(10 - 200%
ном. тока привода)

631

E9-07
(11EA)

Ном. мощность двигателя
(кВт)
(Motor Rated Power
(кВт))

Служит для установки номинальной мощности двигателя с шагом 0,01 кВт.

Определяется параме-
тром E9-02 и o2-04
(0.00 - 650.00 кВт)

631

E9-08
(11EB)

Число полюсов двигателя
(Motor Pole Count) Служит для установки числа полюсов двигателя.

4
(2 - 120)

631

E9-09
(11EC)

Ном. скольжение двигателя
(Motor Rated Slip) Служит для установки номинального скольжения двигателя.

0.0 Гц
(0.0 - 20.0 Гц)

631

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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E9-10
(11ED)

Межфазное сопротивление 
двигателя
(Motor L-L Resistance) Служит для установки межфазного сопротивления обмоток статора двигателя.

Определяется
параметром o2-04
(0.000 - 65.000 Ом)

632

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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11.7 F: ПАРАМЕТРЫ ОПЦИОНАЛЬНЫХ ПЛАТ

 F1: ПЛАТЫ ЭНКОДЕРА
№

(Шест.) Наименование Описание Завод. значение
(Диапазон) Стр.

F1-01
(0380)

Число импульсов энкодера 1
(Enc1 Pulse Count
(PPR)) Служит для установки числа импульсов энкодера на оборот каждого двигателя.

1024 имп/об
(1 - 60000 имп/об)

634

F1-02
(0381)

Поведение двигателя при 
обрыве обратной связи
(PGOpen Detection Select) Служит для выбора режима работы двигателя

(останов или продолжение работы) при обнаружении приводом ошибки обрыва 
обратной связи PGo [Encoder (PG) Feedback Loss].
0 : Управляемый останов с замедлением
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
2 : Быстрый останов (C1-09)
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения
4 : Продолжение работы без вывода предупреждающего сообщения

1
(0 - 4)

634

F1-03
(0382)

Поведение двигателя при пре-
вышении скорости
(Overspeed Detection Selection) Служит для выбора режима работы двигателя (останов или продолжение работы) при 

обнаружении приводом ошибки превышения скорости oS [Overspeed].
0 : Управляемый останов с замедлением
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
2 : Быстрый останов (C1-09)
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения

1
(0 - 3)

634

F1-04
(0383)

Поведение двигателя при 
отклонении скорости
(Speed Dev Detection Select) Служит для выбора режима работы двигателя (останов или продолжение работы) при 

обнаружении приводом ошибки отклонения скорости dEv [Speed Deviation].
0 : Управляемый останов с замедлением
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
2 : Быстрый останов (C1-09)
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения

3
(0 - 3)

635

F1-05
(0384)

Чередование импульсов энко-
дера
(Enc1 Rotat Selection) Служит для установки порядка чередования при выводе импульсов фазы A и B энко-

дера при прямом вращении двигателя.
0 : При прямом вращении опережают импульсы фазы A
1 : При прямом вращении опережают импульсы фазы B 

Определяется
параметром A1-02 (0, 1)

635

F1-06
(0385)

Масштабирование импульсов 
энкодера для монитора
(Enc1 Pulse Scaling for 
Monitor)

Служит для установки соотношения между выводом и вводом импульсов энкодера в 
виде 3-значного числа. Первая цифра является числителем, а вторая и третья цифры 
определяют знаменатель.
Коэффициент деления = (1 + x)/yz, где значением установки является 3-значное число 
(xyz).

001
(001 - 032, 102 - 132

(1 - 1/32))

635

F1-08
(0387)

Уровень превышения скоро-
сти
(Overspeed Level) Служит для установки уровня обнаружения превышения скорости oS [Overspeed] в 

процентах от максимальной выходной частоты.

115%
(0 - 120%)

635

F1-09
(0388)

Время превышения скорости
(Overspeed Delay Time) Служит для установки промежутка времени в течение которого обратная связь по 

скорости должна превышать уровень параметра F1-08 для обнаружения превышения 
скорости oS [Overspeed].

Определяется
параметром A1-02

(0.0 - 2.0 с)

636

F1-10
(0389)

Уровень отклонения скорости
(Speed Dev Level) Служит для установки уровня обнаружения отклонения скорости dEv [Speed 

Deviation] в процентах от максимальной выходной частоты.

10%
(0 - 50%)

636

F1-11
(038A)

Время отклонения скорости
(Speed Dev Delay Time) Служит для установки промежутка времени в течение которого обратная связь по 

скорости должна превышать уровень параметра F1-10 для обнаружения отклонения 
скорости dEv [Speed Deviation].

0.5 с
(0.0 - 10.0 с)

636

F1-12
(038B)

Количество зубьев двигателя
(Enc1 Gear Teeth1) Служит для установки количества зубьев шестерни редуктора на валу двигателя. Этот 

параметр вместе с параметром F1-13 [Enc1 Gear Teeth2] служит для установки пере-
даточного отношения между двигателем и энкодером.

0
(0 - 1000)

636

F1-13
(038C)

Количество зубьев нагрузки
(Enc1 Gear Teeth2) Служит для установки количества зубьев шестерни редуктора на валу нагрузки. Этот 

параметр вместе с параметром F1-12 [Enc1 Gear Teeth1] служит для установки пере-
даточного отношения между двигателем и энкодером.

0
(0 - 1000)

636

F1-14
(038D)

Время обрыва обратной связи
(Enc PGOpen Time for 
Detection) Служит для установки промежутка времени, в течение которого привод не должен 

принимать импульсный сигнал энкодера, чтобы обнаружить ошибку обрыва обратной 
связи PGo [Encoder (PG) Feedback Loss].

Примечание:
Скорость двигателя и условия нагрузки могут привести к ошибкам перенапряже-
ния ov [Overvoltage] и перегрузки по току oC [Overcurrent].

2.0 с
(0.0 - 10.0 с)

636
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F1-18
(03AD)

Кол-во оборотов для обнару-
жения обратного вращения
(Dev3 Mode Selection) Служит для установки количества оборотов, необходимых приводу для обнаружения 

противоположности направления задания крутящего момента и направления разгона, 
и для вывода ошибки обратного вращения dv3 [Inversion Detection].

10
(0 - 10)

637

F1-19
(03AE)

Количество импульсов для 
обнаружения обратного 
вращения
(Dev4 Mode Selection)

Служит для установки количества импульсов, необходимого приводу для обнаруже-
ния ошибки обратного вращения dv4 [Inversion Prevention Detection].

128
(0 - 5000)

637

F1-20
(03B4)

Выбор функции контроля 
обрыва энкодера
(Enc1 PCB Disconnect Detect) Служит для установки функции включения и выключения обнаружения обрыва 

кабеля энкодера и вывода аппаратной ошибки энкодера PGoH [Encoder (PG) 
Hardware Fault].
0 : Деактивирована
1 : Активирована

1
(0, 1)

637

F1-21
(03BC)

Выбор каналов энкодера
(Enc1 Signal Selection) Служит для установки количества каналов для сигнала опциональной платы энко-

дера.
0 : Обнаружение импульса фазы A
1 : Обнаружение импульсов AB

0
(0, 1)

637

F1-30
(03AA)

Выбор порта платы энкодера 2
(M2 Enc PCB Port Select) Служит для выбора порта установки опциональной платы энкодера двигателя 2.

0 : CN5-C
1 : CN5-B

1
(0, 1)

637

F1-31
(03B0)

Число импульсов энкодера 2
(Enc2 Pulse Count
(PPR)) Служит для установки количества выходных импульсов энкодера на каждый оборот 

двигателя 2.

1024 имп/об
(1 - 60000 имп/об)

638

F1-32
(03B1)

Последовательность 
импульсов энкодера 2
(Enc2 Rotat Selection) Служит для установки последовательности вывода импульсов фазы A и B энкодера 

при прямом вращении двигателя 2.
0 : При прямом вращении опережают импульсы фазы A 
1 : При прямом вращении опережают импульсы фазы B

0
(0, 1)

638

F1-33
(03B2)

Количество зубьев двигателя 
2
Enc2 Gear Teeth1 Служит для установки количества зубьев шестерни редуктора на валу двигателя 2. 

Этот параметр вместе с параметром F1-34 [Enc2 Gear Teeth2] служит для установки 
передаточного отношения между двигателем и энкодером.

0
(0 - 1000)

638

F1-34
(03B3)

Количество зубьев нагрузки 2
Enc2 Gear Teeth2 Служит для 

установки количества зубьев шестерни редуктора на валу нагрузки двигателя 2. Этот 
параметр вместе с параметром F1-33 [Enc2 Gear Teeth1] служит для установки пере-
даточного отношения между двигателем и энкодером.

0
(0 - 1000)

638

F1-35
(03BE)

Масштабирование импульсов 
энкодера 2 для монитора
(Enc2 Pulse Scaling for 
Monitor)

Служит для установки соотношения между выводом и вводом импульсов энкодера 
двигателя 2 в виде 3-значного числа. Первая цифра является числителем, а вторая и 
третья цифры определяют знаменатель.
Коэффициент деления = (1 + x)/yz, где значением установки является 3-значное число 
(xyz).

001
(001 - 032, 102 - 132

(1 - 1/32))

638

F1-36
(03B5)

Выбор функции контроля 
обрыва энкодера 2
(Enc2 PCB Disconnect Detect) Служит для установки функции включения и выключения обнаружения обрыва 

кабеля энкодера и вывода аппаратной ошибки энкодера PGoH [Encoder (PG) 
Hardware Fault] для двигателя 2.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

1
(0, 1)

638

F1-37
(03BD)

Выбор каналов энкодера 2
(Enc2 Signal Selection) Служит для установки количества каналов для сигнала опциональной платы энкодера 

для двигателя 2.
0 : Обнаружение импульса фазы A
1 : Обнаружение импульсов AB

0
(0, 1)

639

F1-50
(03D2)

Тип энкодера
(Enc Selection) Служит для установки типа энкодера, подключенного к опциональной плате PG-F3.

0 : EnDat Sin/Cos
1 : Только последовательный EnDat
2 : Hiperface

0
(0 - 2)

639

F1-51
(03D3)

Уровень обнаружения аппа-
ратной ошибки энкодера
(PGoH Detect Level) Привод обнаруживает аппаратную ошибку энкодера PGoH [Encoder

(PG) Hardware Fault], когда значение этого параметра меньше величины 
.

Примечание:
Для активации этой функции установите параметр F1-20 = 1 [Enc1 PCB 
Disconnect Detect = Enabled].

80%
(1 - 100%)

639

F1-52
(03D4)

Скорость связи с последова-
тельным энкодером
(Serial Enc bps for 
Communication)

Служит для установки скорости связи между опциональной платой PG-F3 и последо-
вательным энкодером.
0 : 1Мбитс/9600битс
1 : 500кбитс/19200битс
2 : 1Мбитс/38400битс

0
(0 - 2)

639

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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 F2: ПЛАТЫ АНАЛОГОВЫХ ВХОДОВ

 F3: ПЛАТЫ ДИСКРЕТНЫХ (ЦИФРОВЫХ) ВХОДОВ

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

F2-01
(038F)

Режим аналогового задания
(An.In Funct.Selection) Служит для установки режима ввода аналогового задания через входы опциональной 

платы AI-A3.
0 : 3 независимых канала
1 : Суммирование 3 каналов

0
(0, 1)

640

F2-02
(0368)
ХОД

Усиление аналоговых входов 
опциональных плат
(An.In Option Gain) Служит для установки коэффициента усиления аналогового задания в процентах от 

максимальной выходной частоты.
Примечание:
Для активации этой функции установите параметр F2-01 = 1 [An.In 
Funct.Selection = 3 Channels Added Together].

100.0%
(-999.9 - +999.9%)

641

F2-03
(0369)
ХОД

Смещение аналоговых входов 
опциональных плат
(An.In Option Bias)

Служит для 
установки смещения аналогового задания в процентах от максимальной выходной 
частоты.

Примечание:
Для активации этой функции установите параметр F2-01 = 1 [An.In 
Funct.Selection = 3 Channels Added Together].

0.0%
(-999.9 - +999.9%)

641

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

F3-01
(0390)

Формат данных дискретных 
входов
(D.In Funct Selection) Служит для установки формата данных для сигналов дискретных входов. Для актива-

ции этой функции установите параметр o1-03 = 0 или 1 [FrqDisplay Unit Selection = 
0.01 Гц или 0.01% (100%=E1-04)].

Примечание:
Если в параметре o1-03 = 2 или 3 [об/мин или пользовательские единицы], то для 
входного сигнала используется двоично-десятичный код. Параметр o1-03 опреде-
ляет единицы установки.

0 : Двоично-десятичный ввод, 1%
1 : Двоично-десятичный ввод, 0.1% units
2 : Двоично-десятичный ввод, 0.01% units
3 : Двоично-десятичный ввод, 1 Гц
4 : Двоично-десятичный ввод, 0,1 Гц
5 : Двоично-десятичный ввод, 0,01 Гц
6 : Двоично-десятичный ввод
(5-значныйt), 0,01 Гц
7 : Двоичный ввод
8 : Многофункциональный дискретный вход

0
(0 - 8)

642

F3-03
(03B9)

Длина данных дискретных 
входов
(D.In Data Length Select) Служит для установки количества битов для формирования задания частоты с помо-

щью опциональной платы дискретного ввода DI-A3.
0 : 8-бит
1 : 12-бит
2 : 16-бит

2
(0 - 2)

643

F3-10
(0BE3)

Эксперт

Выбор функции клеммы D0
(D0 Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы D0 платы дискретных входов DI-A3, когда 

выбран режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct 
Selection = MF Digital Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

643

F3-11
(0BE4)

Эксперт

Выбор функции клеммы D1
(D1 Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы D1 платы дискретных входов DI-A3, когда 

выбран режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct 
Selection = MF Digital Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

643

F3-12
(0BE5)

Эксперт

Выбор функции клеммы D2
(D2 Function Selection) Служит для 

выбора функции для клеммы D2 платы дискретных входов DI-A3, когда выбран 
режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [MF Digital Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

644

F3-13
(0BE6)

Эксперт

Выбор функции клеммы D3
(D3 Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы D3 платы дискретных входов DI-A3, когда 

выбран режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct 
Selection = MF Digital Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

644

F3-14
(0BE7)

Эксперт

Выбор функции клеммы D4
(D4 Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы D4 платы дискретных входов DI-A3, когда 

выбран режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct 
Selection = MF Digital Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

644

F3-15
(0BE8)

Эксперт

Выбор функции клеммы D5
(D5 Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы D5 платы дискретных входов DI-A3, когда 

выбран режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct 
Selection = MF Digital Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

644

F3-16
(0BE9)

Эксперт

Выбор функции клеммы D6
(D6 Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы D6 платы дискретных входов DI-A3, когда 

выбран режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct 
Selection = MF Digital Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

644
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 F4: ПЛАТЫ АНАЛОГОВЫХ ВЫХОДОВ

F3-17
(0BEA)
Эксперт

Выбор функции клеммы D7
(D7 Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы D7 платы дискретных входов DI-A3, когда 

выбран режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct 
Selection = MF Digital Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

644

F3-18
(0BEB)
Эксперт

Выбор функции клеммы D8
(D8 Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы D8 платы дискретных входов DI-A3, когда 

выбран режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct 
Selection = MF Digital Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

644

F3-19
(0BEC)
Эксперт

Выбор функции клеммы D9
(D9 Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы D9 платы дискретных входов DI-A3, когда 

выбран режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct 
Selection = MF Digital Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

644

F3-20
(0BED)
Эксперт

Выбор функции клеммы DA
(DA Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы DA платы дискретных входов DI-A3, когда 

выбран режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct 
Selection = MF Digital Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

645

F3-21
(0BEE)
Эксперт

Выбор функции клеммы DB
(DB Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы DB платы дискретных входов DI-A3, когда 

выбран режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct 
Selection = MF Digital Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

645

F3-22
(0BEF)
Эксперт

Выбор функции клеммы DC
(DC Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы DC платы дискретных входов DI-A3, когда 

выбран режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct 
Selection = MF Digital Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

645

F3-23
(0BF0)

Эксперт

Выбор функции клеммы DD
(DD Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы DD платы дискретных входов DI-A3, когда 

выбран режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct 
Selection = MF Digital Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

645

F3-24
(0BF1)

Эксперт

Выбор функции клеммы DE
(DE Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы DE платы дискретных входов DI-A3, когда 

выбран режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct 
Selection = MF Digital Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

645

F3-25
(0BF2)

Эксперт

Выбор функции клеммы DF
(DF Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы DF платы дискретных входов DI-A3, когда 

выбран режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct 
Selection = MF Digital Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

645

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

F4-01
(0391)

Функция аналогового выхода 
V1
(Term.V1 Funct Selection) Служит для выбора объекта мониторинга для вывода его сигнала через клемму V1 

опциональной платы AO-A3.

102
(000 - 999)

646

F4-02
(0392)
ХОД

Усиление аналогового выхода 
V1
(Term.V1 Gain) Служит для установки коэффициента усиления для сигнала, посылаемого через 

клемму V1 опциональной платы AO-A3. Устанавливает уровень выходного аналого-
вого сигнала 10 В или 20 мА для отображения уровня 100% отслеживаемого параме-
тра.

100.0%
(-999.9 - +999.9%)

646

F4-03
(0393)

Функция аналогового выхода 
V2
(Term.V2 Function Selection) Служит для выбора объекта мониторинга для вывода его сигнала через клемму V2 

опциональной платы AO-A3.

103
(000 - 999)

647

F4-04
(0394)
ХОД

Усиление аналогового выхода 
V2
(Term.V2 Gain) Служит для установки коэффициента усиления для сигнала, посылаемого через 

клемму V2 опциональной платы AO-A3. Устанавливает уровень выходного аналого-
вого сигнала 10 В или 20 мА для отображения уровня 100% отслеживаемого параме-
тра.

50.0%
(-999.9 - +999.9%)

647

F4-05
(0395)
ХОД

Смещение аналогового 
выхода V1
(Term.V1 Bias) Служит для установки смещения сигнала монитора, посылаемого через клемму V1 

опциональной платы AO-A3. Установите уровень аналогового сигнала с выхода V1 на 
10 В или 20 мА в качестве 100% при выходном уровне отслеживаемого параметра 
0%.

0.0%
(-999.9 - +999.9%)

647

F4-06
(0396)
ХОД

Смещение аналогового 
выхода V2
(Term.V2 Bias) Служит для установки смещения сигнала монитора, посылаемого через клемму V2 

опциональной платы AO-A3. Установите уровень аналогового сигнала с выхода V1 на 
10 В или 20 мА в качестве 100% при выходном уровне отслеживаемого параметра 
0%.

0.0%
(-999.9 - +999.9%)

648

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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 F5: ПЛАТЫ ДИСКРЕТНЫХ (ЦИФРОВЫХ) ВЫХОДОВ

 F6: ИНТЕРФЕЙСНЫЕ ПЛАТЫ СВЯЗИ

F4-07
(0397)

Уровень сигнала V1
(Term.V1 Level of Signal) Служит для установки уровня выходного аналогового сигнала, посылаемого через 

клемму V1 опциональной платы AO-A3.
0 : 0 - 10В
1 : -10 - 10В

0
(0, 1)

647

F4-08
(0398)

Уровень сигнала V2
(Term.V2 Level of Signal) Служит для установки уровня выходного аналогового сигнала, посылаемого через 

клемму V2 опциональной платы AO-A3.
0 : 0 - 10В
1 : -10 - 10В

0
(0, 1)

648

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

F5-01
(0399)

Функция клеммы P1-PC
(Term.P1-PC Function Select) Служит для выбора функции для клеммы P1-PC опциональной платы DO-A3. Для 

активации этой функции установите параметр F5-09 = 2 [DO-A3 Output Mode 
Selection = 8 CH Sel (F5-01 - F5-08)].

5
(0 - 1A7)

650

F5-02
(039A)

Функция клеммы P2-PC
(Term.P2-PC Function Select) Служит для выбора функции для клеммы P2-PC опциональной платы DO-A3. Для 

активации этой функции установите параметр F5-09 = 2 [DO-A3 Output Mode 
Selection = 8 CH Sel (F5-01 - F5-08)].

7
(0 - 1A7)

650

F5-03
(039B)

Функция клеммы P3-PC
(Term.P3-PC Function Select) Служит для выбора функции для клеммы P3-PC опциональной платы DO-A3. Для 

активации этой функции установите параметр F5-09 = 2 [DO-A3 Output Mode 
Selection = 8 CH Sel (F5-01 - F5-08)].

F
(0 - 1A7)

650

F5-04
(039C)

Функция клеммы P4-PC
(Term.P4-PC Function Select) Служит для выбора функции для клеммы P4-PC опциональной платы DO-A3. Для 

активации этой функции установите параметр F5-09 = 2 [DO-A3 Output Mode 
Selection = 8 CH Sel (F5-01 - F5-08)].

13
(0 - 1A7)

650

F5-05
(039D)

Функция клеммы P5-PC
(Term.P5-PC Function Select) Служит для выбора функции для клеммы P5-PC опциональной платы DO-A3. Для 

активации этой функции установите параметр F5-09 = 2 [DO-A3 Output Mode 
Selection = 8 CH Sel (F5-01 - F5-08)].

1
(0 - 1A7)

650

F5-06
(039E)

Функция клеммы P6-PC
(Term.P6-PC Function Select) Служит для выбора функции для клеммы P6-PC опциональной платы DO-A3. Для 

активации этой функции установите параметр F5-09 = 2 [DO-A3 Output Mode 
Selection = 8 CH Sel (F5-01 - F5-08)].

B
(0 - 1A7)

650

F5-07
(039F)

Функция клеммы M1-M2
(Term.M1-M2 Function Select) Служит для выбора функции для клеммы 2NO-2CM опциональной платы DO-A3. 

Для активации этой функции установите параметр F5-09 = 2 [DO-A3 Output Mode 
Selection = 8 CH Sel (F5-01 - F5-08)].

0
(0 - 1A7)

650

F5-08
(03A0)

Функция клеммы M3-M4
(Term.M3-M4 Function Select) Служит для выбора функции для клеммы 3NO-3CM опциональной платы DO-A3. 

Для активации этой функции установите параметр F5-09 = 2 [DO-A3 Output Mode 
Selection = 8 CH Sel (F5-01 - F5-08)].

0
(0 - 1A7)

651

F5-09
(03A1)

Режим вывода
(DO-A3 Output Mode 
Selection) Служит для установки режима вывода сигналов из опциональной платы DO-A3.

0 : 8 индивидуальных каналов
1 : Вывод двоичного кода
2 : 8 каналов по выбору (с F5-01 по F5-08)

0
(0 - 2)

651

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

F6-01
(03A2)

Поведение двигателя при 
ошибке платы связи
(Comm.Error Selection) Служит для выбора режима работы двигателя (останов или продолжение работы) при 

обнаружении приводом ошибки опциональной платы связи bUS [Option 
Communication Error].
0 : Управляемый останов с замедлением
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
2 : Быстрый останов (C1-09)
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения
4 : Продолжение работы с заданием d1-04 с выводом предупреждающего сообщения 

bUS
5 : Управляемый останов с замедлением с выводом предупреждающего сообщения 

bUS

1
(0 - 5)

652

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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F6-02
(03A3)

Режим обнаружения внеш. 
ошибки опц. платы
(Comm Ext Flt Detect (EF0)) Служит для выбора режима обнаружении приводом внешней ошибки опциональной 

платы связи EF0 [Option Card External Fault].
0 : Всегда обнаруживает
1 : Обнаруживает только в режиме хода RUN

0
(0, 1)

653

F6-03
(03A4)

Поведение двигателя при 
внеш. ошибке платы связи
(Comm Ext Flt Select (EF0)) Служит для выбора режима работы двигателя (останов или продолжение работы) при 

EF0 [Option Card External Fault].
0 : Управляемый останов с замедлением
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
2 : Быстрый останов (C1-09)
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения

1
(0 - 3)

653

F6-04
(03A5)

Время обнаружения ошибки 
опц. платы связи
(bUS Err Det.Time) Служит для установки времени задержки для обнаружения ошибки опциональной 

платы связи bUS [Option Communication Error].
Примечание:
При переустановке платы в приводе значение этого параметра устанавливается в 
0,0 с.

2.0 с
(0.0 - 5.0 с)

653

F6-06
(03A7)

Задание/предел момента через 
опц. плату связи
(Trq Ref/Lim Comms) Служит для установки функции, включающей и выключающей задание крутящего 

момента и установку предела крутящего момента, принимаемых через опциональную 
плату связи.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

653

F6-07 
(03A8)

Многоступ. задание скорости 
через опц. плату связи
(Multi-Ref@NetRef/ ComRef) Служит для установки функции, включающей и выключающей многоступенчатое 

задание скорости, если в качестве источника задания выбрана опц. плата связи 
(NetRef) или соединение Modbus (ComRef).
0 : Деактивировать многоступенчатое задание
1 : Активировать многоступенчатое задание

0
(0, 1)

653

F6-08 
(036A)

Инициализация параметров 
плат связи
(Comm Par RST@Initialize) Служит для установки функции инициализации параметров F6-xx и F7-xx, при ини-

циализации привода с помощью параметра A1-03 [Init Parameters].
0 : Не изменять параметры – Сброс не производить
1 : Заменить заводскими установками – Сброс произвести

0
(0, 1)

654

F6-10 
(03B6)

Адрес узла CCLink
(CCLink Node Address) Служит для установки адреса узла для сети CC-Link. После изменения этой уста-

новки необходимо перезапустить привод.
Примечание:
Убедитесь, что установили адрес узла, отличный от других адресов узлов. Не 
устанавливайте этот параметр в 0. При неправильной установке параметра будет 
выведена ошибка AEr [Station Address Setting Error] и загорится светодиод L.ERR 
LED на опциональной плате.

0
(0 - 64)

654

F6-11 
(03B7)

Скорость связи CCLink
(CCLink Comm Speed) Служит для установки скорости связи по сети CC-Link. После изменения этой уста-

новки необходимо перезапустить привод.
0 : 156 кбитс
1 : 625 кбитс
2 : 2.5 Mбитс
3 : 5 Mбитс
4 : 10 Mбитс

0
(0 - 4)

654

F6-14 
(03BB)

Автосброс ошибки 
(BUS Err. AutoReset) Служит для установки функции автоматического сброса ошибки опциональной 

платы связи bUS [Option Communication Errors].
0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

654

F6-16 
(0B8A)

Режим межсетевого обмена
(Gateway Mode) Служит для активации работы в режиме межсетевого обмена и количества подклю-

ченных подчиненных приводов.
0 : Деактивирована
1 : 1 подчиненный привод
2 : 2 подчиненных привода
3 : 3 подчиненных привода
4 : 4 подчиненных привода

0
(0 - 4)

654

F6-20 
(036B)

Адрес в сети 
MECHATROLINK
(MLII Address) Служит для установки адреса станции в сети MECHATROLINK. После изменения 

этой установки необходимо перезапустить привод.
Примечание:
• Установка диапазона меняется в зависимости от используемого протокола 

MECHATROLINK-II или MECHATROLINK- III:
– Диапазон MECHATROLINK-II (SI-T3): 20 - 3F
– Диапазон MECHATROLINK-III (SI-ET3): 03 - EF

• Убедитесь, что установили адрес узла, отличный от других адресов узлов. При 
неправильной установке параметра будет выведена ошибка AEr [Station Address 
Setting Error] и загорится светодиод L.ERR LED на опциональной плате.

• Привод обнаруживает ошибки AEr, когда адрес станции 20 или 3F.

0021h
(MECHATROLINK- II：

0020h - 003Fh， 
MECHATROLINK- III：

0003h - 00EFh)

657

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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F6-21 
(036C)

Размер кадра в сети 
MECHATROLINK (MLII 
Frame Size) Служит для установки размера кадра для сети MECHATROLINK. После изменения 

этой установки необходимо перезапустить привод.
0 : 32 байта
1 : 17 байтов

0
(0, 1)

658

F6-22 
(036D)

Скорость в сети 
MECHATROLINK (MLII Link 
Speed) Служит для установки скорости связи по сети MECHATROLINK-II. После изменения 

этой установки необходимо перезапустить привод.
Примечание:
Это параметр доступен только при наличии опциональной платы 
MECHATROLINK-II.

0 : 10 Мбитс
1 : 4 Мбитс

0
(0, 1)

658

F6-23 
(036E)

Монитор сети MECHATRO-
LINK
(MLII Mon Sel (E)) Служит для установки регистра Modbus, используемого для функций мониторов 

INV_CTL (команда управления работой привода) и INV_I/O (команда управления 
входами/выходами привода). После изменения этой установки необходимо перезапу-
стить привод.

0000h (0000h - FFFFh) 658

F6-24 
(036F)

Монитор сети 
MECHATROLINK (MLII Mon 
Sel (F)) Служит для установки регистра Modbus, используемого для функций мониторов 

INV_CTL (команда управления работой привода) и INV_I/O (команда управления 
входами/выходами привода). После изменения этой установки необходимо перезапу-
стить привод.

0000h (0000h - FFFFh) 658

F6-25 
(03C9)

Поведение двигателя при. 
ошибке сторожевого таймера 
сети MECHATROLINK
(MLII Watchdog Error Sel)

Служит для выбора режима работы двигателя (останов или продолжение работы) при 
обнаружении приводом ошибки сторожевого таймера сети MECHATROLINK E5 
[MECHATROLINK Watchdog Timer Err].
0 : Управляемый останов с замедлением
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
2 : Быстрый останов (C1-09)
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения

1
(0 - 3)

658

F6-26 
(03CA)

Количество ошибок bUS
(MLII bUS Err Detected) Служит для установки сколько раз опциональная плата должна обнаружить аварию 

сети, прежде чем вывести ошибку bUS [Option Communication Error].

2 раза
(2 - 10 раз)

659

F6-30 
(03CB)

Адрес в сети PROFIBUS-DP
(PROFI-DP Address) Служит для установки адреса узла в сети PROFIBUS-DP. После изменения этой уста-

новки необходимо перезапустить привод.
Примечание:
Убедитесь, что установили адрес узла, отличный от других адресов узлов.

0
(0 - 125)

659

F6-31 
(03CC)

Режим команды очистки
(PROFI-DP Clear Command 
Mode) Служит для выбора поведения привода после приема команды Clear Mode.

0 : Произвести сброс
1 : Сохранять предыдущее состояние

0
(0, 1)

659

F6-32 
(03CD)

Формат данных PROFIBUS-
DP
(PROFI-DP Data Format Select) Служит для установки формата данных сети PROFIBUS-DP. После изменения этой 

установки необходимо перезапустить привод.
0 : Тип PPO
1 : Обычный
2 : PPO (бит0)
3 : PPO (Автоввод)
4 : Обычный (Автоввод)
5 : PPO (бит0, Автоввод)1

0
(0 - 5)

659

F6-35
(03D0)

Адрес в сети CANopen
(CANopen Address) Служит для установки адреса узла в сети CANopen. После изменения этой установки 

необходимо перезапустить привод.
Примечание:
Убедитесь, что установили адрес узла, отличный от других адресов узлов. Не 
устанавливайте этот параметр в 0. При неправильной установке параметра будет 
выведена ошибка AEr [Station Address Setting Error] и загорится светодиод L.ERR 
LED на опциональной плате.

0
(0 - 126)

659

F6-36
(03D1)

Скорость в сети CANopen
(CANopen BaudRate) Служит для установки скорости связи по сети CANopen. После изменения этой уста-

новки необходимо перезапустить привод.
0 : Определяется автоматически
1 : 10 кбитс
2 : 20 кбитс
3 : 50 кбитс
4 : 125 кбитс
5 : 250 кбитс
6 : 500 кбитс
7 : 800 кбитс
8 : 1 Mбитс

0
(0 - 8)

660

F6-45
(02FB)

Адрес в сети BACnet 
(BACnet Address) Служит для установки адреса узла в сети BACnet.

Примечание:
Адрес узла должен быть уникальным. Не устанавливайте этот параметр в 0.

1
(0 - 127)

660
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F6-46
(02FC)

Скорость в сети BACnet 
(BACnet BaudRate) Служит для установки скорости связи по сети BACnet.

0 : 1200 битс
1 : 2400 битс
2 : 4800 битс
3 : 9600 битс
4 : 19,2 кбитс
5 : 38,4 кбитс
6 : 57,6 кбитс
7 : 76,8 кбитс
8 : 115,2 кбитс

3
(0 - 8)

660

F6-47
(02FD)

Время ожидания
(BACNet Rx-Tx Wait Time) Служит для установки времени ожидания получения и отправки сообщения по сети 

BACnet.

5 мс
(5 - 65 мс)

661

F6-48
(02FE)

BACnet DevOb Id0

Служит для установки последнего слова адресов в сети BACnet.

0
(0 - FFFF)

661

F6-49
(02FF)

BACnet DevOb Id1

Служит для установки последнего слова адресов в сети BACnet.

0
(0 - 3F)

661

F6-50
(03C1)

MAC-адрес в сети DeviceNet
(DNet MAC Address) Служит для установки MAC-адреса в сети DeviceNet. После изменения этой уста-

новки необходимо перезапустить привод.
Примечание:
Убедитесь, что установили MAC-адрес, отличный от других адресов узлов. Не 
устанавливайте этот параметр в 0. При неправильной установке параметра будет 
выведена ошибка AEr [Station Address Setting Error] и будет мигать светодиод MS 
LED на опциональной плате.

0
(0 - 64)

661

F6-51
(03C2)

Скорость в сети DeviceNet
(DNet Baud Rate) Служит для установки скорости связи по сети DeviceNet. После изменения этой уста-

новки необходимо перезапустить привод.
0 : 125 кбитс
1 : 250 кбитс
2 : 500 кбитс
3 : Регулируется сетью
4 : Определяется автоматически

0
(0 - 4)

661

F6-52
(03C3)

Формат данных
(DNet PCA Setting) Служит для установки формата данных, отсылаемых в привод главным устройством 

сети DeviceNet.

21
(0 - 255)

661

F6-53
(03C4)

Формат данных
(DNet PPA Setting) Служит для установки формата данных, отсылаемых приводом в главное устройство 

сети DeviceNet.

71
(0 - 255)

661

F6-54
(03C5)

Обработка ошибки сети 
DeviceNet
(DNet Idle Fault Detection) Служит для установки функции обнаружения внешней ошибки опциональной платы 

EF0 [Option Card External Fault], если привод не принял данные от главного устрой-
ства DeviceNet.
0 : Активирована
1 : Деактивирована, ошибка не обнаруживается
2 : Определяется поставщиком
3 : Прямой ход
4 : Обратный ход

0
(0 - 4)

662

F6-55
(03C6)

Монитор скорости связи 
DeviceNet
(DNet Baud Monitor) Служит для установки функции просмотра с клавиатуры фактической скорости связи 

по сети DeviceNet. Этот параметр работает только как монитор.
0 : 125 кбитс
1 : 250 кбитс
2 : 500 кбитс

0
(0 - 2)

662

F6-56
(03D7)

Масштаб скорости DeviceNet
(DNet Speed Scale Factor) Служит для масштабирования скорости для сети DeviceNet.

0
(-15 - +15)

662

F6-57
(03D8)

Масштаб тока DeviceNet
(DNet Current Scale Factor) Служит для масштабирования тока для главного устройства сети DeviceNet.

0
(-15 - +15)

662

F6-58
(03D9)

Масштаб момента DeviceNet
(DNet Torque Scale Factor) Служит для масштабирования крутящего момента для главного устройства сети 

DeviceNet.

0
(-15 - +15)

662

F6-59
(03DA)

Масштаб мощности 
DeviceNet
(DNet Power Scaling) Служит для масштабирования мощности для главного устройства сети DeviceNet.

0
(-15 - +15)

662

F6-60
(03DB)

Масштаб напряжения 
DeviceNet
(DNet Voltage Scale) Служит для масштабирования напряжения для главного устройства сети DeviceNet.

0
(-15 - +15)

662

F6-61
(03DC)

Масштаб времени DeviceNet
(DNet Time Scale) Служит для 

масштабирования времени для главного устройства сети установки DeviceNet.

0
(-15 - +15)

663

F6-62
(03DD)

Интервал «сердцебиения» 
DeviceNet
(DNet Heartbeat Interval) Служит для установки интервала сообщения «сердцебиения» для сети DeviceNet. Для 

выключения функции «сердцебиения» установите этот параметр в 0.

0
(0 - 10)

663
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 F7: ПАРАМЕТРЫ НАСТРОЙКИ ETHERNET

F6-63
(03DE)

Монитор MAC-адреса 
DeviceNet
(DNet Network MAC ID) Служит для установки функции просмотра с клавиатуры фактического MAC-адреса в 

сети DeviceNet. Этот параметр работает только как монитор.

0
(0 - 63)

663

F6-64 - 
F6-67

(03DF - 
03E2)

DynOut.Ass109 P1 to P4

Служит для установки конфигурируемых выходов с 1 по 4, записанных в регистр 
Modbus.

0000h
(0000h - FFFFh)

663

F6-68 - 
F6-71 
(03E3, 
03E4,

03C7 и 
03C8)

DynIn.Ass159 P1 to 4

Служит для установки конфигурируемых входов с 1 по 4, записанных в регистр 
Modbus.

0000h
(0000h - FFFFh)

663

F6-72
(081B)

Адрес в сети PowerLink
(PowerLink Address) Служит для установки идентификатора узла в сети PowerLink.

Примечание:
Адрес узла должен быть уникальным. Не устанавливайте этот параметр в 0.

0
(0 - 255)

663

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

F7-01
(03E5)

IP адрес 1
(IP Address 1) Служит для установки первого октета IP адреса для устройства, подключенного к 

сети. После изменения этой установки необходимо перезапустить привод.
Примечание:
Когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static]:
• Используйте параметры с F7-01 по F7-04 [IP Address 1 - IP Address 4] для уста-

новки IP-адреса. Установите разные IP-адреса для каждого привода в сети.
• Также установите параметры с F7-01 по F7-12.

192
(0 - 255)

663

F7-02
(03E6)

IP адрес 1
(IP Address 2) Служит для установки второго октета IP адреса для устройства, подключенного к 

сети. После изменения этой установки необходимо перезапустить привод.
Примечание:
Когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static]:
• Используйте параметры с F7-01 по F7-04 [IP Address 1 - IP Address 4] для уста-

новки IP-адреса. Установите разные IP-адреса для каждого привода в сети.
• Также установите параметры с F7-01 по F7-12.

168
(0 - 255)

664

F7-03
(03E7)

IP адрес 1
(IP Address 3) Служит для установки третьего октета IP адреса для устройства, подключенного к 

сети. После изменения этой установки необходимо перезапустить привод.
Примечание:
Когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static]:
• Используйте параметры с F7-01 по F7-04 [IP Address 1 - IP Address 4] для уста-

новки IP-адреса. Установите разные IP-адреса для каждого привода в сети.
• Также установите параметры с F7-01 по F7-12.

1
(0 - 255)

664

F7-04
(03E8)

IP адрес 1
(IP Address 4) Служит для установки четвертого октета IP адреса для устройства, подключенного к 

сети. После изменения этой установки необходимо перезапустить привод.
Примечание:
Когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static]:
• Используйте параметры с F7-01 по F7-04 [IP Address 1 - IP Address 4] для уста-

новки IP-адреса. Установите разные IP-адреса для каждого привода в сети.
• Также установите параметры с F7-01 по F7-12.

20
(0 - 255)

664

F7-05
(03E9)

Маска подсети 1
(Subnet Mask 1) Служит для установки первого октета маски подсети подключенной сети.

Примечание:
Установите этот параметр, когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static].

255
(0 - 255)

664

F7-06
(03EA)

Маска подсети 2
(Subnet Mask 2) Служит для установки второго октета маски подсети подключенной сети.

Примечание:
Установите этот параметр, когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static].

255
(0 - 255)

664

F7-07
(03EB)

Маска подсети
(Subnet Mask 3) Служит для установки третьего октета маски подсети подключенной сети.

Примечание:
Установите этот параметр, когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static].

255
(0 - 255)

664

F7-08
(03EC)

Маска подсети
(Subnet Mask 4) Служит для установки четвертого октета маски подсети подключенной сети.

Примечание:
Установите этот параметр, когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static].

0
(0 - 255)

665

F7-09
(03ED)

Шлюз 1
(Gateway Addr 1) Служит для установки первого октета адреса шлюза подключенной сети.

Примечание:
Установите этот параметр, когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static].

192
(0 - 255)

665

№
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F7-10
(03EE)

Шлюз 2
(Gateway Addr 2) Служит для установки второго октета адреса шлюза подключенной сети.

Примечание:
Установите этот параметр, когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static].

168
(0 - 255)

665

F7-11
(03EF)

Шлюз 3
(Gateway Addr 3) Служит для установки третьего октета адреса шлюза подключенной сети.

Примечание:
Установите этот параметр, когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static].

1
(0 - 255)

665

F7-12
(03F0)

Шлюз 4
(Gateway Addr 4) Служит для установки четвертого октета адреса шлюза подключенной сети.

Примечание:
Установите этот параметр, когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static].

1
(0 - 255)

665

F7-13
(03F1)

Режим IP-адресации
(Addr Mode@Startup) Служит для установки режима IP-адресации опциональной платы связи.

0 : Статический
1 : BOOTP
2 : DHCP

Примечание:
• Следующие значения установок доступны при использовании опциональной 

платы связи PROFINET (SI-EP3).
– 0: Статический
– 2: DCP

• При F7-13 = 0, для установки IP-адреса установите параметры маски подсети и 
шлюза с F7-01 по F7-12 [Subnet Mask 3 - Gateway Addr 4]. Установите разные 
IP-адреса для каждого привода в сети.

2
(0 - 2)

665

F7-14
(03F2)

Выбор дуплексного режима
(Duplex Mode Selection) Служит для установки дуплексного режима.

0 : Half/Half
1 : Auto/Auto
2 : Full/Full
3 : Half/Auto
4 : Half/Full
5 : Auto/Half
6 : Auto/Full
7 : Full/Half
8 : Full/Auto

1
(0 - 8)

666

F7-15
(03F3)

Скорость связи
(Comm. BaudRate) Служит для установки скорости связи.

10 : 10/10 Mбитс
102 : 100/10 Mбитс

10
(10, 102)

666

F7-16
(03F4)

Таймаут
(Timeout Value) Служит для установки времени обнаружения для таймаута связи.

Примечание:
Для выключения функции таймаута соединения установите этот параметр в 0,0.

0.0 с
(0.0 - 30.0 с)

666

F7-17
(03F5)

Масштаб скорости EtherNet/IP
(E/IP Speed Scale Factor) Служит для установки коэффициента масштабирования для монитора скорости в 

объекте EtherNet/IP Class ID 2AH.

0
(-15 - +15)

666

F7-18
(03F6)

Масштаб тока EtherNet/IP
(E/IP Current Scale Factor) Служит для установки коэффициента масштабирования для монитора тока в объекте 

EtherNet/IP Class ID 2AH.

0
(-15 - +15)

666

F7-19
(03F7)

Масштаб момента EtherNet/IP
(E/IP Torque Scale Factor) Служит для установки коэффициента масштабирования для монитора крутящего 

момента в объекте EtherNet/IP Class ID 2AH.

0
(-15 - +15)

666

F7-20
(03F8)

Масштаб мощности EtherNet/
IP
(E/IP Power Scale Factor) Служит для установки коэффициента масштабирования для монитора мощности в 

объекте EtherNet/IP Class ID 2AH.

0
(-15 - +15)

667

F7-21
(03F9)

Масштаб напряжения 
EtherNet/IP
(E/IP Voltage Scale Factor) Служит для установки коэффициента масштабирования для монитора напряжения в 

объекте EtherNet/IP Class ID 2AH.

0
(-15 - +15)

667

F7-22
(03FA)

Масштаб времени EtherNet/IP
(E/IP Time Scale Factor) Служит для установки коэффициента масштабирования для монитора времени в объ-

екте EtherNet/IP Class ID 2AH.

0
(-15 - +15)

667

F7-23 -
F7-27 

(03FB - 
03FF)

F7-28 -
F7-32

(0370 - 
0374)

Сборка выходов 116 с P1 по 
P5 для платы связи
(DynOut.Ass116 P1 to 5 for 
CommCard)
Сборка выходов 116 с P6 по 
P10 для платы связи
(DynOut.Ass116 P6 to 10 for 
CommCard)

Устанавливает сборку выходов 116. Привод записывает значения из сборки выходов 
116 в регистр адреса Modbus, который сохраняется для каждого параметра. Привод не 
будет записывать значения из сборки выходов 116 в регистры, когда адрес Modbus 
равен 0.

0 667

F7-33 -
F7-42

(0375 - 
037E)

Сборка входов 116 с P1 по P10 
для платы связи
(DynIn.Ass166 P1 to 10 for 
CommCard)

Устанавливает сборку входов 166. Привод отправляет значения из регистров адреса 
Modbus, сохраненных для каждого параметра, в сборку входов 166. Привод возвра-
щает значение регистра по умолчанию для опциональной платы, когда адрес Modbus 
равен 0, а значение, отправленное в сборку входов 166, не определено.

0 667

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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F7-60
(0780)

PZD1 WR(CtrlWrd)

Служит для установки адреса Modbus для PZD1 (вывод PPO). PZD1 (выход PPO) 
работает как STW, когда F7-60 = 0, 1 или 2.

0 667

F7-61
(0781)

PZD2 WR(FRef)

Служит для установки адреса Modbus для PZD2 (вывод PPO). PZD2 (выход PPO) 
работает как STW, когда F7-60 = 0, 1 или 2.

0 667

F7-62
(0782)

PZD3 Write

Служит для установки адреса Modbus для PZD3 (вывод PPO). Значение 0, 1 или 2 
отменяет операцию записи PZD3 (вывод PPO) в регистр Modbus.

0 667

F7-63
(0783)

PZD4 Write

Служит для установки адреса Modbus для PZD4 (вывод PPO). Значение 0, 1 или 2 
отменяет операцию записи PZD4 (вывод PPO) в регистр Modbus.

0 667

F7-64
(0784)

PZD5 Write

Служит для установки адреса Modbus для PZD5 (вывод PPO). Значение 0, 1 или 2 
отменяет операцию записи PZD5 (вывод PPO) в регистр Modbus.

0 667

F7-65
(0785)

PZD6 Write

Служит для установки адреса Modbus для PZD6 (вывод PPO). Значение 0, 1 или 2 
отменяет операцию записи PZD6 (вывод PPO) в регистр Modbus.

0 668

F7-66
(0786)

PZD7 Write

Служит для установки адреса Modbus для PZD7 (вывод PPO). Значение 0, 1 или 2 
отменяет операцию записи PZD7 (вывод PPO) в регистр Modbus.

0 668

F7-67
(0787)

PZD8 Write

Служит для установки адреса Modbus для PZD8 (вывод PPO). Значение 0, 1 или 2 
отменяет операцию записи PZD8 (вывод PPO) в регистр Modbus.

0 668

F7-68
(0788)

PZD9 Write

Служит для установки адреса Modbus для PZD9 (выхода PPO). Значение 0, 1 или 2 
отменяет операцию записи PZD9 (вывод PPO) в регистр Modbus.

0 668

F7-69
(0789)

PZD10 Write

Служит для установки адреса Modbus для PZD10 (выхода PPO). Значение 0, 1 или 2 
отменяет операцию записи PZD10 (вывод PPO) в регистр Modbus.

0 668

F7-70
(078A)

PZD1 RD
(StatWord) Служит для установки адреса Modbus для PZD1 (чтение PPO). PZD1 (ввод PPO) рабо-

тает как ZSW, когда F7-70 = 0.

0 668

F7-71
(078B)

PZD2 RD
(OutFreq) Служит для установки адреса Modbus для PZD2 (чтение PPO). PZD2 (ввод PPO) рабо-

тает как HIW, когда F7-71 = 0.

0 668

F7-72
(078C)

PZD3 Read

Служит для установки адреса Modbus для PZD3 (чтение PPO). Значение 0 отменяет 
операцию загрузки PZD3 (ввод PPO) из регистра Modbus.

0 668

F7-73
(078D)

PZD4 Read

Служит для установки адреса Modbus для PZD4 (чтение PPO). Значение 0 отменяет 
операцию загрузки PZD4 (ввод PPO) из регистра Modbus.

0 668

F7-74
(078E)

PZD5 Read

Служит для установки адреса Modbus для PZD5 (чтение PPO). Значение 0 отменяет 
операцию загрузки PZD5 (ввод PPO) из регистра Modbus.

0 668

F7-75
(078F)

PZD6 Read

Служит для установки адреса Modbus для PZD6 (чтение PPO). Значение 0 отменяет 
операцию загрузки PZD6 (ввод PPO) из регистра Modbus.

0 669

F7-76
(0790)

PZD7 Read

Служит для установки адреса Modbus для PZD7 (чтение PPO). Значение 0 отменяет 
операцию загрузки PZD7 (ввод PPO) из регистра Modbus.

0 669

F7-77
(0791)

PZD8 Read

Служит для установки адреса Modbus для PZD8 (чтение PPO). Значение 0 отменяет 
операцию загрузки PZD8 (ввод PPO) из регистра Modbus.

0 669

F7-78
(0792)

PZD9 Read

Служит для установки адреса Modbus для PZD9 (чтение PPO). Значение 0 отменяет 
операцию загрузки PZD9 (ввод PPO) из регистра Modbus.

0 669

F7-79
(0793)

PZD10 Read

Служит для установки адреса Modbus для PZD10 (чтение PPO). Значение 0 отменяет 
операцию загрузки PZD10 (ввод PPO) из регистра Modbus.

0 669

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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11.8 H: ПАРАМЕТРЫ ВХОДОВ И ВЫХОДОВ ПРИВОДА

 H1: ДИСКРЕТНЫЕ (ЦИФРОВЫЕ) ВХОДЫ
№

(Шест.) Наименование Описание Завод. значение
(Диапазон) Стр.

H1-01
(0438)

Выбор функции для DI1
(DI1 Function Selection) Служит для выбора функции для многофункционального входа DI1.

Примечание:
При инициализации привода для 3-проводного режима управления [A1-03 = 
3330], по умолчанию значение этого параметра устанавливается в 0.

1
(1 - 4, 6 - 19F)

670

H1-02
(0439)

Выбор функции для DI1
(DI2 Function Selection) Служит для выбора функции для многофункционального входа DI2.

Примечание:
При инициализации привода для 3-проводного режима управления [A1-03 = 
3330], по умолчанию значение этого параметра устанавливается в 0.

2
(1 - 4, 6 - 19F)

671

H1-03
(0400)

Выбор функции для DI1
(DI3 Function Selection) Служит для выбора функции для многофункционального входа DI3.

24
(0 - 19F)

671

H1-04
(0401)

Выбор функции для DI1
(DI4 Function Selection) Служит для выбора функции для многофункционального входа DI4.

7B
(0 - 19F)

671

H1-05
(0402)

Выбор функции для DI5
(DI5 Function Selection) Служит для выбора функции для многофункционального входа DI5.

Примечание:
При инициализации привода для 3-проводного режима управления [A1-03 = 
3330], по умолчанию значение этого параметра устанавливается в 0.

A
(0 - 19F)

671

H1-06
(0403)

Выбор функции для DI6
(DI6 Function Selection) Служит для выбора функции для многофункционального входа DI6.

Примечание:
При инициализации привода для 3-проводного режима управления [A1-03 = 
3330], по умолчанию значение этого параметра устанавливается в 0.

B
(0 - 19F)

671

H1-07
(0404)

Выбор функции для DI7
(DI7 Function Selection) Служит для выбора функции для многофункционального входа DI7.

Примечание:
При инициализации привода для 3-проводного режима управления [A1-03 = 
3330], по умолчанию значение этого параметра устанавливается в 0.

6
(0 - 19F)

671

H1-08
(0405)

Выбор функции для DI8
(DI8 Function Selection) Служит для выбора функции для многофункционального входа DI8.

Примечание:
При инициализации привода для 3-проводного режима управления [A1-03 = 
3330], по умолчанию значение этого параметра устанавливается в 0.

1B
(0 - 19F)

671

H1-21
(0B70)

Выбор функции 2 для DI1
(DI1 Funct.Sel 2) Служит для выбора второй функции для многофункционального входа DI1.

0
(1 - 4, 6 - 19F)

672

H1-22
(0B71)

Выбор функции 2 для DI2
(DI2 Funct.Sel 2) Служит для 

выбора второй функции для многофункционального входа DI2.

0
(1 - 4, 6 - 19F)

672

H1-23
(0B72)

Выбор функции 2 для DI3
(DI3 Funct.Sel 2) Служит для выбора второй функции для многофункционального входа DI3.

0
(1 - 4, 6 - 19F)

672

H1-24
(0B73)

Выбор функции 2 для DI4
(DI4 Funct.Sel 2) Служит для выбора второй функции для многофункционального входа DI4.

0
(1 - 4, 6 - 19F)

672

H1-25
(0B74)

Выбор функции 2 для DI5
(DI5 Funct.Sel 2) Служит для выбора второй функции для многофункционального входа DI5.

0
(1 - 4, 6 - 19F)

672

H1-26
(0B75)

Выбор функции 2 для DI6
(DI6 Funct.Sel 2) Служит для выбора второй функции для многофункционального входа DI6.

0
(1 - 4, 6 - 19F)

672

H1-27
(0B76)

Выбор функции 2 для DI7
(DI7 Funct.Sel 2) Служит для выбора второй функции для многофункционального входа DI7.

0
(1 - 4, 6 - 19F)

673

H1-28
(0B77)

Выбор функции 2 для DI8
(DI8 Funct.Sel 2) Служит для выбора второй функции для многофункционального входа DI8.

0
(1 - 4, 6 - 19F)

673

H1-40
(0B54)

Выбор функции 0 Modbus 
15C0
(Mbus 15C0h b0 Input 
Function)

Служит для выбора функции многофункционального входа для бита 0 регистра 
Modbus 15C0 (Шест.).

0
(1 - 4, 6 - 19F)

673

H1-41
(0B55)

Выбор функции 1 Modbus 
15C0
(Mbus 15C0h b1 Input 
Function)

Служит для выбора функции многофункционального входа для бита 1 регистра 
Modbus 15C0 (Шест.).

0
(1 - 4, 6 - 19F)

673

H1-42
(0B56)

Выбор функции 2
Modbus 15C0
(Mbus 15C0h b2 Input 
Function)

Служит для выбора функции многофункционального входа для бита 2 регистра 
Modbus 15C0 (Шест.).

0
(1 - 4, 6 - 19F)

673
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 H1-xx: Значения установок для выбора функций многофункциональных 
дискретных входов

Установка Функция Описание Стр.

0 Сквозной режим

Установка для неиспользуемых входов или используемых в сквозном режиме.

673

1 Прямой ход

Служит для установки команды прямого хода для 2-проводного режима 1. Устанавливайте эту функцию 
совместно с функцией команды обратного хода H1-xx = 2 [Reverse Run].
ВКЛ : Прямой ход
ВЫКЛ : Останов

Примечание:
• Одновременное включение входов с функцией команды прямого хода и с функцией обратного хода приве-

дет к выводу ошибки EF [FWD/REV Run Command Input Error] и управляемому останову двигателя.
• Инициализируйте привод 2-проводным режимом для назначения команды прямого хода дискретному 

входу DI1.
• Эта функция не будет работать одновременно с функциями H1-xx = 3, 4 [Run Command, FWD/REV Cmd].

674

2 Обратный ход

Служит для установки команды обратного хода для 2-проводного режима 1. Устанавливайте эту функцию 
совместно с функцией команды прямого хода H1-xx = 1 [Forward Run].
ВКЛ : Обратный ход
ВЫКЛ : Останов

Примечание:
• Одновременное включение входов с функцией команды прямого хода и с функцией обратного хода приве-

дет к выводу ошибки EF [FWD/REV Run Command Input Error] и управляемому останову двигателя.
• Инициализируйте привод 2-проводным режимом для назначения команды обратного хода дискретному 

входу DI2.
• Эта функция не будет работать одновременно с функциями команды хода и выбора направления хода H1-xx 

= 3, 4 [Run Command, FWD/REV Cmd].

674

3 Команда хода Run

Служит для установки команды хода при 2-проводном управлении 2. Устанавливайте эту функцию совместно с 
функцией команды выбора направления H1-xx = 4 [FWD/REV Cmd].
ВКЛ : Ход
ВЫКЛ : Останов

Примечание:
Эта функция не будет работать одновременно с функциями H1-xx = 1, 2 [Forward Run, Reverse Run].

674

4 Направление вращения 
Прямое/Обратное Служит для выбора направления вращения двигателя при 2-проводном управлении 2. Устанавливайте эту функ-

цию совместно с функцией команды хода H1-xx = 3 [Run Command].
ВКЛ : Обратное вращение
ВЫКЛ : Прямое вращение

Примечание:
Эта функция не будет работать одновременно с функциями H1-xx = 1, 2 [Forward Run, Reverse Run].

674

5 3-проводной режим

Служит для установки направления вращения двигателя в 3-проводном режиме.

675

6 Задание толчкового 
перемещения Служит для установки привода в режим использования толчкового задания частоты (команды JOG), установлен-

ного в параметре d1-17. Толчковое задание частоты (команда JOG) корректирует задания частоты с 1 по 16 (d1-01 
- d1-16).

676

7 Толчок вперед

Служит для установки команды вращения двигателя в прямом направлении на частоте толчка, установленной в 
параметре d1-17 [Jog Reference].

676

8 Толчок назад

Служит для установки команды вращения двигателя в обратном направлении на частоте толчка, установленной в 
параметре d1-17 [Jog Reference].

676

9 Внешнее задание 1/2

Служит для установки привода в режим использования Источника команды хода Run 1/2 или Источника задания 
частоты 1/2 в режиме внешнего управления (REMOTE).
ВКЛ : b1-15 [Freq. Ref. Sel. 2], b1-16 [Run Comm. Sel 2]
ВЫКЛ : b1-01 [Freq. Ref. Sel. 1], b1-02 [Run Comm. Sel 1]

676

A Задание 1 многоступенча-
того управления скоростью Служит для выбора использования заданий скорости с d1-01 по d1-08 [Reference 1 - Reference 8] при многосту-

пенчатом управлении скоростью.

676

B Задание 2 многоступенча-
того управления скоростью Служит для выбора использования заданий скорости с d1-01 по d1-08 [Reference 1 - Reference 8] при многосту-

пенчатом управлении скоростью.

676

C Задание 3 многоступенча-
того управления скоростью Служит для выбора использования заданий скорости с d1-01 по d1-08 [Reference 1 - Reference 8] при многосту-

пенчатом управлении скоростью.

677

D Задание 4 многоступенча-
того управления скоростью Служит для установки команды переключения между заданиями скорости с d1-09 по d1-16 [Reference 9 - 

Reference 16] с многоступенчатым заданием скорости 1, 2 и 3.

677

E Смещение частоты 1

Служит для установки функции добавления смещения частоты, установленного в параметре d7-01 [Offset Frq 1] 
к основному заданию частоты при активации входа.

677
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F Смещение частоты 2

Служит для установки функции добавления смещения частоты, установленного в параметре d7-02 [Offset Frq 2] 
к основному заданию частоты при активации входа.

677

10 Смещение частоты 3

Служит для установки функции добавления смещения частоты, установленного в параметре d7-03 [Offset Frq 3] 
к основному заданию частоты при активации входа.

677

11 Выбор 
LOC/REM Служит для выбора режима местного управления с клавиатуры (LOCAL) или режима управления от внешнего 

источника (REMOTE).
ВКЛ : Местное управление LOCAL
ВЫКЛ : Внешнее управление REMOTE

677

12 Выбор аналогового входа

Служит для установки команды, которая активирует или деактивирует аналоговые входы, выбранные в параме-
тре H3-14 [An.In Term.Enable Sel].
ВКЛ : Аналоговый вход, выбранный в параметре H3-14, активирован
ВЫКЛ : Аналоговый вход, выбранный в параметре H3-14, деактивирован

678

13 Переключение управлени 
скоростью/ моментом Служит для установки функции переключения между режимами управления крутящим моментом и скоростью.

ВКЛ : Режим управления крутящим моментом
ВЫКЛ : Режим управления скоростью

678

14 Полярность входа задания 
момента Служит для установки направления вращения при внешнем управлении крутящим моментом.

ВКЛ : Внешнее задание крутящего момента в обратном направлении
ВЫКЛ : Внешнее задание крутящего момента в прямом направлении

678

15 Обнаружение прямого/
обратного направления Служит для установки направления вращения двигателя в простом режиме вольт-частотного управления V/f по 

замкнутому контуру и при установке F1-21, F1-37 = 0 [Encoder Option Function Selection = A Pulse Detection], 
или в режиме вольт-частотного V/f управления по замкнутому контуру.
ВКЛ : Обратное направление
ВЫКЛ : Прямое направление

678

16 Считывание задания

Служит для установки команды для мгновенного считывания задания частоты, поступающего через аналоговые 
входы AI1, AI2 или AI3, и поддержания задания частоты на этом уровне до следующего считывания.

676

17 Удержание разгона/замедле-
ния Эта функция на мгновение приостанавливает разгон и замедление двигателя, когда вход включен, сохраняет 

выходную частоту, которая была сохранена в приводе во время паузы, и возобновляет работу двигателя.

679

18 Время разгона/ замедления 1

Служит для установки привода в режим использования времен разгона и замедления, установленных в параме-
трах C1-01, C1-02 [Accel Time 1, Decel Time 1] или C1-03, C1-04 [Accel Time 2, Decel Time 2].

679

19 Время разгона/ замедления 2

Устанавливайте эту функцию совместно с параметром H1-xx = 18 [Ac/Dec Time1]. Служит для установки при-
вода в режим использования времен разгона и замедления, установленных в параметрах C1-05, C1-06 [Accel Time 
3, Decel Time 3] или C1-07, C1-08 [Accel Time 4, Decel Time 4].

679

1A Привод активирован

Служит для установки функции, отображающей на дисплее сообщение dnE [Drive Enabled], и игнорирования 
команд хода Run, когда вход выключен OFF.

679

1B Общая блокировка нор-
мально- открытым входом Служит для установки команды выключения выхода привода и останова двигателя самовыбегом при включении 

входа (размыкании нормально.
ВКЛ : Общая блокировка (выход привода выключен)
ВЫКЛ : Обычная работа

676

1E Общая блокировка нор-
мально- закрытым входом Служит для установки команды выключения выхода привода и останова двигателя самовыбегом при выключе-

нии входа.
ВКЛ : Обычная работа
ВЫКЛ : Общая блокировка (выход привода выключен)

680

с 20 по 2F Внешняя ошибка

Служит для установки команды останова привода при возникновении аварии или ошибки внешнего устройства.
20 : ExF NO-AlRmp
21 : ExF NC-AlRmp
22 : ExF NO-RnRmp
23 : ExF NC-RnRmp
24 : ExF NO-AlCoast
25 : ExF NC-AlCoast
26 : ExF NO-RnCoast
27 : ExF NC-RnCoast
28 : ExF NO-AlFStop
29 : ExF NC-AlFStop
2A : ExF NO-RnFStop
2B : ExF NC-RnFStop
2C : ExF NO-AlAlarm
2D : ExF NC-AlAlarm
2E : ExF NO-RnAlarm
2F : ExF NC-RnAlarm

680
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30 Команда торможения посто-
янным током Служит для установки команды использования торможения постоянным током для останова двигателя.

Примечание:
В векторном режиме управления A1-02 = 8 [EZ Vector] эта функция доступна при использовании двигателя с 
постоянными магнитами PM.

681

31 Нулевое сервоуправление

Служит для установки функции удержания остановленного двигателя.

681

32 Команда торможения повы-
шенным скольжением Служит для установки команды использования торможения повышенным скольжением для останова двигателя.

682

34 Быстрый останов нор-
мально- открытым входом Служит для установки команды управляемого останова с временем замедления при быстром останове, установ-

ленным в параметре C1-09 [Fast Stop Time], при включении входа во время работы привода.

682

35 Быстрый останов нор-
мально- закрытым входом Служит для установки команды управляемого останова с временем замедления при быстром останове, установ-

ленным в параметре C1-09 [Fast Stop Time], при включении входа во время работы привода.

682

3E Торможение коротким замы-
канием нормально- откры-
тым входом Служит для установки команды использования торможения коротким замыканием при срабатывании нормально-

открытого входа.
ВКЛ : Торможение коротким замыканием активировано.
ВЫКЛ : Обычная работа

Примечание:
В векторном режиме управления A1-02 = 8 [Control Method = EZ Vector], эта функция доступна при исполь-
зовании двигателя с постоянными магнитами PM.

683

3F Торможение коротким замы-
канием нормально- закры-
тым входом Служит для установки команды использования торможения коротким замыканием при срабатывании нормально-

закрытого входа
ВКЛ : Обычная работа
ВЫКЛ : Торможение коротким замыканием активировано.
Примечание:
В векторном режиме управления A1-02 = 8 [Control Method = EZ Vector], эта функция доступна при использова-
нии двигателя с постоянными магнитами PM.

683

40 KEB Thru1 нормально- 
закрытым входом Служит для установки команды включения функции сохранения кинетической энергии KEB1 посредством KEB 

Ride-Thru 1 (при срабатывании нормально-закрытого входа).
ВКЛ : Обычная работа
ВЫКЛ : Замедление при кратковременном пропадании питания

683

41 KEB Thru1 нормально- 
открытым входом Служит для установки команды включения функции сохранения кинетической энергии KEB1 посредством KEB 

Ride-Thru 1 (при срабатывании нормально-открытого входа).
ВКЛ : Замедление при кратковремменом пропадании питания
ВЫКЛ : Обычная работа

683

42 KEB Thru2 нормально- 
закрытым входом Служит для установки команды включения функции сохранения кинетической энергии KEB2 посредством KEB 

Ride-Thru 2 (при срабатывании нормально-закрытого входа).
ВКЛ : Обычная работа
ВЫКЛ : Замедление при кратковременном пропадании питания

684

43 KEB Thru2 нормально- 
открытым входом Служит для установки команды включения функции сохранения кинетической энергии KEB2 посредством KEB 

Ride-Thru 2 (при срабатывании нормально-открытого входа).
ВКЛ : Замедление при кратковременном пропадании питания
ВЫКЛ : Обычная работа

684

44 Ослабление поля

Служит для установки функции, посылающей команды уровня ослабления поля и предела частоты ослабления 
поля, установленных в параметрах d6-01 [Field Weak Level] и d6-02 [Field Weak FqLimit], при срабатывании 
входа.

684

45 Переключение пропорцио-
нального коэффициента ARS Служит для установки функции, переключающей пропорциональный коэффициент автоматического регулятора 

скорости ASR, установленный в параметрах C5-01 [ASR PGain 1] и C5-03 [ASR PGain 2].
ВКЛ : C5-03
ВЫКЛ : C5-01

684

46 Сброс интеграла ARS

Служит для установки команды сброса величины интегрирования и использования ПИ управления или П управ-
ления для контура управления скоростью.
ВКЛ : Пропорциональное управление
ВЫКЛ : Пропорционально-интегральное управление

684

47 Выключение энкодера

Служит для установки команды выключения управления с обратной связью и перевода привода в режим вольт-
частотного управления V/f или использования обратной связи по скорости с энкодера.
ВКЛ : Обратная связь по скорости выключена (управление V/f)
ВЫКЛ : Обратная связь по скорости включена (управлени V/f по замкнутому контуру)

685

60 Вход включения таймера

Служит для установки команды запуска функции таймера. Используйте эту установку с функцией выхода тай-
мера [H2-xx = 39].

685
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61 Выбор двигателя 2

Служит для установки команды переключения привода между двигателями 1 и 2. перед переключением двига-
тели должны быть остановлены.
ВКЛ : Работать с двигателем 2
ВЫКЛ : Работать с двигателем 1

685

62 Команда увеличения задания 
частоты Служит для установки команды кнопочного управления увеличением задания частоты привода. Совместно с 

этой командой необходимо также установить команду 63 [Down Command].
ВКЛ : Задание частоты увеличивается.
ВЫКЛ : Сохраняется текущее задание частоты.

685

63 Команда уменьшения зада-
ния частоты Служит для установки команды кнопочного управления уменьшением задания частоты привода. Совместно с 

этой командой необходимо также установить команду 62 [Up Command].
ВКЛ : Задание частоты уменьшается.
ВЫКЛ : Сохраняется текущее задание частоты.

687

65 Команда увеличения смеще-
ния задания частоты 2 Служит для установки функции увеличения смещения задания частоты для разгона двигателя при срабатывании 

входа. Совместно с этой функцией необходимо также установить функцию H1-xx = 66 [Dw2 Command].
Примечание:
Для использования этой функции установите оптимальное значение предела смещения с помощью параме-
тров d4-08 и d4-09 [Up/Dw2 Bias Upper Limit и Up/Dw2 Bias Lower Limit].

687

66 Команда уменьшения сме-
щения задания частоты 2 Служит для установки функции 

уменьшения смещения задания частоты для разгона двигателя при срабатывании входа. Совместно с этой функ-
цией необходимо также установить функцию H1-xx = 65 [Up2 Command].

Примечание:
Для использования этой функции установите оптимальное значение предела смещения с помощью параме-
тров d4-08 и d4-09 [Up/Dw2 Bias Upper Limit и Up/Dw2 Bias Lower Limit].

689

67 Запуск поиска скорости в 
макс. частоты Служит для установки функции запуска поиска скорости, начиная с максимальной выходной частоты, посред-

ством внешнего задания, даже когда b3-01 = 0 [SpSrch@Start Selection = Disabled].
Примечание:
При одновременной установке функций H1-xx = 67 и 68 привод выведет сообщение об ошибке установки 
многофункционального входа oPE03 [Multi-Function Input Setting Err].

689

68 Запуск поиска скорости в 
частоты задания Служит для установки функции запуска поиска скорости, начиная с частоты задания, посредством внешнего 

задания, даже когда b3-01 = 0 [SpSrch@Start Selection = Disabled].
Примечание:
При одновременной установке функций H1-xx = 67 и 68 привод выведет сообщение об ошибке установки 
многофункционального входа oPE03 [Multi-Function Input Setting Err].

689

6A Выключение ПИД-управле-
ния Служит для установки команды выключения ПИД-управления, когда b5-01 = 1 [PID Enable = Enabled].

ВКЛ : ПИД-управление выключено
ВЫКЛ : ПИД-управление включено

689

71 Сброс PID I

Служит для установки команды сброса и удержания на 0 интегральной составляющей ПИД-управления при 
включении входа.

689

72 Удержание PID I

Служит для установки команды удержания интегральной составляющей ПИД-управления при включении входа.

689

75 Отмена плавного старта PID

Служит для установки функции плавного старта ПИД-регулятора.
ВКЛ : Деактивирована
ВЫКЛ : Активирована

690

76 Выбор уровня PID InLv

Служит для установки команды переключения входного уровня (полярности) ПИД-регулятора при включении и 
выключении входа.

690

77 Переключение уставки PID 
SP 1 Устанавливайте совместно с этой функцией функцию H1-xx = 78 [PID SP 2]. Служит для установки функции 

переключения уставок ПИД-регулятора с b5-58 по b5- 60 [PID Setpoint 2 - PID Setpoint 4].

690

78 Переключение уставки PID 
SP 2 Устанавливайте совместно с этой функцией функцию H1-xx = 78 [PID SP 2]. Служит для установки функции 

переключения уставок ПИД-регулятора с b5-58 по b5- 60 [PID Setpoint 2 - PID Setpoint 4].

690

7A Двунаправленная функция 
ПИД Служит для установки активации двунаправленной функции ПИД.

ВКЛ : Активирована
ВЫКЛ : Деактивирована

690

7B Сброс ошибки

Служит для установки команды сброса текущей ошибки при неактивной команде хода Run.
Примечание:
Привод игнорирует команду сброса ошибки, если активна команда хода Run. Перед сбросом ошибки сни-
мите команду хода Run.

690
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 H2: ДИСКРЕТНЫЕ (ЦИФРОВЫЕ) ВЫХОДЫ

7C Программная блокировка

Служит для установки команды защиты параметров от изменений при выключенном входе.
ВКЛ : Программная блокировка
ВЫКЛ : Запрет записи параметров

690

7D Ошибка перегрева привода 
OH2 Служит для установки отображения приводом ошибки перегрева oH2 [Drive Overheat Warning] при включенном 

входе. Это сообщение об ошибке не влияет на работу привода.

691

7E Установка адреса узла

Служит для установки функции в сети CANopen для запуска операции установки адреса узла из управляющего 
контроллера.

691

7F Тест послед. интерфейса Test

Служит для установки функции запуска самотестирования в приводе последовательного интерфейса RS-485.

691

90 - 97 Входы для Q2pack

Служит для установки дискретных входов, используемых с приложением Q2pack. Для более подробной инфор-
мации обратитесь к онлайн-руководству на Q2pack.

691

9F Q2pack Disable

Служит для включения операции программы Q2pack, сохраненной в приводе.
ВКЛ : Деактивирована
ВЫКЛ : Активирована

Примечание:
Для использования этой функции установите параметр A1-07 = 2 [Q2pack Enable = With DI].

691

101 - 19F Инвертирование входов с 1 
по 9F

Служит для установки инверсного режима работы функций, выбранных для многофункциональных дискретных 
входов. Для выбора функции введите “1xx”, где “xx” является значением установки функции.

Примечание:
Вы не можете инвертировать ввод для всех функций. Подробнее см. в таблице 12.39.

691

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

H2-01
(040B)

Выбор функции 2NO-2CM
(2NO-2CM Func Selection) Служит для установки функции для многофункционального дискретного выхода 

2NO-2CM.
Примечание:
Установите этот параметр в 0, если вход не используется или используется в 
сквозном режиме.

0
(0 - 1FF)

694

H2-02
(040C)

Выбор функции 3NO-3CM
(3NO-3CM Func Selection) Служит для установки функции для многофункционального дискретного выхода 

3NO-3CM.
Примечание:
Установите этот параметр в 0, если вход не используется или используется в 
сквозном режиме.

1
(0 - 1FF)

694

H2-03
(040D)

Выбор функции 4NO-4CM
(4NO-4CM Funct Selection) Служит для установки функции для многофункционального дискретного выхода 

4NO-4CM.
Примечание:
Установите этот параметр в 0, если вход не используется или используется в 
сквозном режиме.

2
(0 - 1FF)

694

H2-06
(0437)

Единица контроля кВтч
(кВтH Out Unit Selection) Служит для установки единицы для выходного сигнала импульсного сигнала кон-

троля потребляемой мощности с H2-01 по H2-03 = 65 [xNO-xCM Func Selection = 
WattH Pulse].
1 : 0.1 кВтч
2 : 1 кВтч
3 : 10 кВтч
4 : 100 кВтч
5: 1000 кВтч

1
(1 - 5)

694

H2-07
(0B3A)

Адрес выхода регистра 1 
Modbus 
(Mbus Reg1 Address Select) Служит для установки адреса выхода регистра Modbus для многофункционального 

дискретного выхода.

0001
(0001 - 1FFF)

695

H2-08
(0B3B)

Бит выхода регистра 1 Modbus 
(Mbus Reg1 Address Select) Служит для установки бита выхода регистра Modbus для многофункционального дис-

кретного выхода.

0000
(0000 - FFFF)

695

H2-09
(0B3C)

Адрес выхода регистра 2 
Modbus 
(Mbus Reg2 Address Select) Служит для установки адреса выхода регистра Modbus для многофункционального 

дискретного выхода.

0001
(0001 - 1FFF)

695

H2-10
(0B3D)

Бит выхода регистра 2 Modbus 
(Mbus Reg2 Address Select) Служит для установки бита выхода регистра Modbus для многофункционального дис-

кретного выхода.

0000
(0000 - FFFF)

695

H2-20
(1540)

Выбор компаратора 1
(Compare1 Mon. Selection) Служит для установки номера монитора x-xx для компаратора 1 в параметре мони-

тора Ux-xx [MONITOR]. Например установите в x-xx число 102 для выбора монитора 
U1-02 [Output Frequency].

102
(000 - 999)

695
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H2-21
(1541)

Нижний предел компаратора 1
(Compare1 Low Limit) Служит для установки уровня обнаружения нижнего предела для компаратора 1, если 

за 100% принята полная шкала аналогового выхода для монитора, выбранного в пара-
метре H2-20 [Compare1 Mon.Selection].

0.0%
(0.0 - 300.0%)

695

H2-22
(1542)

Верхний предел компаратора 
1
(Compare1 Up Limit) Служит для установки уровня обнаружения верхнего предела для компаратора 1, если 

за 100% принята полная шкала аналогового выхода для монитора, выбранного в пара-
метре H2-20 [Compare1 Mon.Selection].

0.0%
(0.0 - 300.0%)

695

H2-23
(1543)

Гистерезис компаратора 1
(Compare1 Hysteresis) Служит для установки уровня гистерезиса для компаратора 1, если за 100% принята 

полная шкала аналогового выхода для монитора, выбранного в параметре H2-20 
[Compare1 Mon.Selection].

0.0%
(0.0 - 10.0%)

696

H2-24
(1544)

Задержка включения компара-
тора 1
(Compare1 On-Delay Time) Служит для установки времени задержки на включение для компаратора 1.

0.0 с
(0.0 - 600.0 с)

696

H2-25
(1545)

Задержка выключения компа-
ратора 1
(Compare1 Off-Delay Time) Служит для установки времени задержки на выключение для компаратора 1.

0.0 с
(0.0 - 600.0 с)

696

H2-26
(1546)

Выбор компаратора 2
(Compare2 Mon. Selection) Служит для установки номера монитора x-xx для компаратора 1 в параметре мони-

тора Ux-xx [MONITOR]. Например установите в x-xx число 102 для выбора монитора 
U1-02 [CF Error Code].

103
(000 - 999)

696

H2-27
(1547)

Нижний предел компаратора 2
(Compare2 Low Limit) Служит для установки уровня обнаружения нижнего предела для компаратора 2, если 

за 100% принята полная шкала аналогового выхода для монитора, выбранного в пара-
метре H2-26 [Compare2 Mon.Selection].

0.0%
(0.0 - 300.0%)

696

H2-28
(1548)

Верхний предел компаратора 
2
(Compare2 Up Limit) Служит для установки уровня обнаружения верхнего предела для компаратора 2, если 

за 100% принята полная шкала аналогового выхода для монитора, выбранного в пара-
метре H2-26 [Compare2 Mon.Selection].

0.0%
(0.0 - 300.0%)

696

H2-29
(1549)

Гистерезис компаратора 2
(Compare2 Hysteresis)
Compare2 Hysteresis

Служит для 
установки уровня гистерезиса для компаратора 1, если за 100% принята полная шкала 
аналогового выхода для монитора, выбранного в параметре H2-26 [Compare1 
Mon.Selection].

0.0%
(0.0 - 10.0%)

697

H2-30
(154A)

Задержка включения компара-
тора 2
(Compare2 On-Delay Time) Служит для установки времени задержки на включение для компаратора 2.

0.0 с
(0.0 - 600.0 с)

697

H2-31
(154B)

Задержка выключения компа-
ратора 2
(Compare2 Off-Delay Time) Служит для установки времени задержки на выключение для компаратора 2.

0.0 с
(0.0 - 600.0 с)

697

H2-32
(159A)

Время фильтра компаратора 1
(Compare1 Filter Time) Служит для установки постоянной времени, применяемой к фильтру первичной 

задержки, используемому для аналогового выхода монитора, выбранного в параметре 
H2-20 [Compare1 Mon.Selection].

0.0с
(0.0 - 10.0 с)

697

H2-33 
(159B)

Защита про превышению пре-
дела компаратора 1
(Compare1 Protection 
Selection)

Служит для установки поведения привода при обнаружении ошибки превышения 
предела компаратора CP1 [Comparator1 Limit Fault].
0 : Управляемый останов с замедлением
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
2 : Быстрый останов (C1-09)
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения
4 : Снижение скорости до уровня (L8-19)

4
(0 - 4)

697

H2-34 
(159C)

Время фильтра компаратора 2
(Compare2 Filter Time) Служит для установки постоянной времени, применяемой к фильтру первичной 

задержки, используемому для аналогового выхода монитора, выбранного в параметре 
H2-26 [Compare2 Mon.Selection].

0.0с
(0.0 - 10.0 с)

698

H2-35
(159D)

Защита по превышению пре-
дела компаратора 2
(Compare2 Protection 
Selection)

Служит для установки поведения привода при обнаружении ошибки превышения 
предела компаратора CP2 [Comparator2 Limit Fault].
0 : Управляемый останов с замедлением
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
2 : Быстрый останов (C1-09)
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения
4 : Снижение скорости до уровня (L8-19)

4
(0 - 4)

698

H2-36
(159E)

Compare1 HoldTime

Служит для установки промежутка времени, в пределах которого ошибка CP1 
[Comparator1 Limit Fault] деактивирована.

0.0 с
(0.0 - 10.0 с)

698

H2-37
(159F)

Compare2 HoldTime

Служит для установки промежутка времени, в пределах которого ошибка CP2 
[Comparator2 Limit Fault] деактивирована.

0.0 с
(0.0 - 10.0 с)

698

H2-40
(0B58)

Функция выхода бита 0 реги-
стра Modbus 15E0 
(Mbus 15E0h b0 Output 
Function)

Служит для установки многофункционального дискретного выхода для бита 0 реги-
стра Modbus 15E0 (Шест.).

0
(0 - 1A7)

698

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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 H2-xx: Значения установок для выбора функций многофункциональных 
дискретных выходов

H2-41
(0B59)

Функция выхода бита 1 реги-
стра Modbus 15E0 
(Mbus 15E0h b1 Output 
Function)

Служит для установки многофункционального дискретного выхода для бита 1 реги-
стра Modbus 15E0 (Шест.).

0
(0 - 1A7)

699

H2-42
(0B5A)

Функция выхода бита 2 реги-
стра Modbus 15E0 
(Mbus 15E0h b2 Output 
Function)

Служит для установки многофункционального дискретного выхода для бита 2 реги-
стра Modbus 15E0 (Шест.).

0
(0 - 1A7)

699

H2-60
(1B46)

Эксперт

Выбор 2-й функции 2NO-2CM
(2NO-2CM 2nd Function) Служит для выбора второй функции для выхода 2NO-2CM. Выходом является резуль-

тат логического расчета функций, назначенных выходу с помощью параметра H2-01 
[2NO-2CM Func Selection].

0
(0 - A7)

699

H2-61
(1B47)

Эксперт

Логическая операция для 
выхода 2NO-2CM
(2NO-2CM Logic Operation) Служит для установки логической операции для функций, установленных в параме-

трах H2-01 [2NO-2CM Func Selection] и H2-60 [2NO-2CM 2nd Function].

1
(1 - 9)

699

H2-62
(1B48)

Эксперт

Время задержки выхода 2NO-
2CM
(2NO-2CM Dly Time) Служит для установки минимального времени, используемого для вывода результа-

тов логического расчета через выход 2NO-2CM.

0.1 с
(0.0 - 25.0 с)

699

H2-63
(1B49)

Эксперт

Выбор 2-й функции 3NO-3CM
(3NO-3CM 2nd Function) Служит для выбора второй функции для выхода 3NO-3CM. Выходом является резуль-

тат логического расчета функций, назначенных выходу с помощью параметра H2-02 
[3NO-3CM Func Selection].

0
(0 - A7)

699

H2-64
(1B4A)
Эксперт

Логическая операция для 
выхода 3NO-3CM
(3NO-3CM Logic Operation) Служит для установки логической операции для функций, установленных в параме-

трах H2-02 [3NO-3CM Func Selection] и H2-63 [3NO-3CM 2nd Function].

1
(1 - 9)

699

H2-65
(1B4B)
Эксперт

Время задержки выхода 3NO-
3CM
(3NO-3CM Dly Time) Служит для установки минимального времени, используемого для вывода результа-

тов логического расчета через выход 3NO-3CM.

0.1 с
(0.0 - 25.0 с)

699

H2-66
(1B4C)
Эксперт

Выбор 2-й функции 4NO-4CM
(4NO-4CM 2nd Function) Служит для выбора второй функции для выхода 4NO-4CM. Выходом является резуль-

тат логического расчета функций, назначенных выходу с помощью параметра H2-03 
[4NO-4CM Funct Selection].

0
(0 - A7)

700

H2-67
(1B4D)
Эксперт

Логическая операция для 
выхода 4NO-4CM
(4NO-4CM Logic Operation) Служит для установки логической операции для функций, установленных в параме-

трах H2-03 [4NO-4CM Funct Selection] и H2-66 [4NO-4CM 2nd Function].

1
(1 - 9)

700

H2-68
(1B4E)

Эксперт

Время задержки выхода 4NO-
4CM
(4NO-4CM Dly Time) Служит для установки минимального времени, используемого для вывода результа-

тов логического расчета через выход 4NO-4CM.

0.1 с
(0.0 - 25.0 с)

700

Установка Функция Описание Стр.

0 Сквозной режим

Установка для неиспользуемых входов или используемых в сквозном режиме. Также используйте эту установку 
для назначения функции выходного контакта ПЛК через Modbus или опциональную плату связи. Этот сигнал не 
работает, если сигналы не сконфигурированы из ПЛК.

700

1 Готовность привода

Выход включен, когда привод готов и работает.

700

2 Привод работает

Этот выход активируется при включении дискретного входа, которому назначена функция H1-xx = 1A [Drive 
Enable].

700

3 Ошибка

Выход активируется, когда привод обнаруживает ошибку.
Примечание:
Выход не включается для ошибок CPF00 и CPF01 [Control Circuit Error].

700

4 Несущественная ошибка

Выход включается, когда привод обнаруживает несущественную ошибку.

701

5 Режим хода

Выход активируется, когда подана команда хода Run, и привод вырабатывает напряжение.
ВКЛ : Привод в режиме хода
ВЫКЛ : Привод остановлен

701

6 Обратный ход

Выход активируется, когда двигатель вращается в обратном направлении.
ВКЛ : Двигатель вращается в обратном направлении.
ВЫКЛ : Двигатель вращается в прямом направлении или остановлен.

701

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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7 Режим нулевой скорости

Выход активируется, когда выходная частота меньше значения параметра E1-09 [Min Output Frequency] или b2-
01 [ZSpd/DCI Threshold].

Примечание:
Выбор параметра задания определяется режимом управления A1-02 [Control Method].

ВКЛ : Выходная частота меньше E1-09 или b2-01.
ВЫКЛ : Выходная частота больше или равна E1-09 или b2-01.

702

8 Нулевое серво в норме

Выход активируется при завершении позиционирования в диапазоне, установленном в параметре b9-02 [Zero 
Servo Width for Completion] после отсылки команды нулевого сервоуправления.

702

9 Регенерация

Выход активируется, когла двигатель находится в режиме регенерации.
ВКЛ : Двигатель в режиме регенерации.
ВЫКЛ : Двигатель работает или остановлен.

702

A Предел скорости

Выход включается при активации ограничения скорости.

702

B Выход привода активирован

Выход активируется, когда привод выдает частоту.
ВКЛ : Привод выдает частоту.
ВЫКЛ : Привод не выдает частоту.

703

C Дежурный режим

Выход активируется после останова привода и после истечения времени, установленного в параметре b8-51 
[Standby Mode Wait Time].
ВКЛ : Включается команда хода Run и включается магнитный контактор на входе привода.
ВЫКЛ : Команда хода Run выключается и привод останавливается. Затем, по истечении времени, установлен-
ного в параметре b8-51 [Standby Mode Wait Time] выключается магнитный контактор на входе привода.

703

D Состояние местного и дис-
танционного управления Выход активирован, когда в качестве источника команды команды хода Run и источника задания частоты 

выбрана клавиатура (режим местного управления LOCAL).
ВКЛ : Режим местного управления LOCAL
ВЫКЛ : Режим дистанционного управления REMOTE

703

E Защитное отключение EDM

Выход включается, сигнализируя о состоянии срабатывания защитного отключения, при правильном срабатыва-
нии цепи защитного отключения и цепи диагностики защитного отключения, когда дискретные вход H1-HC и 
выход H2-HC выключены (разомкнуты).
ВКЛ : Состояние срабатывания защитного отключения
ВЫКЛ : Цепь защитного отключения неисправна или в состоянии Хода/Готовности

704

F Частота достигнута 1

Выход включается, когда выходная частота находится в диапазоне частоты задания ± L4-02 [SpAgree Det. Width].
Примечание:
В режиме векторного управления по замкнутому контуру CLV привод использует в качестве задания ско-
рость двигателя.

ВКЛ : Выходная частота в диапазоне “задания частоты ± L4-02”.
ВЫКЛ : Выходная частота не совпадает с заданием частоты, хотя привод работает.

704

10 Частота в области достиже-
ния 1 Выход активируется, когда выходная частота находится в диапазоне L4-01 [SpAgree Det.Level] ± L4-02 [SpAgree 

Det.Width] и в диапазоне задания частоты ± L4-02.
Примечание:
• Функция обнаружения работает в обоих направлениях вращения двигателя.
• В режиме векторного управления CLV уровень обнаружения в прямом и обратном направлении является 

значением скорости двигателя “Motor Speed ± L4-02”.
ВКЛ : Выходная частота находится в диапазоне “L4-01 ± L4-02” и в диапазоне задания частоты ± L4-02.
ВЫКЛ : Выходная частота находится не в диапазоне “L4-01 ± L4-02” и не в диапазоне задания частоты ± L4-02.

704

11 Частота достигнута 2

Выход активируется, когда выходная частота находится в диапазоне задания частоты ± L4-04 [SpAgree Det. 
Width(+/-)].

Примечание:
В режимах векторного управления CLV и CLV/PM привод использует в качестве задания скорость двигателя.

ВКЛ : Выходная частота в диапазоне “задания частоты ± L4-04”.
ВЫКЛ : Выходная частота не в диапазоне “задания частоты ± L4-04”.

705

Установка Функция Описание Стр.

Установка A1-02 Режим управления Параметр, определяющий задание

0 V/f Control E1-09

1 PG V/f Control E1-09

2 OLVector b2-01

3 CLVector E1-09

4 Adv OLVector E1-09

5 PM OLVector E1-09

6 PM AOLVector E1-09

7 PM CLVector b2-01

8 EZ Vector E1-09
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12 Частота в области достиже-
ния 2 Выход активируется, когда выходная частота находится в диапазоне L4-03 [SpAgree Det.Level(+/-)] ± L4-04 

[SpAgree Det.Width(+/-)] и в диапазоне задания частоты ± L4-04.
ВКЛ : Выходная частота находится в диапазоне “L4-03 ± L4-04” и в диапазоне задания частоты ± L4-04.
ВЫКЛ : Выходная частота находится не в диапазоне “L4-03 ± L4-04” или не в диапазоне задания частоты ± L4- 
04.

705

13 Частота обнаружения 1

Выход выключается, когда выходная частота становится выше, чем значение параметра L4-01 [SpAgree 
Det.Level] + L4-02 [SpAgree Det.Width]. После выключения выхода он остается выключенным, пока выходная 
частота не достигнет уровня, установленного в параметре L4-01.

Примечание:
• Функция обнаружения работает в обоих направлениях вращения двигателя. Значение параметра L4-01 

используется в качестве уровня обнаружения в прямом и обратном направлении.
• В режиме векторного управления по замкнутому контуру CLV привод использует в качестве задания ско-

рость двигателя.
ВКЛ : Выходная частота меньше значения L4-01 или не превышает значение L4-01 + L4-02.
ВЫКЛ : Выходная частота превышает значение L4-01 + L4-02.

706

14 Частота обнаружения 2

Выход активируется, когда выходная частота становится выше установленного значения достигнутой скорости 
L4-01 [SpAgree Det.Level]. После включения выхода он остается включенным, пока выходная частота не достиг-
нет уровня, установленного в параметре L4-01 - L4-02.
ВКЛ : Выходная частота выше значения L4-01.
ВЫКЛ : Выходная частота меньше значения “L4-01 - L4-02”, или меньше значения L4-01.

706

15 Частота обнаружения 3

Выход деактивируется, когда выходная частота становится выше установленного значения “L4-03 [SpAgree 
Det.Level (+/-)] + L4-04 [SpAgree Det.Width(+/-)]”. После выключения выхода он остается выключенным, пока 
выходная частота не достигнет уровня, установленного в параметре L4-03.

Примечание:
• Уровень обнаружения, установленный с помощью L4-03, является знаковым значением. Привод будет осу-

ществлять обнаружение только в одном направлении.
• В режимах векторного управления CLV и CLV/PM привод использует в качестве задания скорость двига-

теля.
ВКЛ : Выходная частота меньше значения L4-03 или не выше значения L4-03 + L4-04.
ВЫКЛ : Выходная частота выше значения L4-03 + L4-04.

707

16 Частота обнаружения 4

Выход активируется, когда выходная частота становится выше значения L4-03 [SpAgree Det.Level(+/-)]. После 
включения выхода он остается включенным, пока выходная частота не достигнет уровня, установленного в пара-
метре L4-03 - L4-04.
ВКЛ : Выходная частота выше значения L4-03.
ВЫКЛ : Выходная частота меньше значения “L4-03 - L4-04”, или не выше значения L4-03.

707

17 Быстрый останов

Выход активируется во время работы быстрого останова.

708

18 Режим KEBridethru

Выход активируется во время режима KEB Ride-Thru.

708

19 Торможение коротким замы-
канием Выход активируется во время торможения коротким замыканием.

Примечание:
В режиме векторного управления A1-02 = 8 [Control Method = EZ Vector] эта функция доступна при исполь-
зовании двигателя с постоянными магнитами PM.

708

1A Общая блокировка (нор-
мально-открытый контакт) Выход включается во время общей блокировки. В режиме общей блокировки привода выходной транзистор при-

вода перестает переключаться и напряжение в шине постоянного тока не вырабатывается.
ВКЛ : Привод в режиме общей блокировки
ВЫКЛ : Превод не в режиме общей блокировки.

708

1B Общая блокировка (нор-
мально-закрытый контакт) Выход выключается во время общей блокировки. В режиме общей блокировки привода выходной транзистор 

привода перестает переключаться и напряжение в шине постоянного тока не вырабатывается.
ВКЛ : Превод не в режиме общей блокировки.
ВЫКЛ : Привод в режиме общей блокировки

708

1C Источник задания частоты

Выход отображает выбранный источник задания частоты.
ВКЛ : Для задания частоты используется клавиатура.
ВЫКЛ : Для задания частоты используется источник, выбранный в параметрах b1-01 или b1-15 [Freq. Ref. Sel. 1 
или Freq. Ref. Sel. 2].

708

1D Источник команды хода Run

Выход отображает выбранный источник команды хода Run.
ВКЛ : Для подачи команды хода используется клавиатура.
ВЫКЛ : Для подачи команды хода используется источник, выбранный в параметрах b1-02 или b1-16 [Run Comm. 
Sel 1 или Run Comm. Sel 2].

708

1E Выбран двигатель 2

Выход активируется при выборе двигателя 2.
ВКЛ : Выбран двигатель 2
ВЫКЛ : Выбран двигатель 1

708

1F Режим перезапуска

Выход активируется при попытке перезапуска привода после ошибки посредством функции автоматического 
перезапуска.

709

Установка Функция Описание Стр.
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20 Активирован сброс Reset

Выход включается, когда привод принимает команду сброса через клемму управления, последовательный интер-
фейс или опциональную плату связи.

709

21 Обнаружена позиция полюса 
PM Выход активируется, когда привод принимает команду хода Run и когда привод обнаруживает позицию магнит-

ного полюса двигателя с постоянными магнитами PM.

709

22 Внешний источник питания 
24В Выход активируется при подключении внешнего источника питания 24В между клеммами E24V-A0V.

ВКЛ : Подано питание от внешнего источника питания 24В.
ВЫКЛ : Отсутствует питание от внешнего источника питания 24В.

709

2F Поиск скорости

Выход активируется, когда привод осуществляет поиск скорости.

709

30 Предел момента

Выход активируется, когда задание крутящего момента достигло предела, установленного в параметрах группы 
L7, H3-02 [AI1 Function Selection], H3-06 [AI3 Function Selection] или H3-10 [AI2 Function Selection].

709

31 Предел скорости при управ-
лении моментом Двигатель разгоняется в прямом или обратном направлении после активации управления крутящим моментом, и 

внешнее задание крутящего момента непропорционально нагрузке. Выход активируется, когда скорость не выше 
постоянной скорости и скорость двигателя ограничена пределом. Это не относится к операции останова двига-
теля.

709

32 Ошибка момента 1 (нор-
мально-открытый контакт) Выход активируется, когда привод обнаруживает превышение крутящего момента или пониженный крутящий 

момент.
ВКЛ : Выходной ток/момент превышает значение параметра L6-02 [Trq Det1 Level], или уровень меньше значе-
ния крутящего момента, установленного в параметре L6-02 за промежуток времени, установленный в параметре 
L6-03 [Trq Det1 Time].

709

33 Ошибка момента 1 (нор-
мально-закрытый контакт) Выход активируется, когда привод обнаруживает превышение крутящего момента или пониженный крутящий 

момент.
ВЫКЛ : Выходной ток/момент превышает значение параметра L6-02 [Trq Det1 Level], или уровень меньше значе-
ния крутящего момента, установленного в параметре L6-02 за промежуток времени, установленный в параметре 
L6-03 [Trq Det1 Time].

710

37 Ошибка момента 2 (нор-
мально-открытый контакт) Выход активируется, когда привод обнаруживает превышение крутящего момента или пониженный крутящий 

момент.
ВКЛ : Выходной ток/момент превышает значение параметра L6-05 [Trq Det2 Level], или уровень меньше значе-
ния крутящего момента, установленного в параметре L6-05 за промежуток времени, установленный в параметре 
L6-06 [Trq Det2 Time].

710

38 Ошибка момента 2 (нор-
мально-закрытый контакт) Выход активируется, когда привод обнаруживает превышение крутящего момента или пониженный крутящий 

момент.
ВЫКЛ : Выходной ток/момент превышает значение параметра L6-05 [Trq Det2 Level], или уровень меньше значе-
ния крутящего момента, установленного в параметре L6-05 за промежуток времени, установленный в параметре 
L6-06 [Trq Det2 Time].

710

39 Выход с таймером

Используйте эту установку для выбора функции выхода с таймером.

710

3C Компаратор 1

Выход активируется, когда значение монитора, выбранного в параметре H2-20 [Compare1 Mon.Selection], вклю-
чено в течение промежутка времени, установленного в параметре H2-24 [Compare1 On-Delay Time] и значения 
H2-21 [Compare1 Low Limit] и H2-22 [Compare1 Up Limit] располагаются в диапазоне.

711

3D Компаратор 2

Выход активируется, когда значение монитора, выбранного в параметре H2-26 [Compare2 Mon.Selection], вклю-
чено в течение промежутка времени, установленного в параметре H2-30 [Compare2 On-Delay Time] и значения 
H2-27 [Compare2 Low Limit] и H2-28 [Compare2 Up Limit] располагаются в диапазоне.

709

3E Обрыв обратной связи ПИД

Выход активируется, когда привод обнаруживает ошибку обрыва обратной связи ПИД FbL [PID Feedback Loss].

711

3F Превышение обратной связи 
ПИД Выход активируется, когда привод обнаруживает ошибку превышения обратной связи ПИД FbH [Excessive PID 

Feedback].

712

4A Пониженное напряжение в 
шине постоянного тока Выход активируется, когда напряжение в шине постоянного тока или напряжение питания цепей управления 

меньше уровня обнаружения пониженного напряжения, установленого в параметре L2-05 [UV Detection Lvl 
(Uv1)]. Выход включается также при наличии нарушения напряжения в шине постоянного тока.
ВКЛ : Напряжение в шине постоянного тока меньше установки параметра L2-05.
ВЫКЛ : Напряжение в шине постоянного тока больше установки параметра L2-05.

712

4B Обрыв задания частоты

Выход активируется, когда привод обнаруживает обрыв задания частоты.

712

4C Ошибка тормозного рези-
стора Выход активируется при перегреве встроенного тормозного резистора или при отказе тормозного транзистора.

712
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 H3: АНАЛОГОВЫЕ ВХОДЫ

4D Перегрузка двигателя

Выход активируется, когда значение электронной тепловой защиты функции защиты двигателя от перегрузки 
составляет минимум 90% от уровня обнаружения.

712

4E Перегрев радиатора

Выход активируется, когда температура радиатора достигла уровня, установленного в параметре L8-02 [Overheat 
Alm Level].

712

4F Ошибка перегрева

Выход активируется, когда выбран режим работы привода при перегреве L8-03 = 4 [Overheat Pre-Alarm Selection 
= Run@L8-19 Rate] и ошибка перегрева радиатора oH [Heatsink Overheat] не была удалена после 10 циклов сни-
жения частоты приводом.

712

60 Ошибка тормозного транзи-
стора Выход активируется при перегреве внутреннего тормозного резистора и обнаружении приводом ошибки дина-

мического тормозного транзистора rr [Dynamic Braking Transistor Fault].

712

61 Перегрев тормозного рези-
стора Выход активируется при перегреве тормозного резистора и обнаружении приводом ошибки перегрева тормоз-

ного резистора rH [Braking Resistor Overheat].

713

62 Ошибка вентилятора

Выход активируется, когда привод обнаруживает отказ вентилятора охлаждения в приводе.

713

63 Обслуживание

Выход активируется при достижении компонентами привода предполагаемого времени обслуживания, сообщая 
пользователю о необходимости обслуживания следующих компонентов:
• IGBT-модуль
• Вентилятор охлаждения
• Конденсатор
• Реле обхода плавного заряда

713

65 Импульсы потребляемой 
мощности Служит для вывода импульсов, отображающих потребленную приводом мощность в ваттчасах.

713

66 Износ мехчасти

Выход активируется при обнаружении износа мехчасти.

713

67 Регистр Modbus 1 Выход включается при активации 
бита, выбранного в параметре H2-08 [Mbus Reg1 Bit Select] для адреса регистра Modbus, установленного в пара-
метре H2-07 [Mbus Reg1 Address Select].

713

69 Регистр Modbus 2

Выход включается при активации бита, выбранного в параметре H2-10 [Mbus Reg2 Bit Select] для адреса реги-
стра Modbus, установленного в параметре H2-09 [Mbus Reg2 Address Select].

712

6A Ошибка данных Выход активируется при обнаружении приводом ошибки связи по USB / ошибка карты памяти micro SD LoG 
[Com Error / Abnormal SD card].

713

90 - 93 Выходы для Q2pack DO1-4

Служит для установки дискретного выхода для программы Q2pack. Подробнее см. в онлайн руководстве Q2pack.

714

A0 - A7 Q2pack ExDO1 - 8

Служит для установки дискретных выходов платы DO-A3 для программ Q2pack. Подробнее см. в онлайн руко-
водстве Q2pack.

714

100 - 1A7 Инверсия выходов с 0 по A7

Служит для инвертирования выхода функции для выбранного многофункционального дискретного выхода. 
Использует две последние цифры 1xx для выбора, какую функцию выводить инверсировано.

714

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

H3-01
(0410)

Уровень сигнала AI1
(AI1 Signal Level Select) Служит для установки уровня входного сигнала для многофункционального аналого-

вого входа AI1.
0 : 0 - 10В (Нижний предел – 0)
1 : -10 - +10В (Биполярное задание)
2 : 4 - 20 мА
3 : 0 - 20 мА

0
(0 - 3)

716

H3-02
(0434)

Функция входа AI1
(AI1 Function Selection) Служит для выбора функции для входа AI1.

4
(0 - 32)

716

H3-03
(0411)
ХОД

Усиление входа AI1
(AI1 Gain Setting) Служит для установки коэффициента усиления входного аналогового сигнала для 

входа AI1.

100.0%
(-999.9 - +999.9%)

716

H3-04
(0412)
ХОД

Смещение входа AI1
(AI1 Bias Setting) Служит для установки смещения входного аналогового сигнала для входа AI1.

0.0%
(-999.9 - +999.9%)

716
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 H3-xx: Выбор функции для многофункциональных аналоговых входов

H3-05
(0413)

Уровень сигнала AI3
(AI3 Signal Level Select) Служит для установки уровня входного сигнала для многофункционального аналого-

вого входа AI3.
0 : 0 - 10В (Нижний предел – 0)
1 : -10 - +10В (Биполярное задание)
2 : 4 - 20 мА
3 : 0 - 20 мА

0
(0 - 3)

717

H3-06
(0414)

Функция входа AI3
(AI3 Function Selection) Служит для выбора функции для входа AI3.

1
(0 - 32)

717

H3-07
(0415)
ХОД

Усиление входа AI3
(AI3 Gain Setting) Служит для установки коэффициента усиления входного аналогового сигнала для 

входа AI3.

100.0%
(-999.9 - +999.9%)

717

H3-08
(0416)
ХОД

Смещение входа AI3
(AI3 Bias Setting) Служит для установки смещения входного аналогового сигнала для входа AI3.

0.0%
(-999.9 - +999.9%)

717

H3-09
(0417)

Уровень сигнала AI2
(AI2 Signal Level Select) Служит для установки уровня входного сигнала для многофункционального аналого-

вого входа AI2.
0 : 0 - 10В (Нижний предел – 0)
1 : -10 - +10В (Биполярное задание)
2 : 4 - 20 мА
3 : 0 - 20 Ма

2
(0 - 3)

718

H3-10
(0418)

Функция входа AI2
(AI2 Function Selection) Служит для выбора функции для входа AI2.

4
(0 - 32)

718

H3-11
(0419)
ХОД

Усиление входа AI2
(AI2 Gain Setting) Служит для установки коэффициента усиления входного аналогового сигнала для 

входа AI2.

100.0%
(-999.9 - +999.9%)

718

H3-12
(041A)
ХОД

Смещение входа AI2
(AI2 Bias Setting) Служит для установки смещения входного аналогового сигнала для входа AI2.

0.0%
(-999.9 - +999.9%)

718

H3-13
(041B)

Фильтр задержки
(An.In FilterTime Constant) Служит для 

установки постоянной времени, применяемой к фильтру первичной задержки для 
многофункционального аналогового входа.

0.03 с
(0.00 - 2.00 с)

719

H3-14
(041C)

Выбор аналог. входов для 
активации
(An.In Term.Enable Sel) Служит для выбора аналоговых входов, активируемых посредством дискретных вхо-

дов, для которых выбрана функция H1-xx: MFDI Function Select = 12 [AI Input Sel].
1 : Только AI1
2 : Только AI2
3 : AI1 и AI2
4 : Только AI3
5 : AI1 и AI3
6 : AI2 и AI3
7 : AI1, AI2 и AI3

7
(1 - 7)

719

H3-16
(02F0)

Коррекция AI1
(AI1 Offset) Служит для установки уровня коррекции аналогового сигнала по входу AI1. Обычно 

эту установку изменять не нужно.

0
(-500 - +500)

719

H3-17
(02F1)

Коррекция AI2
(AI2 Offset) Служит для установки уровня коррекции аналогового сигнала по входу AI2. Обычно 

эту установку изменять не нужно.

0
(-500 - +500)

719

H3-18
(02F2)

Коррекция AI3
(AI3 Offset) Служит для 

установки уровня коррекции аналогового сигнала по входу AI3. Обычно эту уста-
новку изменять не нужно.

0
(-500 - +500)

719

H3-40
(0B5C)

Функция входа 15C1h
(15C1h Input Function) Служит для установки функции Modbus AI1.

0
(0, 3, 6 - 2F)

720

H3-41
(0B5F)

Функция входа 15C2h
(15C2h Input Function) Служит для установки функции Modbus AI2.

0
(0, 3, 6 - 2F)

720

H3-42
(0B62)

Функция входа 15C3h
(15C3h Input Function) Служит для установки функции Modbus AI3.

0
(0, 3, 6 - 2F)

720

H3-43
(117F)

Фильтр задержки входа 
Modbus
(Mbus In FilterTime Const) Служит для установки постоянной времени, применяемой к фильтру первичной 

задержки для аналогового входа Modbus.

0.00 с
(0.00 - 2.00 с)

720

Установка Функция Описание Стр.

0 Сквозной режим

Установка для неиспользуемых входов или используемых в сквозном режиме. 

720

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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1 Дополнительное задание 
частоты 1 Служит для установки второго задания при установке многоступенчатого задания скорости для активации 

командного задания (Доп. задания частоты 1), поступающего через вход, которому назначена данная функция. 
Это значение устанавливается в процентах от установки параметра максимальной выходной частоты E1-04 [Max 
Output Frequency].

720

2 Дополнительное задание 
частоты 2 Служит для установки третьего задания при установке многоступенчатого задания скорости для активации 

командного задания (Доп. задания частоты 2), поступающего через вход, которому назначена данная функция. 
Это значение устанавливается в процентах от установки параметра максимальной выходной частоты E1-04 [Max 
Output Frequency].

720

3 Смещение задания частоты

Служит для ввода смещения, добавляемого к заданию частоты, в процентах от максимальной выходной частоты 
E1-04 [Max Output Frequency]

721

4 Задание частоты/Смещение

Величина ввода через аналоговый вход, которому назначена эта функция, становится основным заданием 
частоты.

721

5 Коэффициент усиления 
ввода частоты Привод производит перемножение величины аналогового задания частоты с величиной ввода, поступающего 

через аналоговый вход, которому назначена эта функция.

721

6 Смещение выходного 
напряжения Служит для ввода сигнала смещения и усиления выходного напряжения.

721

7 Компенсация крутящего 
момента Служит для ввода величины компенсации крутящего момента в процентах от номинального крутящего момента 

двигателя.

722

8 Задание момента/предела

Служит для ввода задания крутящего момента при номинальном крутящем моменте двигателя 100%. Эта уста-
новка является пределом крутящего момента при управлении скоростью.

722

9 Предел момента в прямом 
направлении Служит для ввода предела крутящего момента в прямом направлении в процентах от номинального крутящего 

момента двигателя.

722

B Предел момента нагрузки

Служит для ввода предела крутящего момента нагрузки в процентах от номинального крутящего момента двига-
теля.

723

C Предел регенеративного 
момента Служит для ввода предела регенеративного крутящего момента в процентах от номинального крутящего 

момента двигателя.

723

D Предел крутящего момента

Служит для ввода одинакового предела крутящего момента для всех квадрантов при работе в прямом, обратном 
направлении и регенерации, в процентах от номинального крутящего момента двигателя.

723

E Уровень крутящего момента

Служит для ввода сигнала регулировки уровня обнаружения превышения/понижения крутящего момента.
Примечание:
Используйте эту функцию с параметром L6-01 [Trq Det1 Select]. Этот параметр работает как альтернатива 
параметру L6-02 [Trq Det1 Level].

723

F Обратная связь ПИД

Служит для ввода величины обратной связи ПИД-регулятора.

724

10 Уставка ПИД

Служит для ввода величины уставки ПИД-регулятора.

724

11 Дифференциальная 
обратная связь Служит для ввода величины дифференциальной обратной связи ПИД в процентах от полной шкалы аналогового 

сигнала (10 В или 20 мА).

724

12 Коэффициент усиления 
времени разгона/замедления Служит для ввода сигнала регулировки уровня усиления, используемого для времени разгона/замедления с C1-

01 по C1-08 [Accel Time 1 - Decel Time 4] в процентах от полной шкалы аналогового сигнала (10 В или 20 мА).

724

13 Ток торможения постоянным 
током Служит для ввода сигнала регулировки уровня тока, используемого для торможения постоянным током в про-

центах от номинального выходного тока привода

724

14 Уровень предотвращения 
остановки Служит для ввода сигнала регулировки уровня предотвращения остановки во время хода в процентах от номи-

нального тока привода.

725

15 Нижний предел частоты

Служит для ввода сигнала регулировки уровня нижнего предела выходной частоты в процентах от максималь-
ной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency]

725

16 Вход термодатчика 
двигателя Служит для ввода сигнала с датчика температуры (PTC) для предотвращения повреждения двигателя при пере-

греве в процентах от полной шкалы аналогового сигнала 10 В (или 20 мА)

725

30 Вход Q2pack AI1

Используется с программой Q2pack. Подробнее см. в онлайн руководстве Q2pack.

725

Установка Функция Описание Стр.
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 H4: АНАЛОГОВЫЕ ВЫХОДЫ

 H5: ПОРТЫ MODBUS

31 Вход Q2pack AI1

Используется с программой Q2pack. Подробнее см. в онлайн руководстве Q2pack.

726

32 Вход Q2pack AI3

Используется с программой Q2pack. Подробнее см. в онлайн руководстве Q2pack.

726

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

H4-01
(041D)

Функция AO1
(AO1 An.Out Select) Служит для установки номера монитора для вывода сигнала через многофункцио-

нальный аналоговый выход AO1.
Установите часть x-xx из параметра монитора U. Например, установите H4-01 = 102 
для монитора выходной частоты U1-02 [Output Frequency].

102
(000 - 999)

727

H4-02
(041E)
ХОД

Усиление AO1
(AO1 An.Out Gain) Служит для установки коэффициента усиления сигнала монитора, посылаемого через 

выход AO1.
Служит для установки выходного уровня аналогового сигнала через выход AO1 на 
уровне 10 В или 20 мА для указания уровня 100% для выбранного объекта монито-
ринга.

100,0%
(-999,9 - +999,9%)

728

H4-03
(041F)
ХОД

Смещение AO1
(AO1 An.Out Bias) Служит для установки смещения сигнала монитора, посылаемого через выход AO1.

Служит для установки выходного уровня аналогового сигнала через выход AO1 на 
уровне 10 В или 20 мА для указания уровня 0% для выбранного объекта монито-
ринга.

0,0%
(-999,9 - +999,9%)

728

H4-04
(0420)

Функция AO2
(AO2 An.Out Select) Служит для установки номера монитора для вывода сигнала через многофункцио-

нальный аналоговый выход AO2.
Установите цифровую часть x-xx из имени параметра монитора U. Например, устано-
вите H4-01 = 102 для монитора выходной частоты U1-02 [Output Frequency].

103
(000 - 999)

728

H4-05
(0421)
ХОД

Усиление AO2
(AO2 An.Out Gain) Служит для установки коэффициента усиления сигнала монитора, посылаемого через 

выход AO2.
Служит для установки выходного уровня аналогового сигнала через выход AO2 на 
уровне 10 В или 20 мА для указания уровня 100% для выбранного объекта монито-
ринга.

50,0%
(-999,9 - +999,9%)

728

H4-06
(0422)
ХОД

Смещение AO2
(AO2 An.Out Bias) Служит для установки смещения сигнала монитора, посылаемого через выход AO2.

Служит для установки выходного уровня аналогового сигнала через выход AO2 на 
уровне 10 В или 20 мА для указания уровня 0% для выбранного объекта монито-
ринга.

0,0%
(-999,9 - +999,9%)

728

H4-07
(0423)

Уровень AO1
(AO1 Signal Level Select) Служит для установки уровня выходного сигнала AO1.

Примечание:
После изменения этого параметра правильно установите перемычку S5 на плате 
клеммного блока.

1 : 0 - 10 Впост
2 : -10 - +10 Впост
3 : 4 - 20 мА

1
(1 - 3)

729

H4-08
(0424)

Уровень AO2
(AO2 Signal Level Select) Служит для установки уровня выходного сигнала AO2.

Примечание:
После изменения этого параметра правильно установите перемычку S5 на плате 
клеммного блока.

1 : 0 - 10 Впост
2 : -10 - +10 Впост
3 : 4 - 20 мА

1
(1 - 3)

729

H4-20
(0B53)

Уровень мощности
(An.Pwr Mon 100% Level) Служит для установки уровня 10В при выводе через аналоговый выход сигнала мони-

тора выходной мощности U1-08 [Output Power].

0,00 кВт
(0,00 - 650,00 кВт)

729

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

H5-01
(0425)

Адрес Modbus
(Mbus Address) Служит для установки адреса для подчиненного привода в сети.

Примечание:
• После изменения этого параметра необходимо перезапустить привод.
• При установке 0 привод не будет реагировать на сообщения Modbus сети.

1FH
(0 - FFH)

729

Установка Функция Описание Стр.



11.8 H: ПАРАМЕТРЫ ВХОДОВ И ВЫХОДОВ ПРИВОДА

450 SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство

H5-02
(0426)

Скорость Modbus
(Mbus BaudRate) Служит для установки скорости связи в сети Modbus.

Примечание:
После изменения этого параметра необходимо перезапустить привод.

1 : 1200 битс
2 : 2400 битс
3 : 4800 битс
4 : 9600 битс
5 : 19.2 кбитс
6 : 38.4 кбитс
7 : 57.6 кбитс
8 : 76.8 кбитс
9 : 115.2 кбитс

4
(1 - 9)

730

H5-03
(0427)

Четность Modbus
(Mbus Parity) Служит для установки четности связи, используемой в сети Modbus.

Примечание:
После изменения этого параметра необходимо перезапустить привод.

1 : Контроль нечетности
2 : Контроль четности
3 : Без контроля четности

3
(1 - 3)

730

H5-04
(0428)

Останов по ошибке Modbus
(Mbus Error Stop) Служит для установки режима останова двигателя при обнаружении приводом 

ошибки сети CE [Modbus Communication Error].
0 : Управляемый останов с замедлением
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
2 : Быстрый останов (C1-09)
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения

3
(0 - 3)

730

H5-05
(0429)

Обнаружение ошибки Modbus
(Mbus Fault Detection 
Selection) Служит для установки функции обнаружения ошибки CE [Modbus Communication 

Error], возникающей во время связи Modbus.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

1
(0, 1)

730

H5-06
(042A)

Время ожидания отсылки 
ответа Modbus
(Mbus Tx Wait Time) Служит для установки времени ожидания для отсылки ответного сообщения, после 

приема приводом командного сообщения от главного устройства сети.
Примечание:
После изменения этого параметра необходимо перезапустить привод.

5 мс
(0 - 65 мс)

731

H5-09
(0435)

Время обнаружения ошибки 
Modbus
(Mbus CE Detect Time) Служит для установки времени обнаружения ошибки CE [Modbus Communication 

Error], возникающей при остановленной связи Modbus.

2,0 с
(0,0 - 10,0 с)

731

H5-10
(0436)

Единица регистра 0025H 
Modbus
(Mbus 0025H Unit Sel) Служит для установки единицы измерения, используемой для регистра 0025H мони-

тора связи Modbus (монитор выхода напряжения задания).
0 : 0,1 В
1 : 1 В

0
(0, 1)

731

H5-11
(043C)

Режим команды Enter Modbus
(Mbus ENTER Command 
Mode) Служит для определения необходимости ввода команды Enter для изменения параме-

тров по сети Modbus.
0 : Команда Enter требуется
1 : Команда Enter не требуется

0
(0, 1)

731

H5-12
(043D)

Режим команды хода в 
Modbus
(Mbus Run Command Method 
Sel)

Служит для установки способа ввода команды хода Run, когда в качестве источника 
выбрана сеть Modbus b1-02 = 2 [Run Comm. Sel 1 = Modbus] или b1-16 = 2 [Run 
Comm. Sel 2 = Modbus].
0 : Прямой ход/Стоп  Обратный ход/Стоп
1 : Ход/Стоп Направление прямого/обратного хода

0
(0, 1)

731

H5-17
(11A1)

Эксперт

ENTER@CPU Busy Response

Служит для установки действия, когда команда записи ЭСППЗУ послана без доступа 
записи ЭСППЗУ. Обычно эту установку изменять не нужно.
1 : Игнорировать (Не записывать)
2 : Записывать только ОЗУ (RAM)

1
(1, 2)

732

H5-18
(11A2)

Время монитора скорости 
Modbus
(Mbus Speed Filter over 
Comms)

Служит для установки постоянной времени фильтра, используемой при мониторинге 
скорости двигателя через сеть Modbus или через опциональную плату связи.

0 мс
(0 - 100 мс)

732

H5-20
(0B57)

Режим загрузки параметров 
Modbus
(Mbus Par Reload Mode) Служит для установки функции для немедленной активации измененных параметров 

связи Modbus.
1 : Перезагрузка при перезапуске питания
2 : Немедленная перегагрузка

1
(1, 2)

732

H5-25
(1589)
ХОД

Выбор регистра
(Mbus 5A Reg1 Selection) Возвращает содержимое определенного регистра связи Modbus при ответе главному 

устройству.

0044H
(U1-05)

(0000H - FFFFH)

732

H5-26
(158A)
ХОД

Выбор регистра
(Mbus 5A Reg2 Selection) Возвращает содержимое определенного регистра связи Modbus при ответе главному 

устройству.

0045H
(U1-06)

(0000H - FFFFH)

732

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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 H6: ИМПУЛЬСНЫЙ ВВОД/ВЫВОД

 H7: ВИРТУАЛЬНЫЕ ВХОДЫ/ВЫХОДЫ

H5-27
(158B)
ХОД

Выбор регистра
(Mbus 5A Reg3 Selection) Возвращает содержимое определенного регистра связи Modbus при ответе главному 

устройству.

0042H
(U1-03)

(0000H - FFFFH)

732

H5-28 
(158C)
ХОД

Выбор регистра
(Mbus 5A Reg4 Selection) Возвращает содержимое определенного регистра связи Modbus при ответе главному 

устройству.

0049H (U1-10)
(0000H - FFFFH)

733

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

H6-01
(042C)

Функция импульсного ввода
(PI Pulse Train Function) Служит для установки функции для ввода последовательности импульсов через 

клемму RP.
0 : Задание частоты
1 : Величина обратной связи ПИД
2 : Величина уставки ПИД
3 : Обратная связь PG

0
(0 - 3)

733

H6-02
(042D)
ХОД

Шкала частоты PI
(PI Frequency Scale) Служит для установки частоты импульсного сигнала, используемого, когда уровень 

функции, выбранной в параметре H6-01 [PI Pulse Train Function] составляет 100%.

1440 Гц
(100 - 32000 Гц)

734

H6-03
(042E)
ХОД

Усиление функции PI
(PI Function Gain) Служит для установки коэффициента усиления для ввода через клемму PI, когда 

выбрана функция H6-01 [PI Pulse Train Function].

100,0%
(0,0 - 1000,0%)

734

H6-04
(042F)
ХОД

Смещение функции PI
(PI Function Bias) Служит для установки смещения, используемого для ввода через клемму PI, когда 

выбрана функция H6-01 [PI Pulse Train Function]. Служит для установки значения 
когда импульсная последованиельность составляет 0 Гц.

0,0%
(-100,0 - 100,0%)

734

H6-05
(0430)
ХОД

Время фильтра PI
(PI Filter Time) Служит для установки постоянной времени для фильтров первичной задержки 

импульсного входа.

0,10 с
(0,00 - 2,00 с)

735

H6-06
(0431)
ХОД

Выбор монитора PO
(PO Mon.Selection) Служит для установки функции выходной клеммы PO монитора импульсной после-

довательности. Служит для установки цифровой “x-xx” части из имени параметра 
монитора Ux-xx

102
(000, 031, 101, 102, 105,
116, 501, 502, 801 - 809,
821 - 825, 831 - 839, 851

- 855)

735

H6-07
(0432)
ХОД

Шкала частоты PO
PO Freq.Scaling Служит для установки частоты выходного импульсного сигнала, используемого когда 

уровень монитора, выбранного в параметре H6- 06 [PO Mon.Selection] составляет 
100%.

1440 Гц
(0 - 32000 Гц)

735

H6-08
(043F)

Минимальная частота PI
(PI Minimum Frequency) Служит для установки минимальной частоты импульсного сигнала, который может 

быть обнаружен входом PI.

0,5 Гц
(0,1 - 1000,0 Гц)

736

H6-09
(156E)

Вывод импульсов PO синхр. 
напряжению привода
(PO Volt.PhaseSync Selection) Служит для установки вывода импульсов, синхронизированных с фазой выходного 

напряжения привода, через клемму PO. Этот параметр доступен только, когда уста-
нолвены параметры H6-06 = 102 [PO Mon.Selection = Output Frequency] и H6-07 = 0 
[PO Freq.Scaling = 0 Гц].
0 : Не выводить
1 : Выводить

0
(0, 1)

736

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

H7-00
(116F)

Эксперт

Функция виртуальных входов/
выходов
(Virtual MFIO Selection) Служит для установки функции активации или деактивации функции виртуального 

ввода/вывода. Для работы с функцией виртуального ввода/вывода установите этот 
параметр в 1.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

737

H7-01
(1185)

Эксперт

Функция виртуал. входа 1
(Virtual In1 Select Function) Служит для установки функции, которая производит виртуальный   ввод, установлен-

ный в параметре виртуального вывода H7-10 [Virtual Out1 Select Function].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

737

H7-02
(1186)

Эксперт

Функция виртуал. входа 2
(Virtual In2 Select Function) Служит для установки функции, которая производит виртуальный   ввод, установлен-

ный в параметре виртуального вывода H7-12 [Virtual Out2 Select Function].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

737

H7-03
(1187)

Эксперт

Функция виртуал. входа 3
(Virtual In3 Select Function) Служит для установки функции, которая производит виртуальный   ввод, установлен-

ный в параметре виртуального вывода H7-14 [Virtual Out3 Select Function].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

737

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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H7-04
(1188)

Эксперт

Функция виртуал. входа 4
(Virtual In4 Select Function) Служит для установки функции, которая производит виртуальный   ввод, установлен-

ный в параметре виртуального вывода H7-16 [Virtual Out4 Select Function].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

737

H7-10
(11A4)

Эксперт

Функция виртуал. выхода 1
(Virtual Out1 Select Function) Служит для установки функции для виртуального дискретного выхода 1.

0
(0 - 1A7)

737

H7-11
(11A5)

Эксперт

Время виртуал. выхода 1
(Virtual Out1 Delay Time) Служит для установки минимального времени включения виртуального дискретного 

выхода 1.

0,1 с
(0,0 - 25,0 с)

737

H7-12
(11A6)

Эксперт

Функция виртуал. выхода 2
(Virtual Out2 Select Function) Служит для установки функции для виртуального дискретного выхода 2.

0
(0 - 1A7)

737

H7-13
(11A7)

Эксперт

Время виртуал. выхода 2
(Virtual Out2 Delay Time) Служит для установки минимального времени включения виртуального дискретного 

выхода 2.

0,1 с
(0,0 - 25,0 с)

737

H7-14
(11A8)

Эксперт

Функция виртуал. выхода 3
(Virtual Out3 Select Function) Служит для установки функции для виртуального дискретного выхода 3.

0
(0 - 1A7)

738

H7-15
(11A9)

Эксперт

Время виртуал. выхода 3
(Virtual Out3 Delay Time) Служит для установки минимального времени включения виртуального дискретного 

выхода 3.

0,1 с
(0,0 - 25,0 с)

738

H7-16
(11AA)
Эксперт

Функция виртуал. выхода 4
(Virtual Out4 Select Function) Служит для 

установки функции для виртуального дискретного выхода 4.

0
(0 - 1A7)

738

H7-17
(11AB)
Эксперт

Время виртуал. выхода 4
(Virtual Out4 Delay Time) Служит для установки минимального времени включения виртуального дискретного 

выхода 4.

0,1 с
(0,0 - 25,0 с)

738

H7-30
(1177)

Функция виртуал. аналого-
вого входа Служит для установки функции виртуального аналогового входа.

0
(0 - 32)

738

H7-31
(1178)
ХОД

Эксперт

Усиление виртуал. аналог. 
входа
(Virtual AIn Gain) Служит для установки коэффициента усиления виртуального аналогового входа.

100,0%
(-999,9 - 999,9%)

738

H7-32
(1179)
ХОД

Эксперт

Смещение виртуал. аналог. 
входа
(Virtual AIn Bias) Служит для установки смещения виртуального аналогового входа.

0,0%
(-999,9 - 999,9%)

738

H7-40
(1163)

Уровень вируал. аналог. 
выхода
(Virtual AOut Enable) Служит для установки уровня сигнала виртуального аналогового выхода.

1 : 0-100 (Абсолютное значение)
2 : -10 +10 Впост
3 : 0-10 Впост

1
(1 - 3)

738

H7-41
(1164)

Функция виртуал. аналог. 
выхода
(Virtual AOut Select Function) Служит для установки монитора для вывода через виртуальный аналоговый выход. 

Установите цифровую часть x-xx из имени параметра монитора U. Например, устано-
вите 102 для монитора выходной частоты U1-02 [Output Frequency].

102
(0 - 999)

738

H7-42
(1165)

Время фильтра вирт. аналог. 
выхода
(Virtual AOut Filter Time) Служит для установки постоянной времени для фильтра первичной задержки вирту-

ального аналогового выхода.

0,00 с
(0,00 - 2,00 с)

739

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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11.9 L: ПАРАМЕТРЫ ЗАЩИТ

 L1: ПАРАМЕТРЫ ЗАЩИТЫ ДВИГАТЕЛЯ

 L2: ЗАЩИТА ПРИ КРАТКОВРЕМЕННОМ ПРОПАДАНИИ ПИТАНИЯ

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

L1-01
(0480)

Тип защиты двигателя для 
расчета OL1 
(Motor Cool Type for OL1 
Calc)

Служит для установки защиты двигателя от перегрузки посредством электронной 
тепловой защиты.
0 : Деактивирована
1 : Стандартный двигатель с диапазоном скорости, обеспечивающей постоянство кру-

тящего момента
2 : Стандартный двигатель с диапазоном скорости 10:1
3 : Стандартный двигатель с диапазоном скорости 100:1
4 : Двигатель PM с диапазоном скорости, обеспечивающей постоянство крутящего 

момента1:100
5 : PM с пониженными характеристиками крутящего момента
6 : Двигатель PM с диапазоном скорости, обеспечивающей постоянство крутящего 

момента1:500
Примечание:
При подключении к приводу только одного двигателя установите L1-01 = 1 - 6 
[Enabled]. В этих условиях нет необходимости во внешних тепловых реле.

Определяется
параметром A1-02

(0 - 6)

741

L1-02
(0481)

Время защитты OL1
(OL1 Protect Time) Служит для установки времени работы электронной тепловой защиты привода для 

предотвращения повреждения двигателя. Обычно эту установку изменять не нужно.

1,0 мин
(0,1 – 5,0 мин)

744

L1-03
(0482)

Реакция на перегрев двигателя
(Motor oH AL Reaction Select) Служит для установки поведения привода при поступлении на вход PTC привода сиг-

нала, соответствующего уровню обнаружения ошибки перегрева oH3 [Motor Overheat 
Alarm].
0 : Управляемый останов с замедлением
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
2 : Быстрый останов (C1-09)
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения

3
(0 - 3)

745

L1-04
(0483)

Реакция на перегрев двигателя
(Motor oH FLT Reaction Select) Служит для установки поведения привода при поступлении на вход PTC привода сиг-

нала, соответствующего уровню обнаружения ошибки перегрева oH4 [Motor Overheat 
Fault (PTC Input)].
0 : Управляемый останов с замедлением
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
2 : Быстрый останов (C1-09)

1
(0 - 2)

745

L1-05
(0484)

Время фильтра термозащиты
(Motor Therm.Filter Time) Служит для установки постоянной времени первичной задержки для входного сиг-

нала, поступающего в привод через вход PTC. Этот параметр предотвращает появле-
ние случайных ошибок перегрева двигателя.

0,20 с
(0,00 - 10,00 с)

745

L1-08
(1103)

Уровень тока перегрузки
(oL1 Current Level) Служит для установки опорного значения тока для обнаружения тепловой перегрузки 

двигателя 1.
Примечание:
Когда уровень тока > 0,0 A, вы не можете установить это значение меньше 10% 
номинального тока привода.

0,0 A
(0,0 A или 10-150%
ном, тока привода)

745

L1-09
(1104)

Уровень тока перегрузки дви-
гателя 2
(M2 oL1 Curr.Level) Служит для установки опорного значения тока для обнаружения тепловой перегрузки 

двигателя 2.
Примечание:
Когда уровень тока > 0,0 A, вы не можете установить это значение меньше 10% 
номинального тока привода.

0,0 A
(0,0 A или 10-150% ном, 

тока привода)

746

L1-13
(046D)

Память о перегрузке
(Motor oL1 Memory Selection) Служит для установки функции, сохраняющей значение тока электронной тепловой 

защиты при выключенном питании привода.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

1
(0, 1)

746

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

L2-01
(0485)

Работа привода после пропа-
дания питания
(RideThru@PwrLoss) Служит для разрешения работы привода после кратковременного пропадания пита-

ния.
0 : Не разрешена
1 : Разрешена

0
(0, 1)

751
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L2-50
(0453)

Поведение после пропадания 
питания 
(RidThruMode@PwrLoss) Служит для установки поведения привода после кратковременного пропадания пита-

ния.
0 : Перезапуск по таймеру
1 : Перезапуск при наличии питания управления
2 : Перезапуск посредством режима KEB
3 : Останов с функцией KEB
4 : Управляемый останов с функцией KEB

0
(0 - 4)v

755

L2-02
(0486)

Время перезапуска
(RideThrough Time@Power 
Loss) Служит для установки максимального времени ожидания до попытки перезапуска 

после пропадания питания.

Определяется параме-
трами o2-04 и C6-01

(0,0 - 25,5 с)

752

L2-03
(0487)

Мин. время блокировки
(Min Baseblck Time) Служит для установки минимального времени общей блокировки, по истечении кото-

рого привод восстанавливает мощность после кратковременного пропадания пита-
ния.

Определяется параме-
трами o2-04 и C6-01

(0,1 - 5,0 с)

752

L2-04
(0488)

Время восстановления напря-
жения
(Powloss Ramp 
Time@recovery)

Служит для установки времени, в течение которого выходное напряжение привода 
достигает правильного уровня после завершения поиска скорости.

Определяется параме-
трами o2-04 и C6-01

(0,0 - 5,0 с)

752

L2-05
(0489)

Уровень обнаружения Uv1
(UV Detection Lvl (Uv1)) Служит для установки уровня напряжения, при котором срабатывает ошибка пони-

женного напряжения Uv1 [DC Bus Undervoltage] или активируется функция KEB. 
Обычно эту установку изменять не нужно.

ЗАМЕЧАНИЕ: Угроза повреждения оборудования. При 
установке этого параметра ниже значения по умолчанию 
установите на входе привода реактор переменного тока. 
Несоблюдение этого требования может привести к 
повреждению цепей привода.

Определяется
параметром E1-01

(Определяется
параметром E1-01)

752

L2-06
(048A)

Эксперт

Время замедления KEB
(KEB Decel Time) Служит для установки времени замедления во время операции KEB, используемого 

для снижения максимальной выходной частоты до 0.
Примечание:
Привод автоматически устанавливает это значение при установке параметров L2-29 = 
2, 3 , 4 [KEB Method = Single KEB2 Ride-Thru, System KEB1 Ride-Thru, System KEB2 
Ride-Thru] и после выполнения Автонастройки KEB.

0,0 с
(0,0 - 6000,0 с)

752

L2-07
(048B)

Эксперт

Время разгона KEB
(KEB Accel Time) Служит для установки времени разгона для возврата частоты к уровню задания 

частоты, имевшемуся до пропадания питания, после отмены операции KEB.

0,0 с
(0,0 - 6000,0 с)

753

L2-08
(048C)

Эксперт

Уровень частоты для запуска 
KEB
(Frq.Gain@KEB Start) Служит для установки количества снижения выходной частоты, используемого при 

запуске операции KEB, в процентах от номинального скольжения двигателя перед 
запуском операции KEB.

100%
(0 - 300%)

753

L2-09
(048D)

Эксперт

Мин. уровень частоты KEB
(KEB Min.Frq Level) Служит для установки количества снижения выходной частоты, используемого при 

запуске операции KEB, в процентах от номинального скольжения двигателя

20%
(0 - 100%)

753

L2-10
(048E)

Эксперт

Мин. время KEB
(Minimum KEB Time) Служит для установки минимального промежутка времени для операции KEB после 

обнаружения приводом кратковременного пропадания питания.

50 мс
(0 - 25500 мс)

754

L2-11
(0461)

Эксперт

Уставка KEB напряжения 
шины постоянного тока
(KEB DC Volt Setpoint) Служит для установки целевого значения, которое поддерживает напряжение в шине 

постоянного тока на постоянном уровне в режиме KEB Ride-Thru 2 одиночного при-
вода. Служит для установки уровня напряжения в шине постоянного тока, при кото-
ром завершается операция KEB для других режимов KEB.

Определяется
параметром E1-01

(Определяется
параметром E1-01)

754

L2-29
(0475)

Эксперт

Режим KEB
(KEB Method) Служит для установки режима работы функции KEB.

1 : Одиночный KEB1 Ride-Thru
2 : Одиночный KEB2 Ride-Thru
3 : Системный KEB1 Ride-Thru
4 : Системный KEB2 Ride-Thru

1
(1 - 4)

754

L2-30
(045E)

Эксперт

KEB на нулевой скорости
(KEB ZeroSpeed Operation) Служит для установки работы привода, когда выходная частота снижается ниже нуле-

вого уровня (начальная частота инжекции при торможении постоянным током) во 
время замедления KEB, когда установлены параметры L2-01 = 1 [RideThru@PwrLoss 
= Enabled и L2-50 = 2 - 4 [RidThruMode@PwrLoss= KEB Mode, KEB Stop Mode или 
KEB Decel to Stop].
1 : Общая блокировка
2 : Торможение постоянным током/коротким замыканием

1
(1, 2)

755

L2-31
(045D)

Эксперт

Смещение напряжения KEB
(KEB StartV Offset Level) Служит для установки смещения для начального напряжения KEB.

Определяется
параметром A1-02

(Класс 400 В: 0 - 200 В)

755

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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 L3: ПРЕДОТВРАЩЕНИЕ ОСТАНОВКИ
№

(Шест.) Наименование Описание Завод. значение
(Диапазон) Стр.

L3-01
(048F)

Предотвращение остановки 
при разгоне 
(StallP Mode@Accel) Служит для установки режима предотвращения остановки во время разгона.

1 : Деактивирован
2 : Общий режим
3 : Умный режим
4 : Режим ограничения тока

2
(1 - 4)

757

L3-02
(0490)

Уровень тока для предотвра-
щения остановки
(StallP Level@Accel) Служит для установки уровня выходного тока для запуска функции предотвращения 

остановки во время разгона в процентах от номинального выходного тока двигателя.

Определяется параме-
трами C6-01 и L8-38

(0 - 150%)

758

L3-03
(0491)

StallP Limit@Accel

Служит для установки нижнего предела для уровня предотвращения остановки во 
время разгона, используемого для диапазонов постоянного выхода в процентах номи-
нального выходного тока.

50%
(0 - 100%)

759

L3-04
(0492)

Предотвращение остановки 
при замедлении
StallP@Decel Enable Служит для активации режима предотвращения остановки во время замедления.

0 : Деактивирован
1 : Активирован

1
(0-1)

759

L3-50
(0458)

StallP@Decel Mode

Служит для установки режима, который будет использовать привод для предотвраще-
ния ошибок перенапряжения во время замедления.

Примечание:
1. Для подключения к приводу опционального модуля динамического торможе-

ния (тормозного резистора или модуля тормозного резистора) установите в 
этом параметре 0 или 3. При выборе значений 1, 2, 4 и 5 будет активирована 
функция предотвращения остановки во время замедления, и опция динамиче-
ского торможения не функционирует.

2. Диапазон установки меняется в зависимости от выбранного режима управле-
ния A1-02 [Control Method]:

– Когда выбран режим управления A1-02 = 5 [PM OLVector], диапазон уста-
новки будет 0 - 2

– Когда выбраны режимы управления A1-02 = 6, 7 или 8 [PM AOLV, PM CLV 
или EZV], диапазон установки будет 0, 1.

0 : Общий режим
1 : Автоматическое сокращение времени замедления
2 : Общий режим с тормозным резистором
3 : Повышенное перевозбуждение
4 : Повышенное перевозбуждение 2

0
(Определяется

параметром A1-02)

764

L3-51
(0459)

Время замедления
для предотвращения оста-
новки во время хода
(StallP@RUNDecTime)

Служит для установки функции активации и деактивации предотвращения остановки 
в режиме хода Run.

Примечание:
При выходной частоте меньше 6 Гц функция предотвращения остановки во время 
хода Run выключается независимо от установки параметров L3-05 и L3-06 [StallP 
Level@Run].

0 : Время замедления 1 (C1-02)
1 : Время замедления 2 (C1-04)

0
(Определяется

параметром A1-02)

765

L3-05
(0493)

Предотвращение остановки во 
время хода
(StallP@RUN Enable) Служит для активации функции предотвращения остановки во время хода Run.

0 : Деактивирована
1 : Активирована

Определяется
параметром A1-02
(0 - Определяется

параметром A1- 02)

759

L3-06
(0494)

Уровень предотвращения 
остановки во время хода
StallP Level@Run Служит для установки уровня тока, при котором запускается функция предотвраще-

ния остановки во время хода. Установка 100% соответствует номинальному току при-
вода.

Примечание:
Этот параметр доступен, когда установлены параметры L3-05 = 1 [StallP@RUN 
Enable = Enabled] и L3-51 = 0, 1 [StallP@RUNDecTime= Dec Time 1 (C1-02), Dec 
Time 2 (C1-04)].

Определяется параме-
трами C6-01 и L8-38

(30 - 150%)

759

L3-11
(04C7)

Функция подавления перена-
пряжения
(Overvolt Supression Select) Служит для установки функции подавления перенапряжения.

0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

760

L3-17
(0462)

Уровень регулировки напря-
жение в шине постоянного 
тока
DCBus Regul.Level

Служит для установки целевого значения для напряжения в шине постоянного тока 
при активации функции подавления перенапряжения и функции предотвращения 
остановки при замедлении (умный режим).

Класс 400 В: 750 В
(Класс 400 В: 300 - 800 В)

760

L3-20
(0465)

Эксперт

Коэфф-т напряжения
(DCBus VoltAdj Gain) Служит для установки пропорционального коэффициента, используемого для управ-

ления напряжением в шине постоянного тока.

Определяется
параметром A1-02

(0,00 - 5,00)

760

L3-21
(0466)

Эксперт

Коэфф-т разгона/замедления
(OVSup Acc/Dec Gain) Служит для установки пропорционального коэффициента, используемого для расчета 

времени разгона и замедления.

Определяется
параметром A1-02

(0,10 - 10,00)

761
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 L4: ОБНАРУЖЕНИЕ ДОСТИГНУТОЙ СКОРОСТИ

L3-22
(04F9)

Время замедления для обнару-
жения остановки
(StallP@Acc Deceleration 
Time)

Служит для установки мгновенного времени замедления, которое будет использо-
ваться приводом при попытке разогнать двигатель PM и обнаружить остановку двига-
теля. Эта функция применима в режиме L3-01 = 2 [StallP Mode@Accel = General 
Purpose].

0,0 с
(0,0 - 6000,0 с)

761

L3-23
(04FD)

Автоснижение уровня предот-
вращения остановки
(CHP Stall P Selection) Служит для установки функции автоматического снижения уровня предотвращения 

остановки во время хода для постоянных диапазонов выхода.
1 : Уровень L3-06
2 : Автоматическое снижение

1
(1, 2)

761

L3-24
(046E)

Эксперт

Время разгона на ном. 
моменте
(Acc@Rated Torque) Служит для установки времени разгона двигателя для достижения максимальной 

частоты при номинальном крутящем моменте двигателя для остановленных однопри-
водных двигателей.

Определяется параме-
трами o2-04, C6-01, E2-11 

и E5-01
(0,001 - 10,000 с)

761

L3-25
(046F)

Эксперт

Коэффициент инерции 
нагрузки (Load Inertia Ratio) Служит для установки соотношения между инерцией двигателя и инерцией нагрузки.

1,0
(1,0 - 1000,0)

762

L3-26
(0455)

Эксперт

Емкость конденсаторов внеш-
ней цепи
(DC Bus Capacitors Extension) Служит для установки емкости конденсаторов внешней силовой цепи. Этот параметр 

устанавливается при использовании функции KEB Ride-Thru. Обычно эту установку 
изменять не нужно.

0 мкФ
(0 - 65000 мкФ)

762

L3-27
(0456)

Задержка функции предотвра-
щения остановки
(StallP Detect Time) Служит для установки времени задержки с момента достижения уровня предотвра-

щения остановки до момента запуска функции предотвращения остановки.

50 мс
(0 - 5000 мс)

762

L3-34
(016F)

Эксперт

Задержка ограничения 
момента
(Torque Lim.Delay Time) Служит для установки постоянной времени фильтра, возвращающей крутящий 

момент в его начальное значение при работе функции KEB в режиме одиночного при-
вода Single Drive KEB Ride-Thru mode.

Определяется
параметром A1-02

(0,000 - 1,000 с)

763

L3-35
(0747)

Эксперт

Ширина зоны достигнутой 
скорости
(SpAgree Width@StallP) Служит для установки ширины области достижения скорости, когда выбраны 

режимы L3-04 = 1 [StallP@Decel Enable = Enabled] и L3-50 = 1 [StallP@Decel Mode = 
Automatic Decel Reduction]. Обычно эту установку изменять не нужно.

0,00 Гц
(0,00 - 1,00 Гц)

763

L3-36
(11D0)

Коэффициент подавления 
вибрации при разгоне
(VibSup Gain@Accel) Служит для установки коэффициента подавления тока и устранения неравномерно-

сти скорости при работе в режиме L3-01 = 4 [StallP Mode@Accel = ILim Mode]. 
Обычно эту установку изменять не нужно.

Определяется
параметром A1-02

(0,0 - 100,0)

763

L3-37
(11D1)

Эксперт

Время ограничения тока при 
разгоне
(CurLim ITime@Accel) Обычно эту установку изменять не нужно.

5 мс
(0 - 100 мс)

763

L3-38
(11D2)

Эксперт

CurLim PGain@Accel

Служит для подавления бросков тока и перенапряжения, возникающих при остановке 
привода во время разгона. Обычно эту установку изменять не нужно.

10,0
(0,0 - 100,0)

763

L3-39
(11D3)

Время разгона при ограниче-
нии тока
(CurLim Filt@Accel) Служит для установки постоянной времени для регулировки диапазона разгона в 

режиме L3-01 = 4 [StallP Mode@Accel = ILim Mode]. Обычно эту установку изменять 
не нужно.

100,0 мс
(1,0 - 1000,0 мс)

763

L3-40
(11D4)

Рывок при разгоне с ограниче-
нием тока
(CurLim SCurve@Acc/ Dec) Служит для установки функции для активации или деактивации улучшенного управ-

ления рывком, используемого при разгоне с ограничением тока.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

764

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

L4-01
(0499)

Уровень обнаружения достиг-
нутой скорости
(SpAgree Det.Level) Служит для установки уровня обнаружения достигнутой скорости или скорости дви-

гателя.
Служит для установки уровня обнаружения достигнутой скорости или скорости дви-
гателя при выборе функций сигнализации о достигнутой скорости с помощью функ-
ций дискретных выходов с H2-01 по H2-03 = F, 10, 13, 14 [SpeedAgree1, 
USpeedAgree1, FreqDetect 1, FreqDetect 2].

Определяется
параметром A1-02

(Определяется
параметром A1-02)

766

L4-02
(049A)

Ширина зоны достигнутой 
скорости
(SpAgree Det.Width) Служит для установки ширины области обнаружения достигнутой скорости или ско-

рости двигателя.
Служит для установки ширины области обнаружения достигнутой скорости или ско-
рости двигателя при выборе функций сигнализации о достигнутой скорости с помо-
щью функций дискретных выходов с H2-01 по H2-03 = F, 10, 13, 14 [DO Function 
Select = SpeedAgree1, USpeedAgree1, FreqDetect 1, FreqDetect 2].

Определяется
параметром A1-02

(Определяется
параметром A1-02)

766

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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 L5: ПЕРЕЗАПУСК ПОСЛЕ ОШИБКИ

 L6: ОБНАРУЖЕНИЕ КРУТЯЩЕГО МОМЕНТА

L4-03
(049B)

Уровень обнаружения достиг
нутой скорости
(SpAgree Det.Level(+/-)) Служит для установки уровня обнаружения достигнутой скорости или скорости дви-

гателя.
Служит для установки уровня обнаружения достигнутой скорости или скорости дви-
гателя при выборе функций дискретных выходов с H2-01 по H2-03 = 11, 12, 15, 16 
[SpeedAgree2, USpeedAgree2, FreqDetect 3, FreqDetect 4].

Определяется
параметром A1-02

(Определяется
параметром A1-02)

766

L4-04
(049C)

Ширина зоны достигнутой 
скорости
(SpAgree Det.Width(+/-)) Служит для установки ширины области обнаружения достигнутой скорости или ско-

рости двигателя.
Служит для установки ширины области обнаружения достигнутой скорости или ско-
рости двигателя при выборе функций дискретных выходов с H2-01 по H2-03 = 11, 12, 
15, 16 [SpeedAgree2, USpeedAgree2, FreqDetect 3, FreqDetect 4].

Определяется
параметром A1-02

(Определяется
параметром A1-02)

766

L4-05
(049D)

Режим работы при обрыве 
задания частоты
(FrefLoss Det.Selection) Служит для выбора поведения привода при обнаружении обрыва задания частоты.

1 : Останов
2 : Работа на уровне задания частоты L4-06

1
(1, 2)

766

L4-06
(04C2)

Задание частоты после обрыва
(Freq.Ref@RefLoss) Служит для установки задания частоты для продолжения работы привода после 

обрыва задания частоты. Значение задается в процентах от задания частоты, имевше-
гося на момент его обрыва.

80,0%
(0,0 - 100,0%)

767

L4-07
(0470)

Условие обнаружения скоро-
сти
(SpAgree Det.Selection) Служит для установки условия обнаружения скорости.

1 : Не обнаруживать скорость после общей блокировки привода
2 : Всегда обнаруживать

1
(1, 2)

767

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

L5-01
(049E)

Кол-во попыток автоперезапу-
ска
(Auto-Reset Attempts) Служит для установки количества попыток перезапуска привода после возникнове-

ния состояния ошибки.

0
(0 - 10 раз)

768

L5-02
(049F)

Режим выхода ошибки при 
перезапуске
(Fault@Reset Select) Служит для установки режима работы многофункционального дискретного выхода, 

которому назначена функция контроля наличия ошибки Fault [H2-xx = 3], во время 
автоматического перезапуска привода.
1 : Деактивировать выход ошибки
2 : Активировать выход ошибки

1
(1, 2)

768

L5-04
(046C)

Интервал автоматического 
перезапуска
(Interval Reset Time) Служит для установки интервала времени между попытками автоматического переза-

пуска. Для активации этой функции установите L5-05 = 1 [Reset Method = 
Continuous].

10,0 с
(0,5 - 600,0 с)

768

L5-05
(0467)

Режим сброса ошибки
(Reset Method) Служит для установки режима подсчета при операции автоматического перезапуска.

1 : Непрерывно
2 : С интервалом времени L5-04

1
(1, 2)

768

L5-07
(0B2A)

Выбор автосброса для ошибок
(OL1-4 Auto-Reset Select) Используйте эти 4 цифры для установки функции автоматического перезапуска для 

ошибок с oL1 по oL4. По порядку слева направо эти цифры обозначают ошибки oL1, 
oL2, oL3 и oL4 соответственно.
0 : Деактивирована
1 : Активирована(—/—/—/oL4)

1111
(0000 - 1111)

768

L5-08
(0B2B)

Выбор автосброса для ошибок
(U/OV,OH,GF A-Reset Select) Используйте эти 4 цифры для установки функции автоматического перезапуска для 

ошибок Uv1, ov, oH1 и GF. По порядку слева направо эти цифры обозначают ошибки 
Uv1, ov, oH1 и GF соответственно.
0 : Деактивирована
1 : Активирована(—/–/—/GF)

1111
(0000 - 1111)

769

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

L6-01
(04A1)

Функция обнаружения 
крутящего момента
(Trq Det1 Select) Служит для активации функции обнаружения повышенного и пониженного крутя-

щего момента и выбора поведения (рабочего состояния) привода после обнаружения.
0 : Деактивирована
1 : Ативирована

0
(0, 1)

771

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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L6-50
(04CC)

Тип обнаружения
(Trq Det1 Type) Служит для установки диапазона скорости обнаружения повышенного и понижен-

ного крутящего момента.
0 : При перегрузке
1 : При недогрузке

0
(0, 1)

773

L6-51
(04CD)

Действие при обнаружении
(Trq Det1 Action) Служит для выбора поведения (рабочего состояния) привода после обнаружения.

0 : Предупреждающее сообщение
1 : Ошибка

0
(0, 1)

773

L6-52
(04CE)

Условие обнаружения
(Trq Det1 Condition) Служит для выбора поведения (рабочего состояния) привода после обнаружения.

0 : На достигнутой скорости
1 : Во время хода

0
(0, 1)

773

L6-02
(04A2)

Уровень обнаружения
(Trq Det1 Level) Служит для установки уровня обнаружения повышенного и пониженного крутящего 

момента 1. В режиме управления V/f устанавливается в процентах от номинального 
выходного тока. В режиме векторного управления устанавливается в процентах от 
номинального момента двигателя.

150%
(0 - 300%)

771

L6-03
(04A3)

Время обнаружения
(Trq Det1 Time) Служит для установки времени обнаружения повышенного и пониженного крутя-

щего момента 1.

0,1 с
(0,0 - 10,0 с)

772

L6-04
(04A4)

Функция обнаружения 
крутящего момента
(Trq Det2 Select) Служит для активации функции обнаружения повышенного и пониженного крутя-

щего момента и выбора поведения (рабочего состояния) привода после обнаружения.
0 : Деактивирована
1 : Ативирована

0
(0 - 8)

772

L6-53
(04CF)

Тип обнаружения
(Trq Det2 Type) Служит для установки диапазона скорости обнаружения повышенного и понижен-

ного крутящего момента.
0 : При перегрузке
1 : При недогрузке

0
(0, 1)

774

L6-54
(04D0)

Действие при обнаружении
(Trq Det2 Action) Служит для выбора поведения (рабочего состояния) привода после обнаружения.

0 : Предупреждающее сообщение
1 : Ошибка

0
(0, 1)

774

L6-55
(04D1)

Условие обнаружения
(Trq Det2 Condition) Служит для установки поведения (рабочего состояния) привода после обнаружения.

0 : На достигнутой скорости
1 : Во время хода

0
(0, 1)

774

L6-05
(04A5)

Уровень обнаружения
(Trq Det2 Level) Служит для установки уровня обнаружения повышенного и пониженного крутящего 

момента 2. В режиме управления V/f устанавливается в процентах от номинального 
выходного тока. В режиме векторного управления устанавливается в процентах от 
номинального момента двигателя.

150%
(0 - 300%)

772

L6-06
(04A6)

Время обнаружения
(Trq Det2 Time) Служит для установки времени обнаружения повышенного и пониженного крутя-

щего момента 2.

0,1 с
(0,0 - 10,0 с)

772

L6-07
(04E5)

Время фильтра обнаружения 
механического износа
(Trq Detect Filter Time) Служит для установки постоянной времени первичного фильтра задания момента 

или выходного тока, используемых для обнаружения повышенного/пониженного кру-
тящего момента.

0 мс
(0 - 1000 мс)

772

L6-08
(0468)

Функция обнаружения меха-
нического износа
(MechF Enable) Служит для активации функции обнаружения механического износа и выбора пове-

дения (рабочего состояния) привода после обнаружения.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

772

L6-56
(04D2)

Действие при обнаружении
(MechF Action) Служит для установки поведения (рабочего состояния) привода после обнаружения 

механического износа. Доступен только при L6-08 = 1 [MechF Enable = Enabled].
0 : Предупреждающее сообщение
1 : Ошибка

0
(0, 1)

774

L6-57
(04D3)

Скорость при обнаружении 
механического износа
(MechF AbsSpeed) Служит для выбора скорости, на которой привод обнаруживает механический износ, 

и выбора поведения (рабочего состояния) привода после обнаружения. Доступен 
только при L6-08 = 1 [MechF Enable = Enabled].
0 : Абсолютная скорость
1 : Скорость со знаком

0
(0, 1)

774

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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 L7: ОГРАНИЧЕНИЕ КРУТЯЩЕГО МОМЕНТА

 L8: ПАРАМЕТРЫ ЗАЩИТЫ ПРИВОДА

L6-58
(04D4)

Режим обнаружения
(MechF Method) Служит для установки уровня скорости, на котором привод обнаруживает механиче-

ское износ, и выбора поведения (рабочего состояния) привода после обнаружения. 
Доступен тольпо при L6-08 = 1 [MechF Enable = Enabled]. Используйте параметр L6-
57 [MechF AbsSpeed] для выбора абсолютной скорости или скорости со знаком.
0 : Скорость>L6-09
1 : Скорость<L6-09

0
(0, 1)

774

L6-09
(0469)

Скорость при обнаружении 
механического износа
(MechFatigue Speed Detect 
Level)

Служит для установки уровня скорости, на которой привод будет использовать функ-
цию обнаружения механического износа в процентах от максимальной выходной 
частоты E1-04 [Max Output Frequency].

110,0%
(-110,0 - +110,0%)

773

L6-10
(046A)

Время обнаружения 
механического износа
(MechFatigue Delay Time) Служит для установки времени для обнаружения механического износа.

0,1 с
(0,0 - 10,0 с)

773

L6-11
(046B)

Время начала обнаружения
(MechFatigue Hold Off Time) Служит для установки время, когда привод начнет обнаруживать механический 

износ, с учетом совокупного времени работы привода.

0 h
(0 - 65535 h)

773

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

L7-01
(04A7)
ХОД

Предел крутящего момента в 
прямом направлении
(FW Torque Limit) Служит для установки величины предела крутящего момента в прямом направлении 

вращения в процентах от номинального крутящего момента двигателя.

200%
(0 - 300%)

775

L7-02
(04A8)
ХОД

Предел крутящего момента в 
обратном направлении
(RV Torque Limit) Служит для установки величины предела крутящего момента в обратном направле-

нии вращения в процентах от номинального крутящего момента двигателя.

200%
(0 - 300%)

776

L7-03
(04A9)
ХОД

Предел крутящего момента 
при регенерации в прямом 
направлении
(FW Reg. TrqLimit)

Служит для установки величины предела крутящего момента для условий регенера-
ции в прямом направлении вращения в процентах от номинального крутящего 
момента двигателя.

200%
(0 - 300%)v

776

L7-04
(04AA)

ХОД

Предел крутящего момента 
при регенерации в обратном 
направлении
RV Reg. TrqLimit

Служит для установки величины предела крутящего момента для условий регенера-
ции в обратном направлении вращения в процентах от номинального крутящего 
момента двигателя.

200%
(0 - 300%)

776

L7-06
(04AC)

Время интегрирования
(TrqLimit Integral Time) Служит для установки постоянной времени интегрирования для функции ограниче-

ния крутящего момента.

200 мс
(5 - 10000 мс)

776

L7-07
(04C9)

Режим ограничения крутя-
щего момента при разгоне/
замедлении
(TrqLimit@Acc/Decel)

Служит для выбора функции ограничения крутящего момента при разгоне и замедле-
нии.
1 : Пропорциональное управление при ограничении момента
2 : Интегральное управление при ограничении момента

1
(1, 2)

777

L7-16
(044D)

Предел крутящего момента 
при пуске
(TrqLimit@Start) Служит для включения функции временного фильтра для возможности применения 

ограничения крутящего момента при пуске.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

1
(0, 1)

777

L7-35
(1B57)

Эксперт

Уровень предела крутящего 
момента при регенерации на 
низкой скорости
(LowF Reg.TrqLimit Lvl)

Служит для установки предела крутящего момента, используемого во время регене-
рации на низкой скорости. Обычно эту установку изменять не нужно.

50,00%
(0,00 - 200,00%)

777

L7-36
(1B58)

Эксперт

Полоса частоты для предела 
крутящего момента
(Reg.TrqLimit Derate Freq) Служит для установки ширины полосы частоты, в пределах которой работает ограни-

чение крутящего момента L7-35 [LowF Reg.TrqLimit Lvl].

6,00 Гц
(0,00 - 30,00 Гц)

777

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

L8-01
(04AD)

Защита тормозного резистора
(3%ERF DBR Protection) Служит для активации функции защиты тормозного резистора для тормозного рези-

стора Yaskawa серии ERF (3% ED), установленного на радиаторе.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

778

L8-02
(04AE)

Уровень предупреждения о 
перегреве
(Overheat Alm Level) Служит для установки уровня обнаружения ошибки перегрева oH.

Определяется параме-
трами o2-04 и C6-01

(50 - 150°C)

778

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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L8-03
(04AF)

Режим работы привода при 
перегреве
(Overheat Pre-Alarm Selection) Служит для выбора поведения привода при обнаружении ошибки перегрева oH.

0 : Управляемый останов с замедлением
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
2 : Быстрый останов (C1-09)
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения
4 : Снижение скорости до уровня (L8-19)

3
(0 - 4)

778

L8-05
(04B1)

Функция обнаружения пропа-
дания входной фазы
(In PhaseLoss Selection) Служит для включения и выключения функции обнаружения пропадания входной 

фазы.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

1
(0, 1)

779

L8-07
(04B3)

Функция обнаружения пропа-
дания выходной фазы
(Out PhaseLoss Selection) Служит для включения и выключения функции обнаружения пропадания выходной 

фазы. Привод запускает процедуру обнаружения пропадания выходной фазы, когда 
выходной ток становится ниже 5% от номинального тока привода.

Примечание:
В следующих условиях возможен ошибочный запуск функции обнаружения 
обрыва выходной фазы:
• Номинальный ток двигателя значительно меньше номинала привода.
• Привод управляет двигателем PM на низкой нагрузке.

0 : Деактивирована
1 : Обнаруживается обрыв только 1 фазы
2 : Обнаруживается обрыв 2/3 фаз

0
(0 - 2)

779

L8-09
(04B5)

Функция защиты от замыка-
ния на землю
(Ground Fault Selection) Служит для включения и выключения функции защиты от утечки и короткого замы-

кания на землю.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

Определяется
параметром o2-04

(0, 1)

780

L8-10
(04B6)

Режим работы вентилятора
(Fan Operate Selection) Служит для выбора режима работы вентилятора охлаждения радиатора.

1 : Работает только во время хода Run (с задержкой на выключение)
2 : Работает непрерывно с момента включения питания
3 : Работает при возникновении перегрева привода

1
(1 - 3)

780

L8-11
(04B7)

Задержка на выключение вен-
тилятора
(Fan Off-Delay Time) Служит для установки промежутка времени на выключение вентилятора охлаждения 

после отмены команды хода Run, когда выбран режим работы вентилятора L8-10 = 1 
[Fan Operate Selection = Dur Run (OffDly)].

60 с
(0 - 300 с)

780

L8-12
(04B8)

Окружающая температура
(Ambient Temperature Setting) Служит для установки величины окружающей температуры в зоне установки при-

вода.

40°C
(-10 - +50°C)

780

L8-15
(04BB)

Функция снижения пере-
грузки
(oL2@LoSpeed Selection) Служит для включения функции снижения перегрузки на низких скоростях для пре-

дотвращения повреждения транзисторов силовой цепи при работе на низкой скорости 
(ниже 6 кГц) для исключения вывода ошибки перегрузки oL2 [Drive Overloaded].

Примечание:
Прежде чем выключить данную функцию при работе на низких скоростях, свяжи-
тесь с производителем. Слишком частое использование привода в режиме высо-
кого выходного тока в диапазоне низких скоростей может привести перегреву и 
снижению срока службы IGBT-модулей привода.

0 : Деактивирована
1 : Активирована

1
(0, 1)

780

L8-18
(04BE)

Программный предел тока
(Soft CurrLim Selection) Служит для включения функции программного ограничения тока для предотвраще-

ния повреждения транзисторов силовой цепи из-за слишком большого тока.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

781

L8-19
(04BF)

Снижение частоты при пере-
греве
(Frq Reduct@oHPre- Alarm) Служит для установки коэффициента снижения задания частоты при возникновении 

ошибки перегрева oH.

0,8
(0,1 - 0,9)

781

L8-20
(04C0)

Эксперт

Работа при ошибке режима 
управления
(CF / STPo Selection) Служит для выбора поведения привода при обнаружении ошибки режима управления 

CF, когда выбран режим управления A1-02 = 4 [Control Method = Adv OLVector].
1 : Деактивирована
2 : Включено обнаружение ошибок CF/STPo
3 : Предупреждающее сообщение CF / Останов

Определяется
параметром A1-02

(1 - 3)

781

L8-27
(04DD)

Уровень сверхтока
(OverCurr Det Gain) Служит для установки уровня обнаружения превышения тока для двигателя PM в 

процентах от номинального тока двигателя.

300,0%
(0,0 - 400,0%)

781

L8-29
(04DF)

Функция обнаружения дис-
сбаланса тока
(LF2 Unbalance Selection) Служит для включения функции обнаружения ошибки диссбаланса выходного тока 

LF2.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

1
(0, 1)

782

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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L8-31
(04E1)

Время обнаружения ошибки 
диссбаланса выходного тока
(LF2 Detect Time) Служит для установки времени обнаружения ошибки LF2 [Output Current Imbalance].

3
(1 - 100)

782

L8-32
(04E2)

Работа при ошибке вентиля-
тора
(Fan Failure Selection) Служит для выбора поведения привода при обнаружении ошибки внутреннего венти-

лятора охлаждения FAn.
0 : Управляемый останов с замедлением
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
2 : Быстрый останов (C1-09)
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения
4 : Снижение скорости до уровня (L8-19)

1
(0 - 4)

782

L8-35
(04EC)

Тип установки привода
(Installation Selection) Служит для выбора типа установки привода.

0 : IP00/IP20/Открытое шасси
1 : Монтаж “стенка у стенке”
2 : IP21/NEMA Тип 1/IP55
3 : Без радиатора/Внешний радиатор

Определяется моделью 
привода
(0 - 3)

783

L8-38
(04EF)

Режим снижения несущей 
частоты
(Carrier Reduction Mode) Служит для установки функции снижения несущей частоты. Привод снижает несу-

щую частоту, когда выходной ток превышает установленный уровень.
0 : Деактивирована
1 : Активирована < 6 Гц
2 : Активирована на всех скоростях

Определяется параме-
трами A1-02, C6-01 и o2-

04
(0 - 2)

783

L8-40
(04F1)

Задержка на выключение сни-
жения несущей частоты
(Carrier Red Off-Delay Time) Служит для установки промежутка времени до возврата автоматически сниженной 

несущей частоты к первоначальному уровню.

Определяется
параметром A1-02

(0,00 - 2,00 с)

784

L8-41
(04F2)

Предупреждение о сверхтоке
(HCA alarm Selection) Служит для установки функции вызова предупреждения о сверхтоке HCA [Current 

Alarm], когда выходной ток превышает 150% ном. тока привода.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

784

L8-51
(0471)

Эксперт

Уровень тока для ошибки 
STPo
(STPo Current Level) Служит для установки уровня обнаружения ошибки STPo [Desynchronization Error] в 

процентах от выходного тока.

0,0%
(0,0 - 300,0%)

784

L8-52
(0472)

Эксперт

Интеграл. уровень тока для 
ошибки STPo
(STPo Integral Level) Служит для установки уровня обнаружения ошибки STPo [Desynchronization Error], 

относительно интегрального значения автоматического регулятора тока ACR.

1,0
(0,1 - 2,0)

784

L8-53
(0473)

Эксперт

Время интегрирования для 
ошибки STPo
(STPo Integral Time) Служит для установки промежутка времени до обнаружения ошибки STPo после пре-

вышения значения L8-51 [STPo Current Level].

1,0 с
(1,0 - 10,0 с)

784

L8-54
(0474)

Эксперт

Отклонение STPo Id
(STPo Id Diff Detection) Служит для включения функции обнаружения отклонения Id для ошибки STPo 

[Desynchronization Error].
0 : Деактивирована
1 : Активирована

1
(0, 1)

784

L8-55
(045F)

Защита тормозного транзи-
стора
(DB IGBT Protection) Служит для включения функции защиты внутреннего тормозного транзистора.

0 : Деактивирована
1 : Активирована

1
(0, 1)

785

L8-56
(047D)

Эксперт

Время активации предотвр. 
останова при разгоне
(StallP@Acc Activation Time) Служит для установки времени, в течение которого функция предотвращения оста-

нова при разгоне может продолжать работать до того, как привод обнаружит ошибку 
STPo [Desynchronization Error].

5000 мс
(100 - 5000 мс)

785

L8-57
(047E)

Эксперт

StallP Retry Counts

Служит для установки количества раз срабатывания функции предотвращения оста-
нова при разгоне, пока скорости не совпадут, прежде чем привод обнаружит ошибку 
STP [Desynchronization Error].

10 раз
(1 - 10 раз)

785

L8-90
(0175)

Эксперт

Уровень обнаружения STPo
(STPo Detect Level) Служит для установки уровня обнаружения, равной или большей которого должна 

быть ошибка управления, чтобы привести к выводу ошибки выпадения из синхро-
низма STPo [Desynchronization Error].

Определяется
параметром A1-02

(0 - 5000 раз)

785

L8-93
(073C)

Эксперт

Время обнаружения ошибки 
LSo
(LSo Detect Time) Служит для установки промежутка времени до запуска общей блокировки привода 

после обнаружения ошибки LSo [LSo Fault].

1,0 с
(0,0 - 10,0 с)

785

L8-94
(073D)

Эксперт

Уровень обнаружения ошибки 
LSo
(LSo Detect Level) Служит для установки уровня обнаружения ошибки LSo [Low Speed Motor Step-Out] в 

процентах от максимальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

3%
(0 - 10%)

786

L8-95
(077F)

Эксперт

Количество ошибок LSo
(LSo Amount) Служит для установки среднего количества обнаружений ошибки LSo [Low Speed 

Motor Step-Out].

10 раз
(1 - 50 раз)

786

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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L9-16
(11DC)
Эксперт

Время ошибки вентилятора
(FAn1 Detect Time) Служит для установки времени обнаружения ошибки вентилятора FAn1 [Drive 

Cooling Fan Failure]. Производитель рекомендует не изменять этот параметр.

4,0 с
(0,0 - 30,0 с)

786
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11.10 n: ПАРАМЕТРЫ СПЕЦИАЛЬНЫХ ФУНКЦИЙ

 n1: ПАРАМЕТРЫ ПРЕДОТВРАЩЕНИЯ РЫСКАНИЯ

 n2: ПАРАМЕТРЫ АВТОМАТИЧЕСКОГО РЕГУЛЯТОРА ЧАСТОТЫ AFR

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

n1-01
(0580)

Функция предотвращения 
рыскания
(HuntPrev Selection) Служит для включения функции предотвращения рыскания.

0 : Деактивирована
1 : Активирована
2 : Активирована (Высокая несущая частота)

Определяется
параметром o2-04

(0 - 2)

787

n1-02
(0581)

Эксперт

Коэф-т предотвращ. рыскания
(HuntPrev Gain Setting) Служит для установки поведения функции предотвращения рыскания. Обычно эту 

установку изменять не нужно.

1,00
(0,00 - 2,50)

787

n1-03
(0582)

Эксперт

Время предотвращ. рыскания
(HuntPrev Time Constant) Служит для установки постоянной времени первичной задержки для функции пре-

дотвращения рыскания. Обычно эту установку изменять не нужно.

Определяется
параметром o2-04

(0 - 500 мс)

787

n1-05
(0530)

Эксперт

Коэф-т предотвращ. неравном. 
работы при реверсе
(HuntPrev Gain Reverse Mode) Служит для установки эффективности работы функции предотвращения рыскания. 

Этот параметр работает в режиме обратного хода. Обычно эту установку изменять не 
нужно.

0,00
(0,00 - 2,50)

787

n1-08
(1105)

Эксперт

Режим обнаружения тока
(CurrDetect Method) Устанавливает, как привод уменьшает вибрацию двигателя, вызванную током утечки. 

Обычно эту установку изменять не нужно.
1 : 2-фазы
2 : 3-фазы

1
(1, 2)

788

n1-13
(1B59)

Эксперт

Управление стабильностью 
напряжения в шине пост. тока
(DCBus Stab.Control) Служит для установки функции подавления колебаний напряжения в шине постоян-

ного тока.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

788

n1-14
(1B5A)
Эксперт

Время подавления колебаний 
в шине
DCBus Stab Time Служит для установки промежутка времени, необходимого приводу для подавления 

колебаний напряжения в шине постоянного тока. Для активации этого параметра 
установите n1-13 = 1 [DCBus Stab.Control = Enabled].

100,0 мс
(50,0 - 500,0 мс)

788

n1-15
(0BF8)

Эксперт

Калибровка смещения ШИМ
(PWM VOffset Calibration) Служит для установки режима калибровки, используемого приводом для снижения 

пульсаций крутящего момента / тока.
1 : Без калибровки
2 : Калибровка при следующем пуске
3 : Калибровка при каждом пуске

Определяется параме-
тром A1-02

(1 - 3)

788

n1-16
(0BFB)

Усиление функции предот-
вращ. рыскания
(HuntPrev HiFc Gain) Служит для установки коэффициента усиления для функции предотвращения рыска-

ния. Этот параметр лучше всего работает с высокой несущей частотой. Обычно эту 
установку изменять не нужно.

Определяется параме-
тром o2-04
(0,00 - 2,50)

788

n1-17
(0BFC)
Эксперт

Фильтр функции предотвращ. 
рыскания
(HuntPrev HiFc Filter) Служит для регулировки чувствительности функции предотвращения рыскания. 

Обычно эту установку изменять не нужно.

500 мс
(0 - 1000 мс)

789

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

n2-01
(0584)

Усиление AFR
(AFR Gain) Служит для установки коэффициента усиления для функции автоматического регуля-

тора частоты AFR в качестве множителя. Обычно эту установку изменять не нужно.

1,00
(0,00 - 10,00)

789

n2-02
(0585)

Время AFR 1
(AFR Time 1)v Служит для установки постоянной времени для диапазона изменения установки 

функции автоматического регулятора частоты AFR. Обычно эту установку изменять 
не нужно.

50 мс
(0 - 2000 мс)

789

n2-03
(0586)

Время AFR 2
(AFR Time 2) Служит для установки постоянной времени для разности скоростей функции автома-

тического регулятора частоты AFR. Используйте этот параметр в режимах поиска 
скорости или регенерации. Обычно эту установку изменять не нужно.

750 мс
(0 - 2000 мс)

789
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 n3: ПАРАМЕТРЫ ТОРМОЖЕНИЯ ПОВЫШЕННЫМ СКОЛЬЖЕНИЕМ/
ПЕРЕВОЗБУЖДЕНИЕМ

 n4: ПАРАМЕТРЫ НАСТРОЙКИ РАСШИРЕННОГО ВЕКТОРНОГО РЕЖИМА 
УПРАВЛЕНИЯ ПО РАЗОМКНУТОМУ КОНТУРУ

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

n3-01
(0588)

Эксперт

Полоса частоты при торможе-
нии повыш. скольжением
(HSB Dec Freq Width) Служит для установки снижения приводом выходной частоты при торможении повы-

шенным скольжением в процентах от максимальной выходной частоты E1-04 [Max 
Output Frequency]

5%
(1 - 20%)

791

n3-02
(0589)

Эксперт

Предел тока при торможении 
повыш. скольжением
(HSB CurrLim Level) Служит для установки максимального выходного тока при торможении повышенным 

скольжением в процентах от номинального тока двигателя E2-01 [Mot Rated Current 
(FLA)]. Также, чтобы предотвратить превышение допустимой перегрузки привода, 
установите подавление тока.

Определяется параме-
трами C6-01, L8-38

(0 - 200%)

792

n3-03
(058A)

Эксперт

Задержка при торможении 
повыш. скольжением
(HSB DwellTime@Stop) Служит для установки времени задержки, промежутка времени, когда торможение 

повышенным скольжением заканчивается, и в течение которого скорость двигателя 
снижается, и он работает на постоянной скорости. В течение установленного проме-
жутка времени привод будет поддерживать фактическую выходную частоту на мини-
мальном уровне, установленном в параметре E1-09.

1,0 с
(0,0 - 10,0 с)

792

n3-04
(058B)

Эксперт

Время перегрузки
(HSB Overload Time) Служит для установки времени, используемого для обнаружения ошибки перегрузки 

oL7 [High Slip Braking Overload], происходящей, когда выходная частота не изменя-
ется во время торможения повышенным скольжением. Обычно эту установку изме-
нять не нужно.

40 с
(30 - 1200 с)

792

n3-13
(0531)

Коэф-т при торможении пере-
возбуждением
(OverExcBr Gain) Служит для установки коэффициента, умножаемого приводом на значение выхода 

комбинации V/f в режиме замедления перевозбуждением для расчета уровня перевоз-
буждения.

1,10
(1,00 - 1,40)

792

n3-14
(0532)

Эксперт

Гармоники при торможении 
перевозбуждением
(OverExcBr Harmonics 
Selection)

Служит для включения функции, подающей гармонические сигналы в режиме замед-
ления перевозбуждением.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

793

n3-21
(0579)

Уровень тока при торможе-
нии перевозбуждением
(OverExcBr Current Level) Служит для установки верхнего предела подавления тока во время замедления пере-

возбуждением в процентах от номинального тока привода.

100%
(0 - 150%)

793

n3-23
(057B)

Направление функции 
перевозбуждения
(OverExcBr Operation) Служит для установки направления вращения двигателя, в котором должна активиро-

ваться функция перевозбуждения.
1 : Активируется в обоих направлениях вращения
2 : Активируется в прямом направлении вращения
3 : Активируется в обратном направлении вращения

1
(1 - 3)

793

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

n4-60
(1B80)

Коэф-т компенсации управле-
ния на низкой скорости
(LoSpeed Comp Gain) Служит для установки коэффициента компенсации для улучшения качественных 

показателей при управлении нагрузками в диапазоне низких скоростей.

1,000
(0,500 - 2,000)

794

n4-61
(1B81)

Уровень частоты
(LoSpeed Comp Frequency 
Level) Служит для установки частоты, на которой активируются установки параметров n4-

60 [LoSpeed Comp Gain], n4-62 [Reg LoSpd Cmp Gain]. Когда выходная частота < n4-
61, привод подстраивает крутящий момент, согласно установкам параметров n4-60 и 
n4-62. Обычно эту установку изменять не нужно.

6,00 Гц
(0,50 - 12,00 Гц)

794

n4-62
(1B82)

Коэф-т компенсации реген. 
управления
(Reg LoSpd Cmp Gain) Служит для установки коэффициента компенсации для улучшения качественных 

показателей при управлении регенеративными нагрузками в диапазоне низких скоро-
стей.

1,000%
(0,500 - 2,000%)

794

n4-63
(1B83)

Чувств-сть оценки скорости в 
диапазоне высоких скоростей
(HF SpdEstim Response) Служит для установки чувствительности при оценке скорости в диапазоне высоких 

скоростей, где выходная частота больше или равна установке параметра n4-67 
[SpEstim Gain SwFrequency].

1,000
(0,001 - 5,000)

794

n4-64
(1B84)

Чувств-сть оценки скорости в 
диапазоне низких скоростей
LF SpdEstim Response Служит для установки чувствительности при оценке скорости в диапазоне низких 

скоростей, где выходная частота больше или равна 0, и меньше установки параметра 
n4-67 [SpEstim Gain SwFrequency].

1,000
(0,001 - 5,000)

794
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 n5: ПАРАМЕТРЫ РЕЖИМА УПРАВЛЕНИЯ С УПРЕЖДЕНИЕМ

n4-65
(1B85)

Чувств-сть оценки потока на 
высокой скорости
(HF FlxEstim Response) Служит для установки чувствительности при оценке магнитного потока в диапазоне 

высоких скоростей, где выходная частота больше или равна установке параметра n4-
67 [SpEstim Gain SwFrequency]. Обычно эту установку изменять не нужно.

0,90
(0,50 - 1,50)

795

n4-66
(1B86)

Чувств-сть оценки потока на 
низкой скорости
(LF FlxEstim Response) Служит для установки чувствительности при оценке магнитного потока в диапазоне 

низких скоростей, где выходная частота больше или равна 0, и меньше установки 
параметра n4-67 [SpEstim Gain SwFrequency]. Обычно эту установку изменять не 
нужно.

0,90
(0,50 - 1,50)

795

n4-67
(1B87)

Частота переключения при 
оценке
(SpEstim Gain SwFrequency) Служит для установки частоты переключения для оценки коэффициента усиления 

для этих параметров:
n4-63 [HF SpdEstim Response]
n4-64 [LF SpdEstim Response]
n4-65 [HF FlxEstim Response]
n4-66 [LF FlxEstim Response]
Обычно эту установку изменять не нужно.

6,00 Гц
(0,00 - E1-04)

795

n4-68
(1B88)

Время оценки скорости
(SpEstim Filter Time Constant) Служит для установки постоянной времени первичной задержки для оценки скоро-

сти. Обычно эту установку изменять не нужно.

1 мс
(1 - 10 мс)

795

n4-69
(1B89)

Чувств-сть управления пото-
ком Унифицирует управление магнитным потоком с целью снижения вибрации двига-

теля.

1,00
(0,00 - 60,00)

795

n4-70
(1B8A)

Компенсайия скорости на низ-
ких частота
(Speed Comp@LowFrequency) Служит для установки функции повышения стабильности привода при работе на низ-

ких скоростях. Обычно эту установку изменять не нужно.

0,60 Гц
(0,00 - 1,50 Гц)

795

n4-71
(1B8B)

Режим обнаружения потока
(Flux Detect Method) Выбор режима оценки магнитного потока.

1 : Режим оценки 1
2 : Режим оценки 2

1
(1, 2)

796

n4-72
(1B8C)

Режим обратной связи по ско-
рости
(Spd Fbk Mode) Служит для установки требования к опции энкодера в режиме управления A1-02 = 4 

[Control Method = Adv OLVector].
1 : Без энкодера
2 : С энкодером

1
(1, 2)

796

n4-73
(1B8D)

Выбор режима перезапуска
(PGO Recover Selection) Служит для установки режима перезапуска без энкодера и с энкодером при отключе-

нии энкодера.
1 : Без энкодера
2 : С энкодером

1
(1, 2)

796

n4-74
(1B8E)

Предел управления потоком
(Flux Control Limit) Служит для установки уровня управления для выходного сигнала контура управления 

потоком.

160%
(100 - 500%)

796

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

n5-01
(05B0)

Выбор управления с упрежде-
нием
(FF Control Selection) Служит для установки функции управления с упреждением.

0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

798

n5-02
(05B1)

Время разгона для инерции 
двигателя
(Mot Inertia Acceleration Time) Служит для установки промежутка времени, необходимого для разгона одиночного 

двигателя из состояния останова до максимальной частоты при номинальном крутя-
щем моменте. При выполнении Автонастройки инерции время разгона двигателя 
устанавливается автоматически.

Определяется
параметрами C6-01,

E5-01 и o2-04
(0,001 - 10,000 с)

798

n5-03
(05B2)

Усиление управления с упре-
ждением
(FF Control Gain) Служит для установки соотношения между инерцией нагрузки и инерцией двигателя. 

При выполнении Автонастройки инерции коэффициент усиления управления с упре-
ждением устанавливается автоматически.

1,00
(0,00 - 100,00)

799

n5-04
(05B3)
ХОД

Эксперт

Частота отклика по скорости
(Speed Response Frequency) Служит для установки частоты отклика для задания скорости. Обычно эту установку 

изменять не нужно.

Определяется
параметром A1-02
(0,00 - 500,00 Гц)

799

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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 n6: ПАРАМЕТРЫ ОНЛАЙН НАСТРОЙКИ

 n7: ПАРАМЕТРЫ НАСТРОЙКИ ДЛЯ ПРОСТОГО ВЕКТОРНОГО УПРАВЛЕНИЯ

 n8: ПАРАМЕТРЫ НАСТРОЙКИ УПРАВЛЕНИЯ ДВИГАТЕЛЕЙ PM

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

n6-01
(0570)

Режим онлайн настройки
(Online Tune Selection) Служит для выбора режима онлайн настройки, используемого для векторного режима 

управления по разомкнутому контуру OLV. 
0 : Деактивирована
1 : Настройка по межфазному сопротивлению
2 : Регулировка напряжения

0
(0 - 2)

799

n6-05
(05C7)

Эксперт

Коэффициент компенсации 
для онлайн настройки
(Online Tune Gain) Служит для установки коэффициента компенсации для режима автонастройки по 

напряжению n6-01 = 2 [Online Tune Selection = VoltageAdjustment]. Обычно эту уста-
новку изменять не нужно.

1,0
(0,1 - 50,0)

800

n6-11
(1B56)

Эксперт

Чувствительность настройки 
по сопротивлению
(Online Resist Tuning) Служит для установки чувствительности для онлайн настройки по межфазному 

сопротивлению. Для активации функции установите приблизительное значение к 
1.000. При установке значения 0.000 функция деактивируется.

0,000
(0,000 - 1,000)

800

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

n7-01
(3111)

Эксперт

Коэф-т демпфирования на 
низких скоростях
(LoFreq Damping Gain) Служит для установки коэффициента подавления колебаний в диапазоне низких ско-

ростей.

1,0
(0,1 - 10,0)

800

n7-05
(3115)

Эксперт

Коэф-т ответа на изменение 
нагрузки
(TrqCtrl Response Gain) Служит для установки коэффициента реакции на изменение нагрузки.

1,00
(0,10 - 10,00)

800

n7-07
(3117)

Эксперт

Коэф-т расчета скорости 1
(Speed Calc.Gain1) Служит для установки коэффициента расчета скорости при обычной работе. Обычно 

эту установку изменять не нужно.

15,0 Гц
(1,0 - 50,0 Гц)

800

n7-08
(3118)

Эксперт

Коэф-т расчета скорости 2
(Speed Calc.Gain2) Служит для установки коэффициента расчета скорости во время поиска скорости.

25,0 Гц
(1,0 - 50,0 Гц)

801

n7-10
(311A)

Эксперт

Скорость при вхождении в 
синхронизм
(Pull-in SwitchSpeed) Служит для установки диапазона скорости, пропорционального номинальной 

частоте, для активации команд тока вхождения в синхронизм.

10,0%
(0,0 - 100,0%)

801

n7-17
(3122)

Компенсация температуры
(Resist.Temp. Compensation) Служит для установки функции для корректировки изменений сопротивления двига-

теля, вызванных перепадами температуры.
1 : Деактивирована
2 : Активирована (1 раз)
3 : Активирована (каждый раз)

2
(1 - 3)

801

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

n8-01
(0540)

Эксперт

Ток обнаружения позиции 
ротора
(PolPos Detection Current) Служит для установки расчетного тока начальной позиции ротора в процентах от 

номинального тока двигателя PM E5-03 [PM Mot Rated Current (FLA)]. Обычно эту 
установку изменять не нужно.

50%
(0 - 100%)

801

n8-02
(0541)

Эксперт

Ток выравнивания полюса
(Pole Align Current Level) Служит для установки величины тока для первоначального позиционирования ротора 

в процентах от номинального тока двигателя. Обычно эту установку изменять не 
нужно.

80%
(0 - 150%)

802

n8-03
(0542)

Время начального тока
(Current Start Time) Служит для установки промежутка времени начального тока, используемого для 

настройки смещения импульса Z. Обычно эту установку изменять не нужно.

1,5 с
(1,5 - 5,0 с)

802

n8-04
(0543)

Эксперт

Время выравнивания полюса
(Pole Align Time) Служит для установки промежутка времени приведения ротора, используемого для 

настройки смещения импульса Z. Обычно эту установку изменять не нужно.

1,5 с
(1,5 - 5,0 с)

802

n8-11
(054A)

Коэф-т расчета при оценке 
скорости 2
(Observ.Calc Gain2) Служит для установки коэффициента для оценки скорости. Обычно эту установку 

изменять не нужно.

Определяется
параметром n8-72

(0,0 - 1000,0)

802

n8-14
(054D)

Эксперт

Коэф-т компенсации полюса 3
(Polar Comp Gain3) Служит для установки коэффициента для оценки скорости. Обычно эту установку 

изменять не нужно.

2,000
(0,000 - 20,000)

802
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n8-15
(054E)

Эксперт

Коэф-т компенсации полюса 4
(Polar Comp Gain4) Служит для установки коэффициента для оценки скорости. Обычно эту установку 

изменять не нужно.

2,000
(0,000 - 20,000)

802

n8-21
(0554)

Эксперт

Коэф-т противоЭДС двигателя
(Mot Back-EMF (Ke) Gain) Служит для установки коэффициента для оценки скорости. Обычно эту установку 

изменять не нужно.

0,90
(0,80 - 1,00)

803

n8-35
(0562)

Выбор способа определения 
начального положения ротора
(InitRotorPos Selection) Служит для выбора способа определения приводом начального положения ротора.

Примечание:
При использовании двигателя SPM, установите в этом параметре значение 1.
1 : Ток вхождения в синхронизм
2 : Возбуждение током высокой частоты
3 : Возбуждение импульсным током

Определяется
параметром A1-02

(1 - 3)

803

n8-36
(0563)

Частота возбуждения
(HFI Signal Frequency) Служит для установки частоты возбуждения при возбуждении током высокой 

частоты.

500 Гц
(200 - 5000 Гц)

803

n8-37
(0564)

Эксперт

Амплитуда напряжения воз-
буждения
(HFI Voltage Amplitude Level) Служит для установки амплитуды возбуждения током высокой частоты в процентах 

от напряжения 400В для приводов класса 400 В. Обычно эту установку изменять не 
нужно.

20,0%
(0,0 - 50,0%)

803

n8-41
(0568)

Эксперт

Коэф-т пропорц. возбужд. 
током
(HFI PoleDet Pgain) Служит для установки пропорционального коэффициента для оценки скорости при 

возбуждении током высокой частоты. Обычно эту установку изменять не нужно.

3,0
(1,0 - 100,0)

803

n8-42
(0569)

Эксперт

Время интегрир.
Возбужд. током
(HFI PoleDet iTime) Служит для установки коэффициента подавления пульсаций для оценки скорости при 

возбуждении током высокой частоты. Обычно эту установку изменять не нужно.

1,0
(0,1 - 5,0)

804

n8-45
(0538)

Коэффициент передачи кон-
тура стабилизации скорости
(SpdFbck Det.Gain) Служит для установки коэффициента передачи внутреннего контура обратной связи 

по скорости. Обычно эту установку изменять не нужно.

0,80
(0,00 - 10,00)

804

n8-47
(053A)

Постоянная времени компен-
сации тока вхождения в син-
хронизм
(Pull-In Comp.Time Constant)

Служит для установки постоянной времени, используемой приводом для приведения 
в соответствие заданного значения тока приведения в синхронизм и фактического 
значения тока. Обычно эту установку изменять не нужно.

5,0 с
(0,0 - 100,0 с)

804

n8-48
(053B)

Ток вхождения в синхронизм
(Pull-In Current (для двигате-
лей PM)) Служит для установки опорного тока по оси d при работе без нагрузки с постоянной 

скоростью вращения в процентах от номинального тока двигателя E5-03 [PM Mot 
Rated Current (FLA)].

30%
(20 - 200%)

804

n8-49
(053C)

Эксперт

Опорный ток при большой 
нагрузке
(Heavy Load Id Current)

Служит для 
установки опорного тока по оси d при вращении тяжелой нагрузки с постоянной ско-
ростью в процентах от номинального тока двигателя E5-03 [PM Mot Rated Current 
(FLA)]. Обычно эту установку изменять не нужно.

Определяется
параметром E5-01

(-200,0 - 0,0%)

804

n8-51
(053E)

Ток вхождения в синхронизм 
во время разгона / замедления
(Ac/Dec Pull-In Current) Служит для установки тока вхождения в синхронизм, протекающего во время раз-

гона/замедления, в процентах от номинального тока двигателя E5-03 [PM Mot Rated 
Current (FLA)].

Определяется
параметром A1-02

(0 - 200%)

805

n8-54
(056D)

Эксперт

Время для компенсации 
ошибки напряжения (Volt-Err 
Compensation Time) Служит для установки постоянной времени, используемой приводом для компенса-

ции ошибок напряжения.

1,00 с
(0,00 - 10,00 с)

805

n8-55
(056E)

Инерция нагрузки
(Load Inertia) Служит для установки соотношения между инерцией двигателя и инерцией нагрузки.

1 : <1:10
2 : 1:10-1:30
3 : 1:30-1:50
4 : >1:50

1
(1 - 4)

805

n8-57
(0574)

Возбуждение током высокой 
частоты
(High-Freq Injection) Служит для активации функции обнаружения скорости двигателя посредством воз-

буждения током высокой частоты.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

806

n8-62
(057D)

Эксперт

Предел выходного напряже-
ния
(Output Volt Limit Level)

Служит для установки предельного выходного напряжения для предотвращения 
перемагничивания. Обычно эту установку изменять не нужно.

Класс 400 В: 400,0 В
(Класс 400 В:0,0-460,0 В)

806

n8-65
(065C)

Эксперт

Коэффициент передачи кон-
тура стабилизации скорости 
для предотвращения повы-
шенного напряжения
(SpdFbk Gain@OV 
Suppression)

Служит для установки коэффициента передачи внутреннего контура обратной связи 
по скорости при работе функции защиты от повышенного напряжения. Обычно эту 
установку изменять не нужно.

1,50
(0,00 - 10,00)

806

n8-69
(065D)

Эксперт

П коэф-т оценки скорости
(Spd Obs. P Gain Control) Служит для установки коэффициента, используемого приводом для оценки скорости. 

Обычно эту установку изменять не нужно.

1,00
(0,00 - 20,00)

806

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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n8-72
(0655)

Эксперт

Режим оценки скорости
(Spd Obs. Method Selection) Служит для выбора режима оценки скорости. Обычно эту установку изменять не 

нужно.
1 : Режим 1
2 : Режим 2

2
(1, 2)

806

n8-74
(05C3)

Эксперт

Уровень тока легкой нагрузки
(Light Load Iq Level) Установите в параметре n8-48 [Pull-In Current (for PM Motors)] применяемый уровень 

тока нагрузки (тока по оси q).

30%
(0 - 255%)

807

n8-75
(05C4)

Эксперт

Уровень тока средней 
нагрузки
(Mid Load Iq Level (Low)) Установите в параметре n8-78 [Mid Load Id Current] в качестве применяемый уровень 

тока нагрузки (тока по оси q).

50%
(0 - 255%)

807

n8-77
(05CE)

Эксперт

Уровень тока тяжелой 
нагрузки
(Hvy Load Iq Level) Установите в параметре n8-49 [Heavy Load Id Current] применяемый уровень тока 

нагрузки (тока по оси q).

90%
(0 - 255%)

807

n8-78
(05F4)

Эксперт

Опорный ток для средней 
нагрузки
(Mid Load Id Current) Служит для установки уровня тока вхождения в синхронизм для среднего диапазона 

нагрузок.

0%
(0 - 255%)

807

n8-79
(05FE)

Ток вхождения в синхронизм 
во время замедления
(Pull-In Curr@Deceleration) Служит для установки тока вхождения в синхронизм, допустимого во время замедле-

ния, в процентах от номинального тока двигателя.
Примечание:
При установке n8-79 = 0, привод будет использовать значение из параметра n8-51 
[Ac/Dec Pull-In Current].

0%
(0 - 200%)

807

n8-84
(02D3)

Эксперт

Ток обнаружения полюса
(Polarity Det Current) Служит для установки тока, используемого приводом для оценки начального магнит-

ного полюса двигателя, в процентах от номинального тока двигателя E5-03 [PM Mot 
Rated Current (FLA)]

100%
(0 - 150%)

807

n8-94
(012D)

Эксперт

Режим оценки потока
(FluxPos Est.Method) Служит для установки критерия, используемого приводом для обнаружения измене-

ний скорости или нагрузки. Обычно эту установку изменять не нужно.
1 : Плавный пуск
2 : Обратная связь по скорости

Определяется
параметром d5-01

(1, 2)

808

n8-95
(012E)

Эксперт

Время оценки потока
(FluxPos Est.Filter Time) Служит для установки постоянной времени фильтра, используемой для определения 

критерия распознавания изменения скорости и нагрузки. Обычно эту установку изме-
нять не нужно.

30 мс
(0 - 100 мс)

808

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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11.11 o: ПАРАМЕТРЫ КЛАВИАТУРЫ

 o1: ПАРАМЕТРЫ ДИСПЛЕЯ КЛАВИАТУРЫ
№

(Шест.) Наименование Описание Завод. значение
(Диапазон) Стр.

o1-02
(0501)
ХОД

Монитор при включении 
питания
(Mon.Sel@Power-Up) Служит для выбора объекта мониторинга, отображаемого на дисплее клавиатуры 

после включения питания привода. Подробнее о возможных вариантах мониторов, 
отображаемых на дисплее клавиатуры, см. в разделе “U: Мониторы”. Этот параметр 
доступен только при использовании светодиодной клавиатуры.
1 : Задание частоты (U1-01)
2 : Направление
3 : Выходная частота (U1-02)
4 : Выходной ток (U1-03)
5 : Пользовательский монитор (o1-01)

1
(1 - 5)

810

o1-03
(0502)

Выбор единицы дисплея 
частоты
(FrqDisplay Unit Selection) Служит для установки единиц отображения задания частоты и выходной частоты.

0 : 0.01 Гц
1 : 0.01% (100%=E1-04)
2 : об/мин
3 : Пользовательские единицы

Определяется
параметром A1-02

(0 - 3)

810

o1-04
(0503)

Единица отображения комби-
нации V/f
(V/f Pattern Unit for Display) Служит для выбора единицы для установки параметров частоты вольт-частотной V/f 

комбинации.
0 : Гц
1 : об/мин

Определяется
параметром A1-02

(0, 1)

811

o1-05
(0504)
ХОД

Регулировка контрастности 
ЖК-дисплея
(LCD Contrast Adjustment) Служит для регулировки контрастности изображения на ЖК-дисплее клавиатуры.

5
(0 - 10)

811

o1-10
(0520)

Дисплей макс. частоты
(FrqDisplay Max Value) Служит для установки значения, отображаемого приводом в качестве максимальной 

выходной частоты.

Определяется
параметром o1-03

(1 - 60000)

811

o1-11
(0521)

Число десятичных знаков
(FrqDisplay Decimal Places) Служит для установки числа десятичных знаков в значениях задания и монитора 

частоты.
0 : (XXXXX) Без десятичных знаков
1 : (XXXX.X) 1 десятичный знак
2 : (XXX.XX) 2 десятичных знака
3 : (XX.XXX) 3 десятичных знака

Определяется
параметром o1-03

(0 - 3)

812

o1-24 - o1-
35

(11AD - 
11B8)
ХОД

Пользовательские мониторы 
1-12
(Cust.Monitor 1 to 12) Служат для установки максимум 12 пользовательских мониторов. Этот параметр 

доступен только при использовании светодиодной клавиатуры.

o1-24: 101
o1-25: 102
o1-26: 103

o1-27 - o1-35: 0
(0, 101 - 999)

812

o1-36
(11B9)
ХОД

Яркость подсветки ЖК-дис-
плея
(LCD Backlight Brightness) Служит для установки интенсивности подсветки ЖК-дисплея клавиатуры.

3
(1 - 5)

812

o1-37
(11BA)
ХОД

Автовыключение подсветки 
ЖК
(LCD Blight ON/OFF 
Selection)

Служит для установки функции автоматического выключения подсветки ЖК-дис-
плея.
0 : ВЫКЛ
1 : ВКЛ

1
(0, 1)

812

o1-38
(11BB)
ХОД

Задержка на выключение под-
светки ЖК
(LCD Blight Off-Delay) Служит для установки времени до автоматического выключения подсветки ЖК-дис-

плея.

60 с
(10 - 300 с)

813

o1-40
(11BD)
ХОД

Режим отображения главного 
экрана
(Home Screen Selection Mode) Служит для установки режима отображения монитора для главного экрана. Этот 

параметр доступен только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.
0 : Пользовательские мониторы
8 : Гистограмма
9 : Стрелочный прибор
10 : График тренда

0
(0, 8 - 10)

813

o1-41
(11C1)
ХОД

Выбор области монитора 1
(1stMon Area Selection) Служит для установки горизонтальной оси, используемой для отображения мони-

тора, выбранного в параметре o1-24, [Cust.Monitor 1] в виде гистограммы. Этот пара-
метр доступен только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.
0 : Область +/- (- o1-42 - o1-42 )
1 : Область + (0 - o1-42 )

0
(0 - 1)

813

o1-42
(11C2)
ХОД

Установка области монитора1
(1stMon Area Setting) Служит для установки значения горизонтальной оси, используемой для отображения 

монитора, выбранного в параметре o1-24 [Cust. Monitor 1] в виде гистограммы. Этот 
параметр доступен только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

100.0%
(0.0 - 100.0%)

813
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 o2: ПАРАМЕТРЫ РАБОТЫ КЛАВИАТУРЫ

o1-43
(11C3)
ХОД

Выбор области монитора 2
(2ndMon Area Selection) Служит для установки горизонтальной оси, используемой для отображения мони-

тора, выбранного в параметре o1-25, в виде гистограммы. Этот параметр доступен 
только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.
0 : Область + - (- o1-44 - o1-44)
1 : Область + (0 - o1-44)

0
(0 - 1)

813

o1-44
(11C4)
ХОД

Установка области монитора 2
(2ndMon Area Setting) Служит для установки значения горизонтальной оси, используемой для отображения 

монитора, выбранного в параметре o1-25 [Cust. Monitor 2] в виде гистограммы. Этот 
параметр доступен только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

100.0%
(0.0 - 100.0%)

813

o1-45
(11C5)
ХОД

Выбор области монитора 3
(3rdMon Area Selection) Служит для установки значения горизонтальной оси, используемой для отображения 

монитора, выбранного в параметре o1-26 в виде гистограммы. Этот параметр досту-
пен только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.
0 : Область + - (- o1-46 - o1-46)
1 : Область + (0 - o1-46 )

0
(0 - 1)

814

o1-46
(11C6)
ХОД

Установка области монитора 3
(3rdMon Area Setting) Служит для установки значения горизонтальной оси, используемой для отображения 

монитора, выбранного в параметре o1-26 [Cust. Monitor 3] в виде гистограммы. Этот 
параметр доступен только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

100.0%
(0.0 - 100.0%)

814

o1-47
(11C7)
ХОД

Значение мин. шкалы гра-
фика тренда 1
(Trend Plot 1 Min Scale Value) Служит для установки минимального значения вертикальной оси, используемой для 

отображения монитора, выбранного в параметре o1-24 [Cust.Monitor 1] в виде гра-
фика тренда. Этот параметр доступен только при использовании клавиатуры с ЖК-
дисплеем.

100%
(-300 - +300%)

814

o1-48
(11C8)
ХОД

Значение макс. шкалы гра-
фика тренда 1
(Trend Plot 1 Max Scale Value)

Служит для 
установки максимального значения вертикальной оси, используемой для отображе-
ния монитора, выбранного в параметре o1-24 [Cust.Monitor 1] в виде графика тренда. 
Этот параметр доступен только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

100.0%
(-99.9 - +300.0%)

814

o1-49
(11C9)
ХОД

Значение мин. шкалы гра-
фика тренда 2
(Trend Plot 2 Min Scale Value) Служит для установки минимального значения вертикальной оси, используемой для 

отображения монитора, выбранного в параметре o1-25[Cust.Monitor 2] в виде гра-
фика тренда. Этот параметр доступен только при использовании клавиатуры с ЖК-
дисплеем.

100%
(-300 - +300%)

814

o1-50
(11CA)
ХОД

Значение макс. шкалы гра-
фика тренда 2
(Trend Plot 2 Max Scale Value) Служит для установки максимального значения вертикальной оси, используемой для 

отображения монитора, выбранного в параметре o1-25 [Cust.Monitor 2] в виде гра-
фика тренда. Этот параметр доступен только при использовании клавиатуры с ЖК-
дисплеем.

100.0%
(-99.9 - +300.0%)

814

o1-51
(11CB)
ХОД

Установка шкалы времени 
графика тренда
(Trend Plot Time Scale Setting) Служит для установки шкалы времени (горизонтальной оси) для отображения гра-

фика тренда. При изменении этой установки привод автоматическирегулирует время 
выборки данных. Этот параметр доступен только при использовании клавиатуры с 
ЖК-дисплеем.

5 с
(1 - 3600 с)

814

o1-55
(11EE)
ХОД

Выбор области для стрелоч-
ного прибора
(AnGauge Area Selection)

Служит для 
установки диапазона, используемого для отображения монитора, выбранного в пара-
метре o1-24 [Cust.Monitor 1] в виде стрелочного прибора. Этот параметр доступен 
только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.
0 : Область + - (- o1-56 - o1-56)
1 : Область + (0 - o1-56)

1
(0, 1)

814

o1-56
(11EF)
ХОД

Установка области стрелоч-
ного прибора
(AnGauge Area Setting)

Служит для 
установки значения, для отображения монитора, выбранного в параметре o1-24 
[Cust.Monitor 1] в виде стрелочного прибора. Этот параметр доступен только при 
использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

100.0%
(0.0 - 100.0%)

815

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

o2-01
(0505)

Функция кнопки LO/RE
(LO/RE Key Selection of 
Function) Служит для установки функции, позволяющей с помощью кнопки  переклю-

чать режим управления между LOCAL и REMOTE.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

1
(0, 1)

815

o2-02
(0506)

Функция кнопки STOP
(STOP Key Selection of 
Function) Служит для установки функции останова привода нажатием кнопки  на кла-

виатуре, когда источником команды хода Run является внешний источник REMOTE, а 
не клавиатура.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

1
(0, 1)

815

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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 o3: ПАРАМЕТРЫ ФУНКЦИИ КОПИРОВАНИЯ

o2-03
(0507)

Пользовательские умолча-
тельные параметры
(UserPar Set Default Values) Служит для установки функции сохранения измененных установок параметров в 

качестве пользовательских параметров по умолчанию для использования во время 
инициализации.
0 : Не изменять
1 : Установить заводские значения
2 : Очистить все

0
(0 - 2)

816

o2-04
(0508)

Выбор кода привода
(Drive KVA Selection) Служит для установки кода модели привода. Устанавливайте этот параметр после 

замены платы управления.

Определяется приводом
(-)

816

o2-05
(0509)

Ввод задания частоты с клави-
атуры
(LCD FreqRef Mode@Home 
Screen)

Служит для установки функции, которая делает необходимым при вводе задания 
частоты с клавиатуры в режиме привода подтвердить изменение значения задания 

частоты нажатием кнопки .
0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

817

o2-06
(050A)

Обнаружение отсоединения 
клавиатуры
(Keypad Disconnect Detection) Служит для установки функции, останавливающей привод при отсоединении кабеля 

клавиатуры от привода или при повреждении кабеля, когда источником команды хода 
Run является клавиатура.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

Определяется
параметром o2-09

(0, 1)

817

o2-07
(0527)

Направление вращения при 
включении питания
(Keypad Dir@Power-Up) Служит для установки направления вращения двигателя, которое будет иметь место 

при включении питания привода, когда источником команды хода Run является кла-
виатура.
0 : Прямое вращение
1 : Обратное вращение

0
(0, 1)

817

o2-09
(050D)

Код региона для инициализа-
ции

- - -

o2-23
(11F8)

Предупреждение о выключе-
нии источника 24 В (Ext24V 
Off Warning Display) Служит для установки функции вывода предупреждающего сообщения при выключе-

нии внешнего дежурного источника питания 24 В при включенном источнике пита-
ния силовой цепи.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

818

o2-26
(1563)

Предупреждение о режиме 
источника 24 В
(Ext24V Mode Warning 
Display)

При подключении внешнего дежурного источника питания 24 В этот параметр уста-
навливает функцию вывода предупреждающего сообщения при снижении напряже-
ния питания силовой цепи.

Примечание:
Привод не будет запускаться, когда он работает от одного внешнего источника 
питания 24 В.

0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

818

o2-27
(1565)

Режим работы при отсоедине-
нии устройства Bluetooth
(BLE Disconn. Selection@BLE 
Ctrl)

Служит для установки режима работы привода при отсоединении устройства 
Bluetooth при работе в режиме управления через Bluetooth.
0 : Управляемый останов с замедлением
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
2 : Быстрый останов (C1-09)
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения
4 : Продолжение работы без вывода предупреждающего сообщения

3
(0 - 4)

818

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

o3-01
(0515)

Режим копирования
(COPY Keypad Selection of 
Mode) Служит для установки функции сохранения и копирования параметров привода в 

другой привод с помощью клавиатуры.
0 : Выбор копирования
1 : Сохранение резервной копии (Привод->Клавиатура)
2 : Восстановление из резервной копии (Клавиатура->Привод)
3 : Верификация (Сравнение параметров)
4 : Удаление (Очистка памяти клавиатуры)

0
(0 - 4)

819

o3-02
(0516)

Разрешение копирования
(COPY Allow Selection) Служит для установки функции копирования, когда выбран режим o3-01 = 1 [COPY 

Keypad Selection of Mode = Bck (Drive->OPE)].
0 : Деактивирована
1 : Активирована

0
(0, 1)

819

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.



11.11 o: ПАРАМЕТРЫ КЛАВИАТУРЫ

472 SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство

 o4: ПАРАМЕТРЫ МОНИТОРОВ ОБСЛУЖИВАНИЯ

o3-04
(0B3E)

Выбор памяти для копирова-
ния
(COPY Memory Selection) Служит для установки места хранения параметров привода при резервном копирова-

нии и восстановлении параметров. Этот параметр доступен только при использова-
нии клавиатуры с ЖК-дисплеем.
0 : Память 1
1 : Память 2
2 : Память 3
3 : Память 4

0
(0 - 3)

819

o3-05
(0BDA)

Выбор элементов для копиро-
вания
(COPY Items Selection) Служит для выбора параметров для резервного копирования, восстановления и для 

ссылки. Этот параметр доступен только при использовании светодиодной клавиа-
туры.
0 : Std
1 : Std+Solution

0
(0, 1)

819

o3-06
(0BDE)

Автоматическое сохранение 
параметров
(AutoBackup Selection) Служит для установки функции автоматического резервного копирования параме-

тров. Этот параметр доступен только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

1
(0, 1)

820

o3-07
(0BDF)

Интервал автосохранения
(AutoBackup Lapse) Служит для установки интервала времени между операциями автоматического 

резервного копирования параметров из привода в клавиатуру.
Примечание:
Этот параметр доступен только при использовании светодиодной клавиатуры.
1 : 10 минут
2 : 30 минут
3 : 60 минут
4: 12 часов

2
(1 - 4)

820

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

o4-01
(050B)

Время работы привода
(Cum.Oper TimeSetting) Служит для установки начального значения накапливаемого время работы привода с 

дискретностью 10 часов.

0 ч
(0 - 9999 ч)

820

o4-02
(050C)

Режим подсчета времени 
работы
(Cum.Oper TimeSelect) Служит для установки условий подсчета накапливаемого времени работы.

1 : Время включенного питания
2 : Время нахождения в режиме хода Run

1
(1, 2)

820

o4-03
(050E)

Время работы вентилятора
(Fan.Oper Setting) Служит для установки значения, с которого начинается подсчет накапливаемого вре-

мени работы вентилятора привода с дискретностью 10 часов.

0 ч
(0 - 9999 ч)

821

o4-05
(051D)

Срок службы конденсатора
(Cap.Maint.Setting) Служит для установки значения монитора срока службы конденсатора U4-05 

[Capacitor Maintenance].

0%
(0 - 150%)

821

o4-07
(0523)

Срок службы реле обхода 
плавного заряда
(PreChgRly Preset Maintenance 
Cnt)

Служит для установки значения монитора срока службы реле обхода плавного заряда 
U4-06 [SoftChgRelay Maint].

0%
(0 - 150%)

821

o4-09
(0525)

Срок службы IGBT
(IGBT Preset Maintenance Cnt) Служит для установки установки значения монитора срока службы модулей IGBT 

U4-07 [IGBT Maintenance].

0%
(0 - 150%)

821

o4-11
(0510)

Сброс журнала ошибок
(Flt.History Initialization) Служит для 

сброса записей монитора ошибок [U2: FAULT] и монитора журнала ошибок [U3: 
FAULT HISTORY].
0 : Не сбрасывать
1 : Сбросить

0
(0, 1)

821

o4-12
(0512)

Сброс значений потреблен-
ной мощности
(кВтh Monitor Initialization) Служит для сброса значений мониторов потребляемой мощности U4-10 [кВтh Lower 

4Digits] и U4-11 [кВтh Upper 5Digits].
0 : Не сбрасывать
1 : Сбросить

0
(0, 1)

822

o4-13
(0528)

Сброс количества команд хода
(NumOfRunCom Init Counter) Служит для 

сброса значений мониторов подсчета команд хода и перемещений U4-02 [Num of Run 
Commands], U4-24 [No of Travels (L)] и U4-25 [No of Travels(H)].
0 : Не сбрасывать
1 : Сбросить

0
(0, 1)

822

o4-22
(154F)
ХОД

Формат времени
(Time Format) Служит для установки формата отображения времени. Этот параметр доступен 

только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.
0 : 24-часовой формат
1 : 12-часовой формат
2 : 12-часовой формат JP

0
(0 - 2)

822

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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 o5: ПАРАМЕТРЫ ЖУРНАЛА ДАННЫХ

o4-23
(1550)
ХОД

Формат даты
(Date Format) Служит для установки формата отображения даты. Этот параметр доступен только 

при использовании светодиодной клавиатуры.
0 : ГГГГ/ММ/ДД
1 : ДД/ММ/ГГГГ
2 : ММ/ДД/ГГГГ

0
(0 - 2)

822

o4-24
(310F)
ХОД

Обнаружение разряда батареи
(bAT Detection Selection) Служит для выбора поведения привода при обнаружении ошибки низкого напряже-

ния батареи питания часов в клавиатуре bAT [Keypad Battery Low Voltage] и ошибки 
не установленного времени TiM [Keypad Time Not Set].
0 : Деактивирована
1 : Активирована (Сигнал тревоги)
2 : Активирована (Выход ошибки)

0
(0 - 2)

822

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

o5-01
(1551)
ХОД

Функция регистрации данных
(Log Start Selection) Служит для установки функции журнала данных. Этот параметр доступен только при 

использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.
0 : ВЫКЛ
1 : ВКЛ (Регистрация данных)

0
(0 - 1)

825

o5-02
(1552)
ХОД

Время выборки данных
(Log Sample Lapse) Служит для установки цикла выборки данных журнала. Этот параметр доступен 

только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

1000 мс
(100 - 6000 мс)

825

o5-03
(1553)
ХОД

Данные монитора 1
(Log Mon Data 1) Служит для выбора монитора для записи данных. Этот параметр доступен только при 

использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

101
(000,101 - 855)

825

o5-04
(1554)
ХОД

Данные монитора 2
(Log Mon Data 2) Служит для выбора монитора для записи данных. Этот параметр доступен только при 

использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

102
(000,101 - 855)

825

o5-05
(1555)
ХОД

Данные монитора 3
(Log Mon Data 3) Служит для выбора монитора для записи данных. Этот параметр доступен только при 

использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

103
(000,101 - 855)

826

o5-06
(1556)
ХОД

Данные монитора 4
(Log Mon Data 4) Служит для выбора монитора для записи данных. Этот параметр доступен только при 

использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

107
(000,101 - 855)

826

o5-07
(1557)
ХОД

Данные монитора 5
(Log Mon Data 5) Служит для выбора монитора для записи данных. Этот параметр доступен только при 

использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

108
(000,101 - 855)

826

o5-08
(1558)
ХОД

Данные монитора 6
(Log Mon Data 6) Служит для выбора монитора для записи данных. Этот параметр доступен только при 

использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

000
(000,101 - 855)

826

o5-09
(1559)
ХОД

Данные монитора 7
(Log Mon Data 7) Служит для выбора монитора для записи данных. Этот параметр доступен только при 

использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

000
(000,101 - 855)

826

o5-10
(155A)
ХОД

Данные монитора 8
(Log Mon Data 8) Служит для выбора монитора для записи данных. Этот параметр доступен только при 

использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

000
(000,101 - 855)

827

o5-11
(155B)
ХОД

Данные монитора 9
(Log Mon Data 9) Служит для выбора монитора для записи данных. Этот параметр доступен только при 

использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

000
(000,101 - 855)

827

o5-12
(155C)
ХОД

Данные монитора 10
(Log Mon Data 10) Служит для выбора монитора для записи данных. Этот параметр доступен только при 

использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

000
(000,101 - 855)

827

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.
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11.12 q: ПАРАМЕТРЫ ПРОГРАММЫ Q2PACK

 q1-01 - q8-40: Параметры Q2pack
№

(Шест.) Наименование Описание Завод. значение
(Диапазон)

q1-01 -
q8-40

(1600 - 
17E7)

Зарезервированы для про-
граммы Q2pack Эти параметры зарезервированы для использования с программой Q2pack.

См. “Руководство по программе 
Q2pack”.
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11.13 r: СОЕДИНЕНИЯ Q2PACK

 r1: СОЕДИНЕНИЯ Q2PACK
№

(Шест.) Наименование Описание Завод. значение
(Диапазон)

r1-01 -
r1-40

(1840 - 
1867)

Соединения Q2pack
(Q2pack Joints) Соединения Q2pack с 1 по 20 (Верхний / Нижний)

0
(0 - FFFFH)
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11.14 T: ПАРАМЕТРЫ АВТОНАСТРОЙКИ

 T0: ПАРАМЕТР РЕЖИМА НАСТРОЙКИ

 T1: ПАРАМЕТРЫ НАСТРОЙКИ АСИНХРОННОГО ДВИГАТЕЛЯ

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

T0-00
(1197)

Выбор режима настройки

Служит для установки типа Автонастройки.
0 : Настройка параметров двигателя
1 : Настройка режима управления

0
(0, 1)

828

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

T1-00
(0700)

Mot1/Mot2 Selection

Служит для выбора двигателя для настройки при использовании переключения 
между двигателями 1/2. Для установки этого параметра может использоваться только 
клавиатура. Установка посредством внешнего ввода через вводы невозможна.

Примечание:
Для установки этого параметра установите значение ВКЛ в параметре H1-xx = 61 
[Motor 2 Selection]. В противном случае указанный параметр не будет отобра-
жаться на дисплее клавиатуры.

1 : Двигатель 1 (установка E1-xx, E2-xx)
2 : Двигатель 2 (установка E3-xx, E4-xx)

1
(1, 2)

828

T1-01
(0701)

Режим автонастройки
(Auto-tuning Mode Selection) Служит для установки типа Автонастройки.

0 : Автонастройка с вращением
1 : Стационарная Автонастройка 1
2 : Стационарная настройка по межфазному сопротивлению

Определяется
параметром A1-02

(Определяется
параметром A1-02)

829

T1-02
(0702)

Ном. мощность двигателя
(Motor Rated Power) Служит для установки номинальной мощности (кВт) двигателя.

Определяется параме-
трами o2-04 и C6-01
(0,00 - 650,00 кВт)

829

T1-03
(0703)

Ном. напряжение двигателя
(Motor Rated Voltage) Служит для установки номинального напряжения (В) двигателя. Для двигателей с 

постоянным выходом введите напряжение базовой скорости.

Определяется параме-
трами o2-04 и C6-01

(Класс 400 В: 0,0-511,0В)

829

T1-04
(0704)

Ном. ток двигателя
(Motor Rated Current) Служит для установки номинального тока (A) двигателя.

Определяется
параметром o2-04

(10-200% ном, тока при-
вода)

829

T1-05
(0705)

Базовая частота двигателя
(Motor Base Frequency) Служит для установки базовой частоты (Гц) двигателя.

50,0 Гц
(0,0 - 590,0 Гц)

829

T1-06
(0706)

Число полюсов двигателя
(Motor Poles Number) Служит для установки числа полюсов двигателя.

4
(2 - 48)

829

T1-07
(0707)

Базовая скорость двигателя
(Motor Base Speed) Служит для установки базовой скорости двигателя для Автонастройки 

(мин-1 (об/мин)).

1450 мин-1 (об/мин)
(0 - 35400 мин-1 (об/мин))

830

T1-08
(0708)

Число импульсов на оборот 
энкодера
(PG PulsePerRevolution) Служит для установки числа импульсов энкодера PG (pulse generator).

1024 имп/об
(0 - 60,000 имп/об)

830

T1-09
(0709)

Ток холостого хода двигателя
(Motor NoLoad Current) Служит для установки тока холостого хода двигателя.

-
(0A - T1-04; макс 2999,9)

830

T1-10
(070A)

Ном. скольжение двигателя
(Motor Rated Slip Frequency) Служит для установки номинального скольжения двигателя.

-
(0,000 - 20,000 Гц)

830

T1-11
(070B)

Потери в железе двигателя
(Motor Iron Loss) Служит для установки потерь в железе для расчета коэффициента энергосбережения.

Определяется параме-
трами E2-11 или E4-11

(0 - 65535 Вт)

830

T1-12
(0BDB)

Выбор тестового режима
(Test Mode Selection) Служит для установки функции активации тестового режима после стационарной 

настройки. Когда вы можете управлять двигателем с присоединенной легкой нагруз-
кой после стационарной настройки, активируйте этот параметр.

Примечание:
Для активации этого параметра в первую очередь необходимо установить 0 Гц в 
параметре T1-10 [Motor Rated Slip Frequency] 

0 : Нет
1 : Да

0
(0, 1)

830

T1-13
(0BDC)

Напряжение холостого хода
(No-load Voltage) Служит для установки напряжения холостого хода двигателя. Если напряжение холо-

стого хода на номинальной скорости указано в протоколе испытаний двигателя, ука-
жите его в этом параметре. Если протокол испытания двигателя отсутствует, не 
изменяйте этот параметр.

90% от T1-03
(Класс 400 В: 0,0-510,0В)

831
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 T2: ПАРАМЕТРЫ ДЛЯ ДВИГАТЕЛЯ С ПОСТОЯННЫМИ МАГНИТАМИ PM
№

(Шест.) Наименование Описание Завод. значение
(Диапазон) Стр.

T2-01
(0750)

Режим автонастройки двига-
теля PM
(PM AutoTune Mode Select) Служит для выбора типа Автонастройки для двигателей PM.

0 : Установка параметров двигателя PM
1 : Полная стационарная автонастройка PM 
2 : Стационарная автонастройка по сопротивлению PM 
3 : Автонастройка смещения энкодера
4 : Автонастройка с вращением PM

0
(Определяется

параметром A1-02)

831

T2-02
(0751)

Выбор кода двигателя PM
(PMMot Code Selection) Служит для установки кода двигателя PM для приводов, работающих с двигателями 

PM Yaskawa серий SMRA, SSR1 или SST4.

Определяется параме-
трами A1-02 и o2-04

(0000 - FFFF)

831

T2-03
(0752)

Выбор типа двигателя PM
(PMMot Motor Type) Служит для установки типа двигателя PM, которым будет управлять привод.

0 : Двигатель IPM
1 : Двигатель SPM

1
(0, 1)

831

T2-04
(0730)

Ном. мощность двигателя PM
(PMMot Rated Power) Служит для установки номинальной выходной мощности (кВт) двигателя PM.

Определяется параме-
трами o2-04 и C6-01
(0,00 - 650,00 кВт)

832

T2-05
(0732)

Ном. напряжение двигателя 
PM 
(PMMot Rated Voltage) Служит для установки номинального напряжения (В) двигателя PM.

Класс 400 В: 400,0 В
(Класс 400 В: 0,0 - 510,0 

В)

832

T2-06
(0733)

Ном. ток двигателя
PM 
(PMMot Rated Current) Служит для установки номинального тока (A) двигателя PM.

Определяется
параметром o2-04

(10-200% ном, тока при-
вода)

832

T2-07
(0753)

Базовая частота двигателя PM 
(PMMot Base Frequency) Служит для установки базовой частоты (Гц) двигателя PM.

87,5 Гц
(0,0 - 590,0 Гц)

832

T2-08
(0734)

Число полюсов двигателя PM 
(PMMot Poles Number) Служит для установки числа полюсов двигателя PM.

6
(2 - 48)

832

T2-09
(0731)

Базовая скорость двигателя 
PM 
(PMMot Base Speed) Служит для установки базовой скорость двигателя PM (мин-1 (об/мин)).

1750 мин-1 (об/мин)
(0 - 34500 мин-1 (об/мин))

832

T2-10
(0754)

Сопротивление статора PM 
(PMMot Stator Resistance) Служит для установки сопротивления статора для каждой фазы двигателя.

Примечание:
Этот параметр не предназначен для установки межфазного сопротивления.

Определяется
параметром T2-02
(0,000 - 65,000 Ом)

832

T2-11
(0735)

Индуктивность по оси d дви-
гателя PM 
(PMMot dAxis Inductance) Служит для установки индуктивности по оси d двигателя с разбивкой по фазам.

Определяется
параметром T2-02
(0,00 - 600,00 мГн)

832

T2-12
(0736)

Индуктивность по оси q дви-
гателя PM 
(PMMot qAxis Inductance) Служит для установки индуктивности по оси q двигателя с разбивкой по фазам.

Определяется
параметром T2-02
(0,00 - 600,00 мГн)

832

T2-13
(0755)

Единица наведенного напря-
жения
(KE Unit Selection) Служит для установки единиц, используемых приводом для установки константы 

наведенного напряжения.
0 : мВ/об/мин
1 : мВ/(рад/сек)

1
(0, 1)

833

T2-14
(0737)

Константа наведенного напря-
жения KE
(PMMot KE Voltage Constant) Служит для установки константы наведенного напряжения двигателя (Ke).

Определяется
параметром T2-13

(0,0 - 2000,0)

833

T2-15
(0756)

Ток вхождения в синхронизм
(PullInCurrLv@PM Motor 
Tuning) Служит для установки уровня тока вхождения в синхронизм в процентах от номи-

нального тока двигателя. Обычно эту установку изменять не нужно.

30%
(0 - 120%)

833

T2-16
(0738)

Число импульсов энкодера на 
оборот
(PMMot PG
PulsePerRevolution)

Служит для установки числа импульсов на оборот энкодера PG (генератора импуль-
сов)..

1024 имп/об
(1 - 15000 имп/об)

833

T2-17
(0757)

Смещение импульса Z энко-
дера
(Enc Z-Pulse Offset) Служит для установки смещения импульса Z (Δθ) энкодера (генератора импульсов), 

указанного на паспортной табличке двигателя.

0,0°
(-180,0 - +180,0°)

833
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 T3: ПАРАМЕТРЫ АВТОМАТИЧЕСКОГО РЕГУЛЯТОРА СКОРОСТИ ASR

 T4: ПАРАМЕТРЫ ПРОСТОГО ВЕКТОРНОГО УПРАВЛЕНИЯ

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

T3-00
(1198)

Настройка контура управле-
ния
(Control Loop Tune Selection) Служит для установки типа Автонастройки управления.

0 : Настройка инерции
1 : Автоматический регулятор скорости ASR
2 : Настройка времени замедления
3 : Настройка KEB

Примечание:
Установки 0 и 1 доступны только в режимах управления A1-02 = 3, 7 [CLV, PM 
CLV].

0
(0 - 3)

833

T3-01
(0760)

Частота для настройки инер-
ции
(Inertia Test Frequency) Служит для установки частоты тестового сигнала, применяемого к двигателю во 

время настройки инерции. Обычно эту установку изменять не нужно.

3.0 Гц
(0.1 - 20.0 Гц)

834

T3-02
(0761)

Амплитуда для настройки 
инерции
(Inertia Test Amplitude) Служит для установки амплитуды тестового сигнала, применяемого к двигателю во 

время настройки инерции. Обычно эту установку изменять не нужно.

0.5 рад
(0.1 - 10.0 рад)

834

T3-03
(0762)

Инерция двигателя
(Motor Inertia) Служит для установки инерции двигателя. Это значение использует реакцию тесто-

вого сигнала для вычисления инерции нагрузки.

Определяется
параметрами

o2-04, C6-01 и E5-01
(0.0001 - 6.0000 кгм2)

834

T3-04
(0763)

Частота ответа системы
(System ResponseFrequency) Этот параметр использует значение нагрузки , полученное в процессе настройки 

инерции, для автоматического расчета и установки пропорционального коэффици-
ента автоматического регулятора скорости C5-01 [ASR PGain 1].

10.0 Гц
(0.1 - 50.0 Гц)

834

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон) Стр.

T4-01
(3130)

Режим настройки EZ
(EZ Tune Mode Selection) Служит для установки типа Автонастройки для режима векторного управления 

EZOLV.
0 : Параметры двигателя
1 : Статическая настройка сопротивления

0
(0, 1)

834

T4-02
(3131)

Тип двигателя
(Motor Type Selection) Служит для установки типа двигателя.

0 : IM (Асинхронный двигатель)
1 : PM (Двигатель с постоянными магнитами)
2 : SynRM (Синхронный реактивный двигатель)

0
(0, 1, 2)

835

T4-03
(3132)

Макс. обороты двигателя
(Motor Max Revolutions) Служит для установки максимальных оборотов двигателя (об/мин).

-
((40 - 120 Гц) × 60 × 2 / 

E9-08)

835

T4-04
(3133)

Ном. обороты двигателя
(Motor Rated Revolutions) Служит для установки номинальной скорости вращения (об/мин) двигателя.

-
((40 - 120 Гц) × 60 × 2 / 

E9-08)

835

T4-05
(3134)

Ном. частота двигателя
(Motor Rated Frequency) Служит для установки номинальной частоты (Гц) двигателя.

Определяется параме-
трами E9-01 и o2-04

(40.0 - 120.0 Гц)

835

T4-06
(3135)

Ном. напряжение двигателя
(Motor Rated Voltage) Служит для установки номинального напряжения (В) двигателя.

Класс 400 В: 400.0 ВV
(Класс 400 В: 0.0-510.0В)

835

T4-07
(3136)

Ном. ток двигателя
(Motor Rated Current) Служит для установки номинального тока (A) двигателя.

Определяется параме-
трами o2-04 и C6-01

(10-200% ном. тока при-
вода)

835

T4-08
(3137)

Ном. мощность двигателя
(Motor Rated Capacity) Служит для установки номинальной мощности двигателя с дискретностью 0,01 кВт.

Определяется
параметром E9-10
(0.10 - 650.00 кВт)

835

T4-09
(3138)

Число полюсов двигателя
(Motor Poles Number) Служит для установки числа полюсов двигателя.

Определяется
параметром E9-01

(2 - 48)

835
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11.15 U: МОНИТОРЫ

 U1: МОНИТОРЫ СОСТОЯНИЯ
№

(Шест.) Наименование Описание Уровень сигнала 
аналог. выхода Стр.

U1-01
(0040)

Задание частоты
(Frequency Reference)

Отображает фактическое значение задания частоты. Единицы отображения устанав-
ливаются в параметре o1-03 [FrqDisplay Unit Selection].
Единица: 0.01 Гц

10 В = Макс. частота
(-10 В - +10 В)

-

U1-02
(0041)

Выходная частота
(Output Frequency) Отображает фактическую выходную частоту. Единицы отображения устанавлива-

ются в параметре o1-03 [FrqDisplay Unit Selection].
Единица: 0.01 Гц

10 В = Макс. частота
(-10 В - +10 В)

-

U1-03
(0042)v

Выходной ток
(Output Current)

Отображает фактический выходной ток.
На дисплее клавиатуры значение монитора U1-03 отображается в амперах (A). При 
просмотре монитора через сеть Modbus число 8192 соответствует номинальному току 
привода (A). Фактический ток рассчитывается из значения монитора сети Modbus 
следующим образом “Число, отображаемое монитором / 8192 × ном. ток привода 
(A).”
Единица: Определяется моделью привода.
0,01 A: 4002 - 4023
0,1 A: 4031 - 4675

10 В = Ном. ток привода -

U1-04
(0043)

Режим управления
(Control Method)

Отображает текущий режим управления привода.
0 : V/f Control
1 : PG V/f Control
2 : OLVector
3 : CLVector
4 : Adv OLVector
5 : PM OLVector
6 : PM AOLVector
7 : PM CLVector
8 : EZ Vector

Выходной сигнал
отсутствует

-

U1-05
(0044)

Скорость двигателя
(Motor Speed)

Отображает фактическую обнаруженную скорость двигателя. Единицы отображения 
устанавливаются в параметре o1-03 [FrqDisplay Unit Selection].
Единица: 0,01 Гц

10 В = Макс. частота
(-10 В - +10 В)

-

U1-06
(0045)

Задание выходного напряже-
ния
(Output Voltage Ref)

Отображает задание выходного напряжения.
Единица: 0.1 В

Класс 400 В:
10 В = 400 В rms

-

U1-07
(0046)

Напряжение в шине постоян-
ного тока
(DC Bus Voltage)

Отображает напряжение в шине постоянного тока.
Единица: 1 В

Класс 400 В: 10 В = 400 В -

U1-08
(0047)

Выходная мощность
(Output Power)

Отображает внутренне рассчитанную выходную мощность.
При смене режима управления A1-02 [Control Method] также изменяется уровень сиг-
нала аналогового выхода.
A1-02 = 0, 1 [V/f Control]: Мощность привода (кВт)
A1-02 = 2 - 8 [Vector Control]: Ном. мощность двигателя (кВт) [E2-11]
Единица: Максимально применимая мощность двигателя вычисляется из мощности 
привода и нагрузочного режима C6-01 [ND/HD Duty Selection].
Менее 11 кВт: 0,01 кВт
Менее 11 кВт: 0,1 кВт

10 В: Мощность привода 
(ном. мощность двига-

теля) кВт
(-10 В - +10 В)

-

U1-09
(0048)

Задание момента
(Torque Reference)

Отображает внутреннее значение задания крутящего момента.
Единица: 0.1%

10 В = Ном. момент дви-
гателя

(-10 В - +10 В)

-

U1-10
(0049)

Состояние дискретных входов
(In Terminal Status)

Отображает состояние многофункционального дискретного входа, где 1 = (ВКЛ) и 0 = 
(ВЫКЛ).
Например, в мониторе U1-10 отображается значение “00000011”, когда включены 
входы DI1 и DI2.
бит 0 : Вход DI1
бит 1 : Вход DI2)
бит 2 : Вход DI3)
бит 3 : Вход DI4)
бит 4 : Вход DI5)
бит 5 : Вход DI6)
бит 6 : Вход DI7)
бит 7 : Вход DI8)

Выходной сигнал
отсутствует

-

U1-11
(004A)

Состояние дискретных выхо-
дов
(Out Terminal Status)

Отображает состояние многофункционального дискретного выхода, где 1 = (ВКЛ) и 0 
= (ВЫКЛ).
Например, в мониторе U1-11 отображается значение “00000011”, когда включены 
выходы 2NO-2CM и 3NO-3CM.
бит 0 : Выход  2NO-2CM
бит 1 : Выход  3NO-3CM
бит 2 : Выход  4NO-4CM
бит 3 : Не используется (обычное значение 0).
бит 4 : Не используется (обычное значение 0).
бит 5 : Не используется (обычное значение 0).
бит 6 : Не используется (обычное значение 0).
бит 7 : Выход реле аварии 1NO/1NC-1CM

Выходной сигнал
отсутствует

-
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 U2: МОНИТОРЫ ОШИБОК

U1-12
(004B)

Состояние привода
(Drive Status)

Отображает состояние привода, 1 = (ВКЛ) и 0 = (ВЫКЛ).
Например, в мониторе U1-12 отображается “00000101” во время хода с командой 
обратного хода.
бит 0 : В состоянии хода
бит 1 : В состоянии нулевой скорости
бит 2 : В состоянии обратного хода
бит 3 : При наличии входного сигнала сброса ошибки
бит 4 : В состоянии достигнутой скорости
бит 5 : В состоянии готовности
бит 6 : При обнаружении несущественной ошибки
бит 7 : При обнаружении ошибки

Выходной сигнал
отсутствует

-

U1-13
(004E)

Уровень входа AI1
(Terminal AI1 Input Lv)

Отображает уровень сигнала на входе AI1.
Единица: 0,1%

10 В = 100%
(-10 В - +10 В)

-

U1-14
(004F)

Уровень входа AI2
(Terminal AI2 Input Lv)

Отображает уровень сигнала на входе AI2.
Единица: 0,1%

10 В = 100%
(-10 В - +10 В)

-

U1-15
(0050)

Уровень входа AI3
(Terminal AI3 Input Lv)

Отображает уровень сигнала на входе AI3.
Единица: 0,1%

0 В = 100%
(-10 В - +10 В)

-

U1-16
(0053)

Вых. частота после плавного 
пуска
(SFS Output Frequency)

Отображает выходную частоту после плавного пуска. Отображает частоту с временем 
разгона и замедления и управлением рывком. Единицы отображения устанавливются 
в параметре o1-03 [FrqDisplay Unit Selection].
Единица: 0,01 Гц

10 В = макс. частота
(-10 В - +10 В)

-

U1-17
(0058)

Состояние входа DI-A3
(DI-A3 Input Status)

Отображает значение задания, поступающего через вход опциональной платы DI-A3.
Отображает входной сигнал для входа DI-A3 в шестнадцатеричном формате, как 
установлено в параметре F3-01 [D.In Funct Selection].
3FFFF: Установка (1 бит) + Знак (1 бит) + 16 бит

Выходной сигнал
отсутствует

-

U1-18
(0061)

Ошибка параметра
(oPE Fault Parameter)

Отображает номер параметра, который вызвал ошибку диапазона установки параме-
тра oPE02 [Parameter Range Setting Error] или ошибку выбора параметра oPE08 
[Parameter Selection Error].

Выходной сигнал
отсутствует

-

U1-19
(0066)

Код ошибки Modbus
(Modbus Err.Code)

Отображает содержимое ошибки сети Modbus, где 1 = (ошибка) и 0 = (нет ошибки).
Например, в мониторе U1-19 отображается “00000001”, когда имеет место ошибка 
контрольной суммы CRC.
бит 0 : Ошибка контрольной суммы CRC
бит 1 : Ошибка длины данных
бит 2 : Не используется (обычное значение 0).
бит 3 : Ошибка четности
бит 4 : Ошибка переполнения
бит 5 : Ошибка кадрирования
бит 6 : Ошибка превышения времени
бит 7 : Не используется (обычное значение 0).

Выходной сигнал
отсутствует

-

U1-21
(0077)

Уровень входа V1 опц. платы 
AI-A3
(AI-A3 Term V1 Level)

Отображает уровень аналогового задания на входе V1 опциональной платы аналого-
вых входов AI-A3.
Единица: 0,1%

10 В = 100%
(-10 В - +10 В)

-

U1-22
(072A)

Уровень входа V2 опц. платы 
AI-A3
(AI-A3 Term V2 Level)

Отображает уровень аналогового задания на входе V2 опциональной платы аналого-
вых входов AI-A3.
Единица: 0,1%

10 В = 100%
(-10 В - +10 В)

-

U1-23
(072B)

Уровень входа V3 опц. платы 
AI-A3
(AI-A3 Term V3 Level)

Отображает уровень аналогового задания на входе V3 опциональной платы аналого-
вых входов AI-A3.
Единица: 0,1%

10 В = 100%
(-10 В - +10 В)

-

U1-24
(007D)

Монитор входных импульсов
(Input Pulse Monitor)

Отображает частоту последовательности импульсов на входе PI.
Единица: 1 Гц

Определяется
параметром H6-02

-

U1-25
(004D)

Номер флэш-памяти
(SoftNumber Flash)

Отображает ID-номер FLASH-памяти. Выходной сигнал
отсутствует

-

U1-26
(005B)

Номер ПЗУ
(SoftNumber ROM)

Отображает ID-номер ROM-памяти. Выходной сигнал
отсутствует

-

U1-50
(1199)

Эксперт

Уровень вирт. аналог. входа
(Virt. Analog Input)

Отображает значение виртуального аналогового входа. Определяется
параметром H7-40

-

U1-91
(154E)

Эксперт

Выходное напряжение
(Output Voltage)

Отображает вынутренне задание выходного напряжения привода.
Единица: 0,1 В

Класс 400 В:
10 В = 400 В среднекв.

-

№
(Шест.) Наименование Описание Уровень сигнала 

аналог. выхода Стр.

U2-01
(0080)

Текущая ошибка
(Current Fault)

Отображает текущую ошибку привода, имеющуюся на момент просмотра монитора. Выходной сигнал
отсутствует

-

U2-02
(0081)

Предыдущая ошибка
(Previous Fault)

Отображает ошибку привода, имевшуюся ранее. Выходной сигнал
отсутствует

-

U2-03
(0082)

Задание частоты на момент 
ошибки
(FreqRef@PrevFault)

Отображает задание частоты на момент предыдущей ошибки.
Для просмотра фактического значения задания частоты используйте монитор U1-01 
[Frequency Reference].
Единица: 0,01 Гц

Выходной сигнал
отсутствует

-

U2-04
(0083)

Выходная частота на момент 
ошибки
(OutFreq@PrevFault)

Отображает выходную частоту на момент предыдущей ошибки. Для просмотра фак-
тической выходной частоты используйте монитор U1-02 [Output Frequency].
Единица: 0.01 Гц

Выходной сигнал
отсутствует

-

№
(Шест.) Наименование Описание Уровень сигнала 

аналог. выхода Стр.
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U2-05
(0084)

Выходной ток на момент 
ошибки
(OutCurr@PrevFault)

Отображает выходной ток на момент предыдущей ошибки.
Для просмотра фактической выходного тока используйте монитор U1-03 [Output 
Current]. На дисплее клавиатуры значение монитора U1-03 отображается в амперах 
(A).
При просмотре монитора через сеть Modbus число 8192 соответствует номинальному 
току привода (A). Фактический ток рассчитывается из значения монитора сети 
Modbus следующим образом “Число, отображаемое монитором / 8192 × ном. ток при-
вода (A).”
Единица: Определяется моделью привода.
0,01 A: 4002 - 4023
0,1 A: 4031 - 4675

Выходной сигнал
отсутствует

-

U2-06
(0085)

Скорость двигателя на момент 
ошибки
(MotorSpd@PrevFault)

Отображает скорость двигателя, имевшуюся на момент предыдущей ошибки. Для 
просмотра фактической скорости двигателя используйте монитор U1-05 [Motor 
Speed].
Единица: 0.01 Гц

Выходной сигнал
отсутствует

-

U2-07
(0086)

Задание вых. напряжения на 
момент ошибки
(OutVolt@PrevFault)

Отображает задание выходного напряжения на момент предыдущей ошибки. Для 
просмотра фактического задания выходного напряжения используйте монитор U1-06 
[Output Voltage Ref].
Единица: 0,1 В

Выходной сигнал
отсутствует

-

U2-08
(0087)

Напряжение в шине пост. тока 
на момент ошибки
(DCBusVolt@PrevFault)

Отображает напряжение в шине постоянного тока на момент предыдущей ошибки.
Для просмотра фактического напряжения в шине постоянного тока используйте 
монитор U1-07 [DC Bus Voltage].
Единица: 1 В

Выходной сигнал
отсутствует

-

U2-09
(0088)

Выходная мощность на 
момент ошибки
(OutPow@PrevFault)

Отображает выходную мощность на момент предыдущей ошибки. Для просмотра 
фактической выходной мощности используйте монитор U1-08 [Output Power].
Единица: 0,1 кВт

Выходной сигнал
отсутствует

-

U2-10
(0089)

Задание момента на момент 
ошибки
(TrqRef@PrevFault)

Отображает задание крутящего момента, имевшееся при обнаружении предыдущей 
ошибки.
Для просмотра фактического задания крутящего момента используйте монитор U1-09 
[Torque Reference].
Единица: 0,1%

Выходной сигнал
отсутствует

-

U2-11
(008A)

Состояние входов на момент 
ошибки
(InStat@PrevFault)

Отображает состояние многофункциональных дискретных входов на момент преды-
дущей ошибки, 1 = (ВКЛ) и 0 = (ВЫКЛ).
Например, в мониторе U2-11 отображается “00000011”, когда включены входы DI1 и 
DI2. Для просмотра фактического состояния многофункциональных дискретных вхо-
дов используйте монитор U1-10 [In Terminal Status].
бит 0 : Вход DI1
бит 1 : Вход DI2
бит 2 : Вход DI3
бит 3 : Вход DI4
бит 4 : Вход DI5
бит 5 : Вход DI6
бит 6 : Вход DI7
бит 7 : Вход DI8

Выходной сигнал
отсутствует

-

U2-12
(008B)

Состояние выходов на момент 
ошибки
(OutStat@PrevFault)

Отображает состояние многофункциональных дискретных выходов на момент пре-
дыдущей ошибки, где 1 = (ВКЛ) и 0 = (ВЫКЛ).
Например, в мониторе U2-12 отображается “00000011”, когда включены выходы 2NO-
2CM и 3NO-3CM.
Для просмотра фактического состояния многофункциональных дискретных выходов 
используйте монитор U1-11 [Out Terminal Status].
бит 0 : Выход  2NO-2CM
бит 1 : Выход  3NO-3CM
бит 2 : Выход  4NO-4CM
бит 3 : Не используется (обычное значение 0).
бит 4 : Не используется (обычное значение 0).
бит 5 : Не используется (обычное значение 0).
бит 6 : Не используется (обычное значение 0).
бит 7 : Выход реле аварии 1NO/1NC-1CM

Выходной сигнал
отсутствует

-

U2-13
(008C)

Состояние привода на момент 
ошибки
DrvStat@PrevFault

Отображает рабочее состояние привода на момент предыдущей ошибки, где 1 = 
(ВКЛ) и 0 = (ВЫКЛ).
Например, в мониторе U2-13 отображается “00000001” при нахождении привода в 
режиме хода.
Для просмотра фактического состояния привода используйте монитор U1-12 [Drive 
Status].
бит 0 : В состоянии хода
бит 1 : В состоянии нулевой скорости
бит 2 : В состоянии обратного хода
бит 3 : При наличии входного сигнала сброса ошибки
бит 4 : В состоянии достигнутой скорости
бит 5 : В состоянии готовности
бит 6 : При обнаружении несущественной ошибки
бит 7 : При обнаружении ошибки

Выходной сигнал
отсутствует

-

U2-14
(008D)

Рабочее время привода на 
момент ошибки
(OpeTime@PreFault)

Отображает накопленное время работы привода на момент предыдущей ошибки.
Для просмотра фактического накопленного рабочего времени U4-01 [Cumulative 
OpeTime].
Единица: 1 час

Выходной сигнал
отсутствует

-

U2-15
(07E0)

Вых. частота после плавного 
пуска на момент ошибки 
(SFSFreq@PrevFault)

Отображает выходную частоту после плавного пуска на момент предыдущей ошибки.
Для просмотра фактической выходной частоты после плавного пуска используйте 
монитор U1-16 [SFS Output Frequency].
Единица: 0,01 Гц

Выходной сигнал
отсутствует

-

U2-16
(07E1)

Ток по оси q на момент 
ошибки
(qCurrent@PrevFault)

Отображает ток двигателя по оси q на момент предыдущей ошибки. Для просмотра 
фактического тока двигателя по оси q выходной частоты используйте монитор U6-01 
[Iq Sec Current].
Единица: 0,1 %

Выходной сигнал
отсутствует

-

№
(Шест.) Наименование Описание Уровень сигнала 

аналог. выхода Стр.



11.15 U: МОНИТОРЫ

482 SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство

 U3: МОНИТОРЫ ЖУРНАЛА ОШИБОК  

 U4: МОНИТОРЫ ОБСЛУЖИВАНИЯ (СРОКА СЛУЖБЫ)

U2-17
(07E2)

Ток по оси d на момент 
ошибки
(dCurrent@PreFault)

Отображает ток двигателя по оси d на момент предыдущей ошибки. Для просмотра 
фактического тока двигателя по оси d выходной частоты используйте монитор U6-02 
[Id ExcCurrent].
Единица: 0,1 %

Выходной сигнал
отсутствует

-

U2-19
(07EC)

Отклонение ротора на момент 
ошибки
(RotorDev@PrevFault)

Отображает количество отклонения оси управления (Δθ) на момент предыдущей 
ошибки.
Для просмотра фактического количества отклонения оси управления (Δθ) исполь-
зуйте монитор U6-10 [ContAxisDeviation].
Единица: 0,1°

Выходной сигнал
отсутствует

-

U2-20
(008E)

Температура радиатора на 
момент ошибки
(DrvTemp@PreFault)

Отображает температуру радиатора на момент предыдущей ошибки.
Для просмотра фактической температуры радиатора используйте монитор U4-08 
[Heatsink Temperature].
Единица: 1°C

Выходной сигнал
отсутствует

-

U2-21
(1166)

Эксперт

Условия на момент ошибки 
STPo
(STPoSt@PrevFault)

Отображает условия при обнаружении ошибки выпадения из синхронизма STPo 
[Motor Step-Out Detected]. Бит для каждого условия отображается включенным или 
выключенным.
бит 0 : Чрезмерный ток
бит 1 : Отклонение наведенного напряжения
бит 2 : Отклонение тока по оси d
бит 3 : Блокировка двигателя при пуске
бит 4 : Остановка при разгоне продолжается
бит 5 : Остановка при разгоне повторяется
бит 6 : Не используется (обычное значение 0).
бит 7 : Не используется (обычное значение 0).

Выходной сигнал
отсутствует

-

№
(Шест.) Наименование Описание Уровень сигнала 

аналог. выхода Стр.

U3-01 - U3-
10

(0090 - 
0093)

(0804 - 
0809)

10 последних ошибок
(1st to 10th Newest Fault)

Отображает журнал последних десяти ошибок.
Примечание:
Привод сохраняет мониторы журнала ошибок U3-01 - U3-04 одновременно в двух 
типах регистров сети Modbus.

Выходной сигнал
отсутствует

-

U3-11 - U3-
20

(0094 - 
0097,
080E - 
0813)

Время работы
(1st to 10th NewstFlt Timing)

Отображает накопленное время работы привода на момент первой из десяти послед-
них ошибок.
Единица: 1 час

Примечание:
Привод сохраняет мониторы накопленного времени работы U3-11 - U3-14 одно-
временно в двух типах регистров сети Modbus.

Выходной сигнал
отсутствует

-

№
(Шест.) Наименование Описание Уровень сигнала 

аналог. выхода Стр.

U4-01
(004C)

Накопленное время работы 
привода
(Cumulative OpeTime)

Отображает накопленное время работы привода.
Для сброса этого монитора используйте параметр o4-01 [Cum.Oper TimeSetting]. 
Используйте параметр o4- 02 [Cum.Oper TimeSelect] для выбора накопленного рабо-
чего времени из:
• Время с момента включения питания привода до его выключения.
• Время включенного состояния команды хода Run.
Максимальное значение, отображаемое монитором – 99999. После достижения этого 
значения происходит сброс и отсчет начинается заново с 0.
Единица: 1 час

Примечание:
Данные в сети Modbus отображаются с дискретностью в 10 часов. Для отображе-
ния данных с дискретностью в 1 час используйте регистр 0099H.

Выходной сигнал
отсутствует

-

U4-02
(0075)

Количество команд хода
(Num of Run Commands)

Отображает количество команд хода Run, полученных приводом.
Для сброса этого монитора используйте параметр o4-13 [NumOfRunCom Init Counter]. 
Максимальное значение, отображаемое монитором – 65535. После достижения этого 
значения происходит сброс и отсчет начинается заново с 0.
Единица: 1

Выходной сигнал
отсутствует

-

U4-03
(0067)

Накопленное время работы 
вентиляторов
(Fan Oper.Time)

Отображает накопленное время работы вентиляторов охлаждения.
Для сброса этого монитора используйте параметр o4-03 [Fan.Oper Setting]. Макси-
мальное значение, отображаемое монитором – 99999. После достижения этого значе-
ния происходит сброс и отсчет начинается заново с 0.
Единица: 1час

Примечание:
Данные в сети Modbus отображаются с дискретностью в 10 часов. Для отображе-
ния данных с дискретностью в 1 час используйте регистр 009BH.

Выходной сигнал
отсутствует

-

U4-04
(007E)

Срок службы вентиляторов
(Cool Fan Maintenance)

Отображает накопленное время работы вентиляторов охлаждения в процентах от их 
срока службы.
Для сброса этого монитора используйте параметр o4-03 [Fan.Oper Setting].
Единица: 1%

Примечание:
При достижении в этом мониторе значения 90% замените вентиляторы охлажде-
ния.

Выходной сигнал
отсутствует

-

№
(Шест.) Наименование Описание Уровень сигнала 

аналог. выхода Стр.
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U4-05
(007C)

Срок службы конденсаторов
(Capacitor Maintenance)

Отображает время работы электролитических конденсаторов в силовой цепи и в 
цепях управления в процентах от их срока службы.
Для сброса этого монитора используйте параметр o4-05 [Cap.Maint.Setting].
Единица: 1%

Примечание:
При достижении в этом мониторе значения 90% замените электролитические кон-
денсаторы

Выходной сигнал
отсутствует

-

U4-06
(07D6)

Срок службы реле обхода 
плавного заряда
(SoftChgRelay Maint)

Отображает время работы реле обхода плавного заряда в процентах от его срока 
службы.
Для сброса этого монитора используйте параметр o4-07 [PreChgRly Preset 
Maintenance Cnt].
Единица: 1%

Примечание:
При достижении в этом мониторе значения 90% замените реле обхода плавного 
заряда.

Выходной сигнал
отсутствует

-

U4-07
(07D7)

Срок службы IGBT-модулей
(IGBT Maintenance)

Отображает время работы IGBT-модулей привода в процентах от их срока службы.
Для сброса этого монитора используйте параметр o4-09 [IGBT Preset Maintenance 
Cnt].
Единица: 1%

Примечание:
При достижении в этом мониторе значения 90% замените привод.

Выходной сигнал
отсутствует

-

U4-08
(0068)

Температура радиатора
(Heatsink Temperature)

Отображает температуру радиатора привода.
Единица: 1°C

10 В: 100 °C -

U4-09
(005E)

Проверка светодиодов
(LED Check)

Служит для включения всех светодиодных индикаторов на клавиатуре с целью про-
верки их исправности.

При отображенном мониторе U4-09 нажмите кнопку  на клавиатуре. Все свето-

диодные индикаторы должны загореться.
Примечание:
Когда вход защитного отключения 2 CH открыт (STo), должно мигать READY.

Выходной сигнал
отсутствует

-

U4-10
(005C)

4 младших разряда потредлен-
ной мощности
(кВтh Lower 4Digits)

Отображает 4 младших разряда значения потребленной мощности привода.
Единица: 1 кВтч

Примечание:
Ватт-часы отображаются посредством 9 разрядов. В мониторе U4-11 [кВтh Upper 
5Digits] отображаются 5 старших разрядов, а в мониторе U4-10 отображаются 4 
младших разряда.
Например, при значении 12345678.9 кВтч:
В мониторе U4-10: 678.9 кВтч
В мониторе U4-11: 12345 МВтч

Выходной сигнал
отсутствует

-

U4-11
(005D)

5 старших разрядов потре-
бленной мощности
(кВтh Upper 5Digits)

Отображает 5 старших разрядов значения потребленной мощности привода.
Единица: 1 МВтч

Примечание:
В мониторе U4-11 [кВтh Upper 5Digits] отображаются 5 старших разрядов, а в 
мониторе U4-10 отображаются 4 младших разряда.
Например, при значении 12345678.9 кВтч:
В мониторе U4-10: 678.9 кВтч
В мониторе U4-11: 12345 МВтч

Выходной сигнал
отсутствует

-

U4-13
(07CF)

Пиковый выходной ток
(Peak Hold Current)

Отображает удержанное пиковое значение (среднеквадратичное) выходного тока при-
вода.
Используйте монитор U4-14 [PeakHold OutFreq] для просмотра выходной частоты 
привода на момент удержания значения выходного тока.
Привод сохраняет удержанное пиковое значение тока до следующего пуска или пере-
запуска питания привода.
Привод сохраняет удержаное значение во время общей блокировки (во время оста-
нова).
На дисплее клавиатуры значение монитора U4-13 отображается в амперах (A). При 
просмотре монитора через сеть Modbus число 8192 соответствует номинальному току 
привода (A). Фактический ток рассчитывается из значения монитора сети Modbus 
следующим образом “Число, отображаемое монитором / 8192 × ном. ток привода 
(A)”.
Единица: Определяется моделью привода.
• 0,01 A: 4002 - 4023
• 0,1 A: 4031 - 4675

Выходной сигнал
отсутствует

-

U4-14
(07D0)

Частота на пиковом токе
(PeakHold OutFreq)

Отображает выходную частоту привода на момент удержания пикового (среднеква-
дратичного) значения выходного тока.
Используйте монитор U4-13 [Peak Hold Current] для просмотра сохраненного пико-
вого значения тока привода.
Значение выходной частоты на момент сохранения пикового значения тока сохраня-
ется до следующего пуска или перезапуска питания привода. Привод сохраняет удер-
жаное значение во время общей блокировки (во время останова).
Единица: 0,01 Гц

Выходной сигнал
отсутствует

-

U4-16
(07D8)

Расчетная перегрузка привода
(MotorOLEstimate (oL1))

Отображает интегрированное значение перегрузки двигателя oL1 [Motor Overload] в 
процентах от уровня обнаружения oL1.
Единица: 0,1%

10 В: 100% -

№
(Шест.) Наименование Описание Уровень сигнала 

аналог. выхода Стр.
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U4-18
(07DA)

Выбранный источник задания 
частоты
(FRef Source Selected)

Отображает выбранный источник задания частоты.
На дисплее клавиатуры источник задания частоты отображается в виде “XY-nn”, 
который означает следующее:
X: Состояние выбора внешнего источника 1/2 [H1-xx = 9]
• 1: Источник, выбранный в параметре b1-01 [Freq. Ref. Sel. 1]
• 2: Источник, выбранный в параметре b1-15 [Freq. Ref. Sel. 2]
Y-nn: Источник задания частоты
• 0-01: Клавиатура (d1-01 [Задание 1])
• 1-00: Аналоговый вход (неназначенный)
• 1-01: Аналоговый вход AI1
• 1-02: Аналоговый вход AI2
• 1-03: Аналоговый вход AI3
• 2-02 - 2-17: Многоступенчатое задание скорости (с d1-02 по d1-17 [Задание 2 - 

Задание 16 и Задание толчка])
• 3-01: Сеть Modbus
• 4-01: Опциональная плата связи
• 5-01: Импульсный вход
• 7-01: Программа Q2pack
• 9-01: Команда Вверх/Вниз

Выходной сигнал
отсутствует

-

U4-19
(07DB)

Задание частоты через 
Modbus
(Mbus FreqReference Value)

Отображает задание частоты, посылаемое в привод через сеть Modbus в десятичном 
формате.
Единица: 0,01%

Выходной сигнал
отсутствует

-

U4-20
(07DC)

Задание частоты через опц. 
плату
(Option FreqReference Value)

Отображает задание частоты, посылаемое в привод через опциональную плату связи 
в десятичном формате.

Выходной сигнал
отсутствует

-

U4-21
(07DD)

Выбранный источник 
команды хода
(Run Source Selected)

Отображает выбранный источник команды хода Run.
На дисплее клавиатуры источник команды хода отображается в виде “XY-nn”, кото-
рый означает следующее:
X: Состояние выбора внешнего источника 1/2 [H1-xx = 9]
• 1: Источник, выбранный в параметре b1-02 [Run Comm. Sel 1]
• 2: Источник, выбранный в параметре b1-16 [Run Comm. Sel 2]
Y: Источник команды хода Run
• 0: Клавиатура
• 1: Дискретный вход
• 3: Сеть Modbus
• 4: Опциональная плата связи
• 7: Программа Q2pack
nn: Состояние ограничения для команды хода Run
• 00: Без ограничений.
• 01: Команда хода Run оставалась включенной во время останова при переходе в 

режим программирования.
• 02: Команда хода Run оставалась включенной при переключении из режима мест-

ного управления LOCAL в режим дистанционного управления REMOTE.
• 03: Команда хода Run находилась в дежурном режиме после включения питания 

привода до включения реле обхода плавного заряда.
Примечание:
Если реле обхода плавного заряда не включилось в течение 10 секунд, привод 
обнаружит ошибки пониженного напряжения Uv1 [DC Bus Undervoltage] или Uv 
[Undervoltage].

• 04: Перезапуск после останова запрещен.
• 05: Был выполнен быстрый останов посредством дискретного входа. Или двига-

тель осуществил управляемый останов при нажатии кнопки STOP на клавиатуре.
• 06: Был установлен параметр b1-17 = 1 [RUN@PowerUp Selection = Disregard 

RUN].
• 07: При останове самовыбегом вследствие общей блокировки по таймеру.
• 08: При снижении задания частоты ниже значения параметра E1-09 [Min Output 

Frequency] во время общей блокировки.
• 09: При ожидании команды Enter от ПЛК.

Выходной сигнал
отсутствует

-

U4-22
(07DE)

Командное слово через 
Modbus
(Mbus CmdWord Value)

Отображает операционный сигнал (регистр 0001H), посланный в привод через сеть 
Modbus в виде 4-значного шестнадцатеричного числа (zero suppress). Операционный 
сигнал отображается на дисплее согласно следующим правилам:
бит 0 : Прямой ход/Стоп
бит 1 : Обратный ход/Стоп
бит 2 : Внешняя ошибка
бит 3 : Сброс ошибки
бит 4 : Многофункциональны вход 1
бит 5 : Многофункциональны вход 2
бит 6 : Многофункциональны вход 3
бит 7 : Многофункциональны вход 4
бит 8 : Многофункциональны вход 5
бит 9 : Многофункциональны вход 6
бит A : Многофункциональны вход 7
бит B : Многофункциональны вход 8
бит C : Не используется (обычное значение 0).
бит D : Не используется (обычное значение 0).
бит E : Не используется (обычное значение 0).
бит F : Не используется (обычное значение 0).

Выходной сигнал
отсутствует

-

№
(Шест.) Наименование Описание Уровень сигнала 

аналог. выхода Стр.
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 U5: ПАРАМЕТРЫ ПИД-УПРАВЛЕНИЯ

 U6: РАСШИРЕННЫЕ МОНИТОРЫ

U4-23
(07DF)

Командное слово через опц. 
плату
(Option CmdWord Value)

Отображает операционный сигнал (регистр 0001H), посланный в привод через опци-
ональную плату связи в виде 4-значного шестнадцатеричного числа (zero сuppress). 
Операционный сигнал отображается на дисплее согласно следующим правилам:
бит 0 : Прямой ход/Стоп
бит 1 : Обратный ход/Стоп
бит 2 : Внешняя ошибка
бит 3 : Сброс ошибки
бит 4 : Многофункциональны вход 1
бит 5 : Многофункциональны вход 2
бит 6 : Многофункциональны вход 3
бит 7 : Многофункциональны вход 4
бит 8 : Многофункциональны вход 5
бит 9 : Многофункциональны вход 6
бит A : Многофункциональны вход 7
бит B : Многофункциональны вход 8
бит C : Не используется (обычное значение 0).
бит D : Не используется (обычное значение 0).
бит E : Не используется (обычное значение 0).
бит F : Не используется (обычное значение 0).

Выходной сигнал
отсутствует

-

U4-24
(07E6)

Кол-во перемещений
(No of Travels(L))

Отображает 4 младших разряда в числе ходов привода.
Примечание:
Число ходов привода отображается в виде 8-значного числа. 4 старших разряда 
отображаются в мониторе U4-25 [No of Travels(H)] и 4 младших разряда отобра-
жаются в мониторе U4-24.

Выходной сигнал
отсутствует

-

U4-25
(07E7)

Кол-во перемещений
(No of Travels(H))

Отображает 4 старших разряда в числе ходов привода.
Примечание:
Число ходов привода отображается в виде 8-значного числа. 4 старших разряда 
отображаются в мониторе U4-25 [No of Travels(H)] и 4 младших разряда отобра-
жаются в мониторе U4-24.

Выходной сигнал
отсутствует

-

U4-52
(1592)

Задание момента через сеть
(Torque Ref from Comm)

Отображает задание крутящего момента, подаваемое в привод через опциональную 
плату связи или через сеть Modbus в виде десятичного числа.
Единица: 0.1%

Выходной сигнал
отсутствует

-

№
(Шест.) Наименование Описание Уровень сигнала 

аналог. выхода Стр.

U5-01
(0057)

Обратная связь ПИД
(PID Feedback)

Отображает значение обратной связи ПИД-управления. Единицы отображения уста-
навливаются в параметре b5-20 [PID Unit Selection].
Единица: 0.01%

10 В: Макс. частота
(-10 В - +10 В)

-

U5-02
(0063)

Вход ПИД
(PID Input)

Отображает изменение между уставкой ПИД и обратной связью ПИД (количество 
входа ПИД) в процентах от максимальной выходной частоты.
Единица: 0,01%

10 В: Макс. частота
(-10 В - +10 В)

-

U5-03
(0064)

Выход ПИД
(PID Output)

Отображает выход ПИД-управления в процентах от максимальной выходной 
частоты.
Единица: 0,01%

10 В: Макс. частота
(-10 В - +10 В)

-

U5-04
(0065)

Уставка ПИД
(PID Setpoint)

Отображает уставку ПИД-управления. Единицы отображения устанавливаются в 
параметре b5-20 [PID Unit Selection].
Единица: 0,01%

10 В: Макс. частота
(-10 В - +10 В)

-

U5-05
(07D2)

Диф. обратная связь ПИД
(PID Diff.Feedbk)

Отображает значение дифференциальной обратной связи ПИД-управления в процен-
тах от максимальной выходной частоты.
Этот монитор доступен после установки параметров H3-02, H3-10 или H3-06 = 11 
[MFAI Function Select = Diff PIDFbk].
Единица: 0,01%

10 В: Макс. частота
(-10 В - +10 В)

-

U5-06
(07D3)

Коррекция обр. связи ПИД
(PID AdjustFeedback)

Отображает разность расчета U5-05 - U5-01 [PID Diff.Feedbk] - [PID Feedback].
Единица: 0.01%
Примечание:
U5-01 = U5-06, когда H3-02, H3-10 или H3-06 ≠ 11 [Diff PIDFbk].

10 В: Макс. частота
(-10 В - +10 В)

-

U5-21
(0872)

Эксперт

Коэф-т энергосбережения
(Energy Save Ki Coeff)

Отображает значение коэффициента энергосбережения Ki для двигателя PM.
Единица: 0,01

Выходной сигнал
отсутствует

-

U5-22
(0873)

Эксперт

Коэф-т энергосбережения
(Energy Save Kt Coeff)

Отображает значение коэффициента энергосбережения Kt для двигателя PM.
Единица: 0,01

Выходной сигнал
отсутствует

-

U5-99
(1599)

Команда уставки ПИД
(PID Setpoint Command)

Отображает команду уставки ПИД. Единицы отображения устанавливаются в пара-
метре b5-20 [PID Unit Selection].
Единица: 0,01%

10 В: Макс. частота
(-10 В - +10 В)

-

№
(Шест.) Наименование Описание Уровень сигнала 

аналог. выхода Стр.

U6-01
(0051)

Вторичный ток по оси q
(Iq Sec Current)

Отображает расчетное значение вторичного тока двигателя в процентах от номиналь-
ного вторичного тока двигателя (ось q).
Единица: 0,1%

10 В: Второй ном. ток 
двигателя

(-10 В - +10 В)

-

U6-02
(0052)

Ток возбуждения по оси d
(Id ExcCurrent)

Отображает расчетное значение тока возбуждения двигателя в процентах от номи-
нального вторичного тока двигателя (ось d).
Единица: 0,1%

10 В: Второй ном. ток 
двигателя

(-10 В - +10 В)

-

№
(Шест.) Наименование Описание Уровень сигнала 

аналог. выхода Стр.
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U6-03
(0054)

Вход ASR
(ASR Input)

Отображает входное значение автоматического регулятора скорости ASR в процентах 
от максимальной частоты.
Единица: 0,01%

10 В: Макс. частота
(-10 В - +10 В)

-

U6-04
(0055)

Выход ASR
(ASR Output)

Отображает выходное значение автоматического регулятора скорости ASR в процен-
тах от номинального вторичного тока двигателя.
Единица: 0,01%

10 В: Второй ном. ток 
двигателя

(-10 В - +10 В)

-

U6-05
(0059)

Напряжение по оси q
(Vq OutputVoltRef)

Отображает внутреннее задание напряжения привода для управления вторичным 
током двигателя (ось q).
Единица: 0,1 В

Класс 400 В:
10 В = 400 В ср.кв

(-10 В - +10 В)

-

U6-06
(005A)

Напряжение по оси d
(Vd OutputVoltRef)

Отображает внутреннее задание напряжения привода для управления током возбуж-
дения двигателя (ось d).
Единица: 0,1 В

Класс 400 В: 10 В = 400 В 
ср.кв.

(-10 В - +10 В)

-

U6-07
(005F)

Эксперт

Выход ACR ось q
(q-Axis ACR Output)

Отображает выходное значение для управления током, связанное с вторичным током 
двигателя (ось q)
Единица: 0,1%

Класс 400 В:
10 В = 400 В ср.кв.

(-10 В - +10 В)

-

U6-08
(0060)

Эксперт

Выход ACR ось d
(d-Axis ACR Output)

Отображает выходное значение для управления током, связанное с током возбужде-
ния двигателя (ось d)
Единица: 0,1%

Класс 400 В:
10 В = 400 В ср.кв.

(-10 В - +10 В)

-

U6-09
(07C0)

Эксперт

Компенсация фазы
(AdvPhase Compen)

Отображает данные о компенсации фазы в прямом направлении для результатов рас-
чета величины отклонения оси управления.
Единица: 1°

10 В: 180°
(-10 В - +10 В)

-

U6-10
(07C1)

Эксперт

Отклонение оси
(ContAxisDeviation)

Отображает отклонение между осью γδ, используемой для управления двигателем, и 
осью dq.
Единица: 0,1°

10 В: 180°
(-10 В - +10 В)

-

U6-13
(07CA)
Эксперт

Позиция потока
(MagPolePos (Enc))

Отображает обнаруженное значение позиции потока.
Единица: 0,1°

10 В: 180°
(-10 В - +10 В)

-

U6-14
(07CB)
Эксперт

Позиция потока
(MagPolePos (Obs))

Отображает расчетное значение позиции потока.
Единица: 0,1°

10 В: 180°
(-10 В - +10 В)

-

U6-17
(07D1)

Эксперт

Коэф-т энергосбережения
(Energy Save Coeff)

Отображает общее время определения направления вращения двигателя для оценки 
скорости при поиске скорости. Это значение регулирует уровень b3-26 [Dir. Determ. 
Level].
Примечание:
Верхним пределом является +32767 и нижним пределом является -32767.

Выходной сигнал
отсутствует

-

U6-18
(07CD)

Счетчик импульсов для скоро-
сти PG1
(SpdDetectPG1 Counter)

Отображает число импульсов для определения скорости (PG1).
Единица: 1 импульс

10 В: 65536 -

U6-19
(07E5)

Счетчик импульсов для скоро-
сти PG2
(SpdDetectPG2 Counter)

Отображает число импульсов для определения скорости (PG2).
Единица: 1 импульс

10 В: 65536 -

U6-20
(07D4)

Смещение задания частоты
(FRef Bias (UpDw2))

Отображает величину смещения, используемую для регулировки задания частоты.
Единица: 0,1%

10 В: Макс. частота -

U6-21
(07D5)

Смещение частоты
(Offset Frequency)

Отображает суммарное значение смещения, заданного в параметрах с d7-01 по d7-03 
[Offset Frq 1 - Offset Frq 3], выбранного посредством дискретного входа с функцией 
добавления смещения частоты с 1 по 3 [H1-xx = E - 10].
Единица: 0.1%

10 В: Макс. частота -

U6-22
(0062)

Число импульсов при сервоу-
правлении
(Pulse Move@Zero Servo)

Отображает число импульсов, отсчитанное двигателем с его последней позиции при 
включенном нулевом сервоуправлении. В этом мониторе отображается значение = 4 
X [Число импульсов энкодера].
Единица: 1 импульс

10 В: Число имп/об
(-10 В - +10 В)

-

U6-25
(006B)

Эксперт

Уровень выхода ASR
(ASR Output Level)

Отображает входное значение фильтра первичной задержки автоматического регуля-
тора скорости ASR (контур управления скоростью).
Единица: 0,01%

10 В: Второй ном. ток 
двигателя

(-10 В - +10 В)

-

U6-26
(006C)

Эксперт

Выход управления с упрежде-
нием
(Feed Fwd Cont Output)

Отображает выход управления с упреждением.
Единица: 0,01%

10 В: Второй ном. ток 
двигателя

(-10 В - +10 В)

-

U6-27
(006D)

Эксперт

Расчетная скорость при упр. с 
упреждением
(FF Estimate SPD)

Отображает расчетную скорость при управлении с упреждением.
Единица: 0,01%

10 В: Макс. частота
(-10 В - +10 В)

-

U6-31
(007B)

Монитор обнаруж. крутящего 
момента
(Trq Detect Monitor)

Отображает задание крутящего момента или выходной ток после применения филь-
тра, установленного в параметре L6-07 [Trq Detect Filter Time].
Единица: 0,1%

10 В:100% -

U6-36
(0720)

Эксперт

Ошибки связи междупроцесс.
(Comm Err n-Host)

Отображает число ошибок междупроцессорной связи. Для сброса этого числа в 0 
необходимо перезапустить питание привода.

Выходной сигнал
отсутствует

-

U6-37
(0721)

Эксперт

Ошибки связи междупроцесс.
(Comm Err n-Sensor)

Отображает число ошибок междупроцессорной связи. Для сброса этого числа в 0 
необходимо перезапустить питание привода.

Выходной сигнал
отсутствует

-

U6-48
(072E)

Эксперт

Ошибки связи ASIC
(ASIC Comm Errors)

Подсчитывает число ошибок связи между ASIC (интегральными схемами специаль-
ного назначения), обнаруженных ASIC. Для сброса этого числа в 0 необходимо пере-
запустить питание привода.

Выходной сигнал
отсутствует

-

U6-57
(07C4)

Изменение тока при нахожд. 
полярности
(PoleDis IdDifVal)

Отображает изменение интегрального тока при нахождении полярности.
Единица: 1

Примечание:
Если изменение интегрального тока меньше чем 819, увеличьте значение параме-
тра n8-84 [Polarity Det Current]. Значение U6-57 = 8192 эквивалентно номиналь-
ному току двигателя.

Выходной сигнал
отсутствует

-

№
(Шест.) Наименование Описание Уровень сигнала 

аналог. выхода Стр.
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 U8: МОНИТОРЫ ПРОГРАММЫ Q2PACK

U6-80 -
U6-83

(07B0 - 
07B3)

IP-адрес
(OPT IP ADR1 - 4)

Отображает выбранный в текущий момент локальный IP-адрес.
U6-80: 1-й октет
U6-81: 2-й октет
U6-82: 3-й октет
U6-83: 4-й октет

Выходной сигнал
отсутствует

-

U6-84 -
U6-87

(07B4 - 
07B7)

Маска подсети
(Online Subnet 1 - 4)

Отображает выбранную в текущий момент маску подсети.
U6-84: 1-й октет
U6-85: 2-й октет
U6-86: 3-й октет
U6-87: 4-й октет

Выходной сигнал
отсутствует

-

U6-88 -
U6-91
(07B8, 

07B9, 07F0, 
07F1)

Шлюз
(Online Gateway 1 - 4)

Отображает выбранный в текущий момент шлюз.
U6-88: 1-й октет
U6-89: 2-й октет
U6-90: 3-й октет
U6-91: 4-й октет

Выходной сигнал
отсутствует

-

U6-92
(07F2)

Скорость связи
(Online Speed)

Отображает текущую скорость связи.
10: 10 Mбитс
100: 100 Mбитс

Выходной сигнал
отсутствует

-

U6-93
(07F3)

Дуплексный режим
(Online Duplex)

Отображает текущую установку дуплексного режима. Выходной сигнал
отсутствует

-

U6-98
(07F8)

Предыдущ. ошибка связи
(First Fault)

Отображает содержимое предыдущих ошибок опциональных плат связи (DeviceNet, 
Modbus TCP/IP, EtherNet/IP).

Выходной сигнал
отсутствует

-

U6-99
(07F9)

Текущая ошибка связи
(Current Fault)

Отображает содержимое текущей ошибки опциональных плат связи (DeviceNet, 
Modbus TCP/IP, EtherNet/IP).

Выходной сигнал
отсутствует

-

№
(Шест.) Наименование Описание Уровень сигнала 

аналог. выхода Стр.

U8-01 -
U8-10
(1950 - 
1959)

Мониторы Q2pack 1-10
(Q2pack Mon 1 - 10)

Отображают мониторы программы Q2pack с 1 по 10.
Единица: 0,01%

10 В = 100% -

U8-11 - 
U8-13

(195A - 
195C)

Версия Q2pack 1-3
(Q2pack Ver 1 - 3)

Отображает версию Q2pack с 1 по 3. Выходной сигнал
отсутствует

-

U8-18
(1961)

Платформа Q2pack
(Q2pack Base Platform)

Отображает версию платформы Q2pack. Выходной сигнал
отсутствует

-

U8-21 -
U8-25
(1964 - 
1968)

Мониторы Q2pack 21-25
(Q2pack Mon 21 - 25)

Отображает мониторы программы Q2pack с 21 по 25.
0,01%

10 В = 100% -

U8-31 -
U8-40
(196E - 
1977)

Мониторы Q2pack 31-40
(Q2pack Mon 31 - 40)

Отображает мониторы программы Q2pack с 31 по 40.
0,01%

10 В = 100% -

U8-51 -
U8-55
(1982 - 
1986)

Мониторы Q2pack 51-55
(Q2pack Mon 51 - 55)

Отображает мониторы программы Q2pack с 51 по 55.
0,01%

10 В = 100% -

№
(Шест.) Наименование Описание Уровень сигнала 

аналог. выхода Стр.
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11.16 Параметры, зависимые от режима управления A1-02
Значения параметров, указанных в этих таблицах, зависят от выбранного режима управления в параметре 
A1-02 [Control Method]. При смене режима управления A1-02 связанных параметров переписываются их 
значениями по умолчанию.

 Режимы управления для асинхронного двигателя
Параметр Диапазон 

установки Единица
Режим управления

V/f (0) PG V/f (1) OLV (2) CLV (3) AOLV (4)

b2-01 ZSpd/DCI Threshold 0,0 - 10,0 0,1 Гц 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5

b2-04 DCInj Time@Stop 0,00 - 10,00 0,01 с 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50

b3-01 SpSrch@Start Selection 0 - 1 1 0 1 0 1 0

b3-14 Speed Bi-Directional Search 0 - 1 1 1 0 1 1 1

b5-15 Sleep Start Level 0,0 - 400,0 0,1 Гц 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0

b6-01 Dwell Ref.@Start 0,0 - 400,0 0,1 Гц 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0

b6-03 Dwell Ref@Stop 0,0 - 400,0 0,1 Гц 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0

b8-02 eSave Ctrl Gain 0,0 - 10,0 0,1 - - 0,7 1,0 1,0

b8-03 eSave Filter Time 0,00 - 10,00 0,01 с - - 0,50 *1 0,01 *1 0,01 *1

C1-11 Ac/Dec Switch Frequency 0,0 - 400,0 0,1 Гц 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0

C2-01 Jerk@Start of Accel 0,00 - 10,00 0,01 с 0,20 0,20 0,20 0,20 0,20

C3-01 Slip Comp Gain 0,0 - 2,5 0,1 0,0 - 1,0 1,0 0,1

C3-02 Slip Comp Delay Time 0 - 10000 1 мс 2000 - 200 - -

C4-01 Trq Comp Gain 0,00 - 2,50 0,01 1,00 1,00 1,00 - -

C4-02 Trq Comp Delay Time 0 - 10000 1 мс 200 *2 200 *2 20 - -

C5-01 ASR PGain 1 0,00 - 300,00 0,01 - 0,20 - 20,00 10,00

C5-02 ASR ITime 1 0,000 - 60,000 0,001 с - 0,200 - 0,500 0,500

C5-03 ASR PGain 2 0,00 - 300,00 0,01 - 0,02 - 20,00 10,00

C5-04 ASR ITime 2 0,000 - 10,000 0,001 с - 0,050 - 0,500 0,500

C5-06 ASR Delay Time 0,000 - 0,500 0,001 с - - - 0,004 0,004

C5-07 ASR Gain Switch Frequency 0,0 - 400,0 0,1 Гц 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0

C6-02 Carrier Frequency Selection 1 - F 1 1 *3 1 *3 1 *3 1 1

d3-01 Jump Frequency 1 0,0 - 400,0 0,1 Гц 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0

d3-02 Jump Frequency 2 0,0 - 400,0 0,1 Гц 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0

d3-03 Jump Frequency 3 0,0 - 400,0 0,1 Гц 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0

d3-04 Jump Frequency Width 0,0 - 20,0 0,1 Гц 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0

d5-02 Torque Ref Delay Time 0 - 1000 1 мс - - - 0 0

E1-04 Max Output Frequency 40,0 - 400,0 *3 *4 0,1 Гц 60,0 *5 60,0 *5 60,0 60,0 60,0

E1-05 Max Output Voltage 0,0 - 255,0 *6 0,1 В 200,0 *5 200,0 *5 200,0 200,0 200,0

E1-06 Base Frequency 0,0 - 400,0 *4 0,1 Гц 60,0 *5 60,0 *5 60,0 60,0 60,0

E1-07 Mid A Frequency 0,0 - 400,0 *4 0,1 Гц 3,0 *5 3,0 *5 3,0 0,0 3,0

E1-08 Mid AVoltage 0,0 - 255,0 *6 0,1 В 15,0 *5 15,0 *5 11,0 0,0 10,0

E1-09 Min Output Frequency 0,0 - 400,0 *4 0,1 Гц 1,5 *5 1,5 *5 0,5 0,0 0,6

E1-10 Min Output Voltage 0,0 - 255,0 *6 0,1 В 9,0 *5 9,0 *5 2,0 0,0 2,0

F1-01 Enc1 Pulse Count (PPR) 0 - 60000 1 имп/об 600 600 600 600 600

F1-05 Enc1 Rotat Selection 0 - 1 1 0 0 0 0 0

F1-09 Overspeed Delay Time 0,0 - 2,0 0,1 с - 1,0 - 0,0 0,1

H4-20 An.Pwr Mon 100% Level 0,00 - 650,00 0,01 Умолч, значение 
E2-11

Умолч, значение 
E2-11

Определяется 
параметром

E2-11

Определяется 
параметром

E2-11

Определяется 
параметром

E2-11

L1-01 Motor Cool Type for OL1 Calc 0 - 4 1 1 1 1 1 1

L3-05 StallP@RUN Enable 0 - 3 1 1 1 - - -

L3-20 DCBus VoltAdj Gain 0,00 - 5,00 0,01 1,00 1,00 0,30 0,30 0,30

L3-21 OVSup Acc/Dec Gain 0,10 - 10,00 0,01 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00

L3-36 VibSup Gain@Accel 0,0 - 100,0 0,1 10,0 10,0 20,0 - -

L4-01 SpAgree Det.Level 0,0 - 400,0 *7 0,1 0,0 Гц 0,0 Гц 0,0 Гц 0,0 Гц 0,0 Гц

L4-02 SpAgree Det.Width 0,0 - 20,0 0,1 2,0 Гц 2,0 Гц 2,0 Гц 2,0 Гц 2,0 Гц

L4-03 SpAgree Det.Level(+/-) -400,0 - +400,0*8 0,1 0,0 Гц 0,0 Гц 0,0 Гц 0,0 Гц 0,0 Гц

L4-04 SpAgree Det.Width(+/-) 0,0 - 20,0 0,1 2,0 Гц 2,0 Гц 2,0 Гц 2,0 Гц 2,0 Гц
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*1 Приводы моделей с 4103 по 4675 используют эти установки по умолчанию в нормальном нагрузочном режиме C6-01 = 1 
[ND/HD Duty Selection = ND Rating]. Приводы моделей с 4140 по 4675 используют эти установки по умолчанию в тяжелом 
нагрузочном режиме C6-01 = 0 [ND/HD Duty Selection = HD Rating].
• A1-02 = 2 [OLVector]：2.00
• A1-02 = 3, 4 [CLVector, Adv OLVector]：0.05

*2 Для приводов моделей с 4103 по 4675 установка по умолчанию – 1000.
*3 Установка по умолчанию изменяется в зависимости от нагрузочного режима C6-01 [ND/HD Duty Selection].
*4 Диапазон установки изменяется в зависимости от E5-03 [PM Mot Rated Current (FLA)] в режиме управления A1-02 = 5 

[Control Method = PM OLVector].
*5 Установка по умолчанию зависит от модели привода и установки параметра вольт-частотной комбинации E1-03 [V/f Pattern 

Selection].
*6 Это значение указано для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В необходимо удвоить значение.
*7 Максимальное значение в пределах диапазона установки составляет 100,0 в режимах управления A1-02 = 5 или 7 [PM OLV 

или PM CLV].
*8 Диапазон установки составляет от -100,0 до 100,0 в режимах управления A1-02 = 5 или 7 [PM OLV или PM CLV].

 Режим управления для двигателей PM и простой векторный режим 
управления

L8-38 Carrier Reduction Mode 0 - 2 1 *3 *3 *3 *3 *3

L8-40 Carrier Red Off-Delay Time 0,00 - 2,00 0,01 с 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50

n1-15 PWM VOffset Calibration 0 - 2 1 1 1 1 1 2

o1-03 FrqDisplay Unit Selection 0 - 3 1 0 0 0 0 0

o1-04 V/f Pattern Unit for Display 0 - 1 1 - - - 0 0

Параметр Диапазон
установки Единица

Режим управления

PM OLV (5) PM AOLV (6) PM CLV (7) EZV (8)

b2-01 ZSpd/DCI Threshold 0,0 - 10,0 0,1 0,5 Гц 1,0% 0,5% 1,0%

b2-04 DCInj Time@Stop 0,00 - 10,00 0,01 с 0,00 0,00 0,00 0,00

b3-01 SpSrch@Start Selection 0 - 1 1 0 0 1 0

b3-14 Speed Bi-Directional Search 0 - 1 1 1 1 1 1

b5-15 Sleep Start Level 0,0 - 400,0 *1 0,1 0,0 Гц 0,0 % 0,0 % 0,0 %

b6-01 Dwell Ref@Start 0,0 - 400,0 *1 0,1 0,0 Гц 0,0 % 0,0 % 0,0 %

b6-03 Dwell Ref@Stop 0,0 - 400,0 *1 0,1 0,0 Гц 0,0 % 0,0 % 0,0 %

b8-02 eSave Ctrl Gain 0,0 - 10,0 0,1 - - - -

b8-03 eSave Filter Time 0,00 - 10,00 0,01 с - - - -

C1-11 Ac/Dec Switch Frequency 0,0 - 400,0 *1 0,1 0,0 Гц 0,0 % 0,0 % 0,0 %

C2-01 Jerk@Start of Accel 0,00 - 10,00 0,01 с 1,00 0,20 0,20 1,00

C3-01 Slip Comp Gain 0,0 - 2,5 0,1 - - - Определяется пара-
метром E9- 01

C3-02 Slip Comp Delay Time 0 - 10000 1 мс - - - 200

C4-01 Trq Comp Gain 0,00 - 2,50 0,01 0,00 - - 0,00

C4-02 Trq Comp Delay Time 0 - 10000 1 мс 100 - - 100

C5-01 ASR PGain 1 0,00 - 300,00 0,01 10,00 10,00 20,00 10,00

C5-02 ASR ITime 1 0,000 - 60,000 0,001 с 0,500 0,500 0,500 0,500

C5-03 ASR PGain 2 0,00 - 300,00 0,01 - 10,00 20,00 10,00

C5-04 ASR ITime 2 0,000 - 10,000 0,001 с - 0,500 0,500 0,500

C5-06 ASR Delay Time 0,000 - 0,500 0,001 с - 0,016 0,004 0,004

C5-07 ASR Gain Switch Frequency 0,0 - 400,0 *1 0,1 0,0 Гц 0,0 % 0,0 % 0,0 %

C6-02 Carrier Frequency Selection 1 - F 1 2 2 2 2

d3-01 Jump Frequency 1 0,0 - 400,0 *1 0,1 0,0 Гц 0,0 % 0,0 % 0,0 %

d3-02 Jump Frequency 2 0,0 - 400,0 *1 0,1 0,0 Гц 0,0 % 0,0 % 0,0 %

d3-03 Jump Frequency 3 0,0 - 400,0 *1 0,1 0,0 Гц 0,0 % 0,0 % 0,0 %

d3-04 Jump Frequency Width 0,0 - 20,0 *2 0,1 1,0 Гц 1,0 % 1,0 % 1,0 %

d5-02 Torque Ref Delay Time 0 - 1000 1 мс - - 0 -

E1-04 Max Output Frequency 40,0 - 400,0 *3 0,1 Гц Определяется пара-
метром E5- 01

Определяется пара-
метром E5- 01

Определяется пара-
метром E5- 01 -

E1-05 Max Output Voltage 0,0 - 255,0 *4 0,1 В Определяется пара-
метром E5- 01

Определяется пара-
метром E5- 01

Определяется пара-
метром E5- 01 -

E1-06 Base Frequency 0,0 - 400,0 0,1 Гц Определяется пара-
метром E5- 01

Определяется пара-
метром E5- 01

Определяется пара-
метром E5- 01 -

E1-07 Mid A Frequency 0,0 - 400,0 0,1 Гц - - - -

Параметр Диапазон 
установки Единица

Режим управления

V/f (0) PG V/f (1) OLV (2) CLV (3) AOLV (4)
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*1 Диапазон установки составляет от 0,0 до 100,0 в режимах управления A1-02 = 6 или 7 [PM AOLV или PM CLV].
*2 Диапазон установки составляет от 0,0 до 40,0 в режимах управления A1-02 = 6 или 7 [PM AOLV или PM CLV].
*3 Установка по умолчанию изменяется в зависимости от выбранного нагрузочного режима ND/HD.
*4 Это значение указано для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В необходимо удвоить значение.
*5 Диапазон установки составляет от -100,0 до +100.0 в режимах управления A1-02 = 6 или 7 [PM AOLV или PM CLV].

E1-08 Mid A Voltage 0,0 - 255,0 *4 0,1 В - - - -

E1-09 Min Output Frequency 0,0 - 400,0 0,1 Гц Определяется пара-
метром E5- 01

Определяется пара-
метром E5- 01 0,0 -

E1-10 Min Output Voltage 0,0 - 255,0 *4 0,1 В - - - -

F1-01 Enc1 Pulse Count (PPR) 0 - 60000 1 имп/об 1024 1024 1024 600

F1-05 Enc1 Rotat Selection 0 - 1 1 1 1 1 0

F1-09 Overspeed Delay Time 0,0 - 2,0 0,1 с - - 0,0 -

H4-20 An.Pwr Mon 100% Level 0,00 - 650,00 0,01 Определяется пара-
метром E5- 01

Определяется пара-
метром E5- 01

Определяется пара-
метром E5- 01

Определяется пара-
метром E9- 07

L1-01 Motor Cool Type for OL1 Calc 0 - 4 1 4 4 5 Определяется пара-
метром E9- 01

L3-05 StallP@RUN Enable 0 - 3 1 1 - - 3

L3-20 DCBus VoltAdj Gain 0,00 - 5,00 0,01 0,65 0,65 0,65 0,65

L3-21 OVSup Acc/Dec Gain 0,10 - 10,00 0,01 1,00 1,00 1,00 1,00

L3-36 VibSup Gain@Accel 0,0 - 100,0 0,1 - - - -

L4-01 SpAgree Det.Level 0,0 - 400,0 *1 0,1 0,0 Гц 0,0 % 0,0 % 0,0 %

L4-02 SpAgree Det.Width 0,0 - 20,0 *2 0,1 2,0 Гц 4,0% 4,0% 4,0%

L4-03 SpAgree Det.Level(+/-) -400,0 - +400,0 *5 0,1 0,0 Гц 0,0 % 0,0 % 0,0 %

L4-04 SpAgree Det.Width(+/-) 0,0 - 20,0 *2 0,1 2,0 Гц 4,0% 4,0% 4,0%

L8-38 Carrier Reduction Mode 0 - 2 1 0 0 0 0

L8-40 Carrier Red Off-Delay Time 0,00 - 2,00 0,01 с 0,00 0,00 0,00 0,00

n1-15 PWM VOffset Calibration 0 - 2 1 1 1 1 1

o1-03 FrqDisplay Unit Selection 0 - 3 1 0 1 1 1

o1-04 V/f Pattern Unit for Display 0 - 1 1 - 1 1 -

Параметр Диапазон
установки Единица

Режим управления

PM OLV (5) PM AOLV (6) PM CLV (7) EZV (8)



11.17 Параметры, зависимые от V/f комбинации в E1-03

SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство 491

11

С
пи

со
к 

па
ра

м
ет

ро
в

11.17 Параметры, зависимые от V/f комбинации в E1-03
Значения параметров, указанных в этих таблицах, зависят от выбранного режима управления в параметре 
A1-02 [Control Method] и выбранной вольт-частотной комбинации в параметре E1- 03 [V/f Pattern Selection]. 
При изменении установок параметров A1-02 [Control Method] и E1-03 [V/f Pattern Selection] параметры, 
указанные в таблицах, принимают их значения по умолчанию.

Таблица 11.1 Параметры, зависимые от установки параметра E1-03 (модели с 4002 по 4012)

*1 Эти значения являются установками по умолчанию для параметров с E1-04 [Max Output Frequency] по E1-10 [Min Output 
Voltage] и с E3-04 [M2 Max Out Frequency] по E3-10 [M2 Min Out Voltage]. Эти установки аналогичны установке вольт-частот-
ной комбинации V/f, выбранной в параметре E1-03 = 1 [V/f Pattern Selection = CT_60-60Hzmax].

*2 Установка по умолчанию изменяется в зависимости от выбранного кода двигателя E5-01 [PM Mot Code Selection].
*3 Это значение указано для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В необходимо удвоить значение.

Таблица 11.2 Параметры, зависимые от установки параметра E1-03 (модели с 4018 по 4103)

*1 Эти значения являются установками по умолчанию для параметров с E1-04 [Max Output Frequency] по E1-10 [Min Output 
Voltage] и с E3-04 [M2 Max Out Frequency] по E3-10 [M2 Min Out Voltage]. Эти установки аналогичны установке вольт-частот-
ной комбинации V/f, выбранной в параметре E1-03 = 1 [V/f Pattern Selection = CT_60-60Hzmax].

*2 Установка по умолчанию изменяется в зависимости от выбранного кода двигателя E5-01 [PM Mot Code Selection].
*3 Это значение указано для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В необходимо удвоить значение.

Пара-
метр

Един
ица

Установка параметра E1-03 [V/f Pattern Selection] Установка параметра
A1-02 [Control Method]

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F*1 OLV
(2)

CLV
(3)

PM 
OLV
(5)

PM 
AOL

V
(6)

PM 
CLV
(7)

E1- 04 Гц 50,0 60,0 60,0 72,0 50,0 50,0 60,0 60,0 50,0 50,0 60,0 60,0 90,0 120,0 180,0 50,0 50,0 50,0 *2 *2 *2

E1- 05*3 В 200,0 200,0 200,0 200,0 200,0 200,0 200,0 200,0 200,0 200,0 200,0 200,0 200,0 200,0 200,0 200,0 200,0 200,0 *2 *2 *2

E1- 06 Гц 50,0 60,0 50,0 60,0 50,0 50,0 60,0 60,0 50,0 50,0 60,0 60,0 60,0 60,0 60,0 50,0 50,0 50,0 *2 *2 *2

E1- 07 Гц 2,5 3,0 3,0 3,0 25,0 25,0 30,0 30,0 2,5 2,5 3,0 3,0 3,0 3,0 3,0 2,5 3,0 0,0 - - -

E1- 08*3 В 15,0 15,0 15,0 15,0 35,0 50,0 35,0 50,0 19,0 24,0 19,0 24,0 15,0 15,0 15,0 15,0 14,4 0,0 - - -

E1- 09 Гц 1,3 1,5 1,5 1,5 1,3 1,3 1,5 1,5 1,3 1,3 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,3 0,5 0,0 *2 *2 0,0

E1- 10*3 ВV 9,0 9,0 9,0 9,0 8,0 9,0 8,0 9,0 11,0 13,0 11,0 15,0 9,0 9,0 9,0 9,0 3,0 0,0 - - -

Пара-
метр

Един
ица

Установка параметра E1-03 [V/f Pattern Selection] Установка параметра A1-02 
[Control Method]

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F*1 OLV
(2)

CLV
(3)

PM 
OLV
(5)

PM 
AOL
V (6)

PM 
CLV
(7)

E1- 04 Гц 50.0 60.0 60.0 72.0 50.0 50.0 60.0 60.0 50.0 50.0 60.0 60.0 90.0 120.0 180.0 50.0 50.0 50.0 *2 *2 *2

E1- 05*3 В 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 *2 *2 *2

E1- 06 Гц 50.0 60.0 50.0 60.0 50.0 50.0 60.0 60.0 50.0 50.0 60.0 60.0 60.0 60.0 60.0 50.0 50.0 50.0 *2 *2 *2

E1- 07 Гц 2.5 3.0 3.0 3.0 25.0 25.0 30.0 30.0 2.5 2.5 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0 2.5 3.0 0.0 - - -

E1- 08*3 В 14.0 14.0 14.0 14.0 35.0 50.0 35.0 50.0 18.0 23.0 18.0 23.0 14.0 14.0 14.0 14.0 13.2 0.0 - - -

E1- 09 Гц 1.3 1.5 1.5 1.5 1.3 1.3 1.5 1.5 1.3 1.3 1.5 1.5 1.5 1.5 1.5 1.3 0.5 0.0 *2 *2 0.0

E1- 10*3 В 7.0 7.0 7.0 7.0 6.0 7.0 6.0 7.0 9.0 11.0 9.0 13.0 7.0 7.0 7.0 7.0 2.4 0.0 - - -
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Таблица 11.3 Параметры, зависимые от установки параметра E1-03 (модели с 4140 по 4675)

*1 Эти значения являются установками по умолчанию для параметров с E1-04 [Max Output Frequency] по E1-10 [Min Output 
Voltage] и с E3-04 [M2 Max Out Frequency] по E3-10 [M2 Min Out Voltage]. Эти установки аналогичны установке вольт-частот-
ной комбинации V/f, выбранной в параметре E1-03 = 1 [V/f Pattern Selection = CT_60-60Hzmax].

*2 Установка по умолчанию изменяется в зависимости от выбранного кода двигателя E5-01 [PM Mot Code Selection].
*3 Это значение указано для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В необходимо удвоить значение.

Пара-
метр

Един
ица

Установка параметра E1-03 [V/f Pattern Selection] Установка параметра A1-02 
[Control Method]

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F*1 OLV
(2)

CLV
(3)

PM 
OLV
(5)

PM 
AOL
V(6)

PM 
CLV
(7)

E1- 04 Гц 50.0 60.0 60.0 72.0 50.0 50.0 60.0 60.0 50.0 50.0 60.0 60.0 90.0 120.0 180.0 50.0 50.0 50.0 *2 *2 *2

E1- 05*3 В 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0 *2 *2 *2

E1- 06 Гц 50.0 60.0 50.0 60.0 50.0 50.0 60.0 60.0 50.0 50.0 60.0 60.0 60.0 60.0 60.0 50.0 50.0 50.0 *2 *2 *2

E1- 07 Гц 2.5 3.0 3.0 3.0 25.0 25.0 30.0 30.0 2.5 2.5 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0 2.5 3.0 0.0 - - -

E1- 08*3 В 12.0 12.0 12.0 12.0 35.0 50.0 35.0 50.0 15.0 20.0 15.0 20.0 12.0 12.0 12.0 12.0 13.2 0.0 - - -

E1- 09 Гц 1.3 1.5 1.5 1.5 1.3 1.3 1.5 1.5 1.3 1.3 1.5 1.5 1.5 1.5 1.5 1.3 0.5 0.0 *2 *2 0.0

E1- 10*3 В 6.0 6.0 6.0 6.0 5.0 6.0 5.0 6.0 7.0 9.0 7.0 11.0 6.0 6.0 6.0 6.0 2.4 0.0 - - -
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11.18 Параметры, зависимые от режима управления E3-01
Значения параметров, указанных в этих таблицах, зависят от выбранного в параметре режима управления 
E3-01 [M2 Control Method Selection]. При смене режима управления E3-01 связанных параметров перепи-
сываются их значениями по умолчанию.

*1 Это значение указано для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В необходимо удвоить значение.

Параметр Диапазон 
установки Единица

Режим управления для двигателя 2 (установка E3-01)

V/f (0) PG V/f (1) OLV (2) CLV (3)

C3-21 M2 Slip Comp Gain 0,0 - 2,50 0,1 0,0 - 1,0 1,0

C3-22 M2 Slip Comp DelayTime 0 - 10000 1 мс 2000 - 200 -

C5-22 M2 ASR PGain 1 0,00 - 300,00 0,01 - 0,20 - 20,00

C5-22 M2 ASR ITime 1 0,000 - 10,000 0,001 с - 0,200 - 0,500

C5-23 M2 ASR PGain 2 0,00 - 300,00 0,01 - 0,02 - 20,00

C5-24 M2 ASR ITime 2 0,000 - 10,000 0,001 с - 0,050 - 0,500

C5-26 M2 ASR Delay Time 0,000 - 0,500 0,001 с - - - 0,004

E3-04 M2 Max Out Frequency 40,0 - 590,0 0,1 Гц 60,0 60,0 60,0 60,0

E3-05 M2 Max Out Voltage 0,0 - 255,0 *1 0,1 В 200,0 200,0 200,0 200,0

E3-06 M2 Base Frequency 0,0 - 590,0 0,1 Гц 60,0 60,0 60,0 60,0

E3-07 M2 Mid A Frequency 0,0 - 590,0 0,1 Гц 3,0 3,0 3,0 0,0

E3-08 M2 Mid A Voltage 0,0 - 255,0 *1 0,1 В 15,0 15,0 11,0 0,0

E3-09 M2 Min Out Frequency 0,0 - 590,0 0,1 Гц 1,5 1,5 0,5 0,0

E3-10 M2 Min Out Voltage 0,0 - 255,0 *1 0,1 В 9,0 9,0 2,0 0,0

E3-11 M2 Mid B Frequency 0,0 - 590,0
Определяется 
параметром 

o1-04
0,0 0,0 0,0 0,0

E3-12 M2 Min Out Voltage 0,0 - 255,0 *1 0,1 В 0,0 0,0 0,0 0,0

E3-13 M2 Base Voltage 0,0 - 255,0 *1 0,1 В 0,0 0,0 0,0 0,0
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11.19 Значения параметров по умолчанию в зависимости 
от модели привода и нагрузочного режима ND/HD

Значения параметров, указанных в этих таблицах, зависят от установок параметров o2-04 [Drive KVA 
Selection] и C6-01 [ND/HD Duty Selection]. При изменении установок параметров o2-04 и C6-01 параметры, 
указанные в таблицах, принимают их значения по умолчанию.

 Класс 400 В
Параметры, указанные в скобках, относятся к двигателю 2.

Параметр Единица
Модель привода

4002 4004 4005 4007

C6-01 Нагрузочный режим ND/HD -
HD ND HD ND HD ND HD ND

0 1 0 1 0 1 0 1

E2-11 Ном. мощность двигателя
(E4-11 Ном. мощность двигателя 2) кВт 0,4 0,75 1,1 1,5 1,5 2,2 2,2 3,0

b3-04 SpSrch V/F Gain % 100 100 100 100 100 100 100 100

b3-06 Speed Curr Lev1 for Estimation - 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5

b3-08 Speed ACR PGain for Estimation - 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5

b3-26 Dir. Determ. Level - 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000

b8-03 eSave Filter Time s 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50

b8-04 eSave Coef. Value - 576,4 447,4 447,4 338,8 338,8 313,6 313,6 265,7

C5-17 Motor Inertia (C5-37 M2 Inertia) кгм2 0,0015 0,0028 0,0028 0,0068 0,0068 0,0088 0,0088 0,0158

C6-02 Carrier Frequency Selection - 1 7 1 7 1 7 1 7

E2-01 Mot Rated Current (FLA)
(E4-01 M2 Rated Current (FLA)) A 1 1,6 1,6 3,1 3,1 4,2 4,2 5,7

E2-02 Mot Rated Slip
(E4-02 M2 Rated Slip) Гц 2,9 2,6 2,6 2,5 2,5 3 3 2,7

E2-03 Mot No-Load Current
(E4-03 M2 No-Load Current) A 0,6 0,8 0,8 1,4 1,4 1,5 1,5 1,9

E2-05 Motor L-L Resistance
(E4-05 M2 L-L Resistance) Ом 38,198 22,459 22,459 10,1 10,1 6,495 6,495 4,360

E2-06 Motor Leak Inductance
(E4-06 M2 Leak Inductance) % 18,2 14,3 14,3 18,3 18,3 18,7 18,7 19

E2-10 Motor Iron Loss
(E4-10 M2 Iron Loss) Вт 14 26 26 53 53 77 77 105

E5-01 PM Mot Code Selection - 1232 1232 1233 1233 1235 1235 1236 1236

L2-02 RideThrough Time@Power Loss с 0,1 0,1 0,2 0,2 0,3 0,3 0,5 0,5

L2-03 Min Baseblck Time с 0,2 0,3 0,3 0,4 0,4 0,5 0,5 0,5

L2-04 Powloss Ramp Time@recovery с 0,3 0,3 0,3 0,3 0,3 0,3 0,3 0,3

L2-05 UV Detection Lvl (Uv1) - 380 380 380 380 380 380 380 380

L3-24 Acc@Rated Torque с 0,178 0,142 0,142 0,166 0,166 0,145 0,145 0,145

L8-02 Overheat Alm Level °C 100 100 105 105 112 112 110 110

L8-09 Ground Fault Selection - 1 1 1 1 1 1 1 1

L8-38 Carrier Reduction Mode - 2 2 2 2 2 2 2 2

n1-01 HuntPrev Selection - 1 1 1 1 1 1 1 1

n1-03 HuntPrev Time Constant мс 10 10 10 10 10 10 10 10

n1-16 HuntPrev HiFc Gain - 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50

n5-02 Mot Inertia Acceleration Time с 0,178 0,142 0,142 0,166 0,166 0,145 0,145 0,145

n8-11 Observ.Calc Gain2 - 30,0 30,0 30,0 30,0 30,0 30,0 30,0 30,0
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Параметр Единица
Модель привода

4009 4012 4018 4023

C6-01 Нагрузочный режим ND/HD -
HD ND HD ND HD ND HD ND

0 1 0 1 0 1 0 1

E2-11 Ном. мощность двигателя
(E4-11 Ном. мощность двигателя 2) кВт 3,0 4,0 4,0 5,5 5,5 7,5 7,5 11

b3-04 SpSrch V/F Gain % 100 100 100 100 100 100 100 100

b3-06 Speed Curr Lev1 for Estimation - 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5

b3-08 Speed ACR PGain for Estimation - 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5

b3-26 Dir. Determ. Level - 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000

b8-03 eSave Filter Time с 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50

b8-04 eSave Coef. Value - 265,7 245,8 245,8 189,5 189,5 145,38 145,38 140,88

C5-17 Motor Inertia (C5-37 M2 Inertia) кгм2 0,0158 0,0158 0,0158 0,0255 0,026 0,037 0,037 0,053

C6-02 Carrier Frequency Selection - 1 7 1 7 1 7 1 7

E2-01 Mot Rated Current (FLA)
(E4-01 M2 Rated Current (FLA)) A 5,7 7 7 9,8 9,8 13,3 13,3 19,9

E2-02 Mot Rated Slip
(E4-02 M2 Rated Slip) Гц 2,7 2,7 2,7 1,5 1,5 1,3 1,3 1,7

E2-03 Mot No-Load Current
(E4-03 M2 No-Load Current) A 1,9 2,3 2,3 2,6 2,6 4 4 5,6

E2-05 Motor L-L Resistance
(E4-05 M2 L-L Resistance) Ом 4,360 3,333 3,333 1,595 1,595 1,152 1,152 0,922

E2-06 Motor Leak Inductance
(E4-06 M2 Leak Inductance) % 19 19,3 19,3 18,2 18,2 15,5 15,5 19,6

E2-10 Motor Iron Loss
(E4-10 M2 Iron Loss) Вт 105 130 130 193 193 263 263 385

E5-01 PM Mot Code Selection - FFFF FFFF 1238 1238 123A 123A 123B 123B

L2-02 RideThrough Time@Power Loss с 0,5 0,5 0,5 0,5 0,8 0,8 1 1

L2-03 Min Baseblck Time с 0,5 0,6 0,6 0,7 0,7 0,8 0,8 0,9

L2-04 Powloss Ramp Time@recovery с 0,3 0,3 0,3 0,3 0,3 0,3 0,3 0,3

L2-05 UV Detection Lvl (Uv1) - 380 380 380 380 380 380 380 380

L3-24 Acc@Rated Torque с 0,145 0,154 0,154 0,168 0,168 0,175 0,175 0,265

L8-02 Overheat Alm Level °C 100 100 100 100 105 105 105 105

L8-09 Ground Fault Selection - 1 1 1 1 1 1 1 1

L8-38 Carrier Reduction Mode - 2 2 2 2 2 2 2 2

n1-01 HuntPrev Selection - 1 1 1 1 1 1 1 1

n1-03 HuntPrev Time Constant мс 10 10 10 10 10 10 10 10

n1-16 HuntPrev HiFc Gain - 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50

n5-02 Mot Inertia Acceleration Time с 0,145 0,154 0,154 0,168 0,168 0,175 0,175 0,265

n8-11 Observ.Calc Gain2 - 30,0 30,0 30,0 30,0 30,0 30,0 30,0 30,0
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Параметр Единица
Модель привода

4031 4038 4044 4060

C6-01 Нагрузочный режим ND/HD -
HD ND HD ND HD ND HD ND

0 1 0 1 0 1 0 1

E2-11 Ном. мощность двигателя
(E4-11 Ном. мощность двигателя 2) кВт 11 15 15 18,5 18,5 22 22 30

b3-04 SpSrch V/F Gain % 100 100 100 100 100 100 100 100

b3-06 Speed Curr Lev1 for Estimation - 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5

b3-08 Speed ACR PGain for Estimation - 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5

b3-26 Dir. Determ. Level - 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000

b8-03 eSave Filter Time с 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50

b8-04 eSave Coef. Value - 140,88 126,26 126,26 115,74 115,74 103,58 103,58 92,54

C5-17 Motor Inertia (C5-37 M2 Inertia) кгм2 0,053 0,076 0,076 0,138 0,138 0,165 0,165 0,220

C6-02 Carrier Frequency Selection - 1 7 1 7 1 7 1 7

E2-01 Mot Rated Current
(FLA) (E4-01 M2 Rated Current (FLA)) A 19,9 26,5 26,5 32,9 32,9 38,6 38,6 52,3

E2-02 Mot Rated Slip
(E4-02 M2 Rated Slip) Гц 1,7 1,6 1,6 1,67 1,67 1,7 1,7 1,8

E2-03 Mot No-Load Current
(E4-03 M2 No-Load Current) A 5,6 7,6 7,6 7,8 7,8 9,2 9,2 10,9

E2-05 Motor L-L Resistance
(E4-05 M2 L-L Resistance) Ом 0,922 0,55 0,55 0,403 0,403 0,316 0,316 0,269

E2-06 Motor Leak Inductance
(E4-06 M2 Leak Inductance) % 19,6 17,2 17,2 20,1 20,1 23,5 23,5 20,7

E2-10 Motor Iron Loss
(E4-10 M2 Iron Loss) Вт 385 440 440 508 508 586 586 750

E5-01 PM Mot Code Selection - 123D 123D 123E 123E 123F 123F 1240 1240

L2-02 RideThrough Time@Power Loss с 2 2 2 2 2 2 2 2

L2-03 Min Baseblck Time с 0,9 1 1 1 1 1 1 1,1

L2-04 Powloss Ramp Time@recovery с 0,3 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6

L2-05 UV Detection Lvl (Uv1) - 380 380 380 380 380 380 380 380

L3-24 Acc@Rated Torque с 0,265 0,244 0,244 0,317 0,317 0,355 0,355 0,323

L8-02 Overheat Alm Level °C 100 100 120 120 120 120 130 137

L8-09 Ground Fault Selection - 1 1 1 1 1 1 1 1

L8-38 Carrier Reduction Mode - 2 2 2 2 2 2 2 2

n1-01 HuntPrev Selection - 2 2 2 2 2 2 2 2

n1-03 HuntPrev Time Constant мс 10 10 10 10 10 10 10 10

n1-16 HuntPrev HiFc Gain - 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50

n5-02 Mot Inertia Acceleration Time с 0,265 0,244 0,244 0,317 0,317 0,355 0,355 0,323

n8-11 Observ.Calc Gain2 - 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0
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Параметр Единица
Модель привода

4075 4089 4103 4140

C6-01 Нагрузочный режим ND/HD -
HD ND HD ND HD ND HD ND

0 1 0 1 0 1 0 1

E2-11 Ном. мощность двигателя
(E4-11 Ном. мощность двигателя 2) кВт 30 37 37 45 45 55 55 75

b3-04 SpSrch V/F Gain % 100 100 100 100 100 80 80 80

b3-06 Speed Curr Lev1 for Estimation - 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,7

b3-08 Speed ACR PGain for Estimation - 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,8

b3-26 Dir. Determ. Level - 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000

b8-03 eSave Filter Time с 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 2,00 2,00 2,00

b8-04 eSave Coef. Value - 92,54 76,32 76,32 71,56 71,56 67,2 67,2 46,2

C5-17 Motor Inertia
(C5-37 M2 Inertia) кгм2 0,220 0,273 0,273 0,333 0,333 0,490 0,49 0,90

E2-11 Motor Rated Power (кВт)
(E4-11 M2 Rated Power (кВт)) кВт 30 37 37 45 45 55 55 75

C6-02 Carrier Frequency Selection - 1 7 1 7 1 7 1 7

E2-01 Mot Rated Current (FLA)
(E4-01 M2 Rated Current (FLA)) A 52,3 65,6 65,6 79,7 79,7 95 95 130

E2-02 Mot Rated Slip
(E4-02 M2 Rated Slip) Гц 1,8 1,33 1,33 1,6 1,6 1,46 1,46 1,39

E2-03 Mot No-Load Current
(E4-03 M2 No-Load Current) A 10,9 19,1 19,1 22 22 24 24 36

E2-05 Motor L-L Resistance
(E4-05 M2 L-L Resistance) Ом 0,269 0,155 0,155 0,122 0,122 0,088 0,088 0,092

E2-06 Motor Leak Inductance
(E4-06 M2 Leak Inductance) % 20,7 18,8 18,8 19,9 19,9 20 20 20

E2-10 Motor Iron Loss
(E4-10 M2 Iron Loss) Вт 750 925 925 1125 1125 1260 1260 1600

E5-01 PM Mot Code Selection - 1242 1242 1243 1243 1244 1244 1245 1245

L2-02 RideThrough Time@Power Loss с 2 2 2 2 2 2 2 2

L2-03 Min Baseblck Time с 1,1 1,1 1,1 1,2 1,2 1,2 1,2 1,3

L2-04 Powloss Ramp Time@recovery с 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 1 1 1

L2-05 UV Detection Lvl (Uv1) - 380 380 380 380 380 380 380 380

L3-24 Acc@Rated Torque с 0,323 0,32 0,32 0,387 0,387 0,317 0,317 0,533

L8-02 Overheat Alm Level °C 120 120 115 115 126 131 120 120

L8-09 Ground Fault Selection - 1 1 1 1 1 1 1 1

L8-38 Carrier Reduction Mode - 2 2 2 2 2 2 2 2

n1-01 HuntPrev Selection - 2 2 2 2 2 2 2 2

n1-03 HuntPrev Time Constant мс 10 10 10 10 10 10 30 30

n1-16 HuntPrev HiFc Gain - 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50

n5-02 Mot Inertia Acceleration Time с 0,323 0,32 0,32 0,387 0,387 0,317 0,317 0,533

n8-11 Observ.Calc Gain2 - 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0
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Параметр Единица
Модель привода

4168 4208 4250 4296

C6-01 Нагрузочный режим ND/HD -
HD ND HD ND HD ND HD ND

0 1 0 1 0 1 0 1

E2-11 Ном. мощность двигателя
(E4-11 Ном. мощность двигателя 2) кВт 75 90 90 110 110 132 132 160

b3-04 SpSrch V/F Gain % 60 60 60 60 60 60 60 60

b3-06 Speed Curr Lev1 for Estimation - 0,7 0,7 0,7 0,7 0,7 0,7 0,7 0,7

b3-08 Speed ACR PGain for Estimation - 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8

b3-26 Dir. Determ. Level - 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000

b8-03 eSave Filter Time с 2,00 2,00 2,00 2,00 2,00 2,00 2,00 2,00

b8-04 eSave Coef. Value - 46,2 38,91 38,91 36,23 36,23 32,79 32,79 30,13

C5-17 Motor Inertia
(C5-37 M2 Inertia) кгм2 0,90 1,10 1,10 1,90 1,90 2,10 2,10 3,30

C6-02 Carrier Frequency Selection - 1 7 1 7 1 7 1 7

E2-01 Mot Rated Current (FLA)
(E4-01 M2 Rated Current (FLA)) A 130 156 156 190 190 223 223 270

E2-11 Motor Rated Power (кВт)
(E4-11 M2 Rated Power (кВт)) кВт 75 90 90 110 110 132 132 160

E2-02 Mot Rated Slip
(E4-02 M2 Rated Slip) Гц 1,39 1,4 1,4 1,4 1,4 1,38 1,38 1,35

E2-03 Mot No-Load Current
(E4-03 M2 No-Load Current) A 36 40 40 49 49 58 58 70

E2-05 Motor L-L Resistance
(E4-05 M2 L-L Resistance) Ом 0,092 0,056 0,056 0,046 0,046 0,035 0,035 0,029

E2-06 Motor Leak Inductance
(E4-06 M2 Leak Inductance) % 20 20 20 20 20 20 20 20

E2-10 Motor Iron Loss
(E4-10 M2 Iron Loss) Вт 1600 1760 1760 2150 2150 2350 2350 2850

E5-01 PM Mot Code Selection - 1246 1246 1247 1247 1248 1248 1249 1249

L2-02 RideThrough Time@Power Loss с 2 2 2 2 2 2 2 2

L2-03 Min Baseblck Time с 1,3 1,5 1,5 1,7 1,7 1,7 1,7 1,8

L2-04 Powloss Ramp Time@recovery с 1 1 1 1 1 1 1 1

L2-05 UV Detection Lvl (Uv1) - 380 380 380 380 380 380 380 380

L3-24 Acc@Rated Torque с 0,533 0,592 0,592 0,646 0,646 0,673 0,673 0,777

L8-02 Overheat Alm Level °C 110 110 105 105 120 120 120 120

L8-09 Ground Fault Selection - 1 1 1 1 1 1 1 1

L8-38 Carrier Reduction Mode - 2 2 2 2 2 2 2 2

n1-01 HuntPrev Selection - 2 2 2 2 2 2 2 2

n1-03 HuntPrev Time Constant мс 30 30 30 30 30 30 30 30

n1-16 HuntPrev HiFc Gain - 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50

n5-02 Mot Inertia Acceleration Time с 0,533 0,592 0,592 0,646 0,646 0,673 0,673 0,777

n8-11 Observ.Calc Gain2 - 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0
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Параметр Единица
Модель привода

4371 4389 4453 4568

C6-01 Нагрузочный режим ND/HD -
HD ND HD ND HD ND HD ND

0 1 0 1 0 1 0 1

E2-11 Ном. мощность двигателя
(E4-11 Ном. мощность двигателя 2) кВт 160 200 200 220 220 250 250 315

b3-04 SpSrch V/F Gain % 60 60 60 60 60 60 60 60

b3-06 Speed Curr Lev1 for Estimation - 0,7 0,7 0,7 0,7 0,7 0,7 0,7 0,7

b3-08 Speed ACR PGain for Estimation - 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8

b3-26 Dir. Determ. Level - 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000

b8-03 eSave Filter Time с 2,00 2,00 2,00 2,00 2,00 2,00 2,00 2,00

b8-04 eSave Coef. Value - 30,13 30,57 30,57 27,13 27,13 21,76 21,76 21,76

C5-17 Motor Inertia
(C5-37 M2 Inertia) кгм2 3,30 3,60 3,60 4,10 4,10 6,50 6,50 11,00

C6-02 Carrier Frequency Selection - 1 7 1 7 1 7 1 7

E2-01 Mot Rated Current (FLA)
(E4-01 M2 Rated Current (FLA)) A 270 310 310 370 370 500 500 500

E2-02 Mot Rated Slip
(E4-02 M2 Rated Slip) Гц 1,35 1,3 1,3 1,3 1,3 1,25 1,25 1,25

E2-03 Mot No-Load Current
(E4-03 M2 No-Load Current) A 70 81 81 96 96 130 130 130

E2-11 Motor Rated Power (кВт)
(E4-11 M2 Rated Power (кВт)) кВт 160 200 200 220 220 250 250 315

E2-05 Motor L-L Resistance
(E4-05 M2 L-L Resistance) Ом 0,029 0,025 0,025 0,02 0,02 0,014 0,014 0,014

E2-06 Motor Leak Inductance
(E4-06 M2 Leak Inductance) % 20 20 20 20 20 20 20 20

E2-10 Motor Iron Loss
(E4-10 M2 Iron Loss) Вт 2850 3200 3200 3700 3700 4700 4700 4700

E5-01 PM Mot Code Selection - 124A 124A 124A 124A 124A 124A 124A 124A

L2-02 RideThrough Time@Power Loss с 2 2 2 2 2 2 2 2

L2-03 Min Baseblck Time с 1,8 1,9 1,9 2 2 2,1 2,1 2,1

L2-04 Powloss Ramp Time@recovery с 1 1 1,8 1,8 1,8 2 2 2

L2-05 UV Detection Lvl (Uv1) - 380 380 380 380 380 380 380 380

L3-24 Acc@Rated Torque с 0,777 0,864 0,864 0,91 0,91 1,392 1,392 1,392

L8-02 Overheat Alm Level °C 130 130 140 140 140 140 140 140

L8-09 Ground Fault Selection - 1 1 1 1 1 1 1 1

L8-38 Carrier Reduction Mode - 2 2 2 2 2 2 2 2

n1-01 HuntPrev Selection - 2 2 2 2 2 2 2 2

n1-03 HuntPrev Time Constant мс 30 30 100 100 100 100 100 100

n1-16 HuntPrev HiFc Gain - 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50

n5-02 Mot Inertia Acceleration Time с 0,777 0,864 0,864 0,91 0,91 1,392 1,392 1,392

n8-11 Observ.Calc Gain2 - 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0
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Параметр Единица
Модель привода

4675

C6-01 Нагрузочный режим ND/HD -
HD ND

0 1

E2-11 Ном. мощность двигателя
(E4-11 Ном. мощность двигателя 2) кВт 315 355

b3-04 SpSrch V/F Gain % 60 60

b3-06 Speed Curr Lev1 for Estimation - 0,7 0,7

b3-08 Speed ACR PGain for Estimation - 0,8 0,8

b3-26 Dir. Determ. Level - 1000 1000

b8-03 eSave Filter Time s 2,00 2,00

b8-04 eSave Coef. Value - 21,76 23,84

C5-17 Motor Inertia
(C5-37 M2 Inertia) кгм2 11,00 12,00

C6-02 Carrier Frequency Selection - 1 7

E2-01 Mot Rated Current (FLA)
(E4-01 M2 Rated Current (FLA)) A 500 650

E2-02 Mot Rated Slip
(E4-02 M2 Rated Slip) Гц 1,25 1

E2-03 Mot No-Load Current
(E4-03 M2 No-Load Current) A 130 130

E2-05 Motor L-L Resistance
(E4-05 M2 L-L Resistance) Ом 0,014 0,012

E2-06 Motor Leak Inductance
(E4-06 M2 Leak Inductance) % 20 20

E2-10 Motor Iron Loss
(E4-10 M2 Iron Loss) Вт 4700 5560

E5-01 PM Mot Code Selection - FFFF FFFF

L2-02 RideThrough Time@Power Loss с 2 2

L2-03 Min Baseblck Time с 2,1 2,3

L2-04 Powloss Ramp Time@recovery с 2 2,2

L2-05 UV Detection Lvl (Uv1) - 380 380

L3-24 Acc@Rated Torque с 1,392 1,667

L8-02 Overheat Alm Level °C 140 140

L8-09 Ground Fault Selection - 1 1

L8-38 Carrier Reduction Mode - 2 2

n1-01 HuntPrev Selection - 2 2

n1-03 HuntPrev Time Constant мс 100 100

n1-16 HuntPrev HiFc Gain - 0,50 0,50

n5-02 Mot Inertia Acceleration Time с 1,392 1,667

n8-11 Observ.Calc Gain2 - 50,0 50,0
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11.20 Параметры, зависимые от кода двигателя PM 
Примечание:
Коды двигателя, указанные в этих таблицах, являются единственно правильными значениями настроек.

 Двигатели IPM Yaskawa серии SSR1 (Снижение крутящего момента)
Таблица 11.4 Установки кодов двигателей серии SSR1 для спецификаций 400 В на 1750 мин-1 (об/мин)

*1 Установки по умолчанию изменяются в зависимости от установки параметра o2-04 [Drive KVA Selection].
Таблица 11.5 Установки кодов двигателей серии SSR1 для спецификаций 400 В на 1750 мин-1 (об/мин)

Параметр Единица Код двигателя (установка параметра E5-01)

Код двигателя PM E5-01 - 1232 1233 1235 1236 1238 123A 123B 123D

Класс по напряжению В 400 400 400 400 400 400 400 400

Мощность кВт 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11

Скорость вращения двигателя мин-1 1750 1750 1750 1750 1750 1750 1750 1750

E5-02 PM Mot Rated Power (kW) кВт 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11,0

E5-03 PM Mot Rated Current 
(FLA) A 0,89 1,56 2,81 4,27 7,08 10,31 13,65 20,7

E5-04 PM Mot Pole Count - 6 6 6 6 6 6 6 6

E5-05 PM Mot Resistance (Ohms/
Phase) Ом 25,370 9,136 6,010 3,297 1,798 0,982 0,786 0,349

E5-06 PM d-Axis Inductance (mH/
Phase) мГн 169,00 92,08 67,71 34,40 32,93 22,7 16,49 13,17

E5-07 PM q-Axis Inductance (mH/
Phase) мГн 197,50 119,56 81,71 54,00 37,70 26,80 23,46 15,60

E5-09 PM BackEMF Vpeak (mV/
(rad/s)) мВс/рад 392,6 440,6 478,3 466,3 478,8 478,1 520,0 481,5

E5-24 PM BackEMF L-L 
Vrms(mV/r/min)

мВ/(об/ 
мин) 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0

E1-04 Max Output Frequency Гц 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5

E1-05 Max Output Voltage В 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0

E1-06 Base Frequency Гц 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5

E1-09 Min Output Frequency Гц 4,4 4,4 4,4 4,4 4,4 4,4 4,4 4,4

C5-17 Motor Inertia кгм2 0,0011 0,0017 0,0023 0,0043 0,0083 0,014 0,017 0,027

L3-24 Acc@Rated Torque*1 с 0,092 0,076 0,051 0,066 0,075 0,083 0,077 0,084

n5-02 Mot Inertia Acceleration 
Time с 0,092 0,076 0,051 0,066 0,075 0,083 0,077 0,084

n8-49 Heavy Load Id Current % -8.6 -11.5 -10.3 -19.8 -8.5 -11.0 -18.6 -12.5

Параметр Единица Код двигателя (установка параметра E5-01)

Код двигателя PM E5-01 - 123E 123F 1240 1242 1243 1244 1245 1246

Класс по напряжению В 400 400 400 400 400 400 400 400

Мощность кВт 15 18 22 30 37 45 55 75

Скорость вращения двигателя мин-1 1750 1750 1750 1750 1750 1750 1750 1750

E5-02 PM Mot Rated Power (kW) кВт 15 18,50 22,00 30,00 37,00 45,00 55,00 75,00

E5-03 PM Mot Rated Current 
(FLA) A 27,5 33,4 39,8 52,0 65,8 77,5 92,7 126,6

E5-04 PM Mot Pole Count - 6 6 6 6 6 6 6 6

E5-05 PM Mot Resistance (Ohms/ 
Phase) Ом 0,272 0,207 0,148 0,235 0,079 0,054 0,049 0,029

E5-06 PM d-Axis Inductance (mH/
Phase) мГн 10,30 8,72 6,81 5,4 4,08 3,36 3,16 2,12

E5-07 PM q-Axis Inductance (mH/
Phase) мГн 12,77 11,22 8,47 7,26 5,12 3,94 3,88 2,61

E5-09 PM BackEMF Vpeak (mV/
(rad/s)) мВс/рад 498,8 509,5 503,9 561,7 528,5 558,1 623,8 594,5

E5-24 PM BackEMF L-L 
Vrms(mV/r/min)

мВ/(об/ 
мин) 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0

E1-04 Max Output Frequency Гц 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5

E1-05 Max Output Voltage В 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0

E1-06 Base Frequency Гц 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5

E1-09 Min Output Frequency Гц 4,4 4,4 4,4 4,4 4,4 4,4 4,4 4,4

C5-17 Motor Inertia кгм2 0,046 0,055 0,064 0,116 0,140 0,259 0,31 0,42

L3-24 Acc@Rated Torque*1 с 0,102 0,101 0,098 0,130 0,127 0,193 0,191 0,187
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*1 Установки по умолчанию изменяются в зависимости от установки параметра o2-04 [Drive KVA Selection].

Таблица 11.6 Установки кодов двигателей серии SSR1 для спецификаций 400 В на 1750 мин-1 (об/мин)

*1 Установки по умолчанию изменяются в зависимости от установки параметра o2-04 [Drive KVA Selection].

Таблица 11.7 Установки кодов двигателей серии SSR1 для спецификаций 400 В на 1450 мин-1 (об/мин)

*1 Установки по умолчанию изменяются в зависимости от установки параметра o2-04 [Drive KVA Selection].

n5-02 Mot Inertia Acceleration 
Time с 0,102 0,101 0,098 0,130 0,127 0,193 0,191 0,187

n8-49 Heavy Load Id Current % -15,5 -17,9 -15,1 -16,8 -14,1 -8,8 -9,6 -10,3

Параметр Единица Код двигателя (установка параметра E5-01)

Код двигателя PM E5-01 - 1247 1248 1249 124A

Класс по напряжению В 400 400 400 400

Мощность кВт 90 110 132 160

Скорость вращения двигателя мин-1 1750 1750 1750 1750

E5-02 PM Mot Rated Power (kW) кВт 90,00 110,00 132,00 160,00

E5-03 PM Mot Rated Current (FLA) A 160,4 183,3 222,9 267,7

E5-04 PM Mot Pole Count - 6 6 6 6

E5-05 PM Mot Resistance (Ohms/Phase) Ом 0,019 0,017 0,012 0,008

E5-06 PM d-Axis Inductance (mH/Phase) мГн 1,54 1,44 1,21 0,97

E5-07 PM q-Axis Inductance (mH/Phase) мГн 2,06 2,21 1,46 1,28

E5-09 PM BackEMF Vpeak (mV/(rad/s)) мВс/рад 524,1 583,7 563,6 601,2

E5-24 PM BackEMF L-L Vrms (mV/r/min) мВ/(об/мин) 0,0 0,0 0,0 0,0

E1-04 Max Output Frequency Гц 87,5 87,5 87,5 87,5

E1-05 Max Output Voltage В 380,0 380,0 380,0 380,0

E1-06 Base Frequency Гц 87,5 87,5 87,5 87,5

E1-09 Min Output Frequency Гц 4,4 4,4 4,4 4,4

C5-17 Motor Inertia кгм2 0,56 0,83 0,96 1,61

L3-24 Acc@Rated Torque*1 с 0,208 0,254 0,243 0,338

n5-02 Mot Inertia Acceleration Time с 0,208 0,254 0,243 0,338

n8-49 Heavy Load Id Current % -17,0 -21,7 -10,9 -13,2

Параметр Единица Код двигателя (установка параметра E5-01)

Код двигателя PM E5-01 - 1332 1333 1335 1336 1338 133A 133B 133D

Класс по напряжению В 400 400 400 400 400 400 400 400

Мощность кВт 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11

Скорость вращения двигателя мин-1 1450 1450 1450 1450 1450 1450 1450 1450

PM Mot Rated Power (kW) кВт 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11,0

PM Mot Rated Current (FLA) A 0,94 1,56 2,81 4,27 6,98 10,21 13,85 19,5

PM Mot Pole Count - 6 6 6 6 6 6 6 6

PM Mot Resistance (Ohms/Phase) Ом 12,760 7,421 4,825 2,656 1,353 0,999 0,713 0,393

PM d-Axis Inductance (mH/Phase) мГн 128,60 85,11 58,87 46,42 31,73 26,20 27,06 15,51

PM q-Axis Inductance (mH/Phase) мГн 166,96 113,19 80,59 60,32 40,45 30,94 33,45 19,63

PM BackEMF Vpeak (mV/(rad/s)) мВс/рад 528,6 544,2 568,5 572,8 562,9 587,6 670,1 612,7

PM BackEMF L-L Vrms (mV/r/
min)

мВ/(об/
мин) 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0

Max Output Frequency Гц 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5

Max Output Voltage В 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0

Base Frequency Гц 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5

Min Output Frequency Гц 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6

Motor Inertia кгм2 0,0017 0,0023 0,0043 0,0083 0,0136 0,017 0,027 0,046

Acc@Rated Torque*1 с 0,098 0,071 0,066 0,087 0,085 0,072 0,084 0,096

Mot Inertia Acceleration Time с 0,098 0,071 0,066 0,087 0,085 0,072 0,084 0,096

Heavy Load Id Current % -6,6 -9,2 -13,5 -12,1 -13,7 -10,1 -12,2 -15,5

Параметр Единица Код двигателя (установка параметра E5-01)
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Таблица 11.8 Установки кодов двигателей серии SSR1 для спецификаций 400 В на 1450 мин-1 (об/мин)

*1 Установки по умолчанию изменяются в зависимости от установки параметра o2-04 [Drive KVA Selection].

Таблица 11.9 Установки кодов двигателей серии SSR1 для спецификаций 400 В на 1450 мин-1 (об/мин)

*1 Установки по умолчанию изменяются в зависимости от установки параметра o2-04 [Drive KVA Selection].

Параметр Единица Код двигателя (установка параметра E5-01)

Код двигателя PM E5-01 - 133E 133F 1340 1342 1343 1344 1345

Класс по напряжению В 400 400 400 400 400 400 400

Мощность кВт 15 18 22 30 37 45 55

Скорость вращения двигателя мин-1 1450 1450 1450 1450 1450 1450 1450

PM Mot Rated Power (kW) кВт 15 18,50 22,00 30,00 37,00 45,00 55,00

PM Mot Rated Current (FLA) A 27,4 32,9 37,6 52,5 63,2 76,4 96,1

PM Mot Pole Count - 6 6 6 6 6 6 6

PM Mot Resistance (Ohms/Phase) Ом 0,295 0,223 0,164 0,137 0,093 0,059 0,048

PM d-Axis Inductance (mH/Phase) мГн 12,65 9,87 7,90 7,01 5,93 4,17 3,11

PM q-Axis Inductance (mH/Phase) мГн 15,87 12,40 10,38 8,68 6,79 5,22 4,55

PM BackEMF Vpeak (mV/(rad/s)) мВс/рад 624,6 610,4 655,4 708,4 739,2 703,0 747,1

PM BackEMF L-L Vrms (mV/об/мин) мВ/(об/
мин) 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0

Max Output Frequency Гц 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5

Max Output Voltage В 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0

Base Frequency Гц 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5

Min Output Frequency Гц 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6

Motor Inertia кгм2 0,055 0,064 0,116 0,140 0,259 0,312 0,42

Acc@Rated Torque
*1 с 0,085 0,080 0,122 0,108 0,161 0,160 0,175

Mot Inertia Acceleration Time с 0,085 0,080 0,122 0,108 0,161 0,160 0,175

Heavy Load Id Current % -15,1 -16,0 -15,7 -11,5 -6,8 -11,5 -14,8

Параметр Единица Код двигателя (установка параметра E5-01)

Код двигателя PM E5-01 - 1346 1347 1348 1349

Класс по напряжению В 400 400 400 400

Мощность кВт 75 90 110 132

Скорость вращения двигателя мин-1 1450 1450 1450 1450

PM Mot Rated Power (kW) кВт 75,00 90,00 110,00 132,00

PM Mot Rated Current (FLA) A 124,0 153,1 186,5 226,0

PM Mot Pole Count - 6 6 6 6

PM Mot Resistance (Ohms/Phase) Ом 0,028 0,024 0,015 0,011

PM d-Axis Inductance (mH/Phase) мГн 2,32 2,20 1,45 1,23

PM q-Axis Inductance (mH/Phase) мГн 2,97 3,23 1,88 1,67

PM BackEMF Vpeak (mV/(rad/s)) мВс/рад 639,3 708,0 640,7 677,0

PM BackEMF L-L Vrms (mV/r/min) мВ/(об/мин) 0,0 0,0 0,0 0,0

Max Output Frequency Гц 72,5 72,5 72,5 72,5

Max Output Voltage В 380,0 380,0 380,0 380,0

Base Frequency Гц 72,5 72,5 72,5 72,5

Min Output Frequency Гц 3,6 3,6 3,6 3,6

Motor Inertia кгм2 0,56 0,83 0,96 1,61

Acc@Rated Torque *1 с 0,171 0,213 0,201 0,281

Mot Inertia Acceleration Time с 0,171 0,213 0,201 0,281

Heavy Load Id Current % -15,8 -19,6 -14,9 -15,1
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Таблица 11.10 Установки кодов двигателей серии SSR1 для спецификаций 400 В на 1150 мин-1 (об/мин)

*1 Установки по умолчанию изменяются в зависимости от установки параметра o2-04 [Drive KVA Selection].

Таблица 11.11 Установки кодов двигателей серии SSR1 для спецификаций 400 В на 1150 мин-1 (об/мин)

*1 Установки по умолчанию изменяются в зависимости от установки параметра o2-04 [Drive KVA Selection].

Параметр Единица Код двигателя (установка параметра E5-01)

Код двигателя PM E5-01 - 1432 1433 1435 1436 1438 143A 143B 143D

Класс по напряжению В 400 400 400 400 400 400 400 400

Мощность кВт 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11

Скорость вращения двигателя мин-1 1150 1150 1150 1150 1150 1150 1150 1150

E5-02 PM Mot Rated Power (kW) кВт 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11,0

E5-03 PM Mot Rated Current 
(FLA) A 0,94 1,51 3,00 4,43 7,08 10,10 13,33 19,9

E5-04 PM Mot Pole Count - 6 6 6 6 6 6 6 6

E5-05 PM Mot Resistance (Ohms/ 
Phase) Ом 19,320 10,800 4,456 2,044 1,483 1,215 0,660 0,443

E5-06 PM d-Axis Inductance (mH/
Phase) мГн 194,70 129,20 76,88 48,60 37,58 44,54 26,36 19,10

E5-07 PM q-Axis Inductance (mH/
Phase) мГн 252,84 160,90 97,52 61,40 47,65 56,26 34,20 24,67

E5-09 PM BackEMF Vpeak (mV/
(rad/s)) мВс/рад 640,9 654,1 728,8 688,9 702,0 861,5 783,0 762,2

E5-24 PM BackEMF L-L 
Vrms(mV/r/min)

мВ/(об/
мин) 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0

E1-04 Max Output Frequency Гц 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5

E1-05 Max Output Voltage В 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0

E1-06 Base Frequency Гц 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5

E1-09 Min Output Frequency Гц 2,9 2,9 2,9 2,9 2,9 2,9 2,9 2,9

C5-17 Motor Inertia кгм2 0,0017 0,0023 0,0083 0,0136 0,0171 0,027 0,046 0,055

L3-24 Acc@Rated Torque*1 с 0,062 0,044 0,080 0,090 0,067 0,072 0,088 0,073

n5-02 Mot Inertia Acceleration 
Time с 0,062 0,044 0,080 0,090 0,067 0,072 0,088 0,073

n8-49 Heavy Load Id Current % -8,8 -9,9 -9,3 -10,0 -12,8 -12,3 -15,3 -16,7

Параметр Единица Код двигателя (установка параметра E5-01)

Код двигателя PM E5-01 - 143E 143F 1440 1442 1443 1444

Класс по напряжению В 400 400 400 400 400 400

Мощность кВт 15 18 22 30 37 45

Скорость вращения двигателя мин-1 1150 1150 1150 1150 1150 1150

E5-02 PM Mot Rated Power (kW) кВт 15 18.50 22.00 30.00 37.00 45.00

E5-03 PM Mot Rated Current (FLA) A 27,8 31,8 37,2 52,1 64,8 76,6

E5-04 PM Mot Pole Count - 6 6 6 6 6 6

E5-05 PM Mot Resistance (Ohms/Phase) Ом 0,331 0,264 0,192 0,140 0,093 0,063

E5-06 PM d-Axis Inductance (mH/Phase) мГн 15,09 13,32 9,52 8,16 6,13 4,63

E5-07 PM q-Axis Inductance (mH/Phase) мГн 18,56 18,00 12,60 11,40 9,10 6,15

E5-09 PM BackEMF Vpeak (mV/(rad/s)) мВс/рад 749,6 842,7 821,8 872,3 857,7 866,6

E5-24 PM BackEMF L-L Vrms (mV/r/min) мВ/(об/мин) 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0

E1-04 Max Output Frequency Гц 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5

E1-05 Max Output Voltage В 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0

E1-06 Base Frequency Гц 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5

E1-09 Min Output Frequency Гц 2,9 2,9 2,9 2,9 2,9 2,9

C5-17 Motor Inertia кгм2 0,064 0,116 0,140 0,259 0,312 0,418

L3-24 Acc@Rated Torque *1 с 0,062 0,091 0,092 0,125 0,122 0,135

n5-02 Mot Inertia Acceleration Time с 0,062 0,091 0,092 0,125 0,122 0,135

n8-49 Heavy Load Id Current % -14,9 -17,9 -15,9 -17,7 -20,1 -13,8
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Таблица 11.12 Установки кодов двигателей серии SSR1 для спецификаций 400 В на 1150 мин-1 (об/мин)

*1 Установки по умолчанию изменяются в зависимости от установки параметра o2-04 [Drive KVA Selection].

 Двигатели IPM Yaskawa серии SST4 (Постоянный крутящий момент)
Таблица 11.13 Установки кодов двигателей серии SST4 для спецификаций 400 В на 1750 мин-1 (об/мин)

*1 Установки по умолчанию изменяются в зависимости от установки параметра o2-04 [Drive KVA Selection].

Параметр Единица Код двигателя (установка параметра E5-01)

Код двигателя PM E5-01 - 1445 1446 1447 1448

Класс по напряжению В 400 400 400 400

Мощность кВт 55 75 90 110

Скорость вращения двигателя мин-1 1150 1150 1150 1150

E5-02 PM Mot Rated Power (kW) кВт 55,00 75,00 90,00 110,00

E5-03 PM Mot Rated Current (FLA) A 92,0 127,1 150,5 185,4

E5-04 PM Mot Pole Count - 6 6 6 6

E5-05 PM Mot Resistance (Ohms/Phase) Ом 0,051 0,033 0,027 0,015

E5-06 PM d-Axis Inductance (mH/Phase) мГн 3,96 3,03 2,60 1,89

E5-07 PM q-Axis Inductance (mH/Phase) мГн 5,00 5,14 3,28 2,33

E5-09 PM BackEMF Vpeak (mV/(rad/s)) мВс/рад 854,0 823,1 853,4 829,2

E5-24 PM BackEMF L-L Vrms (mV/r/min) мВ/(об/мин) 0,0 0,0 0,0 0,0

E1-04 Max Output Frequency Гц 57,5 57,5 57,5 57,5

E1-05 Max Output Voltage V 380,0 380,0 380,0 380,0

E1-06 Base Frequency Гц 57,5 57,5 57,5 57,5

E1-09 Min Output Frequency Гц 2,9 2,9 2,9 2,9

C5-17 Motor Inertia кгм2 0,56 0,83 0,96 1,61

L3-24 Acc@Rated Torque*1 с 0,147 0,161 0,154 0,212

n5-02 Mot Inertia Acceleration Time с 0,147 0,161 0,154 0,212

n8-49 Heavy Load Id Current % -12,5 -28,8 -13,3 -11,6

Параметр Наименование Единица Код двигателя (установка параметра E5-01)

E5-01

Код двигателя PM E5-01 - 2232 2233 2235 2236 2238 223A 223B 223D

Класс по напряжению В 400 400 400 400 400 400 400 400

Мощность кВт 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11

Скорость вращения 
двигателя мин-1 1750 1750 1750 1750 1750 1750 1750 1750

E5-02 PM Mot Rated Power 
(kW) кВт 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11,0

E5-03 PM Mot Rated Current 
(FLA) A 0,92 1,77 3,33 4,48 7,50 10,42 14,27 20,5

E5-04 PM Mot Pole Count - 6 6 6 6 6 6 6 6

E5-05 PM Mot Resistance 
(Ohms/Phase) Ом 8,935 4,570 3,096 1,906 0,972 1,103 0,630 0,429

E5-06 PM d-Axis Inductance 
(mH/Phase) мГн 80,14 48,04 35,60 30,31 20,03 23,41 14,86 14,34

E5-07 PM q-Axis Inductance 
(mH/Phase) мГн 110,76 64,88 47,84 38,36 24,97 28,70 17,25 17,25

E5-09 PM BackEMF Vpeak 
(mV/(rad/s)) мВс/рад 416,5 399,4 438,5 475,5 463,7 485,8 470,4 513,4

E5-24 PM BackEMF L-LVrms 
(mV/r/min) мВ/(об/мин) 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0

E1-04 Max Output Frequency Гц 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5

E1-05 Max Output Voltage V 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0

E1-06 Base Frequency Гц 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5

E1-09 Min Output Frequency Гц 4,4 4,4 4,4 4,4 4,4 4,4 4,4 4,4

C5-17 Motor Inertia кгм2 0,0016 0,0022 0,0042 0,0081 0,0133 0,013 0,017 0,027

L3-24 *1 Acc@Rated Torque с 0,134 0,099 0,094 0,124 0,121 0,081 0,075 0,082

n5-02 Mot Inertia Acceleration 
Time с 0,134 0,099 0,094 0,124 0,121 0,081 0,075 0,082

n8-49 Heavy Load Id Current % -7,5 -8,5 -9,8 -8,2 -9,1 -13,1 -9,2 -12,4
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Таблица 11.14 Установки кодов двигателей серии SST4 для спецификаций 400 В на 1750 мин-1 (об/мин)

*1 Установки по умолчанию изменяются в зависимости от установки параметра o2-04 [Drive KVA Selection].

Таблица 11.15 Установки кодов двигателей серии SST4 для спецификаций 400 В на 1750 мин-1 (об/мин)

*1 Установки по умолчанию изменяются в зависимости от установки параметра o2-04 [Drive KVA Selection].

Параметр Наименование Единица Код двигателя (установка параметра E5-01)

E5-01

Код двигателя PM E5-01 - 223E 223F 2240 2242 2243 2244 2245 2246

Класс по напряжению В 400 400 400 400 400 400 400 400

Мощность кВт 15 18 22 30 37 45 55 75

Скорость вращения 
двигателя мин-1 1750 1750 1750 1750 1750 1750 1750 1750

E5-02 PM Mot Rated Power 
(kW) кВт 15 18.50 22.00 30.00 37.00 45.00 55.00 75.00

E5-03 PM Mot Rated Current 
(FLA) A 26,4 34,2 38,8 52,2 65,4 77,6 99,3 130,2

E5-04 PM Mot Pole Count - 6 6 6 6 6 6 6 6

E5-05 PM Mot Resistance 
(Ohms/Phase) Ом 0,275 0,196 0,160 0,120 0,077 0,052 0,036 0,023

E5-06 PM d-Axis Inductance 
(mH/Phase) мГн 9,99 7,92 6,82 5,24 3,57 2,98 1,59 1,59

E5-07 PM q-Axis Inductance 
(mH/Phase) мГн 12,37 9,64 8,51 6,44 4,65 3,75 2,78 1,97

E5-09 PM BackEMF Vpeak 
(mV/(rad/s)) мВс/рад 505,3 489,2 509,5 566,2 531,6 530,6 515,2 515,2

E5-24 PM BackEMF L-LVrms 
(mV/r/min) мВ/(об/мин) 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0

E1-04 Max Output Frequency Гц 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5

E1-05 Max Output Voltage V 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0

E1-06 Base Frequency Гц 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5

E1-09 Min Output Frequency Гц 4,4 4,4 4,4 4,4 4,4 4,4 4,4 4,4

C5-17 Motor Inertia кгм2 0,044 0,054 0,063 0,113 0,137 0,252 0,30 0,41

L3-24 *1 Acc@Rated Torque с 0,099 0,098 0,096 0,126 0,124 0,188 0,186 0,184

n5-02 Mot Inertia Acceleration 
Time с 0,099 0,098 0,096 0,126 0,124 0,188 0,186 0,184

n8-49 Heavy Load Id Current % -15,1 -14,3 -15,3 -11,3 -14,5 -13,2 -22,6 -11,9

Параметр Наименование Единица Код двигателя (установка параметра E5-01)

E5-01

Код двигателя PM E5-01 - 2247 2248 2249 224A 224C 224D 224E

Класс по напряжению В 400 400 400 400 400 400 400

Мощность кВт 90 110 132 160 200 220 300

Скорость вращения 
двигателя мин-1 1750 1750 1750 1750 1750 1750 1750

E5-02 PM Mot Rated Power 
(kW) кВт 90,00 110,00 132,00 160,00 200,00 250,00 300,00

E5-03 PM Mot Rated Current 
(FLA) A 153,1 184,4 229,2 269,8 346,9 421,9 520,8

E5-04 PM Mot Pole Count - 6 6 6 6 6 6 6

E5-05 PM Mot Resistance 
(Ohms/Phase) Ом 0,019 0,017 0,012 0,008 0,005 0,004 0,002

E5-06 PM d-Axis Inductance 
(mH/Phase) мГн 1,51 1,43 1,13 0,96 0,65 0,67 0,40

E5-07 PM q-Axis Inductance 
(mH/Phase) мГн 1,76 1,92 1,54 1,26 0,88 0,74 0,52

E5-09 PM BackEMF Vpeak 
(mV/(rad/s)) мВс/рад 538,3 590,9 548,2 603,9 556,8 593,1 495,4

E5-24 PM BackEMF L-L Vrms 
(mV/r/min) мВ/(об/мин) 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0

E1-04 Max Output Frequency Гц 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5

E1-05 Max Output Voltage В 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0

E1-06 Base Frequency Гц 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5 87,5

E1-09 Min Output Frequency Гц 4,4 4,4 4,4 4,4 4,4 4,4 4,4

C5-17 Motor Inertia кгм2 0,55 0,82 0,96 1,60 1,95 2,82 3,70

L3-24 *1 Acc@Rated Torque с 0,205 0,250 0,244 0,336 0,327 0,379 0,414

n5-02 Mot Inertia Acceleration 
Time с 0,205 0,250 0,244 0,336 0,327 0,379 0,414

n8-49 Heavy Load Id Current % -8,6 -14,8 -17,5 -12,5 -14,7 -5,1 -16,3
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Таблица 11.16 Установки кодов двигателей серии SST4 для спецификаций 400 В на 1450 мин-1 (об/мин)

*1 Установки по умолчанию изменяются в зависимости от установки параметра o2-04 [Drive KVA Selection].

Таблица 11.17 Установки кодов двигателей серии SST4 для спецификаций 400 В на 1450 мин-1 (об/мин)

*1 Установки по умолчанию изменяются в зависимости от установки параметра o2-04 [Drive KVA Selection].

Параметр Наименование Единица Код двигателя (установка параметра E5-01)

E5-01

Код двигателя PM E5-01 - 2332 2333 2335 2336 2338 233A 233B 233D

Класс по напряжению В 400 400 400 400 400 400 400 400

Мощность кВт 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11

Скорость вращения 
двигателя мин-1 1450 1450 1450 1450 1450 1450 1450 1450

E5-02 PM Mot Rated Power кВт 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11,0

E5-03 PM Mot Rated Current 
(FLA) A 0,91 1,67 3,02 4,74 7,08 10,21 13,96 20,5

E5-04 PM Mot Pole Count - 6 6 6 6 6 6 6 6

E5-05 PM Mot Resistance 
(Ohms/Phase) Ом 12,616 7,340 2,724 1,232 1,509 1,112 0,720 0,393

E5-06 PM d-Axis Inductance 
(mH/Phase) мГн 113,84 77,84 40,00 27,52 31,73 23,09 25,28 13,36

E5-07 PM q-Axis Inductance 
(mH/Phase) мГн 157,16 103,56 60,80 37,00 40,88 34,39 35,20 18,44

E5-09 PM BackEMF Vpeak 
(mV/(rad/s)) мВс/рад 490,8 513,8 543,7 520,3 580,8 602,7 601,5 584,6

E5-24 PM BackEMF L-LVrms 
(mV/r/min) мВ/(об/мин) 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0

E1-04 Max Output Frequency Гц 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5

E1-05 Max Output Voltage В 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0

E1-06 Base Frequency Гц 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5

E1-09 Min Output Frequency Гц 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6

C5-17 Motor Inertia кгм2 0,0016 0,0022 0,0081 0,0133 0,0133 0,017 0,027 0,044

L3-24 *1 Acc@Rated Torque с 0,092 0,068 0,125 0,139 0,083 0,070 0,082 0,092

n5-02 Mot Inertia Acceleration 
Time с 0,092 0,068 0,125 0,139 0,083 0,070 0,082 0,092

n8-49 Heavy Load Id Current % -9,5 -9,4 -13,7 -10,0 -12,9 -19,9 -22,8 -19,8

Параметр Наименование Единица Код двигателя (установка параметра E5-01)

E5-01

Код двигателя PM E5-01 - 233E 233F 2340 2342 2343 2344 2345 2346

Класс по напряжению В 400 400 400 400 400 400 400 400

Мощность кВт 15 18 22 30 37 45 55 75

Скорость вращения 
двигателя мин-1 1450 1450 1450 1450 1450 1450 1450 1450

E5-02 PM Mot Rated Power кВт 15 18.50 22.00 30.00 37.00 45.00 55.00 75.00

E5-03 PM Mot Rated Current 
(FLA) A 27,1 34,2 37,6 50,9 65,4 80,2 96,1 129,2

E5-04 PM Mot Pole Count - 6 6 6 6 6 6 6 6

E5-05 PM Mot Resistance 
(Ohms/Phase) Ом 0,291 0,220 0,192 0,136 0,091 0,064 0,048 0,028

E5-06 PM d-Axis Inductance 
(mH/Phase) мГн 11,77 8,94 8,32 6,68 5,30 3,76 3,09 2,24

E5-07 PM q-Axis Inductance 
(mH/Phase) мГн 14,60 11,40 10,64 8,16 6,80 4,88 4,75 3,03

E5-09 PM BackEMF Vpeak 
(mV/(rad/s)) мВс/рад 610,3 595,2 711,6 710,8 652,7 604,8 669,1 646,8

E5-24 PM BackEMF L-LVrms 
(mV/r/min) мВ/(об/мин) 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0

E1-04 Max Output Frequency Гц 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5

E1-05 Max Output Voltage V 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0

E1-06 Base Frequency Гц 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5

E1-09 Min Output Frequency Гц 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6

C5-17 Motor Inertia кгм2 0,054 0,063 0,113 0,137 0,252 0,304 0,41 0,55

L3-24 *1 Acc@Rated Torque с 0,083 0,079 0,118 0,105 0,157 0,156 0,172 0,169

n5-02 Mot Inertia Acceleration 
Time с 0,083 0,079 0,118 0,105 0,157 0,156 0,172 0,169

n8-49 Heavy Load Id Current % -14,5 -16,1 -11,8 -10,5 -15,6 -17,4 -21,7 -17,3
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Таблица 11.18 Установки кодов двигателей серии SST4 для спецификаций 400 В на 1450 мин-1 (об/мин)

*1 Установки по умолчанию изменяются в зависимости от установки параметра o2-04 [Drive KVA Selection].

Таблица 11.19 Установки кодов двигателей серии SST4 для спецификаций 400 В на 1150 мин-1 (об/мин)

*1 Установки по умолчанию изменяются в зависимости от установки параметра o2-04 [Drive KVA Selection].

Параметр Наименование Единица Код двигателя (установка параметра E5-01)

E5-01

Код двигателя PM E5-01 - 2347 2348 2349 234A 234C 234D

Класс по напряжению В 400 400 400 400 400 400

Мощность кВт 90 110 132 160 200 250

Скорость вращения двигателя мин-1 1450 1450 1450 1450 1450 1450

E5-02 PM Mot Rated Power (kW) кВт 90,00 110,00 132,00 160,00 200,00 250,00

E5-03 PM Mot Rated Current (FLA) A 153,1 191,7 226,0 268,8 331,3 422,9

E5-04 PM Mot Pole Count - 6 6 6 6 6 6

E5-05 PM Mot Resistance (Ohms/Phase) Ом 0,024 0,015 0,011 0,007 0,006 0,003

E5-06 PM d-Axis Inductance (mH/Phase) мГн 2,20 1,34 1,23 0,92 0,84 0,61

E5-07 PM q-Axis Inductance (mH/Phase) мГн 3,23 2,16 1,67 1,30 1,25 0,89

E5-09 PM BackEMF Vpeak (mV/(rad/s)) мВс/рад 708,0 637,8 677,0 661,7 687,1 655,9

E5-24 PM BackEMF L-LVrms (mV/r/
min) мВ/(об/мин) 0,0 0,0 0,0 0,0 0 0,0

E1-04 Max Output Frequency Гц 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5

E1-05 Max Output Voltage В 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0

E1-06 Base Frequency Гц 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5 72,5

E1-09 Min Output Frequency Гц 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6

C5-17 Motor Inertia кгм2 0,82 0,96 1,60 1,95 2,82 3,70

L3-24*1 Acc@Rated Torque с 0,210 0,201 0,279 0,281 0,325 0,341

n5-02 Mot Inertia Acceleration Time с 0,210 0,201 0,279 0,281 0,325 0,341

n8-49 Heavy Load Id Current % -19,6 -24,1 -15,1 -17,0 -19,8 -19,3

Параметр Наименование Единица Код двигателя (установка параметра E5-01)

E5-01

Код двигателя PM E5-01 - 2432 2433 2435 2436 2438 243A 243B

Класс по напряжению В 400 400 400 400 400 400 400

Мощность кВт 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5

Скорость вращения двигателя мин-1 1150 1150 1150 1150 1150 1150 1150

E5-02 PM Mot Rated Power (kW) кВт 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5

E5-03 PM Mot Rated Current (FLA) A 0,89 1,72 3,02 4,58 7,40 10,21 13,75

E5-04 PM Mot Pole Count - 6 6 6 6 6 6 6

E5-05 PM Mot Resistance (Ohms/Phase) Ом 10,720 6,080 4,336 2,143 1,428 1,199 0,648

E5-06 PM d-Axis Inductance (mH/Phase) мГн 122,20 61,16 70,24 46,20 33,87 41,67 21,24

E5-07 PM q-Axis Inductance (mH/Phase) мГн 170,80 97,12 90,04 60,28 42,98 69,15 33,04

E5-09 PM BackEMF Vpeak (mV/(rad/s)) мВс/рад 626,1 626,1 703,1 727,6 699,0 861,5 759,7

E5-24 PM BackEMF L-LVrms (mV/r/
min) мВ/(об/мин) 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0

E1-04 Max Output Frequency Гц 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5

E1-05 Max Output Voltage В 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0

E1-06 Base Frequency Гц 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5

E1-09 Min Output Frequency Гц 2,9 2,9 2,9 2,9 2,9 2,9 2,9

C5-17 Motor Inertia кгм2 0,0022 0,0042 0,0081 0,0133 0,0168 0,027 0,044

L3-24*1 Acc@Rated Torque с 0,080 0,081 0,078 0,088 0,066 0,070 0,085

n5-02 Mot Inertia Acceleration Time с 0,080 0,081 0,078 0,088 0,066 0,070 0,085

n8-49 Heavy Load Id Current % -8,4 -11,0 -9,9 -9,0 -11,4 -23,2 -22,1
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Таблица 11.20 Установки кодов двигателей серии SST4 для спецификаций 400 В на 1150 мин-1 (об/мин)

*1 Установки по умолчанию изменяются в зависимости от установки параметра o2-04 [Drive KVA Selection].

Таблица 11.21 Установки кодов двигателей серии SST4 для спецификаций 400 В на 1150 мин-1 (об/мин)

*1 Установки по умолчанию изменяются в зависимости от установки параметра o2-04 [Drive KVA Selection].

Параметр Наименование Единица Код двигателя (установка параметра E5-01)

E5-01

Код двигателя PM E5-01 - 243D 243E 243F 2440 2442 2443 2444

Класс по напряжению В 400 400 400 400 400 400 400

Мощность кВт 11 15 18 22 30 37 45

Скорость вращения двигателя мин-1 1150 1150 1150 1150 1150 1150 1150

E5-02 PM Mot Rated Power (kW) кВт 11,0 15 18,50 22,00 30,00 37,00 45,00

E5-03 PM Mot Rated Current (FLA) A 19,5 27,7 32,7 39,2 51,8 63,0 76,6

E5-04 PM Mot Pole Count - 6 6 6 6 6 6 6

E5-05 PM Mot Resistance (Ohms/Phase) Ом 0,460 0,325 0,260 0,209 0,140 0,106 0,076

E5-06 PM d-Axis Inductance (mH/Phase) мГн 17,76 12,83 11,68 10,09 8,12 6,43 4,96

E5-07 PM q-Axis Inductance (mH/Phase) мГн 22,72 17,19 15,16 16,25 9,84 7,71 6,56

E5-09 PM BackEMF Vpeak (mV/(rad/s)) мВс/рад 740,4 716,6 809,1 786,2 888,8 857,7 941,6

E5-24 PM BackEMF L-LVrms (mV/r/
min) мВ/(об/мин) 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0

E1-04 Max Output Frequency Гц 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5

E1-05 Max Output Voltage V 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0

E1-06 Base Frequency Гц 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5

E1-09 Min Output Frequency Гц 2,9 2,9 2,9 2,9 2,9 2,9 2,9

C5-17 Motor Inertia кгм2 0,054 0,063 0,113 0,137 0,252 0,304 0,410

L3-24*1 Acc@Rated Torque с 0,071 0,061 0,089 0,090 0,122 0,119 0,132

n5-02 Mot Inertia Acceleration Time с 0,071 0,061 0,089 0,090 0,122 0,119 0,132

n8-49 Heavy Load Id Current % -16,7 -20,2 -15,2 -27,7 -9,8 -10,2 -11,5

Параметр Наименование Единица Код двигателя (установка параметра E5-01)

E5-01

Код двигателя PM E5-01 - 2445 2446 2447 2448 2449 244A 244C

Класс по напряжению В 400 400 400 400 400 400 400

Мощность кВт 55 75 90 110 132 160 200

Скорость вращения двигателя мин-1 1150 1150 1150 1150 1150 1150 1150

E5-02 PM Mot Rated Power (kW) кВт 55,00 75,00 90,00 110,00 132,00 160,00 200,00

E5-03 PM Mot Rated Current (FLA) A 93,1 128,1 153,1 186,5 221,9 269,8 336,5

E5-04 PM Mot Pole Count - 6 6 6 6 6 6 6

E5-05 PM Mot Resistance (Ohms/Phase) Ом 0,051 0,032 0,026 0,015 0,012 0,009 0,007

E5-06 PM d-Axis Inductance (mH/Phase) мГн 3,99 2,97 2,44 1,87 1,49 1,41 1,22

E5-07 PM q-Axis Inductance (mH/Phase) мГн 5,39 3,90 3,23 2,46 2,08 1,88 1,51

E5-09 PM BackEMF Vpeak (mV/(rad/s)) мВс/рад 853,8 829,6 835,6 833,4 848,6 889,1 915,0

E5-24 PM BackEMF L-LVrms (mV/r/
min)

мВ/(об/
мин) 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0

E1-04 Max Output Frequency Гц 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5

E1-05 Max Output Voltage В 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0 380,0

E1-06 Base Frequency Гц 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5 57,5

E1-09 Min Output Frequency Гц 2,9 2,9 2,9 2,9 2,9 2,9 2,9

C5-17 Motor Inertia кгм2 0,55 0,82 0,96 1,60 1,95 2,82 3,70

L3-24*1 Acc@Rated Torque с 0,145 0,159 0,155 0,211 0,214 0,256 0,268

n5-02 Mot Inertia Acceleration Time с 0,145 0,159 0,155 0,211 0,214 0,256 0,268

n8-49 Heavy Load Id Current % -15,9 -15,7 -15,7 -14,7 -16,5 -14,1 -10,3
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12.1 A: ПАРАМЕТРЫ ИНИЦИАЛИЗАЦИИ ПРИВОДА
Параметры группы A: ИНИЦИАЛИЗАЦИЯ служат для настройки рабочей среды и рабочих условий для 
привода.

 A1: ИНИЦИАЛИЗАЦИЯ
Параметры группы A1 служат для настройки рабочей среды и рабочих условий для привода. Например, эти 
параметры служат для выбора языка отображения информации на дисплее клавиатуры, выбора режима 
управления и уровня доступа к параметрам привода.

 A1-00 Выбор языка дисплея

Примечание:
При сбросе привода посредством параметра A1-03 [Init Parameters], данный параметр не сбрасывается.

0 : Английский (English)
1 : Японский (Japanese)
2 : Немецкий (German)
3 : Французский (French)
4 : Итальянский (Italian)
5 : Испанский (Spanish)
6 : Португальский (Portuguese)
7 : Китайский (Chinese)
8 : Чешский (Czech)
9 : Русский (Russian)
10 : Турецкий (Turkish)
11 : Польский (Polish)
12 : Греческий (Greek)
 A1-01 Уровень доступа

0 : Только просмотр (Monitor only)
Доступ к параметрам A1-00, A1-01, A1-04 [Password Input] и U: МОНИТОРЫ.
1 : Ручная установка (Manual Setup)
Доступ к параметрам A1-00, A1-01, A1-04, с A2-01 по A2-32 [MAN1 Param1 - MAN3 Param12] и U: МОНИ-
ТОРЫ.
2 : Стандартные параметры (Standard Parameters)
Доступ ко всем параметрам, кроме параметров в режиме Эксперт.
3 : Параметры уровня эксперта (Expert Parameters)
Доступ ко всем параметрам, включая параметры в режиме Эксперт.
В таблице 12.1 показаны экраны, доступные для каждой установки параметра A1-01.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

A1-00
(0100)
ХОД

Выбор языка дисплея
(Language Selection) Служит для установки языка отображения информации на ЖК-дисплее клавиатуры. 

0
(0 - 12)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

A1-01
(0101)
ХОД

Уровень доступа
(Access Level) Служит для установки уровня доступа пользователя к параметрам. Уровень доступа опреде-

ляет, какие из параметров будут отображаться на дисплее, и какие параметры могут быть 
установлены пользователем. 

2
(0 - 3)
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Таблица 12.1 Уровень доступа и доступные экраны клавиатуры

Примечание:
• При использовании для установки пароля параметров A1-04 и A1-05 [Password Setting] вы не можене изменять значения пара-

метров с A1-01 по A1-03, A1-07 или с A2-01 по A2-32. 
• При выборе функции дискретного входа с помощью параметра H1-xx: = 7C [Prg Lock], вам понадобится включить дискретный 

вход прежде чем изменять установки параметров.
• При использовании сети Modbus прежде чем изменять установки параметров с помощью клавиатуры вы должны послать 

команду Enter из контроллера в привод и завершить процесс записи через последовательную сеть.

 A1-02 Режим управления

Примечание: 
• При изменении установки параметра A1-02, соответствующие параметры, определенные в A1-02, принимают их значения по 

умолчанию. 
• Для использования функции переключения к двигателю 2, в первую очередь выключите вход, которому назначена функция 

выбора 2-го двигателя H1-xx: = 61 [Motor 2 Select], затем измените установку параметра A1-02. При неправильном выполнении 
процедуры будет выведена ошибка выбора параметра oPE08 [Parameter Selection Error]. 

Служит для установки режима управления для конкретного применения и двигателя.
0 : Режим вольт-частотного управления (V/f Control)
• Используйте этот режим управления в следующих применениях и условиях:
• Для общих применений управления с переменной скоростью, в которых не требуется высокий уровень 

чувствительности или высокоточное управление скоростью.
• При подключении к одному приводу более одного двигателя
• При отсутствии достаточных данных для установки параметров двигателя
• Когда невозможно выполнить Автонастройку. При диапазоне скорости 1:40.
1 : Режим вольт-частотного управления V/f по замкнутому контуру (PG V/f Control)
• Используйте этот режим управления в следующих применениях и условиях:
• Для общих применений, в которых не требуется высокий уровень чувствительности, но необходимо 

высокоточное управление скоростью.
• При отсутствии достаточных данных для установки параметров двигателя
• Когда невозможно выполнить Автонастройку. При диапазоне скорости 1:40.
2 : Режим векторного управления по разомкнутому контуру (OLVector)
Используйте этот режим управления для общих применений управления с переменной скоростью, в кото-
рых требуется высокоточное управление скоростью. В этом режиме управления нет необходимости в сиг-
нале обратной связи от двигателя для получения высокого отклика по крутящему моменту и высокого 
крутящего момента при работе на низких скоростях. Диапазон регулирования скорости составляет 1: 120.
3 : Режим векторного управления по замкнутому контуру (CLVector )
Используйте этот режим управления для общих применений управления с переменной скоростью в кото-
рых необходимо следующее:
• Высокий уровень чувствительности

Режим Экран клавиатуры
Установка уровня доступа A1-01 [Access Level]

0 1 2 3

Режим привода  Мониторы (Monitors) Да Да Да Да

Режим программирования

 Параметры (Parameters) Да Да Да Да

Ручная настройка
(Manual Setup) Да Да Да Да

Резервное копирование / 
восстановление параме-
тров
(Parameter Backup/Restore)

Нет Нет Да Да

Измененные параметры/
Журнал ошибок
(Modified Parameters/
Fault Log)

Нет Нет Да Да

Автонастройка
(Auto-Tuning) Нет Нет Да Да

Экран начальной 
настройки
(Initial Setup Screen)

Нет Нет Да Да

Инструменты диагно-
стики
(Diagnostic Tools)

Нет Нет Да Да

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

A1-02
(0102)

Режим управления
(Control Method) Служит для установки режима управления для конкретного применения и двигателя.

0
(0 - 8)
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• Высокоточное управление скоростью до нулевой скорости
• Высокоточное управление крутящим моментом. Для этого режима управления необходим сигнал обрат-

ной связи по скорости от двигателя. Диапазон регулирования скорости составляет 1: 1500.
4 : Расширенный режим векторного управления по разомкнутому контуру (Adv OLVector)
• Этот режим управления предназначен для асинхронных двигателей. Используйте этот режим управления 

для применений, в которых требуется высокоточное управление скоростью.
• Этот метод управления позволяет обеспечивать высокий ответ по скорости и крутящему моменту, а также 

высокий крутящий момент при работе на низких скоростях. Диапазон регулирования скорости составляет 
1: 200.

5 : Режим векторного управления по разомкнутому контуру.для двигателей с постоянными 
магнитами (PM OLVector)
Этот режим управления позволяет управлять двигателями IPM и SPM. Используйте этот режим управления 
для общих применений управления с переменной скоростью, в которых не требуется высокий уровень чув-
ствительности или высокоточное управление скоростью. Диапазон регулирования скорости составляет 
1:20.
6 : Расширенный режим векторного управления по разомкнутому контуру для двигателей с 
постоянными магнитами (PM AOLVector)
Этот режим управления позволяет управлять двигателями IPM. Используйте этот режим управления для 
общих применений управления с переменной скоростью, в которых требуется высокоточное управление 
скоростью и ограничение крутящего момента. Диапазон регулирования скорости составляет 1:20. При уста-
новке параметра n8-57 = 1 [High-Freq Injection = Enabled] диапазон регулирования скорости составляет 
1:100.
7 : Режим векторного управления по замкнутому контуру для двигателей с постоянными 
магнитами (PM CLVector)
Этот режим управления позволяет управлять двигателями PM. Используйте этот режим управления для 
применений с постоянным моментом, в которых требуется высокоточное управление двигателями с посто-
янными магнитами. Также используйте этот режим управления для общих применений управления с пере-
менной скоростью, в которых требуется высокий ответ по крутящему моменту и высокоточное управление 
крутящим моментом. Для этого режима управления необходим сигнал обратной связи по скорости от двига-
теля. Диапазон регулирования скорости составляет 1:1500.
8 : Расширенный режим векторного управления EZ по разомкнутому контуру (EZ Vector)
Этот режим управления позволяет управлять асинхронными двигателями и двигателями PM. В этом 
режиме управления используется более простая процедура для более эффективного управления двигате-
лями. Используйте этот метод управления для применений со снижением крутящего момента. Например, 
для вентиляторов и насосов.

 A1-03 Инициализация параметров

Примечание: 
• После завершения инициализации привода параметр A1-03 автоматически устанавливается в 0.
• Пользовательские параметры позволяют сохранить значения параметров вашего применения и затем использовать их в каче-

стве значений по умолчанию при инициализации привода.
• Для использования функции переключения к двигателю 2, в первую очередь выключите вход, которому назначена функция 

выбора 2-го двигателя H1-xx: = 61 [Motor 2 Select], затем измените установку параметра A1-02. При неправильном выполнении 
процедуры будет выведена ошибка выбора параметра oPE08 [Parameter Selection Error]. 

0 : Нет инициализации (No Initialization)
1110 : Пользовательская инициализация (User / Solution Initialization)
Служит для перезаписи параметров пользовательскими значениями. Для установки пользовательских зна-
чений в качестве значений по умолчанию установите параметр o2-03 = 1 [UserPar Set Default Values = Set 
defaults].
Вы можете сохранить установки параметров, отрегулированные для пробного пуска, в качестве пользова-
тельских установок по умолчанию. Для сброса сохраненных установок параметров установите параметр 
A1-03 = 1110.
Следуйте следующей процедуре для сохранения пользовательских установок параметров и выполнения 
пользовательской инициализации.
1. Правильно установите параметры для вашего применения.
2. Установите параметр o2-03 = 1 [UserPar Set Default Values = Set defaults].  

Это сохранит установки параметров для пользовательской инициализации.  
Далее привод автоматически установит параметр o2-03 в 0.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

A1-03
(0103)

Инициализация (сброс) пара-
метров
(Init Parameters) Служит для сброса значений параметров к их заводским установкам.

0
(0 - 9990)
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3. При изменении любых значений параметров после того, как вы сохранили ваши установки в качестве 
пользовательских установок, привод при инициализации с помощью параметра A1-03 = 1110 будет 
заменять измененные значения параметров на пользовательские установки параметров.

2220 : 2-проводной режим (2-Wire Initialization)
Служит для назначения дискретному входу DI1 функции прямого хода и дискретному входу DI2 функции 
обратного хода, и сброса всех параметров к их установкам по умолчанию.
3330 : 3-проводной режим (3-Wire Initialization)
Служит для назначения дискретному входу DI1 функции команды хода, дискретному входу DI2 – функции 
команды останова и дискретному входу DI5 – функции выбора направления Прямой/Обратный ход, и 
сброса всех параметров к их установкам по умолчанию.
4440 : Инициализация Q2pack (Q2pack Init)
При инициализации с помощью установок A1-03 = 2220, 3330 параметры, указанные в таблице 12.2, не 
инициализируются.

Таблица 12.2 Параметры, которые не инициализируются
при выборе режимов 2-проводного и 3-проводного управления

Примечание: 
При установке параметра A1-03 = 2220, 3330 привод автоматически устанавливает параметр пароля A1-05 [Password Setting] = 
0000. Не забудьте установить пароль заново, если это необходимо. 

 A1-04 Ввод пароля

Если пароль, введенный в параметр A1-04, не совпадает с установкой пароля в параметре A1-05, то следую-
щие параметры не могут быть изменены:
• A1-01 [Уровень доступа]
• A1-02 [Режим управления]
• A1-03 [Инициализация (сброс) параметров]
• A1-07 [Активация режима Q2pack] 
• A2-01 - A2-32 [Параметры для ручной настройки привода с MAN1 Param1 по MAN3 Param12]
Чтобы заблокировать настройки параметров после внесения изменений без изменения пароля, введите 
неверный пароль в A1-04 и нажмите кнопку .

№ Наименование

A1-00 Выбор языка

A1-02 Режим управления

A1-07 Активация режима Q2pack

E1-03 Выбор вольт-частотной комбинации V/f

E5-01 Выбор кода двигателя PM

E5-02 Номинальная мощность двигателя PM (кВт)

E5-03 Номинальный ток двигателя PM (FLA)

E5-04 Число полюсов двигателя PM

E5-05 Сопротивление двигателя PM (Ом/Фаза)

E5-06 Индуктивность по оси d двигателя PM (мГн/Фаза)

E5-07 Индуктивность по оси q двигателя PM (мГн/Фаза)

E5-09 Пиковое значение противоЭДС двигателя PM (мВ/(рад/с))

E5-11 Смещение импульса Z энкодера

E5-24 Среднеквадратичное значение (RMS) фазного напряжения двигателя PM (мВ/об/мин)

E5-25 Время переключения полярности

F6-08 Инициализация параметров плат связи

F6-xx/F7-xx Параметры опциональных плат связи
Для инициализации параметров опциональной платы связи установите параметр F6-08 = 1 [Comm Par RST@Initialize = Reset].

L8-35 Тип корпуса привода

o2-04 Установка кода модели привода

q1-xx - q8-xx С q1-01 по q8-40: Параметры программы Q2pack

r1-xx Соединение 1a

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

A1-04
(0104)

Ввод пароля
(Password Input) Здесь вводится пароль, установленный в параметре A1-05 [Password Setting]. Без ввода этого 

пароля возможен только просмотр установок заблокированных параметров. Для изменения 
установок параметров необходимо ввести пароль.

0000
(0000 - 9999)



12.1 A: ПАРАМЕТРЫ ИНИЦИАЛИЗАЦИИ ПРИВОДА

516 SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство

Ввод пароля для разблокировки параметров
Используйте следующую процедуру для разблокировки установок параметров.
Установите пароль в параметре A1-05 [Password Setting] и отобразите на дисплее экран режима настройки 
параметров.
Эта процедура проверяет пароль и гарантирует, что настройки параметров разблокированы.

1. Нажмите кнопку  или   для выбора группы параметров “A: INITIALIZATION”, далее нажмите 

. 

2. Нажмите кнопку   или   для выбора параметра [A1-04], далее нажмите кнопку .  
Сейчас вы можете изменять установки параметров.

3. Нажимая кнопки  или , выберите соответствующую цифру и введите пароль.

4. Нажмите кнопку  для подтверждения пароля. 
Привод разблокирует параметры и автоматически отобразит экран параметров.

5. С помощью кнопок  или  выберите параметр [A1-02], затем нажмите кнопку . 
На дисплее будет отображена установка параметра [A1-02]. 

6. С помощью кнопок  или  измените значение установки.
Нажимайте кнопку  (Back) пока на дисплее не появится экран режима установки параметров.

 A1-05 Установка пароля

С помощью этого параметра блокируются установки следующих параметров:
• A1-01 [Уровень доступа]
• A1-02 [Режим управления]
• A1-03 [Инициализация (сброс) параметров]
• A1-07 [Активация режима Q2pack] 
• A2-01 - A2-32 [Параметры для ручной настройки привода с MAN1 Param1 по MAN3 Param12]

Примечание: 
• Обычно параметр A1-05 не отображается на дисплее. Для его отображения и установки откройте параметр A1-04 [Password 

Input] и затем одновременно нажмите кнопки  и .
• После установки пароля A1-05, он снова не будет отображаться, пока вы не введете правильный пароль в параметр A1-04. 

Запомните установленный пароль A1-05. Если вы не знаете (забыли) установку параметра A1-05 обратитесь к производителю 
или его ближайшему торговому представителю.

• При инициализации 2-проводным или 3 проводным режимом с помощью установки A1-03 = 2220, 3330 [2-Wire Initialization, 3-
Wire Initialization], привод производит сброс пароля A1-05 = 0000. При необходимости установите его заново.

• Изменение установки параметра A1-05 приводит к изменению пароля. Вновь введенное значение становится новым паролем.
• При использовании пароля для разблокировки и изменения параметров для их последующей блокировки тем же паролем вве-

дите в параметр A1-04 значение, отличное от установленного пароля.
• Если значение А1-04 отлично от значения A1-05, сеть Modbus не может прочитать или записать параметр A1-05.

 A1-07 Активация режима Q2pack

Q2pack является простым инструментом визуального программирования, позволяющим подключать функ-
циональные блоки для настройки привода и добавления функций программируемого контроллера (ПЛК).

Примечание: 
• Программа DriveWorksEZ перезапишет настройки привода при использовании многофункциональных дискретных и аналого-

вых входов и выходов. При использовании программы DriveWorksEZ для внесения изменений в привод, эти изменения сохра-
няются после отключения Q2pack.

• Для получения более подробной информации о Q2pack обратитесь к производителю или его ближайшему торговому предста-
вителю.

0 : Деактивировать режим Q2pack (Disable Q2pack)
1 : Активировать режим Q2pack (Enable Q2pack)
2 : Активация посредством дискретного входа

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

A1-05
(0105)

Установка пароля
(Password Setting) Служит для задания пароля блокировки параметров и защиты их от изменений. Для разблоки-

ровки параметров и возможности изменений введите правильный пароль в параметр A1-04 
[Password Input].

0000
(0000 - 9999)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

A1-07
(0128)

Активация режима Q2pack
(Q2pack Enable) Служит для перевода привода в режим работы с программами приложения Q2pack.

0
(0 - 2)
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Назначьте дискретному входу функцию активации режима Q2pack H1-xx: = 9F [Q2pack Disable]. Для 
задействования программ Q2pack деактивируйте этот дискретный вход, а для отключения программ акти-
вируйте его.

 A1-11 Блокировка прошивки от изменений

0 : Деактивирована
Блокировка выключена.
1 : Активирована
Блокировка включена.

 A1-12 Bluetooth ID

 A2: ПАРАМЕТРЫ РУЧНОЙ НАСТРОЙКИ
Здесь Вы можете зарегистрировать часто используемые и недавно измененные параметры для быстрого 
доступа к ним. Затем Вы можете отобразить зарегистрированные параметры в разделе [Manual Parameters] 
главного меню.

 A2-01 - A2-32 Параметры для ручной настройки привода 
с MAN1 Param1 по MAN3 Param12

Примечание: 
• Для доступа к параметрам с A2-01 по A2-32 необходимо установить уровень доступа A1-01 = 1 [Access Level = Manual Setup].
• Когда в параметре A1-07 = 1 или 2 [Q2pack Enable = Enable Q2pack или With DI], привод сохраняет в параметрах ручной 

настройки с A2-01 по A2-32 значения параметров группы q: ПАРАМЕТРЫ Q2PACK.
Привод сохраняет эти значения этих параметров в параметрах с A2-01 по A2-32.
• Привод сохраняет максимум 32 параметра.

Примечание: 
Для регистрации необходимых параметров установите уровень доступа A1-01 = 2 [Standard Parameters] или A1-01 = 3 [Expert 
Parameters].

• Привод автоматически сохраняет измененные параметры в параметры с A2-17 по A2-32.
Примечание: 
Установите параметр автосохранения ручных параметров A2-33 = 1 [Auto Save]. 

 A2-33 Автосохранение параметров ручной установки

0 : Ручной ввод (Manual Entry)
Устанавливайте пользовательские параметры вручную.
1 : Автоматическое сохранение (Auto Save)
Привод автоматически взаписывает измененные параметры в параметры с A2-17 по A2-32. Привод автома-
тически сохраняет сохраняет последний измененный параметр в параметре A2-17, и сохраняет максимум 
16 параметров. После того, как привод зарегистрирует 16 параметров, при сохранении нового параметра он 
удалит параметр из списка параметров пользователя, чтобы освободить место для нового параметра. При-
вод удаляет параметры с помощью First In, First Out.
Вы можете отобразить зарегистрированные параметры в разделе [Manual Parameters] главного меню.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

A1-11
(111D)

Эксперт

Разблокировка прошивки
(Firmware Update Lock) Эта функция служит для блокировки аппаратной прошивки привода. Когда она активирована, 

пользователь не может загрузить в привод новую прошивку.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

A1-12
(1564)

Код Bluetooth
(Bluetooth ID) Служит для установки пароля для возможности управления приводом с мобильного устрой-

ства через интерфейс Bluetooth.

-
(0000 - 9999)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

A2-01 - 
A2-32
(0106 - 
0125)

Параметры ручной настройки
(MAN1 Param1 - MAN3 
Param12) Вы можете выбрать максимум 32 параметра или монитора привода и занести их в параметры 

с A2-01 по A2-32. Установленные параметры будут отображаться в меню ручной настройки 
[Manual Setup] клавиатуры. Это позволяет получить мгновенный доступ к этим установлен-
ным параметрам.

Параметры в общем режиме 
настройки

(Определяется параметром 
A1-07)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

A2-33
(0126)

Автосохранение параметров 
ручной установки
(Manual Autoset Parameters) Служит для установки функции автоматического сохранения для изменения параметров руч-

ной установки с MAN2 Param7 по MAN3 Param12.

0
(0, 1)
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Примечание: 
В общем режиме настройки привод записывает параметры, начиная с A2-27, поскольку параметры A2-26 и ниже уже записаны 
по умолчанию.
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12.2 b: ПАРАМЕТРЫ НАСТРОЙКИ ПРИМЕНЕНИЯ
Параметры группы b служат для установки следующих функций.
• Источник задания частоты/Источник команды хода Run
• Установка режимов останова
• Торможение постоянным током
• Поиск (подхват) скорости
• Функция таймера
• ПИД-регулирование
• Функция удержания частоты (Dwell)
• Управление распределением нагрузки (Droop)
• Управление энергосбережением
• Нулевое сервоуправление

 b1: ВЫБОР РЕЖИМА РАБОТЫ
Параметры группы b1 служат для установки рабочего режима привода.

 b1-01 Выбор источника задания частоты 1

Примечание: 
• Нажмите кнопку  на клавиатуре для перехода в режим местного управления (LOCAL) и введите заданное значение 

частоты с клавиатуры.
• Когда привод получает команду хода при задании частоты 0 Гц или меньше значения параметра минимальной выходной 

частоты E1-09 [Min Output Frequency] индикатор  на клавиатуре будет мигать. Проверьте установку задания частоты и 
введите правильное значение, большее или равное значению параметра E1-09.

0 : Клавиатура (Keypad)
Используйте клавиатуру для ввода задания частоты.
С помощью кнопок  и  изменяйте задание частоты.
1 : Аналоговый вход (Analog Input)
Используйте многофункциональные аналоговые входы AI1, AI2 и AI3 для ввода аналогового задания 
частоты посредством входного сигнала напряжения или входного токового сигнала.
• Вход напряжения
Для использования входного сигнала напряжения по одному из аналоговых входов обратитесь к таблице 
12.3.

Таблица 12.3 Вход напряжения для задания частоты

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b1-01
(0180)

Выбор источника задания 
частоты 1
(Freq. Ref. Sel. 1) Служит для установки 1-го источника задания частоты.

1
(0 - 4)

Клемма Уровень 
сигнала

Установки параметров

ПримечаниеВыбор 
уровня 
сигнала

Выбор функции Усиление Смещение

AI1 0 - 10 В H3-01 = 0 H3-02 = 0 [Задание частоты] H3-03 H3-04 Установите DIP-переключатель S1-1
в позицию входа напряжения “V”.

-10 - 10 В H3-01 = 1

AI2 0 - 10 В H3-09 = 0 H3-10 = 0 [Задание частоты] H3-11 H3-12 Установите DIP-переключатель S1-2
в позицию входа напряжения “V”.

-10 - 10 В H3-09 = 1

AI3 0 - 10 В H3-05 = 0 H3-06 = 0 [Задание частоты] H3-07 H3-08 Установите DIP-переключатель S1-3
в позицию входа напряжения “V”.
Установите DIP-переключатель S4
в позицию аналогового входа “AI”.

-10 - 10 В H3-05 = 1
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Рисунок 12.1 Пример установки задания частоты сигналом напряжения через аналоговый вход AI1
Примечание: 
Вы можете использовать эту схему для подключения аналоговых входов AI2 и AI3.

• Токовый вход
Для использования входного токового сигнала по одному из многофункциональных аналоговых входов 
обратитесь к таблице 12.4.

Таблица 12.4 Токовый вход задания частоты

Рисунок 12.2 Пример установки задания частоты токовым сигналом через аналоговый вход AI2 
Примечание: 
Вы можете использовать эту схему для подключения аналоговых входов AI2 и AI3.

Переключение между главным и вспомогательным заданиями частоты
Для переключения задания частоты между аналоговыми входами AI1, AI2 и AI3 используйте функцию 
многоступенчатого задания скорости.
2 : Сеть Modbus (Modbus)
Используйте сеть Modbus для ввода задания частоты.
3 : Опциональная плата (Option PCB)
Используйте опциональную плату связи или опциональную плату аналоговых входов, установленные в 
привод, для ввода задания частоты.
Для установки и настройки опциональной платы обратитесь к руководству, прилагаемому к опциональной 
плате.

Клемма Уровень 
сигнала

Установки параметров
ПримечаниеВыбор уровня 

сигнала Выбор функции Усиление Смещение

AI1 4 -  20 мА H3-01 = 2 H3-02 = 0 [Задание частоты] H3-03 H3-04 Установите DIP-переключатель S1-1
в позицию токового входа “I”.

0 - 20 мА H3-01 = 3

AI2 4 -  20 мА H3-09 = 2 H3-10 = 0 [Задание частоты] H3-11 H3-12 Установите DIP-переключатель S1-2
в позицию токового входа “I”.

0 - 20 мА H3-09 = 3

AI3 4 -  20 мА H3-05 = 2 H3-06 = 0 [Задание частоты] H3-07 H3-08 Установите DIP-переключатель S1-3
в позицию токового входа “I”.

Установите DIP-переключатель S4
в позицию аналогового входа “AI”.

0 - 20 мА H3-05 = 3
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Примечание: 
При установке параметра b1-01 = 3 без установки в привод опциональной платы на дисплее клавиатуры будет мигать сообщение 
об ошибке oPE05 [Run Cmd/Freq Ref Source Sel Err].

4 : Импульсный вход (Pulse Train Input)
Используйте импульсный сигнал, подаваемый через импульсный вход PI для ввода задания частоты.
Для правильной настройки импульсного сигнала выполните следующую процедуру.
1. Установите параметры b1-01 = 4, H6-01 = 1 [PI Pulse Train Function = PIDFbk Value]. 
2. Установите в параметре H6-02 [PI Frequency Scale] число импульсов, соответствующее уровню 100% 

задания частоты.
3. Подайте сигнал последовательности импульсов на клемму входа PI и убедитесь, что на дисплее клавиа-

туры отображается правильное задание частоты.

 b1-02 Выбор источника команды хода 1

0 : Клавиатура (Keypad)
Используйте клавиатуру для ввода команды хода Run.
Вы можете использовать функцию толчка JOG или команды выбора направления вращения FWD/REV с 
клавиатуры.

Примечание: 

Когда в качестве источника команды хода Run выбрана клавиатура, будет гореть индикатор .

1 : Аналоговый вход (Analog Input)
Используйте цепи дискретных входов для ввода команды хода Run. С помощью параметра H1-xx выберите 
режим ввода для команды хода Run.
Установите параметр H1-xx = 1 - 5 [3-Wire Sequence, Run Command (2-Wire Sequence)]. По умолчанию 
выбран режим 2-проводного управления 1.
• Режим 2-проводного управления 1 

В этом режиме имеется два типа входов: Прямой ход/Останов и Обратный ход/Останов. Установите пара-
метр A1-03 = 2220 [Init Parameters = 2-Wire Initialization] для инициализации привода и установки входов 
DI1 и DI2 для работы в режиме 2-проводного управления.

• Режим 2-проводного управления 2 
В этом режиме имеется два типа входов: Ход/Останов и направление Прямого/Обратного хода.

• Режим 3-проводного управления 
В этом режиме имеется три типа входов: Ход, Останов и направление Прямого/Обратного хода. Устано-
вите параметр A1-03 = 3330 [Init Parameters = 3-Wire Initialization] для инициализации привода и уста-
новки входов DI1 и DI2 и DI5 для работы в режиме 3-проводного управления.

2 : Сеть Modbus (Modbus)
Используйте сеть Modbus для ввода команды хода Run.
3 : Опциональная плата (Option PCB)
Используйте опциональную плату связи или опциональную плату аналоговых входов, установленные в 
привод, для ввода клманды хода.
Для установки и настройки опциональной платы обратитесь к руководству, прилагаемому к опциональной 
плате.

Примечание: 
При установке параметра b1-02 = 3 без установки в привод опциональной платы на дисплее клавиатуры будет мигать сообщение 
об ошибке oPE05 [Run Cmd/Freq Ref Source Sel Err].

 b1-03 Выбор режима останова

Примечание:
Установки 0, 1 и 3 работают в режимах управления A1-02 = 3, 4, 5, 6, 7 или 8 [CLV, AOLV, PM OLV, PM AOL, PM CLV или EZV].

Выберите подходящий для вашего применения режим останова из следующих четырех опций:
0 : Управляемый останов (Ramp->Stop)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b1-02
(0181)

Выбор источника команды 
хода 1
(Run Comm. Sel 1) Служит для установки 1-го источника команды хода Run.

1
(0 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b1-03
(0182)

Выбор режима останова
(Stopping Method Selection) Служит для установки режима останова двигателя после снятия команды хода Run или ввода 

команды останова Stop.

0
(0 - 3, 9)
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При снятии команды хода Run или вводе команды останова Stop привод осуществляет управляемый оста-
нов с замедлением.
Привод производит плавный останов двигателя согласно установленному времени замедления. По умолча-
нию используется время замедления, установленное в параметре C1-02 [Decel Time 1]. Фактическое время 
замедления определяется условиями нагрузки (например, механическими потерями и инерцией).
Если во время замедления выходная частота меньше или равна установке параметра b2-01 [ZSpd/DCI 
Threshold], привод будет выполнять торможение постоянным током, управление нулевой скоростью или 
торможение коротким замыканием, в зависимости от выбранного режима останова.
• Управляемый останов в режимах управления V/f, AOLV, CL-V/f и OLV

В параметре b2-01 устанавливается частота запуска торможения постоянным током при останове. Если во 
время замедления выходная частота меньше или равна значению параметра b2-01, тогда привод выпол-
няет торможение постоянным током с использованием времени, установленного в параметре b2-04 
[DCInj Time@Stop]. 

Рисунок 12.3 Управляемый останов в режимах управления V/f, AOLV, CL-V/f и OLV 
Примечание: 
Когда значение параметра b2-01 меньше или равно минимальной выходной частоте E1-09 [Min Output Frequency], привод начи-
нает торможение постоянным током с частоты, установленной в параметре E1-09.

• Управляемый останов в режимах управления CLV/PM, AOLV/PM и EZOLV
В параметре b2-01 устанавливается частота запуска торможения коротким замыканием. Если во время 
замедления выходная частота меньше или равна значению параметра b2-01, тогда привод выполняет тор-
можение коротким замыканием с использованием времени, установленного в параметре b2-13 [SCB 
Time@Stop]. Если значение параметра b2-04 не равно 0, привод выполнит торможение постоянным током 
в течение времени, установленного в параметре b2-04, после завершения торможения коротким замыка-
нием.

Рисунок 12.4 Управляемый останов в режимах управления CLV/PM, AOLV/PM и EZOLV
Примечание: 
Когда значение параметра b2-01 меньше или равно минимальной выходной частоте E1-09 [Min Output Frequency], привод начи-
нает торможение коротким замыканием с частоты, установленной в параметре E1-09. 
Если b2-01 = 0 Гц и E1-09 = 0 Гц, привод не будет выполнять торможение коротким замыканием.

• Управляемый останов в режимах управления CLV и CLV/PM
В параметре b2-01 устанавливается частота запуска управления нулевой скоростью при останове. Если во 
время замедления выходная частота меньше или равна установке параметра b2-01, привод будет выпол-
нять управление нулевой скоростью в течении времени, установленного в параметре b2-04. 

Рисунок 12.5 Управляемый останов в режимах управления CLV и CLV/PM
Примечание: 
Когда значение параметра b2-01 меньше или равно минимальной выходной частоте E1-09 [Min Output Frequency], привод начи-
нает управление нулевой скоростью с частоты, установленной в параметре E1-09.
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1 : Останов самовыбегом (по инерции) (Coast->Stop)
Подайте команду Stop или выключите команду хода Run, привод выключит выход и двигатель остановится 
сомовыбегом (по инерции).
Фактическое время замедления определяется условиями нагрузки (например, механическими потерями и 
инерцией).

Рисунок 12.6 Останов самовыбегом (по инерции)
Примечание: 
При подаче команды Stop или выключении команды хода Run, привод будет игнорировать вновь подаваемую команду хода Run в 
течении времени, установленного в параметре L2-03 [Min Baseblck Time]. Не подавайте команду хода Run, пока двигатель полно-
стью не остановится. Используйте инжекцию постоянным током или функцию подхвата скорости для перезапуска двигателя 
перед его остановом.

2 : Останов с торможением постоянным током (DC Inj->Stop)
Подайте команду Stop или выключите команду хода Run в течении времени, установленного в параметре 
L2-03. Привод ожидает в течении минимального времени общей блокировки и затем производит инжекцию 
постоянного тока в двигатель величиной, установленной в параметре b2-02 [DCI Braking Current], для оста-
нова двигателя постоянным током.
При торможении постоянным током двигатель останавливается быстрее, чем по инерции.

Примечание: 
При установках параметра A1-02 = 3, 4, 5, 6 или 7, останов с торможением постоянным током не работает.

Рисунок 12.7 Останов с торможением постоянным током

Время торможения постоянным током определяется значением, установленным в параметре b2-04, и 
выходной частотой в момент получения команды Stop. Привод рассчитывает время торможения постоян-
ным током, как показано на Рисунке 12.8.

Рисунок 12.8 Время торможения постоянным током и выходная частота
Примечание: 
Для использования для остановки двигателя торможения постоянным током установите в параметре L2-03 достаточно высокое 
значение, которое не будет вызывать ошибку перегрузки по току oC.
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3 : Останов с выдержкой времени на самовыбег (Timed Coast->Stop)
Подайте команду Stop или выключите команду хода Run, привод выключит выход и двигатель остановится 
сомовыбегом (по инерции).
Привод игнорирует вновь подаваемую команду хода Run, пока не истечет “Время ожидания хода t”.
Для повторного пуска привода вводите команду хода Run после истечения “Времени ожидания хода t”.

Рисунок 12.9 Останов самовыбегом с таймером

Активное время замедления и выходная частота в момент получения команды Stop определяется длитель-
ностью “Времени ожидания хода t”.

Рисунок 12.10 Время ожидания хода t и Выходная частота

9 : Останов с расчетом расстояния (Distance Stop)
Подайте команду Stop или выключите команду хода Run для того, чтобы привод всегда производил замед-
ление с обеспечением одинакового расстояния.
Для расчета расстояния останова S1 привод использует активное время замедления и величину максималь-
ной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency]. Привод поддерживает его текущую скорость при 
останове, начиная с частоты меньшей максимальной скорости. Когда пройденное расстояние равно S1 
минус S2, привод осуществляет управляемый останов за текущее время замедления. Точность останова 
регулируется параметром d4-12 [Stop Position Gain]. 

Рисунок 12.11 Замедление при останове в позиции
Примечание: 
При настройке останова в позиции учитывайте следующие замечания.
• Для расчета времени останова привод использует время замедления, которое было активно в момент получения команды Stop 

или выключения команды хода Run. Если во время замедления поменять установку времени замедления, то позиционирование 
не будет точным.

• Установите параметры b6-03 = 0,0 [Dwell Ref@Stop = 0,0], b6-04 = 0,0 [Dwell Time@Stop = 0,0 с]. 
• Функция KEB Ride-Thru не является доступной. Установите функцию дискретного входа H1-xx:  40, 41, 42, 43 [KEB Thru1 

NC, KEB Thru1 NO, KEB Thru2 NC, KEB Thru2 NO]. 
• Установите параметр L3-04 = 0 [StallP@Decel Enable = Disabled]. Для регенеративных нагрузок может понадобиться опция 

динамического торможения.
• Установите параметр L3-11 = 0 [Overvolt Supression Select = Disabled]. 
• Функция торможения повышенным скольжением не является доступной. Установите функцию дискретного входа H1-xx: MFDI 

Function Select  32 [HiSlipBraking]. 
• Установите параметры C2-03, C2-04 = 0,00 [Jerk@Start of Decel, Jerk@End of Decel = 0,00 с].
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 b1-04 Выбор режима реверса

При запрете операции реверса привод игнорирует команду реверса.
0 : Активирован (Enabled)
Привод принимает команду реверса.
1 : Деактивирован (Disabled)
Привод не принимает команду реверса. 

 b1-05 Работа на частоте ниже минимальной

1 : Продолжение работы с текущим заданием частоты (Operate@FRef)
При снижении задания частоты ниже значения параметра E1-09 привод продолжает управлять двигателем 
согласно текущему заданию частоты.
Если при вводе команды Stop (или выключении команды хода Run) скорость двигателя меньше или равна 
значению параметра b2-01 [ZSpd/DCI Threshold], привод будет осуществлять управление нулевой скоро-
стью в течении времени, установленного в параметре b2-04 [DCInj Time@Stop], а затем выключит выход.

Рисунок 12.12 Работа с текущим заданием частоты

2 : Останов самовыбегом с отключением выхода (Baseblock coast)
Если задание частоты меньше значения параметра E1-09, привод прекращает вывод напряжения на двига-
тель, и двигатель останавливается самовыбегом. Если скорость двигателя меньше или равна значению 
параметра b2-01, тогда привод осуществляет управление нулевой скоростью в течении времени, установ-
ленного в параметре b2-04.

Рисунок 12.13 Общая блокировка (Останов двигателя самовыбегом)

3 : Продолжение работы на минимальной частоте (Min. Frequency)
Привод управляет двигателем на минимальном задании частоты, установленном в параметре E1-09 и 
команда хода Run остается включенной.
При получении команды Stop (или выключении команды хода Run) привод замедляет двигатель.
Если скорость двигателя упала ниже или равна значению параметра b2-01, тогда привод осуществляет 
управление нулевой скоростью в течении времени, установленного в параметре b2-04.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b1-04
(0183)

Выбор режима реверса
(Reverse Operation Selection) Служит для установки функции реверса. Отключайте режим реверса для применений типа 

вентиляторов или насосов, в которых обратное вращение является недопустимо опасным.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b1-05
(0184)

Работа на частоте ниже мини-
мальной
(Below Min. Freq. Operation) Служит для установки режима работы привода при снижении задания частоты ниже уста-

новки параметра E1-09 [Min Output Frequency] (Минимальная выходная частота).

1
(1 - 4)
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Рисунок 12.14 Работа на минимальной частоте

4 : Работа в режиме нулевой скорости (Zero Speed)
Когда задание частоты становится ниже значения параметра E1-09, привод осуществляет управление нуле-
вой скоростью.
При получении команды Stop (или выключении команды хода Run) повторно выполняет управление нуле-
вой скоростью в течении времени, установленного в параметре b2-04.

Рисунок 12.15 Работа в режиме управления нулевой скоростью

 b1-06 Выбор режима опроса дискретных входов

1 : Одинарный опрос (Single Scan)
Привод считывает состояние входа однократно. Привод производит немедленное считывание всех измене-
ний состояния дискретного входа.
Эта установка позволяет приводу быстро реагировать на изменение состояния входов, но может привести к 
пропуску ошибок, возникающих из-за наличия электрических помех.
2 : Двойной опрос (Double Scan)
Привод считывает состояние входа дважды. Привод считывает все изменения состояния входа дважды, 
чтобы убедиться, что состояние входа при обоих считываниях совпадают.
С этом режиме привод реагирует медленнее, чем при однократном опросе, однако это позволяет избежать 
ошибок при наличии электрических помех.

 b1-07 Выбор режима обработки команды хода

Этот параметр служит для внутренней блокировки привода с целью избежания ложного пуска двигателя 
при смене источника команды хода Run.
Для переключения источника команды хода RUN используйте кнопку  на клавиатуре или дискретный 
вход, которому назначена функция смены источника с помощью параметра H1-xx = 11, 9 [LOC/REM Sel., 
Ext Ref 1/2].
1 : Команда хода игнорируется (Cycle RUN)
В этом режиме при переключении источников команды хода в момент, когда команда хода Run активна, 
привод будет ее игнорировать и не будет управлять двигателем.
Когда привод управляет двигателем выключите команду хода Run для останова двигателя. Для возобновле-
ния работы снова подайте команду хода Run.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b1-06
(0185)

Выбор режима опроса дис-
кретных входов (Double Scan 
DI Inputs Select) Служит для установки количества опросов приводом команд, поступающих через дискретные 

входы, для обхода возможных сбоев из-за электрических помех.

2
(1, 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b1-07
(0186)

Выбор режима обработки 
команды хода (LO/RE Run 
Selection) Служит для установки режима обработки приводом существующей команды хода Run при 

смене источника команды хода Run.

1
(1, 2)
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2 : Команда хода принимается (Accept RUN)
В этом режиме при переключении источников команды хода в момент, когда команда хода Run активна, 
привод заново начнет либо продолжит управлять двигателем.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. 
При использовании режима 3-проводного управления должны соблюдаться следующие условия:

• Привод установлен в режим 3-проводного управления.
• Установлен параметр b1-17 = 1 [RUN@PowerUp Selection = Disregard RUN] 
• Цепи привода подключены по схеме 3-проводного управления.

Если же одновременно имеют место следующие три условия, то двигатель при включении питания привода может 
начать вращаться в обратном направлении:

• Цепи привода подключены по схеме 3-проводного управления.
• Привод установлен в режим 2-проводного управления (по умолчанию).
• Установлен параметр b1-17 = 2 [RUN@PowerUp Selection = Accept RUN] 

Несоблюдение предосторожности при использовании режимов управления может привести к смерти или серьезной 
травме из-за внезапного движения оборудования.

 b1-08 Выбор реакции на команду хода в режиме программирования

В целях безопасности привод, находясь в режиме программирования, игнорирует команду хода Run.
Этот параметр служит для предотвращения возможных аварий, если двигатель начнет вращаться при полу-
чении команды хода Run от внешнего источника, пока пользователь программирует привод. Вы также 
можете настроить привод таким образом, чтобы он не отображал режим программирования при активной 
команде хода.
1 : Игнорировать команду хода в режиме программирования (NoRUN@Program)
Привод не воспринимает команду хода Run во время режима программирования.
2 : Принимать команду хода от внешнего источника в режиме программирования 
(RUN@Program)
Привод принимает команду хода Run от внешнего источника во время режима программирования.
3 : Не разрешать программирование, пока двигатель не остановлен (Program@Stop only)
Привод не позволяет войти в режим программирования, пока привод управляет двигателем. Привод не ото-
бражает режим программирования, пока подана команда хода Run.

 b1-14 Выбор порядка чередования фаз

0 : Стандартный порядок чередования фаз (Standard)
1 : Сменить порядок чередования фаз (Phase Order Switch)
 b1-15 Выбор источника задания частоты 2

Этот параметр доступен при включении дискретного входа, для которого выбрана функция H1-xx = 9 [Ext 
Ref 1/2]. 

Примечание: 
• Нажмите кнопку  на клавиатуре для перехода в режим местного управления LOCAL и введите задание частоты с клавиа-

туры.
• Если привод получает команду хода, когда задание частоты 0 Гц или меньше значения минимальной выходной частоты E1-09 

[Min Output Frequency], то на клавиатуре будет мигать индикатор . Проверьте установку задания частоты и введите зна-
чение большее или равное значению E1-09.

0 : Клавиатура (Keypad)
Используйте клавиатуру для ввода задания частоты.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b1-08
(0187)

Выбор реакции на команду 
хода в режиме программиро-
вания (RUN@PRG Mode 
Selection)

Служит для установки условий обработки приводом команды хода Run, поступающей от 
внешнего источника во время установки параметров с клавиатуры в режиме программирова-
ния.

2
(1 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b1-14
(01C3)

Выбор порядка чередования 
фаз (Phase Order Selection) Служит для установки порядка чередования фаз на выходных клеммах U/T1, V/T2 и Вт/T3. 

Этот параметр позволяет привести в соответствие направление команды прямого хода с пря-
мым направлением вращения двигателя без переключения проводов двигателя.

0
(0, 1)

b1-15
(01C4)

Выбор источника задания 
частоты 2 (Freq. Ref. Sel. 2) Служит для установки 2-го источника задания частоты.

0
(0 - 4)
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С помощью кнопок  и  изменяйте задание частоты.
1 : Аналоговый вход (Analog Input)
Используйте многофункциональные аналоговые входы AI1, AI2 и AI3 для ввода аналогового задания 
частоты посредством входного сигнала напряжения или входного токового сигнала.
• Вход напряжения 

Для использования входного сигнала напряжения по одному из аналоговых входов обратитесь к таблице 
12.5.

Таблица 12.5 Вход напряжения для задания частоты

Рисунок 12.16 Пример установки задания частоты сигналом напряжения через аналоговый вход AI1
Примечание: 
Вы можете использовать эту схему для подключения аналоговых входов AI2 и AI3.

• Токовый вход 
Для использования входного токового сигнала по одному из многофункциональных аналоговых входов 
обратитесь к таблице 12.6.

Таблица 12.6 Токовый вход задания частоты

Клемма Уровень 
сигнала

Установки параметров
ПримечаниеВыбор уровня 

сигнала Выбор функции Усиление Смещение

AI1 0 - 10 В H3-01 = 0 H3-02 = 0 [Смещение частоты] H3-03 H3-04 Установите DIP-переключатель S1-1
в позицию входа напряжения “V”.

-10 - 10 В H3-01 = 1

AI2 0 - 10 В H3-09 = 0 H3-10 = 0 [Смещение частоты] H3-11 H3-12 Установите DIP-переключатель S1-2
в позицию входа напряжения “V”.

-10 - 10 В H3-09 = 1

AI3 0 - 10 В H3-05 = 0 H3-06 = 0 [Смещение частоты] H3-07 H3-08 Установите DIP-переключатель S1-3
в позицию входа напряжения “V”.
Установите DIP-переключатель S4
в позицию аналогового входа “AI”.

-10 - 10 В H3-05 = 1

Клемма Уровень 
сигнала

Установки параметров
ПримечаниеВыбор уровня 

сигнала Выбор функции Усиление Смещение

AI1 4 -  20 мА H3-01 = 2 H3-02 = 0 [Смещение частоты] H3-03 H3-04 Установите DIP-переключатель S1-1
в позицию токового входа “I”.

0 - 20 мА H3-01 = 3

AI2 4 -  20 мА H3-09 = 2 H3-10 = 0 [Смещение частоты] H3-11 H3-12 Установите DIP-переключатель S1-2
в позицию токового входа “I”.

0 - 20 мА H3-09 = 3

AI3 4 -  20 мА H3-05 = 2 H3-06 = 0 [Смещение частоты] H3-07 H3-08 Установите DIP-переключатель S1-3
в позицию токового входа “I”.

Установите DIP-переключатель S4
в позицию аналогового входа “AI”.

0 - 20 мА H3-05 = 3
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Рисунок 12.17 Пример установки задания частоты токовым сигналом через аналоговый вход AI2 
Примечание: 
Вы можете использовать эту схему для подключения аналоговых входов AI2 и AI3.

Переключение между главным и вспомогательным заданиями частоты
Для переключения задания частоты между аналоговыми входами AI1, AI2 и AI3 используйте функцию 
многоступенчатого задания скорости.
2 : Сеть Modbus (Modbus)
Используйте сеть Modbus для ввода задания частоты.
3 : Опциональная плата (Option PCB)
Используйте опциональную плату связи или опциональную плату аналоговых входов, установленные в 
привод, для ввода задания частоты.
Для установки и настройки опциональной платы обратитесь к руководству, прилагаемому к опциональной 
плате.

Примечание: 
При установке параметра b1-01 = 3 без установки в привод опциональной платы на дисплее клавиатуры будет мигать сообщение 
об ошибке oPE05 [Run Cmd/Freq Ref Source Sel Err].

4 : Импульсный вход (Pulse Train Input)
Используйте импульсный сигнал, подаваемый через импульсный вход PI для ввода задания частоты.
Для правильной настройки импульсного сигнала выполните следующую процедуру.
1. Установите параметры b1-01 = 4, H6-01 = 1 [PI Pulse Train Function = PIDFbk Value]. 
2. Установите в параметре H6-02 [PI Frequency Scale] число импульсов, соответствующее уровню 100% 

задания частоты.
3. Подайте сигнал последовательности импульсов на клемму входа PI и убедитесь, что на дисплее клавиа-

туры отображается правильное задание частоты.

 b1-16 Выбор источника команды хода 2

Этот параметр доступен при включении дискретного входа, для которого выбрана функция H1-xx = 9 [Ext 
Ref 1/2].
0 : Клавиатура (Keypad)
Используйте клавиатуру для ввода команды хода Run.
Вы можете использовать функцию толчка JOG или команды выбора направления вращения FWD/REV с 
клавиатуры.

Примечание: 

Когда в качестве источника команды хода Run выбрана клавиатура, будет гореть индикатор .

1 : Дискретный вход (Digital Input)
Используйте цепи дискретных входов для ввода команды хода Run. С помощью параметра H1-xx выберите 
режим ввода для команды хода Run.
Установите параметр H1-xx = 1 - 5 [3-Wire Sequence, Run Command (2-Wire Sequence)]. По умолчанию 
выбран режим 2-проводного управления 1.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b1-16
(01C5)

Выбор источника команды 
хода 2 (Run Comm. Sel 2) Служит для установки 2-го источника команды хода Run, когда пользователь переключает 

ВКЛ/ВЫКЛ клеммы управления для смены источника команды хода.

0
(0 - 3)
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• Режим 2-проводного управления 1 
В этом режиме имеется два типа входных сигналов: Прямой ход/Останов и Обратный ход/Останов. Уста-
новите параметр A1-03 = 2220 [Init Parameters = 2-Wire Initialization] для инициализации привода и уста-
новки входов DI1 и DI2 для работы в режиме 2-проводного управления.

• Режим 2-проводного управления 2 
В этом режиме имеется два типа входных сигналов: Ход/Останов и направление Прямого/Обратного хода.

• Режим 3-проводного управления 
В этом режиме имеется три типа входов: Ход, Останов и направление Прямого/Обратного хода. Устано-
вите параметр A1-03 = 3330 [Init Parameters = 3-Wire Initialization] для инициализации привода и уста-
новки входов DI1 и DI2 и DI5 для работы в режиме 3-проводного управления.

2 : Сеть Modbus (Modbus)
Используйте сеть Modbus для ввода команды хода Run.
3 : Опциональная плата (Option PCB)
Используйте опциональную плату связи или опциональную плату аналоговых входов, установленные в 
привод, для ввода команды хода.
Для установки и настройки опциональной платы обратитесь к руководству, прилагаемому к опциональной 
плате.

Примечание: 
При установке параметра b1-02 = 3 без установки в привод опциональной платы на дисплее клавиатуры будет мигать сообщение 
об ошибке oPE05 [Run Cmd/Freq Ref Source Sel Err].

 b1-17 Выбор реакции на команду хода при включении питания

1 : Игнорировать команду хода (Disregard RUN)
В этом режиме при включении питания привод не начинает управление двигателем, даже если на него 
подана команда хода Run.
Для запуска работы привода повторно подайте команду хода Run.

Примечание: 
Если при включении питания привода на привод уже подана команда хода Run от внешнего источника, то на дисплее будет 

быстро мигать индикатор .

2 : Принимать команду хода (Accept RUN)
В этом режиме если на привод подана команда хода Run, то при включении питания привода о сразу же нач-
нет управлять двигателем.
ВНИМАНИЕ! Опасность внезапного движения. 
При использовании режима 3-проводного управления должны соблюдаться следующие условия:

• Привод установлен в режим 3-проводного управления.
• Установлен параметр b1-17 = 1 [RUN@PowerUp Selection = Игнорировать команду хода] 
• Цепи привода подключены по схеме 3-проводного управления.

Если же одновременно имеют место следующие три условия, то двигатель при включении питания привода может 
начать вращаться в обратном направлении:

• Цепи привода подключены по схеме 3-проводного управления.
• Привод установлен в режим 2-проводного управления (по умолчанию).
• Установлен параметр b1-17 = 2 [RUN@PowerUp Selection = Принимать команду хода] 

Несоблюдение предосторожности при использовании режимов управления может привести к смерти или серьезной 
травме из-за внезапного движения оборудования.

 b1-21 Выбор реакции на команду хода в режимах векторного управления по зам-
кнутому контуру CLV

1 : Игнорировать команду хода (Reject RUN)
Когда скорость двигателя больше или равна значению параметра b2-01 или меньше значения параметра E1-
09, привод не воспринимает поступающую команду хода Run.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b1-17
(01C6)

Выбор реакции на команду 
хода при включении питания 
(RUN@PowerUp Selection) Служит для выбора поведение привода при включении питания, когда на него подана команда 

хода Run от внешнего источника. Используйте этот параметр в применениях, где требуется 
присутствие команды хода при выключении или включени питания привода.

1
(1, 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b1-21
(0748)

Эксперт

Выбор реакции на команду 
хода в режимах векторного 
управления по замкнутому 
контуру (CLV Start Selection)

Служит для установки условий обработки приводом команды хода Run в режимах векторного 
управления A1-02 = 3 или 7 [CLV или PM CLV]. Обычно эту установку изменять не нужно.

1
(1, 2)
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2 : Принимать команду хода (Accept RUN)
Когда скорость двигателя больше или равна значению параметра b2-01 или меньше значения параметра E1-
09, привод принимает поступающую команду хода Run.

 b1-35 Время нечувствительности дискретного входа

Если время включения/выключения многофункциональных дискретных входов дольше времени, установ-
ленного в параметре b1-35, при активирует дискретный вход. Устанавливайте этот параметр для предотвра-
щения сбоев из-за дребезга контактов реле, подающих сигналы на дискретные входы.

 b2: ТОРМОЖЕНИЕ ПОСТОЯННЫМ ТОКОМ / КОРОТКИМ ЗАМЫКАНИЕМ
Параметры группы b2 служат для настройки функций торможения постоянным током и торможения корот-
ким замыканием.
• Торможение постоянным током: Режим торможения, при котором происходит подача постоянного тока в 

обмотки двигателя. Эта функция не должна использоваться слишком часто, поскольку может привести к 
перегреву двигателя.

• Торможение коротким замыканием: Этот режим торможения используется для двигателей с постоянными 
магнитами PM.

 b2-01 Уровень частоты для торможения и сервослежения

Примечание:
Этот параметр доступен, когда выбран управляемый режим останова b1-03 = 0 [Stopping Method Selection = Ramp->Stop].

Функция параметра b2-01 изменяется в зависимости от выбранного режима управления A1-02 [Control 
Method].
• A1-02 = 0, 1, 2 или 4 [V/f, PG V/f, OLV или AOLV] и n4-72 = 1[Spd Fbk Mode = Without PG] 

В этих режимах управления параметр b2-01 устанавливает начальную частоту для торможения постоян-
ным током при останове. Если выходная частота меньше или равна значению параметра b2-01, привод 
будет подавать в двигатель количество постоянного тока, установленное в параметре b2-02 [DCI Braking 
Current] в течение времени, установленного в параметре b2-04 [DCInj Time@Stop].

Рисунок 12.18 Останов с торможением постоянным током
Примечание: 
Когда значение параметра b2-01 меньше или равно минимальной выходной частоте E1-09 [Min Output Frequency], привод будет 
начинать торможение постоянным током с частоты, установленной в параметре E1-09.

• A1-02 = 5, 6 или 8 [PM OLV, PM AOLV или EZV] 
В этих режимах управления параметр b2-01 устанавливает начальную частоту для торможения коротким 
замыканием при останове. Если выходная частота меньше или равна значению параметра b2-01, привод 
будет осуществлять торможение коротким замыканием в течение времени, установленного в параметре 
b2-13 [SCB Time@Stop]. Если b2-04 > 0,00 с, привод завершит торможение коротким замыканием, а затем 
выполнит торможение постоянным током в течение времени, установленного в параметре b2-04.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b1-35
(1117)

Эксперт

Время нечувствительности 
дискретного входа (DI 
Deadband Time) Служит для установки времени нечувствительности многофункциональных дискретных вхо-

дов для предотвращения сбоев из-за дребезга контактов реле, подающих сигнал на вход.

0,0 мс
(0,0 – 100,0 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b2-01
(0189)

Уровень частоты для тормо-
жения и сервослежения 
(ZSpd/DCI Threshold) Служит для установки уровня частоты, на котором запускается торможение постоянным 

током, торможение коротким замыканием и сервослежение.

Определяется параметром 
A1-02

(0,0 – 10,0 Гц)
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Рисунок 12.19 Останов с торможением коротким замыканием
Примечание: 
Когда значение параметра b2-01 меньше или равно минимальной выходной частоте E1-09 [Min Output Frequency], привод начнет 
торможение коротким замыканием в частоты, установленной в параметре E1-09. Если параметры b2-01 и E1-09 = 0 Гц, привод 
не будет выполнять торможение коротким замыканием.

• A1-02 = 3 или 7 [CLV или PM CLV] или A1-02 = 4 [AOLV] и n4-72 = 2 [With PG] 
В этих режимах управления параметр b2-01 устанавливает начальную частоту для управления нулевой 
скоростью при останове. Если выходная частота меньше или равна значению параметра b2-01, привод 
будет осуществлять управление нулевой скоростью в течение времени, установленного в параметре b2-04. 

Рисунок 12.20 Управление нулевой скоростью при останове
Примечание: 
Если значение параметра b2-01 меньше или равно минимальной выходной частоте E1-09 [Min Output Frequency], привод начнет 
торможение коротким замыканием в частоты, установленной в параметре E1-09.

 b2-02 Уровень тока при торможении постоянным током

Когда ток торможения постоянным током более 50%, привод снижает несущую частоту до 1 кГц. Количе-
ство тока торможения постоянным током определяется номинальным током двигателя.
Уровень тока торможения постоянным током влияет на силу магнитного поля, блокирующего вал двига-
теля. При повышении уровня тока обмотки двигателя будут выделять больше тепла. Не устанавливайте 
этот параметр выше уровня, необходимого для удержания вала двигателя.

Примечание: 
Когда выбран режим управления A1-02 = 4 [AOLV] и n4-72 = 2 [With PG], привод игнорирует установку b2-02 и выполняет 
начальное возбуждение.

 b2-03 Время торможения постоянным током при перезапуске

Эта функция останавливает, а затем перезапускает останавливающийся по инерции двигатель и увеличи-
вает поток двигателя для создания высокого пускового момента (процесс, называемый начальным возбуж-
дением). Для выключения функции установите этот параметр в 0,00.

Примечание: 
Для перезапуска останавливающегося по инерции двигателя используйте торможение постоянным током, а затем перезапустите 
двигатель, или активируйте функцию поиска (подхвата) скорости. При торможении постоянным током могут возникнуть 
ошибки перенапряжения ov [Overvoltage] или перегрузки по току oC [Overcurrent].

 b2-04 Время торможения постоянным током при останове

Эта функция полностью останавливает двигатель с большой инерцией во время замедления и не позволяет 
инерции продолжать вращение двигателя.
Для выключения функции установите этот параметр в 0,00.
Если для остановки двигателя требуется больше времени, увеличьте значение.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b2-02
(018A)

Уровень тока при торможении 
постоянным током (DCI 
Braking Current) Служит для установки уровня тока при торможении постоянным током в процентах от номи-

нального тока привода.

50%
(0 - 100%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b2-03
(018B)

Время торможения постоян-
ным током при перезапуске 
(DCInj Time@Start) Служит для установки времени торможения постоянным током при перезапуске. В режимах 

векторного управления CLV, AOLV или CLV/PM служит для установки управления нулевой 
скоростью при останове.

При A1-02 = 4: 0,03 с
При отличном от A1-02 = 4: 

0,00 с
(0,00 - 10,00 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b2-04
(018C)

Время торможения постоян-
ным током при останове 
(DCInj Time@Stop) Служит для установки времени торможения постоянным током при останове. В режимах век-

торного управления CLV, AOLV или CLV/PM служит для установки управления нулевой ско-
ростью при останове.

Определяется параметром 
A1-02

(0,00 - 10,00 с)
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 b2-08 Величина потока магнитной индукции

Этот параметр позволяет запускать двигатель большой мощности (двигатели с большой постоянной вре-
мени вторичной цепи). Эта функция позволяет быстро увеличить магнитный поток двигателя для получе-
ния высокого пускового момента (процесс, называемый начальным возбуждением).
При торможении постоянным током при пуске уровень тока изменяется линейно от значения, установлен-
ного в b2-08, до значения, установленного в E2-03, как показано на Рисунке 12.21.

Рисунок 12.21 Уровень постоянного тока при торможении постоянным током при пуске
Примечание: 
• При значении параметра b2-08 < 100%, магнитный поток будет развиваться очень медленно.
• При значении параметра b2-08 = 0% уровнем постоянного тока будет уровень, установленный в параметре b2-02 [DCI Braking 

Current]. 
• Если значение параметра b2-08 слишком высоко, то при торможении постоянным током при пуске будет генерироваться гром-

кий слышимый шум. Для снижения гроскости звука до допустимого уровня отрегулируйте параметр b2-08.

 b2-12 Время торможения коротким замыканием при пуске

Эта функция служит для перезапуска остановленного двигателя PM. Привод закорачивает все три фазы 
двигателя для создания тормозного момента в двигателе.
Для выключения функции установите этот параметр в 0,00.

Примечание: 
• Торможение коротким замыканием не предотвращает проворот двигателя PM под воздействием внешней силы. Для предотвра-

щения такого проворота используйте торможение постоянным током.
• Скорость двигателя и условия нагрузки могут привести к необходимости установить в приводе опцию динамического тормо-

жения.

 b2-13 Время торможения коротким замыканием при останове

Эта функция полностью останавливает двигатель PM с большой инерцией во время замедления и не позво-
ляет инерции продолжать вращение двигателя.
Торможение коротким замыканием работает в течение времени, установленного в параметре b2-13, когда 
выходная частота меньше значения, установленного в параметре b2-01 [ZSpd / DCI Threshold] или в параме-
тре E1-09 [Min Output Frequency].
Для выключения функции установите этот параметр в 0,00.

Примечание: 
Скорость двигателя и условия нагрузки могут привести к необходимости установить в приводе опцию динамического торможе-
ния.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b2-08
(0190)

Величина потока магнитной 
индукции
(MagFlux Comp Value) Служит для установки величины тока намагничивания, подаваемого приводом при запуске 

первоначального торможения постоянным током (первоначального намагничивания) в про-
центах от тока холостого хода двигателя E2-03 [Mot No-Load Current].

0%
(0 - 1000%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b2-12
(01BA)

Время торможения коротким 
замыканием при пуске
(SCB Time@Start) Служит для установки времени торможения коротким замыканием при пуске.

0,00 с
(0,00 - 25,50 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b2-13
(01BB)

Время торможения коротким 
замыканием при останове 
(SCB Time@Stop) Служит для установки времени торможения коротким замыканием при останове.

При A1-02 = 8: 0,00 с
При отличном от A1-02 = 8: 

0,50 с
(0,00 - 25,50 с)
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 b2-18 Уровень тока при торможении коротким замыканием

Ток короткого замыкания не может превышать номинальный ток привода, хотя параметр b2-18 позволяет 
установить более высокий уровень тока. В обычном нагрузочном режиме (C6-01 = 1 [ND]) максимальный 
номинальный ток составляет 120%. В тяжелом нагрузочном режиме (C6-01 = 0 [HD]) максимальный номи-
нальный ток составляет 150%.

 b3: ПОИСК (ПОДХВАТ) СКОРОСТИ
Функция поиска скорости служит для обнаружения фактической скорости останавливающегося по инерции 
двигателя и последующего его перезапуска без его остановки. Используйте функцию поиска скорости для 
следующих целей:
• Для продолжения работы после кратковременного пропадания питания
• Для переключения двигателя от промышленной сети к питанию от привода
• Для перезапуска вращающегося по инерции вентилятора
Например, из-за кратковременного пропадания питания привод выключил выход и двигатель останавлива-
ется по инерции. После восстановления питания привод осуществляет поиск скорости вращающегося по 
инерции двигателя и перезапускает двигатель с обнаруженной скорости.
При использовании двигателя PM, активируйте параметр b3-01 [SpSrch@Start Selection]. 
Существует два типа поиска скорости для асинхронных двигателей: Обнаружение тока и Оценка скорости. 
Для выбора типа поиска скорости используйте параметр b3-24 [SpSrch Method Selection].
Установки параметров различаются в зависиомти от выбранного типа поиска скорости. Подробнее см. в 
следующей таблице.

Таблица 12.7 Поиск скорости и связанные параметры

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b2-18
(0177)

Уровень тока при торможении 
коротким замыканием (SCB 
Current Служит для установки уровня тока при торможении коротким замыканием в процентах от 

номинального тока двигателя.

100,0%
(0,0 - 200,0%)

Параметр Обнаружение тока 2 Оценка скорости

b3-01 [Режим поиска скорости при пуске] [SpSrch@Start Selection] x x

b3-03 [Время замедления при поиске скорости] [SpSrch Deceleration Time] x -

b3-05 [Время задержки поиска скорости] [SpSrch Delay Time] x x

b3-06 [Уровень тока 1 для оценки скорости при поиске] [Speed Curr Lev1 for Estimation] - x

b3-07 [Уровень тока 2 для оценки скорости при поиске] [Speed Curr Lev2 for Estimation] - x

b3-08 [Пропорц. коэффициент регулятора тока для оценки скорости при поиске] [Speed ACR PGain for Estimation] - x

b3-09 [Время интегрирования регулятора тока для оценки скорости при поиске] [Speed ACR ITime for Estimation] - x

b3-10 [Коэффициент усиления для оценки скорости при поиске] [Speed Det Gain for Estimation] - x

b3-14 [Направление при поиске скорости] [Speed Bi-Directional Search] - x

b3-17 [Уровень тока для возобновлении поиска скорости] [Speed Retry Current Level] x x

b3-18 [Задержка для возобновлении поиска скорости] [Speed Retry Delay] x x

b3-19 [Количество попыток перезапуска поиска] [Speed Retry Times] x x

b3-24 [Выбор режима поиска скорости] [SpSrch Method Selection] x (2) x (1)

b3-25 [Время ожидания поиска скорости] [SpSrch Wait Time] x x

b3-26 [Уровень обнаружения направления] [Dir. Determ. Level] - x

b3-27 [Условия запуска поиска скорости] [SS@RUNbeforeBB] x x

b3-29 [Уровень наведенного напряжения для поиска скорости] [SpSrch BackEMF Threshold] - -

b3-31 [Ток нижнего предела при поиске скорости] [SpSrch I Ref Level] x -

b3-32 [Ток завершения поиска скорости] [SpSrch I End Level] x -

b3-33 [Выбор режима поиска скорости при пониженном напряжении] [SpSrch@Uv Selection] x x

b3-35 [Уровень наведенного напряжения для поиска скорости] [BckEMF Low Detection Level] x x

b3-36 [Уровень противоЭДС для перехода в режим ожидания] [HiBackEMF DetLev] x x

b3-54 [Время поиска скорости] [Search Time] - -

b3-55 [Время возрастания тока при поиске скорости] [Speed Curr Rise Time] - -
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Примечание: 
• Для использования поиска скорости с оценкой скорости в режиме вольт-частотного V/f управления, перед установкой функции 

поиска скорости выполните Автонастройку с вращением. Если после последнего выполнения Автонастройки длина кабеля 
между приводом и двигателем изменялась, то необходимо повторно выполнить стационарную автонастройку межфазного 
сопротивления.

• В режимах управления A1-02 = 5, 6 [PM OLV, PM AOLV] и в случае слишком длинного кабеля между приводом и двигателем 
или, если двигатель выбегает на частоте, превышающей или равной 200 Гц, не используйте поиск скорости для перезапуска 
привода. Используйте торможение коротким замыканием.

 Обнаружение тока 2
Используйте эту функцию поиска скорости с асинхронными двигателями. Установите режим поиска скоро-
сти b3-24 = 2 [SpSrch Method Selection = Current Det2].
Функция обнаружения тока при поиске скорости подает ток в двигатель с целью определения скорости 
асинхронного двигателя. Функция поиска скорости увеличивает выходное напряжение в течение времени, 
установленного в параметре L2-04 [Powloss Ramp Time@recovery], начиная с максимальной выходной 
частоты или с частоты задания.

Рисунок 12.22 Поиск скорости с обнаружением тока после кратковременного пропадания питания
Примечание: 
После восстановления питания привод не начинает выполнять поиск скорости до истечения времени, установленного в параме-
тре b3-05 [SpSrch Delay Time]. Таким образом, привод не всегда запускает поиск скорости, хотя время, установленное в L2-03 
[Min Baseblck Time] истекло.

Если вы введете команду хода Run одновременно с Поиском скорости, привод не будет выполнять поиск 
скорости, пока не истечет время, установленное в параметре L2-03. Если значение, установленное в пара-
метре L2-03 меньше значения параметра b3-05, привод будет использовать время ожидания, установленное 
в параметре b3-05.

Рисунок 12.23 Выбор поиска скорости при пуске (с функцией обнаружения тока)

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. При попытке выполнить поиск скорости с обнаружением 
тока с легкой нагрузкой или на остановленном двигателе, возможен внезапный разгон двигателя, что может при-
вести к тяжелой травме или смерти.

Примечание: 
• Вы не можете использовать поиск скорости с обнаружением тока с двигателями PM.
• Вы не можете выполнить поиск скорости при вращении двигателя в обратном направлении.
• Если при выполнении поиска скорости с обнаружением тока привод обнаруживает ошибку перегрузки oL1 [Motor Overload], 

уменьшите значение параметра b3-03.
• Если при выполнении поиска скорости с обнаружением тока после восстановления питания привод обнаруживает ошибку 

перегрузки по току oC [Overcurrent] или перенапряжения ov [Overvoltage], увеличьте значение параметра L2-03. 
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 Оценка скорости
Используйте эту функцию поиска скорости с асинхронными двигателями. Установите режим поиска скоро-
сти b3-24 = 1 [Оценка скорости]. Эта функция использует меньше тока и имеет более короткое время 
поиска в отличие от других функций. Эта функция позволяет выполнить поиск скорости при вращении дви-
гателя в обратном направлении. При восстановлении питания после его кратковременного пропадания 
опасность внезапного разгона двигателя отсутствует.

Примечание: 
Вы не можете использовать поиск скорости с функцией оценки скорости при этих условиях:
• Когда привод управляет более чем одним двигателем
• При использовании высокоскоростного двигателя (200 Гц или выше)
• При использовании двигателя мощностью менее 1,5 кВт. 
• Когда мощность двигателя более чем на 1 типоразмер меньше мощности привода 
• При слишком длинном кабеле между приводом и двигателем
В этих условиях используйте поиск скорости с обнаружением тока.

В режиме поиска скорости с функцией оценки скорости для оценки скорости используются следующие 
шаги:
1. Поиск остаточного напряжения 

При коротком времени общей блокировки привод осуществляет поиск остаточного напряжения. При-
вод использует остаточное напряжение двигателя для определения скорости двигателя и направления 
его вращения. Привод выводит расчетную скорость двигателя как частоту, а затем использует время 
замедления, установленное в параметре L2-04, для увеличения напряжения. Когда выходное напряже-
ние выравнивается с вольт-частотной V/f комбинацией, привод разгоняет или замедляет двигатель до 
заданной частоты. Если привод не может оценить скорость двигателя из-за низкого остаточного напря-
жения, он автоматически выполнит инжекцию тока.

Рисунок 12.24 Поиск скорости после общей блокировки
Примечание: 
После восстановления питания привод ожидает в течение времени, установленного в параметре b3-05. Если питание отсут-
ствует дольше времени, установленного в параметре L2-03, то после восстановления питания привод произведет запуск поиска 
скорости после истечения времени, установленного в параметре b3-05.

2. Инжекция тока 
Если уровень остаточного напряжения в двигателе недостаточен, привод выполняет инжекцию тока. 
Привод подает количество тока, указанное в параметре b3-06 [Speed Curr Lev1 for Estimation] в обмотки 
двигателя для определения его скорости и направления вращения. Привод выводит расчетную скорость 
двигателя как частоту, а затем использует время замедления, установленное в параметре L2-04, для уве-
личения напряжения. Когда выходное напряжение выравнивается с вольт-частотной V/f комбинацией, 
привод разгоняет или замедляет двигатель до заданной частоты.

Рисунок 12.25 Выбор поиска скорости при пуске
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Примечание: 
Установите в параметре b3-05 нижний предел времени задержки для запуска поиска скорости.

 Поиск скорости и рабочие условия
Эти условия применяются к операции поиска скорости. В режимах управления A1-02 = 0, 1, 2 [V/f, PG V/f, 
OLV] перед выполнением поиска скорости установите параметр b3-24 [SpSrch Method Selection].
• Для выполнения поиска скорости при каждой команде хода Run
• Привод игнорирует команду поиска скорости от внешних входов. 
• Использование многофункционального дискретного входа для подачи внешней команды на поиск скоро-

сти
• Для использования дискретного входа для поиска скорости подавайте команду хода Run одновременно с 

включением входа DI, которому назначена функция поиска скорости, или после активации команды 
поиска скорости.

• Для внешнего управления функцией поиска скорости назначьте эту функцию дискретному входу с помо-
щью параметра H1-xx. Вы не можете одновременно установить внешние команды поиска скорости 1 и 2.

Таблица 12.8 Выполнение поиска скорости посредством команд через дискретные входы

• Для выполнения поиска скорости при каждом автоматическом перезапуске
• Установите количество попыток перезапуска L5-01 [Auto-Reset Attempts] = 1 или больше. После неудач-

ной попытки перезапуска привод автоматически выполнит поиск скорости.
• Для выполнения поиска скорости после кратковременного пропадания питания
• Установите параметр L2-01 =1 [RideThru@PwrLoss = Enabled], и параметр L2-50 = 0, 1 

[RidThruMode@PwrLoss = Timer Controlled, While CPU Active].
• Для выполнения поиска скорости после сброса внешней команды общей блокировки
• После того, как вы сбросили внешнюю команду общей блокировки, подайте команду хода Run, и когда 

выходная частота станет больше минимальной частоты, привод выполнит поиск скорости.

 b3-01 Режим поиска скорости при пуске

0 : Деактивирован
Введите команду хода Run для запуска работы привода на минимальной выходной частоте.
Когда команда хода Run активирована и подана команда поиска скорости с максимальной частоты Fmax или 
с частоты задания Fref посредством дискретного входа, которому назначена функция поиска скорости [H1-
xx = 67, 68], привод выполнит поиск скорости и начнет управлять двигателем.
1 : Активирован 
Введите команду хода Run для запуска поиска скорости. Привод выполнит поиск скорости и начнет управ-
лять двигателем.

 b3-02 Ток деактивации поиска скорости

Если привод не может перезапустить двигатель, уменьшите это значение.

 b3-03 Время замедления при поиске скорости

Установка 
H1-xx Наименование Обнаружение тока 2 Оценка скорости

67 SpdSrch Fmax ВКЛ: Поиск скорости запускается с максимальной выходной частоты 
E1-04 [Max Output Frequency].

Внешние команды поиска скорости 1 и 2 работают одно-
временно.
Привод оценивает скорость двигателя, и затем запускает 
поиск скорости с этой расчетной скорости.68 SpdSrch Fref ВКЛ: Поиск скорости запускается с частоты задания, имевшемся непо-

средственно перед вводом команды поиска скорости.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-01
(0191)

Режим поиска скорости при 
пуске (SpSrch@Start Selection) Служит для выбора режима поиска скорости при пуске, выполняемого приводом в зависимо-

сти от команды хода Run.

Определяется параметром 
A1-02
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-02
(0192)

Ток деактивации поиска ско-
рости (SpSrch Deactivation 
Current) Служит для установки уровня тока, при котором останавливается поиск скорости, в процен-

тах от номинального выходного тока привода. Обычно эту установку изменять не нужно.

Определяется параметром 
A1-02

(0 - 200%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-03
(0193)

Время замедления при поиске 
скорости (SpSrch Deceleration 
Time) Служит для установки времени замедления при выполнении операции поиска скорости. Уста-

навливает промежуток времени, необходимый для замедления с максимальной выходной 
частоты до минимальной выходной частоты.

2,0 с
(0,1 - 10,0 с)
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Здесь устанавливается время замедления выходной частоты, используемое в режиме поиска скорости с 
обнаружением тока и используемое в режиме инжекции тока при поиске скорости с оценкой скорости.

Примечание: 
Если при поиске скорости с обнаружением тока привод обнаруживает ошибку перегрузки двигателя oL1 [Motor Overload], 
уменьшите значение, установленное в параметре b3-03. 

 b3-04 Коэффициент соотношения V/F при поиске скорости

Используйте следующую формулу для расчета выходного напряжения во время поиска скорости:
Выходное напряжение во время поиска скорости = Сконфигурированная V/f комбинация ґ b3-04 
Если обнаружение тока при поиске работает правильно, то эта конфигурация не нужна.

 b3-05 Время задержки поиска скорости

Если между приводом и двигателем установлен магнитный контактор, то перед выполнением поиска скоро-
сти его контакты должны быть замкнуты. Этот параметр служит для установки задержки на включение 
магнитного контактора.

 b3-06 Уровень тока 1 для оценки скорости при поиске

Когда значение оценки скорости является минимальной выходной частотой, увеличьте этот параметр. Это 
можно сделать, когда двигатель движется по инерции с высокой скоростью, пока привод оценивает ско-
рость во время поиска скорости с оценкой скорости. Выходной ток при поиске скорости автоматически 
ограничивается номинальным током привода.
Если привод не может точно оценить скорость после настройки этого параметра, используйте режим 
поиска скорости с обнаружением тока.

 b3-07 Уровень тока 2 для оценки скорости при поиске

Во время поиска скорости с оценкой скорости, если значение оценки скорости совпадает с минимальной 
выходной частотой, то увеличивайте значение настройки с шагом 0,1 единицы. Выходной ток при поиске 
скорости автоматически ограничивается номинальным током привода.

 b3-08 Пропорциональный коэффициент регулятора тока для оценки скорости 
при поиске

 b3-09 Время интегрирования регулятора тока для оценки скорости при поиске

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-04
(0194)

Коэффициент соотношения V/
F при поиске скорости 
(SpSrch V/F Gain) Служит для установки соотношения, используемого для снижения вольт-частотной характе-

ристики во время поиска с целью снижения выходного тока при поисках скорости.

Определяется параметром 
o2-04

(10 - 100)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-05
(0195)

Время задержки поиска ско-
рости (SpSrch Delay Time) Служит для установки задержки поиска скорости для возможности включения магнитного 

контактора, установленного между приводом и двигателем.

0,2 с
(0,0 - 100,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-06
(0196)

Эксперт

Уровень тока 1 для оценки 
скорости при поиске (Speed 
Curr Lev1 for Estimation) Служит для установки уровня тока, подаваемого на двигатель во время оценки скорости при 

поиске скорости в виде коэффициента номинального тока двигателя. Обычно эту установку 
изменять не нужно.

Определяется параметром 
o2-04

(0,0 - 2.0)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-07
(0197)

Эксперт

Уровень тока 2 для оценки 
скорости при поиске
(Speed Curr Lev1 for 
Estimation)

Служит для установки уровня тока, подаваемого на двигатель во время оценки скорости при 
поиске скорости в виде коэффициента тока холостого хода двигателя E2-03 [Mot No-Load 
Current] или E4-03 [M2 No-Load Current]. Обычно эту установку изменять не нужно.

1,0
(0,0 - 3.0)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-08
(0198)

Эксперт

Пропорц. коэффициент регу-
лятора тока для оценки скоро-
сти при поиске
(Speed ACR PGain for 
Estimation)

Служит для установки пропорционального коэффициента для автоматического регулятора 
тока во время оценки скорости при поиске скорости. Также регулирует чувствительность при 
поиске скорости. Обычно эту установку изменять не нужно.

При A1-02 = 0 - 4: Определя-
ется параметром o2-04, при 

A1-02 = 5, 6 или 8: Определя-
ется параметром A1-02

(0,00 - 6,00)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-09
(0199)

Эксперт

Время интегрирования регу-
лятора тока для оценки скоро-
сти при поиске
(Speed ACR ITime for 
Estimation)

Служит для установки для автоматического регулятора тока во время оценки скорости при 
поиске скорости. Также регулирует чувствительность при поиске скорости. Обычно эту уста-
новку изменять не нужно.

Определяется параметром 
A1-02

(0,0 - 1000,0 мс)
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 b3-10 Коэффициент усиления для оценки скорости при поиске

Если при перезапуске двигателя привод обнаруживает ошибку перенапряжения ov [DC Bus Overvoltage], то 
увеличьте это значение.

 b3-14 Направление при поиске скорости

0 : По направлению задания частоты
В качестве направления вращения двигателя привод использует направление задания частоты.
1 : По направлению вращения двигателя, обнаруженному при поиске
Привод обнаруживает направление вращения двигателя во время поиска скорости.

 b3-17 Уровень тока для возобновлении поиска скорости

Когда во время поиска скорости с оценкой скорости привод обнаруживает слишком большой ток, он вре-
менно останавливает работу, чтобы предотвратить перенапряжение и перегрузку по току. Когда ток снижа-
ется до уровня, установленного в параметре b3-17, привод снова пытается выполнить поиск скорости.

 b3-18 Задержка для возобновлении поиска скорости

Если ток превышает уровень, установленный в параметре b3-17 [Speed Retry Current Level] в течение вре-
мени, установленного в параметре b3-18, то привод пытается повторить поиск скорости.

 b3-19 Количество попыток перезапуска поиска

При выполнении большего количества попыток перезапуска поиска скорости, чем установлено в этом пара-
метре, будет выведена ошибка превышения количества попыток перезапуска поиска скорости SEr [Speed 
Search Retries Exceeded].

 b3-24 Выбор режима поиска скорости

Для выполнения поиска скорости при пуске установите параметр b3-01 = 1 [SpSrch@Start Selection = Акти-
вирован]. Для выполнения поиска скорости при восстановлении питания после его кратковременного про-
падания установите параметр L2-01 = 1 [RideThru@PwrLoss = Активирован].
1 : Оценка скорости (Speed Estimation)
Привод использует остаточное напряжение во время короткого времени общей блокировки для определе-
ния скорости двигателя. Если уровень остаточного напряжения недостаточен, привод выполняет инжекцию 
постоянного тока в двигатель для оценки его скорости.
2 : Обнаружение тока (Current Det2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-10
(019A)

Эксперт

Коэф-т усиления для оценки 
скорости при поиске
(Speed Det Gain for Estimation) Служит для установки коэффициента усиления для коррекции оценочных частот оценки ско-

рости при ее поиске.

1,05
(1,00 - 1.20)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-14
(019E)

Направление при поиске ско-
рости (Speed Bi-Directional 
Search) Служит для установки направления при поиске скорости в соответствии с направлением зада-

ния частоты или направлением вращения двигателя, обнаруженого приводом.

Определяется параметром 
A1-02
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-17
(01F0)

Эксперт

Уровень тока для возобновле-
нии поиска скорости (Speed 
Retry Current Level) Служит для установки уровня тока для функции возобновления поиска для оценки скорости 

при поиске скорости в процентном отношении, где за 100% принимается номинальный ток 
привода.

150%
(0 - 200%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-18
(01F1)

Эксперт

Задержка для возобновлении 
поиска скорости (Speed Retry 
Delay) Служит для установки промежутка времени ожидания приводом до возобновления поиска для 

оценки скорости при поиске скорости, когда поиск скорости был остановлен из-за наличия 
слишком большого тока.

0,10 с
(0,00 - 1,00 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-19
(01F2)

Количество попыток переза-
пуска поиска скорости (Speed 
Retry Times) Служит для установки количества попыток перезапуска поиска скорости, если поиск скоро-

сти не был завершен.

3 раза
(0 - 10 раз)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-24
(01C0)

Выбор режима поиска скоро-
сти (SpSrch Method Selection) Служит для установки режима поиска скорости при пуске двигателя или после кратковремен-

ного пропадания питания.

2
(1, 2)
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Привод выполняет инжекцию постоянного тока в двигатель для оценки его скорости.

 b3-25 Время ожидания поиска скорости

Если при выполнении поиска скорости привод обнаруживает следующие ошибки, увеличьте значение уста-
новки:
• Перегрузка по току oC [Overcurrent] 
• Перенапряжение ov [Overvoltage] 
• Превышение количества попыток поиска скорости SEr [Speed Search Retries Exceeded] 

 b3-26 Уровень обнаружения направления

 b3-27 Условия запуска поиска скорости

Служит для настройки выполнения поиска скорости с частот Fmax или Fref [H1-xx = 67/68] для начального 
поиска скорости или посредством дискретного входа.
0 : SS@RUNbeforeBB
1 : SS Always
 b3-29 Уровень наведенного напряжения для поиска скорости

При регулировке постепенно уменьшайте значение установки. При слишком большом снижении значения 
установки поиск скорости будет работать неправильно.

 b3-31 Ток нижнего предела при поиске скорости

Устанавливайте этот параметр относительно тока холостого хода двигателя E2-03 [Mot No-Load Current]. 
Устанавливает уровень тока с учетом того, что значение параметра E2-03 составляет 30% от номинального 
тока двигателя, когда E2-03 ≤ Номинальный ток двигателя ґ 0,3.

 b3-32 Ток завершения поиска скорости

При поиске скорости с обнаружением тока происходит постепенное снижение выходной частоты для 
поиска скорости двигателя, когда выходной ток равен или меньше уровня тока завершения поиска скоро-
сти.
Устанавливайте этот параметр относительно тока холостого хода двигателя E2-03 [Mot No-Load Current]. 
Этот параметр устанавливает уровень тока с учетом того, что значение параметра E2-03 составляет 30% от 
номинального тока двигателя, когда E2-03 ≤ Номинальный ток двигателя ґ 0.3.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-25
(01C8)

Эксперт

Время ожидания поиска ско-
рости
(SpSrch Wait Time) Служит для установки промежутка времени ожидания привода до запуска функции возобнов-

ления поиска скорости.

0,5 с
(0,0 - 30,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-26
(01C7)

Эксперт

Уровень обнаружения направ-
ления
(Dir. Determ. Level) Служит для установки уровня для обнаружения направления вращения двигателя. Увеличьте 

это значение, если привод не может обнаружить направление.

1000
(40 - 60000)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-27
(01C9)

Эксперт

Условия запуска поиска ско-
рости 
(SS@RUNbeforeBB) Служит для установки условий, необходимых для запуска поиска скорости.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-29
(077C)

Эксперт

Уровень наведенного напря-
жения для поиска скорости 
(SpSrch BackEMF Threshold) Служит для установки наведенного напряжения для двигателей, использующих поиск скоро-

сти. Привод будет запускать поиск скорости, когда уровень наведенного напряжения будет 
равен этому установленному значению. Обычно эту установку изменять не нужно.

10%
(0 - 10%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-31
(0BC0)
Эксперт

Ток нижнего предела при 
поиске скорости (SpSrch I Ref 
Level) Служит для установки уровня тока, до которого снижается выходной ток во время поиска ско-

рости с обнаружением тока.

1.50
(1.50 - 3.50)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-32
(0BC1)
Эксперт

Ток завершения поиска скоро-
сти (SpSrch I End Level) Служит для установки уровня тока, при котором завершается поиск скорости.

1.20
(0,00 - 1.49)
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 b3-33 Выбор режима поиска скорости при пониженном напряжении

Для активации функции b3-33 установите параметры следующим образом:
• L2-01 = 1 [RideThru@PwrLoss = Активирована] 
• L2-50 = 0, 1 [RidThruMode@PwrLoss = Timer Controlled, While CPU Active] 
• b3-01 = 1 [SpSrch@Start Selection = Активирована] 
• b1-03 = 1 [Stopping Method Selection = Coast->Stop] 
0 : Деактивирована
1 : Активирована 
 b3-35 Уровень наведенного напряжения для поиска скорости

Например, когда наведенное напряжение при 10% от установки составляет минимум 20 В для приводов 
класса 200 В, привод выполнит перезапуск.

 b3-36 Уровень противоЭДС для перехода в режим ожидания

Например, если значение установки составляет 83,0%, и напряжение не уменьшается до уровня наведен-
ного напряжения приблизительно 183 В, когда напряжение источника питания составляет 220 В, привод не 
будет перезапускаться.

 b3-54 Время поиска скорости

При слишком низкой установке параметра поиск скорости будет работать неправильно.
Если непосредственно после запуска поиска скорости привод обнаруживает ошибку перегрузки по току oC 
[Overcurrent], то выполните следующее:
• Увеличьте значение параметра L2-03 [Min Baseblck Time] и уменьшите скорость двигателя, используемую 

при запуске поиска скорости.
• Увеличьте значение параметра b3-08 [Speed ACR PGain for Estimation]. 
• Увеличьте значение параметра b3-54.
Если во время поиска скорости привод обнаруживает ошибки oC или ov, увеличьте значение параметра b3-
08.

 b3-55 Время возрастания тока при поиске скорости

При наличии большого количества тока после запуска поиска скорости постепенно снижайте значение 
установки. При слишком высокой установке этого значения поиск скорости будет работать неправильно.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-33
(0B3F)

Эксперт

Выбор режима поиска скоро-
сти при пониженном напря-
жении (SpSrch@Uv Selection) Служит для установки функции, которая запускает поиск скорости при пуске, если привод 

обнаруживает пониженное напряжение Uv [Undervoltage] при получении команды хода Run.

1
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-35
(0BC3)
Эксперт

Уровень противоЭДС для 
поиска скорости (BckEMF 
Low Detection Level) Служит для установки уровня наведенного напряжения, которое должен обнаружить привод 

для запуска поиска скорости.

10%
(5 - 50%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-36
(0BC4)
Эксперт

Уровень противоЭДС для 
перехода в режим ожидания 
(HiBackEMF DetLev) Служит для установки одного из множителей в формуле, предотвращающей перезапуск при-

вода и перевод его в режим ожидания. Привод перейдет в режим ожидания и не будет переза-
пускаться, если обнаруженное наведенное напряжение двигателя ≥ напряжение источника 
питания × b3-36. Обычно эту установку изменять не нужно.

97.0%
(50,0% - 100,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-54
(3123)

Время поиска скорости 
(Search Time) Служит для установки промежутка времени, в течение которого привод будет осуществлять 

поиск скорости.

400 мс
(10 - 2000 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b3-55
(3124)

Эксперт

Время возрастания тока при 
поиске скорости (Speed Curr 
Rise Time) Служит для установки промежутка времени, в течение которого привод будет увеличивать ток 

от нуля до значения, установленного в параметре b3-06 [Speed Curr Lev1 for Estimation].

10 мс
(10 - 2000 мс)



12.2 b: ПАРАМЕТРЫ НАСТРОЙКИ ПРИМЕНЕНИЯ

542 SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство

 b4: ПАРАМЕТРЫ ТАЙМЕРА
Привод использует таймеры для задержки включения и выключения многофункциональных дискретных 
выходов.
Таймеры позволяют предотвратить негативное влияние дребезга контактов датчиков и переключателей.
Существует два типа таймеров:
• Таймеры задержки для входов и выходов с таймерами. 

Эти таймеры служат для задержки включения и выключения многофункциональных дискретных входов и 
многофункциональных дискретных выходов. 
Для активации этой функции установите параметры H1-xx: = 60 [Timer Fn Input] и H2-01, H2-02 и H2-03 
= 39 [2NO-2CM Func Selection, 3NO-3CM Func Selection и 4NO-4CM Funct Selection = Timer Output].

• Таймеры задержки на срабатывание многофункциональных дискретных выходов. 
Эти таймеры служат для задержки включения и выключения многофункциональных дискретных выхо-
дов. 
Для активации этой функции установите времена задержки в параметрах с b4-03 по b4-08.

 Работа функции таймера
• Таймеры, устанавливающие задержку для входов и выходов с таймерами 

Срабатывание выхода с таймером, если вход таймера активен дольше времени, установленного в параме-
тре b4-01 [Timer ON Time Delay]. 
Срабатывание выхода таймера с задержкой, установленной в параметре b4-02 [Timer OFF Time Delay]. На 
рисунке 12.26 показан пример работы функции таймера.

Рисунок 12.26 Пример работы функции таймера

• Установка времени задержки на включение/выключение многофункционального дискретного выхода 
На Рисунке 12.27 в качестве примера работы функции таймера показан выход H2-01. Для установки этой 
функции используйте параметры b4-03 [2NO-2CM ON Time Delay] и b4-04 [2NO-2CM OFF Time Delay].

Рисунок 12.27 Пример работы функции таймера с выходом H2-01
Примечание: 
При срабатывании выхода он остается активным как минимум 100 мс. Время задержки на включение/выключение дискретного 
выхода не имеет силы.

 b4-01 Задержка на включение входа таймера

 b4-02 Задержка на выключение входа таймера

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b4-01
(01A3)

Задержка на ВКЛ (Timer ON 
Time Delay) Служит для установки времени задержки на включение для входа таймера.

0,0 с
(0,0 - 3000,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b4-02
(01A4)

Задержка на ВЫКЛ (Timer 
OFF Time Delay) Служит для установки времени задержки на выключение для входа таймера.

0,0 с
(0,0 - 3000,0 с)
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 b4-03 Задержка на включение выхода 2NO-2CM

 b4-04 Задержка на выключение выхода 2NO-2CM

 b4-05 Задержка на включение выхода 3NO-3CM

 b4-06 Задержка на выключение выхода 3NO-3CM

 b4-07 Задержка на включение выхода 4NO-4CM

 b4-08 Задержка на выключение выхода 4NO-4CM

 b5: ПАРАМЕТРЫ ПИД-РЕГУЛИРОВАНИЯ
Привод оснащен функцией ПИД-регулирования. Эта функция позволяет управлять выходом привода, осу-
ществляя регулировку коэффициента усиления пропорционального звена, времени интегрирования и диф-
ференциальной составляющей, обеспечивая поддержание заданного целевого значения. Используйте эту 
функцию для регулировки выходной мощности привода, с целью обеспечения точного поддержания задан-
ного расхода, давления и температуры в зависимости от вашего применения.
Используйте комбинацию этих элементов управления для повышения производительности:
• П-регулирование 

П-регулирование оказывает пропорциональный эффект на отклонение. Оно обеспечивает вывод значения 
(управляемый выход) пропорционально отклонению. Вы не можете использовать только смещение П-
регулирования для получения нулевого отклонения.

• И-регулирование 
И-регулирование представляет собой интеграл отклонения. Оно использует интегральное значение 
отклонения для обеспечения вывода итогового значения (управляемого выхода). И-регулирование позво-
ляет согласовать значение обратной связи с целевым значением.

• Д-регулирование 
Д-регулирование представляет собой производную отклонения. Д-регулирование оказывает влияние на 
выходную мощность привода при возникновении внезапных больших изменений выходной мощности. 
Оно быстро возвращает выход привода к значению, имевшемуся до внезапного изменения. Оно перемно-
жает постоянную времени и производное значение отклонения (наклон отклонения) и добавляет этот 
результат на вход ПИД-регулятора для расчета отклонения сигнала, и затем корректирует отклонение.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b4-03
(0B30)

Эксперт

Задержка на ВКЛ 2NO-2CM
(2NO-2CM ON Time Delay) Служит для установки времени задержки на включение контакта после активации функции, 

установленной в параметре H2-01.

0 мс
(0 - 65000 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b4-04
(0B31)

Эксперт

Задержка на ВЫКЛ 2NO-2CM 
)2NO-2CM OFF Time Delay) Служит для установки времени задержки на выключение контакта после деактивации функ-

ции, установленной в параметре H2-01.

0 мс
(0 - 65000 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b4-05
(0B32)

Эксперт

Задержка на ВКЛ 3NO-3CM
(3NO-3CM ON Time Delay) Служит для установки времени задержки на включение контакта после активации функции, 

установленной в параметре H2-02.

0 мс
(0 - 65000 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b4-06
(0B33)

Эксперт

Задержка на ВЫКЛ 3NO-3CM
(3NO-3CM OFF Time Delay) Служит для установки времени задержки на выключение контакта после деактивации функ-

ции, установленной в параметре H2-02.

0 мс
(0 - 65000 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b4-07
(0B34)

Эксперт

Задержка на ВКЛ 4NO-4CM
(4NO-4CM ON Time Delay) Служит для установки времени задержки на включение контакта после активации функции, 

установленной в параметре H2-03.

0 мс
(0 - 65000 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b4-08
(0B35)

Эксперт

Задержка на ВЫКЛ 4NO-4CM 
(4NO-4CM OFF Time Delay) Служит для установки времени задержки на выключение контакта после деактивации функ-

ции, установленной в параметре H2-03.

0 мс
(0 - 65000 мс)
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Примечание: 
Д-регулирование приводит к менее стабильной работе из-за влияния помех на сигнал отклонения. Используйте Д-регулирование 
только при необходимости.

 Операция ПИД-регулирования
Измененный выход (выходная частота) изменяется, когда привод использует ПИД-регулирование для под-
держания постоянства отклонения (разности между целевым значением и значением обратной связи).

Рисунок 12.28 Операция ПИД-регулирования

 Применения, использующие ПИД-регулирование
Таблица 12.9 Применения, использующие ПИД-регулирование

Таблица 12.10 Способы ввода уставки для ПИД-регулятора

Примечание: 
Если для уставки ПИД вы определили два входа, то будет выведена ошибка выбора функции для аналогового входа oPE07 
[Analog Input Selection Error].

Применение Описание Используемый датчик 
обратной связи

Управление скоростью • Привод использует сигнал с датчика обратной связи по скорости управляемого им механизма и 
регулирует его скорость согласно заданному значению.

• Привод использует данные о скорости с другого механизма в качестве целевого значения для обе-
спечения синхронной работы. Привод затем добавляет это целевое значение к значению обратной 
связи от управляемого им механизма, приводя его скорость в соответствие скорости другого меха-
низма.

Тахогенератор

Регулировка давления Привод использует сигнал обратной связи фактического давления для поддержания постоянства дав-
ления.

Датчик давления

Регулировка расхода Привод использует сигнал обратной связи фактического расхода для поддержания постоянства рас-
хода.

Датчик расхода

Регулировка температуры Привод использует сигнал обратной связи фактической температуры для управления вентилятором с 
целью поддержания постоянства температуры.

Термопара, термистор

Способ ввода уставки для ПИД-регулятора Установка параметра

Через многофункциональный аналоговый вход AI1 Выберите функцию для аналогового входа H3-02 = 10 [AI1 Function Selection = PID SetPoint].

Через многофункциональный аналоговый вход AI2 Выберите функцию для аналогового входа H3-10 [AI2 Function Selection] = 10.

Через многофункциональный аналоговый вход AI3 Выберите функцию для аналогового входа H3-06 [AI3 Function Selection] = 10.

Посредством регистра Modbus 0006H Установите в регистре Modbus 000FH (Control Selection Setting) бит 1 в 1 (PID setpoint input). Введите значение 
уставки ПИД в регистр Modbus 0006H (PID Target, единица 0,01%, со знаком).

Через импульсный вход DI Выберите функцию для импульсного входа H6-01 = 3 [PI Pulse Train Function = PG Feedback].

Установкой параметра b5-19 [PID Setpoint Value] Установите параметр b5-18 = 1 [b5-19 PID SP Selection = Активирована]. Введите значение уставки ПИД в пара-
метр b5-19.
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 Ввод значения обратной связи ПИД
Вы можете использовать два способа для ввода значения обратной связи ПИД в привод. Один способ 
использует одиночный сигнал обратной связи для обычного ПИД-регулирования. Другой способ исполь-
зует два сигнала. Разность между двумя сигналами устанавливает отклонение.
• Использование одиночного сигнала обратной связи.

Для выбора способа ввода сигнала обратной связи в привод для ПИД-регулирования используйте таблицу 
12.11.

Таблица 12.11 Способ ввода обратной связи ПИД

• Привод использует два сигнала обратной связи, и разность между этими сигналами становится 
отклонением.
Для выбора способа ввода второго сигнала обратной связи в привод используйте таблицу 12.12. Привод 
рассчитывает отклонение значения второй обратной связи. Установите параметры H3-02, H3-06 или H3-
10 = 11 [AI1 Function Selection, AI3 Function Selection или AI2 Function Selection = Diff PIDFbk] для акти-
вации второго сигнала обратной связи, используемого для расчета отклонения.

Таблица 12.12 Способ ввода дифференциальной обратной связи ПИД

Примечание: 
При установке более одного аналогового входа с помощью параметров H3-02, H3-06 и с H3-10 по 11, будет выведена ошибка 
выбора функции для аналогового входа oPE07 [Analog Input Selection Error].

Способ ввода обратной связи ПИД Установка параметра

Через многофункциональный аналоговый вход AI1 Выберите функцию для аналогового входа H3-02 = F [PID Fbk].

Через многофункциональный аналоговый вход AI2 Выберите функцию для аналогового входа H3-10 = F.

Через многофункциональный аналоговый вход AI3 Выберите функцию для аналогового входа H3-06 = F.

Через импульсный вход DI Выберите функцию для импульсного входа H6-01 = 2 [PID SP Value].

Способ ввода дифференциальной обратной связи ПИД Установка параметра

Через многофункциональный аналоговый вход AI1 Выберите функцию для аналогового входа H3-02 = 11 [Diff PIDFbk].

Через многофункциональный аналоговый вход AI2 Выберите функцию для аналогового входа H3-10 = 11.

Через многофункциональный аналоговый вход AI1 Выберите функцию для аналогового входа H3-06 = 11.
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 Блок-схема ПИД-регулирования

Рисунок 12.29 Блок-схема ПИД-регулирования

 Обнаружение обрыва обратной связи ПИД
Функция контроля обрыва обратной связи ПИД позволяет отслеживать повреждение датчиков и неисправ-
ности кабелей между приводом и датчиками.
Используйте функцию контроля обрыва обратной связи ПИД при использовании ПИД-регулирования. 
Если уровень сигнала обратной связи очень низок, двигатель может внезапно разогнаться до максимальной 
выходной частоты. Эта функция позволяет избежать таких случаев с нагрузкой.
Привод использует два способа контроля обратной связи:
• Ошибка обрыва обратной связи ПИД [FbL] 

Для настройки функции контроля обрыва обратной связи ПИД установите следующие параметры. 
Привод обнаруживает обрыв обратной связи, когда значение обратной связи становится меньше уста-
новки параметра b5-13 в течение времени, установленного в параметре b5-14.
– b5-12 [Fdback Loss Select Mode] 
– b5-13 [Fdback Loss Lvl] 
– b5-14 [Fdback Loss Time] 

• Ошибка превышения обратной связи ПИД [FbH] 
Для настройки функции контроля превышения уровня обратной связи ПИД установите следующие пара-
метры. 
Привод обнаруживает превышение уровня обратной связи, когда значение обратной связи становится 
больше установки параметра b5-36 в течение времени, установленного в параметре b5-37.
– b5-12 [Fdback Loss Select Mode] 
– b5-36 [PID HiHi Limit Level] 
– b5-37 [PID HiHi Time] 

На Рисунке 12.30 показан принцип работы при слишком низком уровне обратной связи и при обнаружении 
ее обрыва. При обнаружении превышения уровня обратной связи операция является аналогичной.

Предел входа ПИД
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Рисунок 12.30 Временная диаграмма для времени обнаружения обрыва обратной связи ПИД

 Спящий режим ПИД
В спящем режиме ПИД работа привода останавливается, когда выход ПИД или задание частоты становится 
меньше установки параметра b5-15 [Sleep Start Level]. Эта функция выключает выход привода после замед-
ления двигателя до установленной частоты.
Привод автоматически перезапускает двигатель, когда выход ПИД или задание частоты становится больше 
установки параметра b5-15 и поддерживается в течение времени, установленного в параметре b5-16 [Sleep 
Delay Time]. 
На Рисунке 12.31 показана работа функции спящего режима ПИД.

Рисунок 12.31 Временная диаграмма спящего режима ПИД
Примечание: 
• Функция спящего режима ПИД активируется, когда ПИД-регулирование выключается.
• При переключении функции спящего режима ПИД привод будет останавливать двигатель согласно выбранному режиму оста-

нова b1-03 [Stopping Method Selection]. 

 Точная настройка ПИД
Для получения ПИД-регулирования без проблем, связанных с перерегулированием и вибрацией, суще-
ствуют параметры для точной настройки.
• b5-02 [Proportional Gain (P)](Пропорциональное усиление (П))
• b5-03 [Integral Time (I)](Время интегрирования (И))
• b5-05 [Derivative Time (D)](Время дифференцирования (Д))
• b5-08 [PID Primary Delay Time Constant](Постоянная времени фильтра первичной задержки ПИД)
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 Функция спящего режима
Для активации функции спящего режима установите параметр b5-89 = 1 [Sleep Method Selection = EZ Sleep/
Wake-up].

Примечание: 
• Когда выбран стандартный спящий режим b5-89 = 0 [Sleep Method Selection = Standard], функция спящего режима EZ и связан-

ные с ней параметры деактивированы. Это не относится к параметру минимальной скорости b5-91 [EZsleep Min Spd].
• Установите параметр b5-89 = 1 для деактивации уровня спящего режима b5-15 [Sleep Start Level]. 

Цель регулировки Процедура регулировки Результаты

Предотвращение пере-
регулирования.

• Уменьшите время дифференцирования b5-05 
[Derivative Time (D)].

• Увеличьте время интегрирования b5-03 
[Integral Time (I)].

Управление быстрой 
стабилизацией.

• Увеличьте время дифференцирования b5-05 
[Derivative Time (D)].

• Уменьшите время интегрирования b5-03 
[Integral Time (I)].

Устранение низкоча-
стотных вибраций.

Увеличьте время интегрирования b5-03 
[Integral Time (I)].

Устранение высокоча-
стотных вибраций.

• Уменьшите время дифференцирования b5-05 
[Derivative Time (D)].

• Если даже при выключении Д-управления 
параметром b5-05 = 0,00 [Derivative Time (D) 
= disabling D control] вибрация не устранена, 
тогда попытайтесь уменьшить пропорцио-
нальное усиление b5-02 [Proportional Gain 
(P)] или увеличить время первичной 
задержки b5-08 [PID Primary Delay Time 
Constant].

Параметр конфигурации Описание

b5-90 [EZsleep Unit]
Единица для спящего режима

Служит для установки единиц измерения уровня перехода в спящий режим b5-92 [EZsleep Level]. Если 
выбрана единица b5-90 = 1 [0,1Гц], то диапазон установки для параметра минимальной скорости b5-
91 [EZsleep Min Spd] составляет от 0,0 до 590,0 Гц. Если выбрана единица b5-90 = 0 [об/мин], то диа-
пазон установки составляет 0 - 35400 мин-1 (об/мин).

Примечание:
При смене единицы измерения b5-90, значение уровня b5-92 не изменяется автоматически.
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Рисунок 12.32 Засыпание/Пробуждение в спящем режиме EZ: Нормальный выход ПИД и b5-92 = 0,0 Гц
*1 Работа определяется значениями параметров b5-94 и b5-95. 
*2 В этом примере в параметре b5-92 установлено значение по умолчанию 0,0 Гц. Параметр b5-91 определяет уровень перехода 

в спящий режим EZ.

 b5-01 Включение ПИД-регулятора

0 : Деактивировано
1 : Активировано
Дифференциальное управления осуществляется приводом по разности между величиной обратной связи и 
выходом уставки ПИД посредством монитора U5-02 [PID Input].

 b5-70 Режим задания ПИД

0 : Только задатчик ПИД
Дифференциальное управления осуществляется приводом по разности между величиной обратной связи и 
выходом уставки ПИД посредством монитора U5-02 [PID Input]
1 : Задание частоты + задание ПИД
Привод добавляет задание частоты к выходу ПИД. Привод осуществляет дифференциальное управление по 
выходу обратной связи U5-06 [PID AdjustFeedback]. 

 b5-71 Выбор обратной связи 1/2 ПИД

b5-91 [EZsleep Min Spd]
Минимальная скорость для спящего режима

Этот параметр служит для установки нижнего предела для выхода ПИД. Привод использует наиболь-
шее значение параметров b5-91, b5-34 [PID Out Low Limit Level] и d2-02 [FRef Lower Limit] для вну-
тренней установки нижнего предела ПИД выхода. Установка параметра b5-89 не имеет влияния.

b5-92 [EZsleep Level]
Уровень для перехода в спящий режим

Когда выходная частота или скорость двигателя становится меньше значения, установленного в пара-
метре b5-92 в течение времени, установленного в параметре b5-93 [EZsleep Time], привод переходит в 
спящий режим.

b5-95 = 1 [EZsleep Wake Mode = Absolute]
Режим пробуждения по абсолютному уровню

Когда обратная связь ПИД становится меньше значения, установленного в параметре b5-94 [EZsleep 
Wake Level], дольше времени, установленного в параметре b5-96 [EZsleep Wake Time], привод выходит 
из спящего режима.

b5-95 = 0 [EZsleep Wake Mode = Setpoint Delta]
Режим пробуждения по уровню с учетом уставки ПИД

Когда обратная связь ПИД становится меньше значения, установленного в в качестве уставки ПИД 
минус значение параметра b5-94, дольше времени установленного в параметре b5-96, привод выходит 
из спящего режима.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-01
(01A5)

ПИД включено
(PID Enable) Служит для активации ПИД-регулирования.

0
(0,1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-70
(01E5)

Режим задания ПИД
(PID MainRefMode) Служит для установки режима задания при ПИД-регулировании.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-71
(01E6)

Выбор обратной связи ПИД
(PID Fdbk 1/2 Selection) Служит для выбора конфигурации обратной связи для ПИД-регулирования.

0
(0, 1)

Параметр конфигурации Описание
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0 : Обратная связь 1
Дифференциальное управления осуществляется приводом по разности между величиной обратной связи и 
выходом уставки ПИД посредством монитора U5-01 [PID Feedback]. 
1 : Обратная связь 2
Дифференциальное управления осуществляется приводом по разности между величиной обратной связи и 
выходом уставки ПИД посредством монитора U5-05 [PID Diff.Feedbk]. 

 b5-72 Режим задействования Д-составляющей ПИД-регулятора

0 : D=Fdback (Дифференциальная составляющая в цепи обратной связи)
Привод осуществляет дифференциальное управление по выходу обратной связи посредством монитора U5-
06 [PID AdjustFeedback].
1 : D=FdFwd (Дифференциальная составляющая в управлении с упреждением)
Привод добавляет задание частоты к выходу ПИД. Привод осуществляет дифференциальное управление по 
выходу обратной связи посредством монитора U5-06 [PID AdjustFeedback]. 

 b5-02 Пропорциональный коэффициент усиления (П)

Большие значения сокращают ошибки, но могут привести к вибрации. Малые значения допускают слиш-
ком большое смещение между уставкой и обратной связью.
Для выключения П-управления установите параметр b5-02 = 0,00.

 b5-03 Время интегрирования (И)

Для более быстрой компенсации отклонения устанавливайте время интегрирования коротким в параметре 
b5-03. Однако слишком короткое время интегрирования может привести к перерегулированию и вибрации.
Для выключения И-управления установите параметр b5-03 = 0,00.

Рисунок 12.33 Время интегрирования и отклонение

 b5-04 Предел интегрирования

Применения с быстрым изменением нагрузки будут приводить к колебаниям выхода ПИД-регулятора. Для 
предотвращения вибрации, механических потерь и падения скорости двигателя устанавливайте в этом 
параметре низкое значение.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-72
(01E7)

Режим Д-составляющей ПИД
(PID D-FF Mode) Определяет задействование дифференциальной составляющей в цепи обратной связи или в 

управлении с упреждением.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-02
(01A6)
ХОД

Пропорциональное усиление
(Proportional Gain (P)) Служит для установки пропорционального коэффициента усиления (П), применяемого ко 

входу ПИД.

1,00
(0,00 - 25,00)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-03
(01A7)
ХОД

Время интегрирования 
(Integral Time (I)) Служит для установки времени интегрирования (I), применяемого ко входу ПИД.

1,0 с
(0,0 - 360,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-04
(01A8)
ХОД

Предел интегрирования 
(Integral Limit) Служит для установки верхнего предела интегрирования I в процентах от максимальной 

выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

100,0%
(0,0 - 100,0%)
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 b5-05 Время дифференцирования (Д)

Для повышения чувствительности контроллера увеличьте настройку времени, однако это может привести к 
вибрации. Для снижения вероятности перерегулирования и снижения чувствительности контроллера 
уменьшите установку времени.
Для выключения Д-управления установите параметр b5-05 = 0,00.

 b5-06 Предел выхода ПИД

 b5-07 Регулировка смещения ПИД-регулятора 

 b5-08 Постоянная времени первичной задержки для выхода ПИД-регулятора

Этот параметр позволяет устранить резонанс при наличии большого количество механического трения или 
при неудовлетворительной жесткости. Установите значение больше, чем цикл частоты резонанса. Слишком 
большое значение приведет к снижению чувствительности привода.

 b5-09 Полярность выхода ПИД-регулятора

0 : Обычный выход
Положительный вход ПИД увеличивает выход ПИД (прямое действие).
1 : Инверсный выход
Положительный вход ПИД уменьшает выход ПИД (обратное действие).

 b5-10 Коэффициент усиления выхода ПИД-регулятора

Служит для применения коэффициента усиления к выходу ПИД-регулятора и может помочь, когда b5-01 = 
1 [Активировано] и [???] 3 илиr 4 [Fref + PID Trim, Fref + PID Trim (дифференцирование по обратной 
связи)].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-05
(01A9)
ХОД

Время дифференцирования 
(Д)
(Derivative Time (D)) Служит для установки времени дифференцирования (Д) для ПИД-регулирования. Этот пара-

метр позволяет регулировать чувствительность системы.

0,00 с
(0,00 - 10,00 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-06
(01AA)

ХОД

Предел выхода ПИД (PID 
Output Limit) Служит для установки максимально возможного выхода ПИД-регулятора в процентах от мак-

симальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

100,0%
(0,0 - 100,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-07
(01AB)

ХОД

Смещение ПИД
(PID Offset Adjustment) Служит для установки смещения выхода ПИД-регулятора в процентах от максимальной 

выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

0,0%
(-100,0 - +100,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-08
(01AC)
Эксперт

Первичная задержка ПИД
(PID Primary Delay Time 
Constant) Служит для установки постоянной времени первичной задержки для выхода ПИД-регулятора. 

Обычно эту установку изменять не нужно.

0,00 с
(0,00 - 10,00 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-09
(01AD)

Полярность выхода ПИД
(PID Output Level Selection) Служит для установки полярности выхода ПИД-регулятора.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-10
(01AE)
ХОД

Усиление выхода ПИД
(PID Output Gain Setting) Служит для установки величины усиления, применяемого к выходу ПИД-регулятора.

1,00
(0,00 - 25,00)
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 b5-11 Режим инверсии выхода ПИД-регулятора

Этот параметр деактивирован при b5-01 = 3, 4 [Disabled = Fref + PID Trim, Fref + PID Trim (D on feedback)]. 
Т.е. ограничения для выхода ПИД отсутствуют (выход ПИД может быть положительным или отрицатель-
ным). Это работает аналогично установке “1: Нижний отрицательный предел”.
0 : Ограничение в 0
При отрицательном выходе ПИД, выход ПИД ограничивается 0 и выход привода выключается.
1 : Нижний отрицательный предел
При отрицательном выходе ПИД, двигатель будет вращаться о обратном направлении.

 b5-12 Режим работы при обрыве обратной связи

0 : Сигнализация только с помощью дискретного выхода
Активируется дискретный выход, которому назначена функция контроля обрыва обратной связи и превы-
шения обратной связи [H2-01 - H2-03 = 3E, 3F].
Когда привод обнаруживает обрыв обратной связи, на дисплее клавиатуры не отображается предупреждаю-
щее сообщение и привод продолжает работу.
Когда уровень сигнала обратной связи становится меньше уровня, установленного в параметре b5-13 
[Fdback Loss Lvl], дольше времени, установленного в параметре b5-14 [Fdback Loss Time], активируется 
дискретный выход, которому назначена функция контроля обрыва обратной связи.
Когда уровень сигнала обратной связи становится больше уровня, установленного в параметре b5-36 [PID 
HiHi Limit Level], дольше времени, установленного в параметре b5-37 [PID HiHi Time], активируется дис-
кретный выход, которому назначена функция контроля превышения обратной связи.
Когда величина обратной связи располагается вне диапазона обнаружения ошибки, привод сбрасывает 
выход ошибки.
1 : Сигнализация предупреждающим сообщением и выходом
Привод обнаруживает ошибки FbL [PID Feedback Loss] и FbH [Excessive PID Feedback]. Срабатывает дис-
кретный выход, которому назначены функции контроля обрыва обратной связи и превышения обратной 
связи [H2-01 - H2-03 = 3E, 3F]. Срабатывает выход, которому назначена функция сигнализации о несуще-
ственной ошибке [H2-01 - H2-03 = 4], и привод продолжает работу.
Когда уровень сигнала обратной связи становится меньше уровня, установленного в параметре b5-13, 
дольше времени, установленного в параметре b5-14, активируется дискретный выход, которому назначена 
функция контроля обрыва обратной связи.
Когда уровень сигнала обратной связи становится больше уровня, установленного в параметре b5-36 
дольше времени, установленного в параметре b5-37, активируется дискретный выход, которому назначена 
функция контроля превышения обратной связи.
Когда величина обратной связи располагается вне диапазона обнаружения, привод сбрасывает выход 
ошибки.
2 : Сообщение об ошибке и дискретный выход
Привод обнаруживает ошибки FbL и FbH. Срабатывает дискретный выход, которому назначена функция 
контроля наличия ошибки [H2-01 - H2-03 = 3], и двигатель останавливается самовыбегом.
Когда уровень сигнала обратной связи становится меньше уровня, установленного в параметре b5-13, 
дольше времени, установленного в параметре b5-14, привод обнаруживает ошибку FbL.
Когда уровень сигнала обратной связи становится больше уровня, установленного в параметре b5-36, 
дольше времени, установленного в параметре b5-37, привод обнаруживает ошибку FbH.
3 : Только дискретный выход при активном ПИД-регулировании
Срабатывает дискретный выход, которому назначены функции контроля обрыва обратной связи и превыше-
ния обратной связи. Когда привод обнаруживает обрыв обратной связи, на дисплее клавиатуры не будет 
отображено предупреждающее сообщение и привод продолжит работу.
Когда активируется дискретный вход, которому назначена функция выключения ПИД [H1-xx = 6A], привод 
отключает обнаружение этих ошибок.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-11
(01AF)

Режим реверса выхода ПИД
(PID Output Reverse Selection) Служит для установки функции, разрешающей и запрещающей обратное вращение двигателя 

при отрицательном выходе ПИД-регулятора.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-12
(01B0)

Режим работы при обрыве 
обратной связи
(Fdback Loss Select Mode) Служит для установки поведения привода при обрыве обратной связи ПИД. Выбирает режим 

работы привода после обнаружения обрыва обратной связи ПИД-регулятора.

0
(0 - 5)
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4 : Предупреждение и дискретный выход при активном ПИД-регулировании
Привод обнаруживает ошибки FbL и FbH. Срабатывает дискретный выход, которому назначены функции 
контроля обрыва обратной связи и превышения обратной связи.
Срабатывает выход, которому назначена функция сигнализации о несущественной ошибке [H2-01 - H2-03 
= 4], и привод продолжает работу. 
Когда активируется дискретный вход, которому назначена функция выключения ПИД [H1-xx = 6A], привод 
отключает обнаружение этих ошибок.
5 : Сообщение об ошибке и дискретный выход при активном ПИД-регулировании
Привод обнаруживает ошибки FbL и FbH. Срабатывает дискретный выход, которому назначена функция 
контроля наличия ошибки [H2-01 - H2-03 = 3] и двигатель останавливается самовыбегом.
Когда активируется дискретный вход, которому назначена функция выключения ПИД [H1-xx = 6A], привод 
отключает обнаружение этих ошибок.

 b5-13 Уровень обрыва обратной связи

Когда уровень сигнала обратной связи становится меньше уровня, установленного в параметре b5-13 
[Fdback Loss Lvl], дольше времени, установленного в параметре b5-14 [Fdback Loss Time], привод обнару-
живает ошибку обрыва обратной связи [FbL].

 b5-14 Время обрыва обратной связи

 b5-15 Уровень запуска спящего режима

Привод переходит в спящий режим, когда выход ПИД или задание частоты становится меньше установки 
параметра b5-15 дольше времени, установленного в параметре b5-16 [Sleep Delay Time]. Когда выход ПИД 
или задание частоты становится больше установки параметра b5-15 дольше времени, установленного в 
параметре b5-16, привод возобновляет работу.

 b5-16 Время задержки спящего режима

 b5-17 Время для разгона/замедления действия уставки ПИД

Привод обычно использует время разгона и время торможения, установленные в группе параметров C1: 
ACCEL / DECEL, но при активации ПИД-управления привод применяет эти параметры C1-xx после выхода 
ПИД. Если вы часто изменяете уставку ПИД, то чувствительность привода снижается. Если резонанс с 
ПИД-регулированием приводит к рысканию, перерегулированию или недорегулированию, установите b5-
17 с целью увеличения времени разгона и замедления.
Уменьшайте время C1-xx пока рыскание не прекратится, затем используя параметр b5-17 проверьте разгон 
и замедление. Для активации и деактивации установки параметра b5-17 с помощью дискретного входа, 
назначьте ему функцию PID SS Cancel [H1-xx = 75].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-13
(01B1)

Уровень обрыва обратной 
связи (Fdback Loss Lvl) Служит для установки уровня обнаружения обрыва обратной связи ПИД [FbL] в процентах от 

максимальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

0%
(0 - 100%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-14
(01B2)

Время обрыва обратной связи 
(Fdback Loss Time) Служит для установки промежутка времени, в течение которого сигнал обратной связи ПИД 

должен быть меньше установки уровня b5-13 [Fdback Loss Lvl], чтобы обрыв обратной связи 
ПИД [FbL] считался обнаруженным.

1,0 с
(0,0 - 25.5 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-15
(01B3)

Уровень запуска спящего 
режима (Sleep Start Level) Служит для установки выходного уровня включения спящего режима ПИД.

Определяется параметром 
A1-02

(0,0 - 590,0)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-16
(01B4)

Время задержки спящего 
режима (Sleep Delay Time) Служит для установки времени задержки запуска или останова функции спящего режима 

ПИД.

0,0 с
(0,0 - 25.5 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-17
(01B5)

Время разгона/замедления 
для ПИД
(PID Accel/Decel Time) Служит для увеличения или уменьшения уставки ПИД-регулятора, посредством использова-

ния времени разгона и замедления, установленных в приводе. Это служит устройством мяг-
кого пуска для уставки ПИД-регулятора.

0.5 с
(0,0 - 6000,0 с)
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 b5-18 Активация уставки ПИД, установленной в параметр b5-19

0 : Деактивирована
Привод не использует значение, установленное в параметре b5-19, в качестве уставки ПИД-регулятора.
1 : Активирована
Привод использует значение, установленное в параметре b5-19, в качестве уставки ПИД-регулятора.

 b5-19 Значение уставки ПИД-регулятора

 b5-20 Выбор единицы измерения для уставки ПИД-регулятора

0 : 0,01Гц
Привод использует единицы 0,01 Гц.
1 : 0,01%
Привод использует единицы 0,01%. Установите значение в процентах от максимальной выходной частоты 
E1-04 [Max Output Frequency].
2 : об/мин
Привод использует единицы 1 мин-1. Установите параметры E2-04, E4-04 или E5-04 [PM Mot Pole Count]. 
3 : пользовательская единица 
Привод использует единицы, установленные в параметрах b5-38 [PID SP User Scale for Display] и b5-39 
[PID SP User digits for Display] для отображения уставки ПИД в мониторах U5-01, U5-04, U5-06 [PID 
Feedback, PID Setpoint, PID AdjustFeedback].

 b5-34 Нижний предел выхода ПИД-регулятора

Используйте нижний предел для предотвращения снижения выхода ПИД-регулятора ниже фиксированного 
уровня.
Для выключения этой функции установите параметр в 0,0%.

 b5-35 Верхний предел входа ПИД-регулятора

Большое значение входа ПИД-регулятора генерирует и большой выход. Привод применяет этот предел к 
отрицательным и положительным доменам.

 b5-36 Уровень превышения обратной связи ПИД-регулирования

Когда уровень сигнала обратной связи превышает уровень, установленный в параметре b5-36 в течение 
времени, установленного в параметре b5-37 [PID HiHi Time], привод обнаруживает ошибку превышения 
обратной связи [FbH].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-18
(01DC)

Активация уставки ПИД b5-
19
(b5-19 PID SP Selection) Служит для установки функции активации и деактивации значения уставки ПИД-регулятора, 

установленной в параметре b5-19 [PID Setpoint Value].

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-19
(01DD)

ХОД

Значение уставки ПИД
(PID Setpoint Value) Служит для установки значения уставки ПИД-регулятора, когда она активирована параме-

тром b5-18 = 1 [b5-19 PID SP Selection = Enabled].

0,00%
(0,00 - 100,00%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-20
(01E2)

Выбор единицы измерения 
для уставки ПИД
(PID Unit Selection)

Служит для выбора единиц установки и отображения значения уставки ПИД b5-19 [PID 
Setpoint Value].

1
(0 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-34
(019F)
ХОД

Нижний предел выхода ПИД
(PID Out Low Limit Level) Служит для установки нижнего предела выхода ПИД-регулятора в процентах от максималь-

ной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

0,0%
(-100,0 - +100,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-35
(01A0)
ХОД

Верхний предел входа ПИД
(PID In Hi Limit Level) Служит для установки верхнего предела входа ПИД-регулятора в процентах от максимальной 

выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

1000,0%
(0,0 - 1000,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-36
(01A1)

Уровень превышения обрат-
ной связи ПИД (PID HiHi 
Limit Level) Служит для установки уровня обнаружения превышения обратной связи ПИД [FbH] в про-

центах от максимальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

100%
(0 - 100%)
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 b5-37 Время превышения обратной связи ПИД-регулирования

 b5-38 Пользовательская шкала отображения значений ПИД-регулирования

Привод использует этот параметр совместно с параметром b5-39 [PID SP User digits for Display].
Если в параметре выбора единицы b5-20 установлено значение 4, привод применяет заданные пользовате-
лем уставки ПИД-регулятора и единицы отображения для мониторов U5-01 [Обратная связь ПИД-регуля-
тора] и U5-04 [Уставка ПИД-регулятора].

 b5-39 Количество десятичных знаков при отображении значений ПИД-регулиро-
вания

Привод использует этот параметр совместно с параметром b5-38 [PID SP User Scale for Display].
Если в параметре выбора единицы b5-20 установлено значение 4, привод применяет заданные пользовате-
лем уставки ПИД-регулятора и единицы отображения для мониторов U5-01 [PID Feedback] и U5-04 [PID 
Setpoint] 
0 : Без десятичных знаков
1 : 1 десятичный знак
2 : 2 десятичных знака
3 : 3 десятичных знака 
 b5-40 Монитор задания частоты в ПИД-регулировании

0 : Монитор U1-01 с выходом ПИД
Монитор U1-01 отображает задание частоты, которое было увеличено или уменьшено посредством выхода 
ПИД.
1 : Монитор U1-01 без выхода ПИД
Monitor U1-01 отображает фактическое задание частоты.

 b5-47 Режим реверса выхода ПИД-регулятора

Для активации этого параметра установите параметр b5-01 = 3 или 4 [PID Enable = Fref + PID Trim, Fref + 
PID Trim (D on feedback)].
0 : Нижний предел на 0
При отрицательном выходе ПИД-регулятора выход ПИД ограничивается 0 и привод выключает выход.
1 : Отрицательный выход принимается
При отрицательном выходе ПИД-регулятора двигатель будет вращаться в обратном направлении.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-37
(01A2)

Время превышения обратной 
связи ПИД (PID HiHi Time) Служит для установки промежутка времени, в течение которого сигнал обратной связи ПИД 

должен быть больше установки уровня превышения b5-36 [PID HiHi Limit Level], чтобы пре-
вышение обратной связи ПИД [FbL] считалось обнаруженным.

1,0 с
(0,0 - 25.5 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-38
(01FE)

Польз. шкала отображения 
значений ПИД
(SP User Scale for Display) Служит для установки размерности отображения мониторов обратной связи ПИД U5-01 и 

уставки ПИД U5-04 при работе привода на максимальной выходной частоте.

Зависит от параметра b5-20
(1 - 60000)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-39
(01FF)

Десятичные знаки отображе-
ния значений ПИД
(PID SP User digits for Display) Служит для установки количества знаков при установке и отображении значения уставки 

ПИД-регулятора.

2
(0 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-40
(017F)

Монитор задания частоты в 
ПИД
(Fref Mon@PID) Служит для выбора содержимого монитора задания частоты U1-01 [Frequency Reference] в 

ПИД-регулировании.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-47
(017D)

Режим реверса ПИД-выхода
(PID Out Rev Operation Mode) Служит для установки обратного вращения двигателя при отрицательном выходе ПИД-регу-

лятора.

1
(0, 1)
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 b5-53 Регулировка скорости интегрирования ПИД-регулятора

Примечание: 
• При установке значения 0,0 Гц этот параметр деактивирован.
• Когда предел скорости интегратора активирован (b5-53 > 0,0 Гц), тогда предел значения интегратора находится в диапазоне 

выходной частоты ±b5-53.
• Если обратная связь ПИД изменяется быстро, постепенно уменьшайте значение этого параметра с шагом 0,1 Гц для снижения 

скорости ответа ПИД-управления.

 b5-55 Выбор монитора обратной связи ПИД-регулятора

Примечание: 
• Вы не сможете выбрать параметр монитора U5-xx. 
• При установленном значении b5-55 = 000 этот монитор деактивирован.

 b5-56 Коэффициент усиления для монитора обратной связи ПИД-регулятора

Примечание: 
Для активации этого параметра установите параметр b5-18 = 1 [b5-19 PID SP Selection = Enabled].

 b5-57 Смещение монитора обратной связи ПИД-регулятора

 b5-58 - b5-60 Уставки ПИД-регулятора c 2 по 4 

В таблице 12.13 показано, как меняется значение уставки ПИД-регулятора в зависимости от состояния дис-
кретных входов, которым назначена функция H1-xx (77 и 78).

Таблица 12.13 Переключение дискретных входов и значение уставки ПИД-регулятора

 b5-61 Режим подстройки ПИД-регулятора

0 : Деактивирована
Выход ПИД-регулятора не подстраивается под задание частоты.
1 : Активирована

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-53
(0B8F)
ХОД

Регулировка скорости инте-
гратора
ПИД (PID I Ramp Limit) Служит для установки скорости ответа ПИД-регулятора на быстрое изменение обратной 

связи ПИД.

0,0 Гц
(0,0 - 10,0 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-55
(0BE1)

Выбор монитора обратной 
связи ПИД (PID Fback Mon 
Selection) Служит для установки монитора для обратной связи ПИД-регулятора (Ux-xx).

000
(000 - 999)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-56
(0BE2)

Усиление монитора обратной 
связи ПИД
(PID FdbkMon Gain) Служит для установки коэффициента усиления для монитора, выбранного в параметре b5-55 

[PID Fback Mon Selection].

1,00
(0,00 - 10,00)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-57
(11DD)

Смещение монитора обр. 
связи ПИД
(PID FdbkMon Bias) Служит для установки смещения для монитора, выбранного в параметре b5-55 [PID Fback 

Mon Selection].

0,00
(-10,00 - +10,00)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-58 - 
b5-60

(1182 - 
1184)
ХОД

Уставки ПИД c 2 по 4 (PID 
Setpoint 2 - PID Setpoint 4) Служат для установки значений уставки ПИД-регулятора при выборе функции дискретных 

входов H1-xx = 77 или 78 [MFDI Function Select = PID SP Selection 1/2]. Это значение устанав-
ливается в процентах от максимальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

0,00%
(0,00 - 100,00%)

H1-xx = 77 H1-xx = 78 Значение уставки ПИД-регулятора

ВЫКЛ ВЫКЛ Нет переключения

ВКЛ ВЫКЛ b5-58 [Уставка ПИД 2]

ВЫКЛ ВКЛ b5-59 [Уставка ПИД 3]

ВКЛ ВКЛ b5-60 [Уставка ПИД 4]

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-61
(119A)мм

Режим подстройки ПИД (PID 
LoLim Select for Trim Mode)

Служит для установки функции регулировки выхода ПИД-регулятора относительно задания 
частоты.

0
(0, 1)
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Выход ПИД-регулятора подстраивается под задание частоты. Значение параметра b5-62 [PID LoLim Value 
for Trim Mode] служит для установки нижнего предела значения после корректировки. Верхним пределом 
является максимальная выходная частота.

Примечание: 
• Для активации этого параметра установите параметр b5-01 = 3, 4, 7 или 8.
• Когда в параметре установлено b5-61 = 1, вы можете использовать следующую формулу для регулировки выхода ПИД-регуля-

тора пропорционально заданию частоты:

U5-03 [Выход ПИД], Fref [Задание частоты] и Fmax [Максимальная выходная частота]
*1 Нижний предел = b5-62, Верхний предел = Максимальная выходная частота

 b5-62 Нижний предел подстройки задания частоты ПИД-регулятора

Примечание: 
Для активации этого параметра установите параметр b5-01 = 3, 4, 7 или 8.

 b5-63 Монитор дифференциальной составляющей обратной связи ПИД-регуля-
тора

Примечание: 
• Вы не сможете выбрать параметр монитора U5-xx. 
• При установленном значении параметра b5-63 = 000 этот монитор деактивирован.

 b5-64 Коэффициент усиления для монитора диф. обратной связи ПИД 

Для активации этого параметра установите параметр b5-18 = 1 [b5-19 PID SP Selection = Enabled].

 b5-65 Смещение для монитора дифференциальной составляющей обратной 
связи ПИД-регулятора

Для активации этого параметра установите параметр b5-18 = 1 [b5-19 PID SP Selection = Enabled].

 b5-66 Уровень сигнала обратной связи ПИД-регулятора

0 : Абсолютный
1 : Двунаправленный (+/-)
 b5-67 Уровень сигнала для монитора дифференциальной составляющей обрат-

ной связи ПИД-регулятора

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-62
(119B)

Нижний предел подстройки 
ПИД (PID LoLim Value for 
Trim Mode) Служит для установки нижнего предела задания частоты для подстройки задания частоты 

ПИД-регулятора в процентах от максимальной выходной частоты E1-04 [Max Output 
Frequency].

0,00%
(0,00 - 100,00%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-63
(119C)

Монитор диф. обр. связи ПИД 
(PID DifFB Mon Selection) Служит для установки монитора для дифференциальной составляющей обратной связи ПИД-

регулятора (Ux-xx).

000
(000 - 999)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-64
(119D)

Усиление монитора диф. обр. 
связи ПИД (PID DifFB Mon 
Gain) Служит для установки коэффициента усиления для монитора, выбранного в параметре b5-63 

[PID DifFB Mon Selection].

1,00
(0,00 - 10,00)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-65
(119F)

Смещение монитора диф. обр. 
связи ПИД (PID DifFB Mon 
Bias) Служит для установки смещения для монитора, выбранного в параметре b5-63 [PID DifFB 

Mon Selection].

0,00
(-10,00 - +10,00)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-66
(11DE)

Уровень сигнала обр. связи 
ПИД
(PID Fback Mon Level) Служит для установки уровня сигнала для монитора, выбранного в параметре b5-55 [PID 

Fback Mon Selection].

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-67
(11DF)

Уровень сигнала диф. обр. 
связи ПИД
(PID DifFB Mon Level) Служит для установки уровня сигнала для монитора, выбранного в параметре b5-63 [PID 

DifFB Mon Selection].

0
(0, 1)
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0 : Абсолютный
1 : Двунаправленный (+/-)
 b5-89 Выбор спящего режима

0 : Стандартный
1 : Засыпание/пробуждение EZ
 b5-90 Единица измерения уровня для спящего режима EZ

0 : об/мин
1 : 0,1Гц
 b5-91 Минимальная скорость для спящего режима EZ

Примечание: 
Значением параметра b5-90 [EZsleep Unit] устанавливаются единицы измерения. При смене единицы измерения b5-90 этот пара-
метр не обновляется автоматически. Поэтому после смены единицы измерения b5-90 необходимо заново установить значение 
параметра.

 b5-92 Уровень для перехода в спящий режим EZ

Примечание: 
При смене единицы измерения b5-90 [EZsleep Unit] этот параметр не обновляется автоматически. Поэтому после смены еди-
ницы измерения b5-90 необходимо заново установить значение параметра.

 b5-93 Время ожидания для перехода в спящий режим EZ

 b5-94 Уровень пробуждения из спящего режима EZ

Примечание: 
Параметрами b5-20 [PID Unit Selection], b5-38 [PID SP User Scale for Display] и b5-39 [PID SP User digits for Display] устанавли-
ваются единицы измерения. При смене единиц измерения b5-20, b5-38 и b5-39 этот параметр не обновляется автоматически. 
Поэтому после смены единиц измерения необходимо заново установить значение параметра.

• В режиме пробуждения по абсолютному уровню b5-95 = 1 [EZsleep Wake Mode = Absolute]: 
В режиме обычного выхода b5-09 = 0 [PID Output Level Selection = Normal output] привод выйдет из спя-
щего режима и возобновит работу, когда величина сигнала обратной связи ПИД, поступающего через ана-
логовый вход [H3-xx = F], станет меньше значения параметра b5-94, дольше времени, установленного в 
параметре b5-96 [EZsleep Wake Time]. В режиме инверсного выхода b5-09 = 1 [Reverse output] привод 
выйдет из спящего режима и возобновит работу, когда величина сигнала обратной связи ПИД станет 
меньше значения параметра b5-94, дольше времени, установленного в параметре b5-96.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)
b5-89
(0B89)
ХОД

Выбор спящего режима
(Sleep Method Selection) Служит для установки режима засыпания и пробуждения при использовании ПИД-регулиро-

вания.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)
b5-90
(0B90)

Единица для спящего режима
(EZsleep Unit) Служит для установки единиц измерения для параметров спящего режима b5-91 [EZsleep Min 

Spd] и b5-92 [EZsleep Level].

1
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-91
(0B91)
ХОД

Мин. скорость для спящего 
режима (EZsleep Min Spd) Служит для установки минимальной скорости для срабатывания функции Засыпания/Про-

буждения EZ. Этот параметр использует наибольшее значение из параметров b5-91, b5-34 
[PID Out Low Limit Level] и d2-02 [FRef Lower Limit].

0,0 Гц или 0 об/мин
(0,0 - 590,0 Гц или 0 -35400 

об/мин)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-92
(0B92)
ХОД

Уровень для перехода в спя-
щий режим
(EZsleep Level) Служит для установки уровня выходной частоты или уровня скорости двигателя, при нахож-

дении ниже которого в течение времени b5-93 [EZsleep Time] происходит переход в спящий 
режим.

0,0 Гц или 0 об/мин
(0,0 - 590,0 Гц или 0 -

35400 об/мин)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-93
(0B93)
ХОД

Время для перехода в спящий 
режим (EZsleep Time) Служит для установки промежутка времени, в течение которого выходная частота или ско-

рость двигателя должны быть ниже значения параметра b5-92 [EZsleep Level] для перехода в 
спящий режим.

5,0 с
(0,0 - 1000,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-94
(0B94)
ХОД

Уровень пробуждения 
(EZsleep Wake Level) Служит для установки уровня обратной связи, при котором привод должен выйти из спящего 

режима и возобновить работу.

0,00%
(0,00 - 600,00%)
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• В режиме пробуждения по уровню с учетом уставки ПИД b5-95 = 0 [Setpoint Delta]: 
В режиме обычного выхода b5-09 = 0 привод выйдет из спящего режима и возобновит работу, когда вели-
чина сигнала обратной связи ПИД станет меньше значения “Уставка ПИД - b5-94” дольше времени, уста-
новленного в параметре b5-96. В режиме инверсного выхода b5-09 = 1 привод выйдет из спящего режима 
и возобновит работу, когда величина сигнала обратной связи ПИД станет меньше значения “Уставка ПИД 
+ b5-94” дольше времени, установленного в параметре b5-96.

 b5-95 Режим пробуждения из спящего режима EZ

0 : По уровню с учетом уставки ПИД
1 : По абсолютному уровню
 b5-96 Время задержки пробуждения из спящего режима EZ

Если величина обратной связи непрерывно сохраняется меньшей значения уровня b5-94 [EZsleep Wake 
Level] в течение времени, установленного в параметре b5-96, привод выйдет из спящего режима и возобно-
вит работу.

 b6: ФУНКЦИЯ УДЕРЖАНИЯ ЧАСТОТЫ (DWELL)
Функция удержания частоты Dwell на мгновение удерживает выходную частоту при пуске и останове.
Это позволяет предотвратить падение скорости двигателя при пуске и останове тяжелой нагрузки. Функция 
удержания частоты активируется также при возникновении резких перемещений в начале разгона или 
замедления, происходящих из-за люфтов в перемещаемом механизме.
В начале разгона привод использует значения выходной частоты и времени разгона, установленные в пара-
метрах для функции удержания частоты Dwel, для автоматического снижения скорости с целью минимиза-
ции влияния люфтов. Затем привод снова разгоняется. Аналогичным образом функция удержания частоты 
Dwell работает и для замедления.
В конвейерных применениях функция Dwell также позволяет приводу внутренне блокировать выходную 
частоту и устанавливать задержку для возможности разжатия удерживающего тормоза на стороне нагрузки.
Функция Dwell на мгновение приостанавливает разгон, не позволяя опрокинутся двигателю PM. На 
Рисунке 12.34 показан принцип действия функции Dwell.

Примечание: 
Для использования функции Dwell при останове, установите параметр b1-03 = 0 [Stopping Method Selection = Ramp to Stop].

Рисунок 12.34 Временная диаграмма функции Dwell при Пуске/Останове

 b6-01 Уровень удержания выходной частоты при пуске

При разгоне привода до выходной частоты, установленной в параметре b6-01, он удерживает эту частоту в 
течение времени, установленного в параметре задержки b6-02 [Dwell Time@Start], и продолжает разгон 
снова.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-95
(0B95)

Режим пробуждения (EZsleep 
Wake Mode) Служит для установки режима пробуждения, используемого при выходе из спящего режима.

1
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b5-96
(0B96)

Время задержки пробуждения
(EZsleep Wake Time) Служит для установки промежутка времени, в течение которого уровень обратной связи ПИД 

должен быть ниже уровня пробуждения b5-94 [EZsleep Wake Level], для пробуждения и возоб-
новления работы привода.

1,0 с
(0,0 - 1000,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b6-01
(01B6)

Уровень удержания при пуске
(Dwell Ref.@Start) Служит для установки уровня выходной частоты, на мгновение удерживаемого приводом при 

пуске двигателя.

0,0
(Определяется параметром 

A1-02)
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 b6-02 Время удержания выходной частоты при пуске

 b6-03 Уровень удержания выходной частоты при останове

При замедлении привода до выходной частоты, установленной в параметре b6-03, он удерживает эту 
частоту в течение времени, установленного в параметре задержки b6-04 [Dwell Time@Stop], и продолжает 
замедление снова.

 b6-04 Время удержания выходной частоты при останове 

 b7: УПРАВЛЕНИЕ РАСПРЕДЕЛЕНИЕМ НАГРУЗКИ (DROOP)
Функция управления распределением нагрузки Droop автоматически балансирует уровень нагрузки между 
двумя двигателями, работающими с одинаковой нагрузкой. Функция Droop снижает скорость двигателя 
при изменении нагрузки. Вы должны активировать функцию управления Droop для каждого задействован-
ного двигателя.
Для снижения скорости двигателя функция управления Droop снижает задание скорости, когда увеличение 
нагрузки увеличивает задание крутящего момента. Для увеличения скорости двигателя функция управле-
ния Droop увеличивает задание скорости, когда снижение нагрузки снижает задание крутящего момента. 
Функция управления Droop регулирует скорость двигателя в ответ на изменения задания момента для рас-
пределения нагрузки между двигателями.

Примечание: 
Для использования функции Droop выключите функцию управления с упреждением n5-01 = 0 [FF Control Selection = Disabled].

Рисунок 12.35 Применение управления распределением нагрузки Droop

 b7-01 Коэффициент усиления при управлении с распределением нагрузки

Для выключения управления распределением нагрузки Droop установите этот параметр в 0,0%.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b6-02
(01B7)

Время удержания при пуске
(Dwell Time@Start) Служит для установки промежутка времени, в течение которого удерживается постоянная 

выходная частота при пуске двигателя.

0,0 с
(0,0 - 10,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b6-03
(01B8)

Уровень удержания при оста-
нове
(Dwell Ref@Stop) Служит для установки уровня выходной частоты, на мгновение удерживаемого приводом при 

управляемом останове двигателя.

0,0
(Определяется параметром 

A1-02)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b6-04
(01B9)

Время удержания при оста-
нове (Dwell Time@Stop) Служит для установки промежутка времени, в течение которого удерживается постоянная 

выходная частота при управляемом останове двигателя.

0,0 с
(0,0 - 10,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b7-01
(01CA)

ХОД

Усиление при распределении 
нагрузки
(Droop Ctrl Gain) Служит для установки величины замедления, когда задание крутящего момента составляет 

100% от максимальной выходной частоты.

0,0%
(0,0 - 100,0%)
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Рисунок 12.36 Усиление при распределении нагрузки

 b7-02 Задержка при управлении с распределением нагрузки

 b7-03 Предел при управлении с распределением нагрузки

0 : Деактивирована
1 : Активирована

 b8: УПРАВЛЕНИЕ ЭНЕРГОСБЕРЕЖЕНИЕМ
Функция энергосбережения позволяет улучшить общую эффективность работы системы благодаря работе 
двигателя на самом эффективном уровне.
Установите параметр b8-01 и следующие параметры в зависимости от выбранного режима управления и 
двигателя.
При использовании режимов управления V/f илиr CLV/f установите параметры b8-04, b8-05 и b8-06.
При использовании векторных режимов управления для асинхронных двигателей установите параметры 
b8-02 и b8-03.
При использовании двигателей с постоянными магнитами PM установите параметры b8-16 и b8-17.

Примечание: 
• Функция управление энергосбережением не подходит для применений с внезапными изменениями нагрузки или для примене-

ний для перемещения тяжелых грузов.
• Управление энергосбережением максимизирует работу на основе точных параметров двигателя, установленных в приводе. 

Перед использованием функции управления энергосбережением обязательно выполните автонастройку и введите правильную 
информацию о двигателе.

 b8-01 Функция энергосбережения

0 : Деактивирована
1 : Активирована
2 : Поиск активирован
 b8-02 Усиление для функции энергосбережения

Для увеличения энергосбережения увеличьте это значение. Установка слишком большого значения может 
привести к опрокидыванию двигателя.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b7-02
(01CB)
ХОД

Задержка при распределении 
нагрузки
(Droop Ctrl Delay Time) Служит для установки чувствительности при распределении нагрузки. Если привод реагирует 

медленно, уменьшите это значение. При неравномерной работе или вибрации увеличьте это 
значение.

0,05 с
(0,03 - 2.00 с)

№
(Шест.)

Наименование Описание Завод. значение
(Диапазон)

b7-03
(017E)

Предел при распределении 
нагрузки
(Droop Ctrl Limit Selection) Служит для установки функции ограничения при распределении нагрузки.

0 : Деактивирована
1 : Активирована

1
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b8-01
(01CC)

Функция энергосбережения 
(eSave Ctrl Selection) Служит для установки функции управления энергосбережением.

0
(Определяется параметром 

A1-02)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b8-02
(01CD)

ХОД
Эксперт

Усиление для энергосбереже-
ния (eSave Ctrl Gain) Служит для установки коэффициента усиления для управления энергосбережением.

Определяется параметром 
A1-02

(0,0 - 10,0)
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 b8-03 Время фильтра для энергосбережения

Для увеличения чувствительности уменьшайте это значение. Однако при слишком низком значении пара-
метра работа не будет стабильной.

 b8-04 Коэффициент энергосбережения

При использовании двигателя от другого производителя увеличивайте значение с шагом 5% для определе-
ния минимального значения выходной мощности на легких нагрузках, отслеживая ее по монитору U1-08 
[Output Power].
При уменьшении значения установки происходит снижение выходного напряжения и потребляемой мощ-
ности. При слишком низком значении установки двигатель может остановиться.

Примечание: 
При выполнении Автонастройки с вращением привод автоматически установит коэффициент энергосбережения.

 b8-05 Время фильтра для измерения мощности

Уменьшайте значение установки для увеличения чувствительности к изменениям нагрузки. При установке 
слишком низкого значения при работе на легких нагрузках скорость двигателя может быть нестабильной.

 b8-06 Предел напряжения при поиске

Операция поиска позволяет изменять выходное напряжение с малым шагом для определения уставки, при 
которой привод сможет работать с минимальным энергопотреблением.
Для выключения операции поиска установите этот параметр в 0. При этом функция энергосбережения не 
выключается.
При установке слишком низкого значения двигатель может остановиться при внезапном увеличении 
нагрузки.

 b8-16 Коэффициент Ki для энергосбережения PM

При установке b8-16 = 1,00 (по умолчанию) привод будет автоматически рассчитывать и управлять коэффи-
циентом энергосбережения. Если на паспортной табличке указано значение “Ki”, то введите его в этот пара-
метр.
Для предотвращения вибрации при использовании функции энергосбережения b8-01 = 1 [eSave Ctrl 
Selection = Enabled] выполните следующую процедуру.
1. Проверьте монитор U5-21 [Energy Save Ki Coeff] и убедитесь, что он совпадает со значением Ki, указан-

ном на паспортной табличке двигателя.
2. Если значения не совпадают, установите в параметре b8-16 значение Ki с паспортной таблички двига-

теля.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b8-03
(01CE)
ХОД

Эксперт

Время фильтра для энергосбе-
режения (eSave Filter Time) Служит для установки чувствительности управления энергосбережением.

Зависит от параметров A1-
02, C6-01 и o2-04

(0,00 - 10,00 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b8-04
(01CF)

Эксперт

Коэффициент энергосбереже-
ния (eSave Coef. Value) Служит для установки коэффициента управления энергосбережением для поддержания мак-

симальной эффективности двигателя. По умолчанию установлен для двигателей Yaskawa.

Определяется параметром 
C6-01, E2-11, o2-04

(0,00 - 655,00)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b8-05
(01D0)

Эксперт

Время фильтра измер. мощно-
сти (Power Det.Filter Time) Служит для установки постоянной времени для измерения выходной мощности.

20 мс
(0 - 2000 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b8-06
(01D1)

Эксперт

Предел напряжения при 
поиске (Srch Op.Volt Limit) Служит для установки предела напряжения для операции поиска в процентах от номинальной 

мощности двигателя.

0%
(0 - 100%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b8-16
(01F8)

Эксперт

Коэф-т Ki для энергосбереже-
ния (PM eSave Coef.Ki) Служит для установки линейности крутящего могмента. Этот параметр использует значение 

Ki с паспортной таблички двигателя. Обычно эту установку изменять не нужно.

1,00
(0,00 - 3.00)
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 b8-17 Коэффицмент Kt для энергосбережения PM

Когда установлен параметр E5-01 = 1xxx, 2xxx [PM Mot Code Selection = Двигатель IPM Yaskawa серии 
SSR1 или SST4], привод автоматически рассчитывает коэффициент энергосбережения Kt и использует это 
значение для управления.
Для предотвращения вибрации при использовании функции энергосбережения b8-01 = 1 [eSave Ctrl 
Selection = Enabled] выполните следующую процедуру.
1. Проверьте монитор U5-22 [Energy Save Kt Coeff] и убедитесь, что он совпадает со значением Kt, указан-

ном на паспортной табличке двигателя.
2. Если значения не совпадают, установите в параметре b8-17 значение Kt с паспортной таблички двига-

теля.

 b8-18 Время фильтра оси d при энергосбережении

 b8-19 Частота поиска при энергосбережении

Примечание: 
• Если низкая инерция приводит к вибрации приводимого механизма, увеличивайте значение установки с шагом 10 Гц и контро-

лируте ответную реакцию. В режиме управления A1-02 = 8 [EZV], увеличивайте значение с шагом 1 Гц.
• Для того чтобы сделать работу двигателя более эффективной уменьшайте значение установки с шагом 1 Гц до момента непо-

средственно перед началом вибрации механизма.

 b8-20 Амплитуда поиска при энергосбережении PM

Увеличение значения может сделать работу более эффективной. Однако, если инерция нагрузки мала, 
может понадобиться отрегулировать значение с целью предотвращения вибрации приводимого механизма.

Примечание: 
• Если низкая инерция приводит к вибрации приводимого механизма, уменьшайте значение установки с шагом в 1,0 ступень и 

контролируйте ответную реакцию.
• Для того чтобы сделать работу двигателя более эффективной уменьшайте значение установки с шагом в 1 ступень до момента 

непосредственно перед началом вибрации механизма.

 b8-21 Коэффициент усиления поиска при энергосбережении PM

При уменьшении значения параметра C5-01 [ASR PGain 1], также уменьшите значение параметра b8-21, 
поддерживая правильное соотношение.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b8-17
(01F9)

Эксперт

Коэф-т Kt для энергосбереже-
ния (PM eSave Coef.Kt) Служит для установки линейности крутящего момента. Этот параметр использует значение 

Kt с паспортной таблички двигателя. Обычно эту установку изменять не нужно.

1,00
(0,00 - 3.00)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b8-18
(01FA)

Эксперт

Время фильтра оси d при 
энергосбережении
(Save d-Axis Filter Time) Служит для установки постоянной времени фильтра задания тока оси d.

100 мс
(0 - 5,000 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b8-19
(0B40)

Эксперт

Частота поиска при энергос-
бережении
(eSave Search Frequency) Служит для установки частоты для операций поиска при управлении энергосбережением. 

Обычно эту установку изменять не нужно.

Определяется параметром 
A1-02

(20 - 300 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b8-20
(0B41)

Эксперт

Амплитуда поиска при энер-
госбережении
(PM eSave Width for Test) Служит для установки амплитуды для операций поиска при управлении энергосбережением.

1,0 ступень
(0.1 - 5,0 ступень)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b8-21
(0B42)

Эксперт

Усиление поиска при энергос-
бережении (PM eSave Gain for 
Test) Служит для установки коэффициента усиления для операций поиска при управлении энергос-

бережением.

0.3 Гц
(0.1 - 20,0 Гц)
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 b8-22 Частота среза фильтра при энергосбережении PM

 b8-23 Предел выхода при энергосбережении PM

Если характеристики двигателя верны, то для повышения эффективности его работы увеличивайте это зна-
чение.

 b8-24 Усиление высокочастотного управления током при энергосбережении PM

Примечание: 
Если привод обнаруживает ошибку перегрузки по току oC [Overcurrent], уменьшите это значение.

 b8-25 Начальный уровень поиска при энергосбережении PM

Примечание: 
При возникновении вибрации приводимого механизма увеличьте это значение.

 b8-26 Уставка для точности момента при энергосбережении PM

 b8-28 Функция перевозбуждения

При нестабильной работе на низких скоростях установите в этом параметре 1 для активации функции.
0 : Деактивирована
1 : Активирована
 b8-29 Режим приоритета при энергосбережении

Активируйте эту функцию при наличии небольших изменений нагрузки. Существует вероятность, что дви-
гатель не сможет правильно реагировать на изменения нагрузки.
0 : Приоритет: Реакция привода
1 : Приоритет: Энергосбережение

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b8-22
(0B43)

Эксперт

Частота среза фильтра при 
энергосбережении
(PM eSave LPF Cutoff Frq) Служит для установки частоты фильтра, используемого для извлечения высокоэффективной 

фазы из операций поиска при управлении энергосбережением. Обычно эту установку изме-
нять не нужно.

10,0 Гц
(1,0 - 30,0 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b8-23
(0B44)

Эксперт

Предел выхода при энергосбе-
режении
(PM eSave Srch Limit) Служит для установки ограничения выхода для операций поиска при управлении энергосбе-

режением. Обычно эту установку изменять не нужно.

15,0 ступеней
(0,0 - 30,0 ступеней)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b8-24
(0B45)

Эксперт

Усиление высокочастотного 
управления током при энер-
госбережении
(PM eSave HiF Gain for ACR)

Служит для установки коэффициента усиления при высокочастотном управлении током при 
управлении энергосбережением.

200,0 Гц
(100,0 - 1000,0 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b8-25
(0B46)

Эксперт

Нач. уровень поиска при энер-
госбережении
(PM eSave Srch Start Level) Служит для установки начального уровня для операций поиска при управлении энергосбере-

жением.

10,0%
(0,0 - 100,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b8-26
(0B47)

Эксперт

Уставка для точности момента 
при энергосбережении
(PM eSave Pwr SP Setpoint) Служит для установки значения для увеличения точности крутящего момента при управлении 

энергосбережением.

0,0%
(-10,0 - +10,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b8-28
(0B8B)
Эксперт

Функция перевозбуждения
(OverExc Action Selection) Служит для установки функции управления перевозбуждением.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b8-29
(0B8C)

Режим приоритета при энер-
госбережении
(eSave Priority Mode) Служит для установки приоритета между реакцией привода на изменение нагрузки или 

управлением энергосбережением.

0
(0, 1)
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 b8-50 Дежурный режим

0 : Деактивирован
1 : Активирован
Функция дежурного режима позволяет снижать энергопотребление привода, когда он находится в этом 
режиме.
Функция дежурного режима ожидает остановки привода, затем посредством релейного выхода отключает 
электромагнитный контактор (MC) на входе, отключая питание главной цепи.

Примечание: 
Для работы дежурного режима необходимы также следующие условия:
• Подключите внешний источник питания 24 В.
• Установите электромагнитный контактор на входе привода и подключите его катушку к многофункциональному дискретному 

выходу, которому назначена функция дежурного режима H2-xx = C [@Standby]. При выключении дискретного выхода электро-
магнитный контактор должен выключаться.

• Частый пуск и останов привода, а также регулярное размыкание и замыкание электромагнитного контактора сокращают срок 
службы привода.

 b8-51 Время ожидания дежурного режима

 b9 НУЛЕВОЕ СЕРВОУПРАВЛЕНИЕ
Нулевое сервоуправление является функцией управления позиционированием, позволяющей останавли-
вать и удерживать вал двигателя. Привод удерживает остановленный двигатель, не позволяя внешней силе 
его провернуть.
При активации функции нулевого сервоуправления привод сохраняет исходное положение. Привод может 
корректировать позицию вала двигателя и перемещать его в исходное положение, когда нагрузка провора-
чивает двигатель.
Для возможности активации функции нулевого сервоуправления назначьте эту операцию дискретному 
входу H1: = 31 [Zero Servo]. Привод начинает работать в режиме нулевого сервоуправления при включении 
дискретного входа, которому назначена эта функция [H1-xx = 31], когда скорость двигателя становится 
ниже значения, установленного в параметре b2-01 [ZSpd/DCI Threshold]. Привод останавливается и удер-
живает двигатель в начальной позиции нулевого сервоуправления. Когда нулевое сервоуправление активно, 
привод будет удерживать двигатель в позиции, пока задание частоты не станет больше значения, установ-
ленного в параметре b2-01. Затем после выключения дискретного входа режима сервоуправления и при 
наличии команды хода Run привод разгоняется до заданной частоты.

Примечание:
Функция нулевого сервоуправления доступна в режимах управления A1-02 = 3, 7 [CLV, PM CLV].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b8-50
(0B0D)

Дежурный режим
(Standby Mode Selection) Служит для установки функции дежурного режима.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b8-51
(0B01)

Время ожидания дежурного 
режима
(Standby Mode Wait Time) Служит для установки времени задержки на выключение электромагнитного контактора 

после останова привода.

600 с
(0 - 6000 с)

A -
B -

C -
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Рисунок 12.37 Временная диаграмма функции нулевого сервоуправления

Когда функция нулевого сервоуправления активирована, монитор U6-22 [Pulse Move@Zero Servo] отобра-
жает разность между позицией вала двигателя и начальной позицией нулевого сервоуправления. Для опре-
деления этой разности разделите количество импульсов, отображаемых в мониторе U6-22 на 4.
Когда позиция вала двигателя располагается в диапазоне “Начальная позиция нулевого сервоуправления ± 
b9-02 [Ширина области сервонуля]”, привод активирует дискретный выход, которому назначена функция 
контроля нормального состояния сервоуправления ZeroServo ok [H2-xx = 8]. 
ЗАМЕЧАНИЕ: Не позволяйте функции нулевого сервоуправления удерживать 100%-ную нагрузку в течение дли-
тельного времени. Если применение требует длительного сервоудержания 100%-ной нагрузки, используйте менее 
50% номинального выходного тока привода или используйте привод большей мощности. Несоблюдение этого тре-
бования может привести к отказу привода.

Примечание: 
• При использовании функции нулевого сервоуправления оставляйте команду хода Run включенной. При выключенной команде 

хода Run привод не будет удерживать вал двигателя в позиции.
• При выключении команды нулевого сервоуправления дискретный выход, которому назначена функция завершения поиска сер-

вонуля Zero Servo Complete, деактивируется.
• Если в режиме управления A1-02 = 7 [PM CLV] при активной функции нулевого сервоуправления нагрузка провернула двига-

тель, привод обнаружит ошибку обратного вращения dv4 [Inversion Prevention Detection]. Для предотвращения обнаружения 
ошибки dv4, увеличьте значение параметра b9-01 [Zero Servo Gain] или увеличьте количество импульсов, установленное в 
параметре F1-19 [Dev4 Mode Selection]. 

 b9-01 Коэффициент усиления нулевого сервоуправления

Если привод не реагирует или при увеличении нагрузки слишком велико отклонение от начальной точки 
нулевого сервоуправления, увеличьте этот параметр. При наличии вибрации и неравномерности, умень-
шите этот параметр.

Примечание: 
• Перед регулировкой коэффициента усиления нулевого сервоуправления правильно установите параметры автоматического 

регулятора скорости C5-xx [C5: ASR - SPEED REGULATION].
• При работе с включенной командой нулевого сервоуправления вибраций и рыскания наблюдаться не должно.

 b9-02 Ширина области сервонуля

Когда позиция вала двигателя располагается в диапазоне “Начальная позиция нулевого сервоуправления ± 
b9-02 [Ширина области сервонуля]”, привод активирует дискретный выход, которому назначена функция 
контроля нормального состояния сервоуправления ZeroServo ok [H2-xx = 8]. 

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b9-01
(01DA)

Усиление нулевого сервоу-
правления
(Zero Servo Gain) Служит для установки чувствительности для функции нулевого сервоуправления.

5
(0 - 100)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

b9-02
(01DB)

Ширина области сервонуля
(Zero Servo Width for 
Completion) Служит для установки диапазона переключения выхода, для которого выбрана функция завер-

шения поиска сервонуля «Zero Servo Complete» при нулевом сервоуправлении. Обязательно 
установите отклонение от начальной позиции сервонуля.

10
(0 - 16383)
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12.3 C: ПАРАМЕТРЫ НАСТРОЙКИ ПРИВОДА
Параметры группы C служит для регулировки следующих параметров работы привода: 
• Время разгона
• Время замедления
• Компенсация скольжения
• Компенсация крутящего момента
• Несущая частота

 C1: ПАРАМЕТРЫ РАЗГОНА / ЗАМЕДЛЕНИЯ
Вы можете установить для привода четыре различные пары времен разгона и замедления. Активируя дис-
кретные входы, которым назначена функция H1-xx = 18, 19, 61 [Ac/Dec Time1, Ac/Dec Time2, Motor 2 Select], 
вы можете переключать время разгона и замедления во время хода.
В параметрах времени разгона всегда устанавливается время, необходимое для разгона от 0 Гц до макси-
мальной выходной частоты, установленной в параметре E1-04 [Max Output Frequency]. 
В параметрах времени замедления всегда устанавливается время, необходимое для замедления с макси-
мальной выходной частоты E1-04 до 0 Гц.
Параметры C1-01 [Accel Time 1] и C1-02 [Decel Time 1] являются активными по умолчанию установками 
разгона/замедления.

Примечание: 
Когда для времени разгона/замедления выбрана единица измерения C1-10 = 0 [0,01с], диапазон установки параметров времени 
разгона и замедления будет составлять от 0,00 с до 600,00 с.

 Использование многофункциональных дискретных входов для переключения 
времени разгона/замедления

Выбирайте различное время разгона и замедления с помощью дискретных входов, как показано в Таблице 
12.14.

Таблица 12.14 Время разгона/замедления и активные параметры

На Рисунке 12.38 показан пример смены времени разгона и замедления. Для этого примера необходимо 
установить управляемый режим останова в параметре b1-03 = 0 [Ramp->Stop].

Параметры Диапазон установки

C1-01 [Accel Time 1] (Время разгона 1)

0,0-6000,0 с

C1-02 [Decel Time 1] (Время замедления 1)

C1-03 [Accel Time 2] (Время разгона 2)

C1-04 [Decel Time 2] (Время замедления 2)

C1-05 [Accel Time 3] (Время разгона 3)

C1-06 [Decel Time 3] (Время замедления 3)

C1-07 [Accel Time 4] (Время разгона 4)

C1-08 [Decel Time 4] (Время замедления 4)

Дискретный вход для 
выбора времени разгона/

замедления 1
H1-xx = 18

Дискретный вход для 
выбора времени разгона/

замедления 2
H1-xx = 19

Активный параметр

Время разгона Время замедления

ВЫКЛ ВЫКЛ C1-01 [Accel Time 1] C1-02 [Decel Time 1]

ВКЛ ВЫКЛ C1-03 [Accel Time 2] C1-04 [Decel Time 2]

ВЫКЛ ВКЛ C1-05 [Accel Time 3] C1-06 [Decel Time 3]

ВКЛ ВКЛ C1-07 [Accel Time 4] C1-08 [Decel Time 4]
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Рисунок 12.38 Временная диаграмма времени разгона и замедления

 Использование функции выбора двигателей для переключения времени раз-
гона/замедления

Назначив дискретному входу функцию переключения двигателей H1-xx = 61 [Motor 2 Select], вы можете 
включением и выключением входа переключаться между двигателем 1 и двигателем 2.

Примечание: 
• Вы не можете использовать функцию выбора двигателя 2 для двигателей PM.

В таблице 12.15 показаны возможные комбинации времени разгона/замедления при использовании функ-
ции выбора двигателя 2.

Таблица 12.15 Выбор двигателя и время разгона/замедления 

 Использование уровня выходной частоты для переключения времени разгона/
замедления

Привод может использовать значение выходной частоты для автоматического переключения между различ-
ными временами разгона и замедления.
Время разгона и замедления в приводе переключается автоматически. Когда выходная частота достигает 
уровня, установленного в параметре C1-11 [Ac/Dec Switch Frequency], привод автоматически переключает 
время разгона и замедления. Для выключения этой функции установите параметр C1-11 в 0,0 Гц.

Примечание: 
• Переключение времени разгона и замедления посредством дискретных входов имеет приоритет перед автоматическим пере-

ключением по уровню выходной частоты, установленному в параметре C1-11. 
Например, при активации дискретного входа, которому назначена функция выбора времени разгона/замедления 1 [H1-xx = 18], 
привод будет использовать только время разгона/замедления 2 (или время разгона/замедления 4 для двигателя 2). При уста-
новке уровня частоты в параметре C1-11, привод не будет использовать его для автоматического переключения времени раз-
гона и замедления, поскольку переключение уже произведено посредством дискретного входа. 

• При активации дискретного входа, которому назначена функция выбора двигателя 2 [H1-xx = 61], привод установит для двига-
теля 2 время разгона/замедления из параметров C1-05 и C1-06, когда выходная частота превысит уровень частоты, установлен-
ный в параметре C1-11. 

Рисунок 12.39 Переключение времени разгона/замедления согласно выходной частоте

Дискретный вход для 
выбора времени разгона/

замедления 1
H1-xx = 18

Дискретный вход для выбора двигателя 2
H1-xx = 61

Выбор двигателя 2: ВЫКЛ Выбор двигателя 2: ВКЛ

Время разгона Время замедления Время разгона Время замедления

ВЫКЛ C1-01 C1-02 C1-05 C1-06

ВКЛ C1-03 C1-04 C1-07 C1-08
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 C1-01 Время разгона 1

Примечание:
Если выбрана единица C1-10 = 0 [0,01с], то диапазон установки составляет 0,00-600,00 с.

 C1-02 Время замедления 1

Примечание:
Если выбрана единица C1-10 = 0 [0,01с], то диапазон установки составляет 0,00-600,00 с.

 C1-03 Время разгона 2

Примечание:
Если выбрана единица C1-10 = 0 [0,01с], то диапазон установки составляет 0,00-600,00 с.

 C1-04 Время замедления 2

Примечание: 
Если выбрана единица C1-10 = 0 [0,01с], то диапазон установки составляет 0,00-600,00 с.

 C1-05 Время разгона 3

Примечание: 
Если выбрана единица C1-10 = 0 [0,01с], то диапазон установки составляет 0,00-600,00 с.

 C1-06 Время замедления 3 

Примечание: 
Если выбрана единица C1-10 = 0 [0,01с], то диапазон установки составляет 0,00-600,00 с.

 C1-07 Время разгона 4 

Примечание: 
Если выбрана единица C1-10 = 0 [0,01с], то диапазон установки составляет 0,00-600,00 с.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C1-01
(0200) 
RUN

Время разгона 1
(Accel Time 1) Служит для установки промежутка времени для разгона от нуля до максимальной выходной 

частоты.

10,0 с
(0,0 - 6000,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C1-02
(0201)
RUN

Время замедления 1
(Decel Time 1) Служит для установки промежутка времени для замедления от максимальной выходной 

частоты до нуля.

10,0 с
(0,0 - 6000,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C1-03
(0202) 
RUN

Время разгона 2
(Accel Time 2) Служит для установки промежутка времени для разгона от нуля до максимальной выходной 

частоты.

10,0 с
(0,0 - 6000,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C1-04
(0203)
RUN

Время замедления 2
(Decel Time 2) Служит для установки промежутка времени для замедления от максимальной выходной 

частоты до нуля.

10,0 с
(0,0 - 6000,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C1-05
(0204) 
RUN

Время разгона 3
(Accel Time 3) Служит для установки промежутка времени для разгона от нуля до максимальной выходной 

частоты.

10,0 с
(0,0 - 6000,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C1-06
(0205)
RUN

Время замедления 3
(Decel Time 3) Служит для установки промежутка времени для замедления от максимальной выходной 

частоты до нуля.

10,0 с
(0,0 - 6000,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C1-07
(0206) 
RUN

Время разгона 4
(Accel Time 4) Служит для установки промежутка времени для разгона от нуля до максимальной выходной 

частоты.

10,0 с
(0,0 - 6000,0 с)
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 C1-08 Время замедления 4 

Примечание: 
Если выбрана единица C1-10 = 0 [0,01с], то диапазон установки составляет 0,00-600,00 с.

 C1-09 Время быстрого останова

Примечание: 
• Если выбрана единица C1-10 = 0 [0,01с], то диапазон установки составляет 0,00-600,00 с.
• Если установлен параметр L2-29 = 1 [KEB Method = Одиночный KEB1 Ride-Thru] и вы выполнили Автонастройку KEB, привод 

установит время быстрого останова C1-09 автоматически. Если вам не нужно изменять время быстрого останова, то не произ-
водите Автонастройку KEB.

• Функция быстрого останова активируется при вводе команды быстрого останова через многофункцио-
нальный дискретный вход.

• Функция запуска быстрого останова назначается дискретным входам с помощью параметров H1-xx = 34, 
35 [Fast Stop (NO), Fast Stop (NC)]. 

При вводе команды быстрого останова операция быстрого останова выбирает время замедления, установ-
ленное в параметре C1-09. После инициации операции быстрого останова привод не может быть перезапу-
щен, пока замедление не будет завершено. После завершения замедления и ввода команды хода Run вход 
быстрого останова сбрасывается.
Во время операции быстрого останова включен дискретный выход, которому назначена функция контроля 
быстрого останова H2-xx = 17 [MFDO Function Select = @Fast Stop].

Примечание: 
Слишком резкое замедление может привести к ошибке перенапряжения ov [Overvoltage], которая приведет к выключению при-
вода и останову двигателя самовыбегом (по инерции). Устанавливайте время быстрого останова C1-09 таким образом, чтобы 
предотвратить выключение привода и обеспечить быстрый и безопасный останов двигателя.

 C1-10 Единица измерения времени разгона/замедления

0 : 0,01с 
Служит для установки единицы 0,01 с для времени разгона и замедления. Диапазон установки от 0,0 до 
6000,0 с.
Если в одном из этих параметров установлено значение 1000,0 с или более, вы не сможете установить C1-
10 = 0:
• с C1-01 по C1-09 
• L2-06 
• L2-07 
Если в одном из этих параметров установлено значение между 600,1 с и 1000,0 с, вы сможете установить 
значение C1-10 = 0, но время изменится на 600,00 с.
1 : 0,1с 
Служит для установки единицы 0,1 с для времени разгона и замедления. Диапазон установки от 0,0 до 
6000,0 с.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C1-08
(0207)
RUN

Время замедления 4
(Decel Time 4) Служит для установки промежутка времени для замедления от максимальной выходной 

частоты до нуля.

10,0 с
(0,0 - 6000,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C1-09
(0208)

Время быстрого останова
(Fast Stop Time) Служит для установки промежутка времени для замедления привода до нуля при быстром 

останове.

10,0 с
(0,0 - 6000,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C1-10
(0209)

Единица времени разгона/
замедления
(Ac/Dec Units) Служит для установки единиц для параметров времени разгона/замедления с C1-01 по C1-08 

[Accel/Decel Times 1 to 4], времени быстрого останова C1-09 [Fast Stop Time], времени замед-
ления L2-06 [KEB Decel Time] и времени замедления L2-07 [KEB Accel Time].

1
(0, 1)
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 C1-11 Частота переключения времени разгона/замедления

Когда выходная частота достигает значения C1-11, привод автоматически переключает время разгона и 
замедления.
Для выключения этой функции установите параметр в 0,0.

Рисунок 12.40 Частота для переключения времени разгона/замедления

В таблице 12.16 показаны возможные комбинации частот переключения времени разгона и замедления для 
функции переключения двигателей 1 и 2.

Таблица 12.16 Комбинации переключения двигателей и времени разгона и замедления

 C1-14 Базовая частота для расчета диапазонов разгона/замедления

При изменении значения параметра C1-14 значения времени разгона и замедления, установленные в пара-
метрах с C1-01 по C1-09 [Accel Time 1 to Decel Time 4, Fast Stop Time] будут изменяться.
• Когда C1-14 = 0,0 Гц

– C1-01, C1-03, C1-05, C1-07 [Accel Time 1 - Accel Time 4]: Диапазон времени разгона составляет от 0 Гц 
до E1-04 [Max Output Frequency]

– C1-02, C1-04, C1-06, C1-08 [Decel Time 1 - Decel Time 4], C1-09 [Fast Stop Time]: Диапазон времени 
замедления составляет от E1-04 до 0 Гц.

Рисунок 12.41 Пример 1: Диапазон разгона/замедления
(Когда C1-14 = 0 Гц, E1-04 = 60 Гц, и задание частоты 60 Гц)

• Когда C1-14  0,0 Гц 
– C1-01, C1-03, C1-05, C1-07: Диапазон времени разгона составляет от 0 Гц до C1-14
– C1-02, C1-04, C1-06, C1-08, C1-09: Диапазон времени замедления составляет от C1-14 до 0 Гц

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C1-11
(020A)

Частота переключения раз-
гона/замедления
(Ac/Dec Switch Frequency) Служит для установки частоты, на которой привод будет автоматически производить смену 

времени разгона и замедления.

Определяется параметром 
A1-02

(0,0 - 590,0 Гц)

Частота
Двигатель 1 Двигатель 2

Время разгона Время замедления Время разгона Время замедления

Меньше значения установки 
C1-11 C1-07 [Accel Time 4] C1-08 [Decel Time 4] C1-07 [Accel Time 4] C1-08 [Decel Time 4]

Больше или равна значению 
установки C1-11 C1-01 [Accel Time 1] C1-02 [Decel Time 1] C1-05 [Accel Time 3] C1-06 [Decel Time 3]

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C1-14
(0264)

Базовая частота для разгона/
замедления
(Ac/Dec Base Frequency) Служит для установки базовой частоты, используемой для расчета диапазонов разгона и 

замедления.

0,0 Гц
(0,0 - 590,0 Гц)
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Рисунок 12.42 Пример 2: Диапазон разгона/замедления
(Когда C1-14 = 40 Гц, E1-04 = 60 Гц, и задание частоты 60 Гц)

Рисунок 12.43 Пример 3: Диапазон разгона/замедления
(Когда C1-14 = 80 Гц, E1-04 = 60 Гц, и задание частоты 60 Гц)

Примечание: 
• На рисунках с 12.41 по 12.43 показано время разгона/замедления, когда параметры рывка с C2-01 по C2-04 [Jerk@Start of Accel, 

Jerk@End of Accel, Jerk@Start of Decel, Jerk@End of Decel] = 0,00.
• Когда L3-01  1 [StallP Mode@Accel  Disabled], функция предотвращения остановки может привести к увеличению времени 

разгона. 
• Когда L3-04 = 1 [StallP@Decel Enable = Enabled], функция предотвращения остановки может привести к увеличению времени 

замедления.

 C2: УПРАВЛЕНИЕ РЫВКОМ
Используйте S-характеристики для смягчения разгона и замедления и минимизации резких ударов 
нагрузки.
Установите время S-характеристики в начале и в конце разгона/замедления.
На следующем рисунке показано, как применять S-характеристики.

Рисунок 12.44 Временная диаграмма операции Прямого/Обратного хода с применением S-характеристик
Примечание: 
• При обнаружении ошибки STPo [Выпадение из синхронизма] при пуске двигателя PM, попробуйте увеличить значение параме-

тра C2-01.
• Установка S-характеристики увеличивает время разгона и замедления.
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 C2-01 Рывок в начале разгона

 C2-02 Рывок в конце разгона

 C2-03 Рывок в начале замедления

 C2-04 Рывок в конце замедления

 C3: КОМПЕНСАЦИЯ СКОЛЬЖЕНИЯ
Функция компенсации скольжения повышает точность скорости асинхронного двигателя. По мере увеличе-
ния нагрузки на асинхронные двигатели увеличивается скольжение двигателя и уменьшается скорость дви-
гателя. Регулируя выходную частоту в соответствии с нагрузкой двигателя, она компенсирует скольжение и 
делает скорость двигателя равной заданному значению частоты.

 C3-01 Коэффициент компенсации скольжения

Примечание:
• Перед изменением коэффициента компенсации скольжения правильно установите следующие параметры:

– E2-01 [Mot Rated Current (FLA)]
– E2-02 [Mot Rated Slip] (Установите во время Автонастройки, когда A1-02 = 2 [OLV])
– E2-03 [Mot No-Load Current]

• В режиме управления A1-02 = 3 [CLV] коэффициент компенсации скольжения становится коэффициентом компенсации темпе-
ратуры двигателя. Когда температура двигателя увеличивается, внутренняя постоянная двигателя изменяется и увеличивает 
скольжение. Когда вы устанавливаете этот параметр, привод регулирует скольжение с увеличением температуры. Настройте 
параметр при наличии следующих условий. При увеличении значения настройки компенсация также увеличивается:
– Привод работает в режиме управления крутящим моментом.
– Имеется ограничение крутящего момента.
– Выходной крутящий момент изменяется при изменении температуры.

Может возникнуть необходимость настроить параметр в следующих условиях:
• Если скорость двигателя ниже заданной частоты, увеличьте этот параметр на 0,1.
• Если двигатель при работе с постоянной скоростью вращается быстрее задания частоты, уменьшите этот 

параметр на 0,1.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C2-01
(020B)

Рывок в начале разгона
(Jerk@Start of Accel) Служит для установки времени рывка в начале времени разгона.

Определяется параметром 
A1-02

(0,00 - 10,00 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C2-02
(020C)

Рывок в конце разгона
(Jerk@End of Accel) Служит для установки времени рывка в конце времени разгона.

0.20 с
(0,00 - 10,00 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C2-03
(020D)

Рывок в начале замедления 
Jerk@Start of Decel Служит для установки времени рывка в начале времени замедления.

0.20 с
(0,00 - 10,00 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C2-04
(020E)

Рывок в конце замедления 
Jerk@End of Decel Служит для установки времени рывка в конце времени замедления.

0,00 с
(0,00 - 10,00 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C3-01
(020F)
ХОД

Коэф-т компенсации скольже-
ния
(Slip Comp Gain) Служит для установки коэффициента усиления для функции компенсации скольжения. 

Обычно эту установку изменять не нужно.

Определяется параметром 
A1-02

(0,0 - 2.5)
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 C3-02 Время задержки компенсации скольжения

Может возникнуть необходимость отрегулировать параметр в следующих условиях:
• Если скорость нестабильна, увеличьте значение параметра.
• Если скорость реакции компенсации скольжения слишком низка, уменьшите значение параметра.

 C3-03 Предел компенсации скольжения

Если вы увеличиваете значение C3-01 [Slip Comp Gain] и скорость двигателя низка, то используйте этот 
параметр. Привод использует этот параметр, когда скольжение находится на верхнем пределе компенсации 
скольжения. Не забывайте измерять скорость двигателя при увеличении значения этого параметра. Устано-
вите этот параметр таким образом, чтобы задание частоты и предел компенсации скольжения были меньше 
допустимого диапазона приводимого механизма.
Предел компенсации скольжения является постоянным в диапазоне постоянного крутящего момента (при 
задании частоты  E1-06 [Базовая частота]). В диапазоне постоянной мощности задание частоты, боль-
шее E1-06, увеличивается со значением C3-03 и выходной частотой, как показано на Рисунке 12.45.

Рисунок 12.45 Предел компенсации скольжения

 C3-04 Компенсация скольжения при регенерации

При использовании рекуперативной нагрузки, когда активна компенсация скольжения во время регенера-
ции, может потребоваться использование опции динамического торможения (тормозного резистора или 
модуля тормозного резистора).
0 : Деактивирована
Привод не выполняет компенсацию скольжения.
Условия нагрузки и рабочее состояние (операция регенерации) могут привести к тому, что скорость двига-
теля будет выше или ниже задания частоты.
1 : Активируется > 6 Гц
Функция компенсации скольжения активна во время операции регенерации. На выходных частотах менее 6 
Гц компенсация скольжения выключается.
2 : Активируется > C3-15
Привод использует параметр номинального скольжения двигателя E2-02 [Mot Rated Slip] для автоматиче-
ского расчета диапазона частоты, в котором он должен выключить функцию компенсации скольжения во 
время операции регенерации.
На частотах до 2 Гц компенсация скольжения активируется.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C3-02
(0210)
ХОД

Время задержки компенсации 
скольжения
(Slip Comp Delay Time) Служит для установки времени задержки компенсации скольжения, когда скорость неста-

бильна или, когда реакция компенсации скольжения слишком медленная. Обычно эту уста-
новку изменять не нужно.

Определяется параметром 
A1-02

(0 - 10000 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C3-03
(0211)

Предел компенсации скольже-
ния
(Slip Comp Limit) Служит для установки верхнего предела для функции компенсации скольжения в процентах 

от номинального скольжения двигателя.

200%
(0 - 250%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C3-04
(0212)

Компенсация скольжения при 
регенерации
(Slip Comp@Regen) Служит для установки функции компенсации скольжения во время операции регенерации.

0
(0 - 2)
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 C3-05 Предел выходного напряжения

Перед включением этого параметра убедитесь, что привод имеет достаточный запас по выходому току. 
Когда этот параметр равен 0 [выключен], привод увеличивает выходной ток максимум до 10% при работе 
двигателя с постоянной скоростью. Привод также уменьшает магнитный поток и увеличивает ток для ком-
пенсации крутящего момента.
Включите этот параметр для повышения точности скорости при перемещении тяжелых нагрузок на высо-
ких скоростях в следующих условиях:
• При низком напряжении питания
• При высоком номинальном напряжении двигателя
Не включайте этот параметр в следующих условиях:
• При работе двигателя в среднем или низкоскоростном диапазоне
• При уровне напряжения питания минимум на 10% большем номинального напряжения двигателя
Когда этот параметр включен, вы можете не получить точный контроль крутящего момента, если напряже-
ние источника питания намного меньше номинального напряжения двигателя.
0 : Деактивирована
1 : Активирована
 C3-16 Начальный уровень выходного напряжения

 C3-17 Максимальный уровень предела выходного напряжения

 C3-18 Предел уровня выходного напряжения

 C3-21 Коэффициент компенсации скольжения двигателя 2

Примечание:
Перед изменением коэффициента компенсации скольжения правильно установите следующие параметры:
• E4-01 [M2 Rated Current (FLA)]
• E4-02 [M2 Rated Slip] (Установите во время Автонастройки в режиме управления E3-01 = 2 [M2 OLV])
• E4-03 [M2 No-Load Current]

Может возникнуть необходимость отрегулировать параметр в следующих условиях:
• Если скорость двигателя меньше задания частоты, увеличьте параметр C3-01 с шагом 0,1.
• Если скорость двигателя в диапазоне постоянной скорости выше задания частоты, уменьшите параметр 

C3-01 с шагом 0,1.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C3-05
(0213)

Предел напряжения
(Vout Limit Selection) Служит для установки функции автоматического снижения магнитного потока двигателя при 

насыщении выходного напряжения.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C3-16
(0261)

Эксперт

Нач. уровень напряжения
(Vout Limit Start Level) Служит для установки коэффициента модуляции, который запускает операцию ограничения 

выходного напряжения, когда C3-05 = 1 [Vout Limit Selection = Enabled].

90,0%
(70,0 - 90,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C3-17
(0262)

Эксперт

Макс. уровень предела напря-
жения
(Vout Limit Max Level) Служит для установки коэффициента модуляции, используемого с C3-18 [Vout Limit Level] для 

операции ограничения выходного напряжения, когда C3-05 = 1 [Vout Limit Selection = 
Enabled].

100,0%
(85,0 - 100,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C3-18
(0263)

Эксперт

Предел уровня напряжения
(Vout Limit Level) Служит для установки максимальной ширины снижения задания напряжения, когда установ-

лен предел C3-05 = 1 [Vout Limit Selection = Enabled].

90,0%
(50,0 - 100,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C3-21
(033E)
ХОД

Коэф-т компенсации скольже-
ния двигателя 2
(M2 Slip Comp Gain) Служит для установки коэффициента усиления для функции компенсации скольжения двига-

теля 2. Обычно эту установку изменять не нужно.

Определяется параметром 
E3-01

(0,0 - 2.5)
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 C3-22 Время задержки компенсации скольжения двигателя 2

Может возникнуть необходимость отрегулировать параметр в следующих условиях:
• Если скорость нестабильна, увеличьте значение параметра.
• Если скорость реакции компенсации скольжения слишком низка, уменьшите значение параметра.

 C3-23 Предел компенсации скольжения двигателя 2

Если вы увеличиваете значение C3-21 [M2 Slip Comp Gain] и скорость двигателя низка, используйте этот 
параметр. Привод использует этот параметр, когда скольжение находится на верхнем пределе компенсации 
скольжения. Не забывайте измерять скорость двигателя при увеличении значения этого параметра. Устано-
вите этот параметр таким образом, чтобы задание частоты и предел компенсации скольжения были меньше 
допустимого диапазона приводимого механизма.
Предел компенсации скольжения постоянен в диапазоне постоянного крутящего момента (задание частоты 
 E3-06 [M2 Base Frequency]). В диапазоне постоянной мощности задание частоты, большее E3-06 увели-
чивается со значением C3-23 и выходной частотой, как показано на Рисунке 12.46.

Рисунок 12.46 Предел компенсации скольжения для двигателя 2

 C3-24 Компенсация скольжения при регенерации двигателя 2

При использовании рекуперативной нагрузки, когда активна компенсация скольжения во время регенера-
ции, может потребоваться использование опции динамического торможения (тормозного резистора или 
модуля тормозного резистора).
0 : Деактивирована
Привод не выполняет компенсацию скольжения.
Условия нагрузки и рабочее состояние (операция регенерации) могут привести к тому, что скорость двига-
теля будет выше или ниже задания частоты.
1 : Активируется > 6 Гц
Функция компенсации скольжения активна во время операции регенерации. На выходных частотах менее 6 
Гц компенсация скольжения выключается.
2 : Активируется > C3-15
Привод использует параметр номинального скольжения двигателя E2-02 [Mot Rated Slip] для автоматиче-
ского расчета диапазона частоты, в котором он должен выключить функцию компенсации скольжения во 
время операции регенерации.
На частотах до 2 Гц компенсация скольжения активируется.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C3-22
(0241)
ХОД

Время задержки компенсации 
скольжения двигателя 2
(M2 Slip Comp DelayTime) Служит для установки времени задержки компенсации скольжения двигателя 2, когда ско-

рость нестабильна или, когда реакция компенсации скольжения слишком медленная. 
Обычно эту установку изменять не нужно.

Определяется параметром 
E3-01

(0 - 10000 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C3-23
(0242)

Предел компенсации скольже-
ния двигателя 2
(M2 Slip Comp Limit) Служит для установки верхнего предела для функции компенсации скольжения в процентах 

от номинального скольжения двигателя 2.

200%
(0 - 250%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C3-24
(0243)

Компенсация скольжения при 
регенерации двигателя 2
(M2 Slip Comp Regen 
Condition)

Служит для установки функции компенсации скольжения во время операции регенерации для 
двигателя 2.

0
(0 - 2)
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 C3-28 Адаптивный режим управления скольжением

0 : Обычный
1 : Расширенный

Примечание: 
Для улучшения точности крутящего момента установите параметр C3-28 в 0. Если точность крутящего момента не становится 
лучше, установите C3-28 = 1 и увеличьте значения параметров чувствительности при оценке магнитного потока n4-65 [HF 
FlxEstim Response] или n4-66 [LF FlxEstim Response] с шагом 0,1. Затем необходимо выполнить Автонастройку с вращением.

 C4: КОМПЕНСАЦИЯ КРУТЯЩЕГО МОМЕНТА
Компенсация крутящего момента - это функция, которая в качестве компенсации недостаточного крутящего 
момента при запуске или работе на низкой скорости увеличивает напряжение для увеличения выходного 
крутящего момента.
Падение напряжения в обмотках двигателя приводит к снижению напряжения, генерирующего крутящий 
момент, что приводит к недостаточному крутящему моменту. Если силовой кабель между приводом и дви-
гателем длинный, это также может привести к недостаточному крутящему моменту из-за падения напряже-
ния.

Примечание:
Перед настройкой параметров группы C4 правильно установите параметры двигателя и вольт-частотную V/f комбинацию.

 C4-01 Коэффициент компенсации крутящего момента

В режимах управления V/f или CL-V/f регулируйте значения с шагом 0,05 при наличии следующих усло-
вий:
• При недостаточном крутящем моменте в диапазоне низких скоростей до 10 Гц увеличьте значение уста-

новки.
• При возникновении вибрации или рыскания двигателя при управлении легкой нагрузкой уменьшите зна-

чение установки.
• При использовании длинного кабеля двигателя увеличьте значение установки.

Примечание: 
• Отрегулируйте C4-01 таким образом, чтобы при работе на низкой скорости выходной ток не превышал номинальный ток при-

вода.
• В обычных условиях не изменяйте этот параметр в режиме векторного управления по разомкнутому контуру. Это может отри-

цательно повлиять на точность крутящего момента.
• В обычных условиях не изменяйте этот параметр в режиме векторного управления по разомкнутому контуру для двигателей 

PM. Установка слишком высокого значения может привести к чрезмерной компенсации и колебаниям двигателя.

 C4-02 Время задержки компенсации крутящего момента

Может возникнуть необходимость отрегулировать параметр в следующих условиях:
• При наличии вибрации двигателя увеличьте значение установки.
• Если ответ по скорости или по крутящему моменту слишком низок, уменьшите значение установки.

 C4-03 Компенсация момента при пуске в прямом направлении

Для компенсайии привод использует постоянную времени, установленную в параметре C4-05 [Trq Comp 
Time].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C3-28
(1B5B)
Эксперт

Адаптивный режим управле-
ния скольжением
(Adaptative Slip Control Mode) Служит для установки режима функции компенсации скольжения.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C4-01
(0215)
ХОД

Коэффициент компенсации 
крутящего момента
(Trq Comp Gain) Служит для установки коэффициента усиления для функции компенсации крутящего 

момента. При управлении несколькими двигателями используйте значение этого параметра 
для двигателя 1.

Определяется параметром 
A1-02

(0,00 - 2.50)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C4-02
(0216)
ХОД

Время задержки компенсации 
крутящего момента
(Trq Comp Delay Time) Служит для установки времени задержки компенсации крутящего момента. Обычно эту уста-

новку изменять не нужно.

Определяется параметром 
A1-02

(0 - 60000 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C4-03
(0217)

Компенсация момента при 
прямом пуске
(Trq Comp@FWD Start) Служит для установки количества задания крутящего момента при прямом пуске в процентах 

от номинального момента двигателя.

0,0%
(0,0 - 200,0%)
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Активируйте этот параметр, когда запускаете двигатель посредством команды прямого хода Run. Для 
выключения этой функции установите параметр в 0,0.

 C4-04 Компенсация момента при пуске в обратном направлении

Для компенсации привод использует постоянную времени, установленную в параметре C4-05 [Trq Comp 
Time].
Активируйте этот параметр, когда запускаете двигатель посредством команды обратного хода Run. Для 
выключения этой функции установите параметр в 0,0.

 C4-05 Время компенсации крутящего момента

 C4-06 Время задержки компенсации крутящего момента двигателя 2

Служит для установки постоянной времени, используемой во время поиска скорости или при возникнове-
нии ошибки перенапряжения ov в течение операции регенерации.
Регулируйте этот параметр в следующих случаях.
• Постепенно уменьшайте значение установки с шагом 10 мс и проверяйте производительность с целью 

улучшения ответа по крутящему моменту двигателя при возникновении перенапряжения ov.
Примечание:
• Убедитесь, что C4-06 і C4-02 [Trq Comp Delay Time]. 
• Увеличивайте значение установки n2-03 [AFR Time 2] пропорционально установке параметра C4-06. 

 C4-07 Коэффициент компенсации крутящего момента двигателя 2

В режимах управления V/f или CL-V/f регулируйте значения с шагом 0,05 при наличии следующих усло-
вий:
• При недостаточном крутящем моменте в диапазоне низких скоростей до 10 Гц увеличьте значение уста-

новки.
• При возникновении вибрации или рыскания двигателя при управлении легкой нагрузкой уменьшите зна-

чение установки.
• При использовании длинного кабеля двигателя увеличьте значение установки.

Примечание: 
• Отрегулируйте C4-07 таким образом, чтобы при работе на низкой скорости выходной ток не превышал номинальный ток при-

вода.
• В обычных условиях не изменяйте этот параметр в режиме векторного управления по разомкнутому контуру. Это может отри-

цательно повлиять на точность крутящего момента. Установка слишком высокого значения может привести к чрезмерной ком-
пенсации и колебаниям двигателя.

 C4-19 Минимальная частота подавления пульсаций крутящего момента

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C4-04
(0218)

Компенсация момента при 
обратном пуске
(Trq Comp@REV Start) Служит для установки количества задания крутящего момента при обратном пуске в процен-

тах от номинального момента двигателя.

0,0%
(-200,0 - 0,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C4-05
(0219)

Время компенсации крутя-
щего момента
(Trq Comp Time) Служит для установки постоянной пускового момента для использования с функциями C4-03 

и C4-04 [Trq Comp@FWD Start and Trq Comp@REV Start].

10 мс
(0 - 200 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C4-06
(021A)

Время задержки компенсации 
крутящего момента  двигателя 
2
(M2 Trq Comp Delay Time)

Служит для установки задержки в случае возникновения ошибки перенапряжения ov 
[Overvoltage] при внезапном изменении нагрузки в конце разгона или в начале замедления.

150 мс
(0 - 10000 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C4-07
(0341)
ХОД

Коэффициент компенсации 
крутящего момента двигателя 
2
(M2 Trq Comp Gain)

Служит для установки коэффициента усиления для функции компенсации крутящего момента 
при использовании функции переключения двигателей.

1,00
(0,00 - 2.50)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C4-19
(0B8D)
Эксперт

Мин. частота подавления 
пульсаций крутящего 
момента
(Torque Ripple Suppress Min 
Freq)

Служит для установки предела тока и подавления пульсаций крутящего момента. Увеличи-
вайте этот параметр с шагом в 1,0 Гц при возникновении пульсаций тока и крутящего момента 
при работе на низкой скорости. Если увеличение значения не устранило проблему, выключите 
функцию, установив параметр в 0,0. Обычно эту установку изменять не нужно.

0.1 Гц
(0,0 - 10,0 Гц)
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Примечание:
Для активации этого параметра установите параметр C4-20 [Vcomp Adjust 1] неравным 0.

 C4-20 Регулировка 1 компенсации напряжения

Примечание: 
При наличии слышимого звука при работе на низкой скорости установите этот параметр в 0.

 C4-21 Регулировка 2 компенсации напряжения

Примечание: 
При наличии слышимого звука при работе на низкой скорости установите этот параметр в 0.

 C5: АВТОМАТИЧЕСКИЙ РЕГУЛЯТОР СКОРОСТИ (ASR)
Автоматический регулятор скорости позволяет регулировать выходную частоту или задание крутящего 
момента с целью снижения отклонения между заданной и фактической скоростью двигателя. Параметр для 
регулировки определяется выбранным режимом управления.

Рисунок 12.47 Блок-схема управления скоростью для режима управления CL-V/f

Рисунок 12.48 Блок-схема управления скоростью
для режимов управления CLV, AOLV, CLV/PM, AOLV/PM и EZOLV

Примечание: 
В режимах управления по разомкнутому контуру A1-02 = 4, 6 или 8 [AOLV, PM AOLV или EZV] в качестве обнаруженной скоро-
сти принимается ее расчетное значение.

 Перед регулировкой параметров автоматического регулятора скорости
• Выполните Автонастройку и правильно установите все данные двигателя.
• Всегда выполняйте регулировки с присоединенной к двигателю нагрузкой.
• При регулировке ASR используйте выходные аналоговые сигналы для мониторов U1-16 [SFS Output 

Frequency] и U1-05 [Motor Speed].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C4-20
(0BCB)
Эксперт

Регулировка 1 компенсации 
напряжения
(Vcomp Adjust 1) Служит для установки компенсации точности напряжения. Обычно эту установку изменять не 

нужно.

120
(0 - 200)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C4-21
(0BCC)
Эксперт

Регулировка 2 компенсации 
напряжения
(Vcomp Adjust 2) Служит для установки компенсации точности напряжения. Обычно эту установку изменять не 

нужно.

5
(0 - 10)

Режим управления Параметр для регулировки

Режим вольт-частотного V/f управления по замкнутому контуру (CL-V/f) Выходная частота

• Режим векторного управления по замкнутому контуру (CLV)
• Расширенный режим векторного управления по разомкнутому контуру (AOLV)
• Режим векторного управления по замкнутому контуру для двигателя PM (CLV/PM)
• Расширенный режим векторного управления по разомкнутому контуру для двигателя PM (AOLV/PM)
• Простой режим векторного управления по разомкнутому контуру EZ (EZOLV)

Задание крутящего момента

ASR
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 Процедура регулировки ASR для режима управления (CL-V/f)
Для регулировки параметров ASR выполните следующую процедуру:
1. Вращайте двигатель на минимальной скорости и максимально увеличивайте параметр C5-03 [ASR 

PGain 2], не допуская вибрации.

Рисунок 12.49 Регулировка усиления и времени интегрирования ASR

2. Вращайте двигатель на минимальной скорости и максимально увеличивайте параметр C5-04 [ASR 
ITime 2], не допуская вибрации.

3. Проверьте монитор выходного тока, чтобы убедиться, что выходной ток составляет не более 50% от 
номинального тока привода. Если величина монитора превышает 50%, уменьшите параметр C5-03 и 
увеличьте параметр C5-04.

4. Вращайте двигатель на максимальной скорости и максимально увеличивайте параметр C5-01 [ASR 
PGain 1], не допуская вибрации.

5. Вращайте двигатель на максимальной скорости и уменьшайте параметр C5-02 [ASR ITime 1], не допу-
ская вибрации.

6. Если при разгоне или замедлении необходима высокая точность и быстрый ответ по скорости, устано-
вите параметр C5-12 = 1 [Integral@Ac/Dec Operation = Enabled] для активации интегрального управле-
ния при разгоне/замедлении.

Примечание: 
• Если в конце разгона появляется перерегулирование, уменьшите значение параметра C5-01 и увеличьте значение параметра 

C5-02.
• Если при останове имеет место недорегулирование, уменьшите C5-03 и увеличьте C5-04. 
• Если при регулировке коэффициента усиления перерегулирование и недорегулирование не устраняются, уменьшите значение 

параметра C5-05 [ASR Limit] для снижения верхнего предела компенсации задания частоты.

 Процедура регулировки ASR для режимов управления CLV, AOLV, AOLV/PM, CLV/
PM и EZOLV

Для регулировки параметров ASR выполните следующую процедуру:
1. Запустите двигатель на нулевой скорости или на низкой скорости и увеличивайте параметр C5-01 [ASR 

PGain 1] до тех пор, пока не начнется вибрация.
2. Запустите двигатель на нулевой скорости или на низкой скорости и уменьшайте параметр C5-02 [ASR 

ITime 1] до тех пор, пока не начнется вибрация.
3. Проверьте наличие вибрации при работе двигателя на максимальной скорости.
4. Если вибрация имеет место, увеличьте C5-02 и уменьшите C5-01. Если вибрация отсутствует, то регу-

лировку можно считать завершенной.
5. Установите коэффициент усиления для низкой скорости. Запустите двигатель на нулевой скорости или 

на низкой скорости и увеличивайте параметр C5-03 [ASR PGain 2] до тех пор, пока не начнется вибра-
ция.

Рисунок 12.50 Установка коэффициента усиления для низкой/высокой скорости
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6. Установите время интегрирования для низкой скорости. Запустите двигатель на нулевой скорости или 
на низкой скорости и уменьшайте параметр C5-04 [ASR ITime 2] до тех пор, пока не начнется вибрация.

7. Установите параметр C5-07 [ASR Gain Switch Frequency].
8. Проверьте наличие вибрации при работе двигателя на скоростях, превышающих установку параметра 

C5-07.
Примечание: 
• Если в конце разгона наблюдается перерегулирование, уменьшите параметр C5-01 и увеличьте параметр C5-02.
• Если при останове имеет место недорегулирование, уменьшите C5-03 и увеличьте C5-04.

 Использование многофункционального дискретного входа для переключения 
пропорционального коэффициента

Примечание: 
В режиме управления A1-02 = 1 [PG V/f] эту функцию использовать невозможно.

Вы можете использовать дискретные входы, которым назначена функция переключения коэффициента уси-
ления ASR (C5-03) [H1-xx = 45], для переключения пропорциональных коэффициентов, установленных в 
параметрах C5-01 и C5-03. При деактивации входа выбирается пропорциональный коэффициент C5-01. 
При активации входа выбирается пропорциональный коэффициент C5-03. Пропорциональный коэффици-
ент изменяется линейно в течение времени, установленного в параметре C5-02 [ASR ITime 1]. Переключе-
ние посредством входов имеет приоритет перед автоматическим переключением с помощью частоты C5-07 
[ASR Gain Switch Frequency].

Рисунок 12.51 Переключение пропорционального кофээициента посредством дискретного входа

 Способ мониторинга волновой формы скорости
При выполнении небольших корректировок параметров ASR отслеживайте волновые формы скорости 
посредством монитора. 
В таблице 12.17 показан пример установки параметров для мониторинга волновых форм скорости.

Таблица 12.17 Пример установки аналоговых выходов для мониторинга волновых форм скорости

Эти установки вызывают следующую конфигурацию аналоговых выходов. Общей клеммой для аналоговых 
выходов является клемма A0V:
• Выход AO1: Служит для вывода монитора выходной частоты после плавного пуска в диапазоне -10 - +10 

В (-100 - +10).
• Выход AO2: Служит для вывода скорости двигателя в диапазоне -10 - +10 В (-200 - +20).
Производитель рекомендует контролировать выходную частоту после плавного пуска и скорость двигателя 
на наличие задержек ответа и различий от значений задания.

 Регулировка параметров ASR
В качестве примеров регулировки параметров ASR используйте информацию из таблицы 12.18. В этой 
таблице приведены параметры для двигателя 1, однако вы можете производить те же изменения и для пара-
метров двигателя 2 в случае его выбора.

Примечание: 
При регулировке пропорционального коэффициента и времени интегрирования в первую очередь регулируйте пропорциональ-
ный коэффициент.

Параметр Наименование Значение 
установки Описание

H4-01 AO1 Выбор функции аналогового выхода 116 Позволяет использовать выход FM для мониторинга 
U1- 16 [SFS Output Frequency].

H4-02 AO1 Усиление аналогового выхода 100,0%

H4-03 AO1 Смещение аналогового выхода 0,0%

H4-04 AO2 Выбор функции аналогового выхода 105 Позволяет использовать выход AM для мониторинга 
U1-05 [Motor Speed].

H4-05 AO2 Усиление аналогового выхода 50,0%

H4-06 AO2 Смещение аналогового выхода 0,0%

H4-07 AO1 Выбор уровня сигнала 1 Устанавливает уровень сигнала монитора в диапазоне -10 - +10 В.

H4-08 AO2 Выбор уровня сигнала 1
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Таблица 12.18 Проблемы реакции автоматического регулятора скорости и возможные решения

 C5-01 Пропорциональный коэффициент автоматического регулятора скорости 1

При увеличении пропорционального коэффициента возрастает ответ по скорости. Обычно усиление увели-
чивают в случае больших нагрузок. Слишком большое усиление может привести к возникновению вибра-
ции.

Примечание: 
• Привод обычно настраивает автоматический регулятор скорости двигателя 1 с помощью параметров C5-01 [ASR PGain 1] и 

C5-02 [ASR ITime 1]. Для использования параметра второго коэффициента усиления C5-03 [ASR PGain 2] в качестве альтерна-
тивы параметру C5-01, используйте переключение с помощью дискретного входа, назначив ему функцию H1-xx = 45 [ASR 
Gain Switch]. Вы также можете использовать для переключения между первым и вторым коэффициентами усиления C5-01 и 
C5-03 функцию переключения по частоте, когда частота меньше или равна частоте, установленной в параметре C5-07 [ASR 
Gain Switch Frequency].

• Параметр C5-01 автоматически устанавливается приводом при автонастройке ASR.

Проблема Возможные решения

Ответ по скорости слишком медленный.

• Увеличьте C5-01/C5-03 [ASR PGain 1/ASR PGain 2].
• Уменьшите C5-02/C5-04 [ASR ITime1/ASR ITime 2].

В конце разгона или замедления имеют место перере-
гулирование или недорегулирование.

• Уменьшите C5-01/C5-03.
• Увеличьте C5-02/C5-04.

При работе на постояной скорости имеют место коле-
бания и вибрация.

• Уменьшите C5-01/C5-03.
• Увеличьте C5-02/C5-04.
• Увеличьте C5-06 [ASR Delay Time].

При управлении двигателем с большим номинальным 
скольжением в режиме вольт-частотного V/f управле-
ния по замкнутому контуру точность скорости неудов-
летворительна.

• Проверьте установку числа импульсов в параметре F1-01 [Enc1 
Pulse Count (PPR)] и передаточного отношения в параметрах F1-
12 [Enc1 Gear Teeth1] и F1-13 [Enc1 Gear Teeth2].

• Убедитесь в правильности установки импульсного сигнала от 
энкодера.

• Проверьте монитор U6-04 [ASR Output] чтобы убедиться, что 
выход автоматического регулятора скорости не ограничивается 
пределом, установленным в параметре C5-05 [ASR Limit]. Если 
выход ограничивается, увеличьте значение параметра C5-05.

При изменении скорости, когда установлены параме-
тры C5-12 = 1 или C5-32 = 1 в режиме вольт-частот-
ного V/f управления по замкнутому контуру, имеют 
место перерегулирование или недорегулирование.

-

• Уменьшите C5-01/C5-03.
• Увеличьте C5-02/C5-04.
• Уменьшите значение установки параметра C5-05.

Колебания на низкой скорости и слишком медленный 
ответ на высокой скорости. Колебания на высокой ско-
рости и слишком медленный ответ на низкой скорости.

-

• В режиме вольт-частотного V/f управления по замкнутому кон-
туру:

• Для получения различных настроек ASR используйте на макси-
мальной скорости параметры C5-03 и C5-04, и на минимальной 
скорости параметры C5-01 и C5-02.

• В векторных режимах управления по замкнутому контуру, рас-
ширенном по разомкнутому контуру для двигателей PM, по зам-
нутному контуру для двигателей PM:

• Для наилучшей настройки ASR на высокой и низкой скоростях 
используйте параметры с C5-01 по C5-04. Для переключения про-
порционального коэффициента и времени интегрирования ASR в 
зависимости от уровня выходной частоты используйте функцию 
C5-07 [ASR Gain Switch Frequency].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C5-01
(021B)
ХОД

Проп. коэфф-т ASR 1
(ASR PGain 1) Служит для установки коэффициента усиления 1 для регулировки ответа автоматического 

регулятора скорости (АРС).

Определяется параметром 
A1-02

(0,00 - 300,00)
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 C5-02 Время интегрирования автоматического регулятора скорости 1

Слишком большое значение времени интегрирования приводит к снижению чувствительности регулятора 
скорости и снижает восприимчивость привода к динамическим изменениям нагрузки на двигатель. Слиш-
ком короткое время интегрирования может привести к возникновению колебаний.

 C5-03 Пропорциональный коэффициент автоматического регулятора скорости 2

Ответ по скорости увеличивается с увеличением веса нагрузки. Обычно усиление увеличивают при увели-
чении нагрузки.
Слишком большое усиление может привести к возникновению вибрации.

 C5-04 Время интегрирования автоматического регулятора скорости 2

Слишком большое значение времени интегрирования приводит к снижению чувствительности регулятора 
скорости и снижает восприимчивость привода к динамическим изменениям нагрузки на двигатель. Слиш-
ком короткое время интегрирования может привести к возникновению колебаний.

 C5-05 Предел выхода автоматического регулятора скорости

Если номинальное скольжение двигателя слишком высоко, может возникнуть необходимость увеличить эту 
установку для обеспечения правильного управления скоростью двигателя.
Используйте монитор U6-04 [ASR Output] для того, чтобы убедиться, что автоматический регулятор скоро-
сти работает в пределе, установленном в данном параметре. Если ASR работает в пределе, то перед уста-
новкой параметра C5-05 правильно настройте сигнал энкодера и правильно установите следующие 
параметры:
• F1-01 [Enc1 Pulse Count (PPR)] 
• F1-12 [Enc1 Gear Teeth1] 
• F1-13 [Enc1 Gear Teeth2] 

 C5-06 Время фильтра задержки автоматического регулятора скорости

При низкой жесткости нагрузки или при возникновении колебаний увеличьте эту установку с шагом 0,01.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C5-02
(021C)
ХОД

Время интегр-я ASR 1
(ASR ITime 1) Служит для установки времени интегрирования автоматического регулятора скорости (ASR).

Определяется параметром 
A1-02

(0,000 – 60,000 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C5-03
(021D)
ХОД

Проп. коэфф-т ASR 2
(ASR PGain 2) Служит для установки коэффициента усиления 2 для регулировки ответа автоматического 

регулятора скорости (ASR).

Определяется параметром 
A1-02

(0,00 – 300,00)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C5-04
(021E)
ХОД

Время интегр-я ASR 2
(ASR ITime 2) Служит для установки времени интегрирования 2 автоматического регулятора скорости 

(ASR).

Определяется параметром 
A1-02

(0,000 – 60,000 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C5-05
(021F)

Предел ASR
(ASR Limit) Служит для установки предела выхода ASR в процентах максимальной выходной частоты E1-

04 [Max Output Frequency].

5,0%
(0,0 – 20,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C5-06
(0220)

Время задержки ASR
(ASR Delay Time) Служит для установки постоянной времени фильтра для времени от контура скорости до 

вывода команды крутящего момента. Обычно эту установку изменять не нужно.

Определяется параметром 
A1-02

(0,000 – 0,500 с)
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 C5-07 Частота переключения коэффициентов усиления и времени 
интегрирования автоматического регулятора скорости

Переключение пропорционального коэффициента и времени интегрирования в диапазоне низких и высо-
ких скоростей помогает сделать управление более стабильным. Хорошей точкой переключения является 
80% частоты возникновения колебаний или 80% максимальной выходной частоты.

Примечание: 
Переключение посредством входов, для которых выбрана функция H1-xx = 45 [ASR Gain Switch], имеет приоритет перед автома-
тическим переключением при достижении частоты C5-07 [ASR Gain Switch Frequency].

 C5-08 Предел интегрирования автоматического регулятора скорости

 C5-12 Операция интегрирования при разгоне/замедлении

При использовании операции интегрирования при управлении тяжелой нагрузкой или нагрузкой с высокой 
инерцией могут возникнуть проблемы перерегулирования или недорегулирования в конце разгона и замед-
ления. При наличии перерегулирования или недорегулирования установите этот параметр в 0.
0 : Деактивирована
Операция интегрирования при разгоне или замедлении не выполняется. При работе на постоянной скоро-
сти операция интегрирования всегда выполняется.
1 : Активирована
Операция интегрирования всегда выполняется.

 C5-17 Инерция двигателя

В режимах управления A1-02 = 3 или 7 [CLV или PM CLV], при автонастройке инерции или автонастройке 
регулятора скорости привод автоматически устанавливает параметр C5-17, согласно выбранному режиму 
управления.

 C5-18 Коэффициент инерции нагрузки

В режимах управления A1-02 = 3 или 7 [CLV или PM CLV], при автонастройке инерции или автонастройке 
регулятора скорости привод автоматически устанавливает коэффициент инерции нагрузки в параметре C5-
18.

 C5-21 Пропорциональный коэффициент автоматического регулятора скорости 1 
для двигателя 2

Ответ по скорости увеличивается с увеличением веса нагрузки. Обычно усиление увеличивают при увели-
чении нагрузки. 
Слишком большое усиление может привести к возникновению вибрации.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C5-07
(0221)

Частота переключения усиле-
ния ASR
(ASR Gain Switch Frequency) Служит для установки частоты, при которой привод будет переключаться между следующими 

параметрами:
C5-01 и C5-03 [ASR PGain 1 and ASR PGain 2]
C5-02 и C5-04 [ASR ITime 1 and ASR ITime 2]

Определяется параметром 
A1-02

(Определяется параметром 
A1-02)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)
C5-08
(0222)

Предел интегр-я ASR
(ASR Integral Limit) Служит для установки верхнего предела для АРС в процентах номинальной нагрузки.

400%
(0 - 400%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)
C5-12
(0386)

Операция интег-я при раз-
гоне/ замедлении
(Integral@Ac/Dec Operation) Служит для установки операции интегрирования между разгоном и замедлением.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)
C5-17
(0276)

Эксперт

Инерция двигателя
(Motor Inertia) Служит для установки инерции двигателя.

Определяется параметрами 
o2-04, C6-01 и E5-01
(0,0001 - 6.0000 кгм2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C5-18
(0277)

Эксперт

Коэффициент инерции 
нагрузки
(Inertia Ratio of Load) Служит для установки коэффициента инерции нагрузки для инерции двигателя.

1,0
(0,0 - 6000,0)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)
C5-21
(0356)
ХОД

Проп. коэфф-т ASR 1 двига-
теля 2
(M2 ASR PGain 1) Служит для установки коэффициента усиления 1 для регулировки ответа автоматического 

регулятора скорости (ASR) для двигателя 2.

Определяется параметром 
E3-01

(0,00 - 300,00)
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Примечание: 
• Привод обычно устанавливает параметры для автоматического регулятора скорости двигателя 2 с помощью параметров C5-21 

[M2 ASR PGain 1] и C5-22 [M2 ASR ITime 1]. Для использования параметра второго коэффициента усиления C5-23 [M2 ASR 
PGain 2] в качестве альтернативы параметру C5-21, используйте переключение с помощью дискретного входа, назначив ему 
функцию H1-xx = 45 [ASR Gain Switch]. Вы также можете использовать для переключения между первым и вторым коэффици-
ентами усиления C5-21 и C5-23 функцию переключения по частоте, когда частота меньше или равна частоте, установленной в 
параметре C5-27 [M2 ASR Gain Switchover Freq].

• При автонастройке ASR привод автоматически устанавливает параметр C5-21.

 C5-22 Время интегрирования автоматического регулятора скорости 1 для двига-
теля 2

Слишком большое значение времени интегрирования приводит к снижению чувствительности регулятора 
скорости и снижает восприимчивость привода к динамическим изменениям нагрузки на двигатель. Слиш-
ком короткое время интегрирования может привести к возникновению колебаний.

Примечание: 
Привод обычно устанавливает параметры для автоматического регулятора скорости двигателя 2 с помощью параметров C5-21 
[M2 ASR PGain 1] и C5-22 [M2 ASR ITime 1]. Вы также можете использовать для переключения между первым и вторым време-
нем интегрирования C5-22 и C5-24 функцию переключения по частоте, когда частота меньше или равна частоте, установленной 
в параметре C5-27 [M2 ASR Gain Switchover Freq].

 C5-23 Пропорциональный коэффициент автоматического регулятора скорости 2 
для двигателя 2

Ответ по скорости увеличивается с увеличением веса нагрузки. Обычно усиление увеличивают при увели-
чении нагрузки.
Слишком большое усиление может привести к возникновению вибрации.

 C5-24 Время интегрирования автоматического регулятора скорости 2 
для двигателя 2

Слишком большое значение времени интегрирования приводит к снижению чувствительности регулятора 
скорости и снижает восприимчивость привода к динамическим изменениям нагрузки на двигатель. Слиш-
ком короткое время интегрирования может привести к возникновению колебаний.

Примечание: 
Привод обычно устанавливает параметры для автоматического регулятора скорости двигателя 2 с помощью параметров C5-21 
[M2 ASR PGain 1] и C5-22 [M2 ASR ITime 1]. Вы также можете использовать для переключения между первым и вторым време-
нем интегрирования C5-22 и C5-24 функцию переключения по частоте, когда частота меньше или равна частоте, установленной 
в параметре C5-27 [M2 ASR Gain Switchover Freq].

 C5-25 Предел выхода автоматического регулятора скорости для двигателя 2

Если номинальное скольжение двигателя слишком высоко, может возникнуть необходимость увеличить эту 
установку для обеспечения правильного управления скоростью двигателя.
Используйте монитор U6-04 [ASR Output] для того, чтобы убедиться, что автоматический регулятор скоро-
сти работает в пределе, установленном в данном параметре. Если ASR работает в пределе, то перед уста-
новкой параметра C5-25 правильно настройте сигнал энкодера и правильно установите следующие 
параметры:
• F1-31 [Enc2 Pulse Count (PPR)] 
• F1-33 [Enc2 Gear Teeth1] 
• F1-34 [Enc2 Gear Teeth2] 

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C5-22
(0357)
ХОД

Время интегр-я ASR 1 двига-
теля 2
(M2 ASR ITime 1) Служит для установки времени интегрирования автоматического регулятора скорости (ASR) 

для двигателя 2.

Определяется параметром 
E3-01

(0,000 - 60,000 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C5-23
(0358)
ХОД

Проп. коэфф-т ASR 2 двига-
теля 2
(M2 ASR PGain 2) Служит для установки коэффициента усиления 2 для регулировки ответа автоматического 

регулятора скорости (АРС) для двигателя 2.

Определяется параметром 
E3-01

(0,00 - 300,00)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C5-24
(0359)
ХОД

Время интегр-я ASR 2 двига-
теля 2
(M2 ASR ITime 2) Служит для установки времени интегрирования 2 автоматического регулятора скорости 

(ASR) для двигателя 2.

Определяется параметром 
E3-01

(0,000 - 60,000 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C5-25
(035A)

Предел ASR двигателя 2
(M2 ASR Limit) Служит для установки предела выхода АРС для двигателя 2 в процентах максимальной 

выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

5,0%
(0,0 - 20,0%)
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 C5-26 Время фильтра задержки автоматического регулятора скорости 
для двигателя 2

При низкой жесткости нагрузки или при возникновении колебаний увеличьте эту установку с шагом 0,01.

 C5-27 Уровень частоты для переключения коэффициентов автоматического 
регулятора скорости для двигателя 2

Переключение пропорционального коэффициента и времени интегрирования в диапазоне низких и высо-
ких скоростей помогает сделать управление более стабильным. Хорошей точкой переключения является 
80% частоты возникновения колебаний или 80% максимальной выходной частоты.

Примечание: 
Переключение посредством входов, для которых выбрана функция H1-xx = 45 [ASR Gain Switch], имеет приоритет перед автома-
тическим переключением при достижении частоты C5-27 [M2 ASR Gain Switchover Freq].

 C5-28 Предел интегрирования автоматического регулятора скорости 
для двигателя 2

 C5-29 Режим ответа контура скорости

При необходимости высокого уровня чувствительности при управлении скоростью установите параметр 
C5-29 = 1, и затем отрегулируйте параметры автоматического регулятора скорости.
0 : Стандартный
1 : Высокая чувствительность 1
 C5-32 Операция интегрирования при разгоне/замедлении двигателя 2

При использовании операции интегрирования при управлении тяжелой нагрузкой или нагрузкой с высокой 
инерцией могут возникнуть проблемы перерегулирования или недорегулирования в конце разгона и замед-
ления. При наличии перерегулирования или недорегулирования установите этот параметр в 0.
0 : Деактивирована
Операция интегрирования при разгоне или замедлении не выполняется. При работе на постоянной скоро-
сти операция интегрирования всегда выполняется.
1 : Активирована
Операция интегрирования всегда выполняется.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C5-26
(035B)

Время задержки ASR двига-
теля 2
(M2 ASR Delay Time) Служит для установки постоянной времени фильтра для времени от контура скорости до 

вывода команды крутящего момента для двигателя 2. Обычно эту установку изменять не 
нужно.

Определяется параметром 
E3-01

(0,000 - 0.500 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C5-27
(035C)

Частота переключения усиле-
ния ASR двиг. 2
(M2 ASR Gain Switchover 
Freq)

Служит для установки частоты, при которой привод будет переключаться между следующими 
параметрами:
C5-21 и C5-23 [M2 ASR PGain 1 и M2 ASR PGain 2]
C5-22 и C5-24 [M2 ASR ITime 1 и M2 ASR ITime 2]

0,0
(0,0 - 400,0)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C5-28
(035D)

Предел интегр-я ASR для 
двиг. 2
(M2 ASR Intgl Limit) Служит для установки верхнего предела для ASR для двигателя 2 в процентах номинальной 

нагрузки.

400%
(0 - 400%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C5-29
(0B18)

Эксперт

Режим ответа контура скоро-
сти
(Speed Ctrl Response Mode) Служит для установки уровня чувствительности контура управления скоростью. Обычно эту 

установку изменять не нужно.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C5-32
(0361)

Операция интег-я при раз-
гоне/ замедлении двигателя 2
(M2 I Oper@Ac/Dec) Служит для установки операции интегрирования между разгоном и замедлением для двига-

теля 2.

0
(0, 1)
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 C5-37 Инерция двигателя 2

При автонастройке инерции или автонастройке регулятора скорости привод автоматически устанавливает 
параметр инерции двигателя C5-37.

 C5-38 Коэффициент инерции нагрузки двигателя 2

При автонастройке инерции или автонастройке регулятора скорости привод автоматически устанавливает 
параметр коэффициента инерции нагрузки C5-38.

 C5-39 Время фильтра задержки автоматического регулятора скорости 
для двигателя 2

При низкой жесткости нагрузки или при возникновении колебаний увеличьте эту установку с шагом 0,01.

 C5-50 Частота режекторного фильтра

При работе резонанс приводимого механизма может явиться причиной возникновения высокочастотного 
шума и выбрации. Режекторный фильтр позволяет предотвратить шум и вибрацию. Режекторные фильтры 
настраиваются на резонансную частоту механизма с целью удаления определенных компонентов частоты 
колебаний, вызванных резонансом механизма.

Примечание: 
• Правильно установите значение частоты режекторного фильтра. Если значение частоты слишком низко по отношению к 

частоте ответа контура скорости, это может повлиять на функциональность управления скоростью. Установите частоту, как 
минимум, в 4 раза превышающую частоту ответа контура скорости.

• Для выключения режекторного фильтра установите этот параметр в 0 Гц.

 C5-51 Пропускная способность режекторного фильтра

 C6: НАГРУЗОЧНЫЕ РЕЖИМЫ И НЕСУЩАЯ ЧАСТОТА
Параметры группы C6 используются для установки нагрузочного режима привода, выбора несущей 
частоты, а также для установки верхнего и нижнего пределов несущей частоты.

 C6-01 Выбор нагрузочного режима ND/HD

0 : Тяжелый режим HD
Допустимая перегрузка составляет 150% номинального выходного тока в течении 60 секунд.
1 : Обычный режим ND
Допустимая перегрузка составляет 110% номинального выходного тока в течении 60 секунд.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C5-37
(0278)

Эксперт

Инерция двигателя 2
(M2 Inertia) Служит для установки инерции двигателя 2.

Определяется параметрами 
o2-04 и C6-01

(0,0001 - 6.0000 кгм2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C5-38
(0279)

Эксперт

Коэффициент инерции 
нагрузки двигателя 2
(M2 Inertia Ratio of load) Служит для установки коэффициента инерции нагрузки для инерции двигателя 2.

1,0
(0,0 - 6000,0)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C5-39
(030D)

Время задержки ASR 2
(ASR Delay Time 2) Служит для установки постоянной времени фильтра для времени от контура скорости до 

вывода команды крутящего момента для двигателя 2. Обычно эту установку изменять не 
нужно.

0 мс
(0 - 500 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C5-50
(0B14)

Эксперт

Частота режекторного филь-
тра
(Notch Filter Frequency) Служит для установки частоты резонанса механизма.

0 Гц
(0, или 2 - 100 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C5-51
(0B15)

Эксперт

Пропуск. способность режек-
торного фильтра
(Notch Filter Bandwidth) Служит для установки пропускной спомобности режекторного фильтра.

Для выключения функции установите этот параметр в 0,0.

1,0
(0,5 - 5,0)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C6-01
(0223)

Выбор нагрузочного режима
(ND/HD Duty Selection) Служит для установки нагрузочного режима привода.

0
(0, 1)
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Привод имеет два нагрузочных режима, доступные для выбора в зависимости от применения: Тяжелый 
режим (HD) и Обычный режим (ND). 
При смене нагрузочного режима также изменяются номинальный выходной ток привода, допустимая пере-
грузка и уровень предотвращения остановки при разгоне. Производите настройку привода согласно нагру-
зочной способности выбранной мощности привода. В тяжелом режиме допустимая перегрузка составляет 
150% номинального выходного тока в течении 60 секунд. В обычном режиме допустимая перегрузка 
составляет 110% номинального выходного тока в течении 60 секунд. Номинальный выходной ток для при-
водов в тяжелом режиме нагрузки выше номинального тока для приводов в обычном режиме нагрузки. 
Подробнее о номинальном выходном токе см. в разделе “Спецификации приводов по моделям (Класс 400 
В)”.

Примечание: 
Это изделие имеет еще два типа нагрузочных характеристик: HD2 и ND2. Когда значение E1-01 [Входное напряжение питания 
переменного тока] составляет 460 В или более, уровень характеристики нагрузки автоматически изменяется с HD1 на HD2 или с 
ND1 на ND2.

Таблица 12.19 Различия между тяжелым и обычным нагрузочными режимами

Примечание: 
• Устанавливайте уровень предотвращения остановки при разгоне с помощью параметра L3-02 и уровень предотвращения оста-

новки во время хода с помощью параметра L3-06. 
• При изменении нагрузочного режима C6-01 также изменяется максимальная применимая мощность двигателя. Привод автома-

тически устанавливает в параметрах E2-xx и E4-xx приемлемые значения. Привод также автоматически изменяет следующие 
параметры в зависимости от выходной мощности двигателя:
– b8-04 [eSave Coef. Value] (Коэффициент энергосбережения)
– C5-17 [Motor Inertia] (Инерция двигателя)
– C5-37 [M2 Inertia] (Инерция двигателя 2)
– L2-03 [Min Baseblck Time] (Минимальное время общей блокировки)
– L3-24 [Acc@Rated Torque] (Номинальный крутящий момент при разгоне)
– n5-02 [Mot Inertia Acceleration Time] (Время разгона для инерции двигателя)

 C6-02 Выбор несущей частоты

Изменяя несущую частоту можно снизить уровень слышимого шума и тока утечки.
Примечание: 
При увеличении несущей частоты выше значения по умолчанию автоматически снижается номинальный ток привода.

1 : 2.0 кГц
2 : 5,0 кГц (4.0 кГц для режима управления AOLV/PM)
3 : 8.0 кГц (6.0 кГц для режима управления AOLV/PM)
4 : 10,0 кГц (8.0 кГц для режима управления AOLV/PM)
5 : 12.5 кГц (10,0 кГц для режима управления AOLV/PM)

Пункт Тяжелый режим 1 (HD1) Тяжелый режим 2 (HD2) Обычный режим 1 (ND1) Обычный режим 2 (ND2)

Установка E1-01 380 В ≤ E1-01 < 460 В 460 V ≤ E1-01 < 480 V 380 V ≤ E1-01 < 460 V 460 V ≤ E1-01 < 480 V

Установка C6-01 0 1

Нагрузочные характеристики

Применение

Высокий допуск перегрузки требуется для пуска, разгона, замедле-
ния и других условий.
• Экструдеры
• Конвейеры
• Краны и подъемники
• Когда необходимо поддержание постоянного крутящего момента 

и высокая перегрузочная способность.

Высокий допуск перегрузки не требуется.
• Вентиляторы
• Насосы
• Воздуходувки

Допустимая перегрузка 150% - 60 секунд 110% - 60 секунд

Уровень предотвращения
остановки при разгоне 150% 110%

Уровень предотвращения
остановки во время хода 150% 110%

Несущая частота 2 кГц 2 кГц ШИМ с качанием частоты

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C6-02
(0224)

Выбор несущей частоты
(Carrier Frequency Selection) Служит для установки несущей частоты для транзисторов в приводе.

Определяется параметрами 
A1-02, C6-01 и o2-04

(Определяется параметром 
A1-02)
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6 : 15,0 кГц (12.0 кГц для режима управления AOLV/PM)
7 : ШИМ с качанием частоты 1 (Слышимый звук 1)
8 : ШИМ с качанием частоты 2 (Слышимый звук 2)
9 : ШИМ с качанием частоты 3 (Слышимый звук 3)
A : ШИМ с качанием частоты 4 (Слышимый звук 4)
F : пользовательская (с C6-03 по C6-05)
Для более детальной настройки используйте параметры с C6-03 по C6-05.

Примечание:
Несущая частота для ШИМ с качанием частоты 1 эквивалентна 2,0 кГц. ШИМ с качанием частоты применяет специальные 
шаблоны ШИМ для снижения уровня слышимого шума.

Таблица 12.20 Руководство по настройке параметров несущей частоты

Таблица 12.21 Расстояние подключения

Примечание: 
В режимах управления A1-02 = 5 или 6 [PM OLV или PM AOLV] максимальная длина кабеля составляет 100 м.

 C6-03 Верхний предел несущей частоты

Проявление Меры по устранению

Нет стабильности скорости и крутящего момента на 
низкой скорости.

Уменьшите несущую частоту.

Слышимый звук от привода оказывает влияние на 
периферийные устройства.

Уменьшите несущую частоту.

Слишком большой ток утечки из привода. Уменьшите несущую частоту.

Слишком длинный кабель между приводом и двигате-
лем.

Уменьшите несущую частоту.
Примечание:
Если кабель двигателя слишком длинный, то может понадобиться снизить несущую частоту. Соотношение 
между расстоянием подключения и снижением несущей частоты показано в таблице 12.21.

Слышимый звук двигателя слишком громкий. Увеличьте несущую частоту. Используйте ШИМ с качанием частоты.
Примечание:
Несущей частотой по умолчанию в обычном нагрузочном режиме является ШИМ с качанием частоты 1 
(C6-02 = 7) с базой в 2 кГц. Вы можете увеличивать несущую частоту и в обычном нагрузочном режиме, но 
при этом будет также снижаться номинальный ток привода.

Расстояние подключения До 50 м До 100 м Свыше 100 м

C6-02 [Выбор несущей частоты] 1 - F (до 15 кГц) 1 - 2 (до 5 кГц), 7 1 (до 2 кГц), 7

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C6-03
(0225)

Верхний предел несущей 
частоты
(Carrier Upper Frequency 
Limit)

Служит для установки верхнего предела несущей частоты. Для установки этого параметра 
необходимо установить параметр C6-02 = F [Carrier Frequency Selection = User (C6-03 - C6-
05)].

Определяется параметром 
C6-02

(1,0 - 15,0 кГц)

\
\
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Установка фиксированного пользовательского значения несущей частоты
Если вы не можете использовать параметр C6-02 для выбора возможного значения несущей частоты, вы 
можете установить значение в параметре C6-03. Несущая частота будет зафиксирована значением, установ-
ленным в параметре C6-03.
В режимах управления A1-02 = 0, 1 [V/f, PG V/f] для фиксирования несущей частоты установите параметр 
C6-03 равным параметру нижнего предела несущей частоты C6-04 [Carrier Lower Frequency Limit].

Установка переменного значения несущей частоты в зависимости от выходной частоты
В режимах управления A1-02 = 0, 1, установите параметры C6-03, C6-04 и C6-05 [Carrier Freq Proportional 
Gain], как показано на Рисунке 12.52 для линейного изменения несущей частоты вместе с выходной часто-
той.

Рисунок 12.52 Установка переменного значения несущей частоты в зависимости от выходной частоты
Примечание: 
• Когда C6-05  7, привод деактивирует параметр C6-04. Несущая частота фиксируется на значении параметра C6-03.
• При одновременном наличии указанных ниже условий привод обнаруживает ошибку установки несущей частоты oPE11 

[Carrier Frequency Setting Error]:
– C6-05 і 6 
– C6-04 і C6-03 

 C6-04 Нижний предел несущей частоты

Установите параметры C6-03 [Carrier Upper Frequency Limit], C6-04 и C6-05 [Carrier Freq Proportional 
Gain] для линейного изменения несущей частоты вместе с выходной частотой.

Примечание: 
• При одновременном наличии указанных ниже условий привод обнаруживает ошибку установки несущей частоты oPE11 

[Carrier Frequency Setting Error]:
– C6-04 і C6-03 
– C6-05 і 6 

 C6-05 Пропорциональный коэффициент несущей частоты

Установите параметры C6-03 [Carrier Upper Frequency Limit], C6-04 [Carrier Lower Frequency Limit] и C6-
05 для линейного изменения несущей частоты вместе с выходной частотой.

 C6-09 Несущая частота для автонастройки с вращением

При выполнении Автонастройки на высокочастотном двигателе или двигателе с низким сопротивлением с 
установленной низкой несущей частотой может возникнуть ошибка перегрузки по току oC [Overcurrent]. 
Для предотвращения ошибки перегрузки по току oC, вы можете установить более высокое значение несу-
щей частоты, а затем установить C6-09 = 1.
Процедура установки несущей частоты изменяется в зависимости от выбранного режима управления A1-02 
[Control Method].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C6-04
(0226)

Нижний предел несущей 
частоты
(Carrier Lower Frequency 
Limit)

Служит для установки нижнего предела несущей частоты. Для установки этого параметра 
необходимо установить параметр C6-02 = F [User Defined (C6-03 - C6-05)].

Определяется параметром 
C6-02

(1,0 - 15,0 кГц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C6-05
(0227)

Пропорц. коэф-т несущей 
частоты
(Carrier Freq Proportional Gain) Служит для установки пропорционального коэффициента несущей частоты. Для установки 

этого параметра необходимо установить параметр C6-02 = F [User Defined (C6-03 - C6-05)].

Определяется параметром 
C6-02
(0 - 99)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

C6-09
(022B)

Несущая частота для автона-
стройки с вращением
(Carrier@Autotune Rotational) Служит для установки несущей частоты для Автонастройки с вращением. Обычно эту уста-

новку изменять не нужно.

0
(0, 1)
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• В режимах управления A1-02 = с 2 по 4 [OLV, CLV или AOLV] установите параметр C6-02 = F [User (C6-
03 - C6-05)] и затем увеличьте значение, установленное в параметре верхнего предела C6-03 [Carrier 
Upper Frequency Limit]. 

• В режимах управления A1-02 = с 5 по 7 [PM OLV, PM AOLV или PM CLV] используйте параметр C6-02 для 
увеличения несущей частоты.

0 : 5 кГц
Примечание: 
В режимах управления A1-02 = 5, 6 или 7, несущая частота – 2 kHz. 

1 : Используется установка C6-03
Примечание: 
В режимах управления A1-02 = 5, 6 или 7, значением несущей частоты является установка параметра C6-02.
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12.4 d: ПАРАМЕТРЫ ИСТОЧНИКОВ ЗАДАНИЯ
Параметры группы d служат для выбора режима ввода задания частоты и установки зоны нечувствительно-
сти. Они также используются для настройки управления крутящим моментом, функций ослабления и фор-
сирования поля.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Всегда проверяйте работу цепей быстрого останова после 
их подключения. Цепи быстрого останова требуются для обеспечения безопасного и быстрого останова привода. 
Будьте готовы выполнить аварийный останов во время пробного пуска. Эксплуатация привода с непроверенными 
цепями аварийного останова может привести к смерти или серьезной травме.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность падения. В целях предотвращения случайного падения груза не используйте этот 
привод для управления грузоподъемным оборудованием без организации внешней цепи безопасности. Привод не 
имеет встроенной защиты от падения груза при подъеме. Используйте механизмы электрической и/или механиче-
ской цепи безопасности независимо от схемы привода. Невыполнение этого требования может привести к смерти 
или серьезным травмам из-за падения груза.

 d1: ЗАДАНИЕ ЧАСТОТЫ
На Рисунке 12.53 показан режим ввода задания частоты, режим выбора источника задания и приоритеты.

Рисунок 12.53 Иерархия настройки задания частоты

 Многоступенчатый режим задания скорости
Привод оснащен функцией многоступенчатого задания скорости, позволяющей заранее установить много 
заданий частоты. Для установки заданий частоты используйте параметры группы d1-xx. Далее вы сможете 
выбирать установленные задания частоты посредством сигналов через дискретные входы от внешнего 
источника. При активации или деактивации дискретного входа будет производится выбор заданий частоты 
для пошагового управления скоростью двигателя. Вы можете использовать 16-ступенчатое задание частоты 
и одно задание для толчкового перемещения (JOG) для выбора максимум 17 ступеней скорости.

Примечание: 
• Задание частоты толчка (JOG) корректирует все другие задания частоты.
• Вы можете использовать переключение заданий частоты с помощью дискретных входов во время вращения двигателя. Привод 

будет применять соответствующее время разгона и замедления.
• По умолчанию для многоступенчатого задания скорости 1 (главного задания частоты) и многоступенчатого задания скорости 2 

(вспомогательного задания частоты) выбрано аналоговое задание частоты. 
Также по умолчанию внутренне для многоступенчатого задания скорости 1 (главного задания частоты) добавляются ввод зада-
ния напряжения A1 и ввод токового задания A2. Привод использует многоступенчатое задание скорости 1, когда сигнал под-
ключен к аналоговому входу. 

 Процедура настройки многоступенчатого управления скоростью

Используйте для задания 1 и 2 аналоговый вход
В этом разделе описана процедура установки для следующих примеров использования:
• При установке многоступенчатого задания скорости 6 (6 типов задания частоты)
• При установке ввода напряжения от -10 В до +10 В через аналоговые входы AI1 и AI3

Modbus

Modbus

Modbus
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Использование максимум 17 скоростей посредством всех дискретных входов
В этом разделе описана процедура настройки 17-скоростного задания
(17 типов задания частоты) без использования аналогового входа.

Комбинации многоступенчатого управления скоростью
Для получения информации о комбинациях многоступенчатого задания скорости см. таблицу 12.22 и рису-
нок 12.54. Выбранные задания частоты выбираются посредством смены комбинаций сигналов дискретных 
входов от внешнего источника.

Таблица 12.22 Многоступенчатое задание скорости и комбинации дискретных входов

*1 Задание толчка (команда JOG) имеет приоритет перед другими заданиями частоты.

Процедура Параметр 
конфигурации Содержимое процедуры

1 Задание 1 1. Устанавливается значение b1-01 = 1 [Freq. Ref. Sel. 1 = Analog Input].
2. Устанавливается значение H3-02 = 3 [AI1 Function Selection = FrqBIAS Frq].
3. Устанавливается значение H3-01 = 1 [AI1 Signal Level Select = -10 to +10V (Bipolar Reference)].

2 Задание 2 1. Устанавливается значение H3-06 = 1 [AI3 Function Selection = AuxFreqRef1].
2. Устанавливается значение H3-05 = 1 [AI3 Signal Level Select = -10 to +10V (Bipolar Reference)].

3 Тип сигнала 
аналогового входа

Установите DIP-переключатели S1-1 и S1-3 на плате управления в позицию V (напряжение).
Примечание:
Установите их до включения привода.

4 Задание 3 Устанавливается значением d1-03 [Задание 3].

5 Задание 4 Устанавливается значением d1-04 [Задание 4].

6 Задание 5 Устанавливается значением d1-05 [Задание 5].

7 Задание толчка Устанавливается значением d1-17 [Задание толчка Jog] для скорости толчкового перемещения.

8 Внешний дискретный 
вход (3 входа)

Назначьте функцию многоступенчатого задания скорости с 1 по 3 [H1-xx = A, B, C] одному из дискретных входов с DI1 to DI8.

9 Команда толчка JOG Назначьте функцию выбора задания толчка H1-xx = 6 [Jog Reference] одному из дискретных входов с DI1 по DI8.

Процедура Параметр 
конфигурации Содержимое процедуры

1 Задание 1 1. Устанавливается значение b1-01 = 0 [Клавиатура].
2. Устанавливается значение d1-01 [Задание 1].

2 Задание 2 1. Устанавливается значение H3-06 = 0 [AI3 = Сквозной режим], и выключается аналоговое задание.
2. Устанавливается значение d1-02 [Задание 2].

3 Задание 3 1. Устанавливается значение H3-10 = 0 [AI2 = Сквозной режим], и выключает аналоговое задание.
2. Устанавливается значение d1-03 [Задание 3].

4 Задание 4 Устанавливается значением d1-04 [Задание 4].

5 Задания с 5 по 16 Устанавливаются значения с d1-05 по d1-16 [Задание 5 - Задание 16].

6 Задание толчка Устанавливается значением d1-17 [Jog Reference] для скорости толчкового перемещения.

7 Внешний дискретный 
вход (4 входа)

Назначьте функцию многоступенчатого задания скорости с 1 по 4 [H1-xx = A, B, C, D] одному из дискретных входов с DI1 по DI8.

8 Команда толчка JOG Назначьте функцию выбора задания толчка H1-xx = 6 [Задание толчка Jog] одному из дискретных входов с DI1 по DI8.

Связанные пареметры
Многоступенчатое

задание 1
H1-xx = A

Многоступенчатое 
задание 2
H1-xx = B

Многоступенчатое 
задание 3
H1-xx = C

Многоступенчатое 
задание 4
H1-xx = D

Задание толчка
H1-xx = 6

Задание 1 (установлено в b1-01) ВЫКЛ ВЫКЛ ВЫКЛ ВЫКЛ ВЫКЛ

Задание 2 (d1-02 или входы AI1, AI2, AI3) ВКЛ ВЫКЛ ВЫКЛ ВЫКЛ ВЫКЛ

Задание 3 (d1-03 или входы AI1, AI2, AI3) ВЫКЛ ВКЛ ВЫКЛ ВЫКЛ ВЫКЛ

Задание 4 (d1-04) ВКЛ ВКЛ ВЫКЛ ВЫКЛ ВЫКЛ

Задание 5 (d1-05) ВЫКЛ ВЫКЛ ВКЛ ВЫКЛ ВЫКЛ

Задание 6 (d1-06) ВКЛ ВЫКЛ ВКЛ ВЫКЛ ВЫКЛ

Задание 7 (d1-07) ВЫКЛ ВКЛ ВКЛ ВЫКЛ ВЫКЛ

Задание 8 (d1-08) ВКЛ ВКЛ ВКЛ ВЫКЛ ВЫКЛ

Задание 9 (d1-09) ВЫКЛ ВЫКЛ ВЫКЛ ВКЛ ВЫКЛ

Задание 10 (d1-10) ВКЛ ВЫКЛ ВЫКЛ ВКЛ ВЫКЛ

Задание 11 (d1-11) ВЫКЛ ВКЛ ВЫКЛ ВКЛ ВЫКЛ

Задание 12 (d1-12) ВКЛ ВКЛ ВЫКЛ ВКЛ ВЫКЛ

Задание 13 (d1-13) ВЫКЛ ВЫКЛ ВКЛ ВКЛ ВЫКЛ

Задание 14 (d1-14) ВКЛ ВЫКЛ ВКЛ ВКЛ ВЫКЛ

Задание 15 (d1-15) ВЫКЛ ВКЛ ВКЛ ВКЛ ВЫКЛ

Задание 16 (d1-16) ВКЛ ВКЛ ВКЛ ВКЛ ВЫКЛ

Задание толчка (d1-17) *1 - - - - ВКЛ
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Рисунок 12.54 Временная диаграмма многоступенчатого задания скорости/задания толчка

 d1-01 Задание 1

Примечание: 
• Значение верхнего предела изменяется при изменении значений параметров E1-04 [Max Output Frequency] и d2-01 [FRef Upper 

Limit]. Рассчитайте значение верхнего предела по следующей формуле:
• Значение верхнего предела = (E1-04) × (d2-01) / 100 
• В режимах управления A1-02 = 6, 7 [PM AOLV, PM CLV], привод изменяет значение параметра o1-03 = 1 [0,01% (100%=E1-

04)].
• Для использования значения параметра d1-01 в качестве 1-ступенчатого задания скорости в могоступенчатом режиме управле-

ния скоростью установите параметр b1-01 = 0 [Freq. Ref. Sel. 1 = Keypad]. 

 d1-02 Задание 2

Примечание: 
• Значение верхнего предела изменяется при изменении значений параметров E1-04 [Max Output Frequency] и d2-01 [FRef Upper 

Limit]. 
• В режимах управления A1-02 = 6, 7 [PM AOLV, PM CLV], привод изменяет значение параметра o1-03 = 1 [0,01% (100%=E1-04)].
• Для установки параметра d1-02 для многоступенчатого задания скорости 2, установите параметры H3-02, H3-06 и H3-10 нерав-

ными 1 [MFAI Function Select  AuxFreqRef1]. В состоянии установки по умолчанию установите H3-06 = 0 [AI3 = Сквозной 
режим].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d1-01
(0280)
ХОД

Задание 1
(Reference 1) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].

0,00 Гц
(0,00 - 590,00 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d1-02
(0281)
ХОД

Задание 2
(Reference 2) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection]. 

0,00 Гц
(0,00 - 590,00 Гц)
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 d1-03 Задание 3

Примечание: 
• Значение верхнего предела изменяется при изменении значений параметров E1-04 [Max Output Frequency] и d2-01 [FRef Upper 

Limit]. 
• В режимах управления A1-02 = 6, 7 [PM AOLV, PM CLV], привод изменяет значение параметра o1-03 = 1 [0,01% (100%=E1-

04)].
• Для установки параметра d1-03 для многоступенчатого задания скорости 3, установите параметры H3-02, H3-06 и H3-10 нерав-

ными 2 [AuxFreqRef2].

 d1-04 Задание 4

Примечание: 
• Значение верхнего предела изменяется при изменении значений параметров E1-04 [Max Output Frequency] и d2-01 [FRef Upper 

Limit]. 
• В режимах управления A1-02 = 6, 7 [PM AOLV, PM CLV], привод изменяет значение параметра o1-03 = 1 [0,01% (100%=E1-

04)].
• Этот параметр служит для установки задания частоты для многоступенчатого задания скорости 4.

 d1-05 Задание 5

Примечание: 
• Значение верхнего предела изменяется при изменении значений параметров E1-04 [Max Output Frequency] и d2-01 [FRef Upper 

Limit]. 
• В режимах управления A1-02 = 6, 7 [PM AOLV, PM CLV], привод изменяет значение параметра o1-03 = 1 [0,01% (100%=E1-

04)].
• Этот параметр служит для установки задания частоты для многоступенчатого задания скорости 5. 

 d1-06 Задание 6

Примечание: 
• Значение верхнего предела изменяется при изменении значений параметров E1-04 [Max Output Frequency] и d2-01 [FRef Upper 

Limit]. 
• В режимах управления A1-02 = 6, 7 [PM AOLV, PM CLV], привод изменяет значение параметра o1-03 = 1 [0,01% (100%=E1-

04)].
• Этот параметр служит для установки задания частоты для многоступенчатого задания скорости 6. 

 d1-07 Задание 7

Примечание: 
• Значение верхнего предела изменяется при изменении значений параметров E1-04 [Max Output Frequency] и d2-01 [FRef Upper 

Limit]. 
• В режимах управления A1-02 = 6, 7 [PM AOLV, PM CLV], привод изменяет значение параметра o1-03 = 1 [0,01% (100%=E1-

04)].
• Этот параметр служит для установки задания частоты для многоступенчатого задания скорости 7. 

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d1-03
(0282)
ХОД

Задание 3
(Reference 3) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection]. 

0,00 Гц
(0,00 - 590,00 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d1-04
(0283)
ХОД

Задание 4
(Reference 4) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection]. 

0,00 Гц
(0,00 - 590,00 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d1-05
(0284)
ХОД

Задание 5
(Reference 5) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection]. 

0,00 Гц
(0,00 - 590,00 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d1-06
(0285)
ХОД

Задание 6
(Reference 6) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].

0,00 Гц
(0,00 - 590,00 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d1-07
(0286)
ХОД

Задание 7
(Reference 7) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].

0,00 Гц
(0,00 - 590,00 Гц)
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 d1-08 Задание 8

Примечание: 
• Значение верхнего предела изменяется при изменении значений параметров E1-04 [Max Output Frequency] и d2-01 [FRef Upper 

Limit]. 
• В режимах управления A1-02 = 6, 7 [PM AOLV, PM CLV], привод изменяет значение параметра o1-03 = 1 [0,01% (100%=E1-

04)].
• Этот параметр служит для установки задания частоты для многоступенчатого задания скорости 8. 

 d1-09 Задание 9

Примечание: 
• Значение верхнего предела изменяется при изменении значений параметров E1-04 [Max Output Frequency] и d2-01 [FRef Upper 

Limit]. 
• В режимах управления A1-02 = 6, 7 [PM AOLV, PM CLV], привод изменяет значение параметра o1-03 = 1 [0,01% (100%=E1-

04)].
• Этот параметр служит для установки задания частоты для многоступенчатого задания скорости 9. 

 d1-10 Задание 10

Примечание: 
• Значение верхнего предела изменяется при изменении значений параметров E1-04 [Max Output Frequency] и d2-01 [FRef Upper 

Limit]. 
• В режимах управления A1-02 = 6, 7 [PM AOLV, PM CLV], привод изменяет значение параметра o1-03 = 1 [0,01% (100%=E1-

04)].
• Этот параметр служит для установки задания частоты для многоступенчатого задания скорости 10. 

 d1-11 Задание 11

Примечание: 
• Значение верхнего предела изменяется при изменении значений параметров E1-04 [Max Output Frequency] и d2-01 [FRef Upper 

Limit]. 
• В режимах управления A1-02 = 6, 7 [PM AOLV, PM CLV], привод изменяет значение параметра o1-03 = 1 [0,01% (100%=E1-

04)].
• Этот параметр служит для установки задания частоты для многоступенчатого задания скорости 11. 

 d1-12 Задание 12

Примечание: 
• Значение верхнего предела изменяется при изменении значений параметров E1-04 [Max Output Frequency] и d2-01 [FRef Upper 

Limit]. 
• В режимах управления A1-02 = 6, 7 [PM AOLV, PM CLV], привод изменяет значение параметра o1-03 = 1 [0,01% (100%=E1-

04)].
• Этот параметр служит для установки задания частоты для многоступенчатого задания скорости 12. 

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d1-08
(0287)
ХОД

Задание 8
(Reference 8) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].

0,00 Гц
(0,00 - 590,00 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d1-09
(0288)
ХОД

Задание 9
(Reference 9) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].

0,00 Гц
(0,00 - 590,00 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d1-10
(028B)
ХОД

Задание 10
(Reference 10) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].

0,00 Гц
(0,00 - 590,00 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d1-11
(028C)
ХОД

Задание 11
(Reference 11) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].

0,00 Гц
(0,00 - 590,00 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d1-12
(028D)
ХОД

Задание 12
(Reference 12) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].

0,00 Гц
(0,00 - 590,00 Гц)
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 d1-13 Задание 13

Примечание: 
• Значение верхнего предела изменяется при изменении значений параметров E1-04 [Max Output Frequency] и d2-01 [FRef Upper 

Limit]. 
• В режимах управления A1-02 = 6, 7 [PM AOLV, PM CLV], привод изменяет значение параметра o1-03 = 1 [0,01% (100%=E1-

04)].
• Этот параметр служит для установки задания частоты для многоступенчатого задания скорости 13. 

 d1-14 Задание 14

Примечание: 
• Значение верхнего предела изменяется при изменении значений параметров E1-04 [Max Output Frequency] и d2-01 [FRef Upper 

Limit]. 
• В режимах управления A1-02 = 6, 7 [PM AOLV, PM CLV], привод изменяет значение параметра o1-03 = 1 [0,01% (100%=E1-

04)].
• Этот параметр служит для установки задания частоты для многоступенчатого задания скорости 14. 

 d1-15 Задание 15

Примечание: 
• Значение верхнего предела изменяется при изменении значений параметров E1-04 [Max Output Frequency] и d2-01 [FRef Upper 

Limit]. 
• В режимах управления A1-02 = 6, 7 [PM AOLV, PM CLV], привод изменяет значение параметра o1-03 = 1 [0,01% (100%=E1-

04)].
• Этот параметр служит для установки задания частоты для многоступенчатого задания скорости 15. 

 d1-16 Задание 16

Примечание: 
• Значение верхнего предела изменяется при изменении значений параметров E1-04 [Max Output Frequency] и d2-01 [FRef Upper 

Limit]. 
• В режимах управления A1-02 = 6, 7 [PM AOLV, PM CLV], привод изменяет значение параметра o1-03 = 1 [0,01% (100%=E1-

04)].
• Этот параметр служит для установки задания частоты для многоступенчатого задания скорости 16. 

 d1-17 Задание толчка

Примечание: 
• Значение верхнего предела изменяется при изменении значений параметров E1-04 [Max Output Frequency] и d2-01 [FRef Upper 

Limit]. 
• В режимах управления A1-02 = 6, 7 [PM AOLV, PM CLV], привод изменяет значение параметра o1-03 = 1 [0,01% (100%=E1-

04)].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d1-13
(028E)
ХОД

Задание 13
(Reference 13) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].

0,00 Гц
(0,00 - 590,00 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d1-14
(028F)
ХОД

Задание 14
(Reference 14) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].

0,00 Гц
(0,00 - 590,00 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d1-15
(0290)
ХОД

Задание 15
(Reference 15) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].

0,00 Гц
(0,00 - 590,00 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d1-16
(0291)
ХОД

Задание 16
(Reference 16) Служит для установки задания частоты в единицах, установленных в параметре o1-03 

[FrqDisplay Unit Selection].

0,00 Гц
(0,00 - 590,00 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d1-17
(0292)
ХОД

Задание толчка
(Jog Reference) Служит для установки задания частоты толчка JOG в единицах, установленных в параметре 

o1-03 [FrqDisplay Unit Selection]. Для использования задания частоты толчка установите пара-
метр дискретного входа H1-xx: MFDI Function Select = 6 [Jog Reference].

6.00 Гц
(0,00 - 590,00 Гц)
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 d2: ПРЕДЕЛЫ ЗАДАНИЯ ЧАСТОТЫ
Параметры группы d2 служат для установки верхнего и нижнего пределов частоты при управлении скоро-
стью двигателя. Применяйте эти параметры, например, при работе двигателя на низкой скорости из-за про-
блем с механической прочностью или если двигатель не должен работать на низкой скорости во избежание 
проблем со смазкой зубчатых колес и подшипников.
Верхний предел частоты устанавливается в параметре d2-01 [FRef Upper Limit], а нижний предел устанав-
ливается в параметре d2-02 [FRef Lower Limit].

Рисунок 12.55 Верхний и нижний пределы частоты

 d2-01 Верхний предел задания частоты

Когда задание частоты достигает значения, установленного в параметре d2-01, привод продолжает работу 
на задании d2-01.

 d2-02 Нижний предел задания частоты

Когда задание частоты становится меньше значения, установленного в параметре d2-02, привод продолжает 
работу на задании d2-02. Двигатель будет разгоняться до значения d2-02 после того, как получит команду 
хода Run и задание, меньшее этого предела d2-02.

 d2-03 Нижний предел аналогового задания частоты

Этот параметр не влияет на нижний предел задания толчка, на задание частоты для многоступенчатого 
управления скоростью, и на вспомогательное задание частоты.
Привод будет работать на частоте задания, установленной в параметре d2-03, когда задание частоты станет 
меньше значения, установленного в параметре d2-03.

Примечание: 
Если значения нижних пределов установлены в обоих параметрах d2-02 [FRef Lower Limit] и d2-03, то привод использует в каче-
стве нижнего предела наибольшее значение параметра.

 d3: ЧАСТОТА ПРОПУСКА
Частота пропуска представляет собой функцию, которая устанавливает мертвую зону для заданной полосы 
частот. Если механизм, предназначенный для работы с постоянной скоростью, начинает работает с пере-
менной скоростью, это может вызвать резонанс. Для возможности работы приводимого механизма без резо-
нанса из-за собственной частоты механической системы используйте пропуск полосы частот.
Вы можете запрограммировать в приводе три разные частоты пропуска. Установите в параметрах с d3-01 по 
d3-03 [Jump Frequency 1 - Jump Frequency 3] среднее значение частоты пропуска, а в параметре d3-04 
[Полоса частоты пропуска] – ширину полосы пропуска.
При вводе задания частоты, попадающего в полосу частот пропуска или близкого к ней, задание частоты 
автоматически изменяется.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d2-01
(0289)

Верхний предел задания 
частоты
(FRef Upper Limit) Служит для установки максимального предела для всех заданий частоты. Задается в процен-

тах от максимальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

100,0%
(0,0 - 110,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d2-02
(028A)

Нижний предел задания 
частоты
(FRef Lower Limit) Служит для установки минимального предела для всех заданий частоты. Задается в процентах 

от максимальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

0,0%
(0,0 - 110,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d2-03
(0293)

Нижний предел аналогового 
задания частоты
(Analog FRef Lower Limit) Служит для установки нижнего предела главного задания частоты (Многоступенчатое зада-

ние скорости 1) в процентах от максимальной выходной частоты E1-04 [Max Output 
Frequency].

0,0%
(0,0 - 110,0%)
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Привод плавно ускоряет или замедляет двигатель до тех пор, пока задание частоты не окажется вне диапа-
зона полосы частот пропуска. Для прохождения указанного диапазона мертвых зон привод будет использо-
вать активное время разгона/замедления.
Если задание частоты не находится в диапазоне полосы частот перехода, переключитесь в режим постоян-
ной скорости.

Рисунок 12.56 Частота пропуска
Примечание: 
• При установке частот пропуска с 1 по 3 не допускайте пересечения частот, установленных в параметрах.
• Когда привод находится в диапазоне частоты пропуска, задание частоты автоматически изменяется. При выполнении операции 

пропуска частоты выходная частота изменяется плавно, согласно времени разгона и замедления, установленного в параметрах 
C1-01 [Accel Time 1] и C1-02 [Decel Time 1]. 

 d3-01 Частота пропуска 1

Примечание: 
Для выключения частоты пропуска установите этот параметр в 0,0 Гц.

 d3-02 Частота пропуска 2

Примечание: 
Для выключения частоты пропуска установите этот параметр в 0,0 Гц.

 d3-03 Частота пропуска 3

Примечание: 
Для выключения частоты пропуска установите этот параметр в 0,0 Гц.

 d3-04 Полоса частоты пропуска

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d3-01
(0294)

Частота пропуска 1
(Jump Frequency 1) Служит для установки среднего значения полосы частоты, которую будет пропускать привод.

0,0 Гц
(Определяется параметром 

A1-02)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d3-02
(0295)

Частота пропуска 2
(Jump Frequency 2) Служит для установки среднего значения полосы частоты, которую будет пропускать привод.

0,0 Гц
(Определяется параметром 

A1-02)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d3-03
(0296)

Частота пропуска 3
(Jump Frequency 3) Служит для установки среднего значения полосы частоты, которую будет пропускать привод.

0,0 Гц
(Определяется параметром 

A1-02)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d3-04
(0297)

Полоса частоты пропуска
(Jump Frequency Width) Служит для установки ширины полосы частот, которые будет пропускать привод.

1,0 Гц
(Определяется параметром 

A1-02)
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 d4: СМЕЩЕНИЕ ЧАСТОТЫ
Параметры группы d4 служат для установки функции удержания задания частоты и команд смещения зада-
ния частоты Вверх/Вниз и Вверх/Вниз 2.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность падения. В грузоподъемном оборудовании примите соответствующие меры безо-
пасности для предотвращения падения груза. Невыполнение этого требования может привести к смерти или 
серьезным травмам из-за падения груза.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. При использовании команды общей блокировки в грузоподъ-
емном оборудовании обеспечьте зажатие удерживающего электрического тормоза перед вводом команды общей 
блокировки и выключением выхода привода. Невыполнение этого требования может привести к смерти или серьез-
ным травмам из-за перемещения груза или его падения, когда двигатель станет неуправляемым после ввода 
команды общей блокировки.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. При наличии механического тормоза в лифтовых примене-
ниях привода обеспечьте его зажатие в момент подачи на вход команды общей блокировки для остановки выхода 
привода. Невыполнение этого требования может привести к смерти или серьезным травмам из-за перемещения 
груза или его падения, когда двигатель станет неуправляемым после ввода команды общей блокировки. 

• Команда функции удержания задания частоты (приостановка разгона/замедления): Эта команда служит 
для кратковременного прекращения разгона/замедления посредством сигнала через дискретный вход и 
удержания выходной частоты двигателя на уровне, имевшем место в момент поступления команды. Для 
продолжения разгона/замедления необходимо снять команду удержания задания частоты.

• Например, при управлении грузоподъемным краном используйте эту функцию и двухступенчатую 
кнопку для прекращения разгона и работы на низкой скорости с одной из выходных частот.

• Команда смещения задания частоты Вверх/Вниз: Эта команда служит для увеличения или уменьшения 
задания частоты при активации и деактивации дискретного входа. Команда Вверх/Вниз корректирует 
задание частоты, поступающее через аналоговый вход, через импульсный вход или с клавиатуры.

• Команда смещения задания частоты Вверх/Вниз 2: Эта команда служит для добавления установленного 
значения смещения к заданию частоты для разгона или замедления. Команда Вверх/Вниз 2 активируется 
и деактивируется сигналом через дискретный вход.

 d4-01 Удержание задания частоты

Для работы этого параметра выберите для дискретного входа одну из следующих функий H1-xx:
• 17 [Ac/Dec Hold]
• 62/63 [Up Command/Down Command]
• 65/66 [Up2 Command/Dw2 Command]
0 : Деактивирована
• Приостановка разгона/замедления 

При вводе команды Stop или перезапуске питания привода удерживаемое значение сбрасывается в 0 Гц. 
Для перезапуска привод будет использовать активное задание частоты.

• Команда смещения задания частоты Вверх/Вниз 
При вводе команды Stop или перезапуске питания привода удерживаемое значение сбрасывается в 0 Гц. 
Привод будет осуществлять перезапуск с частоты 0 Гц.

• Совместно с командой смещения задания частоты Вверх/Вниз 2 
При вводе команды Stop или через 5 с после снятия команды Вверх/Вниз 2, привод не сохраняет смеще-
ние частоты. После перезапуска привода функция Вверх/Вниз 2 будет начинать работу со смещения 0%.

1 : Активирована
• Приостановка разгона/замедления 

После снятия команды хода Run или перезапуска питания привода он сохраняет последнее значение удер-
жания. Привод будет использовать сохраненное значение в качестве задания частоты при перезапуске.
Примечание: 
При включении привода сохраняйте включенным дискретный вход, которому назначена функция приостановки разгона/замед-
ления [H1-xx = 17]. Если вход будет выключен, привод сбросит удержанное значение и установит его в 0 Гц.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d4-01
(0298)

Удержание задания частоты
(FRef Hold Selection) Служит для установки функции, которая сохраняет задание частоты или смещение частоты 

(Вверх/Вниз 2) после команды останова или после перезапуска питания привода.

0
(0, 1)
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Рисунок 12.57 Удержание задания частоты с помощью функции приостановки разгона/замедления

• Команда смещения задания частоты Вверх/Вниз 
После снятия команды хода Run или перезапуска питания привода, он сохраняет значение задания 
частоты. Привод будет использовать сохраненное значение в качестве задания частоты при перезапуске.

• Команда смещения задания частоты Вверх/Вниз 2 при задании частоты с клавиатуры 
При активной команде хода Run и снятии команды Вверх/Вниз 2 более чем на 5 с, привод добавляет зна-
чение смещения Вверх/Вниз 2 к заданию частоты и устанавливает смещение в 0. Привод сохраняет зада-
ние частоты, к которому было добавлено значение смещения. Привод будет использовать новое значение 
в качестве задания частоты при перезапуске. 

Рисунок 12.58 Пример команды Вверх/Вниз 2 с заданием частоты с клавиатуры и d4-01 = 1 

• Команда смещения задания частоты Вверх/Вниз 2 с заданием частоты от другого источника (не с клавиа-
туры) 
При активной команде хода Run и снятии команды Вверх/Вниз 2 более чем на 5 с, привод сохраняет зна-
чение смещения в параметре d4-06 [FRef Bias(Up/Dw2)]. Привод сохраняет задание частоты + значение 
параметра d4-06 в качестве задания частоты. Привод будет использовать новое значение в качестве зада-
ния частоты при перезапуске. 

Рисунок 12.59 Пример команды Вверх/Вниз 2 с заданием частоты
от другого источника (не с клавиатуры) и d4-01 = 1 
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Примечание: 
Для использования функции удержания задания частоты и функции Вверх/Вниз 2 правильно установите верхний [d4-08] и ниж-
ний [d4-09] пределы.

Удаление сохраненного значения задания частоты
Процедура удаления сохраненного значения задания частоты различается в зависимости от функции. Для 
удаления значения используйте следующие способы: 
• Снимите сигнал со входа, которому назначена функция приостановки разгона/замедления [H1-xx = 17].
• Установите команду Вверх или Вниз, пока неактивна команда хода Run.
• Используйте команду Вверх/Вниз 2 для установки d4-06 = 0,0 или установите d4-06 = 0,0 во время оста-

нова.

 d4-03 Смещение частоты

Операция различается в зависимости от значений установки:
• Установка d4-03 = 0,00 Гц

Когда активен вход, которому назначена функция Вверх/Вниз 2 H1-xx = 65, 66 [Up2 Command, Dw2 
Command], привод использует время разгона/замедления, установленные в параметре d4-04 [Up/Dw2 
Ramp Selection], для увеличения или уменьшения значения смещения.

Рисунок 12.60 Смещение Вверх/Вниз 2, когда d4-03 = 0,00 Гц

• Установка d4-03  0,00 Гц
Когда активен вход, которому назначена функция Вверх/Вниз 2 H1-xx = 65, 66 [Up2 Command, Dw2 
Command], привод увеличивает или уменьшает смещение с шагом, установленным в параметре d4-03. 
Привод использует время разгона и замедления, установленное в параметре d4-04.

Рисунок 12.61 Смещение Вверх/Вниз 2, когда d4-03  0,00 Гц

 d4-04 Разгон/Замедление для смещения

0 : Текущее время разгона/замедления
Для увеличения или уменьшения смещения используется активное время разгона и замедления.
1 : Время разгона/замедления 4
Для увеличения или уменьшения смещения используется время разгона C1-07 [Accel Time 4] и время замед-
ления C1-08 [Decel Time 4].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d4-03
(02AA)

ХОД

Смещение частоты
(Up/Dw2 Bias Step Frequency) Служит для установки величины смещения, которую функция смещения Вверх/Вниз 2 добав-

ляет или вычитает из задания частоты

0,00 Гц
(0,00 - 99.99 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d4-04
(02AB)

ХОД

Разгон/Замедление  для сме-
щения
(Up/Dw2 Ramp Selection) Служит для установки времени разгона и замедления, применяемых функцией смещения 

Вверх/Вниз 2 к величине смещения задания частоты.

0
(0, 1)
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 d4-05 Режим смещения

0 : Сохранять смещение (Hold@Up=Dw=0)
При активации или деактивации дискретных входов, которым назначены функции H1-xx = 65, 66 [Up2 
Command, Dw2 Command], привод сохраняет значение смещения.
1 : Сбрасывать смещение (Reset@Up=Dw)
При активации или деактивации двух дискретных входов, которым назначены функции H1-xx = 65, 66 [Up2 
Command, Dw2 Command], привод сбрасывает значение смещения в 0. Привод будет использовать время 
разгона и замедления, установленные в параметре d4-04 [Up/Dw2 Ramp Selection] для разгона и замедления 
двигателя до выбранной выходной частоты.

 d4-06 Сохранение значения смещения

Процедура записи значения в параметр d4-06 меняется в зависимости от использования команды Вверх/
Вниз 2 в следующих случаях:

Примечание: 
При использовании клавиатуры для установки задания частоты параметр d4-06 обычно не используется.

• Когда параметр d4-01 = 0 [FRef Hold Selection = Деактивирована] и задание частоты устанавливается из 
источника, отличного от клавиатуры, привод добавляет значение параметра d4-06 к заданию частоты. 
Если в параметре d4-06 установлено отрицательное число, то привод вычитает его из значения задания 
частоты.

• Когда параметр d4-01 = 1 [Активирована] и задание частоты устанавливается из источника, отличного от 
клавиатуры, привод сохраняет значение смещения, скорректированное командой Вверх/Вниз 2, в параме-
тре d4-06 через 5 секунд после снятия команды Вверх/Вниз 2. Привод добавляет к заданию частоты или 
вычитает из него значение параметра d4-06.

Условия, при которых сбрасывается или деактивируется параметр d4-06 
Привод сбрасывает или деактивирует значение смещения при следующих условиях:
• Когда d4-01 = 0 и команда хода Run была снята.
• Когда дискретным входам не назначены функции H1-xx = 65, 66 [Up2 Command, Dw2 Command].
• Когда источник задания частоты был изменен. 

Включая переключение режима LOCAL/REMOTE и многоступенчатое задание скорости.
• Когда значение задания частоты было изменено посредством дискретного входа.
• Когда установлены параметры d4-03 [Up/Dw2 Bias Step Frequency] = 0 и d4-05 = 1 [Up/Dw2 Bias Mode 

Selection = Reset@Up=Dw], и два дискретных входа, которым назначены функции H1-xx = 65, 66 [Up2 
Command, Dw2 Command], были активированы или деактивированы.

• Когда значение максимальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency] было изменено.

 d4-07 Предел смещения аналогового задания

Служит для управления сменой задания частоты при активации дискретного входа, которому назначена 
функция H1-xx = 65, 66 [Up2 Command, Dw2 Command]. Когда задание частоты изменяется больше уровня, 
установленного в параметре d4-07, привод будет удерживать значение смещения и будет ускоряться или 
замедляться до заданного значения частоты. Когда привод работает на задании частоты, он освобождает 
захват смещения и смещение следует поданным командам Вверх/Вниз 2.
Этот параметр применим только тогда, когда в качестве источника задания частоты используется аналого-
вый или импульсный вход.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d4-05
(02AC)

ХОД

Режим смещения
(Up/Dw2 Bias Mode Selection) Служит для установки функции, которая сохраняет величину смещения в приводе, при размы-

кании и замыкании контактов двух входов H1-xx = 65, 66 [Up2 Command, Dw2 Command]. 
Перед установкой этого параметра установите параметр d4-03 [Up/Dw2 Bias Step Frequency] = 
0,00.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d4-06
(02AD)

Сохранение смещения
(FRef Bias(Up/Dw2)) Служит для сохранения значения смещения после выполнения команды смещения Вверх/

Вниз 2, когда параметр E1-04=100%.

0,0%
(-99.9 - +100,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d4-07
(02AE)
ХОД

Предел смещения аналого-
вого задания
(Analog FRef Fluctuate Limit) Если задание частоты изменяется больше, чем уровень, устанавливаемый этим параметром, 

тогда значение смещения поддерживается. За 100% принимается значение параметра E1-04 
[Max Output Frequency].

1,0%
(0.1 - 100,0%)
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 d4-08 Верхний предел смещения

Привод сохраняет установленный верхний предел смещения в параметре d4-06 [FRef Bias(Up/Dw2)]. Уста-
навливайте в параметре d4-08 применимое значение перед использованием функции Вверх/Вниз 2.

Примечание: 
Когда установлены параметры d4-01 = 1 [FRef Hold Selection = Enabled] и b1-01 = 0 [Freq. Ref. Sel. 1 = Keypad], привод будет 
прибавлять значение смещения к заданию частоты через 5 секунд после снятия команды Вверх/Вниз 2. Затем привод сбросит 
значение в 0, после чего вы снова сможете увеличить смещение до предела, установленного в параметре d4-08.

 d4-09 Нижний предел смещения

Привод сохраняет установленный нижний предел смещения в параметре d4-06 [FRef Bias(Up/Dw2)]. Уста-
навливайте в параметре d4-09 применимое значение перед использованием функции Вверх/Вниз 2.

Примечание: 
Когда установлены параметры d4-01 = 1 [FRef Hold Selection = Enabled] и b1-01 = 0 [Freq. Ref. Sel. 1 = Keypad], привод будет 
прибавлять значение смещения к заданию частоты через 5 секунд после снятия команды Вверх/Вниз 2. Затем привод сбросит 
значение в 0. Если вы увеличиваете смещение с помощью команды Вверх 2 и параметр d4-09 установлен в 0, то вы не сможете 
использовать команду Вниз 2 для уменьшения задания частоты.
Для возможности уменьшения скорости при таком условии установите в параметре d4-09 отрицательное значение предела.

 d4-10 Способ установки нижнего предела смещения

0 : Параметр d2-02/Аналоговое задание (наибольший уровень)
Нижним пределом задания частоты является наибольшее значение между d2-02 [FRef Lower Limit] и значе-
нием аналогового входа, которому назначена функция задания частоты [H3-02, H3-06, H3-10 = 0].

Примечание: 
Если вы используете дискретный вход с функцией внешнего задания Ext Ref 1/2 [H1-xx = 9] для переключения между функцией 
Вверх/Вниз и аналоговым входом, как источником задания, аналоговое значение становится нижним пределом, когда активна 
команда Вверх/Вниз. Установите параметр d4-10 = 1, чтобы изолировать функцию Вверх/Вниз и значение аналогового входа.

1 : Только параметр d2-02
Для установки нижнего предела задания частоты используется только параметр d2-02.

 d4-11 Выбор двунаправленного задания

0 : Деактивирована
Привод не меняет задание частоты или выходное значение ПИД на двунаправленное внутреннее задание 
частоты.
Когда задание частоты или выходное значение ПИД составляет от 0% до 100% от максимальной выходной 
частоты, привод вращает двигатель в заданном направлении.
1 : Активирована
Привод меняет задание частоты или выходное значение ПИД на двунаправленное внутреннее задание 
частоты.
Когда задание частоты или выходное значение ПИД составляет от 0% до 50%, привод меняет направление 
вращения двигателя на противоположное заданному.
Когда задание частоты или выходное значение ПИД составляет от 50% до 100%, привод управляет двигате-
лем в заданном направлении.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d4-08
(02AF)
ХОД

Верхний предел смещения
(Up/Dw2 Bias Upper Limit) Служит для установки верхнего предела смещения Вверх/Вниз 2 в процентах от максималь-

ной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

100,0%
(0,0 - 100,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d4-09
(02B0)
ХОД

Нижний предел смещения
(Up/Dw2 Bias Lower Limit) Служит для установки нижнего предела смещения Вверх/Вниз 2 в процентах от максималь-

ной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

0,0%
(-99.9 - 0,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d4-10
(02B6)

Нижний предел смещения
(Up/Dw Frq Low Limit Select) Служит для выбора способа установки нижнего предела частоты для функции смещения 

Вверх/Вниз.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d4-11
(02B7)

Выбор двунапр. задания
(Bi-Dir Out Selection) Служит для установки функции, изменяющей задание частоты на двунаправленное внутрен-

нее задание частоты.

0
(0, 1)
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Примечание: 
При использовании функции двунаправленного задания с ПИД-управлением вы можете использовать для ее включения и 
выключения дискретный вход, которому назначена соответствующая функция [H1-xx = 7A].

В таблице 12.23 показана работа привода при использовании ПИД-регулирования с функцией двунаправ-
ленного задания и параметром d4-11 = 1:

Таблица 12.23 Условия работы функции двунаправленного задания

• Когда ПИД-регулирование выключено или включен дискретный вход H1-xx = 6A [DI Function 
Select = PID Disable]
Когда задание частоты составляет от 0% до 50%, привод меняет направление вращения двигателя на про-
тивоположное заданному. Когда задание частоты или выходное значение ПИД составляет от 50% до 
100%, привод управляет двигателем в заданном направлении. На Рисунке 12.62 показано изменение зада-
ния частоты в это время. В этом примере показана работа, когда подана команда Прямого хода.

Рисунок 12.62 Переключение задания частоты, когда ПИД-регулирование выключено
или включен вход функции выключения ПИД-регулирования

Примечание: 
Когда установлен параметр запрета реверса b1-04 = 1 [Reverse Operation Selection = Деактивирована], привод не будет вращать 
двигатель в обратном направлении. Пределом задания частоты является 0 Гц.

• Когда ПИД-регулирование включено и вход включения двунаправленного задания H1-xx = 7A [PID 
BiDir] активирован
Функция двунаправленного задания активирована. Когда задание частоты составляет от 0% до 50% после 
выполнения ПИД-регулирования, привод вращает двигатель в направлении, противоположном задан-
ному. Когда задание частоты составляет от 50% до 100%, привод управляет двигателем в заданном 
направлении. На Рисунке 12.63 показано изменение задания частоты в это время. В этом примере пока-
зана работа, когда подана команда Прямого хода.

Рисунок 12.63 Переключение задания частоты, когда ПИД-регулирование
и функция двунаправленного задания включены

Примечание: 
Когда установлен параметр запрета реверса b1-04 = 1, привод не будет вращать двигатель в обратном направлении. Пределом 
задания частоты является 0 Гц.

• Когда ПИД-регулирование включено и вход включения двунаправленного задания H1-xx = 7A 
деактивирован
Функция двунаправленного задания деактивирована. Когда задание частоты имеет отрицательное значе-
ние после выполнения ПИД-регулирования, привод вращает двигатель в направлении, противоположном 
заданному. Значение задание частоты является абсолютным значением.

 d4-12 Коэффициент усиления для останова в позиции

Если двигатель останавливается, не доходя до необходимой позиции останова, увеличьте это значение. 
Если длительность времени останова двигателя слишком велика, уменьшите значение установки.

Установка параметра 
5-01 [PID Enable]

Состояние дискретного входа включения функции двунаправленного задания 7F

ВКЛ ВЫКЛ

b5-01 = 0 [Деактивирована] Функция двунаправленного задания включена Функция двунаправленного задания включена

b5-01 ≠ 0 [Активирована] Функция двунаправленного задания включена Обычная работа (Функция двунаправленного задания выключена)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d4-12
(02B8)

Усиление для останова в пози-
ции
(Stop Position Gain) Служит для установки коэффициента усиления для регулировки точности останова. Устанав-

ливайте этот параметр когда выбран режим останова с расчетом расстояния b1-03 = 9 
[Stopping Method Selection = Distance Stop].

1,00
(0.50 - 2.55)
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 d5: УПРАВЛЕНИЕ КРУТЯЩИМ МОМЕНТОМ
Группа параметров d5 служит для настройки функции управления крутящим моментом.
Функция управления крутящим моментом управляет выходным крутящим моментом двигателя. Вы можете 
использовать управление крутящим моментом для роликовых приводов, машин намотки и размотки, кон-
вейеров и других механизмов, использующих управление натяжением и двухтактные перемещения. Когда 
материал закончился, и машина внезапно перестала работать, привод использует управление крутящим 
моментом и функцию ограничения скорости для предотвращения увеличения скорости вращения двига-
теля.
Для использования управления крутящим моментом выдерите один из следующих режимов управления 
A1-02 [Control Method]:
• 3 Режим векторного управления по замкнутому контуру [CLV] 
• 4 Расширенный режим векторного управления по разомкнутому контуру [AOLV] 
• 6 Расширенный режим векторного управления по разомкнутому контуру для двигателя PM [PM AOLV] 
• 7 Режим векторного управления по замкнутому контуру для двигателя PM [PM CLV] 

Примечание: 
При использовании управления крутящим моментом в режиме управления A1-02 = 4 используйте двигатель, рассчитанный на 
использование с намоточными применениями.

Используйте один из следующих способов активации управления крутящим моментом:
• Установите параметр d5-01 = 1 [Torque Ctrl Selection = Torque Control]. 
• Включите дискретный вход, которому назначена функция H1-xx = 13 [Spd/Trq Switch].

 Работа в режиме управления крутящим моментом
На Рисунке 12.64 показан принцип работы управления крутящим моментом:

Рисунок 12.64 Блок-схема управления крутящим моментом

В качестве уставки для выходного крутящего момента (момента на валу двигателя) используется задание 
крутящего момента, поступившее от внешнего источника. Если в режиме управления крутящим моментом 
отсутствует баланс между заданным крутящим моментом двигателя и крутящим моментом нагрузки, двига-
тель разгоняется или замедляется. Если скорость вращения двигателя достигает предельного уровня, всту-
пает в действие компенсация внешнего задания момента, которая предотвращает выход скорости за 
установленные пределы. При расчете компенсирующего значения учитываются установленная предельная 
скорость, значение сигнала обратной связи по скорости и величина смещения предельной скорости.
Если подается внешнее компенсирующее значение крутящего момента, оно добавляется к заданию крутя-
щего момента, компенсированному с целью ограничения скорости. Полученное в результате значение огра-
ничивается параметрами с L7-01 по L7-04 [FW Torque Limit - RV Reg. TrqLimit] и используется в качестве 
внутреннего задания крутящего момента, значение которого можно наблюдать в мониторе U1-09 [Torque 
Reference]. Параметры с L7-01 по L7-04 имеют приоритет над всеми остальными настройками, что озна-
чает, что двигатель не будет работать с более высоким крутящим моментом, чем определено настройками 
параметров с L7-01 по L7-04, даже если внешнее задание момента будет возрастать.

 Установка значений задания крутящего момента, предела скорости 
и компенсации крутящего момента

Выбор входного значения для управления крутящим моментом
В таблице 12.24 перечислены способы ввода сигналов для управления крутящим моментом.

d5-04
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Таблица 12.24 Способы ввода сигналов управления крутящим моментом

*1 Для установки предела скорости, задания крутящего момента или компенсации момента используются сигналы через анало-
говые входы AI1, AI2 и AI3. При выборе одинаковой функции для выходов с AI1 по AI3 с помощью параметров H3-02, H3-10, 
или H3-06 привод обнаружит ошибку выбора функции аналогового входа oPE07 [Analog Input Selection Error]. 

Полярность входного сигнала
Направление вращения двигателя задается положительным и отрицательным значениями крутящего 
момента. Направление команды хода Run не влияет на направление вращения двигателя. Положительное и 
отрицательное значения задания крутящего момента и направление команды Run влияют на внутреннее 
задание крутящего момента.

Таблица 12.25 Полярность сигнала управления крутящим моментом

Примечание: 
При использовании двигателей Yaskawa прямое направление вращения соответствует вращению против часовой стрелки, если 
смотреть со стороны вала.

При использовании аналоговых входов вы можете получить отрицательные значения ввода следующими 
способами:
• Подать на вход напряжение отрицательной полярности.
• Использовать напряжение положительной полярности и установить смещение аналогового входа в сто-

рону отрицательных значений.
• Использовать напряжение положительной полярности и переключать полярность с помощью дискрет-

ного входа, которому назначена функция [H1-xx = 14]. 
При использовании сети Modbus или опциональной платы связи установить положительное или отрица-
тельное задание крутящего момента.

Параметр Способ ввода сигнала Установки параметров Примечания

Задание 
крутящего момента

Аналоговые входы AI1, AI2, AI3 H3-02, H3-10, H3-06 = 8 [AI Function Select= 
TorqRef/Lim] *1

Обеспечьте, чтобы настройки уровня сигнала для 
выбранного входа соответствовали используемому 
сигналу.

Опциональная плата аналоговых входов 
AI-A3

• F2-01 = 0 [An.In Funct.Selection = 3 Independent 
Channels]

• H3-02, H3-10 и H3-06 = 8 [TorqRef/Lim] *1

Вступают в силу настройки H3-02, H3-10, или H3-
06 для опциональной платы аналоговых входов. 
Обеспечьте, чтобы настройки уровня сигнала для 
выбранного входа соответствовали используемому 
сигналу.

Регистр сети Modbus 0004H • b1-01 = 2 [Freq. Ref. Sel. 1 = Modbus]
• Для активации задания крутящего момента и 

предела крутящего момента в регистре 0004H 
включите бит 2 в регистре 000FH.

-

Опциональная плата связи • b1-01 = 3 [Option PCB]
• F6-06 = 1 [Trq Ref/Lim Comms = Enabled]
Для получения более подробной информации об 
установке задания крутящего момента обратитесь 
к руководству на опциональную плату связи.

-

Предел скорости Выбор задания частоты
(Источник задания, выбранный в пара-
метре b1-01)

d5-03 = 1 [Speed Limit Selection = Active Freq 
Reference]
Привод получает предел скорости от источника 
задания частоты, установленного в параметрах b1-
01 или b1-15 [Freq. Ref. Sel. 2]. *1

Для установки предела скорости привод применяет 
установки параметров разгона/замедления с C1-01 
по C1-08 [Accel Time 1 - Decel Time 4] и с C2-01 по 
C2-04 [Jerk@Start of Accel, Jerk@End of Accel, 
Jerk@Start of Decel, Jerk@End of Decel].

Параметр предела скорости d5-04 [Speed 
Limit]

d5-03 = 2 [d5-04 Setting] -

Компенсация 
крутящего момента

Аналоговые входы AI1, AI2, AI3 H3-02, H3-10 или H3-06 = 7 [TorqCompensation] *1 Обеспечьте, чтобы настройки уровня сигнала для 
выбранного входа соответствовали используемому 
сигналу.

Опциональная плата аналоговых входов 
AI-A3

• F2-01 = 0
• H3-02, H3-10 или H3-06 = 7 *1

Вступают в силу настройки H3-02, H3-10, или H3-
06 для опциональной платы аналоговых входов.
Обеспечьте, чтобы настройки уровня сигнала для 
выбранного входа соответствовали используемому 
сигналу.

Регистр сети Modbus 0005H • b1-01 = 2
• Для активации компенсации крутящего момента 

в регистре 0005H включите бит 3 в регистре 
000FH.

-

Опциональная плата связи b1-01 = 3
Для получения более подробной информации об 
установке компенсации крутящего момента обра-
титесь к руководству на опциональную плату 
связи.

-

Направление команды хода Run Полярность задания
крутящего момента Направление вращения двигателя Полярность внутреннего задания 

крутящего момента [U1-09]

Прямой ход + (Положительная) Прямое направление + (Положительная)

- (Отрицательная) Обратное направление - (Отрицательная)

Обратный ход + (Положительная) Обратное направление - (Отрицательная)

- (Отрицательная) Прямое направление + (Положительная)

\
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При использовании уровня аналогового сигнала от 0 В до 10 В или от 4 мА до 20 мА задание крутящего 
момента работает в прямом направлении. Для смены полярности задания крутящего момента используйте 
один из двух способов:
• Использовать входное напряжение с диапазоном от -10 В до +10 В
• Переключать полярность с помощью дискретного входа, которому назначена функция [H1-xx = 14]. 
Предел скорости и смещение предела скорости 
Привод считывает установку предела скорости из ввода, выбранного в параметре d5-03 [Speed Limit 
Selection]. Вы можете использовать параметр d5-05 [Speed Limit Bias] для добавления смещения к этой ско-
рости. Параметром d5-08 [UniDir Speed Bias] определяется, каким образом привод применяет смещение к 
пределу скорости.
В таблице 12.26 показаны соотношения между этими установками: 

Таблица 12.26 Выбор предела скорости, смещения скорости и приоритета предела скорости

*1 Значение Δn устанавливается параметром C5.

 Сигнализация о срабатывании предела скорости
При достижении двигателем предела скорости и при его превышении привод генерирует сигнал ошибки, 
который может быть послан в контроллер или в другое устройство управления. Для использования этой 
функции назначьте дискретному выходу функцию сигнализации об ошибке ограничения скорости при 
управлении крутящим моментом с помощью параметров [с H2-01 по H2-03] = 31 [@SpdLim@Trq].

Команда
хода Run Прямой ход Обратный ход Прямой ход Обратный ход Прямой ход Обратный ход Прямой ход Обратный ход

Направление 
задания 
крутящего 
момента

+
(Положительное)

+
(Положительное)

-
(Отрицательное)

-
(Отрицательное)

-
(Отрицательное)

-
(Отрицательное)

+
(Положительное)

+
(Положительное)

Направление 
предела скорости

+
(Положительное)

-
(Отрицательное)

-
(Отрицательное)

+
(Положительное)

+
(Положительное)

-
(Отрицательное)

-
(Отрицательное)

+
(Положительное)

Направление 
вращения 
двигателя

Прямое Обратное Прямое Обратное

Итоговый 
момент 
(d5-08=0) *1

Итоговый 
момент 
(d5-08 = 1) *1

Пример 
использования
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 Переключение между управлением крутящим моментом 
и управлением скоростью

Для переключения между режимами управления крутящим моментом и управления скоростью используйте 
дискретный вход. Для использования этой функции назначьте дискретному входу функцию H1-xx = 13 [DI 
Function Select = Spd/Trq Switch].
При переключении из режима управления скоростью в режим управления крутящим моментом, предел кру-
тящего момента становится заданием крутящего момента, а задание скорости становится пределом скоро-
сти. При переключении из режима управления крутящим моментом в режим управления скоростью, 
задание крутящего момента становится пределом крутящего момента, а предел скорости становится зада-
нием скорости. При необходимости использования задержки переключения между режимами управления 
скоростью и управления крутящим моментом установите параметр d5-06 [Spd/Trq Chg Time]. Во время этой 
задержки привод поддерживает величину задания управления крутящим моментом и управления скоро-
стью на уровне, имевшемся на момент поступления сигнала переключения. Используйте время этой 
задержки для изменения значений задания, поступающего от внешнего устройства управления.

Примечание: 
• Для переключения между режимами управления крутящим моментом и управления скоростью установите параметр d5-01 = 0 

[Torque Ctrl Selection = Speed Control]. При одновременой установке параметров d5-01 = 1 [Torque Control] и H1-xx = 13 привод 
однаружит ошибку установки режима управления крутящим моментом oPE15 [Torque Control Setting Error]. 

• При поступлении команды Stop привод не применяет время задержки, установленное в параметре d5-06. Управление крутя-
щим моментом будет немедленно переключено на управление скоростью и двигатель выполнит управляемый останов.

Рисунок 12.65 Время переключения между режимами управления скоростью/крутящим моментом

 d5-01 Выбор управления крутящим моментом

0 : Режим управления скоростью
Включен режим управления скоростью. Привод управляет скоростью с использованием параметров 
настройки автоматического регулятора скорости с C5-01 по C5-07 [Speed Control (ASR) Setting Parameters]. 
Используйте эту установку также при использовании дискретного входа H1-xx = 13 [DI Function Select = 
Spd/Trq Switch] для переключения между режимами управления скоростью и управления крутящим момен-
том.
1 : Режим управления крутящим моментом
Всегда включен режим управления крутящим моментом. 

 d5-02 Время задержки задания крутящего момента

Этот параметр служит для применения фильтра первичной задержки к сигналу задания крутящего момента 
для подавления колебаний, вызванных нестабильным сигналом задания крутящего момента. Он также 
позволяет избежать влияния электрических помех на сигнал задания крутящего момента и помогает отрегу-
лировать скорость ответа между управляющими контроллерами.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d5-01
(029A)

Выбор управления моментом
(Torque Ctrl Selection) Служит для перевода привода в режим управления крутящим моментом или в режим управле-

ния скоростью.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d5-02
(029B)

Время задержки задания 
момента
(Torque Ref Delay Time) Служит для установки первичной постоянной времени задержки для фильтра задания крутя-

щего момента.

Определяется параметром 
A1-02

(0 - 1000 мс)
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Если в режиме управления крутящим моментом возникают колебания, увеличьте значение установки. Учи-
тывайте, однако, что при слишком высоком значении установки снижается скорость ответа контура управ-
ления.

 d5-03 Выбор предела скорости

1 : Активное задание частоты
В качестве предела скорости применяется активное задание частоты, установленое в параметрах b1-01 
[Freq. Ref. Sel. 1] или b1-15 [Freq. Ref. Sel. 2]. Привод использует при расчете предела скорости значения 
параметров с C1-01 по C1-08 [Accel Time 1 - Decel Time 4] и с C2-01 по C2-04 [Jerk@Start of Accel to 
Jerk@End of Decel].
2 : Установка параметра d5-04
Пределом скорости является установка параметра d5-04.

 d5-04 Предел скорости

Предел скорости является положительным, когда применятся в том же направлении, что и команда хода 
Run. Предел скорости является отрицательным, когда применяется в направлении, противоположном 
команде хода Run.

 d5-05 Смещение предела скорости

Служит для установки границы для предела скорости.

 d5-06 Задержка на переключение между режимами управления скоростью/крутя-
щим моментом

В течение времени, установленного в этом параметре, аналоговый ввод (задание крутящего момента, значе-
ние предела скорости) удерживается на значении, имевшемся на момент переключения между режимами 
управления скоростью и управления крутящим моментом. Используйте это время для переключения внеш-
него источника задания.

 d5-08 Двунаправленное смещение скорости

0 : Деактивирована
Привод применяет смещение предела скорости в направлении предела скорости и в противоположном 
направлении.
1 : Активирована
Привод применяет смещение предела скорости только в направлении, противоположном направлению пре-
дела скорости.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d5-03
(029C)

Выбор предела скорости
(Speed Limit Selection) Служит для выбора режима ограничения скорости при управлении крутящим моментом.

1
(1, 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d5-04
(029D)

Предел скорости
(Speed Limit) Служит для установки предельного значения скорости, используемого при управлении крутя-

щим моментом в процентах от максимальной выходной частоты E1-04 [Max Output 
Frequency]. Перед установкой этого параметра выберите предел скорости в параметре d5-03 = 
2 [Speed Limit Selection = d5-04 Setting].

0%
(-120 - +120%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d5-05
(029E)

Смещение предела скорости
(Speed Limit Bias) Служит для установки смещения предела скорости в процентах от максимальной выходной 

частоты E1-04 [Max Output Frequency].

10%
(0 - 120%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d5-06
(029F)

Задержка смены управления 
скоростью/моментом
(Spd/Trq Chg Time) Служит для установки времени задержки на переключение между режимами управления ско-

ростью и крутящим моментом. Перед установкой этого параметра назначьте функцию пере-
ключения режима дискретному входу H1-xx = 13 [H1-xx: = Spd/Trq Switch].

0 мс
(0 - 1000 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d5-08
(02B5)

Двунаправленное смещение 
скорости
(UniDir Speed Bias) Служит для установки функции выбора направления смещения предела скорости [d5-05].

1
(0, 1)
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 d6: ОСЛАБЛЕНИЕ / ФОРСИРОВАНИЕ ПОЛЯ
Группа параметров d6 служит для установки функций ослабления и форсирования поля.
Функция ослабления поля позволяет снижать энергопотребление двигателя. Она уменьшает выходное 
напряжение привода до установленного уровня. Эта функция снижает ток возбуждения двигателя обратно 
пропорционально скорости в постоянном диапазоне выхода, и не позволяет наведенному напряжению дви-
гателя превышать напряжение источника питания. Для включения этой функции используйте дискретный 
вход, которому назначена функция включения функции ослабления поля H1-xx = 44 [Field weakening].

Примечание: 
Используйте функцию ослабления поля в применениях с постоянной легкой нагрузкой. Для управления энергопотреблением 
двигателя при других условиях нагрузки используйте параметры группы b8.

Функция форсирования поля регулирует влияние задержки постоянной времени двигателя, когда привод 
изменяет задание тока возбуждения, а также повышает скорость ответа двигателя. Эта функция использует 
высокий ток возбуждения двигателя только во время пуска привода, с целью развить фактический ток воз-
буждения двигателя. Включайте функцию форсирования поля для повышения скорости ответа двигателя.

Примечание: 
Вы не можете использовать форсирование поля во время торможения постоянным током.

 d6-01 Уровень ослабления поля

 d6-02 Предел частоты для ослабления поля

Для включения функции ослабления поля убедитесь в наличии следующих условий:
• Выходная частота і d6-02. 
• Скорость достигнута.

 d6-03 Выбор форсирования поля

0 : Деактивирована
1 : Активирована
 d6-06 Предел форсирования поля

Примечание: 
Вы не можете использовать форсирование поля во время торможения постоянным током.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d6-01
(02A0)

Уровень ослабления поля
(Field Weak Level) Служит для установки выходного напряжения привода в процентах от максимального выход-

ного напряжения E1-05 [Max Output Voltage] при активации дискретного входа, которому 
назначена функция ослабления поля H1- xx = 44 [Field Weakening].

80%
(0 - 100%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d6-02
(02A1)

Предел частоты для ослабле-
ния поля
(Field Weak FqLimit) Служит для установки минимальной выходной частоты для запуска ослабления поля.

0,0 Гц
(0,0 - 590,0 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d6-03
(02A2)

Выбор форсирования поля
(Field Force Selection) Служит для установки функции форсирования поля.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d6-06
(02A5)

Предел форсирования поля
(Field Force Limit) Служит для установки максимального уровня в процентах от холостого тока двигателя E2-03 

[Mot No-Load Current], на котором функция форсирования поля может увеличить опорный 
ток возбуждения. Обычно эту установку изменять не нужно.

400%
(100 - 400%)
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 d7: СМЕЩЕНИЕ ЧАСТОТЫ
Привод будет использовать 3 дискретных сигнала для добавления или вычитания установленной величины 
смещения частоты к/от задания частоты с целью корректировки скорости. Для установки смещения 
частоты назначьте дискретным входам с помощью параметров H1-xx = E, F, 10 [Offset Frq 1 - Offset Frq 3] 
функции ввода смещения частоты. При одновременном включении более одного входа привод суммирует 
все выбранные значения смещения.
На Рисунке 12.66 показана работа функции смещения частоты:

Рисунок 12.66 Работа функции смещения частоты

 d7-01 Смещение частоты 1

 d7-02 Смещение частоты 2

 d7-03 Смещение частоты 3

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d7-01
(02B2)
ХОД

Смещение частоты 1
(Offset Frq 1) Служит для установки значения в процентах от максимальной выходной частоты E1-04 [Max 

Output Frequency], добавляемого или вычитаемого от задания частоты при включении дис-
кретного входа H1-xx = 0E [H1- xx: = Offset Frq 1].

0,0%
(-100,0 - +100,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d7-02
(02B3)
ХОД

Смещение частоты 2
(Offset Frq 2) Служит для установки значения в процентах от максимальной выходной частоты E1-04 [Max 

Output Frequency], добавляемого или вычитаемого от задания частоты при включении дис-
кретного входа H1-xx = 0F [H1- xx: = Offset Frq 2].

0,0%
(-100,0 - +100,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

d7-03
(02B4)
ХОД

Смещение частоты 3
(Offset Frq 3) Служит для установки значения в процентах от максимальной выходной частоты E1-04 [Max 

Output Frequency], добавляемого или вычитаемого от задания частоты при включении дис-
кретного входа H1-xx = 10 [H1- xx: = Offset Frq 3].

0,0%
(-100,0 - +100,0%)
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12.5 E: ПАРАМЕТРЫ ДВИГАТЕЛЕЙ
Параметры группы E служат для установки входного напряжения привода, вольт-частотной V/f комбина-
ции и параметров двигателя.

 E1: ПАРАМЕТРЫ ВОЛЬТ-ЧАСТОТНОГО РЕЖИМА УПРАВЛЕНИЯ V/F ДЛЯ 
ДВИГАТЕЛЯ 1

Параметры группы E1 используются для установки входного напряжения привода и вольт-частотных V/f 
характеристик двигателя. Для переключения привода с управления одним двигателем к управлению другим 
двигателем установите вольт-частотную комбинацию для двигателя 1.

 Установки вольт-частотной V/f комбинации 
Привод использует вольт-частотную V/f комбинацию для регулировки выходного напряжения в зависимо-
сти от задания частоты.
Этот привод имеет 15 предустановленных вольт-частотных комбинаций (V/f). Для выбора вольт-частотной 
V/f комбинации для вашего применения используйте параметр E1-03 [V/f Pattern Selection].
Дополнительно доступна одна пользовательская вольт-частотная V/f комбинация. Установите параметр E1-
03 = F [Custom] и затем вручную установите параметры с E1-04 по E1-10.

Таблица 12.27 Предустановленные вольт-частотные V/f комбинации 

Примечание: 
При ручной настройке вольт-частотных V/f комбинаций помните о следующих моментах.
• Для установки линейной вольт-частотной характеристики на частотах ниже установленной в параметре базовой частоты E1-

06, установите значение средней выходной частоты E1-07 равным минимальной выходной частоте E1-09. В этом случае уста-
новка среднего напряжения E1-08 будет игнорироваться.

• Во избежание вывода ошибки установки данных вольт-частотной характеристики oPE10 [V/f Data Setting Error] соблюдайте 
следующие соотношения при установке следующих пяти частот; 
E1-09  E1-07 < E1-06  E1-11  E1-04 

• Установка E1-11 = 0 [Mid B Frequency = 0 Hz] деактивирует параметр E1-12 [Min Output Voltage]. Соблюдайте следующие соот-
ношения при установке следующих четырех частот; 
E1-09  E1-07 < E1-06  E1-04 

• Параметр E1-03 не сбрасывается при инициализации привода с помощью параметра A1-03.

Установка Спецификация Характеристика Применение

0 Постоянный момент, базовая частота 50Гц, 
максимальная частота 50Гц

Постоянный 
момент

Для стандартных случаев применения. Изменение скорости вращения не приводит к 
изменению крутящего момента.

1 Постоянный момент, базовая частота 60Гц, 
максимальная частота 60Гц

2 Постоянный момент, базовая частота 50Гц, 
максимальная частота 60Гц

3 Постоянный момент, базовая частота 60Гц, 
максимальная частота 72Гц

4 Перем. момент, базовая частота 50Гц, 
снижение напряжения 65%

Переменный 
момент

Для управления вентиляторами, насосами и для других случаев применения, требую-
щих уменьшения крутящего момента при изменении нагрузки.

5 Перем. момент, базовая частота 50Гц, 
снижение напряжения 50%

6 Перем. момент, базовая частота 60Гц, 
снижение напряжения 65%

7 Перем. момент, базовая частота 60Гц, 
снижение напряжения 50%

8 Высокий момент, баз. частота 50Гц, 
поднятие напряжения 25%

Высокий пусковой 
момент

Для применений, в которых требуется высокий крутящий момент при пуске.

9 Высокий момент, баз. частота 50Гц, 
поднятие напряжения 65%

A Высокий момент, баз. частота 60Гц, 
поднятие напряжения 25%

B Высокий момент, баз. частота 60Гц, 
поднятие напряжения 65%

C Повышенная частота, базовая частота 60Гц, 
максимальная частота 90Гц

Постоянный выход При вращении двигателя с частотой выше 60 Гц выходное напряжение не изменяется.

D Повышенная частота, базовая частота 60Гц, 
максимальная частота 120Гц

E Повышенная частота, базовая частота 60Гц, 
максимальная частота 180Гц

F

Пользовательская вольт-частотная 
V/f комбинация 

Постоянный 
момент

Служит для активации пользовательской вольт-частотной V/f комбинации посредством 
изменения параметров с E1-04 по E1-13 [V/f Pattern for Motor 1]. Установки по умолча-
нию для параметров с E1-04 по E1-13 эквивалентны установке 1 этого параметра 
[Постоянный момент, базовая частота 60Гц, максимальная частота 60Гц].
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Рисунок 12.67 Вольт-частотная V/f комбинация 

 E1-01 Входное напряжение

ЗАМЕЧАНИЕ: Устанавливайте этот параметр согласно входному напряжению привода (не напряжению двига-
теля). При неправильной установке этого параметра защитные функции привода работать не будут. Несоблюде-
ние этого требования может привести к неправильной работе привода.

Значения, связанные с входным напряжением привода
Значение, установленное в параметре E1-01 является базовым значением, используемым для защитных 
функций, указанных в таблице 12.28. В приводах класса 400 В уровень обнаружения для некоторых защит-
ных функций изменяется.

Таблица 12.28 Значения, связанные с входным напряжением привода

*1 Эта защитная функция доступна в приводах со встроенными тормозными транзисторами. Эти значения отображают уровень, 
при котором происходит переключение встроенного тормозного транзистора. Подробнее см. в “Руководстве на тормозной 
модуль, модуль тормозного резистора (TOBPC72060001)”.

 E1-03 Выбор вольт-частотной комбинации V/f

Примечание:
• При выборе векторного управления по разомкнутому контуру A1-02 = 2 [Control Method = OLVector], установки с 0 по E недо-

ступны.
• Правильное выбирайте комбинацию V/f для вашего применения и рабочей области. Неправильно выбранная комбинация V/f 

может привести к снижению момента двигателя и возрастанию тока из-за перевозбуждения.
• Параметр E1-03 не сбрасывается при инициализации привода с помощью параметра A1-03.

0 : Постоянный момент, базовая частота 50 Гц, максимальная частота 50 Гц 
(CT_50-50Hzmax)
Используйте эту комбинацию постоянного момента для применений общего назначения, когда изменение 
скорости вращения не приводит к изменению крутящего момента. Например, для линейных конвейерных 
систем.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E1-01
(0300)

Входное напряжение
(Input AC Supply Voltage) Служит для установки входного напряжения привода.

400 В: 400 В
(Класс 400 В: 310- 510 В)

Напряжение Установка E1-01

Приблизительные значения

Уровень 
обнаружения 

перенапряжения ov

Уровень 
срабатывания 

тормозного 
транзистора

(Уровень 
обнаружения 
ошибки rr) *1

L2-05
[Уровень 

обнаружения 
пониженного 

напряжения Uv1]

L2-11
[Уставка KEB 

напряжения шины 
постоянного тока]

L3-17
[Уровень 

регулировки 
напряжение в шине 
постоянного тока]

Класс 400 В
Значение установки ≥ 400 В 820 В 788 В 380 В 500 В 750 В

Значение установки < 400 В 820 В 788 В 350 В 460 В 750 В

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E1-03
(0302)

Выбор вольт-частотной ком-
бинации
(V/f Pattern Selection) Служит для установки вольт-частотной комбинации V/f для привода и двигателя. Вы можете 

использовать одну из предустановленных комбинаций, либо создать пользовательскую комби-
нацию. 

F
(Определяется параметром 

A1-02)
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Примечание:
Значения напряжения на рисунках указаны для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В умножайте это значение на 2.

1 : Постоянный момент, базовая частота 60 Гц, максимальная частота 60 Гц (CT_60-
60Hzmax)
Используйте эту комбинацию постоянного момента для применений общего назначения, когда изменение 
скорости вращения не приводит к изменению крутящего момента. Например, для линейных конвейерных 
систем.

Примечание: 
Значения напряжения на рисунках указаны для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В умножайте это значение на 2.

2 : Постоянный момент, базовая частота 50 Гц, максимальная частота 60 Гц (CT_50-
60Hzmax)
Используйте эту комбинацию постоянного момента для применений общего назначения, когда изменение 
скорости вращения не приводит к изменению крутящего момента. Например, для линейных конвейерных 
систем.

Примечание: 
Значения напряжения на рисунках указаны для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В умножайте это значение на 2.

3 : Постоянный момент, базовая частота 60 Гц, максимальная частота 72 Гц (CT_60-
72Hzmax)
Используйте эту комбинацию постоянного момента для применений общего назначения, когда изменение 
скорости вращения не приводит к изменению крутящего момента. Например, для линейных конвейерных 
систем.

Примечание:
Значения напряжения на рисунках указаны для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В умножайте это значение на 2.

HD: 4002 - 4012
ND: 4002 - 4009

HD: 4018 - 4103
ND: 4012 - 4089

HD: 4140 - 4675
ND: 4103 - 4675

HD: 4002 - 4012
ND: 4002 - 4009

HD: 4018 - 4103
ND: 4012 - 4089

HD: 4140 - 4675
ND: 4103 - 4675

HD: 4002 - 4012
ND: 4002 - 4009

HD: 4018 - 4103
ND: 4012 - 4089

HD: 4140 - 4675
ND: 4103 - 4675

HD: 4002 - 4012
ND: 4002 - 4009

HD: 4018 - 4103
ND: 4012 - 4089

HD: 4140 - 4675
ND: 4103 - 4675
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4 : Переменный момент, базовая частота 50 Гц, снижение напряжения 65% (VT_50-35HzmidV)
Используйте эту комбинацию пониженного крутящего момента для моментных нагрузок, пропорциональ-
ных трехкратной скорости вращения. Например, вентиляторов и насосов.

Примечание:
Значения напряжения на рисунках указаны для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В умножайте это значение на 2.

5 : Переменный момент, базовая частота 50 Гц, снижение напряжения 50% (VT_50-50HzmidV)
Используйте эту комбинацию пониженного крутящего момента для моментных нагрузок, пропорциональ-
ных трехкратной скорости вращения. Например, вентиляторов и насосов.

Примечание:
Значения напряжения на рисунках указаны для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В умножайте это значение на 2.

6 : Переменный момент, базовая частота 60 Гц, снижение напряжения 65% (VT_60-35HzmidV)
Используйте эту комбинацию пониженного крутящего момента для моментных нагрузок, пропорциональ-
ных трехкратной скорости вращения. Например, вентиляторов и насосов.

Примечание:
Значения напряжения на рисунках указаны для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В умножайте это значение на 2.

HD: 4002 - 4012
ND: 4002 - 4009

HD: 4018 - 4103
ND: 4012 - 4089

HD: 4140 - 4675
ND: 4103 - 4675

HD: 4002 - 4012
ND: 4002 - 4009

HD: 4018 - 4103
ND: 4012 - 4089

HD: 4140 - 4675
ND: 4103 - 4675

HD: 4002 - 4012
ND: 4002 - 4009

HD: 4018 - 4103
ND: 4012 - 4089

HD: 4140 - 4675
ND: 4103 - 4675
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7 : Переменный момент, базовая частота 60 Гц, снижение напряжения 50% (VT_60-50HzmidV)
Используйте эту комбинацию пониженного крутящего момента для моментных нагрузок, пропорциональ-
ных трехкратной скорости вращения. Например, вентиляторов и насосов.

Примечание:
Значения напряжения на рисунках указаны для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В умножайте это значение на 2.

8 : Высокий момент, базовая частота 50 Гц, поднятие напряжения 25% (HT_50Hz_125 V)
Используйте эту комбинацию для применений, в которых требуется умеренный крутящий момент при 
пуске.
Выбирайте эту комбинацию только в следующих условиях:
• Расстояние между приводом и двигателем составляет не менее 150 м.
• К выходу привода подключен реактор переменного тока.

Примечание:
Значения напряжения на рисунках указаны для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В умножайте это значение на 2.

9 : Высокий момент, базовая частота 50 Гц, поднятие напряжения 65% (HTrq50Hz-165 V)
Используйте эту комбинацию для применений, в которых требуется высокий крутящий момент при пуске.
Выбирайте эту комбинацию только в следующих условиях:
• Расстояние между приводом и двигателем составляет не менее 150 м.
• К выходу привода подключен реактор переменного тока.

Примечание:
Значения напряжения на рисунках указаны для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В умножайте это значение на 2.

A : Высокий момент, базовая частота 60 Гц, поднятие напряжения 25% (HTrq60Hz-125V)
Используйте эту комбинацию для применений, в которых требуется умеренный крутящий момент при 
пуске.
Выбирайте эту комбинацию только в следующих условиях:
• Расстояние между приводом и двигателем составляет не менее 150 м.
• К выходу привода подключен реактор переменного тока.

HD: 4002 - 4012
ND: 4002 - 4009

HD: 4018 - 4103
ND: 4012 - 4089

HD: 4140 - 4675
ND: 4103 - 4675

HD: 4002 - 4012
ND: 4002 - 4009

HD: 4018 - 4103
ND: 4012 - 4089

HD: 4140 - 4675
ND: 4103 - 4675

HD: 4002 - 4012
ND: 4002 - 4009

HD: 4018 - 4103
ND: 4012 - 4089

HD: 4140 - 4675
ND: 4103 - 4675
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Примечание:
Значения напряжения на рисунках указаны для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В умножайте это значение на 2.

B : Высокий момент, базовая частота 60 Гц, поднятие напряжения 65% (HT_60Hz-165V)
Используйте эту комбинацию для применений, в которых требуется высокий крутящий момент при пуске.
Выбирайте эту комбинацию только в следующих условиях:
• Расстояние между приводом и двигателем составляет не менее 150 м.
• К выходу привода подключен реактор переменного тока.

Примечание:
Значения напряжения на рисунках указаны для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В умножайте это значение на 2.

C : Повышенная частота, базовая частота 60 Гц, максимальная частота 90 Гц (HF_60-
90Hzmax)
Используйте эту комбинацию с постоянным выходом для вращения двигателей на частоте более 60 Гц. При 
работе на частоте выше 60 Гц напряжение остается постоянным.

Примечание:
Значения напряжения на рисунках указаны для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В умножайте это значение на 2.

D : Повышенная частота, базовая частота 60 Гц, максимальная частота 120 Гц (HF_60-
120Hzmax)
Используйте эту комбинацию с постоянным выходом для вращения двигателей на частоте более 60 Гц. При 
работе на частоте выше 60 Гц напряжение остается постоянным.

Примечание:
Значения напряжения на рисунках указаны для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В умножайте это значение на 2.

HD: 4002 - 4012
ND: 4002 - 4009

HD: 4018 - 4103
ND: 4012 - 4089

HD: 4140 - 4675
ND: 4103 - 4675

HD: 4002 - 4012
ND: 4002 - 4009

HD: 4018 - 4103
ND: 4012 - 4089

HD: 4140 - 4675
ND: 4103 - 4675

HD: 4002 - 4012
ND: 4002 - 4009

HD: 4018 - 4103
ND: 4012 - 4089

HD: 4140 - 4675
ND: 4103 - 4675

HD: 4002 - 4012
ND: 4002 - 4009

HD: 4018 - 4103
ND: 4012 - 4089

HD: 4140 - 4675
ND: 4103 - 4675
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E : Повышенная частота, базовая частота 60 Гц, максимальная частота 180 Гц (HF_60-
180Hzmax)
Используйте эту комбинацию с постоянным выходом для вращения двигателей на частоте более 60 Гц. При 
работе на частоте выше 60 Гц напряжение остается постоянным.

Примечание:
Значения напряжения на рисунках указаны для приводов класса 200 В. Для приводов класса 400 В умножайте это значение на 2.

F : Пользовательская вольт-частотная V/f комбинация
Для установки параметров этой пользовательской вольт-частотной V/f комбинации установите параметры с 
E1-04 по E1-13.
Установки по умолчанию аналогичны установке 1 [Постоянный момент, базовая частота 60Гц, макс. 
частота 60Гц].

 E1-04 Максимальная выходная частота

 E1-05 Максимальное выходное напряжение

 E1-06 Базовая частота

 E1-07 Средняя выходная частота A

 E1-08 Среднее выходное напряжение A

Примечание: 
Значение по умолчанию определяется парамерами режима управления A1-02 [Control Method], нагрузочного режима C6-01 [ND/
HD Duty Selection] и кода привода o2-04 [Drive KVA Selection].

 E1-09 Минимальная выходная частота

HD: 4002 - 4012
ND: 4002 - 4009

HD: 4018 - 4103
ND: 4012 - 4089

HD: 4140 - 4675
ND: 4103 - 4675

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E1-04
(0303)

Макс. выходная частота
(Max Output Frequency) Служит для установки максимальной выходной частоты для вольт-частотной комбинации V/f.

Определяется параметрами 
A1-02 и E5-01

(Определяется параметрами 
A1-02 и E5-01)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E1-05
(0304)

Макс. выходное напряжение
(Max Output Voltage) Служит для установки максимального выходного напряжения для вольт-частотной комбина-

ции V/f.

Определяется параметром 
A1-02

(Класс 400 В: 0,0 – 510,0 В)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E1-06
(0305)

Базовая частота
(Base Frequency) Служит для установки базовой частоты для вольт-частотной комбинации V/f.

Определяется параметрами 
A1-02 и E5-01
(0,0 - E1-04)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E1-07
(0306)

Средняя выходная частота
(Mid A Frequency) Служит для установки средней выходной частоты A для вольт-частотной комбинации V/f.

Определяется параметром 
A1-02

(0,0 - E1-04)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E1-08
(0307)

Среднее выходное напряже-
ние
(Mid A Voltage) Служит для установки среднего выходного напряжения A для вольт-частотной комбинации V/

f.

Определяется параметрами 
A1-02，C6-01 и o2-04

(Класс 400 В: 0,0 -
510,0 В)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E1-09
(0308)

Мин. выходная частота
(Min Output Frequency) Служит для установки минимальной выходной частоты для вольт-частотной комбинации V/f.

Определяется параметрами 
A1-02 и E5-01

(Определяется параметрами 
A1-02, E1-04 и E5-01)
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 E1-10 Минимальное выходное напряжение

 E1-11 Средняя выходная частота B

Примечание: 
Для выключения функции установите этот параметр в 0,0.

 E1-12 Минимальное выходное напряжение

Примечание: 
Для выключения функции установите этот параметр в 0,0.

 E1-13 Базовое напряжение

Примечание: 
• После выполнения Автонастройки значение установки параметра E1-13 становится равным максимальному выходному напря-

жению E1-05 [Max Output Voltage].
• При установке E1-13 = 0,0 для управления напряжением используйте значение параметра E1-05.

 E2: ПАРАМЕТРЫ ДВИГАТЕЛЯ 1
Параметры группы E2 используются для установки данных асинхронного двигателя. Для работы привода с 
переключением между двумя двигателями сконфигурируйте первый двигатель (двигатель 1).
При выполнении Автонастройки производится автоматическая установка оптимальных значений в параме-
трах группы E2. При невозможности выполнить Автонастройку установите параметры E2 вручную.

Примечание: 
При выборе в параметре A1-02 [Control Method] одного из следующих режимов, параметры группы E2-xx на дисплее не отобра-
жаются.
• 5 Режим векторного управления по разомкнутому контуру для двигателей с постоянными магнитами [PM OLV] 
• 6 Расширенный режим векторного управления по разомкнутому контуру для двигателей с постоянными магнитами [PM 

AOLV]
• 7 Режим векторного управления по замкнутому контуру для двигателей с постоянными магнитами [PM CLV]
• 8 Расширенный режим векторного управления EZ по разомкнутому контуру [EZV]

 E2-01 Номинальный ток двигателя (FLA)

Примечание: 
• Если E2-01 < E2-03 [Mot Rated Current (FLA) < Mot No-Load Current] привод обнаружит ошибку диапазона установки параме-

тра oPE02 [Parameter Range Setting Error]. 
• Установки по умолчанию и диапазоны установок указаны в следующих единицах:

– 0,01 A: Для приводов моделей с 4002 по 4023
– 0,1 A: Для приводов моделей с 4031 по 4675 

Значение, установленное в параметре E2-01 становится опорным значением для параметров защиты двига-
теля, предела крутящего момента и управления крутящим моментом.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E1-10
(0309)

Мин. выходное напряжение
(Min Output Voltage) Служит для установки минимального выходного напряжения для вольт-частотной комбина-

ции V/f.

Определяется параметром 
A1-02

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E1-11
(030A)

Эксперт

Средняя выходная частота
(Mid B Frequency) Служит для установки средней выходной частоты B для вольт-частотной комбинации V/f.

0,0 Гц
(0,0 - E1-04)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E1-12
(030B)

Эксперт

Мин. выходное напряжение
(Min Output Voltage) Служит для установки минимального выходного напряжения для вольт-частотной комбина-

ции V/f.

0,0 В

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E1-13
(030C)

Эксперт

Базовое напряжение
(Base Voltage) Служит для установки базового напряжения для вольт-частотной комбинации V/f.

0,0 В

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E2-01
(030E)

Ном. ток двигателя
(Mot Rated Current (FLA)) Служит для установки в амперах номинального тока двигателя.

Определяется параметрами 
o2-04 и C6-01

(10 - 200% от ном. тока при-
вода)
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Введите номинальный ток двигателя, указанный на его паспортной табличке. При Автонастройке в параме-
тре E2-01 автоматически устанавливается значение номинального тока двигателя.

 E2-02 Номинальное скольжение двигателя

Этот параметр становится базовым значением для компенсации скольжения. Привод автоматически уста-
навливает этот параметр во время Автонастройки. Если вы не можете выполнить Автонастройку, рассчи-
тайте номинальное скольжение, используя информацию с паспортной таблички и следующую формулу:
E2-02 = f - (n × p) / 120
• f: Номинальная частота двигателя (Гц)
• n: Номинальная скорость двигателя (мин-1 (об/мин))
• p: Число полюсов двигателя 

 E2-03 Ток холостого хода двигателя

Примечание:
Установки по умолчанию и диапазоны установок указаны в следующих единицах:
• 0,01 A: Для приводов моделей с 4002 по 4023 
• 0,1 A: Для приводов моделей с 4031 по 4675 

Привод автоматически устанавливает этот параметр при Автонастройке. При невозможности выполнить 
Автонастройку вы можете использовать значение тока холостого хода, указанное в протоколе испытаний 
двигателя и ввести его вручную. Обратитесь к производителю двигателя для получения копии протокола 
испытаний двигателя.

Примечание: 
Установка по умолчанию для тока холостого хода, рекомендованная производителем, предназначена для работы с 4-полюсным 
двигателем.

 E2-04 Число полюсов двигателя

Примечание:
• В режимах управления A1-02 = 0, 1, 3 [Control Method = V/f Control, PG V/f Control, CLVector] максимальное значение – 120.
• В режимах управления A1-02 = 2, 4 [OLVector, Adv OLVector] максимальное значение – 48.

При Автонастройке число полюсов двигателя автоматически заносится в этот параметр.

 E2-05 Межфазное сопротивление двигателя

Примечание: 
В этом параметре указано межфазное сопротивление двигателя. Не вносите сюда значение сопротивления одной фазы.

Этот параметр автоматически устанавливается при Автонастройке. При невозможности выполнить Автона-
стройку используйте значение из протокола испытаний двигателя, предоставленного производителем. Вы 
можете рассчитать межфазное сопротивление двигателя по одной из этих формул:
• Изоляция типа E: [сопротивление (Ом), указанное в протоколе испытаний, при 75°C] × 0,92
• Изоляция типа B: [сопротивление (Ом), указанное в протоколе испытаний, при 75°C] × 0,92
• Изоляция типа F: [сопротивление (Ом), указанное в протоколе испытаний, при 115°C] × 0,87

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E2-02
(030F)

Ном. скольжение двигателя
(Mot Rated Slip) Служит для установки номинального скольжения двигателя.

Определяется параметрами 
o2-04,C6-01

(0,000 – 20,000 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E2-03
(0310)

Ток холостого хода двигателя
(Mot No-Load Current) Служит для установки в амперах тока холостого хода двигателя при работе на номинальной 

частоте и напряжении холостого хода.

Определяется параметрами 
o2-04 и C6-01

(0 - E2-01)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E2-04
(0311)

Число полюсов двигателя
(Motor Pole Count) Служит для установки числа полюсов двигателя.

4
(2 - 120)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E2-05
(0312)

Межфазное сопротивление 
двигателя
(Motor L-L Resistance) Служит для установки межфазного сопротивления обмоток статора двигателя.

Определяется параметрами 
o2-04 и C6-01

(0,000 - 65,000 Ом)
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 E2-06 Индуктивность утечки двигателя

Привод автоматически устанавливает этот параметр при Автонастройке.
Примечание:
Величина просадки напряжения обычно не указана на паспортной табличке двигателя. Если вам неизвестно значение индуктив-
ности утечки двигателя, свяжитесь с производителем для получения копии протокола испытаний двигателя.

 E2-07 Коэффициент насыщения 1 двигателя

Этот параметр устанавливается автоматически при Автонастройке с вращением. Привод использует этот 
коэффициент при работе с постоянным выходом.

 E2-08 Коэффициент насыщения 2 двигателя

Этот параметр устанавливается автоматически при Автонастройке с вращением. Привод использует этот 
коэффициент при работе с постоянным выходом.

 E2-09 Механические потери в двигателе

Привод добавляет суммированные механические потери к значению задания крутящего момента в качестве 
величины компенсации крутящего момента. Регулируйте этот параметр при наличии следующих условий:
• При наличии больших потерь крутящего момента из-за трения в подшипниках двигателя.
• При наличии больших потерь крутящего момента в вентиляторах и насосах.

 E2-10 Потери в сердечнике двигателя

 E2-11 Номинальная мощность двигателя (кВт)

При Автонастройке привод автоматически устанавливает в этом параметре значение номинальной мощно-
сти двигателя.

Примечание: 
• Для двигателей с максимальной мощностью  300 кВт привод использует единицу измерения 0,01 кВт.
• Для двигателей с максимальной мощностью > 300 кВт, привод использует единицу измерения 0,1 кВт.
• Значение максимальной мощности двигателя изменяется при выборе нагрузочного режима C6-01 [ND/HD Duty Selection].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E2-06
(0313)

Индуктивность утечки двига-
теля
(Motor Leak Inductance) Служит для установки величины просадки напряжения из-за индуктивности утечки при 

работе двигателя на номинальной частоте и номинальном токе. Это значение задается в про-
центах от номинального напряжения двигателя.

Определяется параметрами 
o2-04 и C6-01
(0,0 - 60,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E2-07
(0314)

Коэф-т насыщения 1 двига-
теля
(Mot Sat Coeff 1) Служит для установки коэффициента насыщения сердечника двигателя при величине магнит-

ного потока в 50%.

0.50
(0,00 - 0.50)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E2-08
(0315)

Коэф-т насыщения 2 двига-
теля
(Mot Sat Coeff 2) Служит для установки коэффициента насыщения сердечника двигателя при величине магнит-

ного потока в 75%.

0.75
(E2-07 - 0.75)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E2-09
(0316)

Эксперт

Мех. потери в двигателе
(Motor Mech Loss) Служит для установки уровня механических потерь в двигателе в процентах от номинальной 

мощности двигателя (кВт). Обычно эту установку изменять не нужно.

0,0%
(0,0 - 10,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E2-10
(0317)

Потери в сердечнике двига-
теля
(Motor Iron Loss) Служит для установки потерь в железе сердечника двигателя.

Определяется параметрами 
o2-04 и C6-01
(0 - 65535 Вт)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E2-11
(0318)

Ном. мощность двигателя 
(кВт)
(Motor Rated Power (кВт)) Служит для установки номинальной выходной мощности двигателя с шагом в 0,01 кВт.

Определяется параметрами 
o2-04, C6-01

(0,00 - 650,00)
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 E3: ПАРАМЕТРЫ ВОЛЬТ-ЧАСТОТНОГО V/F РЕЖИМА УПРАВЛЕНИЯ ДЛЯ 
ДВИГАТЕЛЯ 2

Параметры группы E3 предназначены для установки режима управления и вольт-частотной V/f характери-
стики для двигателя 2.

Примечание: 
Предустановленные вольт-частотные V/f, аналогичные устанавливаемым в параметре E1-03 [V/f Pattern Selection], не доступны 
для установки в группе параметров E3. Используйте параметры с E3-04 [M2 Max Out Frequency] по E3-10 [Min Output Voltage] 
для ручной установки вольт-частотной V/f комбинации.

 Замечания по ручной установке вольт-частотных V/f комбинаций

Рисунок 12.68 Схема вольт-частотной V/f комбинации двигателя 2

• Для настройки линейной вольт-частотной V/f комбинации на частотах ниже базовой E3-06 [M2 Base 
Frequency], установите параметр E3-07 = E3-09 [M2 Mid A Frequency = M2 Min Out Frequency]. В этом 
применении привод будет игнорировать установку среднего напряжения E1-08 [Mid A Voltage].

• Соблюдайте следующие соотношения при установке этих пяти частот: 
E3-09  E3-07 < E3-06  E3-11  E3-04 [M2 Min Out Frequency  M2 Mid A Frequency < M2 Base Frequency 
 M2 Mid B Frequency  M2 Max Out Frequency] 
При неправильной установке бедут выведена ошибка установки данных вольт-частотной характеристики 
oPE10 [V/f Data Setting Error].

• При установке E3-11 = 0,0 Гц привод будет игнорировать настройки вольт-частотной V/f комбинации.
• При инициализации привода с помощью параметра A1-03 [Init Parameters] установленные вручную зна-

чения параметров с E3-04 по E3-13 [M2 Max Out Frequency - M2 Base Voltage] заменяются их значениями 
по умолчанию.

 E3-01 Режим управления двигателя 2

Примечание: 
• При изменении установки этого параметра значения всех связанных с ним параметров заменяются их значениями по умолча-

нию.
• Уровень срабатывания функции защиты от перегрузки двигателя oL1 [Motor Overload] устанавливается аналогично двигателю 

1 с помощью параметра L1-01 [Motor Cool Type for OL1 Calc].
• Этот параметр не сбрасывается при инициализации привода с помощью параметра A1-03.

0 : Режим вольт-частотного V/f управления
1 : Режим вольт-частотного V/f управления по замкнутому контуру
2 : Режим векторного управления по разомкнутому контуру
3 : Режим векторного управления по замкнутому контуру
 E3-04 Максимальная выходная частота двигателя 2

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E3-01
(0319)

Режим управления двигателя 
2
(M2 Control Method Selection) Служит для выбора режима управления для двигателя 2.

0
(0 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E3-04
(031A)

Макс. выходная частота дви-
гателя 2
(M2 Max Out Frequency) Служит для установки максимальной выходной частоты для вольт-частотной комбинации V/f 

двигателя 2.

Определяется параметром 
E3-01

(40,0 - 590,0 Гц)
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 E3-05 Максимальное выходное напряжение двигателя 2

 E3-06 Базовая частота двигателя 2

 E3-07 Средняя выходная частота A двигателя 2

 E3-08 Среднее выходное напряжение A двигателя 2

 E3-09 Минимальная выходная частота двигателя 2

 E3-10 Минимальное выходное напряжение двигателя 2

 E3-11 Средняя выходная частота B двигателя 2

Примечание: 
• Для выключения функции установите этот параметр в 0,0.
• При инициализации привода этот параметр сбрасывается к его значению по умолчанию.

 E3-12 Среднее выходное напряжение B двигателя 2

Примечание: 
• Для выключения функции установите этот параметр в 0,0.
• При инициализации привода этот параметр сбрасывается к его значению по умолчанию.
• При выполнении Автонастройки (с вращением и стационарной 1 или 2) значение установки изменяется автоматически.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E3-05
(031B)

Макс. выходное напряжение 
двигателя 2
(M2 Max Out Voltage) Служит для установки максимального выходного напряжения для вольт-частотной комбина-

ции V/f двигателя 2.

Определяется параметром 
E3-01

(Класс 400 В: 0,0 - 510,0 В)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E3-06
(031C)

Базовая частота двигателя 2
(M2 Base Frequency) Служит для установки базовой частоты для вольт-частотной комбинации V/f двигателя 2.

Определяется параметром 
E3-01

(0,0 - E3-04)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E3-07
(031D)

Средняя выходная частота 
двигателя 2
(M2 Mid A Frequency) Служит для установки средней выходной частоты A для вольт-частотной комбинации V/f дви-

гателя 2.

Определяется параметром 
E3-01

(0,0 - E3-04)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E3-08
(031E)

Среднее выходное напряже-
ние двигателя 2
(M2 Mid A Voltage) Служит для установки среднего выходного напряжения A для вольт-частотной комбинации V/

f двигателя 2.

Определяется параметром 
E3-01

(Класс 400 В: 0,0 - 510,0 V)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E3-09
(031F)

Мин. выходная частота двига-
теля 2
(M2 Min Out Frequency) Служит для установки минимальной выходной частоты для вольт-частотной комбинации V/f 

двигателя 2.

Определяется параметром 
E3-01

(0,0 - E3-04)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E3-10
(0320)

Мин. выходное напряжение 
двигателя 2
(M2 Min Out Voltage) Служит для установки минимального выходного напряжения для вольт-частотной комбина-

ции V/f двигателя 2.

Определяется параметром 
E3-01

(Класс 400 В: 0,0 - 510,0 В)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E3-11
(0345)

Эксперт

Средняя выходная частота 
двигателя 2
(M2 Mid B Frequency) Служит для установки средней выходной частоты B для вольт-частотной комбинации V/f дви-

гателя 2. Устанавливайте этот параметр для настройки комбинации V/f для постоянного диа-
пазона выходного значения. Обычно эту установку изменять не нужно.

0,0 Гц
(0,0 - E3-04)

№
(Шест.)

Наименование Описание Завод. значение
(Диапазон)

E3-12
(0346)

Эксперт

Среднее выходное напряже-
ние двигателя 2
(M2 Mid B Out Voltage) Служит для установки среднего выходного напряжения B для вольт-частотной комбинации V/

f двигателя 2. Устанавливайте этот параметр для настройки комбинации V/f для постоянного 
диапазона выходного значения. Обычно эту установку изменять не нужно.

0,0 В
(Класс 400 В: 0,0 - 510,0 В)
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 E3-13 Базовое напряжение двигателя 2

Примечание: 
• При инициализации привода этот параметр сбрасывается к его значению по умолчанию.
• При выполнении Автонастройки (с вращением и стационарной 1 или 2) значение установки изменяется автоматически.

 E4: ПАРАМЕТРЫ ДВИГАТЕЛЯ 2
Группа параметров E4 служит для установки данных асинхронного двигателя. Для переключения управле-
ния привода от одного двигателя к другому сконфигурируйте двигатель 2.
При выполнении Автонастройки в параметрах группы E4 автоматически устанавливаются лучшие значе-
ния для применения. При невозможности выполнить Автонастройку установите параметры группы E4 
вручную.

Примечание: 
Группы параметров E3-xx и E4-xx становятся доступны при выборе двигателя 2 с помощью дискретного входа, которому назна-
чена функция выбора 2-го двигателя H1-xx = 61 [DI Function Select = Motor 2 Select].

 E4-01 Номинальный ток двигателя 2 (FLA)

Примечание: 
• Если параметр E4-01  E4-03 [M2 No-Load Current], привод обнаружит ошибку диапазона установки параметра oPE02 

[Parameter Range Setting Error].
• Для значений по умолчанию и диапазонов установок используются следующие единицы измерения:

– 0,01 A: Для приводов моделей с 4002 по 4023
– 0,1 A: Для приводов моделей с 4031 по 4675 

Значение, установленное в параметре E4-01 становится опорным значением для параметров защиты двига-
теля, предела крутящего момента и управления крутящим моментом.
Введите номинальный ток двигателя, указанный на паспортной табличке двигателя. При Автонастройке в 
параметре E4-01 автоматически устанавливается значение номинального тока двигателя.

 E4-02 Номинальное скольжение двигателя 2

Значение, установленное в параметре E4-02 становится опорным значением для компенсации скольжения. 
Привод устанавливает этот параметр при выполнении Автонастройки с вращением или Стационарной 
Автонастройки. Если вы не можете выполнить Автонастройку, рассчитайте номинальное скольжение, 
используя информацию с паспортной таблички и следующую формулу:
E4-02 = f - (n × p) / 120
• f: Номинальная частота двигателя (Гц)
• n: Номинальная скорость двигателя (мин-1 (об/мин))
• p: Число полюсов двигателя 

 E4-03 Ток холостого хода двигателя 2

Примечание: 
Для значений по умолчанию и диапазонов установок используются следующие единицы измерения:
• 0,01 A: Для приводов моделей с 4002 по 4023 
• 0,1 A: Для приводов моделей с 4031 по 4675 

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E3-13
(0347)

Эксперт

Базовое напряжение двига-
теля 2
(M2 Base Voltage) Служит для установки базового напряжения для вольт-частотной комбинации V/f двигателя 2. 

Устанавливайте этот параметр для настройки комбинации V/f для постоянного диапазона 
выходного значения. Обычно эту установку изменять не нужно.

0,0 V
(Класс 400 В: 0,0 - 510,0 В)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E4-01
(0321)

Ном. ток двигателя 2
(M2 Rated Current (FLA)) Служит для установки в амперах номинального тока двигателя 2.

Определяется параметрами 
o2-04 и C6-01

(10 - 200% от ном. тока при-
вода)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E4-02
(0322)

Ном. скольжение двигателя 2
(M2 Rated Slip) Служит для установки номинального скольжения двигателя 2.

Определяется параметрами 
o2-04 и C6-01

(0,000 - 20,000 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E4-03
(0323)

Ток холостого хода двигателя 
2
(M2 No-Load Current) Служит для установки в амперах тока холостого хода двигателя 2 при работе на номинальной 

частоте и напряжении холостого хода.

Определяется параметрами 
o2-04 и C6-01
(0 to E4-01)
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Привод автоматически устанавливает этот параметр при при выполнении Автонастройки с вращением или 
Стационарной Автонастройки. Вы также можете использовать значение тока холостого хода, указанное в 
протоколе испытаний двигателя, и ввести его в параметр E4-03 вручную. Обратитесь к производителю дви-
гателя для получения копии протокола испытаний двигателя.

Примечание: 
Установка по умолчанию для тока холостого хода, рекомендованная производителем, предназначена для работы с 4-полюсным 
двигателем.

 E4-04 Число полюсов двигателя 2

При Автонастройке число полюсов двигателя автоматически заносится в этот параметр.

 E4-05 Межфазное сопротивление двигателя 2

Примечание: 
В этом параметре указано межфазное сопротивление двигателя 2. Не вносите сюда значение сопротивления одной фазы.

Этот параметр автоматически устанавливается при Автонастройке. При невозможности выполнить Автона-
стройку используйте значение из протокола испытаний двигателя, предоставленного производителем. Вы 
можете рассчитать межфазное сопротивление двигателя по одной из этих формул:
• Изоляция типа E: [сопротивление (Ом), указанное в протоколе испытаний, при 75°C] × 0,92
• Изоляция типа B: [сопротивление (Ом), указанное в протоколе испытаний, при 75°C] × 0,92
• Изоляция типа F: [сопротивление (Ом), указанное в протоколе испытаний, при 115°C] × 0,87

 E4-06 Индуктивность утечки двигателя 2

Привод автоматически устанавливает этот параметр при при выполнении Автонастройки с вращением или 
Стационарной Автонастройки.

Примечание:
Величина просадки напряжения обычно не указана на паспортной табличке двигателя. Если вам неизвестно значение индуктив-
ности утечки двигателя, свяжитесь с производителем для получения копии протокола испытаний двигателя.

 E4-07 Коэффициент насыщения 1 двигателя 2

Этот параметр устанавливается автоматически при Автонастройке с вращением. Привод использует этот 
коэффициент при работе с постоянным выходом.

 E4-08 Коэффициент насыщения 2 двигателя 2

Этот параметр устанавливается автоматически при Автонастройке с вращением. Привод использует этот 
коэффициент при работе с постоянным выходом.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E4-04
(0324)

Число полюсов двигателя 2
(M2 Pole Count) Служит для установки числа полюсов двигателя 2.

4
(2 - 120)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E4-05
(0325)

Межфазное сопротивление 
двигателя 2
(M2 L-L Resistance) Служит для установки межфазного сопротивления обмоток статора двигателя 2.

Определяется параметрами 
o2-04 и C6-01

(0,000 - 65,000 Ом)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E4-06
(0326)

Индуктивность утечки двига-
теля 2
(M2 Leak Inductance) Служит для установки величины просадки напряжения из-за индуктивности утечки в процен-

тах от номинального напряжения двигателя при работе двигателя 2 на номинальной частоте и 
номинальном токе. 

Определяется параметрами 
o2-04, C6-01
(0,0 - 60,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E4-07
(0343)

Коэф-т насыщения 1 двига-
теля 2
(M2 Satur Coeff 1) Служит для установки коэффициента насыщения сердечника двигателя 2 при величине маг-

нитного потока в 50%.

0.50
(0,00 - 0.50)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E4-08
(0344)

Коэф-т насыщения 2 двига-
теля 2
(M2 Satur Coeff 2) Служит для установки коэффициента насыщения сердечника двигателя 2 при величине маг-

нитного потока в 75%.

0.75
(E4-07 - 0.75)
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 E4-09 Механические потери в двигателе 2

Привод добавляет суммированные механические потери к значению задания крутящего момента в качестве 
величины компенсации крутящего момента. Регулируйте этот параметр при наличии следующих условий:
• При наличии больших потерь крутящего момента из-за трения в подшипниках двигателя.
• При наличии больших потерь крутящего момента в вентиляторах и насосах.

 E4-10 Потери в сердечнике двигателя 2

 E4-11 Номинальная мощность двигателя 2 (кВт)

При Автонастройке привод автоматически устанавливает в этом параметре значение номинальной мощно-
сти двигателя.

Примечание: 
Для двигателей с максимальной мощностью  300 кВт привод использует единицу измерения 0,01 кВт. Для двигателей с макси-
мальной мощностью > 300 кВт, привод использует единицу измерения 0,1 кВт.
Значение максимальной мощности двигателя изменяется при выборе нагрузочного режима C6-01 [ND/HD Duty Selection].

 E5: НАСТРОЙКИ ДЛЯ ДВИГАТЕЛЯ С ПОСТОЯННЫМИ МАГНИТАМИ PM
Параметры группы E5 служит для установки данных двигателя с постоянными магнитами PM.
При использовании рекомендованного производителем двигателя с постоянными магнитами PM устано-
вите в параметре E5-01 код двигателя. В параметрах группы E5 и других связанных параметрах двигателя 
будут автоматически установлены оптимальные значения.
Для всех других двигателей PM выполните Автонастройку. При наличии информации с паспортной 
таблички или из протокола испытаний двигателя вы можете установить параметры группы E5 вручную.

Примечание: 
• Параметры группы E5-xx отображаются на дисплее только в режимах управления A1-02 = 5, 6, 7 [PM OLV, PM AOLV, PM CLV], 

относящихся к двигателям с постоянными магнитами PM.
• Параметры группы E5-xx не сбрасываются при инициализации привода с помощью параметра A1-03 [Init Parameters]. 

 E5-01 Код двигателя PM

Примечание: 
• Если после ввода кода двигателя привод «рыскает» или отображает ошибку, тогда установите параметры E5-xx вручную, 

используя информацию с паспортной таблички двигателя.
• При использовании двигателя PM, отличного от двигателей Yaskawa серий SMRA, SSR1 или SST4, установите в параметре E5-

01 = FFFF.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E4-09
(033F)

Эксперт

Мех. потери в двигателе 2
(M2 Mech Loss) Служит для установки уровня механических потерь в двигателе 2 в процентах от номиналь-

ной мощности двигателя (кВт). Обычно эту установку изменять не нужно.

0,0%
(0,0 - 10,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E4-10
(0340)

Потери в сердечнике двига-
теля 2
(M2 Iron Loss) Служит для установки потерь в железе сердечника двигателя 2.

Определяется параметрами 
o2-04 и C6-01
(0 - 65535 Вт)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E4-11
(0327)

Ном. мощность двигателя 2 
(кВт)
(M2 Rated Power (кВт)) Служит для установки номинальной выходной мощности двигателя 2 с шагом в 0,01 кВт.

Определяется параметрами 
o2-04 и C6-01

(0,00 - 650,00 кВт)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E5-01
(0329)

Код двигателя PM
(PM Mot Code Selection) Служит для установки кода двигателя для двигателей с постоянными магнитами (PM) 

Yaskawa. Привод использует этот код для правильной автоматической установки некоторых 
параметров.

Определяется параметрами 
A1-02, o2-04 и C6-01

(0000 - FFFF)
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На Рисунке 12.69 показана расшифровка кода двигателя.

Рисунок 12.69 Код двигателя PM

 E5-02 Номинальная мощность двигателя PM (кВт)

Этот параметр устанавливается автоматически при выполнении следующих автонастроек:
• Установка параметров двигателя PM
• Стационарная Автонастройка PM
• Автонастройка с вращением PM

 E5-03 Номинальный ток двигателя PM (FLA)

Примечание: 
Единицы измерения для этого параметра изменяются в зависимости от модели привода:
• 0,01 A: Для приводов моделей с 4002 по 4023 
• 0,1 A: Для приводов моделей с 4031 по 4675 

В параметре E5-03 автоматически устанавливается номинальный ток двигателя PM после выполнения 
одной из следующих автонастроек:
• Установка параметров двигателя PM
• Стационарная Автонастройка PM
• Стационарная Автонастройка PM по сопротивлению статора 
• Автонастройка PM с вращением 

 E5-04 Число полюсов двигателя PM

Примечание: 
• В режиме управления A1-02 = 7 [PM CLV] максимальное значение – 120.
• В режимах управления A1-02 = 5, 6 или 8 [PM OLV, PM AOLV или EZV] максимальное значение – 48.

В этом параметре автоматически устанавливается число полюсов двигателя при выполнении следующих 
автонастроек:
• Установка параметров двигателя PM
• Стационарная Автонастройка PM
• Автонастройка с вращением PM

 E5-05 Сопротивление двигателя PM (Ом/фаза)

В этом параметре при Автонастройке двигателя PM автоматически устанавливается сопротивление статора 
двигателя PM.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E5-02
(032A)

Ном. мощность двигателя PM
(PM Mot Rated Power (кВт)) Служит для установки номинальной выходной мощности двигателя PM.

Определяется параметром 
E5-01

(0.10 - 650,00 кВт)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E5-03
(032B)

Ном. ток двигателя PM
(PM Mot Rated Current (FLA)) Служит для установки номинального тока (FLA) двигателя PM.

Определяется параметром 
E5-01

(10 - 200% ном. тока при-
вода)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E5-04
(032C)

Число полюсов двигателя
PM
(PM Mot Pole Count) Служит для установки числа полюсов двигателя PM. 

Определяется параметром 
E5-01

(2 - 120)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E5-05
(032D)

Сопротивление двигателя PM 
(Ом/фаза)
(PM Mot Resistance (Ohms/
Phase))

Служит для установки фазного сопротивления двигателей PM. Устанавливается 50% от меж-
фазного сопротивления.

Определяется параметром 
E5-01

(0,000 - 65,000 Ом)
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Примечание: 
Без крайней необходимости не изменяйте установку, полученную при Автонастройке.

 E5-06 Индуктивность по оси d двигателя PM (мГн/Фаза)

В этом параметре при Автонастройке двигателя PM автоматически устанавливается значение индуктивно-
сти по оси d двигателя PM.

Примечание: 
Без крайней необходимости не изменяйте установку, полученную при Автонастройке.

 E5-07 Индуктивность по оси q двигателя PM (мкГн/Фаза)

В этом параметре при Автонастройке двигателя PM автоматически устанавливается значение индуктивно-
сти по оси q двигателя PM.

Примечание: 
Без крайней необходимости не изменяйте установку, полученную при Автонастройке.

 E5-09 Пиковое значение противоЭДС двигателя PM (мВ/(рад/с))

Устанавливайте этот параметр при использовании двигателя IPM с пониженным моментом (серия SSR1) 
или двигателя IPM с постоянным моментом (серия SST4).
В этом параметре при Автонастройке двигателя PM автоматически устанавливается значение постоянной 
напряжения противоЭДС (Ke).
При установке параметра E5-01 = FFFF, в качестве постоянной наведенного напряжения установите только 
параметры E5-09 или E5-24 [PM BackEMF L-L Vrms (mV/rpm)].

Примечание: 
При установке этого параметра также установите параметр E5-24 = 0,0. При наличии указанных ниже неправильных установках 
привод обнаружит ошибку выбора параметра oPE08 [Parameter Selection Error]:
• E5-09 = 0,0 и E5-24 = 0,0
• E5-09  0,0 и E5-24  0,0 

 E5-11 Смещение импульса Z энкодера

Автоматическая установка смещения Z-импульса энкодера в параметре E5-11 производится при Установке 
параметров двигателя PM и при выполнении Стационарной Автонастройки PM. Также для установки пара-
метра E5-11 привод использует Настройку смещения Z-импульса или Автонастройку с вращением.

 E5-24 Фазное напряжение двигателя PM (мВ/об/мин)

Устанавливайте этот параметр при использовании двигателя SPM (например, двигателя Pico серии SMRA).
В этом параметре при Автонастройке двигателя PM автоматически устанавливается значение постоянной 
напряжения противоЭДС (Ke).
При установке параметра E5-01 = FFFF, в качестве постоянной наведенного напряжения установите только 
параметры E5-09 [PM BackEMF Vpeak (mV/(rad/ s))] или E5-24.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E5-06
(032E)

Индуктивность оси d двига-
теля PM
(PM d-Axis Inductance (mH/
Phase))

Служит для установки индуктивности оси d двигателя PM.

Определяется параметром 
E5-01

(0,00 - 300,00 мГн)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E5-07
(032F)

Индуктивность оси q двига-
теля PM

(PM q-Axis Inductance (mH/
Phase))

Служит для установки индуктивности оси q двигателя PM.

Определяется параметром 
E5-01

(0,00 - 600,00 мГн)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E5-09
(0331)

Пик. значение противоЭДС 
двигателя PM
(PM BackEMF Vpeak (mV/
(rad/с)))

Служит для установки пикового значения наведенного напряжения двигателя PM.

Определяется параметром 
E5-01

(0,0 - 2000,0 мВ/(рад/с))

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E5-11
(0333)

Смещение импульса Z энко-
дера
(Enc ZPulse Offset)

яяяяяяяя
Служит для установки смещения Z-импульса энкодера.

0,0 градусов
(-180,0 - +180,0

градусов)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E5-24
(0353)

Фазное напряжение
(PM BackEMF L-L Vrms (mV/
rpm)) Служит для установки среднеквадратичного значения (RMS) фазного напряжения двигателя 

PM.

Определяется параметром 
E5-01

(0,0 - 6500,0 мВ/мин-1)
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Примечание: 
При установке этого параметра также установите параметр E5-09 = 0,0. При наличии указанных ниже неправильных установках 
привод обнаружит ошибку выбора параметра oPE08 [Parameter Selection Error]:
• E5-09 = 0,0 и E5-24 = 0,0
• E5-09  0,0 и E5-24  0,0 

 E5-25 Время оценки полярности

Если на паспортной табличке или в протоколе испытаний двигателя указано значение “Sd = 1”, то устано-
вите в этом параметре 1.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

 E9: УПРОЩЕННЫЕ ВЕКТОРНЫЕ УСТАНОВКИ
Параметры группы E9 позволяют производить настройку асинхронных двигателей, двигателей с постоян-
ными магнитами PM и синхронных реактивных двигателей SynRM. Устанавливайте эти параметры только 
для применений с пониженным моментом в которых не требуется высокая скорость реакции и точное 
управление скоростью.
Параметры группы E9 устанавливаются автоматически при вводе значений параметров двигателя в про-
цессе Автонастройки. Если Автонастройка EZ не может быть выполнена, то параметры группы E9 могут 
быть установлены вручную.

 E9-01 Выбор типа двигателя

При выполнении Автонастройки EZ в этом параметре автоматически устанавливается значение типа двига-
теля [Motor Type Selection].
0 : Асинхронный двигатель (IM)
1 : Двигатель с постоянными магнитами (PM)
2 : Синхронные реактивные двигатели (SynRM)
 E9-02 Максимальная скорость

Примечание:
Единица измерения изменяется при установке параметра единицы частоты в вольт-частотной V/f комбинации o1-04 [V/f Pattern 
Unit for Display].

При выполнении Автонастройки EZ в этом параметре автоматически устанавливается значение максималь-
ного количества оборотов двигателя [Motor Max Revolutions].

 E9-03 Номинальная скорость

При выполнении Автонастройки EZ в этом параметре автоматически устанавливается значение номиналь-
ной скорости [Rated Speed].

Примечание:
Перед установкой этого параметра установите параметр типа двигателя E9-01 = 0 [Motor Type Selection = IM].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E5-25
(035E)

Эксперт

Время оценки полярности
(Polar Est Timeout) Служит для установки функции, переключающей полярность для первоначальной оценки 

полярности. Обычно эту установку изменять не нужно.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E9-01
(11E4)

Выбор типа двигателя
(Motor Type Selection) Служит для установки типа двигателя.

0
(0 - 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E9-02
(11E5)

Макс. скорость
(Maximum Speed) Служит для установки максимальной скорости двигателя.

Определяется параметром 
E9-01

(40,0 - 120,0 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E9-03
(11E6)

Ном. скорость
(Rated Speed) Служит для установки номинальной скорости вращения двигателя.

Определяется параметром 
E9-01

(100 - 7200 мин-1)



12.5 E: ПАРАМЕТРЫ ДВИГАТЕЛЕЙ

SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство 631

12

П
од

ро
бн

ое
 о

пи
са

ни
е 

па
ра

м
ет

ро
в

 E9-04 Базовая частота

Примечание: 
Единица измерения изменяется при установке параметра единицы частоты в вольт-частотной V/f комбинации o1-04 [V/f Pattern 
Unit for Display].

При выполнении Автонастройки EZ в этом параметре автоматически устанавливается значение базовой 
частоты [Base Frequency].

 E9-05 Базовое напряжение

При выполнении Автонастройки EZ в этом параметре автоматически устанавливается значение базового 
напряжения [Base Voltage].

 E9-06 Номинальный ток двигателя

Примечание: 
Единицы измерения для этого параметра изменяются в зависимости от модели привода:
• 0,01 A: Для приводов моделей с 4002 по 4023 
• 0,1 A: Для приводов моделей с 4031 по 4675 

Значение, установленное в параметре E9-06 становится опорным значением для защиты двигателя. Введите 
номинальный ток, указанный на паспортной табличке двигателя. При выполнении Автонастройки в пара-
метре E9-06 автоматически устанавливается значение номинального тока двигателя “Motor Rated Current”.

 E9-07 Номинальная мощность двигателя (кВт)

При выполнении Автонастройки в этом параметре автоматически устанавливается значение номинальной 
мощности двигателя [Motor Rated Power (kW)]. 

Примечание: 
Для двигателей с максимальной мощностью более 300 кВт, привод использует единицу измерения 0,1 кВт.

 E9-08 Число полюсов двигателя

При выполнении Автонастройки в этом параметре автоматически устанавливается значение числа полюсов 
двигателя [Number of Motor Poles].

 E9-09 Номинальное скольжение двигателя

Значение, установленное в этом параметре, является опорным значением для компенсации скольжения.
Для расчета этого параметра привод использует значения установки параметров E9-03, E9-04 и E9-08. Если 
параметр номинального скольжения установлен в 0, то при выполнении автонастройки Auto-Tuning в этом 
параметре автоматически устанавливается значение номинального скольжения двигателя [Motor Rated 
Slip]. 

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E9-04
(11E7)

Базовая частота
(Base Frequency) Служит для установки номинальной частоты двигателя.

Определяется параметром 
E9-01

(40,0 - 120,0 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E9-05
(11E8)

Базовое напряжение
(Base Voltage) Служит для установки номинального напряжения двигателя.

Определяется параметром 
E9-01

(Класс 400 В: 0,0-510,0 В)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E9-06
(11E9)

Ном. ток двигателя
(Motor Rated Current) Служит для установки в амперах номинального тока двигателя.

Определяется параметрами 
E9-01 и o2-04

(10 - 200% ном. тока при-
вода)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E9-07
(11EA)

Ном. мощность двигателя 
(кВт)
(Motor Rated Power (кВт)) Служит для установки номинальной мощности двигателя с шагом 0,01 кВт.

Определяется параметром 
E9-02 and o2-04

(0,00 - 650,00 кВт)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E9-08
(11EB)

Число полюсов двигателя
(Motor Pole Count) Служит для установки числа полюсов двигателя.

4
(2 - 120)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E9-09
(11EC)

Ном. скольжение двигателя
(Motor Rated Slip) Служит для установки номинального скольжения двигателя.

0,0 Гц
(0,0 - 20,0 Гц)
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Примечание: 
Перед установкой этого параметра установите параметр типа двигателя E9-01 = 0 [Motor Type Selection = IM (Induction)].

 E9-10 Межфазное сопротивление двигателя

Примечание: 
В этом параметре указано межфазное сопротивление двигателя. Не вносите сюда значение сопротивления одной фазы.

Этот параметр автоматически устанавливается при Автонастройке. При невозможности выполнить Автона-
стройку используйте значение из протокола испытаний двигателя, предоставленного производителем. Вы 
можете рассчитать межфазное сопротивление двигателя по одной из этих формул:
• Изоляция типа E: [сопротивление (Ом), указанное в протоколе испытаний, при 75°C] × 0,92
• Изоляция типа B: [сопротивление (Ом), указанное в протоколе испытаний, при 75°C] × 0,92
• Изоляция типа F: [сопротивление (Ом), указанное в протоколе испытаний, при 115°C] × 0,87

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

E9-10
(11ED)

Межфазное сопротивление 
двигателя
(Motor L-L Resistance) Служит для установки межфазного сопротивления обмоток статора двигателя.

Определяется параметром 
o2-04

(0,000 - 65,000 Ом)
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12.6 F: ПАРАМЕТРЫ ОПЦИОНАЛЬНЫХ ПЛАТ
Параметры группы F служат для настройки опциональных плат, устанавливаемых в привод для расшире-
ния его возможностей, таких как платы интерфейсов для энкодеров, платы аналоговых и дискретных вхо-
дов и выходов, платы промышленных сетей связи.

 F1: ПЛАТЫ ЭНКОДЕРА
Параметры группы F1 используются для настройки работы защитной функции для опциональной платы 
энкодера. В таблице ниже показан список параметров, доступных для каждой опциональной платы.
Для получения более подробной информации об установке, подключении и настройке обратитесь к 
инструкции, прилагаемой к опциональной плате энкодера.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Для того, чтобы убедиться, что задания управления скон-
фигурированы правильно, выполните процедуры пробного пуска и проверьте привод. Неправильная настройка зада-
ний управления может привести к смерти, серьезной травме или повреждению оборудования из-за нежелательного 
вращения двигателя.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Обеспечьте надлежащую работу систем безопасности 
управляющего контроллера с целью предотвращения бесконтрольного запуска двигателей при обрыве обратной 
связи по скорости. Двигатели могут работать неуправлямо.

Таблица 12.29 Параметры для настройки опциональных плат энкодера

*1 Параметры, устанавливаемые в режиме вольт-частотного V/f управления по замкнутому контуру.
*2 Параметры, устанавливаемые для опциональной платы, подключенной к разъему CN5-B.

Параметр
Опциональная плата энкодера

PG-B3 PG-X3 PG-F3 PG-RT3

F1-01 x x x -

F1-02 x x x x

F1-03 x x x x

F1-04 x x x x

F1-05 x x x x

F1-06 x x x -

F1-08 x x x x

F1-09 x x x x

F1-10 x x x x

F1-11 x x x x

F1-12 *1 x x - -

F1-13 *1 x x - -

F1-14 x x x x

F1-18 x x x x

F1-19 x x x x

F1-20 - x x -

F1-21 x x - -

F1-30 x x - -

F1-31 *2 x x - -

F1-32 *2 x x - -

F1-33 *1  *2 x x - -

F1-34 *1  *2 x x - -

F1-35 *2 x x - -

F1-36 - x - -

F1-37 *2 x x - -

F1-50 - - x -

F1-51 - - x -

F1-52 - - x -

Количество плат, которое можно 
установить в привод 2 2 1 1
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 F1-01 Число импульсов энкодера 1 (имп/об)

 F1-02 Поведение двигателя при обрыве обратной связи

Если привод в течение времени, установленного в параметре F1-14 [Enc PGOpen Time for Detection], не 
обнаруживает поступления импульсов с выхода энкодера, он генерирует ошибку обрыва обратной связи 
PGo.

Примечание: 
• Скорость двигателя и условия нагрузки могут привести к ошибкам перенапряжения ov [Overvoltage] и перегрузки по току oC 

[Overcurrent].
• В режиме управления AOLV, установите параметр n4-72 = 2 [Spd Fbk Mode = With PG]. 

0 : Управляемый останов с замедлением
Привод замедляется до останова за установленное время замедления. Нормально-разомкнутый контакт 
реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
Привод выключает выход и двигатель останавливается самовыбегом (по инерции). Нормально-разомкну-
тый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
2 : Быстрый останов (C1-09)
Привод замедляется до останова за время, установленное в параметре времени быстрого останова C1-09 
[Fast Stop Time]. Нормально-разомкнутый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкну-
тый контакт 1NC-1CM размыкается.
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения
На дисплее отображается ошибка PGo и привод продолжает работу. Во избежание повреждения двигателя и 
оборудования используйте эту установку только в особых случаях. Включается дискретный выход, кото-
рому назначена функция сигнализации о несущественной ошибке [с H2-01 по H2-03 = 4].
4 : Продолжение работы без вывода предупреждающего сообщения
Привод продолжает работать без вывода на дисплее сообщения об ошибке PGo. Во избежание повреждения 
двигателя и оборудования используйте эту установку только в особых случаях.

 F1-03 Поведение двигателя при превышении скорости

Когда скорость двигателя превышает значение, установленное в параметре F1-08 [Overspeed Level] в тече-
ние времени, установленного в параметре F1-09 [Overspeed Delay Time], привод выводит ошибку превыше-
ния скорости oS.
0 : Управляемый останов с замедлением
Привод замедляется до останова за установленное время замедления. Нормально-разомкнутый контакт 
реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
Привод выключает выход и двигатель останавливается самовыбегом (по инерции). Нормально-разомкну-
тый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
2 : Быстрый останов (C1-09)
Привод замедляется до останова за время, установленное в параметре времени быстрого останова C1-09 
[Fast Stop Time]. Нормально-разомкнутый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкну-
тый контакт 1NC-1CM размыкается.
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения
На дисплее отображается ошибка oS и привод продолжает работу. Во избежание повреждения двигателя и 
оборудования используйте эту установку только в особых случаях. Включается дискретный выход, кото-
рому назначена функция сигнализации о несущественной ошибке [с H2-01 по H2-03 = 4].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-01
(0380)

Число импульсов энкодера 1
(Enc1 Pulse Count (PPR)) Служит для установки числа импульсов энкодера на оборот каждого двигателя.

1024 имп/об
(1 - 60000 имп/об)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-02
(0381)

Поведение двигателя при 
обрыве обратной связи
(PGOpen Detection Select) Служит для выбора режима работы двигателя (останов или продолжение работы) при обнару-

жении приводом ошибки обрыва обратной связи PGo [Encoder (PG) Feedback Loss].

1
(0 - 4)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-03
(0382)

Поведение двигателя при пре-
вышении скорости
(Overspeed Detection 
Selection)

Служит для выбора режима работы двигателя (останов или продолжение работы) при обнару-
жении приводом ошибки превышения скорости oS [Overspeed].

1
(0 - 3)
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Примечание: 
При выборе режима управления A1-02 = 6 [PM AOLV], привод автоматически установит в параметре значение F1-03 = 1 [Coast-
>Stop] – останов самовыбегом. Вы не можете изменить это значение.

 F1-04 Поведение двигателя при отклонении скорости

Когда разность между заданием частоты и скоростью двигателя превышает значение, установленное в 
параметре F1-10 [Speed Dev Level] в течение времени, установленного в параметре F1-11 [Speed Dev Delay 
Time], привод выводит ошибку отклонения скорости dEv. 
0 : Управляемый останов с замедлением
Привод замедляется до останова за установленное время замедления. Нормально-разомкнутый контакт 
реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
Привод выключает выход и двигатель останавливается самовыбегом (по инерции). Нормально-разомкну-
тый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
2 : Быстрый останов (C1-09)
Привод замедляется до останова за время, установленное в параметре времени быстрого останова C1-09 
[Fast Stop Time]. Нормально-разомкнутый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкну-
тый контакт 1NC-1CM размыкается.
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения
На дисплее отображается ошибка dEv и привод продолжает работу. Во избежание повреждения двигателя и 
оборудования используйте эту установку только в особых случаях. Включается дискретный выход, кото-
рому назначена функция сигнализации о несущественной ошибке [с H2-01 по H2-03 = 4].

 F1-05 Порядок чередования фаз при выводе импульсов энкодера

Для получения более подробной информации об установке порядка чередования и контроле правильности 
чередования при выводе импульсов энкодера обратитесь к руководству по установке опциональной платы.
0 : При прямом вращении опережают импульсы фазы A
1 : При прямом вращении опережают импульсы фазы B
 F1-06 Масштабирование импульсов энкодера 1 для монитора

Коэффициент деления = (1 + x)/yz, где значением установки является 3-значное число (xyz).
Например, при установке F1-06 = 032 коэффициент деления составляет 1/32.

Примечание: 
При использовании однофазного энкодера коэффициент деления для монитора составляет 1:1

 F1-08 Уровень превышения скорости

Когда скорость двигателя превышает значение, установленное в параметре F1-08 в течение времени, уста-
новленного в параметре F1-09, привод выводит ошибку превышения скорости oS.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-04
(0383)

Поведение двигателя при 
отклонении скорости
(Speed Dev Detection Select) Служит для выбора режима работы двигателя (останов или продолжение работы) при обнару-

жении приводом ошибки отклонения скорости dEv [Speed Deviation].

3
(0 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-05
(0384)

Чередование импульсов энко-
дера
(Enc1 Rotat Selection) Служит для установки порядка чередования импульсов фазы A и B энкодера при прямом вра-

щении двигателя. 

Определяется параметром 
A1-02
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-06
(0385)

Масштабирование импульсов 
энкодера для монитора
(Enc1 Pulse Scaling for 
Monitor)

Служит для установки соотношения между выводом и вводом импульсов энкодера в виде 3-
значного числа. Первая цифра является числителем, а вторая и третья цифры определяют зна-
менатель.

001
(001 - 032, 102 - 132

(1 - 1/32))

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-08
(0387)

Уровень превышения скоро-
сти
(Overspeed Level) Служит для установки уровня обнаружения превышения скорости oS [Overspeed] в процентах 

от максимальной выходной частоты.

115%
(0 - 120%)
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 F1-09 Время превышения скорости

Когда скорость двигателя превышает значение, установленное в параметре F1-08 [Overspeed Level] в тече-
ние времени, установленного в параметре F1-09, привод выводит ошибку превышения скорости oS.

 F1-10 Уровень отклонения скорости

Когда отклонение между заданием частоты и фактической скоростью двигателя превышает значение, уста-
новленное в параметре F1-10 в течение времени, установленного в параметре F1-11 [Speed Dev Delay Time], 
привод выводит ошибку отклонения скорости dEv.

 F1-11 Время отклонения скорости

Когда отклонение между заданием частоты и скоростью двигателя превышает значение, установленное в 
параметре F1-10 [Speed Dev Level] в течение времени, установленного в параметре F1-11, привод выводит 
ошибку отклонения скорости dEv. 

 F1-12 Количество зубьев шестерни 1 редуктора на валу двигателя

После установки количества зубьев шестерни привод рассчитывает скорость двигателя, согласно следую-
щей формуле:

Примечание: 
Когда F1-12 = 0 или F1-13 = 0, передаточное отношение равно 1.

 F1-13 Количество зубьев шестерни 2 редуктора на валу нагрузки

После установки количества зубьев шестерни привод рассчитывает скорость двигателя, согласно следую-
щей формуле:

Примечание: 
Когда F1-12 = 0 или F1-13 = 0, передаточное отношение равно 1.

 F1-14 Время на обнаружение обрыва обратной связи

Если привод в течение времени, установленного в параметре F1-14, не обнаруживает поступления импуль-
сов с выхода энкодера, он генерирует ошибку обрыва обратной связи PGo.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-09
(0388)

Время превышения скорости
(Overspeed Delay Time) Служит для установки промежутка времени в течение которого обратная связь по скорости 

должна превышать уровень параметра F1-08 для обнаружения превышения скорости oS 
[Overspeed].

Определяется параметром 
A1-02

(0,0 - 2.0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-10
(0389)

Уровень отклонения скорости
(Speed Dev Level) Служит для установки уровня обнаружения оклонения скорости dEv [Speed Deviation] в про-

центах от максимальной выходной частоты.

10%
(0 - 50%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-11
(038A)

Время отклонения скорости
(Speed Dev Delay Time) Служит для установки промежутка времени в течение которого обратная связь по скорости 

должна превышать уровень параметра F1-10 для обнаружения отклонения скорости dEv 
[Speed Deviation].

0.5 с
(0,0 - 10,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-12
(038B)

Кол-во зубьев двигателя
(Enc1 Gear Teeth1) Служит для установки количества зубьев шестерни редуктора на валу двигателя. Этот пара-

метр вместе с параметром F1-13 [Enc1 Gear Teeth2] служит для установки передаточного 
отношения между двигателем и энкодером 1.

0
(0 - 1000)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-13
(038C)

Кол-во зубьев нагрузки
(Enc1 Gear Teeth2) Служит для установки количества зубьев шестерни редуктора на валу нагрузки. Этот пара-

метр вместе с параметром F1-12 [Enc1 Gear Teeth1] служит для установки передаточного 
отношения между двигателем и энкодером.

0
(0 - 1000)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-14
(038D)

Время обрыва обратной связи
(Enc PGOpen Time for 
Detection) Служит для установки промежутка времени, в течение которого привод не должен принимать 

импульсный сигнал энкодера, чтобы обнаружить ошибку обрыва обратной связи PGo 
[Encoder (PG) Feedback Loss].

2.0 с
(0,0 - 10,0 с)
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Примечание:
Скорость двигателя и условия нагрузки могут привести к ошибкам перенапряжения ov [Overvoltage] и перегрузки по току oC 
[Overcurrent].

 F1-18 Количество оборотов для обнаружения обратного вращения

Привод обнаруживает ошибку обратного вращения dv3 при одновременном наличии в течение времени F1-
18 двух следующих условий:
• Направление задания крутящего момента противоположно направлению разгона. Например, задание кру-

тящего момента приложено в прямом направлении, а разгон происходит в обратном направлении.
• Разность между заданием скорости и фактической скоростью составляет более 30%.

Примечание: 
• Сравните установку параметра E5-11 [Enc ZPulse Offset] со значением  на паспортной табличке двигателя. Обычно ошибка 

dv3 возникает из-за неправильной установки параметра смещения импульса Z энкодера E5-11.
• Для выключения функции установите параметр F1-18 = 0.

 F1-19 Количество импульсов для обнаружения обратного вращения

Привод обнаруживает ошибку обратного вращения dv4 [Inversion Prevention Detection], когда количество 
импульсов энкодера в направлении, противоположном заданию скорости, превышает значение параметра 
F1-19.

Примечание: 
• Сравните установку параметра E5-11 [Enc ZPulse Offset] со значением  на паспортной табличке двигателя. Обычно ошибка 

dv4 возникает из-за неправильной установки параметра смещения импульса Z энкодера E5-11.
• При использовании привода в применении, в котором возможен проворот двигателя под воздействием нагрузки в направлении, 

противоположном заданию скорости, установите параметр F1-19 = 0.

 F1-20 Выбор функции контроля обрыва энкодера 1

0 : Деактивирована
1 : Активирована
 F1-21 Выбор каналов энкодера 1

0 : Обнаружение импульса фазы A
1 : Обнаружение импульсов AB
 F1-30 Выбор порта платы энкодера двигателя 2

0 : CN5-C 
Сигналы обратной связи по скорости от двигателя 1 и от двигателя 2 принимаются на одну опциональную 
плату.
1 : CN5-B 
Сигналы обратной связи по скорости от двигателя 1 и от двигателя 2 принимаются на две опциональные 
платы.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-18
(03AD)

Кол-во оборотов для обнару-
жения обратного вращения
(Dev3 Mode Selection) Служит для установки количества оборотов, необходимых приводу для обнаружения противо-

положности направления задания крутящего момента и направления разгона, и для вывода 
ошибки обратного вращения dv3 [Inversion Detection].

10
(0 - 10)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-19
(03AE)

Кол-во импульсов для обнару-
жения обратного вращения
(Dev4 Mode Selection) Служит для установки количества импульсов, необходимого приводу для обнаружения 

ошибки обратного вращения dv4 [Inversion Prevention Detection].

128
(0 - 5000)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-20
(03B4)

Выбор функции контроля 
обрыва энкодера
(Enc1 PCB Disconnect Detect) Служит для установки функции включения и выключения обнаружения обрыва кабеля энко-

дера и вывода аппаратной ошибки энкодера PGoH [Encoder (PG) Hardware Fault].

1
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-21
(03BC)

Выбор каналов энкодера
(Enc1 Signal Selection) Служит для установки количества каналов для сигнала опциональной платы энкодера.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-30
(03AA)

Выбор порта платы энкодера 
2
(M2 Enc PCB Port Select) Служит для выбора порта установки опциональной платы энкодера двигателя 2.

1
(0, 1)
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 F1-31 Число импульсов энкодера 2 (имп/об)

 F1-32 Порядок чередования фаз при выводе импульсов энкодера 2

Для получения более подробной информации об установке порядка чередования и контроле правильности 
чередования при выводе импульсов энкодера обратитесь к руководству по установке опциональной платы.
0 : При прямом вращении опережают импульсы фазы A 
1 : При прямом вращении опережают импульсы фазы B
 F1-33 Количество зубьев шестерни 1 редуктора на валу двигателя 2

После установки количества зубьев шестерни привод рассчитывает скорость двигателя, согласно следую-
щей формуле:

Примечание: 
Когда F1-33 = 0 или F1-34 = 0, передаточное отношение равно 1.

 F1-34 Количество зубьев шестерни 2 редуктора на валу нагрузки для двигателя 2

После установки количества зубьев шестерни привод рассчитывает скорость двигателя, согласно следую-
щей формуле:

Примечание: 
Когда F1-33 = 0 или F1-34 = 0, передаточное отношение равно 1.

 F1-35 Масштабирование импульсов энкодера 2 для монитора

Коэффициент деления = (1 + x)/yz, где значением установки является 3-значное число (xyz).
Например, при установке F1-35 = 032 коэффициент деления составляет 1/32.

Примечание: 
При использовании однофазного энкодера коэффициент деления для монитора составляет 1:1

 F1-36 Выбор функции контроля обрыва энкодера 2

0 : Деактивирована
1 : Активирована

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-31
(03B0)

Число импульсов энкодера 2
(Enc2 Pulse Count (PPR)) Служит для установки количества выходных импульсов энкодера на каждый оборот двигателя 

2.

1024 имп/об
(1 - 60000 имп/об)

F1-32
(03B1)

Послед-сть импульсов энко-
дера 2
(Enc2 Rotat Selection) Служит для установки порядка чередования при выводе импульсов фазы A и B энкодера при 

прямом вращении двигателя 2.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-33
(03B2)

Кол-во зубьев двигателя 2
Enc2 Gear Teeth1 Служит для установки количества зубьев шестерни редуктора на валу двигателя 2. Этот пара-

метр вместе с параметром F1-34 [Enc2 Gear Teeth2] служит для установки передаточного 
отношения между двигателем и энкодером.

0
(0 - 1000)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-34
(03B3)

Кол-во зубьев нагрузки 2
Enc2 Gear Teeth2 Служит для установки количества зубьев шестерни редуктора на валу нагрузки двигателя 2. 

Этот параметр вместе с параметром F1-33 [Enc2 Gear Teeth1] служит для установки переда-
точного отношения между двигателем и энкодером.

0
(0 - 1000)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-35
(03BE)

Масштабирование импульсов 
энкодера 2 для монитора
(Enc2 Pulse Scaling for 
Monitor)

Служит для установки соотношения между выводом и вводом импульсов энкодера двигателя 
2 в виде 3-значного числа. Первая цифра является числителем, а вторая и третья цифры опре-
деляют знаменатель.

001
(001 - 032, 102 - 132

(1 - 1/32))

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-36
(03B5)

Выбор функции контроля 
обрыва энкодера 2
(Enc2 PCB Disconnect Detect) Служит для установки функции включения и выключения обнаружения обрыва кабеля энко-

дера и вывода аппаратной ошибки энкодера PGoH [Encoder (PG) Hardware Fault] для двига-
теля 2.

1
(0, 1)
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 F1-37 Выбор каналов энкодера 2

0 : Обнаружение импульса фазы A
1 : Обнаружение импульсов AB
 F1-50 Тип энкодера

0 : EnDat Sin/Cos
1 : Только последовательный EnDat
2 : Hiperface
 F1-51 Уровень обнаружения аппаратной ошибки энкодера

Привод обнаруживает аппаратную ошибку энкодера PGoH, когда значение этого параметра становится 
меньше величины . 
В данном выражении, Sin - это одноканальный выход (фаза B) от энкодера и Cos - это одноканальный выход 
(фаза A) от энкодера. 

Примечание: 
Эта функция активна при установке параметра F1-20 = 1 [Enc1 PCB Disconnect Detect = Enabled]. 

 F1-52 Скорость связи с энкодером по последовательному интерфейсу

Примечание: 
Для активации этой функции установите параметр F1-50 = 1 или 2 [Enc Selection = EnDat Serial Only или Hiperface].

0 : 1Мбитс/9600битс
1 : 500кбитс/19200битс
2 : 1Мбитс/38400битс

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-37
(03BD)

Выбор каналов энкодера 2
(Enc2 Signal Selection) Служит для установки количества каналов для сигнала опциональной платы энкодера для 

двигателя 2.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-50
(03D2)

Тип энкодера
(Enc Selection) Служит для установки типа энкодера, подключенного к опциональной алвте PG-F3.

0
(0 - 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-51
(03D3)

Уровень обнаружения аппа-
ратной ошибки энкодера
(PGoH Detect Level) Привод обнаруживает аппаратную ошибку энкодера PGoH [Encoder (PG) Hardware Fault], 

когда значение этого параметра меньше величины .

80%
(1 - 100%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F1-52
(03D4)

Скорость связи с послед. 
энкодером
(Serial Enc bps for 
Communication)

Служит для установки скорости связи между опциональной платой PG-F3 и последователь-
ным энкодером.

0
(0 - 2)
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 F2: ПЛАТЫ АНАЛОГОВЫХ ВХОДОВ
Параметры группы F2 служат для настройки работы привода с установленной опциональной платой ана-
логовых входов AI-A3. Плата AI-A3 оснащена 3 входами, рассчитанными на прием сигнала напряжения -10 
В - +10 В (20 кОм) или токового сигнала 4 мА - 20 мА (250 Ом). Используйте плату AI-A3 для подачи в при-
вод очень точного аналогового задания с высоким разрешением.
Для получения более подробной информации об установке, подключении и настройке платы AI-A3 обрати-
тесь к прилагаемому к ней руководству.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Для того, чтобы убедиться, что задания управления скон-
фигурированы правильно, выполните процедуры пробного пуска и проверьте привод. Неправильная настройка зада-
ний управления может привести к смерти, серьезной травме или повреждению оборудования из-за нежелательного 
вращения двигателя.

 F2-01 Режим ввода аналогового задания

Примечание: 
Если плата AI-A3 не установлена в привод, то активными являются аналоговые входы с AI1 по AI3, встроенные в привод. В 
таком случае этот параметр не работает.

0 : 3 независимых канала
Установите параметр F2-01 = 0 для повышения точности аналого-цифрового преобразования при использо-
вании функций для входов AI1 - AI3, встроенных в привод, в том виде, как они есть. При установке платы 
AI-A3 вы можете подать сигналы на ее входы V1-V3. Функции входов AI1, AI2 и AI3, встроенных в привод, 
передаются входам V1, V2 и V3 на плате AI-A3. Для получения отрицательных значений задания исполь-
зуйте настройки усиления и смещения при вводе токового сигнала.

Примечание: 
• Для индивидуальной настройки входов установите параметр источника задания частоты b1-01 = 1 [Analog Input].
• При одновременной установке параметров F2-01 = 0 и b1-01 = 3 [Option PCB] привод обнаружит ошибку выбора источника 

задания oPE05 [Run Cmd/Freq Ref Source Sel Err].
На Рисунке 12.70 показана блок-схема индивидуального использования аналоговых входов. Для выбора 
функции ввода сигналов аналогового задания через входы платы AI-A3 и для настройки коэффициентов 
усиления и смещений для этих сигналов в первую очередь назначьте эту функцию аналоговым входам с 
помощью параметров H3-xx.

Рисунок 12.70 Блок-схема индивидуального использования аналоговых входов

1 : Суммирование 3 каналов
Для установки дополнительных входов для ввода задания частоты установите параметр b1-01 = 3 [Option 
PCB].
Вы можете подавать задание частоты непосредственно на входы. Итоговым задание частоты будет сумма 
сигналов, поступающих через входы с V1 по V3.
Для использования платы AI-A3 для дополнительного ввода задания установите параметр F2-01 = 1.
На Рисунок 12.71 показана блок-схема использования аналоговых входов в режиме суммирования. Для 
настройки коэффициентов усиления и смещений для дополнительных сигналов задания частоты исполь-
зуйте параметры F2-02 [An.In Option Gain] и F2-03 [An.In Option Bias].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F2-01
(038F)

Режим аналогового задания
(An.In Funct.Selection) Служит для установки режима ввода аналогового задания через входы опциональной платы 

AI-A3.

0
(0, 1)
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Рисунок 12.71 Блок-схема использования аналоговых входов в режиме суммирования

Использование параметров F2-02 и F2-03 для регулировки характеристик задания
Если параметр смещения F2-03 установлен в 0%, то коэффициент усиления в параметре F2-02 и значение 
дополнительного ввода устанавливают соотношение (%) максимальной выходной частоты в качестве зада-
ния частоты.

Примечание: 
Для каждого канала задания уровень входного напряжения 10 В или уровень входного тока 20 мА соответствуют 100% значению 
задания.

Смещение, установленное в F2-03, устанавливает отношение (%) максимальной выходной частоты в каче-
стве задания частоты, когда значение дополнительного ввода составляет 0%.

Примечание: 
Для каждого канала задания уровень входного напряжения 0 В или уровень входного тока 4 мА соответствуют значению задания 
0%.

• Пример 1: 
Если усиление в параметре F2-02 установлено на 50%, смещение в параметре F2-03 установлено на 0%, а 
значение дополнительного ввода составляет 100%, то задание частоты будет составлять 50% от макси-
мальной частоты. Если значение дополнительного ввода составляет 200%, то задание частоты будет 
составлять 100% от максимальной частоты.

• Пример 2: 
Если усиление в параметре F2-02 установлено на 200%, смещение в параметре F2-03 установлено на 0%, 
а значение дополнительного ввода составляет 50%, то задание частоты становится эквивалентным макси-
мальной выходной частоте. Задание частоты не будет превышать максимальную выходную частоту, хотя 
значение дополнительного ввода составляет 50% или выше.

• Пример 3: 
Если усиление в параметре F2-02 установлено на 100%, смещение в параметре F2-03 установлено на 
30%, а значение дополнительного ввода составляет 0%, то задание частоты будет составлять 30% от мак-
симальной частоты. Если значение дополнительного ввода составляет 70%, то задание частоты стано-
вится эквивалентным максимальной выходной частоте. Задание частоты не будет превышать 
максимальную выходную частоту, хотя значение дополнительного ввода составляет 70% или выше.

 F2-02 Усиление аналоговых входов опциональных плат

Примечание:
Для активации этой функции установите параметр F2-01 = 1 [3 Channels Added Together].

 F2-03 Смещение аналоговых входов опциональных плат

Примечание: 
Для активации этой функции установите параметр F2-01 = 1 [3 Channels Added Together].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F2-02
(0368)
ХОД

Усиление аналоговых входов 
опц. плат
(An.In Option Gain) Служит для установки коэффициента усиления аналогового задания в процентах от макси-

мальной выходной частоты.

100,0%
(-999.9 - +999.9%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F2-03
(0369)
ХОД

Смещение аналоговых вхо-
дов опц. плат
(An.In Option Bias) Служит для установки смещения аналогового задания в процентах от максимальной выход-

ной частоты.

0,0%
(-999.9 - +999.9%)
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 F3: ПЛАТЫ ДИСКРЕТНЫХ (ЦИФРОВЫХ) ВХОДОВ
Параметры группы F3 служат для выбора типа входного сигнала для дискретных входов опциональной 
платы DI-A3.
При установке платы DI-A3 в привод используйте ее дискретные входы для установки задания частоты. 
Для использования этой платы для ввода задания частоты установите параметр b1-01 = 3 [Freq. Ref. Sel. 1 = 
Option PCB]. Характеристки входного сигнала – гальванически развязанный вход 24 Впост и 8 мА.
• Двоичный, 16-бит/Двоично-десятичный, 4-разрядный ввод
• Двоичный, 12- бит/Двоично-десятичный, 3-разрядный ввод
• Двоичный, 8-бит/Двоично-десятичный, 2-разрядный ввод
Вы можете также использовать входы платы DI-A3 в качестве многофункциональных дискретных входов 
при правильной установке параметра F3-01.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Для того, чтобы убедиться, что задания управления скон-
фигурированы правильно, выполните процедуры пробного пуска и проверьте привод. Неправильная настройка зада-
ний управления может привести к смерти, серьезной травме или повреждению оборудования из-за нежелательного 
вращения двигателя.

 Дискретные входы платы DI-A3
Для использования входов платы DI-A3 в качестве многофункциональных дискретных входов установите 
параметры F3-01 = 8 [D.In Funct Selection = MF Digital Input] и b1-01  3 [Freq. Ref. Sel. 1  Option PCB].
Для выбора функции дискретных входов платы DI-A3 используйте параметры с F3-10 по F3-25 [D0 
Function Selection - DF Function Selection].

Примечание: 
• Для получения более подробной информации об установках функций дискретных входов см. раздел в описании параметров 

H1-xx “Значения установок для многофункциональных дискретных входов”.
• Значения 0 [3-проводной режим] и с 20 по 2F [Внешняя ошибка] устанавливаются в параметрах с F3-10 по F3-25.
• Если вы не используете входы платы DI-A3 в качестве дискретных входов, то установите параметры с F3-10 по F3-25 = F [Not 

Used].
• Привод дважды опрашивает состояние входов Dx платы DI-A3, в зависимости от установки параметра b1-06 [Double Scan DI 

Inputs Select].
• При установке параметра F3-01 = 8, когда входы платы DI-A3 установлены в качестве источника задания частоты (с b1-01 по 

b1-15 = 3 [Freq. Ref. Sel. 1 или Freq. Ref. Sel. 2 = Option PCB]), привод обнаружит ошибку выбора источника задания частоты 
oPE05 [Run Cmd/Freq Ref Source Sel Err].

• С дискретными входами платы DI-A3 могут использоваться следующие функции:
– с H1-40 по H1-42 [Mbus 15C0h b0 Input Function to Mbus 15C0h b2 Input Function] 
– с H7-01 по H7-04 [Virtual In1 Select Function to Virtual In4 Select Function] 

 F3-01 Формат данных дискретных входов

Примечание:
Если в параметре o1-03 = 2 или 3 [об/мин или пользовательские единицы], то для входного сигнала используется двоично-деся-
тичный код. Параметр o1-03 определяет единицы установки.

0 : Двоично-десятичный ввод, 1%
1 : Двоично-десятичный ввод, 0.1%
2 : Двоично-десятичный ввод, 0,01%
3 : Двоично-десятичный ввод, 1 Гц
4 : Двоично-десятичный ввод, 0,1 Гц
5 : Двоично-десятичный ввод, 0,01 Гц
6 : Двоично-десятичный ввод (5-разрядный), 0,01 Гц
7 : Двоичный ввод
Единица установки и диапазон установки различаются в зависимости от установки параметра F3-03 [D.In 
Data Length Select]. 
• F3-03 = 0 [8-бит]: 100%/255 (-255 - +255) 
• F3-03 = 1 [12-бит]: 100%/4095 (-4095 - +4095) 
• F3-03 = 2 [16-бит]: 100%/30000 (-33000 - +33000) 
8 : Многофункциональный дискретный вход
Входы платы DI-A3 также могут использоваться в качестве многофункциональных дискретных входов.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F3-01
(0390)

Формат данных дискретных 
входов
(D.In Funct Selection) Служит для установки формата данных для сигналов дискретных входов. Для активации этой 

функции установите параметр o1-03 = 0 или 1 [FrqDisplay Unit Selection = 0,01 Гц или 0,01%
(100%=E1-04)].

0
(0 - 8)
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 F3-03 Длина данных дискретных входов

0 : 8-бит
1 : 12-бит
2 : 16-бит

Таблица 12.30 Выбор функции входа платы DI-A3

*1 Установка параметра длины данных F3-03 = 2 [16-bit] активирует режим ввода F3-01 = 6 [BCD (5-digit), 0,01 Hz] и задание 
частоты от 0,00 Гц до 399,8 Гц может устанавливаться посредством двоично-десятичного ввода. Заметьте, что клемма SI 
также используется для битов данных. Отрицательные команды не могут быть введены, поскольку информация о кодирова-
нии (положительном/отрицательном) не может быть добавлена к данным. 
Минимальное значение бита для первого двоично-десятичного разряда составляет 2. По этой причине значение 0,02 Гц явля-
ется наименьшей доступной единицей для установки частоты. При установке параметра F3-03 2, когда параметр F3-01 = 6, 
привод обнаружит ошибку выбора источника задания частоты oPE05 [Run Cmd/Freq Ref Source Sel Err].

*2 При использовании двоично-десятичного ввода со знаком в наибольшем значащем разряде может быть установлено значение 
от 0 до15. В других разрядах могут быть установлены значения от 0 до 9.

 F3-10 Выбор функции для входа D0

 F3-11 Выбор функции для входа D1

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F3-03
(03B9)

Длина данных дискретных 
входов
(D.In Data Length Select) Служит для установки количества битов для формирования задания частоты с помощью 

опциональной платы дискретного ввода DI-A3.

2
(0 - 2)

Клеммный 
блок Вход

Двоично-десятичный, со знаком [F3-01 = 0 - 5]
Двоично-

десятичный, без 
знака [F3-01 = 6] *1

Двоично-десятичный, со 
знаком [F3-01 = 7]

8-бит [F3-03 = 0] 12-бит [F3-03 = 1] 16-бит [F3-03 = 2] 8-бит
[F3-03 = 0]

12-бит 
[F3-03 = 1]

16-бит
[F3-03 = 2]

TB2 DI0 1 разряд
(0 - 9)

1 1 разряд
(0 - 9)

1 1 разряд
(0 - 9)

1 1 разряд
(0, 2, 4, 6, 
8)

2 бит 0 бит 0 бит 0

DI1 2 2 2 4 бит 1 бит 1 бит 1

DI2 4 4 4 8 бит 2 бит 2 бит 2

DI3 8 8 8 2 разряда
(0 - 9)

1 бит 3 бит 3 бит 3

DI4 2 разряда
(0 - 15) *2

1 2 разряда 
(0 - 9)

1 2 разряда
(0 - 9)

1 2 бит 4 бит 4 бит 4

DI5 2 2 2 4 бит 5 бит 5 бит 5

DI6 4 4 4 8 бит 6 бит 6 бит 6

DI7 8 8 8 3 разряда
(0 - 9)

1 бит 7 бит 7 бит 7

TB3 DI8 - - 3 разряда  
(0 - 15) *2

1 3 разряда 
(0 - 9)

- 2 - бит 8 бит 8

DI9 - 2 - 4 - бит 9 бит 9

DIA - 4 - 8 - бит 10 бит 10

DIB - 8 - 4 разряда
(0 - 9)

1 - бит 11 бит 11

DIC - - - - 4 разряда 
(0 - 15) *2

- 2 - - бит 12

DID - - - 4 - - бит 13

DIE - - - 8 - - бит 14

DIF - - - 5 разрядов
(0 - 3)

1 - - бит 15

TB1 SI Сигнал SIGN (кодированный)
0: Прямой ход, 1: Обратный ход

2 Сигнал SIGN (кодированный)
0: Прямой ход, 1: Обратный ход

SE Сигнал SET (загруженный)
1: Загружает значение, установленное для DI0-DIF и SI.

D24V Внутренний источник питания: 24 В ± 5%

DIC Общая клемма для входного сигнала

D0V Общая клемма внутреннего источника питания: 0 В

SD Клемма для подключения экрана кабеля (не заземлена)

FE Клемма для подключения экрана кабеля (заземлена)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F3-10
(0BE3)

Эксперт

Выбор функции входа D0
(D0 Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы D0 платы дискретных входов DI-A3, когда выбран 

режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct Selection = MF Digital 
Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F3-11
(0BE4)

Эксперт

Выбор функции входа D1
(D1 Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы D1 платы дискретных входов DI-A3, когда выбран 

режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct Selection = MF Digital 
Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)
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 F3-12 Выбор функции для входа D2

 F3-13 Выбор функции для входа D3

 F3-14 Выбор функции для входа D4

 F3-15 Выбор функции для входа D5

 F3-16 Выбор функции для входа D6

 F3-17 Выбор функции для входа D7

 F3-18 Выбор функции для входа D8

 F3-19 Выбор функции для входа D9

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F3-12
(0BE5)

Эксперт

Выбор функции входа D2
(D2 Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы D2 платы дискретных входов DI-A3, когда выбран 

режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct Selection = MF Digital 
Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F3-13
(0BE6)

Эксперт

Выбор функции входа D3
(D3 Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы D3 платы дискретных входов DI-A3, когда выбран 

режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct Selection = MF Digital 
Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F3-14
(0BE7)

Эксперт

Выбор функции входа D4
(D4 Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы D4 платы дискретных входов DI-A3, когда выбран 

режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct Selection = MF Digital 
Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F3-15
(0BE8)

Эксперт

Выбор функции входа D5
(D5 Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы D5 платы дискретных входов DI-A3, когда выбран 

режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct Selection = MF Digital 
Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F3-16
(0BE9)

Эксперт

Выбор функции входа D6
(D6 Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы D6 платы дискретных входов DI-A3, когда выбран 

режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct Selection = MF Digital 
Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F3-17
(0BEA)
Эксперт

Выбор функции входа D7
(D7 Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы D7 платы дискретных входов DI-A3, когда выбран 

режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct Selection = MF Digital 
Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F3-18
(0BEB)
Эксперт

Выбор функции входа D8
(D8 Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы D8 платы дискретных входов DI-A3, когда выбран 

режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct Selection = MF Digital 
Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F3-19
(0BEC)
Эксперт

Выбор функции входа D9
(D9 Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы D9 платы дискретных входов DI-A3, когда выбран 

режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct Selection = MF Digital 
Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)
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 F3-20 Выбор функции для входа DA

 F3-21 Выбор функции для входа DB

 F3-22 Выбор функции для входа DC

 F3-23 Выбор функции для входа DD

 F3-24 Выбор функции для входа DE

 F3-25 Выбор функции для входа DF

 F4: ПЛАТЫ АНАЛОГОВЫХ ВЫХОДОВ
Параметры группы F4 служат для настройки работы привода с установленной платой аналоговых выходов 
AO-A3. Плата AO-A3 оснащена 2 выходами (клеммы V1 и V2) для вывода сигналов с выходным разреше-
нием 11 бит
(1/2048) + код с диапазоном выходного напряжения от -10 В до +10 В. Используйте плату AO-A3 в приводе 
для вывода аналоговых сигналов мониторинга состояния выхода привода (выходной частоты и выходного 
тока).
Для получения более подробной информации об установке, подключении и настройке платы AO-A3 обра-
титесь к прилагаемому к ней руководству.
Используйте параметры мониторов U для выбора данных, которые будут выводиться через клеммы V1 и V2 
на плате AO-A3.
В качестве значения установки введите в параметр три последние цифры названия монитора Ux-xx.
• Использование параметров усиления и смещения для регулировки уровня выходного сигнала для клеммы 

V1
Перед настройкой выходного сигнала необходимо остановить привод. Для калибровки привода исполь-
зуйте следующую процедуру:

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F3-20
(0BED)
Эксперт

Выбор функции входа DA
(DA Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы DA платы дискретных входов DI-A3, когда выбран 

режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct Selection = MF Digital 
Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F3-21
(0BEE)
Эксперт

Выбор функции входа DB
(DB Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы DB платы дискретных входов DI-A3, когда выбран 

режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct Selection = MF Digital 
Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F3-22
(0BEF)
Эксперт

Выбор функции входа DC
(DC Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы DC платы дискретных входов DI-A3, когда выбран 

режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct Selection = MF Digital 
Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F3-23
(0BF0)

Эксперт

Выбор функции входа DD
(DD Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы DD платы дискретных входов DI-A3, когда выбран 

режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct Selection = MF Digital 
Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F3-24
(0BF1)

Эксперт

Выбор функции входа DE
(DE Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы DE платы дискретных входов DI-A3, когда выбран 

режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct Selection = MF Digital 
Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F3-25
(0BF2)

Эксперт

Выбор функции входа DF
(DF Function Selection) Служит для выбора функции для клеммы DF платы дискретных входов DI-A3, когда выбран 

режим многофункционального дискретного входа F3-01 = 8 [D.In Funct Selection = MF Digital 
Input].

0
(0 - 4, 6 - 19F)
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1. Откройте на дисплее параметр усиления F4-02 [Term.V1 Gain]. 
Через клемму V1 будет выводится напряжение, соответствующее 100% уровню монитора, установлен-
ного в параметре F4-01 [Term.V1 Funct Selection]. 

2. Просмотрите монитор, связанный с клеммой V1 и отрегулируйте усиление в параметре F4-02. 
3. Откройте на дисплее параметр смещения F4-05 [Term.V1 Bias]. 

Через клемму V1 будет выводится аналоговый сигнал, соответствующий 100% уровню монитора, уста-
новленного в параметре F4-01.

4. Просмотрите монитор, связанный с клеммой V1 и отрегулируйте смещение в параметре F4-05.
• Использование параметров усиления и смещения для регулировки уровня выходного сигнала для клеммы 

V2
Перед настройкой выходного сигнала необходимо остановить привод. Для калибровки привода исполь-
зуйте следующую процедуру:
1. Откройте на дисплее параметр усиления F4-04 [Term.V2 Gain]. 

Через клемму V2 будет выводится напряжение, соответствующее 100% уровню монитора, установлен-
ного в параметре F4-03 [Term.V2 Function Selection]. 

2. Просмотрите монитор, связанный с клеммой V2 и отрегулируйте усиление в параметре F4-04.
3. Откройте на дисплее параметр смещения F4-06 [Term.V2 Bias]. 

Через клемму V2 будет выводится аналоговый сигнал, равный 0% от уровня, установленного в параме-
тре F4-03.

4. Просмотрите монитор, связанный с клеммой V2 и отрегулируйте смещение в параметре F4-06. 

 F4-01 Функция аналогового выхода V1

В качестве значения установки введите в параметр три последние цифры названия монитора Ux-xx 
[MONITORS] для вывода данных через опциональную плату. Например, для монитора выходной частоты 
U1-02 [Output Frequency] установите в параметре x-xx значение 102.

Примечание: 
• Вы не можете использовать все мониторы во всех режимах управления.
• Для использования выхода в сквозном режиме установите значения 000 или 031. Вы можете использовать эту установку для 

регулировки выходного сигнала V1 из ПЛК посредством сети Modbus или опциональной платы связи.

 F4-02 Усиление аналогового выхода V1

Максимальное напряжение вывода через клемму V1 составляет ±10 В. Для установки уровня сигнала 
используйте параметр F4-07 [Term.V1 Level of Signal].
Пример установки:
При использовании указанных ниже установок уровень в 100% отслеживаемой характеристики (номиналь-
ного тока привода) будет соответствовать выходному напряжению на клемме V1 в 5 В (50% от 10 В). При 
выходном токе привода 200% через клемму V1 будет выводиться максимальное напряжение 10 В.
• F4-01 [Term.V1 Funct Selection] = 102 (U1-02: Output Frequency)
• F4-02 = 50,0%
• F4-05 [Term.V1 Bias] = 0,0%
• F4-07 = 0 (0-10В)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F4-01
(0391)

Функция аналогового выхода 
V1
(Term.V1 Funct Selection) Служит для выбора объекта мониторинга для вывода его сигнала через клемму V1 опцио-

нальной платы AO-A3.

102
(000 - 999)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F4-02
(0392)
ХОД

Усиление аналогового выхода 
V1
(Term.V1 Gain) Служит для установки коэффициента усиления для сигнала, посылаемого через клемму V1 

опциональной платы AO-A3. Устанавливает уровень выходного аналогового сигнала 10 В или 
20 мА для отображения уровня 100% отслеживаемого параметра.

100,0%
(-999.9 - +999.9%)
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 F4-03 Функция аналогового выхода V2

В качестве значения установки введите в параметр три последние цифры названия монитора Ux-xx 
[MONITORS] для вывода данных через опциональную плату. Например, для монитора выходного тока U1-
03 [Output Current] установите в параметре x-xx значение 103.

Примечание: 
• Вы не можете использовать все мониторы во всех режимах управления.
• Для использования выхода в сквозном режиме установите значения 000 или 031. Вы можете использовать эту установку для 

регулировки выходного сигнала V2 из ПЛК посредством сети Modbus или опциональной платы связи.

 F4-04 Усиление аналогового выхода V2

Максимальное напряжение вывода через клемму V2 составляет ±10 В. Для установки уровня сигнала 
используйте параметр F4-08 [Term.V2 Level of Signal].
Пример установки:
При использовании указанных ниже установок уровень в 100% отслеживаемой характеристики (номиналь-
ного тока привода) будет соответствовать выходному напряжению на клемме V2 в 5 В (50% от 10 В). При 
выходном токе привода 200% через клемму V2 будет выводиться максимальное напряжение 10 В.
• F4-03 [Term.V2 Function Selection] = 103 (U1-03: Output Current) 
• F4-04 = 50,0% 
• F4-06 [Term.V2 Bias] = 0,0% 
• F4-08 = 0 (0-10В) 

 F4-05 Смещение аналогового выхода V1

Максимальное напряжение вывода через клемму V1 составляет ±10 В. Для установки уровня сигнала 
используйте параметр F4-07 [Term.V1 Level of Signal].

 F4-06 Смещение аналогового выхода V2

Максимальное напряжение вывода через клемму V2 составляет ±10 В. Для установки уровня сигнала 
используйте параметр F4-08 [Term.V2 Level of Signal].

 F4-07 Уровень сигнала аналогового выходаV1 

0 : 0 - 10В
1 : -10 - 10В

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F4-03
(0393)

Функция аналогового выхода 
V2
(Term.V2 Function Selection) Служит для выбора объекта мониторинга для вывода его сигнала через клемму V2 опцио-

нальной платы AO-A3.

103
(000 - 999)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F4-04
(0394)
ХОД

Усиление аналогового выхода 
V2
(Term.V2 Gain) Служит для установки коэффициента усиления для сигнала, посылаемого через клемму V2 

опциональной платы AO-A3. Устанавливает уровень выходного аналогового сигнала 10 В или 
20 мА для отображения уровня 100% отслеживаемого параметра.

50,0%
(-999.9 - +999.9%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F4-05
(0395)
ХОД

Смещение аналогового 
выхода V1
(Term.V1 Bias) Служит для установки смещения сигнала монитора, посылаемого через клемму V1 опцио-

нальной платы AO-A3. Установите уровень аналогового сигнала с выхода V1 на 10 В или 20 
мА в качестве 100% при выходном уровне отслеживаемого параметра 0%.

0,0%
(-999.9 - +999.9%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F4-06
(0396)
ХОД

Смещение аналогового 
выхода V2
(Term.V2 Bias) Служит для установки смещения сигнала монитора, посылаемого через клемму V2 опцио-

нальной платы AO-A3. Установите уровень аналогового сигнала с выхода V1 на 10 В или 20 
мА в качестве 100% при выходном уровне отслеживаемого параметра 0%.

0,0%
(-999.9 - +999.9%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F4-07
(0397)

Уровень сигнала V1
(Term.V1 Level of Signal) Служит для установки уровня выходного аналогового сигнала, посылаемого через клемму V1 

опциональной платы AO-A3.

0
(0, 1)
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 F4-08 Уровень сигнала аналогового выхода V2

0 : 0 - 10В
1 : -10 - 10В

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F4-08
(0398)

Уровень сигнала V2 (Term.V2 
Level of Signal) Служит для установки уровня выходного аналогового сигнала, посылаемого через клемму V2 

опциональной платы AO-A3.

0
(0, 1)
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 F5: ПЛАТЫ ДИСКРЕТНЫХ (ЦИФРОВЫХ) ВЫХОДОВ
Параметры группы F5 служат для установки режима вывода и выбора функций для выходных сигналов 
установленной в привод опциональной платы дискретных выходов DO-A3.
При установке платы DO-A3 в привод вы можете использовать изолированные выходные дискретные сиг-
налы для мониторинга рабочего состояния привода:
• 6 оптически изолированных выходов (48 В, до 50 мА)
• 2 релейных выхода (250 Вперем, 30 Впост: до 1 A)
Для получения более подробной информации об установке, подключении и настройке платы DO-A3 обра-
титесь к прилагаемому к ней руководству.

 Использование параметров для выбора режима вывода
Для выбора функции выходного сигнала платы DO-A3 используйте параметр F5-09 [DO-A3 Output Mode 
Selection].

Таблица 12.31 Выбор функции для выходов платы DO-A3 с помощью параметра F5-09

Таблица 12.32 Двоичный вывод [F5-09 = 1] 

*1 Символы “xx” различаются для разных ошибок.

Клеммный 
блок платы 

DO-A3 

Наименование 
клеммы платы 

DO-A3

F5-09 = 0
[8 индивидуальных каналов]

(По умолчанию)
F5-09 = 1

[Вывод двоичного кода]
F5-09 = 2

[8 каналов по выбору
(с F5-01 по F5-08)]

TB1 M1-M2 В режиме обнаружения нулевой скорости Привод в режиме хода Зависит от установки F5-07 [Term.M1-M2 
Function Select]

M3-M4 Обнаружение достигнутой скорости Несущественная ошибка (за исключением 
bb [Общая блокировка])

Зависит от установки F5-08 [Term.M3-M4 
Function Select]

TB2 P1-PC oC [Сверхток], GF [Замыкание на землю] Кодированный вывод
Примечание:
Подробнее см. в Таблице 12.32

.

Зависит от установки F5-01 [Term.P1-PC 
Function Select]

P2-PC ov [Перенапряжение] Зависит от установки F5-02 [Term.P2-PC 
Function Select]

P3-PC oL2 [Перегрузка привода] или oH2 [Пере-
грев радиатора]

Зависит от установки F5-03 [Term.P3-PC 
Function Select]

P4-PC Не используется Зависит от установки F5-04 [Term.P4-PC 
Function Select]

P5-PC oS [Превышение скорости] В режиме обнаружения нулевой скорости Зависит от установки F5-05 [Term.P5-PC 
Function Select]

P6-PC oH, oH1 [Перегрев радиатора] или oL1 
[Перегрузка двигателя]

В режиме обнаружения достигнутой ско-
рости

Зависит от установки F5-06 [Term.P6-PC 
Function Select]

Кодированный 
вывод 

(Двоичный)
Описание

Клеммный блок TB2 платы DO-A3

Клемма 
P1-PC

Клемма 
P2-PC

Клемма 
P3-PC

Клемма 
P4-PC

0 Нет ошибки 0 0 0 0

1 oC [Сверхток], GF [Замыкание на землю] 1 0 0 0

2 ov [Перенапряжение] 0 1 0 0

3 oL2 [Перегрузка привода] 1 1 0 0

4 oH, oH1 [Перегрев радиатора] 0 0 1 0

5 oS [Превышение скорости] 1 0 1 0

6 Не используется 0 1 1 0

7 rr [Ошибка транзистора динамического торможения], rH [Перегрев тормозного резистора] 1 1 1 0

8 Внешняя ошибка [с EF1 по EF8] 0 0 0 1

9 CPFxx, oFAxx, oFbxx, oFCxx [Аппаратная ошибка привода] *1 1 0 0 1

A oL1 [Перегрузка двигателя] 0 1 0 1

B Не используется 1 1 0 1

C Uv1, Uv2 [Пониженное напряжение], Uv3 [Ошибка реле обхода плавного заряда] 0 0 1 1

D dEv [Отклонение скорости] 1 0 1 1

E PGo [Обрыв обратной связи с энкодера (PG)] 0 1 1 1

F Не используется 1 1 1 1

\
\
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 Выбор функций для дискретных выходов платы DO-A3
Для получения информации о возможных функциях дискретных выходов и их установке, когда установлен 
параметр F5-09 = 2, обратитесь к разделу “H2: ДИСКРЕТНЫЕ (ЦИФРОВЫЕ) ВЫХОДЫ”. Для установки 
функций этих дискретных выходов используйте параметры с F5-01 по F5-08.

 F5-01 Функция выхода P1-PC

 F5-02 Функция выхода P2-PC

 F5-03 Функция выхода P3-PC

 F5-04 Функция выхода P4-PC

 F5-05 Функция выхода P5-PC

 F5-06 Функция выхода P6-PC

 F5-07 Функция выхода M1-M2

Параметр Наименование Диапазон установки По умолчанию

F5-01 Функция выхода P1-PC 0 - 192 5: Врежиме хода

F5-02 Функция выхода P2-PC 0 - 192 7: В режиме нулевой скорости

F5-03 Функция выхода P3-PC 0 - 192 F: Достигнута скорость 1

F5-04 Функция выхода P4-PC 0 - 192 13: Обнаружена частота 1

F5-05 Функция выхода P5-PC 0 - 192 1: Привод готов

F5-06 Функция выхода P6-PC 0 - 192 B: Выход привода активирован

F5-07 Функция выхода M1-M2 0 - 192 0: Сквозной режим

F5-08 Функция выхода M3-M4 0 - 192 0: Сквозной режим

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F5-01
(0399)

Функция клеммы P1-PC
(Term.P1-PC Function Select) Служит для выбора функции для клеммы P1-PC опциональной платы DO-A3. Для активации 

этой функции установите параметр F5-09 = 2 [DO-A3 Output Mode Selection = 8 CH Sel (F5-01 
- F5-08)].

5
(0 - 1A7)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F5-02
(039A)

Функция клеммы P2-PC
(Term.P2-PC Function Select) Служит для выбора функции для клеммы P2-PC опциональной платы DO-A3. Для активации 

этой функции установите параметр F5-09 = 2 [DO-A3 Output Mode Selection = 8 CH Sel (F5-01 
- F5-08)].

7
(0 - 1A7)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F5-03
(039B)

Функция клеммы P3-PC
(Term.P3-PC Function Select) Служит для выбора функции для клеммы P3-PC опциональной платы DO-A3. Для активации 

этой функции установите параметр F5-09 = 2 [DO-A3 Output Mode Selection = 8 CH Sel (F5-01 
- F5-08)].

F
(0 - 1A7)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F5-04
(039C)

Функция клеммы P4-PC
(Term.P4-PC Function Select) Служит для выбора функции для клеммы P4-PC опциональной платы DO-A3. Для активации 

этой функции установите параметр F5-09 = 2 [DO-A3 Output Mode Selection = 8 CH Sel (F5-01 
- F5-08)].

13
(0 - 1A7)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F5-05
(039D)

Функция клеммы P5-PC
(Term.P5-PC Function Select) Служит для выбора функции для клеммы P5-PC опциональной платы DO-A3. Для активации 

этой функции установите параметр F5-09 = 2 [DO-A3 Output Mode Selection = 8 CH Sel (F5-01 
- F5-08)].

1
(0 - 1A7)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F5-06
(039E)

Функция клеммы P6-PC
(Term.P6-PC Function Select) Служит для выбора функции для клеммы P6-PC опциональной платы DO-A3. Для активации 

этой функции установите параметр F5-09 = 2 [DO-A3 Output Mode Selection = 8 CH Sel (F5-01 
- F5-08)].

B
(0 - 1A7)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F5-07
(039F)

Функция клеммы M1-M2
(Term.M1-M2 Function Select) Служит для выбора функции для клеммы 2NO-2CM опциональной платы DO-A3. Для актива-

ции этой функции установите параметр F5-09 = 2 [DO-A3 Output Mode Selection = 8 CH Sel 
(F5-01 - F5-08)].

0
(0 - 1A7)
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 F5-08 Функция выхода M3-M4

 F5-09 Выбор режима вывода платы DO-A3

Подробнее см. в таблице 12.31.
0 : 8 индивидуальных каналов
1 : Вывод двоичного кода
2 : 8 каналов по выбору (с F5-01 по F5-08)

 F6: ИНТЕРФЕЙСНЫЕ ПЛАТЫ СВЯЗИ, 
F7: ПАРАМЕТРЫ НАСТРОЙКИ ETHERNET

Параметры групп F6 и F7 служат для настройки основных параметров связи и режимов обнаружения оши-
бок посредством опциональных плат связи. К параметрам опциональных плат связи относятся общие пара-
метры опциональных плат и параметры, относящиеся к протоколу связи.
В следующей таблице перечислены параметры, которые необходимо установить для каждой опциональной 
платы связи.
Для получения дополнительной информации об установке, подключении и настройке, осуществляемых 
перед началом использования связи, обратитесь к техническому руководству для каждой опциональной 
платы связи.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Для того, чтобы убедиться, что задания управления скон-
фигурированы правильно, выполните процедуры пробного пуска и проверьте привод. Неправильная настройка зада-
ний управления может привести к смерти, серьезной травме или повреждению оборудования из-за нежелательного 
вращения двигателя.

Таблица 12.33 Соответствие между протоколами связи и параметрами
(платы SI-CB, SI-T3, SI-ET3, SI-P3, SI-S3 и SI-ES3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F5-08
(03A0)

Функция клеммы M3-M4
(Term.M3-M4 Function Select) Служит для выбора функции для клеммы 3NO-3CM опциональной платы DO-A3. Для актива-

ции этой функции установите параметр F5-09 = 2 [DO-A3 Output Mode Selection = 8 CH Sel 
(F5-01 - F5-08)].

0
(0 - 1A7)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F5-09
(03A1)

Режим вывода
(DO-A3 Output Mode 
Selection) Служит для установки режима вывода сигналов из опциональной платы DO-A3.

0
(0 - 2)

Параметры CC-Link
SI-C3

MECHATROLINK-II 
SI-T3

MECHATROLINK-III 
SI-ET3

PROFIBUS-DP
SI-P3

CANopen
SI-S3

EtherCAT
SI-ES3

F6-01 - F6-03 x x x x x x

F6-04 x - - - - -

F6-06 - F6-08 x x x x x x

F6-10 и F6-11 x - - - - -

F6-14 x x x x x x

F6-16 x x x x x x

F6-20 и F6-21 - x x - - -

F6-22 - x - - - -

F6-23 - F6-26 - x x - - -

F6-30 - F6-32 - - - x - -

F6-35 и F6-36 - - - - x -

F6-45 - F6-49 - - - - - -

F6-50 - F6-71 - - - - - -

F7-01 - F7-15 - - - - - -

F7-16 - - - - - -

F7-17 - F7-42 - - - - - -

F7-60 - F7-79 - - - x - -
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Таблица 12.34 Соответствие между протоколами связи и параметрами
(платы SI-CB, SI-N3, SI-W3, SI-EM3, SI-EP3 и SI-EN3)

 F6-01 Поведение двигателя при ошибке платы связи

0 : Управляемый останов с замедлением
Привод замедляется до останова за установленное время замедления. Нормально-разомкнутый контакт 
реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
Привод выключает выход и двигатель останавливается самовыбегом (по инерции). Нормально-разомкну-
тый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
2 : Быстрый останов (C1-09)
Привод замедляется до останова за время, установленное в параметре времени быстрого останова C1-09 
[Fast Stop Time]. Нормально-разомкнутый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкну-
тый контакт 1NC-1CM размыкается.
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения
На дисплее отображается ошибка bUS и привод продолжает работу на текущем задании частоты.

Примечание: 
Отдельно позаботьтесь об организации защитных систем и оборудования, например, аварийных кнопок для быстрого останова.

Включается дискретный выход, которому назначена функция сигнализации о несущественной ошибке [с 
H2-01 по H2-03 = 4].
4 : Продолжение работы с заданием d1-04 с выводом предупреждающего сообщения bUS
На дисплее отображается ошибка bUS и привод продолжает работу на скорости, установленной в параме-
тре d1-04 [Reference 4].

Примечание: 
Отдельно позаботьтесь об организации защитных систем и оборудования, например, аварийных кнопок для быстрого останова.

5 : Управляемый останов с замедлением с выводом предупреждающего сообщения bUS
Привод останавливает двигатель с использованием времени замедления, установленного в параметре C1-02 
[Decel Time 1].
После снятия ошибки bUS двигатель разгоняется до ранее имевшегося задания частоты.

Параметры DeviceNet
SI-N3

LonWorks
SI-W3

Modbus TCP/IP
SI-EM3

PROFINET
SI-EP3

EtherNet/IP
SI-EN3

F6-01 - F6-03 x x x x x

F6-04 - - - - -

F6-06 - F6-08 x x x x x

F6-10 и F6-11 - - - - -

F6-14 x x x x x

F6-16 x x x x x

F6-20 и F6-21 - - - - -

F6-22 - - - - -

F6-23 - F6-26 - - - - -

F6-30 - F6-32 - - - - -

F6-35 и F6-36 - - - - -

F6-45 - F6-49 - - - - -

F6-50 - F6-71 x - - - -

F7-01 - F7-15 - - x x x

F7-16 - - x - -

F7-17 - F7-42 - - - x x

F7-60 - F7-79 - - - - -

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-01
(03A2)

Поведение двигателя при 
ошибке платы связи
(Comm.Error Selection) Служит для выбора режима работы двигателя (останов или продолжение работы) при обнару-

жении приводом ошибки опциональной платы связи bUS [Option Communication Error].

1
(0 - 5)
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 F6-02 Режим обнаружения внешней ошибки опциональной платы (EF0) 

0 : Всегда обнаруживает
1 : Обнаруживает только в режиме хода RUN
 F6-03 Поведение двигателя при внешней ошибке платы связи (EF0)

0 : Управляемый останов с замедлением
Привод замедляется до останова за установленное время замедления. Нормально-разомкнутый контакт 
реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
Привод выключает выход и двигатель останавливается самовыбегом (по инерции). Нормально-разомкну-
тый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
2 : Быстрый останов (C1-09)
Привод замедляется до останова за время, установленное в параметре времени быстрого останова C1-09 
[Fast Stop Time]. Нормально-разомкнутый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкну-
тый контакт 1NC-1CM размыкается.
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения
На дисплее отображается ошибка EF0 и привод продолжает работу на текущем задании частоты.

Примечание: 
Отдельно позаботьтесь об организации защитных систем и оборудования, например, аварийных кнопок для быстрого останова.

Включается дискретный выход, которому назначена функция сигнализации о несущественной ошибке 
[с H2-01 по H2-03 = 4].

 F6-04 Время обнаружения ошибки опциональной платы связи

Примечание: 
При переустановке платы в приводе значение этого параметра устанавливается в 0,0 с.

 F6-06 Задание/предел крутящего момента через опциональную плату связи

0 : Деактивирована
1 : Активирована
 F6-07 Многоступенчатое задание скорости через опциональную плату связи

0 : Деактивировать многоступенчатое задание
Когда в качестве источника задания выбраны NetRef или ComRef, многоступенчатое задание скорости (от 2 
до 16 ступеней скорости) и задание толчка (команда JOG) деактивированы.
1 : Активировать многоступенчатое задание
Когда в качестве источника задания выбраны NetRef или ComRef, многоступенчатое задание скорости (от 2 
до 16 ступеней скорости) и задание толчка (команда JOG) активированы, и вы можете изменять задание 
частоты.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-02
(03A3)

Режим обнаружения внеш. 
ошибки опц. платы (EF0)
(Comm Ext Flt Detect (EF0)) Служит для выбора режима обнаружении приводом внешней ошибки опциональной платы 

связи EF0 [Option Card External Fault].

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-03
(03A4)

Поведение двигателя при 
внеш. ошибке платы связи
(Comm Ext Flt Select (EF0)) Служит для выбора режима работы двигателя (останов или продолжение работы) при EF0 

[Option Card External Fault].

1
(0 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-04
(03A5)

Время обнаружения ошибки 
опц. платы связи
(bUS Err Det.Time) Служит для установки времени задержки для обнаружения ошибки опциональной платы 

связи bUS [Option Communication Error]. 

2.0 с
(0,0 - 5,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-06
(03A7)

Задание/предел момента 
через опц. плату связи
(Trq Ref/Lim Comms) Служит для установки функции, включающей и выключающей задание крутящего момента и 

установку предела крутящего момента, принимаемых через опциональную плату связи.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-07
(03A8)

Многоступ. задание скорости 
через опц. плату связи
(Multi-Ref@NetRef/ ComRef) Служит для установки функции, включающей и выключающей многоступенчатое задание 

скорости, если в качестве источника задания выбрана опц. плата связи (NetRef) или соедине-
ние Modbus (ComRef).

0
(0, 1)
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 F6-08 Инициализация параметров плат связи

0 : Не изменять параметры – Сброс не производить
1 : Заменить заводскими установками – Сброс произвести

Примечание: 
Этот параметр не сбрасывается при инициализации привода с помощью параметра A1-03.

 F6-10 Адрес узла в сети CCLink

Примечание:
Убедитесь, что установили адрес узла, отличный от других адресов узлов. Не устанавливайте этот параметр в 0. При неправиль-
ной установке параметра будет выведена ошибка AEr [Station Address Setting Error] и загорится светодиод L.ERR LED на опцио-
нальной плате.

При соединении только приводов вы можете подключить максимум 42 узла. При подключении других 
устройств (не приводов) соблюдайте следующие правила: 
• {(1 × a) + (2 × b) + (3 × c) + (4 × d)}  64 

(a: количество модулей, занимающих 1 узел, b: количество модулей, занимающих 2 узла, c: количество 
модулей, занимающих 3 узла, d: количество модулей, занимающих 4 узла)

• {(16 × A) + (54 × B) + (88 × C)}  2304 
(A: количество удаленных узлов ввода/вывода (макс. 64), B: количество удаленных узлов устройств (макс. 
42), C: количество локальных узлов (макс. 26)) 

 F6-11 Скорость связи по сети CCLink

0 : 156 кбитс
1 : 625 кбитс
2 : 2.5 Mбитс
3 : 5 Mбитс
4 : 10 Mбитс
 F6-14 Автосброс ошибки опциональной платы связи BUS

0 : Деактивирована
1 : Активирована
 F6-16 Режим межсетевого обмена

0 : Деактивирована
1 : 1 подчиненный привод
2 : 2 подчиненных привода
3 : 3 подчиненных привода
4 : 4 подчиненных привода

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-08
(036A)

Инициализация параметров 
плат связи
(Comm Par RST@Initialize) Служит для установки функции инициализации параметров F6-xx и F7-xx, при инициализа-

ции привода с помощью параметра A1-03 [Init Parameters].

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-10
(03B6)

Адрес узла CCLink
(CCLink Node Address) Служит для установки адреса узла для сети CC-Link. После изменения этой установки необ-

ходимо перезапустить привод.

0
(0 - 64)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-11
(03B7)

Скорость связи CCLink
(CCLink Comm Speed) Служит для установки скорости связи по сети CC-Link. После изменения этой установки 

необходимо перезапустить привод.

0
(0 - 4)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-14
(03BB)

Автосброс ошибки 
(BUS Err. AutoReset) Служит для установки функции автоматического сброса ошибки опциональной платы связи 

bUS [Option Communication Errors].

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-16
(0B8A)

Режим межсетевого обмена
(Gateway Mode) Служит для активации работы в режиме межсетевого обмена и количества подключенных 

подчиненных приводов.

0
(0 - 4)
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Режим межсетевого обмена осуществляет функцию связи через внутренний интерфейс связи RS-485 с 
целью п передачи данных из привода, имеющего опциональную плату связи, в несколько других приводов, 
в которых нет опциональной платы связи. Эта функция позволяет использовать связь по полевой шине для 
соединения максимум 5 приводов посредством только одной опциональной платы связи. Привод осущест-
вляет пересылку следующих команд и ответов на них между контроллером (хост-устройством), ведущим 
приводом (привод 0) и подчиненными приводами (приводы с 1 по 4).
• Команды: Команда хода Run и задание частоты
• Значение выходной частоты и признаки состояния привода (в режиме хода, в режиме аварии)
• Запись и чтение параметров
• Чтение мониторов

ЗАМЕЧАНИЕ: При использовании режима межсетевого обмена не устанавливайте опциональные платы связи в 
подчиненные приводы. Несоблюдение этого требования может привести к проблемам с синхронизацией команд 
привода и ответов на них.

Примечание: 
• Скорость отклика при использовании опциональной платы связи ниже, чем при двухточечной связи.
• Установите параметр четности связи H5-03 [Communication Parity Selection] одинаковым в ведущем приводе и подчиненных 

приводах.
В таблице 12.35 показаны установки параметров при подключении 4 подчиненных приводов:

Таблица 12.35 Установки параметров при подключении 4 подчиненных приводов

*1 Устанавливает количество подключенных подчиненных приводов.
*2 Убедитесь, что скорость связи и четность установлены одинаковыми в главном приводе и подчиненных приводах.
*3 Для правильного определения времени ожидания ответа не изменяйте параметр H5-06 с его значения по умолчанию.
*4 Установите H5-09 і 0,9 с. При H5-09 < 0,9 привод перед обнаружением времени ответа обнаружит ошибку CE.
*5 Установите в подвиченных приводах в качестве источника задания частоты и команды хода Run сеть Modbus.

Примечание: 
• Если тайм-аут или сообщение имеет место 10 раз подряд, главный привод прекращает передачу в подчиненные приводы. 

Сбросьте ошибку для возобновления связи.
• Если вы измените команду доступа до того, как включится флаг завершения доступа Modbus, привод не будет выполнять 

команду с этого момента.

Спецификации специального регистра

F6-16
[Режим 

межсетевого 
обмена]

H5-01
[Адрес в сети 

Modbus]

H5-02
[Скорость в 

сети Modbus]

H5-03
[Четность в 

сети Modbus]

H5-06
[Время 

ожидания 
отсылки 
ответа]

H5-09
[Время 

обнаружения 
ошибки 
Modbus]

b1-01
[Источник 
задания 1]

b1-02
[Источник 

комады хода 
Run 1]

Drive0
(Главный привод) 1 - 4 1F (По умолч.) *2 *2 5 мс *3 мин. 2,0 с *4 3 [Опц. плата] 3 [Опц. плата]

Drive1
(Подчиненный 
привод 1)

0 01 *2 *2 5 мс *3 мин. 0,9 с *4 2 [Сеть Modbus]
*5

2 [Сеть Modbus]
*5

Drive2
(Подчиненный 
привод 2)

0 02 *2 *2 5 мс *3 мин. 0,9 с *4 2 [Сеть Modbus]
*5

2 [Сеть Modbus]
*5

Drive3
(Подчиненный 
привод 3)

0 03 *2 *2 5 мс *3 мин. 0,9 с *4 2 [Сеть Modbus]
*5

2 [Сеть Modbus]
*5

Drive4
(Подчиненный 
привод 4)

0 04 *2 *2 5 мс *3 мин. 0,9 с *4 2 [Сеть Modbus]
*5

2 [Сеть Modbus]
*5
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Таблица 12.36 Данные команд 
Регистр 

№. Описание

1

Обновление источника команды (15C5H) Это флаг активирует обновление команды.

бит 0 Активирована команда обновления привода 1 Для одновременного ввода команды хода Run и задания частоты, смените значе-
ние бита с 0 на 1 перед записью всех команд.

бит 1 Активирована команда обновления привода 2

бит 2 Активирована команда обновления привода 3

бит 3 Активирована команда обновления привода 4

бит 4 Активирована команда обновления доступа к регистру

биты 5 - F Зарезервированы

2

Команда хода Run (Привод 1) (15C6H)

бит 0

H5-12 = 0: Прямой ход/Стоп
0 = Стоп
1 = Прямой ход

H5-12 = 1: Ход/Стоп
0 = Стоп
1 = Ход

бит 1

H5-12 = 0: Обратный ход/Стоп
0 = Стоп
1 = Обратный ход

H5-12 = 1: FWD/REV
0 = Прямой ход
1 = Обратный ход

бит 2 Внешняя ошибка

бит 3 Сброс ошибки

бит 4 ComRef

бит 5 ComCtrl

биты 6 - F Зарезервированы

3 Задание частоты (Привод 1) (15C7H) Единица измерения меняется при изменении параметра o1-03.

4 Команда хода Run (Привод 2) (15C8H)

5 Задание частоты (Привод 2) (15C9H)

6 Команда хода Run (Привод 3) (15CAH)

7 Задание частоты (Привод 3) (15CBH)

8 Команда хода Run (Привод 4) (15CCH)

9 Задание частоты (Привод 4) (15CDH)

10

Адрес подч. устр-ва для доступа к регистру + Чтение/Запись (15CEH)

бит 0
бит 1
бит 2
бит 3

Адрес подчиненного устройства
0: Широковещательные сообщения (Modbus)
1: Привод 1
2: Привод 2
3: Привод 3
4: Привод 4
5: Широковещательное сообщение (команда хода и зада-
ние частоты)

Когда биты с 0 по 3 = 0, доступ возможен только для широковещательных сообще-
ний.
Когда биты с 0 по 3 = 5, доступ возможен только для широковещательных сообще-
ний команды хода Run и задания частоты. Привод 0 исключается.

бит 4 0: Чтение, 1: Запись

биты 5 - F Зарезервированы

11 Номер регистра (15CFH)

12 Данные (регистр записи) (15D0H)
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Таблица 12.37 Данные монитора 

 F6-20 Адрес станции в сети MECHATROLINK

Примечание:
• Установка диапазона меняется в зависимости от используемого протокола MECHATROLINK-II или MECHATROLINK- III:

– Диапазон MECHATROLINK-II (SI-T3): 20 - 3F
– Диапазон MECHATROLINK-III (SI-ET3): 03 - EF

• Убедитесь, что установили адрес узла, отличный от других адресов узлов. При неправильной установке параметра будет выве-
дена ошибка AEr [Station Address Setting Error] и загорится светодиод L.ERR LED на опциональной плате.

• Привод обнаруживает ошибки AEr, когда адрес станции 20 или 3F.

Регистр 
№. Описание

1

Обновление источника команды (15E7H)

бит 0 В режиме хода

бит 1 В режиме обратного хода

бит 2 Привод готов

бит 3 Ошибка

бит 4 Ошибка установки задания частоты 1: Ошибка верхнего/нижнего предела

бит 5 Нет ответа от подчиненного привода 1: Время для ответа истекло.

бит 6 Ошибка связи 1: Обнаружена ошибка от подчиненного устройства.

бит 7 Истекли 10 попыток ответа от подчиненного привода. 1: Время истекло последовательно 10 раз.

бит 8 Ошибка связи имела место последовательно 10 раз. 1: Ошибка от подчиненного устройства в течение 10 раз.

бит 9 Принято широковещательное сообщение во время хода 
привода 1: Привод работает, как указано в команде широковещательного сообщения.

бит A Ошибка связи с главным приводом 1: Подчиненное устройство не может связаться с главным устройством из-за 
ошибки связи.

бит B - D Зарезервированы

бит E Состояние ComRef

бит F Состояние ComCtrl

2

Выходная частота или задание частоты (Состояние привода Бит 4: 
ВКЛ) (Привод 1) (15E8)
Состояние привода Бит 4 = 0 [Выходная частота]
Состояние привода Бит 4 = 1 [Задание частоты]

Единица измерения меняется при изменении параметра o1-03.

3 Состояние привода (Привод 2) (15E9H)

4 Выходная частота или задание частоты (Состояние привода Бит 4: 
ON) (Привод 2) (15EAH)

5 Состояние привода (Привод 3) (15EBH)

6 Выходная частота или задание частоты (Состояние привода Бит 4: 
ON) (Привод 3) (15ECH)

7 Состояние привода (Привод 4) (15EDH)

8 Выходная частота или задание частоты (Состояние привода Бит 4: 
ON) (Привод 4) (15EEH)

9

Адрес подч. устр-ва для доступа к регистру + Состояние в процессе 
связи Modbus и Код ошибки (15EFH)

бит 0
бит 1
бит 2
бит 3
бит 4
бит 5
бит 6
бит 7

00H: Завершение связи Modbus
02H: Не записан номер регистра
21H: Ошибка верхнего/нижнего предела
22H: Ошибка режима записи
23H: Запись выполнялась при наличии Uv
24H: Запись выполнялась во время записи установок пара-
метров
FFH: Во время связи Modbus

бит 8
бит 9
бит A

Адрес подчиненного устройства
0: Команда Modbus игнорируется
1: Привод 1
2: Привод 2
4: Привод 3
5: Привод 4

11 Номер регистра
(15F0H)

12 Данные (регистр записи)
(15F1H)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-20
(036B)

Адрес в сети 
MECHATROLINK
(MLII Address) Служит для установки адреса станции в сети MECHATROLINK. После изменения этой уста-

новки необходимо перезапустить привод.

0021h
(MECHATROLINK- II：

0020h - 003Fh， 
MECHATROLINK- III：

0003h - 00EFh)
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 F6-21 Размер кадра в сети MECHATROLINK

0 : 32 байта
1 : 17 байтов
 F6-22 Скорость в сети MECHATROLINK-II

Примечание:
Это параметр доступен только при наличии опциональной платы MECHATROLINK-II.

0 : 10 Мбитс
1 : 4 Мбитс
 F6-23 Монитор сети MECHATROLINK (E)

Для активации регистра Modbus установите в параметре F6-23 значения SEL_MON2/1 - 0EH или 
SEL_MON 3/4 и SEL_MON 5/6 - 0EH. Байты данных ответа активируют содержимое регистра Modbus, 
которое было установлено в параметре F6-23.

 F6-24 Монитор сети MECHATROLINK (F)

Для активации регистра Modbus установите в параметре F6-24 значения SEL_MON2/1 - 0FH или 
SEL_MON3/4 и SEL_MON 5/6 - 0FH. Байты данных ответа активируют содержимое регистра Modbus, кото-
рое было установлено в параметре F6-24. 

 F6-25 Поведение двигателя при обнаружении ошибки сторожевого таймера сети 
MECHATROLINK

0 : Управляемый останов с замедлением
Привод замедляется до останова за установленное время замедления. Нормально-разомкнутый контакт 
реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
Привод выключает выход и двигатель останавливается самовыбегом (по инерции). Нормально-разомкну-
тый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
2 : Быстрый останов (C1-09)
Привод замедляется до останова за время, установленное в параметре времени быстрого останова C1-09 
[Fast Stop Time]. Нормально-разомкнутый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкну-
тый контакт 1NC-1CM размыкается.
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения
На дисплее отображается ошибка E5 и привод продолжает работу на текущем задании частоты.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-21
(036C)

Размер кадра в сети 
MECHATROLINK
(MLII Frame Size) Служит для установки размера кадра для сети MECHATROLINK. После изменения этой уста-

новки необходимо перезапустить привод.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-22
(036D)

Скорость в сети 
MECHATROLINK (MLII Link 
Speed) Служит для установки скорости связи по сети MECHATROLINK-II. После изменения этой 

установки необходимо перезапустить привод.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-23
(036E)

Монитор сети 
MECHATROLINK
(MLII Mon Sel (E)) Служит для установки регистра Modbus, используемого для функций мониторов INV_CTL 

(команда управления работой привода) и INV_I/O (команда управления входами/выходами 
привода). После изменения этой установки необходимо перезапустить привод.

0000h
(0000h - FFFFh)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-24
(036F)

Монитор сети 
MECHATROLINK
(MLII Mon Sel (F)) Служит для установки регистра Modbus, используемого для функций мониторов INV_CTL 

(команда управления работой привода) и INV_I/O (команда управления входами/выходами 
привода). После изменения этой установки необходимо перезапустить привод.

0000h
(0000h - FFFFh)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-25
(03C9)

Поведение двигателя при 
ошибке сторожевого таймера 
сети MECHATROLINK
(MLII Watchdog Error Sel)

Служит для выбора режима работы двигателя (останов или продолжение работы) при обнару-
жении приводом ошибки сторожевого таймера сети MECHATROLINK E5 [MECHATROLINK 
Watchdog Timer Err].

1
(0 - 3)
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Примечание: 
• Отдельно позаботьтесь об организации защитных систем и оборудования, например, аварийных кнопок для быстрого оста-

нова.
• Включается дискретный выход, которому назначена функция сигнализации о несущественной ошибке [с H2-01 по H2-03 = 4].

 F6-26 Количество ошибок bUS

 F6-30 Адрес в сети PROFIBUS-DP

Примечание: 
• Убедитесь, что установили адрес узла, отличный от других адресов узлов.
• Адреса узлов 0, 1 и 2 обычно зарезервированя для управления, обслуживания и самодиагностики устройства.

 F6-31 Режим команды очистки PROFI-DP

0 : Произвести сброс
Сбрасываются все установки привода, например, задание частоты и установки входов/выходов.
1 : Сохранять предыдущее состояние
Привод сохраняет такое же состояние, которое имело место до получения команды.

 F6-32 Формат данных PROFIBUS-DP

Примечание: 
Установка параметра H5-11 [Mbus ENTER Command Mode] делает команду ввода в ОЗУ необходимой или необязательной для 
записи параметров по сети. Если F6-32 = 0, 1 или 2, установка параметра H5-11 не оказывает влияния. Команда ввода в ОЗУ 
всегда необходима для записи параметров.

0 : Тип PPO
1 : Обычный
2 : PPO (бит0)
Эта функция работает, когда бит 0 и бит 4 регистра STW имеют значение 1 (работа). Для получения более 
подробной информации обратитесь к руководству на плату связи PROFIBUS-DP.
3 : PPO (Автоввод)
4 : Обычный (Автоввод)
5 : PPO (бит0, Автоввод)
Эта функция работает, когда бит 0 и бит 4 регистра STW имеют значение 1 (работа). Для получения более 
подробной информации обратитесь к руководству на плату связи PROFIBUS-DP.

 F6-35 Адрес в сети CANopen

Примечание:
Убедитесь, что установили адрес узла, отличный от других адресов узлов. Не устанавливайте этот параметр в 0. При неправиль-
ной установке параметра будет выведена ошибка AEr [Station Address Setting Error] и загорится светодиод L.ERR LED на опцио-
нальной плате.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-26
(03CA)

Количество ошибок bUS
(MLII bUS Err Detected) Служит для установки сколько раз опциональная плата должна обнаружить аварию сети, пре-

жде чем вывести ошибку bUS [Option Communication Error].

2 раза
(2 - 10 раз)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-30
(03CB)

Адрес в сети PROFIBUS-DP
(PROFI-DP Address) Служит для установки адреса узла в сети PROFIBUS-DP. После изменения этой установки 

необходимо перезапустить привод.

0
(0 - 125)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-31
(03CC)

Режим команды очистки
(PROFI-DP Clear Command 
Mode) Служит для выбора поведения привода после приема команды Clear Mode.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-32
(03CD)

Формат данных PROFIBUS-
DP
(PROFI-DP Data Format 
Select)

Служит для установки формата данных сети PROFIBUS-DP. После изменения этой установки 
необходимо перезапустить привод.

0
(0 - 5)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-35
(03D0)

Адрес в сети CANopen
(CANopen Address) Служит для установки адреса узла в сети CANopen. После изменения этой установки необхо-

димо перезапустить привод.

0
(0 - 126)
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 F6-36 Скорость передачи данных по сети CANopen

0 : Определяется автоматически
Привод обнаруживает скорость связи из сети и автоматически регулирует скорость связи.
1 : 10 кбитс
2 : 20 кбитс
3 : 50 кбитс
4 : 125 кбитс
5 : 250 кбитс
6 : 500 кбитс
7 : 800 кбитс
8 : 1 Mбитс
 F6-45 Адрес в сети BACnet

 F6-46 Скорость передачи данных по сети BACnet

0 : 1200 битс
1 : 2400 битс
2 : 4800 битс
3 : 9600 битс
4 : 19,2 кбитс
5 : 38,4 кбитс
6 : 57,6 кбитс
7 : 76,8 кбитс
8 : 115,2 кбитс

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-36
(03D1)

Скорость в сети CANopen 
(CANopen BaudRate) Служит для установки скорости связи по сети CANopen. После изменения этой установки 

необходимо перезапустить привод.

0
(0 - 8)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-45
(02FB)

Адрес в сети BACnet 
(BACnet Address) Служит для установки адреса узла в сети BACnet.

Примечание:
Адрес узла должен быть уникальным. Не устанавливайте этот параметр в 0.

1
(0 - 127)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-46
(02FC)

Скорость в сети BACnet 
(BACnet BaudRate) Служит для установки скорости связи по сети BACnet.

3
(0 - 8)
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 F6-47 Время ожидания получения и отправки сообщения по сети BACnet

 F6-48 Последнее слово адресов Id0 в сети BACnet

 F6-49 Последнее слово адресов Id1 в сети BACnet

 F6-50 MAC-адрес в сети DeviceNet

Примечание: 
Убедитесь, что установили MAC адрес, отличный от других адресов узлов. Не устанавливайте этот параметр в 0. При непра-
вильной установке параметра будет выведена ошибка AEr [Station Address Setting Error] и загорится светодиод MS на опцио-
нальной плате.

 F6-51 Скорость передачи данных в сети DeviceNet

0 : 125 кбитс
1 : 250 кбитс
2 : 500 кбитс
3 : Регулируется сетью
Скорость связи устанавливается контроллером.
4 : Определяется автоматически
Привод обнаруживает скорость связи из сети и автоматически регулирует скорость связи.

 F6-52 Формат данных PCA сети DeviceNet

Примечание: 
При неправильной установке параметров F6-52 [DNet PCA Setting] и F6-53 [DNet PPA Setting] значение сбрасывается к уста-
новке по умолчанию.

 F6-53 Формат данных PPA сети DeviceNet

Примечание: 
При неправильной установке параметров F6-52 [DNet PCA Setting] и F6-53 [DNet PPA Setting] значение сбрасывается к уста-
новке по умолчанию.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-47
(02FD)

Время ожидания
(BACNet Rx-Tx Wait Time) Служит для установки времени ожидания получения и отправки сообщения по сети BACnet.

5 мс
(5 - 65 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-48
(02FE)

Последнее слово адресов в 
сети
(BACnet DevOb Id0) Служит для установки последнего слова адресов в сети BACnet.

0
(0 - FFFF)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-49
(02FF)

Последнее слово адресов в 
сети
(BACnet DevOb Id1) Служит для установки последнего слова адресов в сети BACnet.

0
(0 - 3F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-50
(03C1)

MAC-адрес в сети DeviceNet
(DNet MAC Address) Служит для установки MAC-адреса в сети DeviceNet. После изменения этой установки необ-

ходимо перезапустить привод.

0
(0 - 64)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-51
(03C2)

Скорость в сети DeviceNet
(DNet Baud Rate) Служит для установки скорости связи по сети DeviceNet. После изменения этой установки 

необходимо перезапустить привод.

0
(0 - 4)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-52
(03C3)

Формат данных
(DNet PCA Setting) Служит для установки формата данных, отсылаемых в привод главным устройством сети 

DeviceNet.

21
(0 - 255)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-53
(03C4)

Формат данных
(DNet PPA Setting) Служит для установки формата данных, отсылаемых приводом в главное устройство сети 

DeviceNet.

71
(0 - 255)
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 F6-54 Обработка ошибки сети DeviceNet

0 : Активирована
1 : Деактивирована, ошибка не обнаруживается
Ошибка EF0 не обнаруживается.
2 : Определяется поставщиком
3 : Прямой ход
4 : Обратный ход
 F6-55 Монитор скорости связи сети DeviceNet

0 : 125 кбитс
1 : 250 кбитс
2 : 500 кбитс
 F6-56 Масштаб скорости при передаче по сети DeviceNet

 F6-57 Масштаб тока при передаче по сети DeviceNet

 F6-58 Масштаб крутящего момента при передаче по сети DeviceNet

 F6-59 Масштаб мощности при передаче по сети DeviceNet

 F6-60 Масштаб напряжения при передаче по сети DeviceNet

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-54
(03C5)

Обработка ошибки сети 
DeviceNet
(DNet Idle Fault Detection) Служит для установки функции обнаружения внешней ошибки опциональной платы EF0 

[Option Card External Fault], если привод не принял данные от главного устройства DeviceNet.

0
(0 - 4)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-55
(03C6)

Монитор скорости связи 
DeviceNet
(DNet Baud Monitor) Служит для установки функции просмотра с клавиатуры фактической скорости связи по сети 

DeviceNet. Этот параметр работает только как монитор.

0
(0 - 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-56
(03D7)

Масштаб скорости DeviceNet
(DNet Speed Scale Factor) Служит для масштабирования скорости для сети DeviceNet.

0
(-15 - +15)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-57
(03D8)

Масштаб тока DeviceNet
(DNet Current Scale Factor) Служит для масштабирования тока для главного устройства сети DeviceNet.

0
(-15 - +15)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-58
(03D9)

Масштаб момента DeviceNet
(DNet Torque Scale Factor) Служит для масштабирования крутящего момента для главного устройства сети DeviceNet.

0
(-15 - +15)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-59
(03DA)

Масштаб мощности 
DeviceNet
(DNet Power Scaling) Служит для масштабирования мощности для главного устройства сети DeviceNet.

0
(-15 - +15)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-60
(03DB)

Масштаб напряжения 
DeviceNet
(DNet Voltage Scale) Служит для масштабирования напряжения для главного устройства сети DeviceNet.

0
(-15 - +15)
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 F6-61 Масштаб времени при передаче по сети DeviceNet

 F6-62 Интервал сообщения «сердцебиения» в сети DeviceNet

 F6-63 Монитор MAC-адреса в сети DeviceNet

 F6-64 - F6-67 Сборка выходов 109 с P1 по P4

 F6-68 - F6-71 Сборка входов 159 с P1 по P4

 F6-72 Адрес в сети PowerLink

 F7-01 IP адрес 1 (октет 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-61
(03DC)

Масштаб времени DeviceNet
(DNet Time Scale) Служит для масштабирования времени для главного устройства сети установки DeviceNet.

0
(-15 - +15)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-62
(03DD)

Интервал «сердцебиения» 
DeviceNet
(DNet Heartbeat Interval) Служит для установки интервала сообщения «сердцебиения» для сети DeviceNet. Для выклю-

чения функции «сердцебиения» установите этот параметр в 0.

0
(0 - 10)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-63
(03DE)

Монитор MAC-адреса 
DeviceNet
(DNet Network MAC ID) Служит для установки функции просмотра с клавиатуры фактического MAC-адреса в сети 

DeviceNet. Этот параметр работает только как монитор.

0
(0 - 63)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-64 - 
F6-67

(03DF - 
03E2)

DynOut.Ass109 P1 to P4

Служит для установки конфигурируемых выходов с 1 по 4, записанных в регистр Modbus.

0000h
(0000h - FFFFh)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-68 - 
F6-71
(03E3, 
03E4,

03C7 и 
03C8)

DynIn.Ass159 P1 to 4

Служит для установки конфигурируемых входов с 1 по 4, записанных в регистр Modbus.

0000h
(0000h - FFFFh)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F6-72
(081B)

Адрес в сети PowerLink
(PowerLink Address) Служит для установки идентификатора узла в сети PowerLink.

Примечание:
Адрес узла должен быть уникальным. Не устанавливайте этот параметр в 0.

0
(0 - 255)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-01
(03E5)

IP адрес 1
(IP Address 1) Служит для установки первого октета IP адреса для устройства, подключенного к сети. После 

изменения этой установки необходимо перезапустить привод.

192
(0 - 255)
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Примечание:
Когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static]:
• Используйте параметры с F7-01 по F7-04 [IP Address 1 - IP Address 4] для установки IP-адреса. Установите разные IP-адреса 

для каждого привода в сети.
• Также установите параметры с F7-01 по F7-12.

 F7-02 IP адрес (октет 2) 

Примечание:
Когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static]:
• Используйте параметры с F7-01 по F7-04 [IP Address 1 - IP Address 4] для установки IP-адреса. Установите разные IP-адреса 

для каждого привода в сети.
• Также установите параметры с F7-01 по F7-12.

 F7-03 IP адрес (октет 3)

Примечание:
Когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static]:
• Используйте параметры с F7-01 по F7-04 [IP Address 1 - IP Address 4] для установки IP-адреса. Установите разные IP-адреса 

для каждого привода в сети.
• Также установите параметры с F7-01 по F7-12.

 F7-04 IP адрес (октет 4)

Примечание:
Когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static]:
• Используйте параметры с F7-01 по F7-04 [IP Address 1 - IP Address 4] для установки IP-адреса. Установите разные IP-адреса 

для каждого привода в сети.
• Также установите параметры с F7-01 по F7-12.

 F7-05 Маска подсети (октет 1)

Примечание: 
Устанавливайте этот параметр, когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static]. 

 F7-06 Маска подсети (октет 2)

Примечание: 
Устанавливайте этот параметр, когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static]. 

 F7-07 Маска подсети (октет 3)

Примечание: 
Устанавливайте этот параметр, когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static]. 

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-02
(03E6)

IP адрес 2
(IP Address 2) Служит для установки второго октета IP адреса для устройства, подключенного к сети. После 

изменения этой установки необходимо перезапустить привод.

168
(0 - 255)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-03
(03E7)

IP адрес 3
(IP Address 3) Служит для установки третьего октета IP адреса для устройства, подключенного к сети. 

После изменения этой установки необходимо перезапустить привод.

1
(0 - 255)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-04
(03E8)

IP адрес 4
(IP Address 4) Служит для установки четвертого октета IP адреса для устройства, подключенного к сети. 

После изменения этой установки необходимо перезапустить привод.

20
(0 - 255)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-05
(03E9)

Маска подсети 1 
(Subnet Mask 1) Служит для установки первого октета маски подсети подключенной сети.

255
(0 - 255)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-06
(03EA)

Маска подсети 2 
(Subnet Mask 2) Служит для установки второго октета маски подсети подключенной сети.

255
(0 - 255)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-07
(03EB)

Маска подсети
(Subnet Mask 3) Служит для установки третьего октета маски подсети подключенной сети.

255
(0 - 255)
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 F7-08 Маска подсети (октет 4)

Примечание: 
Устанавливайте этот параметр, когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static]. 

 F7-09 Шлюз (октет 1)

Примечание: 
Устанавливайте этот параметр, когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static]. 

 F7-10 Шлюз (октет 2)

Примечание: 
Устанавливайте этот параметр, когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static]. 

 F7-11 Шлюз (октет 3)

Примечание: 
Устанавливайте этот параметр, когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static]. 

 F7-12 Шлюз (октет 4)

Примечание: 
Устанавливайте этот параметр, когда F7-13 = 0 [Addr Mode@Startup = Static]. 

 F7-13 Режим IP-адресации опциональной платы связи

0 : Статический
1 : BOOTP
2 : DHCP

Примечание:
• Следующие значения установок доступны при использовании опциональной платы связи PROFINET (SI-EP3).

– 0: Статический
– 2: DCP

• При F7-13 = 0, для установки IP-адреса установите параметры маски подсети и шлюза с F7-01 по F7-12 [Subnet Mask 3 - 
Gateway Addr 4]. Установите разные IP-адреса для каждого привода в сети.

Примечание: 
Когда параметр F7-13 = 0, установите IP адрес, используя параметры с F7-01 по F7-12 [IP Address 1 - Gateway Addr 4]. Убеди-
тесь, что установили разные IP адреса для каждого привода в сети.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-08
(03EC)

Маска подсети
(Subnet Mask 4) Служит для установки четвертого октета маски подсети подключенной сети.

0
(0 - 255)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-09
(03ED)

Шлюз 1
(Gateway Addr 1) Служит для установки первого октета адреса шлюза подключенной сети.

192
(0 - 255)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-10
(03EE)

Шлюз 2
(Gateway Addr 2) Служит для установки второго октета адреса шлюза подключенной сети.

168
(0 - 255)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-11
(03EF)

Шлюз 3
(Gateway Addr 3) Служит для установки третьего октета адреса шлюза подключенной сети.

1
(0 - 255)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-12
(03F0)

Шлюз 4
(Gateway Addr 4) Служит для установки четвертого октета адреса шлюза подключенной сети.

1
(0 - 255)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-13
(03F1)

Addr Mode@Startup

Служит для установки режима IP-адресации опциональной платы связи.

2
(0 - 2)



12.6 F: ПАРАМЕТРЫ ОПЦИОНАЛЬНЫХ ПЛАТ

666 SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство

 F7-14 Выбор дуплексного режима

1 : Авто/Авто
2 : Полный дуплекс/Полный дуплекс
3 : Полудуплекс/Авто
Для порта 1 установлен “Полудуплекс” и для порта 2 установлен “Авто”.
4 : Полудуплекс /Full 
Для порта 1 установлен “Полудуплекс” и для порта 2 установлен “Полный дуплекс”.
5 : Авто/Полудуплекс
Для порта 1 установлен “Авто” и для порта 2 установлен “Полудуплекс”.
6 : Авто/Полный дуплекс
Для порта 1 установлен “Авто” и для порта 2 установлен “Полный дуплекс”.
7 : Полный дуплекс/Полудуплекс
Для порта 1 установлен “Полный дуплекс” и для порта 2 установлен “Полудуплекс”.
8 : Полный дуплекс/Авто
Для порта 1 установлен “Полный дуплекс” и для порта 2 установлен “Авто”.

 F7-15 Скорость связи

10 : 10/10 Mбитс
102 : 100/10 Mбитс

Примечание: 
Устанавливайте этот параметр, когда параметр F7-14 = 0 или 2 [Duplex Mode Selection = Half/Half или Full/Full].

 F7-16 Таймаут

 F7-17 Масштаб скорости EtherNet/IP

 F7-18 Масштаб тока EtherNet/IP

 F7-19 Масштаб крутящего момента EtherNet/IP

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-14
(03F2)

Выбор дуплексного режима
(Duplex Mode Selection) Служит для установки дуплексного режима.

1
(0 - 8)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-15
(03F3)

Скорость связи
(Comm. BaudRate) Служит для установки скорости связи.

10
(10, 102)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-16
(03F4)

Таймаут
(Timeout Value) Служит для установки времени обнаружения для таймаута связи.

Примечание:
Для выключения функции таймаута соединения установите этот параметр в 0,0.

0,0 с
(0,0 - 30,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-17
(03F5)

Масштаб скорости EtherNet/
IP
(E/IP Speed Scale Factor) Служит для установки коэффициента масштабирования для монитора скорости в объекте 

EtherNet/IP Class ID 2AH.

0
(-15 - +15)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-18
(03F6)

Масштаб тока EtherNet/IP
(E/IP Current Scale Factor) Служит для установки коэффициента масштабирования для монитора тока в объекте 

EtherNet/IP Class ID 2AH.

0
(-15 - +15)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-19
(03F7)

Масштаб момента EtherNet/IP
(E/IP Torque Scale Factor) Служит для установки коэффициента масштабирования для монитора крутящего момента в 

объекте EtherNet/IP Class ID 2AH.

0
(-15 - +15)
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 F7-20 Коэффициент масштабирования для монитора мощности EtherNet/IP

 F7-21 Масштаб напряжения EtherNet/IP

 F7-22 Масштаб времени EtherNet/IP

 F7-23 - F7-32 Сборка выходов 116 с P1 по P5 для платы связи и 
Сборка выходов 116 с P6 по P10 для платы связи

 F7-33 - F7-42 Сборка входов 116 с P1 по P10 для платы связи

 F7-62 Адрес Modbus для записи PZD3 (вывод PPO) 

 F7-63 Адрес Modbus для записи PZD3 (вывод PPO)

 F7-64 Адрес Modbus для записи PZD3 (вывод PPO)

 F7-65 Адрес Modbus для записи PZD6 (вывод PPO)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-20
(03F8)

Масштаб мощности EtherNet/
IP
(E/IP Power Scale Factor) Служит для установки коэффициента масштабирования для монитора мощности в объекте 

EtherNet/IP Class ID 2AH.

0
(-15 - +15)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-21
(03F9)

Масштаб напряжения 
EtherNet/IP
(E/IP Voltage Scale Factor) Служит для установки коэффициента масштабирования для монитора напряжения в объекте 

EtherNet/IP Class ID 2AH.

0
(-15 - +15)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-22
(03FA)

Масштаб времени EtherNet/IP
(E/IP Time Scale Factor) Служит для установки коэффициента масштабирования для монитора времени в объекте 

EtherNet/IP Class ID 2AH.

0
(-15 - +15)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-23 - 
F7-27

(03FB - 
03FF)

F7-28 - 
F7-32

(0370 - 
0374)

Сборка выходов 116 с P1 по 
P5 для платы связи
(DynOut.Ass116 P1 to 5 for 
CommCard)
Сборка выходов 116 с P6 по 
P10 для платы связи
(DynOut.Ass116 P6 to 10 for 
CommCard)

Устанавливает сборку выходов 116. Привод записывает значения из сборки выходов 116 в 
регистр адреса Modbus, который сохраняется для каждого параметра. Привод не будет запи-
сывать значения из сборки выходов 116 в регистры, когда адрес Modbus равен 0.

0

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-33 - 
F7-42

(0375 - 
037E)

Сборка входов 116 с P1 по P10 
для платы связи
(DynIn.Ass166 P1 to 10 for 
CommCard)

Устанавливает сборку входов 166. Привод отправляет значения из регистров адреса Modbus, 
сохраненных для каждого параметра, в сборку входов 166. Привод возвращает значение реги-
стра по умолчанию для опциональной платы, когда адрес Modbus равен 0, а значение, отправ-
ленное в сборку входов 166, не определено.

0

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-62
(0782)

Запись PZD3
(PZD3 Write) Служит для установки адреса Modbus для PZD3 (вывод PPO). Значение 0, 1 или 2 отменяет 

операцию записи PZD3 (вывод PPO) в регистр Modbus.

0

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-63
(0783)

Запись PZD4
(PZD4 Write) Служит для установки адреса Modbus для PZD4 (вывод PPO). Значение 0, 1 или 2 отменяет 

операцию записи PZD4 (вывод PPO) в регистр Modbus.

0

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-64
(0784)

Запись PZD5
(PZD5 Write) Служит для установки адреса Modbus для PZD5 (вывод PPO). Значение 0, 1 или 2 отменяет 

операцию записи PZD5 (вывод PPO) в регистр Modbus.

0

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-65
(0785)

Запись PZD6
(PZD6 Write) Служит для установки адреса Modbus для PZD6 (вывод PPO). Значение 0, 1 или 2 отменяет 

операцию записи PZD6 (вывод PPO) в регистр Modbus.

0
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 F7-66 Адрес Modbus для записи PZD7 (вывод PPO)

 F7-67 Адрес Modbus для записи PZD8 (вывод PPO)

 F7-68 Адрес Modbus для записи PZD9 (вывод PPO)

 F7-69 Адрес Modbus для записи PZD10 (вывод PPO)

 F7-70 Адрес Modbus для чтения слова состояния PZD1 RD (StatWord)

 F7-71 Адрес Modbus для чтения выходной частоты PZD2 RD (OutFreq) 

 F7-72 Адрес Modbus для чтения PZD3 (чтение PPO)

 F7-73 Адрес Modbus для чтения PZD4 (чтение PPO)

 F7-74 Адрес Modbus для чтения PZD5 (чтение PPO)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-66
(0786)

Запись PZD7
(PZD7 Write) Служит для установки адреса Modbus для PZD7 (вывод PPO). Значение 0, 1 или 2 отменяет 

операцию записи PZD7 (вывод PPO) в регистр Modbus.

0

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-67
(0787)

Запись PZD8
(PZD8 Write) Служит для установки адреса Modbus для PZD8 (вывод PPO). Значение 0, 1 или 2 отменяет 

операцию записи PZD8 (вывод PPO) в регистр Modbus.

0

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-68
(0788)

Запись PZD9
(PZD9 Write) Служит для установки адреса Modbus для PZD9 (вывод PPO). Значение 0, 1 или 2 отменяет 

операцию записи PZD9 (вывод PPO) в регистр Modbus.

0

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-69
(0789)

Запись PZD10
(PZD10 Write) Служит для установки адреса Modbus для PZD10 (вывод PPO). Значение 0, 1 или 2 отменяет 

операцию записи PZD10 (вывод PPO) в регистр Modbus.

0

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-70
(078A)

Чтение PZD1 (Слово сост.)
(PZD1 RD (StatWord)) Служит для установки адреса Modbus для PZD1 (чтение PPO). PZD1 (ввод PPO) работает как 

ZSW, когда F7-70 = 0.

0

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-71
(078B)

Чтение PZD2 (Вых. частота)
(PZD2 RD (OutFreq)) Служит для установки адреса Modbus для PZD2 (чтение PPO). PZD2 (ввод PPO) работает как 

HIW, когда F7-71 = 0.

0

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-72
(078C)

Чтение PZD3
(PZD3 Read) Служит для установки адреса Modbus для PZD3 (чтение PPO). Значение 0 отменяет операцию 

загрузки PZD3 (ввод PPO) из регистра Modbus.

0

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-73
(078D)

Чтение PZD4
(PZD4 Read) Служит для установки адреса Modbus для PZD4 (чтение PPO). Значение 0 отменяет операцию 

загрузки PZD4 (ввод PPO) из регистра Modbus.

0

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-74
(078E)

Чтение PZD5
(PZD5 Read) Служит для установки адреса Modbus для PZD5 (чтение PPO). Значение 0 отменяет операцию 

загрузки PZD5 (ввод PPO) из регистра Modbus.

0
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 F7-75 Адрес Modbus для чтения PZD6 (чтение PPO

 F7-76 Адрес Modbus для чтения PZD7 (чтение PPO)

 F7-77 Адрес Modbus для чтения PZD8 (чтение PPO)

 F7-78 Адрес Modbus для чтения PZD9 (чтение PPO)

 F7-79 Адрес Modbus для чтения PZD10 (чтение PPO)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-75
(078F)

Чтение PZD6
(PZD6 Read) Служит для установки адреса Modbus для PZD6 (чтение PPO). Значение 0 отменяет операцию 

загрузки PZD6 (ввод PPO) из регистра Modbus.

0

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-76
(0790)

Чтение PZD7
(PZD7 Read) Служит для установки адреса Modbus для PZD7 (чтение PPO). Значение 0 отменяет операцию 

загрузки PZD7 (ввод PPO) из регистра Modbus.

0

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-77
(0791)

Чтение PZD8
(PZD8 Read) Служит для установки адреса Modbus для PZD8 (чтение PPO). Значение 0 отменяет операцию 

загрузки PZD8 (ввод PPO) из регистра Modbus.

0

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-78
(0792)

Чтение PZD9
(PZD9 Read) Служит для установки адреса Modbus для PZD9 (чтение PPO). Значение 0 отменяет операцию 

загрузки PZD9 (ввод PPO) из регистра Modbus.

0

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

F7-79
(0793)

Чтение PZD10
(PZD10 Read) Служит для установки адреса Modbus для PZD10 (чтение PPO). Значение 0 отменяет опера-

цию загрузки PZD10 (ввод PPO) из регистра Modbus.

0



12.7 H: ПАРАМЕТРЫ ВХОДОВ И ВЫХОДОВ ПРИВОДА

670 SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство

12.7 H: ПАРАМЕТРЫ ВХОДОВ И ВЫХОДОВ ПРИВОДА
Параметры группы H используются для назначения функций внешним входам и выходам.

 H1: ДИСКРЕТНЫЕ ВХОДЫ 
Параметры группы H1 служат для установки функций для дискретных входов DI привода.

 Параметры с H1-01 по H1-08 для выбора функций дискретных входов с DI1 по 
DI8

Привод оснащен 8 клеммами дискретных входов. В таблице 12.38 указаны установки параметров и функ-
ций по умолчанию.

Таблица 12.38 Установки параметров и функций многофункциональных дискретных входов по умолчанию

*1 В скобках указано значение по умолчанию для режима 3-проводного управления A1-03 = 3330 [3-Wire Initialization]. 
Обратитесь к таблице 12.39 и установите функцию с помощью параметров H1-xx [DI Function Select]. 

Таблица 12.39 Значения установки для дискретного входа D 

*1 Инверсия входа недоступна. 

 H1-01 Выбор функции для входа DI1

Примечание:
При инициализации привода для 3-проводного режима управления [A1-03 = 3330], по умолчанию значение этого параметра 
устанавливается в 0.

Параметр Наименование Установка по умолчанию Функция

H1-01 Выбор функции для входа DI1 1 (0) *1 Прямой ход

H1-02 Выбор функции для входа DI2 2 (0) *1 Обратный ход

H1-03 Выбор функции для входа DI3 24 ExF NO-AlCoast

H1-04 Выбор функции для входа DI4 7B Сброс ошибки

H1-05 Выбор функции для входа DI5 A (5) *1 Многоступенчатое задание 1

H1-06 Выбор функции для входа DI6 B (A) *1 Многоступенчатое задание 2

H1-07 Выбор функции для входа DI7 6 (B) *1 Задание толчка Jog

H1-08 Выбор функции для входа DI8 1B Многоступенчатое задание 2

Установка Функция Установка Функция

1 *1 Прямой ход 1E *1 Общая блокировка нормально- закрытым входом

2 *1 Обратный ход 20 - 2F *1 Внешняя ошибка

3 *1 Команда хода Run 34 *1 Быстрый останов нормально-открытым входом

4 *1 Направление вращения Прямое/Обратное 35 *1 Быстрый останов нормально-закрытым входом

5 *1 3-проводное управления 3F *1 Торможение коротким замыканием нормально закрытым входом

9 Внешнее задание 1/2 40 *1 KEB Thru1 нормально-закрытым входом

A Задание 1 многоступенчатого управления скоростью 41 *1 KEB Thru1 нормально-открытым входом

B Задание 2 многоступенчатого управления скоростью 42 *1 KEB Thru2 NC нормально-закрытым входом

C Задание 3 многоступенчатого управления скоростью 43 *1 KEB Thru2 нормально-открытым входом

D Задание 4 многоступенчатого управления скоростью 44 Ослабление поля

E Смещение частоты 1 61 Выбор двигателя 2

F Смещение частоты 2 62 Команда увеличения задания частоты

10 Смещение частоты 3 63 Команда уменьшения задания частоты

11 Выбор режима LOC/REM 65 Команда увеличения смещения задания частоты 2

12 Выбор аналогового входа 66 Команда уменьшения смещения задания частоты 2

15 Обнаружение прямого/обратного направления 67 Запуск поиска скорости в макс. частоты

16 Считывание задания 68 Запуск поиска скорости в частоты задания

1A Привод активирован 9F включения операции программы Q2pack

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H1-01
(0438)

Выбор функции для DI1
(DI1 Function Selection) Служит для выбора функции для многофункционального входа DI1.

1
(1 - 4, 6 - 19F)
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 H1-02 Выбор функции для входа DI2

Примечание: 
При инициализации привода для 3-проводного режима управления [A1-03 = 3330], по умолчанию значение этого параметра 
устанавливается в 0.

 H1-03 Выбор функции для входа DI3

 H1-04 Выбор функции для входа DI4

 H1-05 Выбор функции для входа DI5

Примечание:
При инициализации привода для 3-проводного режима управления [A1-03 = 3330], по умолчанию значение этого параметра 
устанавливается в 0.

 H1-06 Выбор функции для входа DI6

Примечание:
При инициализации привода для 3-проводного режима управления [A1-03 = 3330], по умолчанию значение этого параметра 
устанавливается в 0.

 H1-07 Выбор функции для входа DI7

Примечание:
При инициализации привода для 3-проводного режима управления [A1-03 = 3330], по умолчанию значение этого параметра 
устанавливается в 0.

 H1-08 Выбор функции для входа DI8

Примечание:
При инициализации привода для 3-проводного режима управления [A1-03 = 3330], по умолчанию значение этого параметра 
устанавливается в 0.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H1-02
(0439)

Выбор функции для DI1
(DI2 Function Selection) Служит для выбора функции для многофункционального входа DI2.

2
(1 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H1-03
(0400)

Выбор функции для DI1
(DI3 Function Selection) Служит для выбора функции для многофункционального входа DI3.

24
(0 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H1-04
(0401)

Выбор функции для DI1
(DI4 Function Selection) Служит для выбора функции для многофункционального входа DI4.

7B
(0 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H1-05
(0402)

Выбор функции для DI5
(DI5 Function Selection) Служит для выбора функции для многофункционального входа DI5.

A
(0 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H1-06
(0403)

Выбор функции для DI6
(DI6 Function Selection) Служит для выбора функции для многофункционального входа DI6.

B
(0 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H1-07
(0404)

Выбор функции для DI7
(DI7 Function Selection) Служит для выбора 

функции для многофункционального входа DI7.

6
(0 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H1-08
(0405)

Выбор функции для DI8
(DI8 Function Selection) Служит для выбора функции для многофункционального входа DI8.

1B
(0 - 19F)
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 H1-21 Выбор функции 2 для входа DI1

При активации дискретного входа DI1 одновременно будут срабатывать функция, выбранная параметром 
H1-01 [DI1 Function Selection], и функция, выбранная параметром H1-21.
Эта функция деактивируется при установке значения 0.

 H1-22 Выбор функции 2 для входа DI2

При активации дискретного входа DI2 одновременно будут срабатывать функция, выбранная параметром 
H1-02 [DI2 Function Selection], и функция, выбранная параметром H1-22.
Эта функция деактивируется при установке значения 0.

 H1-23 Выбор функции 2 для входа DI3

При активации дискретного входа DI1 одновременно будут срабатывать функция, выбранная параметром 
H1-03 [DI3 Function Selection], и функция, выбранная параметром H1-23.
Эта функция деактивируется при установке значения 0.

 H1-24 Выбор функции 2 для входа DI4

При активации дискретного входа DI4 одновременно будут срабатывать функция, выбранная параметром 
H1-04 [DI4 Function Selection], и функция, выбранная параметром H1-24.
Эта функция деактивируется при установке значения 0.

 H1-25 Выбор функции 2 для входа DI5

При активации дискретного входа DI5 одновременно будут срабатывать функция, выбранная параметром 
H1-05 [DI5 Function Selection], и функция, выбранная параметром H1-25.
Эта функция деактивируется при установке значения 0.

 H1-26 Выбор функции 2 для входа DI6

При активации дискретного входа DI6 одновременно будут срабатывать функция, выбранная параметром 
H1-06 [DI6 Function Selection], и функция, выбранная параметром H1-25.
Эта функция деактивируется при установке значения 0.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H1-21
(0B70)

Выбор функции 2 для DI1
(DI1 Funct.Sel 2) Служит для выбора второй функции для многофункционального входа DI1.

0
(1 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H1-22
(0B71)

Выбор функции 2 для DI2
(DI2 Funct.Sel 2) Служит для выбора второй функции для многофункционального входа DI2.

0
(1 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H1-23
(0B72)

Выбор функции 2 для DI3
(DI3 Funct.Sel 2) Служит для выбора второй функции для многофункционального входа DI3.

0
(1 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H1-24
(0B73)

Выбор функции 2 для DI4
(DI4 Funct.Sel 2) Служит для выбора второй функции для многофункционального входа DI4.

0
(1 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H1-25
(0B74)

Выбор функции 2 для DI5
(DI5 Funct.Sel 2) Служит для выбора второй функции для многофункционального входа DI5.

0
(1 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H1-26
(0B75)

Выбор функции 2 для DI6
(DI6 Funct.Sel 2) Служит для выбора второй функции для многофункционального входа DI6.

0
(1 - 4, 6 - 19F)
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 H1-27 Выбор функции 2 для входа DI7

При активации дискретного входа DI7 одновременно будут срабатывать функция, выбранная параметром 
H1-07 [DI7 Function Selection], и функция, выбранная параметром H1-27.
Эта функция деактивируется при установке значения 0.

 H1-28 Выбор функции 2 для входа DI8

При активации дискретного входа DI8 одновременно будут срабатывать функция, выбранная параметром 
H1-08 [DI8 Function Selection], и функция, выбранная параметром H1-25.
Эта функция деактивируется при установке значения 0.

 Функции многофункциональных дискретных входов с 1 по 3 в регистре Modbus
Вы можете установить функции дискретных входов с помощью битов с 0 по 2 в регистре Modbus 
[15C0(Шест.)]. Для выбора функций используйте параметры с H1-40 по H1-42 [Mbus 15C0h b0 Input 
Function - Mbus 15C0h b2 Input Function].

Примечание: 
• Для выбора установок см. раздел H1-xx “Значения установок для выбора функций многофункциональных дискретных входов”.
• В параметрах с H1-40 по H1-42 вы не можете установить значения 5 [3-проводной режим] или с 20 по 2F [Внешняя ошибка].
• При неиспользовании параметров с H1-40 по H1-42, установите их в 0 [Сквозной режим]. 
• Вы не можете использовать функции для опциональной платы дискретных входов D1-A3 одновременно с выбором функции 

дискретных входов для регистра Modbus с 1 по 3.

 H1-40 Выбор функции для бита 0 регистра Modbus 15C0h

 H1-41 Выбор функции для бита 1 регистра Modbus 15C0h

 H1-42 Выбор функции для бита 2 регистра Modbus 15C0h

 Значения установок для выбора функций многофункциональных 
дискретных входов

Служат для установки функций с помощью параметров с H1-01 по H1-42.

 0: Сквозной режим

Сквозной режим использует входной сигнал для терминала в качестве цифрового входа для верхней после-
довательности через опциональную плату связи или сеть Modbus. Этот входной сигнал не влияет на работу 
привода.

№
(Шест.)

Наименование Описание Завод. значение
(Диапазон)

H1-27
(0B76)

Выбор функции 2 для DI7
(DI7 Funct.Sel 2) Служит для выбора второй функции для многофункционального входа DI7.

0
(1 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H1-28
(0B77)

Выбор функции 2 для DI8
(DI8 Funct.Sel 2) Служит для выбора второй функции для многофункционального входа DI8.

0
(1 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H1-40
(0B54)

Выбор функции бита 0 
Modbus 15C0
(Mbus 15C0h b0 Input 
Function)

Служит для выбора функции многофункционального входа для бита 0 регистра Modbus 15C0 
(Шест.).

0
(1 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H1-41
(0B55)

Выбор функции бита 1 
Modbus 15C0
(Mbus 15C0h b1 Input 
Function)

Служит для выбора функции многофункционального входа для бита 1 регистра Modbus 15C0 
(Шест.).

0
(1 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H1-42
(0B56)

Выбор функции бита 2 
Modbus 15C0
(Mbus 15C0h b2 Input 
Function)

Служит для выбора функции многофункционального входа для бита 2 регистра Modbus 15C0 
(Шест.).

0
(1 - 4, 6 - 19F)

Установка Функция Описание

0 Сквозной режим

Установка для неиспользуемых входов или используемых в сквозном режиме.
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 1: Прямой ход

ВКЛ : Прямой ход
ВЫКЛ : Останов

Примечание:
• Одновременное включение входов с функцией команды прямого хода и с функцией обратного хода приведет к выводу ошибки 

EF [FWD/REV Run Command Input Error] и управляемому останову двигателя.
• Инициализируйте привод 2-проводным режимом для назначения команды прямого хода дискретному входу DI1.
• Эта функция не будет работать одновременно с функциями H1-xx = 3, 4 [Run Command, FWD/REV Cmd].

Рисунок 12.72 Пример подключения в режиме 2-проводного управления

 2: Обратный ход

ВКЛ : Обратный ход
ВЫКЛ : Останов

Примечание:
• Одновременное включение входов с функцией команды прямого хода и с функцией обратного хода приведет к выводу ошибки 

EF [FWD/REV Run Command Input Error] и управляемому останову двигателя.
• Инициализируйте привод 2-проводным режимом для назначения команды обратного хода дискретному входу DI2.
• Эта функция не будет работать одновременно с функциями команды хода и выбора направления хода H1-xx = 3, 4 [Run 

Command, FWD/REV Cmd].

 3: Команда хода Run

ВКЛ : Ход
ВЫКЛ : Останов

Примечание:
Эта функция не будет работать одновременно с функциями H1-xx = 1, 2 [Forward Run, Reverse Run].

 4: Направление вращения Прямое/Обратное

ВКЛ : Обратное вращение
ВЫКЛ : Прямое вращение

Примечание:
• Для вращения двигателя необходимо подать команду хода Run.
• Эта функция не будет работать одновременно с функциями H1-xx = 1, 2 [Forward Run, Reverse Run].

Установка Функция Описание

1 Прямой ход

Служит для установки команды прямого хода для 2-проводного режима 1. Устанавливайте эту функцию совместно с функ-
цией команды обратного хода H1-xx = 2 [Reverse Run].

Установка Функция Описание

2 Обратный ход

Служит для установки команды обратного хода для 2-проводного режима 1. Устанавливайте эту функцию совместно с 
функцией команды прямого хода H1-xx = 1 [Forward Run].

Установка Функция Описание

3 Команда хода Run

Служит для установки команды хода при 2-проводном управлении 2. Устанавливайте эту функцию совместно с функцией 
команды выбора направления H1-xx = 4 [FWD/REV Cmd].

Установка Функция Описание

4 Направление вращения 
Прямое/Обратное Служит для выбора направления вращения двигателя при 2-проводном управлении 2. Устанавливайте эту функцию 

совместно с функцией команды хода H1-xx = 3 [Run Command].
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 5: 3-проводной режим

Если функция 3-проводного управления выбрана для входа, который не является входом DI1 и DI2, эти 
входы будут использованы для команд Прямого/Обратного хода.
Привод автоматически установит для входа DI1 команду хода (RUN) и для входа DI2 команду останова 
(STOP). При активации входа DI1 (Команда хода Run) минимум на 1 мс, привод начинает вращать двига-
тель. При деактивации входа (Команда останова) привод останавливается. При деактивации входа Dix, 
которому назначена функция 3-проводного управления, привод работает в прямом направлении, а при его 
активации привод работает в обратном направлении.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Перед замыканием цепей управления правильно установите 
параметры дискретных входов. Неправильные настройки цепей Пуска/Останова могут привести к смерти или 
серьезной травме из-за перемещения оборудования.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения.
При использовании режима 3-проводного управления должны соблюдаться следующие условия:
Привод установлен в режим 3-проводного управления.
Установлен параметр b1-17 = 1 [RUN@PowerUp Selection = Disregard RUN] 
Цепи привода подключены по схеме 3-проводного управления.
Если же одновременно имеют место следующие три условия, то двигатель при включении питания привода может 
начать вращаться в обратном направлении:
Цепи привода подключены по схеме 3-проводного управления.
Привод установлен в режим 2-проводного управления (по умолчанию).
Установлен параметр b1-17 = 2 [RUN@PowerUp Selection = Accept RUN] 
Несоблюдение предосторожности при использовании режимов управления может привести к смерти или серьезной 
травме из-за внезапного движения оборудования.

Рисунок 12.73 Пример подключения в режиме 3-проводного управления

Рисунок 12.74 Временная диаграмма 3-проводного управления
Примечание: 
• Для ввода команды хода Run активируйте вход как минимум на 1 мс.
• Установкой по умолчанию для параметра b1-17 [RUN@PowerUp Selection] является 1 [Игнорировать команду хода RUN]. Если 

в момент включения питания привода команда хода Run была подана, будет активирована защитная функция и светодиод 

будет быстро мигать. 

Если применение разрешает использование команды хода Run, установите параметр b1-17 = 2 [Принимать команду хода 
RUN].

Установка Функция Описание

5 3-проводной режим

Служит для установки направления вращения двигателя в 3-проводном режиме.
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 6: Задание толчкового перемещения

 7: Толчок вперед

Примечание:
• Для выполнения толчка вперед не нужно подавать команду хода Run.
• Команда Толчок вперед имеет приоритет над всеми другими заданиями частоты.
• При одновременном включении команд Толчок вперед и Толчок назад длительностью более 500 мс, привод выполнит управля-

емый останов.

Рисунок 12.75 Работа команды толчка JOG

 8: Толчок назад

Примечание: 
• Для выполнения толчка вперед не нужно подавать команду хода Run.
• Команда Толчок назад имеет приоритет над всеми другими заданиями частоты.
• При одновременном включении команд Толчок вперед и Толчок назад длительностью более 500 мс, привод выполнит управля-

емый останов.

 9: Внешнее задание 1/2

Примечание: 
Когда привод принимает команду хода Run, переключение между источниками задания невозможно.

ВКЛ : b1-15 [Freq. Ref. Sel. 2], b1-16 [Run Comm. Sel 2]
ВЫКЛ : b1-01 [Freq. Ref. Sel. 1], b1-02 [Run Comm. Sel 1]
 A: Задание 1 многоступенчатого управления скоростью

Примечание: 
Подробнее см. в параграфе “Процедура настройки многоступенчатого управления скоростью” в разделе “d: ПАРАМЕТРЫ 
ИСТОЧНИКОВ ЗАДАНИЯ”.

 B: Задание 2 многоступенчатого управления скоростью

Установка Функция Описание

6 Задание толчкового 
перемещения Служит для установки привода в режим использования толчкового задания частоты (команды JOG), установленного в 

параметре d1-17. Толчковое задание частоты (команда JOG) корректирует задания частоты с 1 по 16 (d1-01 - d1-16).

Установка Функция Описание

7 Толчок вперед

Служит для установки команды вращения двигателя в прямом направлении на частоте толчка, установленной в параметре 
d1-17 [Jog Reference].

Установка Функция Описание

8 Толчок назад

Служит для установки команды вращения двигателя в обратном направлении на частоте толчка, установленной в параме-
тре d1-17 [Jog Reference].

Установка Функция Описание

9 Внешнее задание 1/2

Служит для установки привода в режим использования Источника команды хода Run 1/2 или Источника задания частоты 
1/2 в режиме внешнего управления (REMOTE).

Установка Функция Описание

A Задание 1 многоступенчатого 
управления скоростью Служит для выбора использования заданий скорости с d1-01 по d1-08 [Reference 1 - Reference 8] при многоступенчатом 

управлении скоростью.

Установка Функция Описание

B Задание 2 многоступенчатого 
управления скоростью Служит для выбора использования заданий скорости с d1-01 по d1-08 [Reference 1 - Reference 8] при многоступенчатом 

управлении скоростью.
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Примечание: 
Подробнее см. в параграфе “Процедура настройки многоступенчатого управления скоростью” в разделе “d: ПАРАМЕТРЫ 
ИСТОЧНИКОВ ЗАДАНИЯ”.

 C: Задание 3 многоступенчатого управления скоростью

Примечание: 
Подробнее см. в параграфе “Процедура настройки многоступенчатого управления скоростью” в разделе “d: ПАРАМЕТРЫ 
ИСТОЧНИКОВ ЗАДАНИЯ”.

 D: Задание 4 многоступенчатого управления скоростью

Примечание: 
Подробнее см. в параграфе “Процедура настройки многоступенчатого управления скоростью” в разделе “d: ПАРАМЕТРЫ 
ИСТОЧНИКОВ ЗАДАНИЯ”.

 E: Смещение частоты 1

Примечание: 
Подробнее см. в разделе “d7: СМЕЩЕНИЕ ЧАСТОТЫ”.

 F: Смещение частоты 2

Примечание: 
Подробнее см. в разделе “d7: СМЕЩЕНИЕ ЧАСТОТЫ”.

 10: Смещение частоты 3

Примечание: 
Подробнее см. в разделе “d7: СМЕЩЕНИЕ ЧАСТОТЫ”.

 11: Выбор режима управления LOC/REM

Примечание: 
• Когда дискретному входу назначена функция выбора режима LOCAL/REMOTE, кнопка  выбора режима на клавиатуре 

не работает.

• При выборе режима местного управления LOCAL на клавиатуре загорается зеленый светодиод .

• При активной команде хода Run, переключение между режимами LOCAL и REMOTE невозможно.
ВКЛ : Местное управление LOCAL
Источником задания частоты и команды хода Run является клавиатура.
ВЫКЛ : Внешнее управление REMOTE
Для задания частоты и команды хода Run используются источники, установленные в параметрах b1-01, b1-
02 [Run Comm. Sel 1] или b1-15, b1-16 [Run Comm. Sel 2].

Установка Функция Описание

C Задание 3 многоступенчатого 
управления скоростью Служит для выбора использования заданий скорости с d1-01 по d1-08 [Reference 1 - Reference 8] при многоступенчатом 

управлении скоростью.

Установка Функция Описание

D Задание 4 многоступенчатого 
управления скоростью Служит для установки команды переключения между заданиями скорости с d1-09 по d1-16 [Reference 9 - Reference 16] с 

многоступенчатым заданием скорости 1, 2 и 3.

Установка Функция Описание

E Смещение частоты 1

Служит для установки функции добавления смещения частоты, установленного в параметре d7-01 [Offset Frq 1] к основ-
ному заданию частоты при активации входа.

Установка Функция Описание

F Смещение частоты 2

Служит для установки функции добавления смещения частоты, установленного в параметре d7-02 [Offset Frq 2] к основ-
ному заданию частоты при активации входа.

Установка Функция Описание

10 Смещение частоты 3

Служит для установки функции добавления смещения частоты, установленного в параметре d7-03 [Offset Frq 3] к основ-
ному заданию частоты при активации входа.

Установка Функция Описание

11 Выбор режимов
LOC/REM Служит для выбора режима местного управления с клавиатуры (LOCAL) или режима управления от внешнего источника 

(REMOTE).
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 12: Выбор аналогового входа

ВКЛ : Аналоговый вход, выбранный в параметре H3-14, активирован
ВЫКЛ : Аналоговый вход, выбранный в параметре H3-14, деактивирован
 13: Переключение управления скоростью/крутящим моментом

ВКЛ : Режим управления крутящим моментом
ВЫКЛ : Режим управления скоростью

Примечание: 
Для использования этой функции установите параметр d5-01 = 0 [Torque Ctrl Selection = Speed Control]. 

Ввод времени переключения между управлением скоростью и управлением крутящим моментом
Используйте параметр d5-06 [Spd/Trq Chg Time] для установки длительности времени, в миллисекундах, в 
течение которого привод будет ожидать переключения между режимами управления скоростью и управле-
ния крутящим моментом. Если сигнал переключения рижима поступил в течение времени, установленного 
в параметре d5-06, три аналоговых входа продолжают сохранять их текущее значение. Используйте время 
этой задержки для изменения значений задания, поступающего от внешнего устройства управления.

Примечание: 
Подробнее см. в параграфе “Переключение между управлением крутящим моментом и управлением скоростью”.

 14: Полярность входа задания крутящего момента

ВКЛ : Внешнее задание крутящего момента в обратном направлении
ВЫКЛ : Внешнее задание крутящего момента в прямом направлении
 15: Обнаружение прямого/обратного направления

ВКЛ : Обратное направление
Активировано обнаружение обратного вращения двигателя.
ВЫКЛ : Прямое направление
Активировано обнаружение прямого вращения двигателя.

 16: Считывание и удержание задания

Если выход активен в течение 100 мс, то эта функция считывает выборку аналогового задания частоты и 
удерживает это значение. При повторном вводе этой команды функция снова считывает выборку аналого-
вого задания частоты и удерживает это значение. При выключении питания привод удаляет сохраненное 
значение аналогового задания и сбрасывает задание частоты до 0.
На Рисунке 12.76 показан пример работы этой функции.

Установка Функция Описание

12 Выбор аналогового входа

Служит для установки команды, которая активирует или деактивирует аналоговые входы, выбранные в параметре H3-14 
[An.In Term.Enable Sel].

Установка Функция Описание

13 Переключение управления 
скоростью/моментом Служит для установки функции переключения между режимами управления крутящим моментом и скоростью.

Установка Функция Описание

14 Полярность входа задания 
момента Служит для установки направления вращения при внешнем управлении крутящим моментом.

Установка Функция Описание

15 Обнаружение прямого/ 
обратного направления Служит для установки направления вращения двигателя в простом режиме вольт-частотного управления V/f по замкну-

тому контуру и при установке параметров F1-21, F1-37 = 0 [Encoder Option Function Selection = A Pulse Detection], или в 
режиме вольт-частотного V/f управления по замкнутому контуру.

Установка Функция Описание

16 Считывание задания

Служит для установки команды для мгновенного считывания задания частоты, поступающего через аналоговые входы 
AI1, AI2 или AI3, и поддержания задания частоты на этом уровне до следующего считывания.
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Рисунок 12.76 Удержание выборки задания

Функцию считывания и удержания задания частоты невозможно использовать одновременно со следую-
щими функциями:
• H1-xx = 17 [Удержание разгона/замедления] 
• H1-xx = 62, 63 [Команды увеличения/уменьшения задания частоты]
• H1-xx = E - 10 [Смещения частоты с 1 по 3] 
• H1-xx = 65, 66 [Команды увеличения/уменьшения задания частоты 2]
В случае их одновременной установки привод обнаружит ошибку настройки многофункционального входа 
oPE03 [Multi-Function Input Setting Err]. 

 17: Удержание разгона/замедления

Если вход выключен привод выполняет перезапуск с учетом разгона и замедления.
При включении входа и установке параметра d4-01 = 1 [FRef Hold Selection = Enabled] привод сохраняет в 
памяти значение выходной частоты. Пока функция удержания разгона/замедления активна, привод всегда 
перезапускает двигатель с этой выходной частоты.

Примечание: 
Подробнее см. в разделе d4-01 Удержание задания частоты на стр.600.

 18: Время разгона/замедления 1

Примечание: 
Подробнее см. в разделе C1: ПАРАМЕТРЫ РАЗГОНА / ЗАМЕДЛЕНИЯ на стр.567.

 19: Время разгона/замедления 2

Примечание: 
Подробнее см. в разделе C1: ПАРАМЕТРЫ РАЗГОНА / ЗАМЕДЛЕНИЯ на стр.567.

 1A: Привод активирован

Если вы подали команду хода Run до включения дискретного входа, которому назначена эта функция, то 
для пуска привода вы должны подать команду хода Run повторно. Если при работе привода этот дискрет-
ный вход выключается, то привод произведет останов двигателя с отработкой режима останова, выбран-
ного в параметре b1-03 [Stopping Method Selection].
ВКЛ : Команда хода Run принимается.

Установка Функция Описание

17 Удержание разгона/ 
замедления Эта функция на мгновение приостанавливает разгон и замедление двигателя, когда вход включен, сохраняет выходную 

частоту, которая была сохранена в приводе во время паузы, и возобновляет работу двигателя.

Установка Функция Описание

18 Время разгона/замедления 1

Служит для установки привода в режим использования времен разгона и замедления, установленных в параметрах C1-01, 
C1-02 [Accel Time 1, Decel Time 1] или C1-03, C1-04 [Accel Time 2, Decel Time 2].

Установка Функция Описание

19 Время разгона/замедления 2

Устанавливайте эту функцию совместно с параметром H1-xx = 18 [Ac/Dec Time1]. Служит для установки привода в 
режим использования времен разгона и замедления, установленных в параметрах C1-05, C1-06 [Accel Time 3, Decel Time 
3] или C1-07, C1-08 [Accel Time 4, Decel Time 4].

Установка Функция Описание

1A Привод активирован

Служит для установки функции, отображающей на дисплее сообщение dnE [Drive Enabled], и игнорирования команд хода 
Run, когда вход выключен OFF.
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ВЫКЛ : Команда хода Run отменяется. Если привод работал, то он будет остановлен в 
режиме останова b1-03.
 1B: Общая блокировка нормально-открытым входом

На клавиатуре мигает сообщение bb [Общая блокировка]. Если отменить команду общей блокировки при 
поданной команде хода Run, привод осуществит перезапуск двигателя с использованием функции поиска 
скорости.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. При использовании команды общей блокировки в грузоподъ-
емном оборудовании обеспечьте зажатие удерживающего тормоза перед вводом команды общей блокировки и 
выключением выхода привода. Невыполнение этого требования может привести к смерти или серьезным травмам 
из-за перемещения груза или его падения, когда двигатель станет неуправляемым после ввода команды общей бло-
кировки.

Рисунок 12.77 Временная диаграмма команды общей блокировки

ВКЛ : Общая блокировка (выход привода выключен)
ВЫКЛ : Обычная работа
 1E: Общая блокировка нормально-закрытым входом

На клавиатуре мигает сообщение bb [Общая блокировка]. Если отменить команду общей блокировки при 
поданной команде хода Run, привод осуществит перезапуск двигателя с использованием функции поиска 
скорости.
ВКЛ : Обычная работа
ВЫКЛ : Общая блокировка (выход привода выключен)
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. При использовании команды общей блокировки в грузоподъ-
емном оборудовании обеспечьте зажатие удерживающего тормоза перед вводом команды общей блокировки и 
выключением выхода привода. Невыполнение этого требования может привести к смерти или серьезным травмам 
из-за перемещения груза или его падения, когда двигатель станет неуправляемым после ввода команды общей бло-
кировки.

 20 - 2F: Внешняя ошибка

При поступлении на дискретный вход внешнего сигнала об ошибке на клавиатуре появляется сообщение 
EFx [ExtFault DIx], где x – это номер дискретного входа (клемма DIx), которому была назначена функция 
приема внешнего сигнала об ошибке. Например, при поступлении внешнего сигнала об ошибке на клемму 
DI3 на клавиатуре отображается сообщение об ошибке EF3.
Для выбора значения установки параметра H1-xx при назначении функции приема внешнего сигнала об 
ошибке используйте следующие условия:
• Режим ввода сигнала от внешнего устройства
• Режим обнаружения внешней ошибки

Установка Функция Описание

1B Общая блокировка 
нормально-открытым входом Служит для установки команды выключения выхода привода и останова двигателя самовыбегом при включении дискрет-

ного входа.

Установка Функция Описание

1E Общая блокировка 
нормально- закрытым входом Служит для установки команды выключения выхода привода и останова двигателя самовыбегом при выключении дискрет-

ного входа.

Установка Функция Описание

с 20 по 2F Внешняя ошибка

Служит для установки команды останова привода при возникновении аварии или ошибки внешнего устройства.
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• Режим останова двигателя (поведение привода после обнаружения внешней ошибки)
В таблице 12.40 показано соотношение между этими условиями и значением установки параметра H1-xx.

Таблица 12.40 Комбинации условий для обработки сигнала внешней ошибки

*1 Для входа устанавливается режим нормально-разомкнутого входа (внешняя ошибка обнаруживается при замыкании входа) 
или режим нормально-замкнутого входа (ошибка обнаруживается при размыкании входа).

*2 Устанавливается режим, при котором ошибка обнаруживается всегда или только во время включенной команды хода.

 30: Команда торможения постоянным током

При вводе команды хода Run или команды толчка JOG торможение постоянным током отменяется.
На Рисунке 12.78 показана временная диаграмма работы функции торможения постоянным током:

Рисунок 12.78 Временная диаграмма работы функции торможения постоянным током
Примечание:
• В векторном режиме управления A1-02 = 8 [EZV], эта функция доступна при использовании двигателя с постоянными магни-

тами PM.
• Подробнее см. в разделе b2: ТОРМОЖЕНИЕ ПОСТОЯННЫМ ТОКОМ / КОРОТКИМ ЗАМЫКАНИЕМ на стр.531.

 31: Нулевое сервоуправление

Эта функция позволяет удерживать остановленный двигатель от проворота при воздействии внешней 
нагрузки или при смещении задания частоты.

Примечание: 
• Подробнее см. в разделе b9 НУЛЕВОЕ СЕРВОУПРАВЛЕНИЕ на стр.565.
• При использовании функции нулевого сервоуправления оставляйте команду хода Run включенной. При выключенной команде 

хода Run нулевое сервоуправление не работает.

Установка 
параметра

Режим ввода сигнала от 
внешнего устройства *1

Режим обнаружения внешней 
ошибки *2 Режим останова двигателя

Нормально-
разомкнутый

Нормально-
замкнутый

Обнаруживается 
всегда

Обнаруживается 
только в режиме 

хода RUN

Управляемый 
останов 
(Авария)

Останов 
самовыбегом 

(Авария)

Быстрый 
останов 
(Авария)

Продолжение 
работы (Только 

предупреждение)

20 x - x - x - - -

21 - x x - x - - -

22 x - - x x - - -

23 - x - x x - - -

24 x - x - - x - -

25 - x x - - x - -

26 x - - x - x - -

27 - x - x - x - -

28 x - x - - - x -

29 - x x - - - x -

2A x - - x - - x -

2B - x - x - - x -

2C x - x - - - - x

2D - x x - - - - x

2E x - - x - - - x

2F - x - x - - - x

Установка Функция Описание

30 Команда торможения 
постоянным током Служит для установки команды использования торможения постоянным током для останова двигателя.

Установка Функция Описание

31 Нулевое сервоуправление

Служит для установки функции удержания остановленного двигателя.

(

)

l 
l 
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 32: Команда торможения повышенным скольжением

Примечание: 
• Для перезапуска привода после использования торможения повышенным скольжением убедитесь, что привод полностью оста-

новил двигатель, и только затем выключайте дискретный вход функции торможения повышенным скольжением.
• Подробнее см. в разделе n3: ПАРАМЕТРЫ ТОРМОЖЕНИЯ ПОВЫШЕННЫМ СКОЛЬЖЕНИЕМ/ПЕРЕВОЗБУЖДЕНИЕМ на 

стр.790.

 34: Быстрый останов нормально-открытым входом

При отмене команды быстрого останова перезапуск привода будет возможен только при соблюдении следу-
ющих условий:
• Двигатель полностью остановлен
• Команда хода Run снята 
• Команда быстрого останова отменена

Примечание: 
• Для подачи команды быстрого останова размыканием нормально-замкнутого входа выбирайте значение 35 [Fast Stop NC].
• Подробнее см. в разделе C1-09 Время быстрого останова на стр.570.

ЗАМЕЧАНИЕ: Быстрое замедление может привести к возникновению ошибки перенапряжения. Для предотвраще-
ния неуправляемого режима работы двигателя и обеспечения его быстрого и безопасного останова установите 
соответствующее время быстрого останова в параметре C1-09 [Fast Stop Time]. При наличии ошибки выход при-
вода выключается и двигатель останавливается самовыбегом.

 35: Быстрый останов нормально-закрытым входом

При отмене команды быстрого останова перезапуск привода будет возможен только при соблюдении следу-
ющих условий:
• Двигатель полностью остановлен
• Команда хода Run снята 
• Команда быстрого останова отменена

Примечание: 
• Для подачи команды быстрого останова замыканием нормально-разомкнутого входа выбирайте значение 34 [Fast Stop NO].
• Подробнее см. в разделе C1-09 Время быстрого останова на стр.570.

ЗАМЕЧАНИЕ: Быстрое замедление может привести к возникновению ошибки перенапряжения. Для предотвраще-
ния неуправляемого режима работы двигателя и обеспечения его быстрого и безопасного останова установите 
соответствующее время быстрого останова в параметре C1-09 [Fast Stop Time]. При наличии ошибки выход при-
вода выключается и двигатель останавливается самовыбегом.

На Рисунке 12.79 показан пример работы функции быстрого останова.

Рисунок 12.79 Временная диаграмма функции быстрого останова

Установка Функция Описание

32 Команда торможения 
повышенным скольжением Служит для установки команды использования торможения повышенным скольжением для останова двигателя.

Установка Функция Описание

34 Быстрый останов нормально-
открытым входом Служит для установки команды управляемого останова с временем замедления при быстром останове, установленным в 

параметре C1-09 [Fast Stop Time], при включении дискретного входа во время работы привода.

Установка Функция Описание

35 Быстрый останов нормально-
закрытым входом Служит для установки команды управляемого останова с временем замедления при быстром останове, установленным в 

параметре C1-09 [Fast Stop Time], при выключении дискретного входа во время работы привода.
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 3E: Торможение коротким замыканием нормально-открытым входом

При закорачивании трехфазного двигателя PM привод будет генерировать тормозной момент во вращаю-
щемся двигателе. Это приведет к останову двигателя и также предотвратит проворот двигателя под воздей-
ствием внешней нагрузки.

Примечание: 
• В векторном режиме управления A1-02 = 8 [EZV] эта функция доступна при использовании двигателя с постоянными магни-

тами PM.
• Подробнее см. в разделе b2: ТОРМОЖЕНИЕ ПОСТОЯННЫМ ТОКОМ / КОРОТКИМ ЗАМЫКАНИЕМ на стр.531.

ВКЛ : Торможение коротким замыканием активировано.
ВЫКЛ : Обычная работа
 3F: Торможение коротким замыканием нормально-закрытым входом

При закорачивании обмоток трехфазного двигателя PM привод будет генерировать тормозной момент во 
вращающемся двигателе. Это приведет к останову двигателя и также предотвратит проворот двигателя под 
воздействием внешней нагрузки.

Примечание: 
• В векторном режиме управления A1-02 = 8 [EZV] эта функция доступна при использовании двигателя с постоянными магни-

тами PM.
• Подробнее см. в разделе b2: ТОРМОЖЕНИЕ ПОСТОЯННЫМ ТОКОМ / КОРОТКИМ ЗАМЫКАНИЕМ на стр.531.

ВКЛ : Обычная работа
ВЫКЛ : Торможение коротким замыканием активировано.
 40: Функция KEB Thru1 нормально-закрытым входом

ВКЛ : Обычная работа
ВЫКЛ : Замедление при кратковременном пропадании питания
Для использования функции KEB Ride-Thru 1 установите режим в параметре L2-29 [KEB Method]. Привод 
будет работать в соответствии с выбранным режимом KEB.

Примечание: 
• При одновременном назначении функций KEB Ride-Thru 1 [H1-xx = 40, 41] и KEB Ride-Thru 2 [H1-xx = 42, 43] привод обнару-

жит ошибку установки многофункционального входа oPE03 [Multi-Function Input Setting Err].
• Подробнее см. в разделе “Функция KEB Ride-Thru”.

 41: Функция KEB Thru1 нормально-открытым входом

ВКЛ : Замедление при кратковременном пропадании питания
ВЫКЛ : Обычная работа
Для использования функции KEB Ride-Thru 1 установите режим в параметре L2-29 [KEB Method]. Привод 
будет работать в соответствии с выбранным режимом KEB.

Примечание: 
• При одновременном назначении функций KEB Ride-Thru 1 [H1-xx = 40, 41] и KEB Ride-Thru 2 [H1-xx = 42, 43] привод обнару-

жит ошибку установки многофункционального входа oPE03 [Multi-Function Input Setting Err].
• Подробнее см. в разделе “Функция KEB Ride-Thru”.

Установка Функция Описание

3E Торможение коротким 
замыканием нормально- 
открытым входом Служит для установки команды использования торможения коротким замыканием при срабатывании нормально-откры-

того дискретного входа.

Установка Функция Описание

3F Торможение коротким 
замыканием нормально-
закрытым входом Служит для установки команды использования торможения коротким замыканием при срабатывании нормально-закры-

того дискретного входа

Установка Функция Описание

40 KEB Thru1 нормально- 
закрытым входом Служит для установки команды включения функции сохранения кинетической энергии KEB1 посредством KEB Ride-Thru 

1 (при срабатывании нормально-закрытого входа).

Установка Функция Описание

41 KEB Thru1 нормально- 
открытым входом Служит для установки команды включения функции сохранения кинетической энергии KEB1 посредством KEB Ride-Thru 

1 (при срабатывании нормально-открытого входа).
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 42: Функция KEB Thru2 нормально-закрытым входом

ВКЛ : Обычная работа
ВЫКЛ : Замедление при кратковременном пропадании питания
При активации команды KEB Ride-Thru 2 привод будет использовать для выполнения операции KEB режим 
KEB Ride-Thru 2 для одиночного привода. Режим, выбранный в параметре L2-29 [KEB Method], при этом 
игнорируется.

Примечание: 
• При одновременном назначении функций KEB Ride-Thru 1 [H1-xx = 40, 41] и KEB Ride-Thru 2 [H1-xx = 42, 43] привод обнару-

жит ошибку установки многофункционального входа oPE03 [Multi-Function Input Setting Err].
• Подробнее см. в разделе “Функция KEB Ride-Thru”.

 43: Функция KEB Thru2 нормально-открытым входом

ВКЛ : Замедление при кратковременном пропадании питания
ВЫКЛ : Обычная работа
При активации команды KEB Ride-Thru 2 привод будет использовать для выполнения операции KEB режим 
KEB Ride-Thru 2 для одиночного привода. Режим, выбранный в параметре L2-29 [KEB Method], при этом 
игнорируется.

Примечание: 
• При одновременном назначении функций KEB Ride-Thru 1 [H1-xx = 40, 41] и KEB Ride-Thru 2 [H1-xx = 42, 43] привод обнару-

жит ошибку установки многофункционального входа oPE03 [Multi-Function Input Setting Err].
• Подробнее см. в разделе “Функция KEB Ride-Thru”.

 44: Ослабление поля

Примечание: 
Подробнее см. в разделе d6: ОСЛАБЛЕНИЕ / ФОРСИРОВАНИЕ ПОЛЯ на стр.611.

 45: Переключение пропорционального коэффициента автоматического 
регулятора скорости ASR

ВКЛ : C5-03
Выбирается пропорциональный коэффициент, установленный в параметре C5-03 [ASR PGain 2].
ВЫКЛ: C5-01 
Выбирается пропорциональный коэффициент, установленный в параметре C5-01 [ASR PGain 1].

Примечание: 
Подробнее см. в разделе C5: АВТОМАТИЧЕСКИЙ РЕГУЛЯТОР СКОРОСТИ (ASR) на стр.579.

 46: Сброс интеграла автоматического регулятора скорости ASR

ВКЛ : Пропорциональное управление
ВЫКЛ : Пропорционально-интегральное управление

Установка Функция Описание

42 KEB Thru2 NC нормально- 
закрытым входом Служит для установки команды включения функции сохранения кинетической энергии KEB2 посредством KEB Ride-Thru 

2 (при срабатывании нормально-закрытого входа).

Установка Функция Описание

43 KEB Thru2 нормально- 
открытым входом Служит для установки команды включения функции сохранения кинетической энергии KEB2 посредством KEB Ride-Thru 

2 (при срабатывании нормально-открытого входа).

Установка Функция Описание

44 Ослабление поля

Служит для установки функции, посылающей команды уровня ослабления поля и предела частоты ослабления поля, уста-
новленных в параметрах d6-01 [Field Weak Level] и d6-02 [Field Weak FqLimit], при срабатывании входа.

Установка Функция Описание

45 Переключение пропорцио-
нального коэффициента ASR Служит для установки функции, переключающей пропорциональный коэффициент автоматического регулятора скорости 

ASR, установленный в параметрах C5-01 [ASR PGain 1] и C5-03 [ASR PGain 2].

Установка Функция Описание

46 Сброс интеграла ASR

Служит для установки команды сброса величины интегрирования и использования ПИ управления или П управления для 
контура управления скоростью.
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 47: Выключение энкодера PG

ВКЛ : Обратная связь по скорости выключена (управление V/f)
ВЫКЛ : Обратная связь по скорости включена (управлени V/f по замкнутому контуру)
 61: Выбор двигателя 2

Вы можете использовать внешний сигнал для переключения привода между двумя асинхронными двигате-
лями. Привод позволяет сохранять выбранные режимы управления, вольт-частотные V/f комбинации и 
параметры двигателя для двух двигателей.
ВКЛ : Работать с двигателем 2
ВЫКЛ : Работать с двигателем 1

При выборе двигателя 2 привод привод использует параметры двигателя 2.
Таблица 12.41 Переключение параметров при выборе двигателей 1 и 2

Примечание: 
• При управлении 2 двигателями привод применяет защитную функцию, установленную в параметре L1-01 [Motor Cool Type for 

OL1 Calc] к двигателю 1 и к двигателю 2.
• Вы не можете выполнять переключение между двигателями 1 и 2 во время хода. При попытке выполнить такое переключение 

будет выведена ошибка rUn.
• После переключения двигателей ожидайте как минимум 500 мс до подачи команды хода Run. Для других режимов управления 

вы должны ожидать не менее 200 мс.

 60: Вход включения таймера

Примечание: 
Подробнее см. в разделе “b4: ПАРАМЕТРЫ ТАЙМЕРА”.

 62: Команда увеличения задания частоты (Вверх)

ВКЛ : Задание частоты увеличивается.
ВЫКЛ : Сохраняется текущее задание частоты.

Установка Функция Описание

47 Выключение энкодера

Служит для установки команды выключения управления с обратной связью и перевода привода в режим вольт-частотного 
управления V/f или использования обратной связи по скорости с энкодера.

Установка Функция Описание

61 Выбор двигателя 2

Служит для установки команды переключения привода между двигателями 1 и 2. перед переключением двигатели должны 
быть остановлены.

Параметры
Выбор двигателя 2

ВЫКЛ (Двигатель 1) ВКЛ (Двигатель 2)

C1-xx [Время разгона и замедления] с C1-01 по C1-04 с C1-05 по C1-08

C3-xx [Компенсация скольжения] с C3-01 по C3-04 с C3-21 по C3-24

C4-xx [Компенсация крутящего момента] C4-01 C4-07

C5-xx [Авторегулятор скорости (ASR)] с C5-01 по C5-08, C5-12, C5-17, C5-18 с C5-21 по C5-28, C5-32, C5-37, C5-38

E1-xx, E3-xx [Комбинации V/f]
E2-xx, E-4xx [Параметры двигателя] E1-xx, E2-xx E3-xx, E4-xx

F1-xx [Кол-во импульсов на оборот энкодера] F1-01 по F1-21 с F1-02 по F1-04, с F1-08 по F1-11, F1-14, с F1-31 по F1-37

Установка Функция Описание

60 Вход включения таймера

Служит для установки команды запуска функции таймера. Используйте эту установку с функцией выхода таймера [H2-xx 
= 39].

Установка Функция Описание

62 Команда увеличения задания 
частоты Служит для установки команды кнопочного управления увеличением задания частоты привода. Совместно с этой коман-

дой необходимо также установить команду 63 [Down Command].
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Примечание: 
• При установке только команды увеличения или только команды уменьшения привод обнаружит ошибку установки многофунк-

ционального входа oPE03 [Multi-Function Input Setting Err]. 
• Ошибка oPE03 генерируется также при одновременной установке двух или более следующих функций:

– Команда увеличения/уменьшения (Вверх/Вниз) задания частоты (Up/Down command)
– Команда удержания разгона/замедления (Accel/Decel Ramp Hold)
– Команда считывания и удержания задания (Reference sample hold)
– Команда добавления смещения частоты 1, 2, 3 (Offset Frequency 1, 2, 3 addition)
– Команда увеличения/уменьшения задания частоты 2 (Up/Down 2 Command)

• Вы можете использовать команду увеличения/уменьшения задания частоты, когда выбран режим дистанционного управления 
REMOTE и установлены параметры b1-01  0 [Freq. Ref. Sel. 1  Keypad]. 

• Команда увеличения/уменьшения задания частоты не работает, при использовании функции переключения внешнего задания 
Ext Ref 1/2 [H1-xx = 9] для выбора 2-го источника задания b1-15 [Freq. Ref. Sel. 2]. 

При вводе команды увеличения (Вверх) задание частоты увеличивается. При вводе команды уменьшения 
(Вниз) задание частоты уменьшается. 
Команды Вверх/Вниз имеют приоритет над другими заданиями частоты. При активации команд Вверх/
Вниз привод игнорирует следующие задания частоты:
• Задание частоты с клавиатуры [b1-01 = 0] 
• Задание частоты через аналоговый вход [b1-01 = 1] 
• Задание частоты через импульсный вход [b1-01 = 4] 
В таблице 12.42 показаны режимы работы команд Вверх и Вниз.

Таблица 12.42 Команда Вверх и команда Вниз 

Совместное использование функций удержания задания частоты и команд Вверх/Вниз
• При снятии команды хода Run или, когда удержание задания частоты выключено d4-01 = 0 [FRef Hold 

Selection = Disabled], и перезапуске привода, команда Вверх/Вниз сбрасывается в 0.
• Когда удержание задания частоты включено d4-01 = 1 [Enabled], привод сохраняет задание частоты, 

имевшееся в момент поступления команды Вверх/Вниз. При перезапуске команды хода Run или переза-
пуске привода привод сохраняет значение задания частоты и перезапускает двигатель с использованием 
этого значения частоты. После снятия команды хода Run, активируйте дискретный вход, которому назна-
чена функция команды Вверх или команды Вниз для сброса сохраненного значения задания в 0.
Примечание: 
Подробнее см. в разделе d4-01 Удержание задания частоты на стр.600.

Совместное использование Верхнего/нижнего пределов задания частоты и команд Вверх/Вниз
Установите значение верхнего предела задания частоты в параметре d2-01 [FRef Upper Limit].
Используйте аналоговый ввод или параметр d2-02 [FRef Lower Limit] для установки нижнего предела зада-
ния частоты. Настраиваемые значения изменяются при изменении значения параметра d4-10 [Up/Dw Frq 
Low Limit Select]. При вводе команды хода Run нижними пределами задания частоты являются следующие:
• Если нижний предел задания частоты устанавливается только параметром d2-02, то привод разгоняет дви-

гатель до нижнего предельного значения задания частоты при подаче команды хода Run.
• Если нижний предел задания частоты задан только для аналогового входа, то привод разгоняет двигатель 

до нижнего предельного значения задания частоты при совместной подаче команды хода Run и команд 
Вверх или Вниз. Когда подана только команда хода Run, двигатель не запускается.

• При соблюдении указанных ниже условий привод при вводе команды хода Run разгоняет двигатель до 
значения частоты, установленного в параметре d2-02. Когда двигатель разгоняется до значения установки 
параметра d2-02 при активированной команде Вверх/Вниз, он разгоняется до нижнего предельного значе-
ния аналогового ввода.
– Нижний предел задания частоты устанавливается для аналогового ввода и значения параметра d2-02 
– Нижний предел аналогового ввода выше, чем значение установки параметра d2-02
Примечание: 
Подробнее см. в разделе d4-10 Способ установки нижнего предела смещения на стр.604.

На Рисунке 12.80 показан пример работы команды Вверх/Вниз. В этом примере значением нижнего предела 
задания частоты является значение, установленное в параметре d2-02. На Рисунке 12.80 также показана 
временная диаграмма работы при включении и выключении функции удержания задания частоты [d4-01].

Состояние команды
Работа привода

Команда Вверх (62) Команда Вниз (63)

ВЫКЛ ВЫКЛ Поддерживается текущее задание частоты.

ВКЛ ВЫКЛ Увеличивается задание частоты.

ВЫКЛ ВКЛ Уменьшается задание частоты.

ВКЛ ВКЛ Поддерживается текущее задание частоты.
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Рисунок 12.80 Временная диаграмма команды Вверх/Вниз

 63: Команда уменьшения задания частоты (Вниз)

ВКЛ : Задание частоты уменьшается.
ВЫКЛ : Сохраняется текущее задание частоты.

Примечание: 
• При установке только команды увеличения или только команды уменьшения привод обнаружит ошибку установки многофунк-

ционального входа oPE03 [Multi-Function Input Setting Err]. 
• Ошибка oPE03 генерируется также при одновременной установке двух или более следующих функций:

– Команда увеличения/уменьшения (Вверх/Вниз) задания частоты (Up/Down command)
– Команда удержания разгона/замедления (Accel/Decel Ramp Hold)
– Команда считывания и удержания задания (Reference sample hold)
– Команда добавления смещения частоты 1, 2, 3 (Offset Frequency 1, 2, 3 addition)
– Команда увеличения/уменьшения задания частоты 2 (Up/Down 2 Command)

• Вы можете использовать команду увеличения/уменьшения задания частоты, когда выбран режим дистанционного управления 
REMOTE и установлены параметры b1-01  0 [Freq. Ref. Sel. 1  Keypad]. 

• Команда увеличения/уменьшения задания частоты не работает при использовании функции переключения внешнего задания 
Ext Ref 1/2 [H1-xx = 9] для выбора 2-го источника задания b1-15 [Freq. Ref. Sel. 2]. 

При вводе команды увеличения (Вверх) задание частоты увеличивается. При вводе команды уменьшения 
(Вниз) задание частоты уменьшается. 
Команды Вверх/Вниз имеют приоритет над другими заданиями частоты. При активации команд Вверх/
Вниз привод игнорирует следующие задания частоты:
• Задание частоты с клавиатуры [b1-01 = 0] 
• Задание частоты через аналоговый вход [b1-01 = 1] 
• Задание частоты через импульсный вход [b1-01 = 4] 

 65: Команда увеличения смещения задания частоты 2 (Вверх 2)

При включении дискретного входа, которому назначена функция Вверх 2, смещение будет увеличиваться. 
При включении дискретного входа, которому назначена функция Вниз 2, смещение будет уменьшаться. 
Когда эти команды одновременно включены или выключены, привод будет поддерживать задание частоты. 
В таблице 12.43 показано соотношение между состоянием команд Вверх/Вниз 2 и параметрами d4-01, d4-
03, d4-05. 

Примечание:
• Для использования этой функции установите оптимальное значение предела смещения с помощью параметров d4-08 и d4-09 

[Up/Dw2 Bias Upper Limit и Up/Dw2 Bias Lower Limit].
• Подробнее см. в разделе d4: СМЕЩЕНИЕ ЧАСТОТЫ на стр.600.

Установка Функция Описание

63 Команда уменьшения задания 
частоты Служит для установки команды кнопочного управления уменьшением задания частоты привода. Совместно с этой коман-

дой необходимо также установить команду 62 [Up Command].

Установка Функция Описание

65 Команда увеличения 
смещения задания частоты 2 Служит для установки функции увеличения смещения задания частоты для разгона двигателя при срабатывании входа. 

Совместно с этой функцией необходимо также установить функцию H1-xx = 66 [Dw2 Command].
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Таблица 12.43 Команды Вверх 2 и Вниз 2

Функция Источник задания 
частоты d4-03 d4-05 d4-01 Описание работы Сохранение задания частоты или 

смещения частоты

1

Многоступенчатое 
задание скорости 0,00

0

0 • Когда активна команда Вверх 2, привод раз-
гоняет двигатель (увеличивает значение сме-
щения).

• Когда активна команда Вниз 2, привод замед-
ляет двигатель (уменьшает значение смеще-
ния).

• Когда команды Вверх 2 и Вниз 2 одновре-
менно включены или выключены, привод 
поддерживает выходную частоту (удержи-
вает значение смещения).

• При смене частоты смещение сбрасывается.
• Во всех других состояниях привод следует 

заданию частоты.

Не сохраняется.

2 1

Если значение смещения и задание частоты 
являются постоянными в течение 5 секунд 
после запуска функции удержания задания, 
привод добавляет значение смещения к актив-
ному заданию частоты, а затем сбрасывает.

3 1 -

• Когда активна команда Вверх 2, привод раз-
гоняет двигатель.

• Когда активна команда Вниз 2, привод замед-
ляет двигатель.

• Во всех других состояниях привод следует 
заданию частоты.

Не сохраняется.

4

Многоступенчатое 
задание скорости > 0 -

0 • Когда активна команда Вверх 2, привод раз-
гоняет двигатель до значения [Задание 
частоты + d4-03] (значение смещения будет 
увеличено до значения параметра d4-03).

• Когда активна команда Вниз 2, привод замед-
ляет двигатель до значения [Задание частоты 
- d4-03] (значение смещения будет умень-
шено до значения параметра d4-03).

• Когда команды Вверх 2 и Вниз 2 одновре-
менно включены или выключены, привод 
поддерживает выходную частоту (удержи-
вает значение смещения).

• При смене частоты смещение сбрасывается.
• Во всех других состояниях привод следует 

заданию частоты.

Не сохраняется.

5 1

Если значение смещения и задание частоты 
являются постоянными в течение 5 секунд 
после запуска функции удержания задания, 
привод добавляет значение смещения к актив-
ному заданию частоты, а затем сбрасывает.

6

Другие
(Аналоговый вход, 
интерфейс связи)

0 0

0 • Когда активна команда Вверх 2, привод раз-
гоняет двигатель (увеличивает значение сме-
щения).

• Когда активна команда Вниз 2, привод замед-
ляет двигатель (уменьшает значение смеще-
ния).

• Когда команды Вверх 2 и Вниз 2 одновре-
менно включены или выключены, привод 
поддерживает выходную частоту (удержи-
вает значение смещения).

• При разгоне или замедлении, когда задание 
частоты увеличивается или уменьшается на 
величину, большую чем d4-07 [Analog FRef 
Fluctuate Limit], привод удерживает значение 
смещения до тех пор, пока выходная частота 
и фактическое задание частоты не совпадут 
(скорость достигнута).

Не сохраняется.

7 1

Если значение смещения является постоянным 
в течение 5 секунд после запуска функции удер-
жания задания, привод сохраняет значение сме-
щения в параметре d4-06. Перезаписать задание 
частоты невозможно. Привод сохраняет только 
значение смещения.

8

Другие
(Аналоговый вход, 
интерфейс связи)

0 1 -

• Когда активна команда Вверх 2, привод раз-
гоняет двигатель.

• Когда активна команда Вниз 2, привод замед-
ляет двигатель.

• Во всех других состояниях привод следует 
заданию частоты.

Не сохраняется.

9

> 0 -

0 • Когда активна команда Вверх 2, привод раз-
гоняет двигатель до значения [Задание 
частоты + d4-03] (значение смещения будет 
увеличено до значения параметра d4-03).

• Когда активна команда Вниз 2, привод замед-
ляет двигатель до значения [Задание частоты 
- d4-03] (значение смещения будет умень-
шено до значения параметра d4-03).

• При разгоне или замедлении, когда задание 
частоты увеличивается или уменьшается на 
величину, большую чем d4-07 [Analog FRef 
Fluctuate Limit], привод удерживает значение 
смещения до тех пор, пока выходная частота 
и фактическое задание частоты не совпадут 
(скорость достигнута).

Не сохраняется.

10 1

Если значение смещения является постоянным 
в течение 5 секунд после запуска функции удер-
жания задания, привод сохраняет значение сме-
щения в параметре d4-06. Перезаписать задание 
частоты невозможно. Привод сохраняет только 
значение смещения.
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 66: Команда уменьшения смещения задания частоты 2

При включении дискретного входа, которому назначена функция Вверх 2, смещение будет увеличиваться. 
При включении дискретного входа, которому назначена функция Вниз 2, смещение будет уменьшаться. 
Когда эти команды одновременно включены или выключены, привод будет поддерживать задание частоты. 

Примечание:
• Для использования этой функции установите оптимальное значение предела смещения с помощью параметров d4-08 и d4-09 

[Up/Dw2 Bias Upper Limit и Up/Dw2 Bias Lower Limit]
• Подробнее см. в разделе d4: СМЕЩЕНИЕ ЧАСТОТЫ на стр.600.

 67: Запуск поиска скорости с максимальной частоты

При включении дискретного входа для режима поиска скорости с обнаружением тока b3-24 = 2 [SpSrch 
Method Selection = Current Det2], привод запускает поиск скорости с максимальной выходной частоты.

Примечание: 
• При одновременной установке функций H1-xx = 67 и 68 привод выведет сообщение об ошибке установки многофункциональ-

ного входа oPE03 [Multi-Function Input Setting Err].
• Подробнее см. в разделе b3: ПОИСК (ПОДХВАТ) СКОРОСТИ на стр.534.

 68: Запуск поиска скорости с частоты задания

При включении дискретного входа для режима поиска скорости с обнаружением тока b3-24 = 2 [SpSrch 
Method Selection = Current Det2], привод запускает поиск скорости с частоты задания.

Примечание:
• При одновременной установке функций H1-xx = 67 и 68 привод выведет сообщение об ошибке установки многофункциональ-

ного входа oPE03 [Multi-Function Input Setting Err].
• Подробнее см. в разделе b3: ПОИСК (ПОДХВАТ) СКОРОСТИ на стр.534.

 6A: Выключение ПИД-управления

ВКЛ : ПИД-управление выключено
ВЫКЛ : ПИД-управление включено
 71: Сброс интегральной составляющей ПИД-управления

Примечание: 
Подробнее см. в параграфе Блок-схема ПИД-регулирования на стр.546

 72: Удержание интегральной составляющей ПИД-управления

При выключении этого входа ПИД-регулирование перезапускает интегрирование. 
Примечание: 
Подробнее см. в параграфе Блок-схема ПИД-регулирования на стр.546.

Установка Функция Описание

66 Команда уменьшения 
смещения задания частоты 2 Служит для установки функции уменьшения смещения задания частоты для разгона двигателя при срабатывании входа. 

Совместно с этой функцией необходимо также установить функцию H1-xx = 65 [Up2 Command].

Установка Функция Описание

67 Запуск поиска скорости 
с максимальной частоты Служит для установки функции запуска поиска скорости, начиная с максимальной выходной частоты, посредством внеш-

него задания, даже когда b3-01 = 0 [SpSrch@Start Selection = Disabled].

Установка Функция Описание

68 Запуск поиска скорости с 
частоты задания Служит для установки функции запуска поиска скорости, начиная с частоты задания, посредством внешнего задания, даже 

когда b3-01 = 0 [SpSrch@Start Selection = Disabled].

Установка Функция Описание

6A Выключение 
ПИД-управления Служит для установки команды выключения ПИД-управления, когда b5-01 = 1 [PID Enable = Enabled].

Установка Функция Описание

71 Сброс PID I

Служит для установки команды сброса и удержания на 0 интегральной составляющей ПИД-управления при включении 
входа.

Установка Функция Описание

72 Удержание PID I

Служит для установки команды удержания интегральной составляющей ПИД-управления при включении входа.
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 75: Отмена плавного старта ПИД-регулятора

ВКЛ : Деактивирована
Выключает действие параметра b5-17 [PID Accel/Decel Time]. 
ВЫКЛ : Активирована
Включает действие параметра b5-17 [PID Accel/Decel Time]. 

Примечание: 
Подробнее см. в параграфе Блок-схема ПИД-регулирования на стр.546.

 76: Выбор входного уровня (полярности) ПИД-регулятора

Примечание: 
Подробнее см. в параграфе “Блок-схема ПИД-регулирования”.

 77: Переключение уставки 1 ПИД-регулятора

Подробнее см. в разделе b5-58 - b5-60 Уставки ПИД-регулятора c 2 по 4 на стр.556.

 78: Переключение уставки 2 ПИД-регулятора

Подробнее см. в разделе b5-58 - b5-60 Уставки ПИД-регулятора c 2 по 4 на стр.556.

 7A: Двунаправленная функция ПИД

ВКЛ : Активирована
ВЫКЛ : Деактивирована
 7B: Сброс ошибки

Если привод обнаруживает ошибку, он активирует релейный выход аварии, выключает выход и двигатель 
останавливается самовыбегом.
Если привод обнаруживает ошибку, для которой выбран режим останова, то он применяет соответствую-
щий режим останова.
После этого нажмите кнопку сброса (RESET) на клавиатуре для выключения команды хода Run, или акти-
вируйте дискретный вход, которому назначена функция сброса ошибки.

Примечание:
Привод игнорирует команду сброса ошибки, если активна команда хода Run. Перед сбросом ошибки снимите команду хода Run.

 7C: Программная блокировка

Когда дискретный вход выключен, вы можете просматривать установки параметров, но не можете их редак-
тировать].
ВКЛ : Программная блокировка

Установка Функция Описание

75 Отмена плавного старта PID

Служит для установки функции плавного старта ПИД-регулятора.

Установка Функция Описание

76 Выбор уровня PID InLv

Служит для установки команды переключения входного уровня (полярности) ПИД-регулятора при включении и выключе-
нии входа.

Установка Функция Описание

77 Переключение уставки 
PID SP 1 Устанавливайте совместно с этой функцией функцию H1-xx = 78 [PID SP 2]. Служит для установки функции для переклю-

чения уставок ПИД-регулятора с b5-58 по b5- 60 [PID Setpoint 2 - PID Setpoint 4].

Установка Функция Описание

78 Переключение уставки 
PID SP 2 Устанавливайте совместно с этой функцией функцию H1-xx = 78 [PID SP 2]. Служит для установки функции для переклю-

чения уставок ПИД-регулятора с b5-58 по b5- 60 [PID Setpoint 2 - PID Setpoint 4].

Установка Функция Описание

7A Двунаправленная функция 
ПИД Служит для установки активации двунаправленной функции ПИД.

Установка Функция Описание

7B Сброс ошибки

Служит для установки команды сброса текущей ошибки при неактивной команде хода Run.

Установка Функция Описание

7C Программная блокировка

Служит для установки команды защиты параметров от изменений при выключенном входе.



12.7 H: ПАРАМЕТРЫ ВХОДОВ И ВЫХОДОВ ПРИВОДА

SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство 691

12

П
од

ро
бн

ое
 о

пи
са

ни
е 

па
ра

м
ет

ро
в

ВЫКЛ : Запрет записи параметров
 7D: Ошибка перегрева привода oH2

 7E: Установка адреса узла

 7F: Тест последовательного интерфейса

Функция самодиагностики последовательного интерфейса соединяет клемму передачи данных с клеммой 
приема данных. Затем осуществляется передача данных, отправленных приводом, и выполняется проверка 
правильности обмена данными.

Примечание: 
Подробнее о процедуре самодиагностики см. в параграфе “Самодиагностика” раздела 6.2 Связь Modbus.

 90 - 97: Установка дискретных входов DI1 - 8 для Q2pack

Примечание: 
Вы не можете установить значения с 90 по 97 для инверсного выхода.

 9F: Включение программы Q2pack

Примечание:
Для использования этой функции установите параметр A1-07 = 2 [Q2pack Enable = With DI].

ВКЛ : Деактивирована
ВЫКЛ : Активирована
 101 - 19F: Инвертирование входов с 1 по 9F

Например, для инвертирования работы функции 46 [ASR I Reset], установите параметр H1-xx = 146.
Примечание:
Вы не можете инвертировать ввод для всех функций. Подробнее см. в таблице 12.39.

Установка Функция Описание

7D Ошибка перегрева привода 
oH2 Служит для установки отображения приводом ошибки перегрева oH2 [Drive Overheat Warning] при включенном входе. Это 

сообщение об ошибке не влияет на работу привода.

Установка Функция Описание

7E Установка адреса узла

Служит для установки функции в сети CANopen для запуска операции установки адреса узла из управляющего контрол-
лера.

Установка Функция Описание

7F Тест послед. интерфейса Test

Служит для установки функции запуска самотестирования в приводе последовательного интерфейса RS-485.

Установка Функция Описание

90 - 97 Входы для Q2pack

Служит для установки дискретных входов, используемых с приложением Q2pack. Для более подробной информации обра-
титесь к онлайн-руководству на Q2pack.

Установка Функция Описание

9F Включение Q2pack

Служит для включения операции программы Q2pack, сохраненной в приводе.

Установка Функция Описание

101 - 19F Инвертирование входов 
с 1 по 9F Служит для установки инверсного режима работы функций, выбранных для многофункциональных дискретных входов. 

Для выбора функции введите “1xx”, где “xx” является значением установки функции.
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 H2: ДИСКРЕТНЫЕ (ЦИФРОВЫЕ) ВЫХОДЫ
 Многофункциональные дискретные выходы
Параметры группы H2 служат для установки функций для многофункциональных дискретных выходов.

H2-01 Выбор функции 2NO-2CM, H2-02 Выбор функции 3NO-3CM, H2-03 Выбор функции 4NO-4CM
Привод оснащен тремя многофункциональными дискретными выходами. В таблице 12.44 показаны функ-
ции, по умолчанию назначенные этим выходам.

Таблица 12.44 Функции, по умолчанию назначенные дискретным выходам

Значения установок параметров H2-xx и функции выходов указаны в таблице 12.45.
Таблица 12.45 Значения установок для выбора функций дискретных выходов

*1 Инверсия функции выхода невозможна.
*2 Установка этого параметра для приводов моделей с 4089 по 4675 невозможна.

Параметр Наименование Установка по умолчанию Функция

H2-01 Выбор функции для выхода 2NO-2CM 5 Привод в режиме хода

H2-02 Выбор функции для выхода 3NO-3CM 7 Достигнута нулевая скорость

H2-03 Выбор функции для выхода 4NO-4CM F Достигнута скорость 1

Значение 
установки Функция выхода Значение 

установки Функция выхода

0 *1 Сквозной режим 21 Обнаружена позиция полюса PM

1 Готовность привода 22 Внешний источник питания 24В

2 Привод работает 2F Поиск скорости

3 Ошибка 30 Предел момента

4 Несущественная ошибка 31 Предел скорости при управлении моментом

5 Режим хода 32 Ошибка момента 1 (нормально-открытый контакт)

6 Обратный ход 33 Ошибка момента 1 (нормально-закрытый контакт)

7 Режим нулевой скорости 37 Ошибка момента 2 (нормально-открытый контакт)

8 Нулевое сервоуправление 38 Ошибка момента 2 (нормально-закрытый контакт)

9 В режиме регенерации 39 Выход с таймером

A Предел скорости 3C Компаратор 1

B Выход привода активирован 3D Компаратор 2

C Дежурный режим 3E Обрыв обратной связи ПИД

D Состояние местного и дистанционного управления 3F Превышение обратной связи ПИД

E Сработала функция защитного отключения EDM 4A Пониженное напряжение в шине постоянного тока

F Частота достигнута 1 4B Обрыв задания частоты

10 Частота в области достижения 1 4C Ошибка тормозного резистора

11 Частота достигнута 2 4D Перегрузка двигателя

12 Частота в области достижения 2 4E Перегрев радиатора

13 Частота обнаружения 1 4F Ошибка перегрева

14 Частота обнаружения 2 60 *2 Ошибка тормозного транзистора

15 Частота обнаружения 3 61 *2 Перегрев тормозного резистора

16 Частота обнаружения 4 62 Ошибка вентилятора

17 Быстрый останов 63 Истек срок службы (Обслуживание)

18 Режим KEBridethru 65 Импульсы для определения потребляемой мощности

19 Торможение коротким замыканием 66 Износ механической части

1A Общая блокировка (нормально-открытый контакт) 67 Регистр Modbus 1

1B Общая блокировка (нормально-закрытый контакт) 69 Регистр Modbus 2

1C Источник задания частоты 6A Ошибка данных

1D Источник команды хода Run 90 - 93 Выходы для Q2pack DO1-4

1E Выбран двигатель 2 A0 - A7 Выходы опц. платы DO1 – 8 для Q2pack

1F Режим перезапуска 100 - 1A7 Инверсия выходов с 0 по A7 Инвертирует действие функции, 
назначенной выходу. Добавьте 1 впереди значения установки для 
инвертирования функции выхода. Например, установите 138 для 
инвертирования действия функции 38 [TrqDetect2NC].

20 Активирован сброс Reset
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 Выбор расширенных функций выходов с MFDO1 по MFDO3 
Вы можете присвоить функции многофункциональных выходов битам с 0 по 2 регистра Modbus 15E0 
(Hex.). Для выбора функций используйте параметры с H2-40 по H2-42 [Mbus 15E0h b0 Output Function - 
Mbus 15E0h b2 Output Function].

Рисунок 12.81 Функциональная блок-схема многофункционального выхода Modbus

Таблица 12.46 Регистры многофункциональных дискретных выходов Modbus

Примечание: 
• Подробнее об установках функций для дискретных выходов см. в разделе “H2-xx: Значения установок для выбора функций 

многофункциональных дискретных выходов”.
• Если вы не собираетесь назначать функции для выходов в параметрах с H2-40 по H2-42, то установите в них значение 0.

 Вывод результатов логических операций многофункциональных дискретных 
выходов

Здесь показан пример вывода результата логических операций двух дискретных выходов через один дис-
кретный выход.
Для выбора функций выходных сигналов, над которыми будут осуществляться логические операции, 
используйте параметры H2-60, H2-63 и H2-66 [2-я функция выхода 2NO-2CM, 2-я функция выхода 3NO-
3CM, 2-я функция выхода 4NO-4CM].
Для выбора логической операции используйте параметры H2-61, H2-64, H2-67 [Логическая операция для 
выхода 2NO-2CM, Логическая операция для выхода 3NO-3CM, Логическая операция для выхода 4NO-4CM].

Рисунок 12.82 Функциональная блок-схема вывода логической операции для дискретного выхода 1

Таблица 12.47 Таблица логических операций многофункциональных дискретных выходов

№ регистра (Шест.) Наименование

15E0

бит0 Многофункциональный дискретный выход Modbus 1

бит1 Многофункциональный дискретный выход Modbus 2

бит2 Многофункциональный дискретный выход Modbus 3

Выбор логической операции
Выражение логической операции Обозначение логической операции

H2-61, H2-64, H2-67

1 A=B=1

2 A=1 или B=1

3 A=0 или B=0

4 A=B=0

5 A=B A=B

6 A != B

7 AND(A, )

8 OR(A, )

9 - On

H2-40 - H2-42
[    0 

 Modbus 15E0h] H2-40 - H2-42

H2-01

2NO-2CM]

H2-60

2NO-2CM]

H2-61

2NO-2CM]

b4-03

b4-04
H2-62
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Примечание: 
• При использовании функции для вывода результатов логической операции вы не можете выбирать инверсию функций в пара-

метрах с H2-01 по H2-03 = 1xx [Инверсный выход xx]. В противном случае привод обнаружит ошибку oPE33 [Ошибка выбора 
функции дискретного выхода].

• Если параметры H2-60, H2-63 и H2-66 не используются, установите их в 0. Сквозной режим для них не поддерживается.

 H2-01 Выбор функции для выхода 2NO-2CM

Примечание:
Установите этот параметр в 0, если вход не используется или используется в сквозном режиме.

 H2-02 Выбор функции для выхода 3NO-3CM

Примечание:
Установите этот параметр в 0, если вход не используется или используется в сквозном режиме.

 H2-03 Выбор функции для выхода 4NO-4CM

Примечание:
Установите этот параметр в 0, если вход не используется или используется в сквозном режиме.

 H2-06 Единица сигнала контроля потребляемой мощности (кВтч)

При установке этой функции через дискретный выход выводится 200 мс импульсный сигнал, предназначен-
ный для подачи на вход счетчика киловаттчасов или в ПЛК. Этот параметр служит для установки единицы 
в кВтч для каждого импульса выходного сигнала.

Рисунок 12.83 Пример работы дискретного выхода при подсчете кВтч потребляемой мощности
Примечание: 
• Если значение мощности является отрицательным (в состоянии регенерации), привод не подсчитывает кВтчасы.
• Пока источник питания цепей управления привода работает, привод сохраняет значение кВтчасов. Если в случае кратковре-

менного пропадания питания питание цепей управления прекращается, счетчик кВтчасов сбрасывается.
1 : 0.1 кВтч
2 : 1 кВтч
3 : 10 кВтч
4 : 100 кВтч
5: 1000 кВтч 

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-01
(040B)

Выбор функции 2NO-2CM
(2NO-2CM Func Selection) Служит для установки функции для многофункционального дискретного выхода 2NO-2CM.

0
(0 - 1FF)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-02
(040C)

Выбор функции 3NO-3CM
(3NO-3CM Func Selection) Служит для установки функции для многофункционального дискретного выхода 3NO-3CM.

1
(0 - 1FF)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-03
(040D)

Выбор функции 4NO-4CM
(4NO-4CM Funct Selection) Служит для установки функции для многофункционального дискретного выхода 4NO-4CM.

2
(0 - 1FF)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-06
(0437)

Единица контроля кВтч
(кВтH Out Unit Selection) Служит для установки единицы для выходного сигнала импульсного сигнала контроля потре-

бляемой мощности с H2-01 по H2-03 = 65 [xNO-xCM Func Selection = WattH Pulse].

1
(1 - 5)
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 H2-07 Адрес выхода регистра 1 Modbus

Служит для установки адреса регистра, выводимого в регистр ModbusReg 1 [с H2-01 по H2-03 = 67], и 
использует бит, выбранный в параметре H2-08 [Бит выхода регистра 1 Modbus].

 H2-08 Бит выхода регистра 1 Modbus

Служит для установки бита регистра, выводимого в регистр ModbusReg 1 [с H2-01 по H2-03 = 67], и 
использует адрес, выбранный в параметре H2-07 [Адрес выхода регистра 1 Modbus]. 

 H2-09 Адрес выхода регистра 2 Modbus

Служит для установки адреса регистра, выводимого в регистр ModbusReg 2 [с H2-01 по H2-04 = 69], и 
использует бит, выбранный в параметре H2-10 [Бит выхода регистра 2 Modbus].

 H2-10 Бит выхода регистра 2 Modbus

Служит для установки бита регистра, выводимого в регистр ModbusReg 2 [с H2-01 по H2-03 = 69], и 
использует адрес, выбранный в параметре H2-09 [Адрес выхода регистра 2 Modbus].

 H2-20 Выбор компаратора 1

Примечание: 
• Настраиваемый монитор изменяется при смене режима управления.
• Для использования сквозного режима установите в этом параметре 000 или 031. Вы можете установить уровень выхода из 

ПЛК через интерфейс сети Modbus или опциональную плату связи.
• Подробнее о функции компаратора см. в описании установок параметра H2-xx = 3C и 3D [Компаратор 1 и Компаратор 2].

 H2-21 Нижний предел компаратора 1

Примечание: 
Подробнее о функции компаратора см. в описании установок параметра H2-xx = 3C и 3D [Компаратор 1 и Компаратор 2].

 H2-22 Верхний предел компаратора 1

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-07
(0B3A)

Адрес выхода регистра 1 
Modbus 
(Mbus Reg1 Address Select) Служит для установки адреса выхода регистра Modbus для многофункционального дискрет-

ного выхода.

0001
(0001 - 1FFF)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-08
(0B3B)

Бит выхода регистра 1 
Modbus 
(Mbus Reg1 Bit Select) Служит для установки бита выхода регистра Modbus для многофункционального дискретного 

выхода.

0000
(0000 - FFFF)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-09
(0B3C)

Адрес выхода регистра 2 
Modbus
(Mbus Reg2 Address Select) Служит для установки адреса выхода регистра Modbus для многофункционального дискрет-

ного выхода.

0001
(0001 - 1FFF)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-10
(0B3D)

Бит выхода регистра 2 
Modbus
(Mbus Reg2 Bit Select) Служит для установки бита выхода регистра Modbus для многофункционального дискретного 

выхода.

0000
(0000 - FFFF)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-20
(1540)

Выбор компаратора 1
(Compare1 Mon. Selection) Служит для установки номера монитора x-xx для компаратора 1 в параметре монитора Ux-xx 

[MONITOR]. Например установите в x-xx число 102 для выбора монитора U1-02 [Output 
Frequency].

102
(000 - 999)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-21
(1541)

Нижний предел компаратора 1
(Compare1 Low Limit) Служит для установки уровня обнаружения нижнего предела для компаратора 1, если за 100% 

принята полная шкала аналогового выхода для монитора, выбранного в параметре H2-20 
[Compare1 Mon.Selection].

0,0%
(0,0 - 300,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-22
(1542)

Верхний предел компаратора 
1
(Compare1 Up Limit) Служит для установки уровня обнаружения верхнего предела для компаратора 1, если за 

100% принята полная шкала аналогового выхода для монитора, выбранного в параметре H2-
20 [Compare1 Mon.Selection].

0,0%
(0,0 - 300,0%)
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Примечание: 
Подробнее о функции компаратора см. в описании установок параметра H2-xx = 3C и 3D [Компаратор 1 и Компаратор 2].

 H2-23 Гистерезис компаратора 1

Примечание: 
Подробнее о функции компаратора см. в описании установок параметра H2-xx = 3C и 3D [Компаратор 1 и Компаратор 2].

 H2-24 Задержка включения компаратора 1

Примечание: 
Подробнее о функции компаратора см. в описании установок параметра H2-xx = 3C и 3D [Компаратор 1 и Компаратор 2].

 H2-25 Задержка выключения компаратора 1

Примечание: 
Подробнее о функции компаратора см. в описании установок параметра H2-xx = 3C и 3D [Компаратор 1 и Компаратор 2].

 H2-26 Выбор компаратора 2

Примечание: 
• Настраиваемый монитор изменяется при смене режима управления.
• Для использования сквозного режима установите в этом параметре 000 или 031. Вы можете установить уровень выхода из 

ПЛК через интерфейс сети Modbus или опциональную плату связи.
• Подробнее о функции компаратора см. в описании установок параметра H2-xx = 3C и 3D [Компаратор 1 и Компаратор 2].

 H2-27 Нижний предел компаратора 2

Примечание: 
Подробнее о функции компаратора см. в описании установок параметра H2-xx = 3C и 3D [Компаратор 1 и Компаратор 2].

 H2-28 Верхний предел компаратора 2

Примечание: 
Подробнее о функции компаратора см. в описании установок параметра H2-xx = 3C и 3D [Компаратор 1 и Компаратор 2].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-23
(1543)

Гистерезис компаратора 1
(Compare1 Hysteresis) Служит для установки уровня гистерезиса для компаратора 1, если за 100% принята полная 

шкала аналогового выхода для монитора, выбранного в параметре H2-20 [Compare1 
Mon.Selection].

0,0%
(0,0 - 10,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-24
(1544)

Задержка включения компара-
тора 1
(Compare1 On-Delay Time) Служит для установки времени задержки на включение для компаратора 1.

0,0 с
(0,0 - 600,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-25
(1545)

Задержка выключения компа-
ратора 1
(Compare1 Off-Delay Time) Служит для установки времени задержки на выключение для компаратора 1.

0,0 с
(0,0 - 600,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-26
(1546)

Выбор компаратора 2
(Compare2 Mon. Selection) Служит для установки номера монитора x-xx для компаратора 1 в параметре монитора Ux-xx 

[MONITOR]. Например установите в x-xx число 102 для выбора монитора U1-02 [CF Error 
Code].

103
(000 - 999)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-27
(1547)

Нижний предел компаратора 2
(Compare2 Low Limit) Служит для установки уровня обнаружения нижнего предела для компаратора 2, если за 100% 

принята полная шкала аналогового выхода для монитора, выбранного в параметре H2-26 
[Compare2 Mon.Selection].

0,0%
(0,0 - 300,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-28
(1548)

Верхний предел компаратора 
2
(Compare2 Up Limit) Служит для установки уровня обнаружения верхнего предела для компаратора 2, если за 

100% принята полная шкала аналогового выхода для монитора, выбранного в параметре H2-
26 [Compare2 Mon.Selection].

0,0%
(0,0 - 300,0%)
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 H2-29 Гистерезис компаратора 2

Примечание: 
Подробнее о функции компаратора см. в описании установок параметра H2-xx = 3C и 3D [Компаратор 1 и Компаратор 2].

 H2-30 Задержка включения компаратора 2

Примечание: 
Подробнее о функции компаратора см. в описании установок параметра H2-xx = 3C и 3D [Компаратор 1 и Компаратор 2].

 H2-31 Задержка выключения компаратора 2

Примечание: 
Подробнее о функции компаратора см. в описании установок параметра H2-xx = 3C и 3D [Компаратор 1 и Компаратор 2].

 H2-32 Время фильтра компаратора 1

 H2-33 Защита по превышению предела компаратора 1

0 : Управляемый останов с замедлением
Привод замедляется до останова за установленное время замедления. Нормально-разомкнутый контакт 
реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
Привод выключает выход и двигатель останавливается самовыбегом (по инерции). Нормально-разомкну-
тый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
2 : Быстрый останов (C1-09)
Привод замедляется до останова за время, установленное в параметре времени быстрого останова C1-09 
[Fast Stop Time]. Нормально-разомкнутый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкну-
тый контакт 1NC-1CM размыкается.
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения
На дисплее отображается ошибка CP1 и привод продолжает работу на текущем задании частоты.

Примечание: 
Включается дискретный выход, которому назначена функция сигнализации о несущественной ошибке [с H2-01 по H2-03 = 4].

4 : Снижение скорости до уровня (L8-19)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-29
(1549)

Гистерезис компаратора 2
(Compare2 Hysteresis) Служит для установки уровня гистерезиса для компаратора 1, если за 100% принята полная 

шкала аналогового выхода для монитора, выбранного в параметре H2-26 [Compare1 
Mon.Selection].

0,0%
(0,0 - 10,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-30
(154A)

Задержка включения компара-
тора 2
(Compare2 On-Delay Time) Служит для установки времени задержки на включение для компаратора 2.

0,0 с
(0,0 - 600,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-31
(154B)

Задержка выключения компа-
ратора 2
(Compare2 Off-Delay Time) Служит для установки времени задержки на выключение для компаратора 2.

0,0 с
(0,0 - 600,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-32
(159A)

Время фильтра компаратора 1
(Compare1 Filter Time) Служит для установки постоянной времени, применяемой к фильтру первичной задержки, 

используемому для аналогового выхода монитора, выбранного в параметре H2-20 [Compare1 
Mon.Selection].

0,0s
(0,0 - 10,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-33
(159B)

Защита по превышению пре-
дела компаратора 1
(Compare1 Protection 
Selection)

Служит для установки поведения привода при обнаружении ошибки превышения предела 
компаратора CP1 [Comparator1 Limit Fault].

4
(0 - 4)
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 H2-34 Время фильтра компаратора 2

 H2-35 Защита по превышению предела компаратора 2

0 : Управляемый останов с замедлением
Привод замедляется до останова за установленное время замедления. Нормально-разомкнутый контакт 
реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
Привод выключает выход и двигатель останавливается самовыбегом (по инерции). Нормально-разомкну-
тый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
2 : Быстрый останов (C1-09)
Привод замедляется до останова за время, установленное в параметре времени быстрого останова C1-09 
[Fast Stop Time]. Нормально-разомкнутый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкну-
тый контакт 1NC-1CM размыкается.
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения
На дисплее отображается ошибка CP2 и привод продолжает работу на текущем задании частоты.

Примечание: 
Включается дискретный выход, которому назначена функция сигнализации о несущественной ошибке [с H2-01 по H2-03 = 4].

4 : Снижение скорости до уровня (L8-19)
 H2-36 Время удержания компаратора 1

Примечание: 
• После ввода команды хода Run и ожидания в течение времени, установленного в этом параметре, привод будет контролировать 

работу и следить за тем, что он находится в диапазоне Компаратора 1, пока не будет введена команда останова.
• Пока ошибка CP1 отсутствует, привод переключает дискретный выход.

 H2-37 Время удержания компаратора 2

Примечание: 
• После ввода команды хода Run и ожидания в течение времени, установленного в этом параметре, привод будет контролировать 

работу и следить за тем, что он находится в диапазоне Компаратора 2, пока не будет введена команда останова.
• Пока ошибка CP2 отсутствует, привод переключает дискретный выход.

 H2-40 Функция выхода бита 0 регистра Modbus 15E0

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-34
(159C)

Время фильтра компаратора 2
(Compare2 Filter Time) Служит для установки постоянной времени, применяемой к фильтру первичной задержки, 

используемому для аналогового выхода монитора, выбранного в параметре H2-26 [Compare2 
Mon.Selection].

0,0s
(0,0 - 10,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-35
(159D)

Защита по превышению пре-
дела компаратора 2
(Compare2 Protection 
Selection)

Служит для установки поведения привода при обнаружении ошибки превышения предела 
компаратора CP2 [Comparator2 Limit Fault].

4
(0 - 4)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-36
(159E)

Время удержания компара-
тора 1
(Compare1 HoldTime) Служит для установки промежутка времени, в пределах которого ошибка CP1 [Comparator1 

Limit Fault] отсутствует.

0,0 с
(0,0 - 10,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-37
(159F)

Время удержания компара-
тора 2
(Compare2 HoldTime Служит для установки промежутка времени, в пределах которого ошибка CP2 [Comparator2 

Limit Fault] деактивирована.

0,0 с
(0,0 - 10,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-40
(0B58)

Функция выхода бита 0 реги-
стра Modbus 15E0 
(Mbus 15E0h b0 Output 
Function)

Служит для установки многофункционального дискретного выхода для бита 0 регистра 
Modbus 15E0 (Шест.).

0
(0 - 1A7)
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 H2-41 Функция выхода бита 1 регистра Modbus 15E0

 H2-42 Функция выхода бита 2 регистра Modbus 15E0

 H2-60 Выбор 2-й функции для выхода 2NO-2CM

 H2-61 Логическая операция для выхода 2NO-2CM

Примечание: 
Подробнее о соотношении между установками параметра и логическими операциями см. в параграфе Вывод результатов логи-
ческих операций многофункциональных дискретных выходов на стр 710.

 H2-62 Время задержки для выхода 2NO-2CM

 H2-63 Выбор 2-й функции для выхода 3NO-3CM

 H2-64 Логическая операция для выхода 3NO-3CM

Примечание: 
Подробнее о соотношении между установками параметра и логическими операциями см. в параграфе Вывод результатов логи-
ческих операций многофункциональных дискретных выходов на стр 710.

 H2-65 Время задержки для выхода 3NO-3CM

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-41
(0B59)

Функция выхода бита 1 реги-
стра Modbus 15E0 
(Mbus 15E0h b1 Output 
Function)

Служит для установки многофункционального дискретного выхода для бита 1 регистра 
Modbus 15E0 (Шест.).

0
(0 - 1A7)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-42
(0B5A)

Функция выхода бита 2 реги-
стра Modbus 15E0 
(Mbus 15E0h b2 Output 
Function)

Служит для установки многофункционального дискретного выхода для бита 2 регистра 
Modbus 15E0 (Шест.).

0
(0 - 1A7)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-60
(1B46)

Эксперт

Выбор 2-й функции 2NO-
2CM
(2NO-2CM 2nd Function) Служит для выбора второй функции для выхода 2NO-2CM. Выходом является результат логи-

ческого расчета функций, назначенных выходу с помощью параметра H2-01 [2NO-2CM Func 
Selection].

0
(0 - A7)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-61
(1B47)

Эксперт

Логическая операция для 
выхода 2NO-2CM
(2NO-2CM Logic Operation) Служит для установки логической операции для функций, установленных в параметрах H2-01 

[2NO-2CM Func Selection] и H2-60 [2NO-2CM 2nd Function].

1
(1 - 9)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-62
(1B48)

Эксперт

Время задержки выхода 2NO-
2CM
(2NO-2CM Dly Time) Служит для установки минимального времени, используемого для вывода результатов логиче-

ского расчета через выход 2NO-2CM.

0.1 с
(0,0 - 25,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-63
(1B49)

Эксперт

Выбор 2-й функции 3NO-
3CM
(3NO-3CM 2nd Function) Служит для выбора второй функции для выхода 3NO-3CM. Выходом является результат логи-

ческого расчета функций, назначенных выходу с помощью параметра H2-02 [3NO-3CM Func 
Selection].

0
(0 - A7)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-64
(1B4A)
Эксперт

Логическая операция для 
выхода 3NO-3CM
(3NO-3CM Logic Operation) Служит для установки логической операции для функций, установленных в параметрах H2-02 

[3NO-3CM Func Selection] и H2-63 [3NO-3CM 2nd Function].

1
(1 - 9)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-65
(1B4B)
Эксперт

Время задержки выхода 3NO-
3CM
(3NO-3CM Dly Time) Служит для установки минимального времени, используемого для вывода результатов логиче-

ского расчета через выход 3NO-3CM.

0.1 с
(0,0 - 25,0 с)
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 H2-66 Выбор 2-й функции для выхода 4NO-4CM

 H2-67 Логическая операция для выхода 4NO-4CM

Примечание: 
Подробнее о соотношении между установками параметра и логическими операциями см. в параграфе Вывод результатов логи-
ческих операций многофункциональных дискретных выходов на стр 710.

 H2-68 Время задержки для выхода 4NO-4CM

 Значение установки для выбора функций многофункциональных дискрет-
ных выходов

Служит для выбора функции дискретного выхода.

 0: Сквозной режим

 1: Готовность привода

Выход будет выключен в следующих случаях:
• Когда питание выключено
• При наличии ошибки
• При наличии проблем с источником питания цепей управления
• При наличии ошибки установки параметров и невозможности работы привода даже при поданной 

команде хода Run
• При мгновенном возникновении ошибок перенапряжения или пониженного напряжения в момент подачи 

команды хода Run
• Когда привод находится в режиме программирования и не принимает команду хода Run

 2: Привод работает

 3: Ошибка

Примечание:
Выход не включается для ошибок CPF00 и CPF01 [Control Circuit Error].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-66
(1B4C)
Эксперт

Выбор 2-й функции 4NO-
4CM
(4NO-4CM 2nd Function) Служит для выбора второй функции для выхода 4NO-4CM. Выходом является результат логи-

ческого расчета функций, назначенных выходу с помощью параметра H2-03 [4NO-4CM Funct 
Selection].

0
(0 - A7)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-67
(1B4D)
Эксперт

Логическая операция для 
выхода 4NO-4CM
(4NO-4CM Logic Operation) Служит для установки логической операции для функций, установленных в параметрах H2-03 

[4NO-4CM Funct Selection] и H2-66 [4NO-4CM 2nd Function].

1
(1 - 9)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H2-68
(1B4E)

Эксперт

Время задержки выхода 4NO-
4CM
(4NO-4CM Dly Time) Служит для установки минимального времени, используемого для вывода результатов логиче-

ского расчета через выход 4NO-4CM.

0.1 с
(0,0 - 25,0 с)

Установка Функция Описание

0 Сквозной режим

Установка для неиспользуемых входов или используемых в сквозном режиме. Также используйте эту установку для назна-
чения функции выходного контакта ПЛК через Modbus или опциональную плату связи. Этот сигнал не работает, если сиг-
налы не сконфигурированы из ПЛК.

Установка Функция Описание

1 Готовность привода

Выход включен, когда привод готов и работает.

Установка Функция Описание

2 Привод работает

Этот выход активируется при включении дискретного входа, которому назначена функция H1-xx = 1A [Drive Enable].

Установка Функция Описание

3 Ошибка

Выход активируется, когда привод обнаруживает ошибку.



12.7 H: ПАРАМЕТРЫ ВХОДОВ И ВЫХОДОВ ПРИВОДА

SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство 701

12

П
од

ро
бн

ое
 о

пи
са

ни
е 

па
ра

м
ет

ро
в

 4: Несущественная ошибка

 5: Режим хода

Рисунок 12.84 Временная диаграмма работы выхода в режиме хода привода

ВКЛ : Привод в режиме хода
Привод работает и выводит напряжение.
ВЫКЛ : Привод остановлен
Привод остановлен.

 6: Обратный ход

ВКЛ : Двигатель вращается в обратном направлении.
ВЫКЛ : Двигатель вращается в прямом направлении или остановлен.

Рисунок 12.85 Временная диаграмма работы выхода в режиме обратного ход 

Установка Функция Описание

4 Несущественная ошибка

Выход включается, когда привод обнаруживает несущественную ошибку.

Установка Функция Описание

5 Режим хода

Выход активируется, когда подана команда хода Run, и привод вырабатывает напряжение.

Установка Функция Описание

6 Обратный ход

Выход активируется, когда двигатель вращается в обратном направлении.
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 7: Режим нулевой скорости

Примечание:
Выбор параметра задания определяется режимом управления A1-02 [Control Method].

Рисунок 12.86 Временная диаграмма работы выхода при контроле нулевой скорости

ВКЛ : Выходная частота меньше E1-09 или b2-01.
ВЫКЛ : Выходная частота больше или равна E1-09 или b2-01.
 8: Нулевое сервоуправление в норме

Примечание: 
Подробнее см. в разделе “b9: НУЛЕВОЕ СЕРВОУПРАВЛЕНИЕ”.

 9: В режиме регенерации

ВКЛ : Двигатель в режиме регенерации.
ВЫКЛ : Двигатель работает или остановлен.
 A: Предел скорости

Выход включается при активации следующих пределов скорости:
• Задание частоты і d2-01 [Верхний предел задания частоты]
• Задание частоты  d2-02 [Нижний предел задания частоты] или d2-03 [Нижний предел аналогового 

задания частоты].
• Задание частоты  E1-09 [Минимальная выходная частота], когда b1-05 = 2, 3 или 4 [Работа на 

частоте ниже минимальной = Останов самовыбегом с отключением выхода (Baseblock coast), Продол-
жение работы на минимальной частоте (Min. Frequency) или Работа в режиме нулевой скорости (Zero 
Speed)].

• Задание частоты  Значение предела момента в прямом направлении [H3-xx = 9], поступающего через 
аналоговый вход.

Установка Функция Описание

7 Режим нулевой скорости

Выход активируется, когда выходная частота меньше значения параметра E1-09 [Min Output Frequency] или b2-01 [ZSpd/
DCI Threshold].

Установка A1-02 Режим управления Параметр, определяющий задание

0 V/f Control E1-09

1 PG V/f Control E1-09

2 OLVector b2-01

3 CLVector E1-09

4 Adv OLVector E1-09

5 PM OLVector E1-09

6 PM AOLVector E1-09

7 PM CLVector b2-01

8 EZ Vector E1-09

Установка Функция Описание

8 Нулевое серво в норме

Выход активируется при завершении позиционирования в диапазоне, установленном в параметре b9-02 [Zero Servo Width 
for Completion] после отсылки команды нулевого сервоуправления.

Установка Функция Описание

9 Регенерация

Выход активируется, когла двигатель находится в режиме регенерации.

Установка Функция Описание

A Предел скорости

Выход включается при активации ограничения скорости.
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 B: Выход привода активирован

ВКЛ : Привод выдает частоту.
ВЫКЛ : Привод не выдает частоту.

Примечание: 
• Дискретный выход выключается при следующих условиях:
• Во время останова
• Во время общей блокировки
• Во время торможения постоянным током (начальное возбуждение)
• Во время торможения коротким замыканием

Рисунок 12.87 Временная диаграмма работы дискретного выхода при контроле выходной частоты

 C: Дежурный режим

ВКЛ : Включается команда хода Run и включается магнитный контактор на входе привода.
ВЫКЛ : Команда хода Run выключается и привод останавливается. Затем, по истечении 
времени, установленного в параметре b8-51 [Standby Mode Wait Time] выключается магнит-
ный контактор на входе привода.
 D: Состояние местного и дистанционного управления LO/RE

ВКЛ : Режим местного управления LOCAL
Источником команды хода Run и задания чатоты является клавиатура.
ВЫКЛ : Режим дистанционного управления REMOTE 
Источником команды хода и задания частоты является источник, выбранный в параметрах b1-01 [Freq. Ref. 
Sel. 1], b1-15 [Freq. Ref. Sel. 2], b1-02 [Run Comm. Sel 1] или b1-16 [Run Comm. Sel 2].

Установка Функция Описание

B Выход привода активирован

Выход активируется, когда привод выдает частоту.

Установка Функция Описание

C Дежурный режим

ыход активируется после останова привода и после истечения времени, установленного в параметре b8-51 [Standby Mode 
Wait Time].

Установка Функция Описание

D Состояние местного и дистан-
ционного управления Выход активирован, когда в качестве источника команды команды хода Run и источника задания частоты выбрана клавиа-

тура (режим местного управления LOCAL).
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 E: Сработала функция защитного отключения EDM

Примечание: 
EDM = External Device Monitor 

ВКЛ : Состояние срабатывания защитного отключения
ВЫКЛ : Цепь защитного отключения неисправна или привод в состоянии Хода/Готовности 
Вход H1-HC и выход H2-HC выключены или разомкнуты (состояние защитного отключения), или обе 
клеммы включены или короткозамкнуты (Ход/Готовность).

 F: Частота достигнута 1

Примечание:
В режиме векторного управления по замкнутому контуру CLV привод использует в качестве задания скорость двигателя.

Рисунок 12.88 Временная диаграмма работы дискретного выхода при контроле достигнутой скорости 1

ВКЛ : Выходная частота в диапазоне “задания частоты ± L4-02.”
ВЫКЛ : Выходная частота не совпадает с заданием частоты, хотя привод работает.
 10: Частота в области достижения 1

Примечание:
• Функция обнаружения работает в обоих направлениях вращения двигателя.
• В режиме векторного управления CLV уровень обнаружения в прямом и обратном направлении является значением скорости 

двигателя “Motor Speed ± L4-02.”
ВКЛ : Выходная частота находится в диапазоне “L4-01 ± L4-02” и в диапазоне задания 
частоты ± L4-02.
ВЫКЛ : Выходная частота находится не в диапазоне “L4-01 ± L4-02” и не в диапазоне зада-
ния частоты ± L4-02.

Установка Функция Описание

E Функция защитного отключе-
ния EDM Выход включается, сигнализируя о состоянии срабатывания защитного отключения, при правильном срабатывании цепи 

защитного отключения и цепи диагностики защитного отключения, когда дискретные вход H1-HC и выход H2-HC выклю-
чены (разомкнуты).

Установка Функция Описание

F Частота достигнута 1

Выход включается, когда выходная частота находится в диапазоне частоты задания ± L4-02 [Ширина области обнаруже-
ния достигнутой скорости].

Установка Функция Описание

10 Частота в области достижения 
1 Выход активируется, когда выходная частота находится в диапазоне L4-01 [SpAgree Det.Level] ± L4-02 [SpAgree Det.Width] 

и в диапазоне задания частоты ± L4-02.



12.7 H: ПАРАМЕТРЫ ВХОДОВ И ВЫХОДОВ ПРИВОДА

SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство 705

12

П
од

ро
бн

ое
 о

пи
са

ни
е 

па
ра

м
ет

ро
в

Рисунок 12.89 Временная диаграмма работы дискретного выхода
при контроле пользовательского уровня достигнутой скорости 1

 11: Частота достигнута 2

Примечание:
В режимах векторного управления CLV и CLV/PM привод использует в качестве задания скорость двигателя.

ВКЛ : Выходная частота в диапазоне “задания частоты ± L4-04”.
ВЫКЛ : Выходная частота не в диапазоне “задания частоты ± L4-04”.

Рисунок 12.90 Временная диаграмма работы дискретного выхода при контроле достигнутой скорости 2

 12: Частота в области достижения 2

Примечание: 
• Уровень обнаружения, установленный в параметре L4-03, является числом со знаком. Функция обнаружения работает только в 

одном направлении.
• В режимах векторного управления CLV и CLV/PM привод использует в качестве задания скорость двигателя.

ВКЛ : Выходная частота находится в диапазоне “L4-03 ± L4-04” и в диапазоне задания 
частоты ± L4-04.
ВЫКЛ : Выходная частота находится не в диапазоне “L4-03 ± L4-04” или не в диапазоне 
задания частоты ± L4- 04.

Установка Функция Описание

11 Частота достигнута 2

Выход активируется, когда выходная частота находится в диапазоне задания частоты ± L4-04 [SpAgree Det. Width(+/-)].

Установка Функция Описание

12 Частота в области достижения 
2 Выход активируется, когда выходная частота находится в диапазоне L4-03 [SpAgree Det.Level(+/-)] ± L4-04 [SpAgree 

Det.Width(+/-)] и в диапазоне задания частоты ± L4-04.



12.7 H: ПАРАМЕТРЫ ВХОДОВ И ВЫХОДОВ ПРИВОДА

706 SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство

Рисунок 12.91 Временная диаграмма работы дискретного выхода
при контроле пользовательского уровня достигнутой скорости 2

(в параметре L4-03 положительное значение)

 13: Частота обнаружения 1

Примечание:
• Функция обнаружения работает в обоих направлениях вращения двигателя. Значение параметра L4-01 используется в качестве 

уровня обнаружения в прямом и обратном направлении.
• В режиме векторного управления по замкнутому контуру CLV привод использует в качестве задания скорость двигателя.

ВКЛ : Выходная частота меньше значения L4-01 или не превышает значение L4-01 + L4-02.
ВЫКЛ : Выходная частота превышает значение L4-01 + L4-02.

Рисунок 12.92 Временная диаграмма работы дискретного выхода при контроле достигнутой частоты 1
Примечание: 
На Рисунке 12.92 показан результат конфигурации при установке L4-07 = 2 [Условие обнаружения скорости = Всегда обнару-
живать]. Установкой по умолчанию для L4-07 является 1 [Не обнаруживать скорость после общей блокировки привода]. Если 
условием обнаружения скорости выбрано = Не обнаруживать скорость после общей блокировки привода, то дискретный выход 
выключается при останове выхода привода.

 14: Частота обнаружения 2

Примечание: 
• Работа функции обнаружения не зависит от направления вращения двигателя. Значение параметра L4-01 используется в каче-

стве уровня обнаружения в прямом и обратном направлении.
• В режиме векторного управления по замкнутому контуру CLV привод использует в качестве задания скорость двигателя.

ВКЛ : Выходная частота выше значения L4-01.
ВЫКЛ : Выходная частота меньше значения “L4-01 - L4-02”, или меньше значения L4-01.

Установка Функция Описание

13 Частота обнаружения 1

Выход выключается, когда выходная частота становится выше, чем значение параметра L4-01 [SpAgree Det.Level] + L4-02 
[SpAgree Det.Width]. После выключения выхода он остается выключенным, пока выходная частота не достигнет уровня, 
установленного в параметре L4-01.

Установка Функция Описание

14 Частота обнаружения 2

Выход активируется, когда выходная частота становится выше установленного значения достигнутой скорости L4-01 
[SpAgree Det.Level]. После включения выхода он остается включенным, пока выходная частота не достигнет уровня, уста-
новленного в параметре L4-01 - L4-02.
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Рисунок 12.93 Временная диаграмма работы дискретного выхода при контроле достигнутой частоты 2

 15: Частота обнаружения 3

Примечание:
• Уровень обнаружения, установленный с помощью L4-03, является числом со знаком. Привод будет осуществлять обнаружение 

только в одном направлении.
• В режимах векторного управления CLV и CLV/PM привод использует в качестве задания скорость двигателя.

ВКЛ : Выходная частота меньше значения L4-03 или не выше значения L4-03 + L4-04.
ВЫКЛ : Выходная частота выше значения L4-03 + L4-04.

Рисунок 12.94 Пример обнаружения частоты 3 (в L4-03 положительное значение)
Примечание: 
На Рисунке 12.94 показан результат конфигурации при установке L4-07 = 2 [Условие обнаружения скорости = Всегда обнару-
живать]. Установкой по умолчанию для L4-07 является 1 [Не обнаруживать скорость после общей блокировки привода]. Если 
условием обнаружения скорости выбрано = Не обнаруживать скорость после общей блокировки привода, то дискретный выход 
выключается при останове выхода привода.

 16: Частота обнаружения 4

Примечание: 
• Уровень обнаружения, установленный с помощью L4-03, является числом со знаком. Привод будет осуществлять обнаружение 

только в одном направлении.
• В режиме векторного управления по замкнутому контуру CLV привод использует в качестве задания скорость двигателя.

ВКЛ : Выходная частота выше значения L4-03.
ВЫКЛ : Выходная частота меньше значения “L4-03 - L4-04”, или не выше значения L4-03.

Рисунок 12.95 Пример обнаружения частоты 4 (в L4-03 положительное значение)

Установка Функция Описание

15 Частота обнаружения 3

Выход деактивируется, когда выходная частота становится выше установленного значения “L4-03 [SpAgree Det.Level (+/-)] 
+ L4-04 [SpAgree Det.Width(+/-)]”. После выключения выхода он остается выключенным, пока выходная частота не 
достигнет уровня, установленного в параметре L4-03.

Установка Функция Описание

16 Частота обнаружения 4

Выход активируется, когда выходная частота становится выше значения L4-03 [SpAgree Det.Level(+/-)]. После включения 
выхода он остается включенным, пока выходная частота не достигнет уровня, установленного в параметре L4-03 - L4-04.
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 17: Быстрый останов

 18: Режим KEBridethru

Примечание: 
Подробнее см. в разделе “KEB Ride-Thru function”.

 19: Торможение коротким замыканием

Примечание:
• В режиме векторного управления A1-02 = 8 [EZV] эта функция доступна при использовании двигателя с постоянными магни-

тами PM.
• Подробнее см. в разделе b2: ТОРМОЖЕНИЕ ПОСТОЯННЫМ ТОКОМ / КОРОТКИМ ЗАМЫКАНИЕМ на стр.531.

 1A: Общая блокировка (нормально-открытый контакт)

ВКЛ : Привод в режиме общей блокировки
ВЫКЛ : Превод не в режиме общей блокировки.
 1B: Общая блокировка (нормально-закрытый контакт)

ВКЛ : Привод не в режиме общей блокировки.
ВЫКЛ : Привод в режиме общей блокировки
 1C: Источник задания частоты

ВКЛ : Для задания частоты используется клавиатура.
ВЫКЛ : Для задания частоты используется источник, выбранный в параметрах b1-01 или 
b1-15 [Freq. Ref. Sel. 1 или Freq. Ref. Sel. 2]
 1D: Источник команды хода Run

ВКЛ : Для подачи команды хода используется клавиатура.
ВЫКЛ : Для подачи команды хода используется источник, выбранный в параметрах b1-02 
или b1-16 [Run Comm. Sel 1 или Run Comm. Sel 2]
 1E: Выбран двигатель 2

ВКЛ : Выбран двигатель 2
ВЫКЛ : Выбран двигатель 1

Установка Функция Описание

17 Быстрый останов

Выход активируется во время работы функции быстрого останова.

Установка Функция Описание

18 Режим KEBridethru

Выход активируется во время режима KEB Ride-Thru.

Установка Функция Описание

19 Торможение коротким замы-
канием Выход активируется во время торможения коротким замыканием.

Установка Функция Описание

1A Общая блокировка (нор-
мально-открытый контакт) Выход включается во время общей блокировки. В режиме общей блокировки привода выходной транзистор привода пере-

стает переключаться и напряжение в шине постоянного тока не вырабатывается.

Установка Функция Описание

1B Общая блокировка (нор-
мально-закрытый контакт) Выход выключается во время общей блокировки. В режиме общей блокировки привода выходной транзистор привода 

перестает переключаться и напряжение в шине постоянного тока не вырабатывается.

Установка Функция Описание

1C Источник задания частоты

Выход отображает выбранный источник задания частоты..

Установка Функция Описание

1D Источник команды хода Run

Выход отображает выбранный источник команды хода Run.

Установка Функция Описание

1E Выбран двигатель 2

Выход активируется при выборе двигателя 2.
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 1F: Режим перезапуска

Дискретный выход активируется при автоматическом сбросе ошибки посредством функции автоматиче-
ского перезапуска. Дискретный выход деактивируется, когда функция автоматического перезапуска 
повторно обнаруживает ошибку, и более не может работать из-за того, что было достигнуто количество 
попыток перезапуска, установленное в параметре L5-01 [Количество попыток автоперезапуска].

Примечание: 
Подробнее см. в разделе “L5: ПЕРЕЗАПУСК ПОСЛЕ ОШИБКИ”.

 20: Активирован сброс Reset

Дискретный выход включается, когда привод принимает команду сброса Reset через дискретный вход, 
через последовательный интерфейс или опциональную плату связи.

 21: Обнаружена позиция полюса PM

 22: Внешний источник питания 24В

ВКЛ : Подано питание от внешнего источника питания 24В.
ВЫКЛ : Отсутствует питание от внешнего источника питания 24В.
 2F: Поиск скорости

Примечание: 
Подробнее см. в разделе b3: ПОИСК (ПОДХВАТ) СКОРОСТИ на стр.534.

 30: Предел крутящего момента

Примечание: 
Подробнее см. в разделе “L7: ОГРАНИЧЕНИЕ МОМЕНТА”.31: Предел скорости при управлении моментом

Примечание: 
Подробнее см. в параграфе d5-03 Выбор предела скорости на стр.610.

 32: Ошибка момента 1 (нормально-открытый контакт)

ВКЛ : Выходной ток/крутящий момент превышает значение параметра L6-02 [Trq Det1 
Level], или уровень меньше значения крутящего момента, установленного в параметре L6-
02 за промежуток времени, установленный в параметре L6-03 [Trq Det1 Time].

Установка Функция Описание

1F Режим перезапуска

Выход активируется при попытке перезапуска привода после ошибки посредством функции автоматического перезапуска.

Установка Функция Описание

20 Активирован сброс Reset

Выход включается, когда привод принимает команду сброса через клемму управления, полследовательный интерфейс или 
опциональную плату связи.

Установка Функция Описание

21 Обнаружена позиция полюса 
PM Выход активируется, когда привод принимает команду хода Run и когда привод обнаруживает позицию магнитного 

полюса двигателя с постоянными магнитами PM.

Установка Функция Описание

22 Внешний источник питания 
24В Выход активируется при подключении внешнего источника питания 24В между клеммами E24V-A0V.

Установка Функция Описание

2F Поиск скорости

Выход активируется, когда привод осуществляет поиск скорости.

Установка Функция Описание

30 Предел момента

Выход активируется, когда задание крутящего момента достигло предела, установленного в параметрах группы L7, H3-02 
[AI1 Function Selection], H3-06 [AI3 Function Selection] или H3-10 [AI2 Function Selection].

Установка Функция Описание

31 Предел скорости при управле-
нии моментом Двигатель разгоняется в прямом или обратном направлении после активации управления крутящим моментом, и внешнее 

задание крутящего момента непропорционально нагрузке. Выход активируется, когда скорость не выше постоянной скоро-
сти и скорость двигателя ограничена пределом. Это не относится к операции останова двигателя.

Установка Функция Описание

32 Ошибка момента 1 (нор-
мально-открытый контакт) Выход активируется, когда привод обнаруживает превышение крутящего момента или пониженный крутящий момент.
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Примечание: 
• Когда L6-01 і 5, привод будет обнаруживать, когда выходной ток/крутящий момент меньше уровня обнаружения L6-02, дольше 

промежутка времени, установленного в L6-03.
• Подробнее см. в разделе “L6: ОБНАРУЖЕНИЕ КРУТЯЩЕГО МОМЕНТА”.

 33: Ошибка момента 1 (нормально-закрытый контакт)

Используйте параметры группы L6 [Обнаружение Крутящего Момента] для настройки обнаружения кру-
тящего момента.
ВЫКЛ : Выходной ток/момент превышает значение параметра L6-02 [Trq Det1 Level], или 
уровень меньше значения крутящего момента, установленного в параметре L6-02 за проме-
жуток времени, установленный в параметре L6-03 [Trq Det1 Time].

Примечание: 
• Когда L6-01 і 5, привод будет обнаруживать, когда выходной ток/крутящий момент меньше уровня обнаружения L6-02, дольше 

промежутка времени, установленного в L6-03.
• Подробнее см. в разделе “L6: ОБНАРУЖЕНИЕ КРУТЯЩЕГО МОМЕНТА”.

 37: Ошибка момента 2 (нормально-открытый контакт)

Используйте параметры группы L6 [Обнаружение Крутящего Момента] для настройки обнаружения кру-
тящего момента.
ВКЛ : Выходной ток/момент превышает значение параметра L6-05 [Trq Det2 Level], или уро-
вень меньше значения крутящего момента, установленного в параметре L6-05 за промежу-
ток времени, установленный в параметре L6-06 [Trq Det2 Time].

Примечание: 
• Когда L6-04 і 5, привод будет обнаруживать, когда выходной ток/крутящий момент меньше уровня обнаружения L6-05, дольше 

промежутка времени, установленного в L6-06.
• Подробнее см. в разделе “L6: ОБНАРУЖЕНИЕ КРУТЯЩЕГО МОМЕНТА”.

 38: Ошибка момента 2 (нормально-закрытый контакт)

Используйте параметры группы L6 [Обнаружение Крутящего Момента] для настройки обнаружения кру-
тящего момента.
ВЫКЛ : Выходной ток/момент превышает значение параметра L6-05 [Trq Det2 Level], или 
уровень меньше значения крутящего момента, установленного в параметре L6-05 за проме-
жуток времени, установленный в параметре L6-06 [Trq Det2 Time].

Примечание: 
• Когда L6-04 і 5, привод будет обнаруживать, когда выходной ток/крутящий момент меньше уровня обнаружения L6-05, дольше 

промежутка времени, установленного в L6-06.
• Подробнее см. в разделе “L6: ОБНАРУЖЕНИЕ КРУТЯЩЕГО МОМЕНТА”.

 39: Выход с таймером

Примечание: 
Подробнее см. в разделе “b4: ТАЙМЕР”.

Установка Функция Описание

33 Ошибка момента 1 (нор-
мально-закрытый контакт) Выход активируется, когда привод обнаруживает превышение крутящего момента или пониженный крутящий момент.

Установка Функция Описание

37 Ошибка момента 2 (нор-
мально-открытый контакт) Выход активируется, когда привод обнаруживает превышение крутящего момента или пониженный крутящий момент.

Установка Функция Описание

38 Ошибка момента 2 (нор-
мально-закрытый контакт) Выход активируется, когда привод обнаруживает превышение крутящего момента или пониженный крутящий момент.

Установка Функция Описание

39 Выход с таймером

Используйте эту установку для выбора функции выхода с таймером.
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 3C: Компаратор 1

Рисунок 12.96 Временная диаграмма работы дискретного выхода для Компаратора 1
Примечание: 
Привод сравнивает мониторы, установленные в параметре H2-20, как абсолютные значения.

 3D: Компаратор 2

Рисунок 12.97 Временная диаграмма работы дискретного выхода для Компаратора 2
Примечание: 
Привод сравнивает мониторы, установленные в параметре H2-26, как абсолютные значения.

 3E: Обрыв обратной связи ПИД

Привод обнаруживает ошибку FbL [Обрыв обратной связи ПИД], когда значение обратной связи ПИД < 
b5-13 [Fdback Loss Lvl] в течение промежутка времени, установленного в параметре b5-14 [Fdback Loss 
Time].

Примечание: 
Подробнее см. в параграфе “Обнаружение обрыва обратной связи ПИД”.

Установка Функция Описание

3C Компаратор 1

Выход активируется, когда значение монитора, выбранного в параметре H2-20 [Compare1 Mon.Selection], включено в тече-
ние промежутка времени, установленного в параметре H2-24 [Compare1 On-Delay Time] и значения H2-21 [Compare1 Low 
Limit] и H2-22 [Compare1 Up Limit] располагаются в диапазоне.

Установка Функция Описание

3D Компаратор 2

Выход активируется, когда значение монитора, выбранного в параметре H2-26 [Compare2 Mon.Selection], включено в тече-
ние промежутка времени, установленного в параметре H2-30 [Compare2 On-Delay Time] и значения H2-27 [Compare2 Low 
Limit] и H2-28 [Compare2 Up Limit] располагаются в диапазоне.

Установка Функция Описание

3E Обрыв обратной связи ПИД

Выход активируется, когда привод обнаруживает ошибку обрыва обратной связи ПИД FbL [PID Feedback Loss].

A - H2-24 B - H2-25

H2-22

H2-xx-3C

H2-23

H2-23

H2-20

A - H2-30 B - H2-31
[ ]

H2-28

H2-xx-3D

H2-27

H2-29

H2-26
H2-29
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 3F: Превышение обратной связи ПИД

Привод обнаруживает ошибку FbH [Превышение обратной связи ПИД], когда значение обратной связи 
ПИД > b5-36 [PID HiHi Limit Level] в течение промежутка времени, установленного в параметре b5-37 [PID 
HiHi Time]. 

Примечание: 
Подробнее см. в параграфе “Обнаружение обрыва обратной связи ПИД”.

 4A: Пониженное напряжение в шине постоянного тока

ВКЛ : Напряжение в шине постоянного тока меньше установки параметра L2-05.
ВЫКЛ : Напряжение в шине постоянного тока больше установки параметра L2-05.
 4B: Обрыв задания частоты

Примечание: 
Подробнее см. в параграфе L4-05 Режим работы при обрыве задания частоты на стр.766.

 4C: Ошибка тормозного резистора

 4D: Перегрузка двигателя OL1

Примечание: 
Подробнее см. в параграфе L1-01 Тип защиты двигателя для расчета перегрузки OL1 на стр.741.

 4E: Перегрев радиатора

Примечание: 
Подробнее см. в разделе L8-02 Уровень предупреждения о перегреве на стр.778.

 4F: Ошибка перегрева

Примечание: 
Подробнее см. в разделе L8-03 Режим работы привода при перегреве на стр.778.

 60: Ошибка тормозного транзистора

Установка Функция Описание

3F Превышение обратной связи 
ПИД Выход активируется, когда привод обнаруживает ошибку превышения обратной связи ПИД FbH [Excessive PID Feedback].

Установка Функция Описание

4A Пониженное напряжение в 
шине постоянного тока Выход активируется, когда напряжение в шине постоянного тока или напряжение питания цепей управления меньше 

уровня обнаружения пониженного напряжения, установленого в параметре L2-05 [UV Detection Lvl (Uv1)]. Выход включа-
ется также при наличии нарушения напряжения в шине постоянного тока.

Установка Функция Описание

4B Обрыв задания частоты

Выход активируется, когда привод обнаруживает обрыв задания частоты.

Установка Функция Описание

4C Ошибка тормозного резистора

Выход активируется при перегреве встроенного тормозного резистора или при отказе тормозного транзистора.

Установка Функция Описание

4D Перегрузка двигателя

Выход активируется, когда значение электронной тепловой защиты функции защиты двигателя от перегрузки составляет 
минимум 90% от уровня обнаружения.

Установка Функция Описание

4E Перегрев радиатора
Выход активируется, когда температура радиатора достигла уровня, установленного в параметре L8-02 [Overheat Alm 
Level].

Установка Функция Описание

4F Ошибка перегрева

Выход активируется, когда выбран режим работы привода при перегреве L8-03 = 4 [Overheat Pre-Alarm Selection = 
Run@L8-19 Rate] и ошибка перегрева радиатора oH [Heatsink Overheat] не была удалена после 10 циклов снижения 
частоты приводом.

Установка Функция Описание

60 Ошибка тормозного транзи-
стора Выход активируется при перегреве внутреннего тормозного резистора и обнаружении приводом ошибки динамического 

тормозного транзистора rr [Dynamic Braking Transistor Fault].
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 61: Перегрев тормозного резистора

Тормозной резистор перегревается в случае короткого времени замедления и при наличии большого коли-
чества энергии регенерации двигателя.

 62: Ошибка вентилятора

 63: Обслуживание

Сообщает пользователю о необходимости обслуживания следующих компонентов:
• IGBT-модуль
• Вентилятор охлаждения
• Конденсатор
• Реле обхода плавного заряда

Примечание: 
Подробнее см. в параграфе “Дискретные выходы для мониторов обслуживания”.

 65: Импульсы подсчета потребляемой мощности

Примечание: 
Подробнее см. в параграфе H2-06 Единица сигнала контроля потребляемой мощности (кВтч) на стр.694.

 66: Износ механической части

Примечание: 
Подробнее см. в разделе “Функция обнаружения механического износа”.

 67: Регистр Modbus 1

 69: Регистр Modbus 2

 6A: Ошибка данных

Установка Функция Описание

61 Перегрев тормозного рези-
стора Выход активируется при перегреве тормозного резистора и обнаружении приводом ошибки перегрева тормозного рези-

стора rH [Braking Resistor Overheat].

Установка Функция Описание

62 Ошибка вентилятора

Выход активируется, когда привод обнаруживает отказ вентилятора охлаждения в приводе.

Установка Функция Описание

63 Обслуживание

Выход активируется при достижении компонентами привода предполагаемого времени обслуживания.

Установка Функция Описание

65 Импульсы потребляемой 
мощности Служит для вывода импульсов, отображающих потребленную приводом мощность в ваттчасах.

Установка Функция Описание

66 Износ мехчасти

Выход активируется при обнаружении износа мехчасти.

Установка Функция Описание

67 Регистр Modbus 1

Выход включается при активации бита, выбранного в параметре H2-08 [Mbus Reg1 Bit Select] для адреса регистра Modbus, 
установленного в параметре H2-07 [Mbus Reg1 Address Select].

Установка Функция Описание

69 Регистр Modbus 2

Выход включается при активации бита, выбранного в параметре H2-10 [Mbus Reg2 Bit Select] для адреса регистра Modbus, 
установленного в параметре H2-09 [Mbus Reg2 Address Select].

Установка Функция Описание

6A Ошибка данных

Выход активируется при обнаружении приводом ошибки связи по USB / ошибка карты памяти micro SD LoG [Com Error / 
Abnormal SD card].
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 90 - 93: Выходы для Q2pack DO1-4

 A0 - A7: Дискретные выходы DO1-8 платы DO-A3 для программ Q2pack 8

 100 - 1A7: Инверсия выходов с 0 по A7

Например, для инвертирования выхода функции 3 [Ошибка] установите H2-xx = 103.

 H3: АНАЛОГОВЫЕ ВХОДЫ
 Многофункциональные аналоговые входы
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Для того, чтобы убедиться, что задания управления скон-
фигурированы правильно, выполните процедуры пробного пуска и проверьте привод. Неправильная настройка зада-
ний управления может привести к смерти, серьезной травме или повреждению оборудования из-за нежелательного 
вращения двигателя.

Привод оснащен тремя аналоговыми входами AI1, AI2 и AI3. Параметры группы H3 служат для выбора 
функций этих аналоговых входов и регулировки уровней сигналов.
В таблице 12.48 показаны функции, которые вы можете назначить аналоговым входам. Для установки 
функций используйте параметры H3-02 [AI1 Function Selection], H3-06 [AI3 Function Selection] и H3-10 [AI2 
Function Selection].

Таблица 12.48 Значения установок для выбора функций аналоговых входов

Примечание: 
Для масштабирования аналогового ввода используются регулировки усиления и смещения. Правильно устанавливайте значения 
усиления и смещения.

Примеры установок аналогового ввода
• Для аналогового входа AI1 установлена функция Задания частоты/Смещения [H3-02 = 4], усиление уста-

новлено на 200% [H3-03 = 200,0] и смещение составляет 0% [H3-04 = 0,0]. 
При вводе сигнала 10 В уровень задания частоты будет составлять 200%. 
При вводе сигнала 5 В уровень задания частоты будет составлять 100%. Параметр E1-04 [Макс. выходная 
частота] ограничивает выход привода. Т.е. при вводе сигнала 5 В или выше задание частоты будет оста-
ваться на 100%.

Установка Функция Описание

90 - 93 Выходы для Q2pack DO1-4

Служит для установки дискретного выхода для программы Q2pack. Подробнее см. в онлайн руководстве Q2pack.

Установка Функция Описание

A0 - A7 Q2pack ExDO1 - 8

Служит для установки дискретных выходов платы DO-A3 для программ Q2pack. Подробнее см. в онлайн руководстве 
Q2pack.

Установка Функция Описание

100 - 1A7 Инверсия выходов с 0 по A7

Служит для инвертирования выхода функции для выбранного многофункционального дискретного выхода. Использует 
две последние цифры 1xx для выбора, какую функцию выводить инверсно.

Установка Функция аналогового входа Установка Функция аналогового входа

0 Сквозной режим E Уровень крутящего момента

1 Дополнительное задание частоты 1 F Обратная связь ПИД-регулятора

2 Дополнительное задание частоты 2 10 Уставка ПИД-регулятора

3 Смещение задания частоты 11 Дифференциальная обратная связь

4 Задание частоты/Смещение 12 Коэффициент усиление для времени разгона/замедления

5 Усиление ввода частоты 13 Ток торможения постоянным током

6 Смещение выходного напряжения 14 Уровень предотвращения остановки

7 Компенсация момента 15 Нижний предел частоты

8 Задание момента/предела 16 Вход датчика температуры двигателя

9 Предел момента в прямом направлении 30 Аналоговый вход AI1 для программы Q2pack 

B Предел момента нагрузки 31 Аналоговый вход AI2 для программы Q2pack 

C Предел регенеративного момента 32 Аналоговый вход AI2 для программы Q2pack 

D Предел крутящего момента
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Рисунок 12.98 Задание частоты при регулировке установки усиления

• Для аналогового входа AI1 установлена функция Задания частоты/Смещения [H3-02 = 4], усиление уста-
новлено на 100% [H3-03 = 100,0] и смещение составляет -25% [H3-04 = -25,0]. 
При вводе сигнала 0 В задание частоты будет составлять -25%. 
Если выбран режим сигнала H3-01 = 0 [от 0 до 10 В], то при вводе сигнала с уровнем от 0 В до 2 В, зада-
ние частоты будет составлять 0%. При вводе сигнала от 2 В до 10 В задание частоты будет изменяться от 
0% до 100%. 
Если выбран режим сигнала H3-01 = 1 [от -10 до +10В (Биполярное задание)], то принимаются сигналы 
положительной и отрицательной полярности. При вводе сигнала от 0 В до 2 В двигатель будет вращаться 
в обратном направлении.

Рисунок 12.99 Задание частоты при отрицательном смещении

 Выбор функции многофункциональных аналоговых входов AI1-3 Modbus
Пусть функция аналогового входа назначена регистрам Modbus с 15C1 по 15C3 (шест.). Используйте пара-
метры H3-40 - H3-42 [Функция входа 15C1h - Функция входа 15C3h] для установки функции, и используйте 
параметр H3-43 [Mbus In FilterTime Const] для установки фильтра входа.

Таблица 12.49 Регистры команд Modbus многофункциональных аналоговых входов

*1 В качестве 100% устанавливайте 4096.

Рисунок 12.100 Функциональная блок-схема для команды 1 многофункц. аналоговых входов Modbus
Примечание: 
• Подробнее о значениях установок см. в разделе H3-xx “Значения установок для многофункциональных аналоговых входов”.
• Если параметры с H3-40 по H3-42 не используются, установите их в 0. Сквозной режим для них не поддерживается.
• Вы не можете использовать параметры с H3-40 по H3-42 для установки этих многофункциональных аналоговых входов:

№ регистра (Шест.) Наименование Диапазон *1 Параметр

15C1 Функция входа 15C1h от -32767 до 32767 H3-40

15C2 Функция входа 15C2h от -32767 до 32767 H3-41

15C3 Функция входа 15C3h от -32767 до 32767 H3-42
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 H3-01 Уровень сигнала аналогового входа AI1

0 : 0 - 10В (Нижний предел – 0)
Сигнал напряжения от 0 Впост до 10 Впост. Минимальный уровень ввода составляет 0%. Привод воспри-
нимает отрицательный входной сигнал, полученный посредством настройки усиления и смещения, как 
нулевой 0%.
1 : -10 - +10V (Биполярное задание)
Сигнал напряжения от -10 Впост до 10 Впост.Эта установка позволяет входу принимать сигналы положи-
тельной и отрицательной полярности. Когда привод использует эту установку в качестве задания частоты, 
то при поступлении команды Прямого хода двигатель будет вращаться в обратном направлении, о при 
поступлении команды Обратного хода двигатель будет вращаться в прямом направлении. Настройки усиле-
ния и смещения будут делать сигнал отрицательным.
2 : 4 - 20 мА
Токовый сигнал от 4 мА до 20 мА. Минимальный уровень ввода составляет 0%. Привод воспринимает 
отрицательный входной сигнал, полученный посредством настройки усиления и смещения, как нулевой 
0%.
3 : 0 - 20 мА
Токовый сигнал от 0 мА до 20 мА. Минимальный уровень ввода составляет 0%. Привод воспринимает 
отрицательный входной сигнал, полученный посредством настройки усиления и смещения, как нулевой 
0%.

Примечание: 
При установке H3-01 = 0, 1 установите DIP-переключатель S1-1 в позицию V (напряжение). При установке H3-01 = 2, 3, устано-
вите DIP-переключатель S1-1 в позицию I (ток). По умолчанию переключатель установлен в позицию V (напряжение).

 H3-02 Функция аналогового входа AI1

 H3-03 Усиление аналогового входа AI1

Этот параметр служит для установки количества задания для функции, назначенной входу AI1 в процентах 
от уровня ввода 10 В (или 20 мА).
Используйте этот параметр и параметр H3-04 [Смещение входа AI1] для регулировки характеристик вход-
ного аналогового сигнала, поступающего на вход AI1.

 H3-04 Смещение аналогового входа AI1

Этот параметр служит для установки смещения для функции, назначенной аналоговому входу AI1 в про-
центах от уровня ввода 0 В (4 мА или 0 мА).
Используйте этот параметр и параметр H3-03 [Усиление входа AI1] для регулировки характеристик вход-
ного аналогового сигнала, поступающего на вход AI1.

Значение установки H3-xx Функция
1 Дополнительное задание частоты 1
2 Дополнительное задание частоты 2
4 Задание частоты/Смещение
5 Усиление ввода частоты
30 Аналоговый вход AI1 для программы Q2pack 
31 Аналоговый вход AI2 для программы Q2pack 
32 Аналоговый вход AI2 для программы Q2pack 

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H3-01
(0410)

Уровень сигнала AI1
(AI1 Signal Level Select) Служит для установки уровня входного сигнала для многофункционального аналогового 

входа AI1.

0
(0 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H3-02
(0434)

Функция входа AI1 (AI1 
Function Selection) Служит для выбора функции для входа AI1.

4
(0 - 32)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H3-03
(0411)
ХОД

Усиление входа AI1
(AI1 Gain Setting) Служит для установки коэффициента усиления входного аналогового сигнала для входа AI1.

100,0%
(-999.9 - +999.9%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H3-04
(0412)
ХОД

Смещение входа AI1
(AI1 Bias Setting) Служит для установки смещения входного аналогового сигнала для входа AI1.

0,0%
(-999.9 - +999.9%)
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 H3-05 Уровень сигнала аналогового входа AI3

0 : 0 - 10В (Нижний предел – 0)
Сигнал напряжения от 0 Впост до 10 Впост. Минимальный уровень ввода составляет 0%. Привод воспри-
нимает отрицательный входной сигнал, полученный посредством настройки усиления и смещения, как 
нулевой 0%.
1 : -10 - +10V (Биполярное задание)
Сигнал напряжения от -10 Впост до 10 Впост.Эта установка позволяет входу принимать сигналы положи-
тельной и отрицательной полярности. Когда привод использует эту установку в качестве задания частоты, 
то при поступлении команды Прямого хода двигатель будет вращаться в обратном направлении, о при 
поступлении команды Обратного хода двигатель будет вращаться в прямом направлении. Настройки усиле-
ния и смещения будут делать сигнал отрицательным.
2 : 4 - 20 мА
Токовый сигнал от 4 мА до 20 мА. Минимальный уровень ввода составляет 0%. Привод воспринимает 
отрицательный входной сигнал, полученный посредством настройки усиления и смещения, как нулевой 
0%.
3 : 0 - 20 мА
Токовый сигнал от 0 мА до 20 мА. Минимальный уровень ввода составляет 0%. Привод воспринимает 
отрицательный входной сигнал, полученный посредством настройки усиления и смещения, как нулевой 
0%.

Примечание: 
При установке H3-05 = 0, 1 установите DIP-переключатель S1-3 в позицию V (напряжение). При установке H3-05 = 2, 3, устано-
вите DIP-переключатель S1-3 в позицию I (ток). По умолчанию переключатель установлен в позицию V (напряжение).

 H3-06 Функция аналогового входа AI3

Примечание: 
Если клемма AI3 используется в качестве входа для датчика температуры двигателя PTC:
• Установите параметр H3-06 = 16 [Вход датчика температуры двигателя (вход PTC)]
• Установите DIP-переключатель S4 в позицию PTC
• Установите DIP-переключатель S1-3 в позицию V

 H3-07 Усиление аналогового входа AI3

При вводе 10 В (или 20 мА) этот параметр служит для установки количества задания для функции, назна-
ченной аналоговому входу AI3 в процентном отношении.
Используйте этот параметр и параметр H3-08 [Смещение входа AI3] для регулировки характеристик вход-
ного аналогового сигнала, поступающего на вход AI3.

 H3-08 Смещение аналогового входа AI3

При вводе 0 В (4 мА или 0 мА) этот параметр служит для установки смещения для функции, назначенной 
аналоговому входу AI3 в процентном отношении
Используйте этот параметр и параметр H3-07 [Усиление входа AI3] для регулировки характеристик вход-
ного аналогового сигнала, поступающего на вход AI3.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H3-05
(0413)

Уровень сигнала AI3
(AI3 Signal Level Select) Служит для установки уровня входного сигнала для многофункционального аналогового 

входа AI3.

0
(0 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H3-06
(0414)

Функция входа AI3 (AI3 
Function Selection) Служит для выбора функции для входа AI3.

1
(0 - 32)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H3-07
(0415)
ХОД

Усиление входа AI3
(AI3 Gain Setting) Служит для установки коэффициента усиления входного аналогового сигнала для входа AI3.

100,0%
(-999.9 - +999.9%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H3-08
(0416)
ХОД

Смещение входа AI3
(AI3 Bias Setting) Служит для установки смещения входного аналогового сигнала для входа AI3.

0,0%
(-999.9 - +999.9%)
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 H3-09 Уровень сигнала аналогового входа AI2

0 : 0 - 10В (Нижний предел – 0)
Сигнал напряжения от 0 Впост до 10 Впост. Минимальный уровень ввода составляет 0%. Привод воспри-
нимает отрицательный входной сигнал, полученный посредством настройки усиления и смещения, как 
нулевой 0%.
1 : -10 - +10V (Биполярное задание)
Сигнал напряжения от -10 Впост до 10 Впост. Эта установка позволяет входу принимать сигналы положи-
тельной и отрицательной полярности. Когда привод использует эту установку в качестве задания частоты, 
то при поступлении команды Прямого хода двигатель будет вращаться в обратном направлении, о при 
поступлении команды Обратного хода двигатель будет вращаться в прямом направлении. Настройки усиле-
ния и смещения будут делать сигнал отрицательным.
2 : 4 - 20 мА
Токовый сигнал от 4 мА до 20 мА. Минимальный уровень ввода составляет 0%. Привод воспринимает 
отрицательный входной сигнал, полученный посредством настройки усиления и смещения, как нулевой 
0%.
3 : 0 - 20 мА
Токовый сигнал от 0 мА до 20 мА. Минимальный уровень ввода составляет 0%. Привод воспринимает 
отрицательный входной сигнал, полученный посредством настройки усиления и смещения, как нулевой 
0%.

Примечание: 
При установке H3-09 = 0, 1 установите DIP-переключатель S1-2 в позицию V (напряжение). При установке H3-09 = 2, 3, устано-
вите DIP-переключатель S1-2 в позицию I (ток). По умолчанию переключатель установлен в позицию I (ток).

 H3-10 Функция аналогового входа AI2

 H3-11 Усиление аналогового входа AI2

При вводе 10 В (или 20 мА) этот параметр служит для установки количества задания для функции, назна-
ченной аналоговому входу AI2 в процентном отношении.
Используйте этот параметр и параметр H3-12 [Усиление входа AI2] для регулировки характеристик вход-
ного аналогового сигнала, поступающего на вход AI2.

 H3-12 Смещение аналогового входа AI2

При вводе 0 В (4 мА или 0 мА) этот параметр служит для установки смещения для функции, назначенной 
аналоговому входу AI2 в процентном отношении
Используйте этот параметр и параметр H3-11 [Смещение входа AI2] для регулировки характеристик вход-
ного аналогового сигнала, поступающего на вход AI2.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H3-09
(0417)

Уровень сигнала AI2
(AI2 Signal Level Select) Служит для установки уровня входного сигнала для многофункционального аналогового 

входа AI2.

2
(0 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H3-10
(0418)

Функция входа AI2 (AI2 
Function Selection) Служит для выбора функции для входа AI2.

4
(0 - 32)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H3-11
(0419)
ХОД

Усиление входа AI2
(AI2 Gain Setting) Служит для установки коэффициента усиления входного аналогового сигнала для входа AI2.

100,0%
(-999.9 - +999.9%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H3-12
(041A)
ХОД

Смещение входа AI2
(AI2 Bias Setting) Служит для установки смещения входного аналогового сигнала для входа AI2.

0,0%
(-999.9 - +999.9%)
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 H3-13 Фильтр задержки аналогового входа

Применяйте фильтр первичной задержки к аналоговому входу для предотвращения влияния высокочастот-
ных помех на аналоговый сигнал. С увеличением времени задержки работа привода становится более ста-
бильной, однако при этом снижается скорость реакции привода на быстрые изменения аналоговых 
сигналов.

 H3-14 Выбор доступных аналоговых входов с помощью дискретных входов

Аналоговые входы, не выбранные с помощью этой функции, не принимают входной сигнал.
1 : Только AI1
2 : Только AI2
3 : AI1 и AI2
4 : Только AI3
5 : AI1 и AI3
6 : AI2 и AI3
7 : AI1, AI2 и AI3

Примечание: 
• При включении дискретного входа, которому назначена функция выбора аналоговых входов [H1-xx = 12], доступными для ана-

логового сигнала будут только те аналоговые входы, которые выбраны в параметре H3-14. 
• Если функция выбора аналоговых входов H1-xx = 12 не назначена ни одному из дискретных входов, все аналоговые входы с 

AI1 по AI3 являются доступными.

 H3-16 Коррекция аналогового входа AI1

Служит для добавления величины коррекции к значению аналогового ввода. Для входа напряжения этот 
параметр устанавливает коррекцию к входному сигналу 0 В. Для токового входа этот параметр устанавли-
вает коррекцию к входному сигналу 4 мА [H3-01= 2] или 0 мА [H3-01 = 3].

 H3-17 Коррекция аналогового входа AI2

Служит для добавления величины коррекции к значению аналогового ввода. Для входа напряжения этот 
параметр устанавливает коррекцию к входному сигналу 0 В. Для токового входа этот параметр устанавли-
вает коррекцию к входному сигналу 4 мА [H3-09= 2] или 0 мА [H3-09 = 3].

 H3-18 Коррекция аналогового входа AI3

Служит для добавления величины коррекции к значению аналогового ввода. Для входа напряжения этот 
параметр устанавливает коррекцию к входному сигналу 0 В. Для токового входа этот параметр устанавли-
вает коррекцию к входному сигналу 4 мА [H3-05= 2] или 0 мА [H3-05 = 3].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H3-13
(041B)

Фильтр задержки
(An.In FilterTime Constant) Служит для установки постоянной времени, применяемой к фильтру первичной задержки для 

многофункционального аналогового входа.

0,03 с
(0,00 - 2.00 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H3-14
(041C)

Выбор доступных аналог. вхо-
дов
(An.In Term.Enable Sel) Служит для выбора доступных аналоговых входов посредством дискретных входов, для кото-

рых выбрана функция H1-xx: MFDI Function Select = 12 [AI Input Sel].

7
(1 - 7)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H3-16
(02F0)

Коррекция AI1
(AI1 Offset) Служит для установки уровня коррекции аналогового сигнала по входу AI1. Обычно эту уста-

новку изменять не нужно.

0
(-500 - +500)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H3-17
(02F1)

Коррекция AI2
(AI2 Offset) Служит для установки уровня коррекции аналогового сигнала по входу AI2. Обычно эту уста-

новку изменять не нужно.

0
(-500 - +500)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H3-18
(02F2)

Коррекция AI3
(AI3 Offset) Служит для установки уровня смещения аналогового сигнала по входу AI3. Обычно эту уста-

новку изменять не нужно.

0
(-500 - +500)
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 H3-40 Функция аналогового входа регистра Modbus 15C1h

Вы можете использовать функцию многофункционального аналогового ввода через сеть Modbus. Исполь-
зуйте этот параметр для настройки функции. Функция назначается для регистра Modbus 15C1. Подробнее о 
значениях установок см. в разделе H3-xx “Значения установок для многофункциональных аналоговых вхо-
дов”.

 H3-41 Функция аналогового входа регистра Modbus 15C2h

Подробнее о значениях установок см. в разделе H3-xx “Значения установок для многофункциональных ана-
логовых входов”.

 H3-42 Функция аналогового входа регистра Modbus 15C3h

Подробнее о значениях установок см. в разделе H3-xx “Значения установок для многофункциональных ана-
логовых входов”.

 H3-43 Фильтр задержки входа Modbus

 Значения установок для многофункциональных аналоговых входов
В этом разделе описаны функции, которые устанавливаются в параметрах H3-02, H3-06 и H3-10.

 0: Сквозной режим

При установке функции сквозного режима 0 для неиспользуемого входа вы можете использовать входной 
сигнал, поступающий на этот вход, в качестве аналогового входного сигнала для ПЛК через сеть Modbus 
или опциональную плату связи. Этот входной сигнал не влияет на работу привода. Это аналогично уста-
новке 100 (Сквозной режим).

 1: Дополнительное задание частоты 1

 2: Дополнительное задание частоты 2

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H3-40
(0B5C)

Функция входа 15C1h
(15C1h Input Function) Служит для установки функции Modbus AI1.

0
(0, 3, 6 - 2F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H3-41
(0B5F)

Функция входа 15C2h
(15C2h Input Function) Служит для установки функции Modbus AI2.

0
(0, 3, 6 - 2F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H3-42
(0B62)

Функция входа 15C3h
(15C3h Input Function) Служит для установки функции Modbus AI3.

0
(0, 3, 6 - 2F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H3-43
(117F)

Фильтр задержки входа 
Modbus
(Mbus In FilterTime Const) Служит для установки постоянной времени, применяемой к фильтру первичной задержки для 

аналогового входа Modbus.

0,00 с
(0,00 - 2.00 с)

Установка Функция Описание

0 Сквозной режим

Установка для неиспользуемых входов или используемых в сквозном режиме. 

Установка Функция Описание

1 Доп. задание частоты 1

Служит для установки второго задания при установке многоступенчатого задания скорости для активации командного 
задания (Доп. задания частоты 1), поступающего через вход, которому назначена данная функция. Это значение устанавли-
вается в процентах от установки параметра максимальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

Установка Функция Описание

2 Доп. задание частоты 2

Служит для установки третьего задания при установке многоступенчатого задания скорости для активации командного 
задания (Доп. задания частоты 2), поступающего через вход, которому назначена данная функция. Это значение устанавли-
вается в процентах от установки параметра максимальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].
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 3: Смещение задания частоты

Привод добавляет значение ввода, поступающего на аналоговый вход, которому назначена эта функция, к 
заданию частоты в качестве значения смещения. Если в качестве задания частоты используется задание, 
установленное параметрами d1-xx, то эта функция не работает.

 4: Задание частоты/Смещение

• Вы можете скопировать конфигурацию в более чем один аналоговый выход с AI1 по AI3. При установке 
более одного аналогового выхода для основного задания частоты, суммарное значение становится смеще-
нием частоты.

• Если вы используете эту функцию для установки величины аналогового ввода в качестве основного зада-
ния частоты, установите параметр b1-01 = 1 [Аналоговый вход]. Эта установка является установкой по 
умолчанию для входов AI1 и AI2.

• При одновременном использовании аналоговых входов AI1 и AI2 заданием частоты будет сумма значений 
ввода через эти входы. Например, когда 20% смещение вводится через вход AI2 в то время, как 50% зада-
ние частоты вводится через вход AI1, расчетным задание частоты будет величина в 70% от максимальной 
частоты.

 5: Усиление ввода частоты

Пример:
• Усиление частоты 50% вводится через вход AI2
• Задание частоты 80% вводится через вход AI1
• Функция усиления частоты установлена для входа 2
Расчетное задание частоты составляет 40% от максимальной выходной частоты.

 6: Смещение выходного напряжения

Коэффициент усиления для аналоговых входов AI1, AI2 и AI3 задается в процентах от напряжения, соот-
ветствующего классу привода, которое составляет 400 В для приводов класса 400 В. Смещение для анало-
говых входов AI1, AI2 и AI3 задается в процентах от напряжения, установленного в параметре E1-05 [Макс. 
выходное напряжение].

Примечание: 
Коэффициент усиления для каждого входа AI1, AI2 и AI3 устанавливается независимо с помощью параметров H3-03 [Усиление 
входа AI1], H3-11 [Усиление входа AI2] и H3-07 [Усиление входа AI3]. Смещение для каждого входа AI1, AI2 и AI3 устанавлива-
ется независимо с помощью параметров H3-04 [Смещение входа AI1], H3-12 [Смещение входа AI2] и H3-08 [Смещение входа 
AI3].

Рисунок 12.101 Смещение выходного напряжения посредством аналогового ввода

Установка Функция Описание

3 Смещение задания частоты

Служит для ввода смещения, добавляемого к заданию частоты, в процентах от максимальной выходной частоты E1-04 
[Max Output Frequency]

Установка Функция Описание

4 Задание частоты/Смещение

Величина ввода через аналоговый вход, которому назначена эта функция, становится основным заданием частоты.

Установка Функция Описание

5 Усиление ввода частоты

Привод производит перемножение величины аналогового задания частоты с величиной ввода, поступающего через анало-
говый вход, которому назначена эта функция.

Установка Функция Описание

6 Смещение выходного напря-
жения Служит для ввода сигнала смещения и усиления выходного напряжения.
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 7: Компенсация крутящего момента

 8: Задание момента/предела

Примечание: 
При использовании параметров с L7-01 по L7-04 и аналоговых входов для установки пределов крутящего момента для одного и 
того же квадранта, будет активирован нижний предел крутящего момента.

 9: Предел момента в прямом направлении

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Правильно устанавливайте пределы крутящего момента 
для вашего оборудования, например, лифтового. При неправильной установке пределов крутящего момента недо-
статочный крутящий момент может привести к повреждению оборудования, а также к серьезной травме или 
смерти.

Способы настройки предела крутящего момента
Для установки пределов крутящего момента используйте один из следующих способов:
• Используйте параметры с L7-01 по L7-04 [FW Torque Limit - RV Reg. TrqLimit] для установки пределов 

крутящего момента в каждом из 4 квадрантов.
• Используйте аналоговые входы для установки пределов крутящего момента в каждом из 4 квадрантов. 

Для этого назначьте функции с помощью параметров H3-02, H3-06 или H3-10, установив в них значения 
9, B или C [FW Trq Lim, Rev Trq Lim, RegenTrqLim]. 

• Используйте аналоговые входы для установки для установки всех 4 квадрантов пределов крутящего 
момента одновременно. Для этого назначьте функцию с помощью параметров H3-02, H3-06 или H3-10, 
установив в них значение D [GenerTrqLim]

На Рисунке 12.102 показан способ конфигурации для каждого квадранта.

Рисунок 12.102 Пределы крутящего момента и параметры настройки аналоговых входов
Примечание: 
• При использовании параметров с L7-01 по L7-04 и аналоговых входов для установки пределов крутящего момента для одного и 

того же квадранта, будет активирован нижний предел крутящего момента. 
В этом примере установки параметров предел крутящего момента для квардранта 1 составляет 130%, а пределы крутящего 
момента для квадрантов 2, 3 и 4 составляют 150%: Установки параметров: L7-01 = 130%; с L7-02 по L7-04 = 200%; и предел 
крутящего момента через аналоговый вход = 150%

• Выходной ток привода ограничивает максимальный выходной крутящий момент. Предел крутящего момента составляет 150% 
от номинального выходного тока в тяжелом нагрузочном режиме (HD) и до 120% от номинального выходного тока в обычном 
нагрузочном режиме (ND). Фактический выходной крутящий момент не может быть больше предела номинального выходного 
тока привода даже при высоком пределе крутящего момента.

Установка Функция Описание

7 Компенсация момента

Служит для ввода величины компенсации крутящего момента в процентах от номинального крутящего момента двигателя.

Установка Функция Описание

8 Задание момента/предела

Служит для ввода задания крутящего момента при номинальном крутящем моменте двигателя 100%. Эта установка явля-
ется пределом крутящего момента при управлении скоростью.

Установка Функция Описание

9 Предел момента в прямом 
направлении Служит для ввода предела крутящего момента в прямом направлении в процентах от номинального крутящего момента 

двигателя.

9 (

L7-04

B (

L7-02

9 (

L7-01

B (

L7-03
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При использовании приводов в применениях, где существует вероятность падения вертикальной оси, обра-
щайте внимание на следующее:
• Правильно сконфигурируйте приводы и двигатели.
• Правильно установите параметры.
• Вы можете изменить значения параметров после выполнения Автонастройки
• Используйте систему, предотвращающую падение вертикальной оси при отказе привода.
На Рисунке 12.103 показано соотношение между пределами крутящего момента, установленными с помо-
щью параметров, и пределами крутящего момента, устанавливаемыми посредством аналогового ввода.

Рисунок 12.103 Пределы крутящего момента из параметров и аналоговых входов

 B: Предел момента нагрузки

Примечание: 
При использовании параметров с L7-01 по L7-04 и аналоговых входов для установки пределов крутящего момента для одного и 
того же квадранта, будет активирован нижний предел крутящего момента.

 C: Предел регенеративного момента

Примечание: 
При использовании параметров с L7-01 по L7-04 и аналоговых входов для установки пределов крутящего момента для одного и 
того же квадранта, будет активирован нижний предел крутящего момента.

 D: Предел крутящего момента

 E: Уровень крутящего момента

В режимах управления A1-02 = 0, 1, 5 [V/f, PG V/f, PM OLV] за 100% принимается номинальный ток при-
вода. В режимах управления A1-02 = 2, 3, 4, 6, 7, 8 [OLV, CLV, AOLV, PM AOLV, PM CLV, EZV] за 100% при-
нимается номинальный ток двигателя.

Примечание:
Используйте эту функцию с параметром L6-01 [Trq Det1 Select]. Этот параметр работает как альтернатива параметру L6-02 [Trq 
Det1 Level].

Установка Функция Описание

B Предел момента нагрузки

Служит для ввода предела крутящего момента нагрузки в процентах от номинального крутящего момента двигателя.

Установка Функция Описание

C Предел реген. момента

Служит для ввода предела регенеративного крутящего момента в процентах от номинального крутящего момента двига-
теля.

Установка Функция Описание

D Предел момента

Служит для ввода одинакового предела крутящего момента для всех квадрантов при работе в прямом, обратном направле-
нии и регенерации, в процентах от номинального крутящего момента двигателя.

Установка Функция Описание

E Уровень момента

Служит для ввода сигнала регулировки уровня обнаружения превышения/понижения крутящего момента.
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 F: Обратная связь ПИД-регулятора

Служит для установки аналогового входа в режим приема сигнала обратной связи ПИД, где за 100% прини-
мается уровень сигнала 10 В (или 20 мА).
При использовании этой функции установите параметр b5-01 = с 1 по 8 [PID Enable = Enabled].

 10: Уставка ПИД-регулятора

Служит для установки аналогового входа в режим приема сигнала уставки ПИД, где за 100% принимается 
уровень сигнала 10 В (или 20 мА).
При использовании этой функции установите параметр b5-01 = 1 [PID Enable = Enabled].

Примечание: 
При установке этой функции деактивируется задание частоты, установленное в параметре b1-01 [Freq. Ref. Sel. 1].

 11: Дифференциальная обратная связь

Привод использует отклонение между значениями сигналов обратной связи ПИД и дифференциальной 
обратной связи для расчета входного значения ПИД-регулятора.

 12: Коэффициент усиления для времени разгона/замедления

При использовании этой функции и активном времени разгона C1-01 [Accel Time 1] результирующее время 
разгона будет следующим:
Время разгона 1 = Установка C1-01 × коэффициент усиления для времени разгона/замедления / 100

Рисунок 12.104 Установка коэффициента усиления для времени разгона/замедления через аналоговый вход

 13: Ток торможения постоянным током

Установка Функция Описание

F Обратная связь ПИД

Служит для ввода сигнала обратной связи ПИД-регулятора.

Установка Функция Описание

10 Уставка ПИД

Служит для ввода величины уставки ПИД-регулятора.

Установка Функция Описание

11 Диф. обратная связь

Служит для ввода величины дифференциальной обратной связи ПИД в процентах от полной шкалы аналогового сигнала
(10 В или 20 мА).

Установка Функция Описание

12 Усиление времени разгона/
замедления Служит для ввода сигнала регулировки уровня усиления, используемого для времени разгона/замедления с C1-01 по C1-08 

[Accel Time 1 to Decel Time 4] в процентах от полной шкалы аналогового сигнала
(10 В или 20 мА).

Установка Функция Описание

13 Ток торможения пост. током

Служит для ввода сигнала регулировки уровня тока, используемого при торможении постоянным током в процентах от 
номинального выходного тока привода
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Примечание: 
При использовании этой функции отменяется установка тока при торможении постоянным током b2-02 [DCI Braking Current].

Рисунок 12.105 Установка тока при торможении постоянным током через аналоговый вход

 14: Уровень предотвращения остановки

Примечание: 
Правильным уровнем предотвращения остановки во время хода является наименьшее из значений:
• Значение аналогового ввода через аналоговый вход, или 
• Значение параметра L3-06 [StallP Level@Run]. 

Рисунок 12.106 Установка уровня предотвращения остановки во время хода через аналоговый вход

 15: Нижний предел выходной частоты

 16: Вход для датчика температуры двигателя PTC

• Для предотвращения повреждения двигателя при перегреве в качестве вспомогательной или альтернатив-
ной функции защиты двигателя от перегрузки oL1 [Motor Overload] вы можете использовать датчик тем-
пературы двигателя (PLC). Если входной сигнал PTC превышает уровень предупреждения о перегрузке, 
на дисплее появляется сообщение об ошибке перегрева двигателя oH3 [Motor Overheating Alarm].

• Когда привод обнаруживает ошибку oH3, двигатель останавливается в режиме останова, выбранном в 
параметре L1-03. Когда привод обнаруживает ошибку oH4, двигатель останавливается в режиме оста-
нова, выбранном в параметре L1-04. Если привод неправильно обнаруживает проблемы перегрева двига-
теля, используйте время задержки L1-05.

 30: Аналоговый вход AI1 для использования программой Q2pack

Установка Функция Описание

14 Уровень предотвращения 
остановки Служит для ввода сигнала регулировки уровня предотвращения остановки во время хода в процентах от номинального 

тока привода.

Установка Функция Описание

15 Нижний предел частоты

Служит для ввода сигнала регулировки уровня нижнего предела выходной частоты в процентах от максимальной выход-
ной частоты E1-04 [Max Output Frequency]

Установка Функция Описание

16 Вход термодатчика двигателя

Служит для ввода сигнала с датчика температуры (PTC) для предотвращения повреждения двигателя при перегреве в про-
центах от полной шкалы аналогового сигнала 10 В (или 20 мА)

Установка Функция Описание

30 Вход Q2pack AI1

Используется с программой Q2pack. Подробнее см. в онлайн руководстве Q2pack.

0

0
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 31: Аналоговый вход AI2 для использования программой Q2pack

 32: Аналоговый вход AI3 для использования программой Q2pack

 H4: АНАЛОГОВЫЕ ВЫХОДЫ
Параметры группы H4 служат для настройки аналоговых мониторов привода. С помощью этих параметров 
выбирается функция для мониторинга, регулируются коэффициенты усиления и смещения, а также выби-
раются уровни сигнала для аналоговых выходов.

 Калибровка с помощью стрелочных приборов, подключенных к клеммам 
аналоговых выходов AO1 и AO2

Для калибровки с помощью стрелочных приборов, подключенных к клеммам аналоговых выходов AO1 и 
AO2, вы можете использовать параметры H4-02, H4-03, H4-05 и H4-06 [AO1 An.Out Gain, AO1 An.Out Bias, 
AO2 An.Out Gain и AO2 An.Out Bias].

На Рисунке 12.107 показано действие коэффициента усиления и смещения.

Рисунок 12.107 Пример 1 конфигурации Коэффициента усиления/Смещения для аналогового выхода

Установка Функция Описание

31 Вход Q2pack AI1

Используется с программой Q2pack. Подробнее см. в онлайн руководстве Q2pack.

Установка Функция Описание

32 Вход Q2pack AI3

Используется с программой Q2pack. Подробнее см. в онлайн руководстве Q2pack.

Параметр Наименование Диапазон установки Установка по умолчанию

H4-02 Коэффициент усиления аналогового выхода AO1 -999.9 - 999.9% 100,0%

H4-03 Смещение аналогового выхода AO1 -999.9 - 999.9% 0,0%

H4-05 Коэффициент усиления аналогового выхода AO2 -999.9 - 999.9% 50,0%

H4-06 Смещение аналогового выхода AO2 -999.9 - 999.9% 0,0%

H4-07 Уровень сигнала аналогового выхода AO1
0: 0-10 Впост
1: -10 +10 Впост
2: 4-20 мА

0

H4-08 Уровень сигнала аналогового выхода AO2
0: 0-10 Впост
1: -10 +10 Впост
2: 4-20 мА

0
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Например, при установке параметра аналогового вывода 0, для вывода через клемму AO1 сигнала с уров-
нем 3 В, необходимо в параметре смещения H4-03 [Смещение аналогового выхода AO1] установить значе-
ние 30%.

Рисунок 12.108 Пример 2 конфигурации Коэффициента усиления/Смещения для аналогового выхода

Калибровка аналогового выхода AO1
Остановите привод для калибровки выхода с помощью стрелочного прибора. Для калибровки используйте 
следующую процедуру:
1. Откройте на дисплее параметр H4-02 [Коэффициент усиления аналогового выхода AO1]. 

Уровень аналогового сигнала, выводимого через выход AO1, соответствует уровню 100% объекта 
мониторинга, выбранного в параметре H4-01 [Функция аналогового выхода AO1].

2. Отрегулируйте параметр H4-02, отслеживая показания стрелочного прибора, подключенного к клемме 
AO1.

3. Откройте на дисплее параметр H4-03 [Смещение аналогового выхода AO1]. 
Уровень аналогового сигнала, выводимого через выход AO1, должен соответствовать уровню 0% объ-
екта мониторинга, выбранного в параметре H4-01 [Функция аналогового выхода AO1].

4. Отрегулируйте параметр H4-03, отслеживая показания стрелочного прибора, подключенного к клемме 
AO1.

Калибровка аналогового выхода AO2
Остановите привод для калибровки выхода с помощью стрелочного прибора. Для калибровки используйте 
следующую процедуру:
1. Откройте на дисплее параметр H4-05 [Коэффициент усиления аналогового выхода AO2]. 

Уровень аналогового сигнала, выводимого через выход AO2, соответствует уровню 100% объекта 
мониторинга, выбранного в параметре H4-04 [Функция аналогового выхода AO2].

2. Отрегулируйте параметр H4-05, отслеживая показания стрелочного прибора, подключенного к клемме 
AO1.

3. Откройте на дисплее параметр H4-06 [Смещение аналогового выхода AO2]. 
Уровень аналогового сигнала, выводимого через выход AO2, должен соответствовать уровню 0% объ-
екта мониторинга, выбранного в параметре H4-04 [Функция аналогового выхода AO2].

4. Отрегулируйте параметр H4-06, отслеживая показания стрелочного прибора, подключенного к клемме 
AO2.

 H4-01 Функция аналогового выхода AO1

Служит для ввода цифр x-xx номера монитора U. Например, для выбора монитора выходной частоты U1-02 
[Output Frequency] установите в параметре H4-01 значение 102.

Примечание: 
• Настраиваемый монитор изменяется при смене режима управления.
• Для использования сквозного режима установите в этом параметре значения 000 или 031. Вы може устанавливать выходной 

уровень для выхода AO1 из ПЛК через сеть Modbus или через опциональную плату связи.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H4-01
(041D)

Функция AO1
(AO1 An.Out Select) Служит для установки номера монитора для вывода сигнала через многофункциональный 

аналоговый выход AO1.
Установите часть x-xx из параметра монитора U. Например, установите H4-01 = 102 для 
монитора выходной частоты U1-02 [Output Frequency].

102
(000 - 999)
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 H4-02 Коэффициент усиления аналогового выхода AO1

Максимальным уровнем аналогового сигнала для вывода через клемму AO1 является уровень ±10 В (или 
20 мА). Выберите уровень сигнала с помощью параметра H4-07 [Уровень сигнала аналогового выхода 
AO1].

 H4-03 Смещение аналогового выхода AO1

Максимальным уровнем аналогового сигнала для вывода через клемму AO1 является уровень ±10 В (или 
20 мА). Выберите уровень сигнала с помощью параметра H4-07 [Уровень сигнала аналогового выхода 
AO1].

 H4-04 Функция аналогового выхода AO2

Служит для ввода цифр x-xx номера монитора U. Например, для выбора монитора выходной частоты U1-02 
[Output Frequency] установите в параметре H4-04 значение 102.

Примечание: 
• Настраиваемый монитор изменяется при смене режима управления.
• Для использования сквозного режима установите в этом параметре значения 000 или 031. Вы може устанавливать выходной 

уровень для выхода AO2 из ПЛК через сеть Modbus или через опциональную плату связи.

 H4-05 Коэффициент усиления аналогового выхода AO2

Максимальным уровнем аналогового сигнала для вывода через клемму AO2 является уровень ±10 В (или 
20 мА). Выберите уровень сигнала с помощью параметра H4-08 [AO2 Signal Level Select]. 
Примеры возможных установок:
При указанных ниже установках параметров, если отслеживаемое значение (в данном случае номинальный 
ток привода) составляет 100%, то через аналоговый выход AO2 выводится напряжение 5 В (50% от 10 В). 
Далее при возрастании номинального тока привода до 200% через клемму AO2 будет выводиться макси-
мальное напряжение 10 В.
• H4-04 = 103 [Функция аналогового выхода AO2 = Контроль выходного тока]
• H4-05 = 50,0% [Усиление аналогового выхода AO2 = 50%]
• H4-06 = 0,0% [Смещение аналогового выхода AO2 = 0,0%]
• H4-08 = 0 [Уровень выходного сигнала от 0 до 10 В]

 H4-06 Смещение аналогового выхода AO2

Максимальным уровнем аналогового сигнала для вывода через клемму AO2 является уровень ±10 В (или 
20 мА). Выберите уровень сигнала с помощью параметра H4-08 [AO2 Signal Level Select]. 

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H4-02
(041E)
ХОД

Усиление AO1
(AO1 An.Out Gain) Служит для установки коэффициента усиления сигнала монитора, посылаемого через выход 

AO1.
Служит для установки выходного уровня аналогового сигнала через выход AO1 на уровне 10 
В или 20 мА для указания уровня 100% для выбранного объекта мониторинга.

100,0%
(-999,9 - +999,9%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H4-03
(041F)
ХОД

Смещение AO1
(AO1 An.Out Bias) Служит для установки смещения сигнала монитора, посылаемого через выход AO1.

Служит для установки выходного уровня аналогового сигнала через выход AO1 на уровне 10 
В или 20 мА для указания уровня 0% для выбранного объекта мониторинга.

0,0%
(-999,9 - +999,9%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H4-04
(0420)

Функция AO2
(AO2 An.Out Select) Служит для установки номера монитора для вывода сигнала через многофункциональный 

аналоговый выход AO2.
Установите цифровую часть x-xx из имени параметра монитора U. Например, установите H4-
01 = 102 для монитора выходной частоты U1-02 [Output Frequency].

103
(000 - 999)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H4-05
(0421)
ХОД

Усиление AO2
(AO2 An.Out Gain) Служит для установки коэффициента усиления сигнала монитора, посылаемого через выход 

AO2.
Служит для установки выходного уровня аналогового сигнала через выход AO2 на уровне 10 
В или 20 мА для указания уровня 100% для выбранного объекта мониторинга.

50,0%
(-999,9 - +999,9%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H4-06
(0422)
ХОД

Смещение AO2
(AO2 An.Out Bias) Служит для установки смещения сигнала монитора, посылаемого через выход AO2.

Служит для установки выходного уровня аналогового сигнала через выход AO2 на уровне 10 
В или 20 мА для указания уровня 0% для выбранного объекта мониторинга.

0,0%
(-999,9 - +999,9%)
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 H4-07 Уровень сигнала аналогового выхода AO1

Примечание:
После изменения этого параметра правильно установите перемычку S5 на плате клеммного блока.

1 : 0 - 10 Впост
2 : -10 - +10 Впост
3 : 4 - 20 мА
 H4-08 Уровень сигнала аналогового выхода AO2

Примечание:
После изменения этого параметра правильно установите перемычку S5 на плате клеммного блока.

1 : 0 - 10 Впост
2 : -10 - +10 Впост
3 : 4 - 20 мА
 H4-20 Уровень сигнала для мониторинга 100% выходной мощности

Примечание: 
• При установке параметра H4-20 = 0,00 кВт, уровень монитора выходной мощности 10 В соответствует номинальной мощно-

сти двигателя (кВт). При смене режима управления A1-02 [Control Method] изменяется параметр установки номинальной мощ-
ности двигателя:
– A1-02 = 0, 1 [V/f, PG V/f]: E2-11 [Номинальная мощность двигателя (кВт)]
– A1-02 = 2, 3, 4 [OLV, CLV, AOLV]: E2-11 [Номинальная мощность двигателя (кВт)]
– A1-02 = 5, 6, 7 [PM OLV, PM AOLV, PM CLV]: E5-02 [Номинальная мощность двигателя PM (кВт)]
– A1-02 = 8 [EZV]: E9-07 [Номинальная мощность двигателя (кВт)]

 H5: ПОРТЫ MODBUS
Параметры группы H5 служат для настройки привода при использовании связи по сети Modbus.
Вы можете использовать протокол Modbus для осуществления последовательной связи привода с програм-
мируемыми контроллерами (ПЛК) через порт последовательного интерфейса RS-485 (клеммы RS485+ и 
RS485-).

 H5-01 Адрес подчиненного привода в сети Modbus

Примечание: 
• После изменения установки параметра перезапустите привод.
• При установке 0 привод не используется в сети Modbus.

Для связи привода с контроллером (в качестве главного устройства) по сети Modbus необходимо установить 
в приводе адрес подчиненного устройства. Установите в параметре H5-01 значение, отличное от 0.
Адреса подчиненных устройств в сети должны быть разными.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H4-07
(0423)

Уровень AO1
(AO1 Signal Level Select) Служит для установки уровня выходного сигнала AO1.

1
(1 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H4-08
(0424)

Уровень AO2
(AO2 Signal Level Select) Служит для установки уровня выходного сигнала AO2.

1
(1 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H4-20
(0B53)

Уровень мощности
(An.Pwr Mon 100% Level) Служит для установки уровня 10 В при выводе через аналоговый выход сигнала монитора 

выходной мощности U1-08 [Output Power].

0,00 кВт
(0,00 - 650,00 кВт)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H5-01
(0425)

Адрес Modbus
(Mbus Address) Служит для установки адреса для подчиненного привода в сети.

1FH
(0 - FFH)
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 H5-02 Скорость связи по сети Modbus

Примечание: 
После изменения установки параметра перезапустите привод.

1 : 1200 битс
2 : 2400 битс
3 : 4800 битс
4 : 9600 битс
5 : 19,2 кбитс
6 : 38,4 кбитс
7 : 57,6 кбитс
8 : 76,8 кбитс
9 : 115,2 кбитс
 H5-03 Четность связи по сети Modbus

Примечание:
После изменения этого параметра необходимо перезапустить привод.

1 : Контроль нечетности
2 : Контроль четности
3 : Без контроля четности
 H5-04 Режим останова при обнаружении ошибки сети Modbus

0 : Управляемый останов с замедлением
Привод замедляется до останова за установленное время замедления. Нормально-разомкнутый контакт 
реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
Привод выключает выход и двигатель останавливается самовыбегом (по инерции). Нормально-разомкну-
тый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
2 : Быстрый останов (C1-09)
Привод замедляется до останова за время, установленное в параметре времени быстрого останова C1-09 
[Fast Stop Time]. Нормально-разомкнутый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкну-
тый контакт 1NC-1CM размыкается.
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения
На дисплее отображается ошибка CE и привод продолжает работу. Во избежание повреждения двигателя и 
оборудования используйте эту установку только в особых случаях. Включается дискретный выход, кото-
рому назначена функция сигнализации о несущественной ошибке [с H2-01 по H2-03 = 4].

 H5-05 Функция обнаружения ошибки сети Modbus

Если привод не получает данные от главного устройства в течение времени, установленного в параметре 
H5-09 [Mbus CE Detect Time], то генерируется ошибка CE.
0 : Деактивирована
Не обнаруживать ошибку CE. Привод продолжает работу.
1 : Активирована

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H5-02
(0426)

Скорость Modbus
(Mbus BaudRate) Служит для установки скорости связи по сети Modbus.

4
(1 - 9)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H5-03
(0427)

Четность Modbus
(Mbus Parity) Служит для установки четности связи, используемой в сети Modbus.

3
(1 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H5-04
(0428)

Останов по ошибке Modbus
(Mbus Error Stop) Служит для установки режима останова двигателя при обнаружении приводом ошибки сети 

CE [Modbus Communication Error].

3
(0 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H5-05
(0429)

Обнаружение ошибки Modbus
(Mbus Fault Detection 
Selection) Служит для установки функции обнаружения ошибки CE [Modbus Communication Error], воз-

никающей во время связи Modbus.

1
(0, 1)
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Обнаруживать ошибку CE. При обнаружении ошибки CE дальнейшая работа привода будет определяться 
установкой параметра H5-04 [Mbus Error Stop]. 

 H5-06 Время ожидания отсылки ответа Tx по сети Modbus

Рисунок 12.109 Время ожидания отсылки ответа

 H5-09 Время обнаружения ошибки Modbus CE

 H5-10 Единица регистра 0025H Modbus

0 : 0,1 В
1 : 1 В
 H5-11 Режим команды ENTER по сети Modbus

0 : Команда Enter требуется
Для вступления в силу измененных параметров необходим ввод команды Enter. Выполните все изменения 
параметров, а затем введите команду Enter.
1 : Команда Enter не требуется
Для вступления в силу измененных параметров ввод команды Enter не нужен.

 H5-12 Режим команды хода по сети Modbus

0 : Прямой ход/Стоп  Обратный ход/Стоп
Привод использует бит 0 в командных данных 0001H регистра Modbus для ввода команды прямого хода 
двигателя (бит 0 = 1) и команды останова (бит 0 = 0). Бит 1 привод использует для ввода команды обратного 
хода двигателя (бит 1 = 1) и команды останова (бит 1 = 0).
1 : Ход/Стоп Направление прямого/обратного хода
Привод использует бит 0 в командных данных 0001H регистра Modbus для ввода команды хода двигателя 
(бит 0 = 1) и команды останова (бит 0 = 0). Бит 1 привод использует для ввода команды выбра направления 
вращения двигателя (Прямой ход бит 1 = 0) или Обратный ход бит 1 = 1).

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H5-06
(042A)

Время ожидания отсылки 
ответа Modbus
(Mbus Tx Wait Time) Служит для установки времени ожидания для отсылки ответного сообщения, после приема 

приводом командного сообщения от главного устройства сети.
Примечание:
После изменения этого параметра необходимо перезапустить привод.

5 мс
(0 - 65 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H5-09
(0435)

Время обнаружения ошибки 
Modbus (Mbus CE Detect 
Time) Служит для установки времени обнаружения ошибки CE [Modbus Communication Error], воз-

никающей при остановленной связи Modbus.

2,0 с
(0,0 - 10,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H5-10
(0436)

Единица регистра 0025H 
Modbus
(Mbus 0025H Unit Sel) Служит для установки единицы измерения, используемой для регистра 0025H монитора связи 

Modbus (монитор выхода напряжения задания).

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H5-11
(043C)

Режим команды Enter Modbus
(Mbus ENTER Command 
Mode) Служит для определения необходимости ввода команды Enter для изменения параметров по 

сети Modbus.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H5-12
(043D)

Режим команды хода в 
Modbus
(Mbus Run Command Method 
Sel)

Служит для установки способа ввода команды хода Run, когда в качестве источника выбрана 
сеть Modbus b1-02 = 2 [Run Comm. Sel 1 = Modbus] или b1-16 = 2 [Run Comm. Sel 2 = Modbus].

0
(0, 1)



12.7 H: ПАРАМЕТРЫ ВХОДОВ И ВЫХОДОВ ПРИВОДА

732 SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство

 H5-17 ENTER@CPU Busy Response

1 : Игнорировать (Не записывать)
2 : Записывать только ОЗУ (RAM)
 H5-18 Время фильтра монитора скорости через сеть Modbus

Служит для установки постоянной времени фильтра, используемой при мониторинге выходной частоты 
или скорости двигателя через сеть Modbus или через опциональную плату связи.
Регистры Modbus являются следующими:
• 003EH (Выходная частота)
• 003FH (Выходная частота)
• 0044H (U1-05: Скорость двигателя)
• 00ACH (U1-05: Скорость двигателя)
• 00ADH (U1-05: Скорость двигателя)

 H5-20 Режим загрузки параметров сети Modbus

1 : Перезагрузка при перезапуске питания
2 : Немедленная перезагрузка

Примечание: 
• После вступления в силу измененных параметров сети Modbus значение установки параметра H5-20 автоматически возвраща-

ется в 1.
• Вступают в силу следующие параметры:

– H5-01 [Адрес в сети Modbus]
– H5-02 [Скорость связи по сети Modbus]
– H5-03 [Четность связи по сети Modbus]
– H5-06 [Время ожидания отсылки ответа Tx по сети Modbus]

 H5-25 Выбор регистра 1 Modbus

 H5-26 Выбор регистра 2 Modbus

 H5-27 Выбор регистра 3 Modbus

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H5-17
(11A1)

Эксперт

ENTER@CPU Busy Response

Служит для установки действия, когда команда записи ЭСППЗУ послана без доступа записи 
ЭСППЗУ. Обычно эту установку изменять не нужно.

1
(1, 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H5-18
(11A2)

Время монитора скорости 
Modbus
(Mbus Speed Filter over 
Comms)

Служит для установки постоянной времени фильтра, используемой при мониторинге скоро-
сти двигателя через сеть Modbus или через опциональную плату связи.

0 мс
(0 - 100 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H5-20
(0B57)

Режим загрузки параметров 
Modbus
(Mbus Par Reload Mode) Служит для установки функции для немедленной активации измененных параметров связи 

Modbus.

1
(1, 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H5-25
(1589)
ХОД

Выбор регистра 1
(Mbus 5A Reg1 Selection) Возвращает содержимое определенного регистра связи Modbus при ответе главному устрой-

ству.

0044H (U1-05)
(0000H - FFFFH)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H5-26
(158A)
ХОД

Выбор регистра
(Mbus 5A Reg2 Selection) Возвращает содержимое определенного регистра связи Modbus при ответе главному устрой-

ству.

0045H (U1-06)
(0000H - FFFFH)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H5-27
(158B)
ХОД

Выбор регистра
(Mbus 5A Reg3 Selection) Возвращает содержимое определенного регистра связи Modbus при ответе главному устрой-

ству.

0042H (U1-03)
(0000H - FFFFH)
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 H5-28 Выбор регистра 4 Modbus

 H6: ИМПУЛЬСНЫЙ ВВОД/ВЫВОД
Параметры группы H6 служат для настройки импульсного входа привода и монитора последовательности 
импульсов. Эти параметры используются для выбора параметров входа и монитора, а также для регули-
ровки частоты последовательности импульсов.
На клемму PI импульсного вход привода могут подаваться последовательность импульсов с максимальной 
частотой 32 кГц. Эту последовательность импульсов можно использовать для формирования задания 
частоты, величины обратной связи, величины уставки ПИД-регулятора и величины обратной связи по ско-
рости в вольт-частотном V/f режиме управления.
Также имеется возможность вывода импульсного сигнала с максимальной частотой 32 кГц через клемму 
PO в качестве сигнала монитора. При подключении поддерживаются режимы приемника и источника.

Рисунок 12.110 Блок-схема импульсного ввода

 H6-01 Функция для импульсного входа PI

0 : Задание частоты
При установке параметров b1-01 [Freq. Ref. Sel. 1] или b1-15 [Freq. Ref. Sel. 2] = 4 [Pulse Train Input], при-
вод принимает импульсный сигнал задания частоты через клемму PI.
1 : Величина обратной связи ПИД
Привод принимает импульсный сигнал обратной связи ПИД-управления через клемму PI.
2 : Величина уставки ПИД
Привод принимает импульсный сигнал уставки ПИД-регулятора через клемму PI.
3 : Обратная связь PG
Для активации обычной обратной связи с помощью энкодера выберите режим вольт-частотного V/f управ-
ления.
Для более точного управления скоростью используйте датчик обратной связи по скорости, установленный 
на двигателе. Привод сравнивает задание частоты с величиной обратной связи, поступающей с энкодера и 
использует функцию автоматического регулятора скорости для компенсации скольжения двигателя. Вы не 
можете использовать входную клемму PI, задействованную для простого энкодера, для определения 
направления вращения двигателя. Используйте для этого другой способ.
Для определения направления вращения двигателя используйте следующие способы.
• Посредством дискретного входа DI 

Назначьте дискретному входу функцию определения направления DI H1-xx = 15 [FWD/REV Det]. При 
включении этого входа направления вращения двигателя является обратным. При выключении входа 
направление вращения двигателя является прямым. 
Используйте энкодер с двумя выходами (фазы A, B) для определения направления вращения двигателя.

• Используйте задание частоты 
Если вы не используете дискретный вход, то направление вращения двигателя будет соответствовать 
направлению команды Прямого/Обратного хода.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H5-28
(158C)
ХОД

Выбор регистра
(Mbus 5A Reg4 Selection) Возвращает содержимое определенного регистра связи Modbus при ответе главному устрой-

ству.

0049H (U1-10)
(0000H - FFFFH)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H6-01
(042C)

Функция импульсного ввода
(PI Pulse Train Function) Служит для выбора функции при вводе последовательности импульсов через клемму PI.

0
(0 - 3)
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На Рисунке 12.111 показан пример управления скоростью в простом режиме вольт-частотного V/f управле-
ния по замкнутому контуру.

Рисунок 12.111 Блок-схема простого режима V/f управления скоростью по замкнутому контуру

Использование простого режима вольт-частотного V/f управления по замкнутому контуру
1. Подключите импульсный выход энкодера к клемме PI.
2. Выберите режим управления A1-02 = 0 [V/f].
3. Установите параметр H6-01 = 3 [Обратная связь PG].
4. Установите масштаб H6-02 [PI Frequency Scale] для обратной связи по скорости (входного импульсного 

сигнала) для задания частоты 100%. 
Убедитесь, что H6-04 [PI Function Bias] = 0% и H6-03 [PI Function Gain] = 100%.

5. Выберите способ определения направления вращения двигателя. 
При использовании многофункционального дискретного входа установите параметр H1-xx = 15.

6. Отрегулируйте чувствительность посредством установки коэффициента усиления и времени интегри-
рования автоматического регулятора скорости в параметрах группы C5.

Примечание: 
• Для отображения параметров группы C5 установите параметры A1-02 = 0 и H6-01 = 3.
• Вы не можете использовать функцию переключения двигателей в режиме V/f управления по замкнутому контуру.

 H6-02 Масштаб частоты PI

 H6-03 Коэффициент усиления для функции PI

 H6-04 Смещение для функции PI

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H6-02
(042D)
ХОД

Масштаб частоты PI
(PI Frequency Scale) Служит для установки частоты импульсного сигнала, используемого, когда уровень функции, 

выбранной в параметре H6-01 [PI Pulse Train Function] составляет 100%.

1440 Гц
(100 - 32000 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H6-03
(042E)
ХОД

Усиление функции PI
(PI Function Gain) Служит для установки коэффициента усиления для ввода через клемму PI, когда выбрана 

функция H6-01 [PI Pulse Train Function].

100,0%
(0,0 - 1000,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H6-04
(042F)
ХОД

Смещение функции PI
(PI Function Bias) Служит для установки смещения, используемого для ввода через клемму PI, когда выбрана 

функция H6-01 [PI Pulse Train Function]. Служит для установки значения когда импульсная 
последованиельность составляет 0 Гц.

0,0%
(-100,0 - 100,0%)

U1-01
U1-16

U1-02

U1-05

U6-03 U6-04
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 H6-05 Время фильтра PI

 H6-06 Выбор монитора PO

Примечание: 
Для использования сквозного режима или, когда клемма PO не используется, установите этот параметр в 000 или 031.

При использовании монитора импульсной последовательности убедитесь, что подключили периферийные 
устройства согласно следующим нагрузочным условиям:
Из-за неправильных соединений характеристики могут стать неудовлетворительными или может прои-
зойти механическое повреждение.
• Подключение выхода монитора импульсной последовательности в режиме источника.

Рисунок 12.112 Схема электрических подключений в режиме источника 

• Подключение выхода монитора импульсной последовательности в режиме приемника.

Рисунок 12.113 Схема электрических подключений в режиме приемника

 H6-07 Масштаб частоты PO

При установке параметров H6-06 = 102 [Выходная частота] и H6-07 = 0, выход импульсной последова-
тельности через клемму PO соответствует выходной частоте привода.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H6-05
(0430)
ХОД

Время фильтра PI
(PI Filter Time) Служит для установки постоянной времени для фильтров первичной задержки импульсного 

входа.

0,10 с
(0,00 - 2,00 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H6-06
(0431)
ХОД

Выбор монитора PO
(PO Mon.Selection) Служит для установки функции выходной клеммы PO монитора импульсной последователь-

ности. Служит для установки цифровой “x-xx” части из имени параметра монитора Ux-xx

102
(000, 031, 101, 102, 105,
116, 501, 502, 801 - 809,
821 - 825, 831 - 839, 851

- 855)

Выходное напряжение VRL(В) Сопротивление нагрузки (кОм)

Выше 5 В Не менее 1,5 кОм

Выше 8 В Не менее 4,0 кОм

Выше 10 В Не менее 10 кОм

Внешний источник питания (В) 12 Впост ± 10%, 15 Впост ± 10%
Ток приемника (мА) Не более 16 мА

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H6-07
(0432)
ХОД

Масштаб частоты PO
(PO Freq.Scaling) Служит для установки частоты выходного импульсного сигнала, используемого когда уровень 

монитора, выбранного в параметре H6- 06 [PO Mon.Selection] составляет 100%.

1440 Гц
(0 - 32000 Гц)
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 H6-08 Минимальная частота PI

При вводе импульсного сигнала с частотой меньше, чем установлено в параметре H6-08, частота импуль-
сного ввода считается равной 0,0 Гц.
Для активации этого параметра необходимо назначить функцию импульсному входу H6-01 = 0, 1 или 2 
[Задание частоты, Величина обратной связи ПИД или Величина уставки ПИД].
Если выбрана функция H6-01 = 3 [Обратная связь PG], в качестве минимальной частоты привод приме-
нить установку параметра F1-14 [Enc PGOpen Time for Detection].

 H6-09 Вывод импульсов PO синхронно напряжению привода

0 : Не выводить
1 : Выводить

 H7: ВИРТУАЛЬНЫЕ ВХОДЫ/ВЫХОДЫ
Функции виртуальных входов/выходов предназначены для следующего.
Отправка результата выхода с клеммы дискретного выхода DO на клемму дискретного входа DI без внеш-
них подключений.
Отправка результата выхода с клеммы аналогового выхода AO на клемму аналогового входа AI без внеш-
них подключений.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Перед выполнение пробного пуска привода убедитесь, что 
все параметры функции виртуального ввода/вывода установлены должным образом. По умолчанию функции вирту-
ального ввода и вывода могут иметь различные настройки и работать, даже если клеммы входов и выходов не под-
ключены проводами, поскольку фактически они подключены внутренне. Невыполнение этого требования может 
привести к смерти или серьезным травмам.

Рисунок 12.114 Блок-схема функции виртуальных аналоговых входов/выходов

Рисунок 12.115 Блок-схема функции виртуальных дискретных входов/выходов
Примечание: 
• Подробнее о значениях установок виртуальных дискретных входов см. в разделе H1-xx "Значения установок дискретных вхо-

дов DI".
• Подробнее о значениях установок виртуальных дискретных выходов см. в разделе H2-xx "Значения установок дискретных 

выходов DO".
• Подробнее о значениях установок виртуальных аналоговых входов см. в разделе H3-xx "Значения установок аналоговых вхо-

дов AI".
• Подробнее о значениях установок виртуальных аналоговых выходов см. в разделе H4-xx "Значения установок аналоговых 

выходов AO".
• Функции 5 [3-проводное управление] и с 20 по 2F [Внешняя ошибка] не могут быть выбраны в параметрах функций виртуаль-

ных дискретных входов с H7-01 по H7-04.
• Если вход не используется установите параметры с H7-01 по H7-04 = 0. При этом сквозной режим для них не поддерживается.
• Для дискретных входов опциональной платы DI-A3 функции виртуального ввода/вывода и многофункционального ввода не 

могут использоваться одновременно.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H6-08
(043F)

Минимальная частота PI
(PI Minimum Frequency) Служит для установки минимальной частоты импульсного сигнала, который может быть 

обнаружен входом PI.

0,5 Гц
(0,1 - 1000,0 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H6-09
(156E)

Вывод импульсов PO синхр. 
напряжению привода
(PO Volt.PhaseSync Selection) Служит для установки вывода импульсов, синхронизированных с фазой выходного напряже-

ния привода, через клемму PO. Этот параметр доступен только, когда устанолвены параметры 
H6-06 = 102 [PO Mon.Selection = Output Frequency] и H6-07 = 0 [PO Freq.Scaling = 0 Гц].

0
(0, 1)
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 H7-00 Функция виртуальных входов/выходов

0 : Деактивирована
1 : Активирована
 H7-01 Функция виртуального входа 1

 H7-02 Функция виртуального входа 2

 H7-03 Функция виртуального входа 3

 H7-04 Функция виртуального входа 4

 H7-10 Функция виртуального выхода 1

 H7-11 Время задержки виртуального выхода 1

 H7-12 Функция виртуального выхода 2

 H7-13 Время задержки виртуального выхода 2

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H7-00
(116F)

Эксперт

Функция вируальны х входов/
выходов
(Virtual MFIO Selection) Служит для установки функции активации или деактивации функции виртуального ввода/

вывода. Для работы с функцией виртуального ввода/вывода установите этот параметр в 1.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H7-01
(1185)

Эксперт

Функция виртуал. входа 1
(Virtual In1 Select Function) Служит для установки функции, которая производит виртуальный   ввод, установленный в 

параметре виртуального вывода H7-10 [Virtual Out1 Select Function].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H7-02
(1186)

Эксперт

Функция виртуал. входа 2
(Virtual In2 Select Function) Служит для установки функции, которая производит виртуальный   ввод, установленный в 

параметре виртуального вывода H7-12 [Virtual Out2 Select Function].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H7-03
(1187)

Эксперт

Функция виртуал. входа 3
(Virtual In3 Select Function) Служит для установки функции, которая производит виртуальный   ввод, установленный в 

параметре виртуального вывода H7-14 [Virtual Out3 Select Function].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H7-04
(1188)

Эксперт

Функция виртуал. входа 4
(Virtual In4 Select Function) Служит для установки функции, которая производит виртуальный   ввод, установленный в 

параметре виртуального вывода H7-16 [Virtual Out4 Select Function].

0
(0 - 4, 6 - 19F)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H7-10
(11A4)

Эксперт

Функция виртуал. выхода 1
(Virtual Out1 Select Function) Служит для установки функции для виртуального дискретного выхода 1.

0
(0 - 1A7)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H7-11
(11A5)

Эксперт

Время задержки вирт. выхода 
1
(Virtual Out1 Delay Time) Служит для установки минимального времени включения виртуального дискретного выхода 

1.

0,1 с
(0,0 - 25,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H7-12
(11A6)

Эксперт

Функция виртуал. выхода 2
(Virtual Out2 Select Function) Служит для установки функции для виртуального дискретного выхода 2.

0
(0 - 1A7)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H7-13
(11A7)

Эксперт

Время задержки вирт. выхода 
2
(Virtual Out2 Delay Time) Служит для установки минимального времени включения виртуального дискретного выхода 

2.

0,1 с
(0,0 - 25,0 с)
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 H7-14 Функция виртуального выхода 3

 H7-15 Время задержки виртуального выхода 3

 H7-16 Функция виртуального выхода 4

 H7-17 Время задержки виртуального выхода 4

 H7-30 Функция виртуального аналогового входа

 H7-31 Усиление виртуального аналогового входа

 H7-32 Смещение виртуального аналогового входа

 H7-40 Уровень виртуального аналогового выхода

1 : 0-100 (Абсолютное значение)
2 : -10 +10 Впост
3 : 0-10 Впост
 H7-41 Функция виртуального аналогового выхода

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H7-14
(11A8)

Эксперт

Функция виртуал. выхода 3
(Virtual Out3 Select Function) Служит для установки функции для виртуального дискретного выхода 3.

0
(0 - 1A7)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H7-15
(11A9)

Эксперт

Время задержки вирт. выхода 
3
(Virtual Out3 Delay Time) Служит для установки минимального времени включения виртуального дискретного выхода 

3.

0,1 с
(0,0 - 25,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H7-16
(11AA)
Эксперт

Функция виртуал. выхода 4
(Virtual Out4 Select Function) Служит для установки функции для виртуального дискретного выхода 4.

0
(0 - 1A7)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H7-17
(11AB)
Эксперт

Время задержки вирт. выхода 
4
Virtual Out4 Delay Time Служит для установки минимального времени включения виртуального дискретного выхода 

4.

0,1 с
(0,0 - 25,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H7-30
(1177)

Функция виртуал. аналого-
вого входа
(Virtual AIn Select Function) Служит для установки функции виртуального аналогового входа.

0
(0 - 32)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H7-31
(1178)
ХОД

Эксперт

Усиление виртуал. аналог. 
входа
(Virtual AIn Gain) Служит для установки коэффициента усиления виртуального аналогового входа.

100,0%
(-999,9 - 999,9%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H7-32
(1179)
ХОД

Эксперт

Смещение виртуал. аналог. 
входа
(Virtual AIn Bias) Служит для установки смещения виртуального аналогового входа.

0,0%
(-999,9 - 999,9%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H7-40
(1163)

Уровень вируал. аналог. 
выхода
(Virtual AOut Enable) Служит для установки уровня сигнала виртуального аналогового выхода.

1
(1 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

H7-41
(1164)

Функция виртуал. аналог. 
выхода
(Virtual AOut Select Function) Служит для установки монитора для вывода через виртуальный аналоговый выход. Устано-

вите цифровую часть x-xx из имени параметра монитора U. Например, установите 102 для 
монитора выходной частоты U1-02 [Output Frequency].

102
(0 - 999)
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 H7-42 Время фильтра виртуального аналогового выхода
№

(Шест.) Наименование Описание Завод. значение
(Диапазон)

H7-42
(1165)

Время фильтра вирт. аналог. 
выхода
(Virtual AOut Filter Time) Служит для установки постоянной времени для фильтра первичной задержки виртуального 

аналогового выхода.

0,00 с
(0,00 - 2,00 с)
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12.8 L: ПАРАМЕТРЫ ЗАЩИТ
Параметры группы L служат для настройки следующих функций.
• Защита двигателя от перегрузки
• Работа при кратковременном пропадании питания
• Предотвращение остановки
• Поиск скорости 
• Автоматический перезапуск
• Обнаружение Повышенного/Пониженного крутящего момента
• Ограничение крутящего момента 
• Аппаратная защита

 L1: ПАРАМЕТРЫ ЗАЩИТЫ ДВИГАТЕЛЯ
Параметры группы L1 служат для настройки функции защиты двигателя от перегрузки.

 Защита двигателя с помощью датчиков температуры (PTC)
Контроль перегрева обмоток двигателя осуществляется посредством трех последовательно включенных 
терморезистивных датчиков (термисторов) PTC.
Термисторы PTC должны иметь характеристики для 1 фазы двигателя, показанные на Рисунке 12.116.

Рисунок 12.116 Соотношение температуры и сопротивления термистора PTC

Если входной сигнал с термистора PTC, поступающий в привод, превышает уровнь предупреждения о 
перегрузке, то привод обнаруживает ошибку перегрева двигателя oH3 [Motor Overheat (PTC Input)] и это 
сообщение мигает на дисплее. Дальнейшая работа привода зависит от установки параметра L1-03 [Motor 
oH AL Reaction Select]. 
При достижении уровня сигнализации ошибки перегрева возникает ошибка oH4 [Motor Overheat Fault 
(PTC Input)], и срабатывает выход сигнализации ошибки. Привод выводит сигнал ошибки и останавливает 
двигатель в режиме останова, выбранном в параметре L1-04 [Motor oH FLT Reaction Select].

Примечание: 
Сокращение PTC является аббревиатурой от Positive Temperature Coefficient (Положительный температурный коэффициент).

На Рисунке 12.117 показана процедура настройки при использовании клеммы A3.
1. Подключите выход термистора PTC на двигателе к клемме аналогового входа A3 на приводе.

Рисунок 12.117 Подключение термистора PTC двигателя

PTC
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2. Установите DIP-переключатель S1-3 в позицию V (напряжение) и установите DIP-переключатель S4 в 
позицию PTC.

3. Установите параметры для многофункционального аналогового входа:
• Установите параметр H3-05 = 0 [Уровень сигнала для входа AI3 = 0 - 10В (Нижней предел на 0)].
• Установите параметр H3-06 = 16 [Функция для входа AI3 = Вход термодатчика PTC от двигателя].

4. Установите следующие параметры группы L1:
• L1-03 [Реакция на ошибку перегрева двигателя oH AL]
• L1-04 [Реакция на ошибку перегрева двигателя oH FLT]
• L1-05 [Время фильтра входа теплозащиты]

 L1-01 Тип защиты двигателя для расчета перегрузки OL1

Этот параметр служит для включения и выключения защиты двигателя от перегрузки посредством функ-
ции электронной тепловой защиты.
Охлаждающая способность двигателя изменяется при изменении диапазона регулирования скорости двига-
теля. При выборе защиты двигателя используйте электронную тепловую защиту, которая соответствует 
допустимым нагрузочным характеристикам двигателя.
Электронная тепловая защита привода использует следующие элементы для расчета допустимой пере-
грузки двигателя и защиты двигателя от перегрузки:
• Выходной ток
• Выходная частота
• Тепловые характеристики двигателя
• Временные характеристики
Если привод обнаруживает перегрузку двигателя, то он генерирует ошибку oL1 [Перегрузка двигателя] и 
останавливает выход.
Для сигнализации о перегрузке двигателя можно использовать дискретный выход, назначив ему эту функ-
цию с помощью параметра H2-01 = 4E [2NO-2CM Func Selection = Drive PreOH]. Если уровень перегрузки 
двигателя составляет более 90% от уровня обнаружения ошибки oL1, дискретный выход включается и сиг-
нализирует о наступлении перегрузки.
1 : VTorque (Стандартный двигатель с диапазоном скорости, обеспечивающей постоянство 
крутящего момента)
Выключайте функцию защиты двигателя, если она не нужна, или если привод используется для управления 
более чем одним двигателем.

Рисунок 12.118 Пример: Схема цепи защиты при управлении более чем одним двигателем

ЗАМЕЧАНИЕ: Когда привод используется для одновременного управления более чем одним двигателем или номи-
нальный ток двигателя значительно больше, чем номинальный ток стандартного двигателя, вы не можете 
использовать электронную тепловую защиту. Для защиты каждого двигателя установите параметр L1-01 =1 
[Motor Cool Type for OL1 Calc = VTorque], и организуйте внешние цепи защиты с использованием теплового реле для 
каждого двигателя.

Электромагнитный контактор, установленный с целью защиты двигателя, не может переключаться в 
режиме хода привода. Невыполнение этого требования может привести к повреждению двигателя.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L1-01
(0480)

Тип защиты двигателя для 
расчета OL1 
(Motor Cool Type for OL1 
Calc)

Служит для установки защиты двигателя от перегрузки посредством электронной тепловой 
защиты.

Определяется параметром 
A1-02
(0 - 6)
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2 : CT 10:1 (Стандартный двигатель с диапазоном скорости 10:1)
Используйте эту установку для двигателей общего назначения с базовой частотой 60 Гц.
Допустимая перегрузка снижается при уменьшении скорости двигателя, поскольку скорость охлаждаю-
щего вентилятора уменьшается, а охлаждающая способность двигателя в диапазоне низких скоростей сни-
жается.
Характеристики допустимой перегрузки двигателя изменяют точку срабатывания электронной тепловой 
защиты.
Это обеспечивает защиту двигателя от перегрева на низких и высоких скоростях во всем диапазоне скоро-
стей.

3 : CT 100:1 (Инверторный двигатель с диапазоном скорости 100:1)
Используйте эту установку для инверторных двигателей с диапазоном скорости, обеспечивающим постоян-
ство крутящего момента 1:10. 
Диапазон регулирование скорости для такого двигателя составляет от 10% до 100% при нагрузке 100%. 
Работа двигателя на на скорости ниже 10% при нагрузке 100% будет приводить к перегрузке.

Допустимая перегрузка Охлаждающая способность Характеристики перегрузки
(на 100% нагрузке двигателя) 

Двигатель, предназначенный для работы от промыш-
ленной сети питания. Максимальная охлаждающая 
способность двигателя обеспечивается при работе на 
базовой частоте 60 Гц.

При работе двигателя на частотах ниже 60 Гц, привод 
обнаруживаает ошибку oL1. Привод включает выход 
сигнализации ошибки и двигатель останавливается 
самовыбегом.

Допустимая перегрузка Охлаждающая способность Характеристики перегрузки
(на 100% нагрузке двигателя) 

Конструкция двигателя позволяет обеспечивать эффек-
тивное охлаждение даже при непрерывной работе в 
диапазоне низких скоростей
(10% от базовой частоты).

Двигатель способен работать непрерывно на частотах 
от 10% до 100% базовой частоты. Работа двигателя на 
на скорости ниже 10% при нагрузке 100% будет приво-
дить к его перегрузке.
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4 : PM VTorque (Двигатель PM с диапазоном скорости, обеспечивающим постоянство крутя-
щего момента 1:100)
Используйте эту установку для двигателей, рассчитанных на работу в векторных режимах управления, с 
диапазоном скорости, обеспечивающим постоянство крутящего момента 1:100.
Диапазон регулирование скорости для такого двигателя составляет от 1% до 100% при нагрузке 100%. 
Работа двигателя на на скорости ниже 1% при нагрузке 100% будет приводить к его перегрузке.

5 : PM CTorque (PM с пониженными характеристиками крутящего момента)
Используйте эту установку для двигателей PM с пониженными характеристиками крутящего момента.
Допустимая перегрузка снижается при уменьшении скорости двигателя, поскольку скорость охлаждаю-
щего вентилятора уменьшается, а охлаждающая способность двигателя в диапазоне низких скоростей сни-
жается.
Характеристики допустимой перегрузки двигателя изменяют точку срабатывания электронной тепловой 
защиты.
Это обеспечивает защиту двигателя от перегрева на низких и высоких скоростях во всем диапазоне скоро-
стей.

6 : VT (50Hz) (Двигатель PM с диапазоном скорости, обеспечивающей постоянство крутя-
щего момента 1:500)
Используйте эту установку для двигателей PM с диапазоном скорости, обеспечивающим постоянство кру-
тящего момента 1:500.
Диапазон регулирование скорости для такого двигателя составляет от 0,2% до 100% при нагрузке 100%. 
Работа двигателя на на скорости ниже 0,2% при нагрузке 100% будет приводить к его перегрузке.

Допустимая перегрузка Охлаждающая способность Характеристики перегрузки
(на 100% нагрузке двигателя) 

Конструкция двигателя позволяет обеспечивать эффек-
тивное охлаждение даже при непрерывной работе в 
диапазоне низких скоростей
(1% от базовой частоты).

Двигатель способен работать непрерывно на частотах 
от 1% до 100% базовой частоты. Работа двигателя на 
на скорости ниже 1% при нагрузке 100% будет приво-
дить к его перегрузке.

Допустимая перегрузка Охлаждающая способность Характеристики перегрузки
(на 100% нагрузке двигателя) 

Конструкция двигателя позволяет обеспечивать эффек-
тивное охлаждение даже при непрерывной работе на 
номинальной скорости и номинальном крутящем 
моменте.

При непрерывной работе двигателя на низкой скорости 
с крутящим моментом более 100%, привод обнаружи-
вает ошибку oL1. Привод включает выход сигнализа-
ции ошибки и двигатель останавливается 
самовыбегом.

Допустимая перегрузка Охлаждающая способность Характеристики перегрузки
(на 100% нагрузке двигателя) 

Конструкция двигателя позволяет обеспечивать эффек-
тивное охлаждение даже при непрерывной работе в 
диапазоне низких скоростей
(0,2% от базовой частоты).

Двигатель способен работать непрерывно в диапазоне 
скорости от 0,2% до 100% номинальной скорости. 
Работа двигателя на на скорости ниже 0,2% при 
нагрузке 100% будет приводить к его перегрузке.
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7 : 
Используйте эту установку для двигателей общего назначения с базовой частотой 50 Гц.
Допустимая перегрузка снижается при уменьшении скорости двигателя, поскольку скорость охлаждаю-
щего вентилятора уменьшается, а охлаждающая способность двигателя в диапазоне низких скоростей сни-
жается.
Характеристики допустимой перегрузки двигателя изменяют точку срабатывания электронной тепловой 
защиты.
Это обеспечивает защиту двигателя от перегрева на низких и высоких скоростях во всем диапазоне скоро-
стей.

 L1-02 Время защиты OL1

Служит для установки времени допустимой перегрузки, в течение которого двигатель может работать при 
нагрузке 150% после непрерывной работы при нагрузке 100%.
Если двигатель работает при 150%-ной нагрузке непрерывно в течение 1 минуты после продолжительной 
работы при 100%-ной нагрузке (горячий пуск), то электронная тепловая защита будет включена по истече-
нии времени, установленного по умолчанию.

Рисунок 12.119 Пример: Время срабатывания защиты для двигателя общего назначения
на номинальной выходной частоте

Защита от перегрузки работает в диапазоне между холодным и горячим пуском.
В этом примере показана работа двигателя общего назначения на базовой частоте с установкой параметра 
L1-02 = 1,0 мин.
• Холодный пуск 

Отображает характеристики времени срабатывания защиты двигателя при возникновении перегрузки 
сразу после начала работы с момента полной остановки.

• Горячий пуск 
Показывает характеристики времени срабатывания защиты двигателя при возникновении перегрузки из-
за продолжительной работы ниже номинального тока двигателя.

Допустимая перегрузка Охлаждающая способность Характеристики перегрузки
(на 100% нагрузке двигателя) 

Двигатель, предназначенный для работы от промыш-
ленной сети питания. Максимальная охлаждающая 
способность двигателя обеспечивается при работе на 
базовой частоте 60 Гц.

При работе двигателя на частотах ниже частоты про-
мышленной сети, привод обнаруживает ошибку oL1. 
Привод включает выход сигнализации ошибки и дви-
гатель останавливается самовыбегом.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L1-02
(0481)

Время защиты OL1
(OL1 Protect Time) Служит для установки времени работы электронной тепловой защиты привода для предотвра-

щения повреждения двигателя. Обычно эту установку изменять не нужно.

1,0 мин
(0,1 - 5,0 мин)
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 L1-03 Реакция на перегрев двигателя oH3

0 : Управляемый останов с замедлением
Привод замедляется до останова за установленное время замедления. Нормально-разомкнутый контакт 
реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
Привод выключает выход и двигатель останавливается самовыбегом (по инерции). Нормально-разомкну-
тый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
2 : Быстрый останов (C1-09)
Привод замедляется до останова за время, установленное в параметре времени быстрого останова C1-09 
[Fast Stop Time]. Нормально-разомкнутый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкну-
тый контакт 1NC-1CM размыкается.
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения
На дисплее отображается ошибка oH3 и привод продолжает работу. Включается дискретный выход, кото-
рому назначена функция сигнализации о несущественной ошибке [с H2-01 по H2-03 = 4].

 L1-04 Реакция на перегрев двигателя oH4

0 : Управляемый останов с замедлением
Привод замедляется до останова за установленное время замедления. Нормально-разомкнутый контакт 
реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
Привод выключает выход и двигатель останавливается самовыбегом (по инерции). Нормально-разомкну-
тый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
2 : Быстрый останов (C1-09)
Привод замедляется до останова за время, установленное в параметре времени быстрого останова C1-09 
[Fast Stop Time]. Нормально-разомкнутый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкну-
тый контакт 1NC-1CM размыкается.

 L1-05 Время фильтра для входа тепловой защиты

 L1-08 Уровень тока перегрузки oL1

При установке L1-08 = 0,0 A для обнаружения перегрузки двигателя привод использует значение параметра 
E2-01 [Ном. ток двигателя (FLA)]. В режимах управления двигателями PM для обнаружения перегрузки 
двигателя привод использует значение параметра E5-03 [Ном. ток двигателя PM (FLA)].
При установке L1-08  0,0 A для обнаружения перегрузки двигателя привод использует это установленное 
значение.

Примечание: 
• Значение отображается в следующих единицах:

– Для приводов моделей с 4002 по 4023: 0,01 A 
– Для приводов моделей с 4031 по 4675: 0,1 A 

• Когда уровень тока > 0,0 A, вы не можете установить это значение меньше 10% номинального тока привода.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L1-03
(0482)

Реакция на перегрев двига-
теля
(Motor oH AL Reaction Select) Служит для установки поведения привода при поступлении на вход PTC привода сигнала, 

соответствующего уровню обнаружения ошибки перегрева oH3 [Motor Overheat Alarm].

3
(0 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L1-04
(0483)

Реакция на перегрев двига-
теля
(Motor oH FLT Reaction 
Select)

Служит для установки поведения привода при поступлении на вход PTC привода сигнала, 
соответствующего уровню обнаружения ошибки перегрева oH4 [Motor Overheat Fault (PTC 
Input)].

1
(0 - 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L1-05
(0484)

Время фильтра теплозащиты
(Motor Therm.Filter Time) Служит для установки постоянной времени первичной задержки для входного сигнала, посту-

пающего в привод через вход PTC. Этот параметр предотвращает появление случайных оши-
бок перегрева двигателя.

0,20 с
(0,00 - 10,00 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L1-08
(1103)

Уровень тока перегрузки
(oL1 Current Level) Служит для установки опорного значения тока для обнаружения тепловой перегрузки двига-

теля 1.

0,0 A
(0,0 A или 10-150% ном. тока 

привода)
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 L1-09 Уровень тока перегрузки oL1 для двигателя 2

При установке L1-09 = 0,0 A для обнаружения перегрузки двигателя привод использует значение параметра 
E4-01 [Ном. ток двигателя 2 (FLA)].
При установке L1-09  0,0 A для обнаружения перегрузки двигателя привод использует это установленое 
значение.

Примечание: 
• Значение отображается в следующих единицах:

– Для приводов моделей с 4002 по 4023: 0,01 A 
– Для приводов моделей с 4031 по 4675: 0,1 A 

• Когда уровень тока > 0,0 A, вы не можете установить это значение меньше 10% номинального тока привода.

 L1-13 Память о перегрузке двигателя oL1

0 : Деактивирована
1 : Активирована
Служит для включения и выключения функции, сохраняющей значение тока электронной тепловой защиты 
для повторного расчета приводом при возобновлении питания.

 L2: ЗАЩИТА ПРИ КРАТКОВРЕМЕННОМ ПРОПАДАНИИ ПИТАНИЯ
Параметры группы L2 служат для настройки работы привода во время кратковременного пропадания пита-
ния и выбора режима работы функции сохранения кинетической энергии KEB Ride-Thru.

 Функция сохранения кинетической энергии KEB Ride-Thru Function 
Сокращение KEB является аббревиатурой от Kinetic Energy Backup (Сохранение кинетической энергии). 
Если привод обнаруживает пропадание питания или кратковременное пропадание питания, он быстро 
замедляет двигатель. Привод использует рекуперативную энергию от двигателя для поддержания работы 
силовой цепи. При восстановлении питания во время замедления двигателя, привод возобновляет работу в 
состоянии, которое имело место до пропадания питания.
Функция KEB Ride-Thru отличается от других функций для непрерывной работы. Если привод обнаружи-
вает кратковременное пропадание питания, двигатель будет остановлен плавно. Он не будет останавли-
ваться самовыбегом. Эта функция полезна в тех применениях, в которых необходимо предотвратить 
внезапный расход материала, например, в линиях по производству волокон или пленки. Функция KEB Ride-
Thru имеет 4 режима работы. Режим выбирается с помощью параметра L2-29 [Режим KEB].
При использовании функции KEB Ride-Thru с одним приводом, установите параметр L2-29 = 1, 2 [Одиноч-
ная KEB1 Ride-Thru, Одиночная KEB2 Ride-Thru].
Если необходимо синхронное замедление при работе нескольких приводов, например, для текстильных 
машин, установите параметр L2-29 = 3, 4 [Системная KEB1 Ride-Thru, Системная KEB2 Ride-Thru].

Таблица 12.50 Режим работы функции KEB Ride-Thru

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L1-09
(1104)

Уровень тока перегрузки 2
(M2 oL1 Curr.Level) Служит для установки опорного значения тока для обнаружения тепловой перегрузки двига-

теля 2.

0,0 A
(0,0 A или 10-150% ном, тока 

привода)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L1-13
(046D)

Память о перегрузке
(Motor oL1 Memory Selection) Служит для установки функции, сохраняющей значение тока электронной тепловой защиты 

при выключенном питании привода.

1
(0, 1)

L2-29 Режим KEB Описание Меры предосторожности при настройке

1 Одиночная KEB1 
Ride- Thru

Привод использует рекуперативную энергию двигателя для под-
держания напряжения в шине постоянного тока на уровне, уста-
новленном в параметре L2-11 [Уставка пост. напряжения KEB], с 
одновременной регулировкой скорости замедления.
Работа KEB продолжается, пока привод регулирует скорость 
замедления согласно установке параметра C1-09 [Время быстрого 
останова].

• Во избежание появления ошибок Uv1 [Пониженное напряжение 
в шине пост. тока] и ov [Перенапряжение] правильно установите 
параметр C1-09.

• Если при работе функции KEB привод обнаруживает ошибку 
Uv1, уменьшите значение параметра C1-09.

• Если при работе функции KEB привод обнаруживает ошибку ov, 
увеличьте значение параметра C1-09.

2 Одиночная KEB2 
Ride- Thru

Привод использует информацию об инерции присоединенной 
нагрузки для расчета скорости замедления, необходимой для под-
держания напряжения в шине постоянного тока на уровне, уста-
новленном в параметре L2-11.
Привод использует для расчета времени замедления величину 
инерции системы. Вы не можете регулировать это значение.

• Если при работе функции KEB привод обнаруживает ошибку 
Uv1, увеличьте значение параметра L3-20 [DCBus VoltAdj Gain].

• Если при работе функции KEB привод обнаруживает ошибку ov, 
уменьшите значения параметров L3-20 и L3-21.
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 Запуск функции KEB Ride-Thru
Когда функция KEB Ride-Thru активирована в параметре L2-01 = 1 [RideThru@PwrLoss = Enabled] и уста-
новлен ее режим в параметре L2-50 = 2, 3, 4 [RidThruMode@PwrLoss = KEB Mode, KEB Stop Mode, KEB 
Decel to Stop], привод запускает операцию KEB немедленно после обнаружения кратковременного пропа-
дания питания. Привод активирует функцию KEB Ride-Thru также при наступлении одного из следующих 
условий:
• При активации дискретного входа, которому назначена функция KEB Ride-Thru 1 (нормально-замкнутым 

контактом при установке H1-xx = 40 или нормально-замкнутым контактом при установке H1-xx = 41). 
• При запуске операции KEB привод использует режим, установленный в параметре L2-29 [KEB Method].
• При активации дискретного входа, которому назначена функция KEB Ride-Thru 2 (нормально-замкнутым 

контактом при установке H1-xx = 42 или нормально-замкнтутым контактом при установке H1-xx = 43). 
Привод автоматически запускает режим Одиночной KEB Ride-Thru 2, игнорируя установку параметра L2-
29.

• При снижении напряжения в шине постоянного тока ниже уровня параметра L2-05 
[RidThruMode@PwrLoss]. 
При запуске операции KEB привод использует режим, установленный в параметре L2-29 [KEB Method].
Примечание: 
При попытке одновременного включения дискретных входов, которым назначены функции KEB Ride-Thru 1 и 2, появится 
ошибка установки многофункционального входа oPE03.

В этом примере привод обнаруживает снижение напряжения в шине постоянного тока ниже уровня параме-
тра L2-05 и запускает операцию KEB. При восстановленнии питания во время операции KEB привод будет 
продолжать операцию, пока команда запуска функции KEB Ride-Thru подана, хотя минимальное время, 
установленное в параметре L2-10 [Минимальное время KEB], истекло. Двигатель начнет разгон после 
выключения операции KEB Ride-Thru.

Рисунок 12.120 Операция KEB при использовании команды KEB Ride-Thru
 Обнаружение момента завершения функции KEB Ride-Thru
Режим обнаружения момента завершения функции KEB определяется установкой параметра L2-01 и состо-
яние дискретного входа, которому назначена функция KEB.
Использование установки времени кратковременного пропадания питания для отмены операции KEB
На Рисунке 12.121 показан пример использования следующей конфигурации:
• L2-01 = 1 [RideThru@PwrLoss = Enabled] и L2-50 = 2 [RidThruMode@PwrLoss = KEB Mode]. 
• Функция KEB Ride-Thru не используется.
Привод начинает замедление посредством операции KEB. Привод прекращает операцию KEB. Когда 
время, установленное в параметре L2-10 [Minimum KEB Time], истекает, привод прекращает операцию KEB 
и далее снова разгоняет двигатель до задания частоты, которое имело место на момент пропадания пита-
ния.

3 Системная KEB1 
Ride- Thru

Привод не отслеживает напряжение в шине постоянного тока. Он 
выполняет замедление согласно установке времени замедления 
KEB в параметре L2-06.
Используйте параметр L2-06 для установки времени, необходимого 
для замедления с текущего задания частоты до 0 Гц. Эта функция 
позволяет управлять замедлением более одного привода и поддер-
живать постоянное соотношение скорости между приводами.

При использовании функции Системная KEB Ride-Thru 1 исполь-
зуйте опциональный модуль динамического торможения.

4 Системная KEB2 
Ride- Thru

Привод использует при замедлении установку времени замедления 
KEB из параметра L2-06 и также отслеживает напряжение в шине 
постоянного тока. При увеличении уровня напряжения перед про-
должением замедления привод кратковременно удерживает 
частоту, не допуская появления перенапряжения ov.

При невозможности использования опционального модуля дина-
мического торможения используйте функцию Системная KEB 
Ride- Thru 2.

L2-29 Режим KEB Описание Меры предосторожности при настройке
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Если напряжение в шине постоянного тока не восстановилось в течение времени, установленного в параме-
тре L2-02 [RideThrough Time@Power Loss], привод обнаруживает ошибку пониженного напряжения Uv1 и 
выключает выход.

Рисунок 12.121 Отмена операции KEB после истечения времени кратковременного пропадания питания
без функции KEB Ride-Thru

*1 Когда параметр L2-07 = 0,00 [KEB Accel Time = 0,00 s], привод возобновляет разгон, согласно установкам времени разгона 
[C1-01, C1-03, C1-05, C1-07], и обычная работа продолжается.

Использование установки времени кратковременного пропадания питания и функции KEB Ride-Thru 
для отмены операции KEB
На Рисунке 12.122 показан пример использования следующей конфигурации:
• Установлен параметр L2-01 = 3.
• Используется функция KEB Ride-Thru 1 [H1-xx = 40, 41] или функция KEB Ride-Thru 2 [H1-xx = 42, 43] 

посредством активации дискретного входа.
Привод начинает замедление посредством операции KEB. Замедление выполняется за время, установлен-
ное в параметре L2-10, затем привод измеряет напряжение в шине постоянного тока и проверяет состояние 
дискретного входа, которому назначена функция KEB Ride-Thru. Если напряжение в шине постоянного 
тока меньше уровня, установленного в параметре L2-11 [KEB DC Volt Setpoint] или, если дискретный вход 
функции KEB активен, то замедление KEB продолжается. Если уровень напряжения больше уровня, уста-
новленного в параметре L2-11, то привод продолжает работу в обычном режиме.
Привод разгоняет двигатель до частоты задания, которое имело место до пропадания питания, и обычная 
работа продолжается. Если время, установленное в параметре L2-02 истекло, привод обнаруживает ошибку 
пониженного напряжения Uv1. При отмене функции KEB Ride-Thru двигатель снова разгоняется, и обыч-
ная работа продолжается.

Рисунок 12.122 Использование времени кратковременного пропадания питания
и функции KEB Ride-Thru для отмены операции KEB

*1 Когда параметр L2-07 = 0,00, привод возобновляет разгон, согласно установкам времени разгона [C1-01, C1-03, C1-05, C1-07], 
и обычная работа продолжается.

Отмена операции KEB, когда восстановление питания произошло при поддерживаемом напряжении 
питания цепей управления
На Рисунке 12.123 показан пример использования следующей конфигурации:
• Установлены параметры L2-01 = 1 и L2-50 = 3 [Режим останова KEB].
• Функция KEB Ride-Thru не используется.
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Привод начинает замедление посредством операции KEB. Замедление выполняется за время, установлен-
ное в параметре L2-10, и затем привод измеряет напряжение в шине постоянного тока. Если напряжение в 
шине постоянного тока меньше уровня, установленного в параметре L2-11, привод использует функцию 
KEB Ride-Thru для продолжения замедления. Если уровень напряжения больше уровня, установленного в 
параметре L2-11, то привод продолжает работу в обычном режиме. Привод разгоняет двигатель до частоты 
задания, которое имело место до пропадания питания, и обычная работа продолжается.

Рисунок 12.123 Отмена операции KEB, когда восстановление питания произошло
при поддерживаемом напряжении питания цепей управления

*1 Когда параметр L2-07 = 0,00, привод возобновляет разгон, согласно установкам времени разгона [C1-01, C1-03, C1-05, C1-07], 
и обычная работа продолжается.

Использование функции KEB Ride-Thru для отмены операции KEB, когда восстановление питания 
произошло при поддерживаемом напряжении питания цепей управления
На Рисунке 12.124 показан пример использования следующей конфигурации:
• Установлен параметр L2-01 = 4.
• Используется функция KEB Ride-Thru 1 [H1-xx = 40, 41] или функция KEB Ride-Thru 2 [H1-xx = 42, 43] 

посредством активации дискретного входа.
Привод начинает замедление посредством операции KEB. Если двигатель замедляется в течение времени, 
установленного в параметре L2-10, привод измеряет напряжение в шине постоянного тока и проверяет 
состояние дискретного входа, которому назначена функция KEB Ride-Thru. Если напряжение в шине посто-
янного тока меньше уровня, установленного в параметре L2-11, или если дискретный вход функции KEB 
Ride-Thru активен, замедление продолжается. Если уровень напряжения больше уровня, установленного в 
параметре L2-11, то привод продолжает работу в обычном режиме. Привод разгоняет двигатель до частоты 
задания, которое имело место до пропадания питания, и обычная работа продолжается. Если команда KEB 
Ride-Thru продолжает быть подана после истечения времени, установленного в параметре L2-02, привод 
использует функцию KEB Ride-Thru для продолжения замедления. При отмене команды KEB Ride-Thru 
двигатель снова разгоняется, и обычная работа продолжается.
 

Рисунок 12.124 Использование функции KEB Ride-Thru для отмены операции KEB, когда восстановление 
питания произошло при поддерживаемом напряжении питания цепей управления

*1 Когда параметр L2-07 = 0,00, привод возобновляет разгон, согласно установкам времени разгона [C1-01, C1-03, C1-05, C1-07], 
и обычная работа продолжается.
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Операция KEB при установке параметра L2-01 = 5 [Kinetic Energy Backup: DecelStop] 
Привод начинает замедление посредством операции KEB. Привод будет продолжать замедление, пока дви-
гатель не достигнет минимальной выходной частоты или полностью не остановится. При восстановлении 
питания во время замедления привод будет продолжать замедление. Перезапуск двигателя может быть осу-
ществлен подачей команды хода Run.

 Пример подключения привода для использования операции KEB
На Рисунке 12.125 показан пример использования реле контроля пониженного напряжения для включения 
функции KEB Ride-Thru при пропадании питания.
При пропадании питания реле контроля пониженного напряжения включает дискретный вход DI6, кото-
рому назначена функция KEB Ride-Thru [H1-06 = 40, 41, 42, 43].

Примечание: 
• В режиме Системного KEB1 Ride-Thru [L2-29 = 3] необходимо использование опционального модуля динамического торможе-

ния.
• Если команда хода Run выключена, то привод не будет выполнять разгон до скорости, которая имела место до пропадания 

питания.

Рисунок 12.125 Пример подключения привода для использования функции KEB

 Параметры для настройки функции KEB Ride-Thru
В Таблице 12.51 показаны параметры, используемые при настройке функции KEB Ride-Thru. Установки 
параметров различаются в зависимости от режима KEB, выбранного в параметре L2-29 [KEB Method].

Таблица 12.51 Параметры для настройки функции KEB Ride-Thru

Параметр Наименование Режим установки
L2-29 [Режим KEB]

1 2 3 4

C1-09 Время быстрого останова • Если во время замедления KEB возникает ошибка перенапряжения ov, уве-
личьте значение установки.

• Если во время замедления KEB возникает ошибка пониженного напряже-
ния Uv1, уменьшите значение установки.

x *1 - - -

C2-03 Рывок в начале замедления • Если при запуске замедления KEB сразу возникает ошибка перенапряже-
ния ov, увеличьте значение установки.

• Если при запуске замедления KEB сразу возникает ошибка пониженного 
напряжения Uv1, уменьшите значение установки.

x - x x

L2-05 Уровень обнаружения пони-
женного напряжения (Uv1)

Если при запуске замедления KEB сразу возникает ошибка пониженного 
напряжения Uv1, увеличьте значение установки для более быстрого обнару-
жения пропадания питания.

x x x x

L2-06 Время замедления KEB • При выполнении Автонастройки KEB.
• Если после Автонастройки KEB во время замедления KEB возникают 

ошибки ov или Uv1, установите параметр L2-06 следующим образом:
– При возникновении ov увеличьте значение установки
– При возникновении Uv1 уменьшите значение установки

- - x *2 x *2

L2-07 Время разгона KEB Служит для установки времени разгона для возврата частоты к уровню зада-
ния частоты, имевшемуся до пропадания питания, после отмены операции 
KEB. При установке L2-07 = 0, привод использует установки времени разгона 
C1-01, C1-03, C1-05 и C1-07 [Accel Time 1, Accel Time 2, Accel Time 3 и Accel 
Time 4].

x x x x

L2-08 Уровень частоты для запуска 
KEB

• Если при запуске операции сразу возникает ошибка перенапряжения ov, 
уменьшите значение установки.

• Если при запуске операции сразу возникает ошибка пониженного напря-
жения Uv1, увеличьте значение установки.

x - x x
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*1 В режиме L2-29 = 1 [KEB Method = Single KEB1 Ride-Thru] при Автонастройке KEB привод автоматически устанавливает 
время быстрого останова C1-09 [Fast Stop Time]. 
Если вы не должны изменять время быстрого останова, тогда не выполняйте Автонастройку KEB.

*2 При выполнении Автонастройки KEB в режимах L2-29 = 2, 3 или 4 [KEB Method = Single KEB2 Ride-Thru, System KEB1 Ride-
Thru или System KEB2 Ride-Thru] привод автоматически устанавливает значение параметра L2-06 [KEB Decel Time].

*3 Привод автоматически устанавливает это значение при правильном завершении Автонастройки KEB.

 L2-01 Работа привода после пропадания питания

Привод обнаруживает пропадание питания, когда напряжение в шине постоянного тока падает ниже значе-
ния, установленного в параметре уровня обнаружения L2-05 [UV Detection Lvl (Uv1)]. 
0 : Не разрешена
1 : Разрешена
Режим работы определяется установкой параметра L2-50 [RidThruMode@PwrLoss]. 

Примечание: 
При установке параметров L2-01 и L2-50 необходимо знать следующее:
• Для увеличения времени кратковременного пропадания питания в приводах моделей с 2004 по 2056 и с 4002 по 4031 вы 

можете использовать модуль поддержания напряжения при кратковременном пропадании питания. Этот модуль позволяет под-
держивать работу привода в течение максимум 2 секунд после пропадания питания.

• При установке параметров L2-01 = 1 и L2-50 = с 0 по 3, пока привод работает в режиме KEB, поддерживайте замкнутым маг-
нитный контактор в цепи между приводом и двигателем, а также поддерживайте включенным сигнал управления.

• При установке параметров L2-01 = 1 и L2-50 = с 1 по 4, пока привод пытается восстановиться после кратковременного пропа-
дания питания, на дисплее клавиатуре будет мигать предупреждение об ошибке пониженного напряжения Uv. В это время при-
вод не будет выдавать сигнал об аварии.

• При использовании магнитного контактора между двигателем и приводом поддерживайте его замкнутым, пока привод рабо-
тает в режиме KEB или пытается выполнить перезапуск с поиском скорости.

• Во время операции KEB поддерживайте команду хода Run включенной. Иначе привод не будет выполнять разгон до частоты 
задания при восстановлении питания.

• При установке параметров L2-01 = 1 и L2-50 = с 2 по 4, если во время выполнения функции KEB Ride-Thru напряжение пита-
ния цепей управления меньше уровня, необходимого для работы центрального процессора, будет выведена ошибка понижен-
ного напряжения Uv1.

L2-10 Минимальное время KEB • При использовании команды KEB Ride-Thru
• При включении функции KEB Ride-Thru посредством дискретного входа 

возникает ошибка пониженного напряжения Uv1 из-за слишком медлен-
ного срабатывания устройства, подающего сигнал на дискретный вход при 
пропадании питания.

• Без использования команды KEB Ride-Thru
• При возникновении перерегулирования напряжения в шине постоянного 

тока сразу после запуска функции KEB Ride-Thru, увеличьте значение L2-
10 для компенсации перерегулирования.

x x x x

L2-11 Уставка KEB напряжения в 
шине постоянного тока

• В одиночном режиме KEB Ride-Thru 2
• Установите приблизительное значение 1,22 x входное напряжение.
• В одиночном режиме KEB Ride-Thru 1, в системном режиме KEB Ride-

Thru 1 или в системном режиме KEB Ride-Thru 2
• Установите приблизительное значение 1,4 x входное напряжение.

x x x x

L3-20 Коэффициент напряжения в 
шине постоянного тока

• Если при использовании операции KEB в начале замедления возникают 
ошибки перенапряжения ov или пониженного напряжения Uv1, увеличьте 
это значение с шагом 0,1.

• Если при использовании операции KEB в время замедления имеют место 
колебания крутящего момента, уменьшите это значение.

- x - -

L3-21 Коэффициент разгона/
замедления

При наличии больших колебания скорости или тока уменьшите значение с 
шагом 0,05.

Примечание:
При слишком низком значении установки возможно снижение чувстви-
тельности контура регулирования напряжения в шине постоянного тока. 
Это может привести к возникновению ошибок перенапряжения ov или 
пониженного напряжения Uv1.

- x - -

L3-24 Время разгона на номиналь-
ном крутящем моменте

Служит для установки времени разгона двигателя для достижения макси-
мальной частоты при номинальном крутящем моменте. - x - -

L3-25 Коэффициент инерции 
нагрузки

Служит для установки соотношения между инерцией двигателя и инерцией 
нагрузки. - x *3 - -

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L2-01
(0485)

Работа привода после пропа-
дания питания
(RideThru@PwrLoss) Служит для разрешения работы привода после кратковременного пропадания питания.

0
(0, 1)

Параметр Наименование Режим установки
L2-29 [Режим KEB]

1 2 3 4
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 L2-02 Время перезапуска

Эта функция активна при установке параметров L2-01 = 1 [Работа привода после пропадания питания = 
Разрешена] и L2-50 = 0, 2 [Поведение после пропадания питания = Перезапуск по таймеру, Перезапуск 
посредством режима KEB]. Если состояние пропадания питания продолжается дольше времени, установ-
леного в этом параметре, привод обнаруживает ошибку пониженного напряжения Uv1 [DC Bus 
Undervoltage], выключает выход, и двигатель останавливается самовыбегом.

Примечание: 
• Длительность времени, в течение которого привод способен восстановить работу после пропадания питания, различается в 

зависимости от мощности привода.
• Верхний предел возможного времени восстановления после кратковременного пропадания питания также различается в зави-

симости от мощности привода.

 L2-03 Минимальное время общей блокировки

Служит для установки промежутка времени, в течение которого привод ожидает рассеивания остаточного 
напряжения в двигателе в расчете на постоянную времени вторичной цепи двигателя. Если в начале опера-
ции поиска скорости после пропадания питания или во время торможения постоянным током возникают 
ошибки перегрузки по току oC или перенапряжения ov, увеличьте это значение.

 L2-04 Время восстановления напряжения

Служит для установки времени на восстановление напряжения от 0 В до значения, установленного в пара-
метре E1-05 [Max Output Voltage].

 L2-05 Уровень обнаружения ошибки пониженного напряжения Uv1

ЗАМЕЧАНИЕ: Угроза повреждения оборудования. При установке в этом параметре значения ниже чем значение по 
умолчанию установите на входе привода реактор переменного тока. Несоблюдение этого требования может при-
вести к повреждению цепей привода.

ЗАМЕЧАНИЕ: Опасность повреждения оборудования. При установке в этом параметре значения меньшего, чем 
значение по умолчанию, установите на входе привода опциональный реактор переменного тока. Несоблюдение 
этого требования может привести к повреждению цепей привода.

Примечание: 
Если уровень обнаружения пониженного напряжения располагается вблизи нижнего предельного значения L2-05, то при выпол-
нении операции KEB Ride-Thru привод обнаружит ошибку пониженного напряжения Uv1. При использовании функции KEB 
Ride-Thru не устанавливайте это значение слишком низким.

 L2-06 Время замедления KEB

Для активации этой функции выберите режим KEB в параметре L2-29 = 3 или 4 [KEB Method = System 
KEB1 Ride-Thru or System KEB2 Ride-Thru].
В режимах L2-29 = 2, 3, 4 [KEB Method = Single KEB2 Ride-Thru, System KEB1 Ride-Thru, System KEB2 Ride-
Thru] привод автоматически устанавливает это значение после выполнения Автонастройки KEB.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L2-02
(0486)

Время перезапуска
(RideThrough Time@Power 
Loss) Служит для установки максимального времени ожидания до попытки перезапуска после про-

падания питания.

Определяется параметрами 
o2-04 и C6-01
(0,0 - 25,5 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L2-03
(0487)

Мин. время блокировки
(Min Baseblck Time) Служит для установки минимального времени общей блокировки, по истечении которого 

привод восстанавливает мощность после кратковременного пропадания питания.

Определяется параметрами 
o2-04 и C6-01

(0,1 - 5,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L2-04
(0488)

Время восстановления напря-
жения
(PowlossRamp 
Time@recovery)

Служит для установки времени, в течение которого выходное напряжение привода достигает 
правильного уровня после завершения поиска скорости.

Определяется параметрами 
o2-04 и C6-01

(0,0 - 5,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L2-05
(0489)

Уровень обнаружения Uv1
(UV Detection Lvl (Uv1)) Служит для установки уровня напряжения, при котором срабатывает ошибка пониженного 

напряжения Uv1 [DC Bus Undervoltage] или активируется функция KEB. Обычно эту уста-
новку изменять не нужно.

Определяется параметром 
E1-01 (Определяется параме-

тром E1-01)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L2-06
(048A)

Эксперт

Время замедления KEB
(KEB Decel Time) Служит для установки времени замедления во время операции KEB, используемого для сни-

жения максимальной выходной частоты до 0.

0,0 с
(0,0 - 6000,0 с)
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Этот параметр служит для установки времени замедления, необходимого для замедления с частоты задания 
до 0 Гц при обнаружении приводом кратковременного пропадания питания. Если при использовании опе-
рации KEB возникает ошибка пониженного напряжения Uv1, уменьшите время замедления. Если возникает 
ошибка перенапряжения ov, увеличьте время замедления.
• L2-06 = 0 

Привод автоматически уменьшает время быстрого останова C1-09 до базового значения с целью поддер-
жания напряжения в шине постоянного тока выше уровня обнаружения пониженного напряжения. В этом 
случае привод игнорирует установку времени L2-02 [RideThrough Time@Power Loss].

• L2-06  0 
Как показано на Рисунке 12.126, задание частоты замедляется до уровня частоты KEB согласно установке 
времени замедления в параметре L2-06 и затем возвращается к первоначальному уровню задания частоты 
согласно установке времени разгона в параметре C1-01 [Accel Time 1]. Для установки уровня частоты 
KEB привод использует значение установки диапазона частоты KEB, как показано в следующей формуле: 
Уровень частоты KEB = Выходная частота до пропадания питания × (1 - (L2-02)/(L2-06))

Рисунок 12.126 Время замедления при сохранении кинетической энергии

 L2-07 Время разгона KEB

Для выключения функции установите этот параметр в 0,0. После завершения операции KEB при последую-
щем повторном разгоне привод использует время разгона из параметров C1-01, C1-03, C1-05 и C1-07.

 L2-08 Уровень частоты для запуска операции KEB

Служит для пошагового снижения выходной частоты шагами с целью быстрого перевода двигателя в 
режим рекуперации. Используйте для расчета значения следующую формулу:
Снижение выходной частоты = Ном. скольжение двигателя до операции KEB × (L2-08/100) × 2 

 L2-09 Минимальный уровень частоты KEB

Количество снижения определяется следующими условиями:
• Ном. скольжение двигателя × (L2-09/100) 
• Наибольшее из значений, рассчитанных с помощью параметров L2-08 и L2-09

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L2-07
(048B)

Эксперт

Время разгона KEB
(KEB Accel Time) Служит для установки времени разгона для возврата частоты к уровню задания частоты, 

имевшемуся до пропадания питания, после отмены операции KEB.

0,0 с
(0,0 - 6000,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L2-08
(048C)

Эксперт

Уровень частоты для запуска 
KEB
(Frq.Gain@KEB Start) Служит для установки количества снижения выходной частоты, используемого при запуске 

операции KEB, в процентах от номинального скольжения двигателя перед запуском операции 
KEB.

100%
(0 - 300%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L2-09
(048D)

Эксперт

Мин. уровень частоты KEB
(KEB Min.Frq Level) Служит для установки количества снижения выходной частоты, используемого при запуске 

операции KEB, в процентах от номинального скольжения двигателя

20%
(0 - 100%)
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 L2-10 Минимальное время KEB

При восстановлении питания во время выполнения операции KEB привод продолжает операцию KEB до 
истечения времени, установленного в параметре L2-10. Операция KEB длится до окончания времени L2-10, 
если напряжение в шине постоянного тока меньше уровня L2-05 [Уровень обнаружения (Uv1)] при одном 
из следующих условий:
• L2-01 = 1 и L2-50 = 2 [RideThru@PwrLoss = Enabled] and [RidThruMode@PwrLoss = KEB Mode]. 
• L2-01 = 1 и L2-50 = 3 [KEB Stop Mode] 
• L2-01 = 1 и L2-50 = 4 [KEB Decel to Stop]. 
• Подана команда KEB Ride-Thru 1/2 через дискретный вход [H1-xx = 40, 41, 42 или 43].
Если через дискретный вход подана команда KEB Ride-Thru, то операция KEB продолжается и после исте-
чения времени L2-10. При снятии команды KEB Ride-Thru двигатель снова разгоняется. Если команда KEB 
Ride-Thru не подана на дискретный вход в промежуток времени L2-10, привод производит разгон до 
частоты задания, имевшегося до пропадания питания, с использованием доступного времени разгона.
Когда L2-01 = 1 и L2-50 = 2, 3 или 4, и напряжение в шине постоянного тока достигло минимального значе-
ния L2-11 [KEB DC Volt Setpoint], привод начинает разгон после истечения времени L2-10. Если напряжение 
в шине постоянного тока меньше значения L2-11, то операция KEB продолжается и после истечения вре-
мени L2-10.

Примечание: 
• Когда L2-01 = 0 [Disabled], или L2-01 = 1 и L2-50 = 0 или 1 [Timer Controlled or While CPU Active], увеличьте значение L2-10. 

Для отмены операции KEB установите L2-10, если команда KEB Ride-Thru не подана
• Для выключения функции установите этот параметр в 0. 

 L2-11 Уставка KEB напряжения шины постоянного тока

 L2-29 Режим работы функции KEB

Для активации функции KEB установите параметры L2-01 = 1 [RideThru@PwrLoss = Enabled] и L2-50 = 2, 
3 или 4 [RidThruMode@PwrLoss = KEB Mode, KEB Stop Mode, or KEB Decel to Stop] или подайте команду 
KEB Ride-Thru 1/2 через дискретный вход [H1-xx = 40, 41, 42 или 43].
1 : Одиночный режим KEB1 Ride-Thru
Привод отслеживает напряжение в шине постоянного тока и использует энергию рекуперации от двигателя 
для поддержания напряжения в шине постоянного тока на уровне, установленном в параметре L2-11 
[Уставка KEB напряжения шины постоянного тока].
Операция KEB продолжается и замедление выполянется согласно времени, установленному в параметре 
C1-09 [Fast Stop Time].

Примечание: 
• Если во время операции KEB возникает ошибка пониженного напряжения Uv1, уменьшите значение параметра C1-09.
• Если во время операции KEB возникает ошибка перенапряжения ov, увеличьте значение параметра C1-09.

2 : Одиночный режим KEB2 Ride-Thru
Привод выполняет операцию KEB и автоматически рассчитывает время замедления, поддерживая электри-
ческую мощность главной цепи и напряжение регенеративной мощности двигателя равными значению 
параметра L2-11 [Уставка KEB напряжения шины постоянного тока]. 
3 : Системный режим KEB1 Ride-Thru 
Привод не отслеживает напряжение в шине постоянного тока и производит замедление согласно времени 
замедления KEB, установленному в параметре L2-06.
Установите в параметре L2-06 время, необходимое для замедления с текущего задания частоты до 0 Гц. Эта 
функция позволяет управлять замедлением более одного привода и поддерживать постоянное соотношение 
скорости между приводами.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L2-10
(048E)

Эксперт

Мин. время KEB
(Minimum KEB Time) Служит для установки минимального промежутка времени для операции KEB после обнару-

жения приводом кратковременного пропадания питания.

50 мс
(0 - 25500 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L2-11
(0461)

Эксперт

Уставка KEB напряжения 
шины постоянного тока
(KEB DC Volt Setpoint) Служит для установки целевого значения, которое поддерживает напряжение в шине постоян-

ного тока на постоянном уровне в режиме KEB Ride-Thru 2 одиночного привода. Служит для 
установки уровня напряжения в шине постоянного тока, при котором завершается операция 
KEB для других режимов KEB.

Определяется параметром 
E1-01 (Определяется параме-

тром E1-01)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L2-29
(0475)

Эксперт

Режим KEB
(KEB Method) Служит для установки режима работы функции KEB.

1
(1 - 4)
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Примечание: 
При использовании функции поддержания одинаковой скорости замедления для нескольких приводов возможно появление оши-
бок перенапряжения ov. Для предотвращения появления ошибки перенапряжения ov при использовании системного режима 
KEB Ride-Thru 1 используйте опциональный модуль динамического торможения.

4 : Системный режим KEB2 Ride-Thru 
Привод отслеживает напряжение в шине постоянного тока и производит замедление согласно времени 
замедления, установленному в параметре L2-06. 
При возрастании напряжения в шине постоянного тока привод кратковременно удерживает частоту с целью 
предотвращения перенапряжения во время замедления.

Примечание: 
При невозможности использования опции динамического торможения используйте режим System KEB Ride-Thru.

 L2-30 Функция KEB на нулевой скорости

1 : Общая блокировка
2 : Торможение постоянным током/коротким замыканием
Производится торможение постоянным током и торможение коротким замыканием, как определено в пара-
метрах b2-04 [DCInj Time@Stop] и b2-13 [SCB Time@Stop]. 

 L2-31 Смещение начального напряжения KEB

Для расчета начального напряжения KEB привод использует следующую формулу:
Начальное напряжение KEB = L2-31 + L2-05 [Уровень обнаружения Uv1]

 L2-50 Поведение привода после пропадания питания

0 : Перезапуск по таймеру
При восстановлении питания в промежуток времени, установленный в параметре L2-02 [RideThrough 
Time@Power Loss], привод будет будет выполнять перезапуск. Если питание не появилось в промежуток 
времени L2-02, привод обнаружит ошибку пониженного напряжения Uv1.
После пропадания питания привод кратковременно выключает выход. При восстановлении питания в про-
межуток времени L2-02 привод будет выполнять операцию поиска скорости и пытаться продолжить работу.
Если напряжение в шине постоянного тока меньше или равно уровню обнаружения ошибки пониженного 
напряжения Uv1 в течение времени, установленного в параметре L2-02, привод обнаружит ошибку пони-
женного напряжения Uv1 и включит дискретный выход сигнала аварии.

Примечание: 
• Длительность времени, в течение которого привод способен восстановить работу после пропадания питания, различается в 

зависимости от мощности привода.
• Верхний предел возможного времени восстановления после кратковременного пропадания питания также различается в зави-

симости от мощности привода.
1 : Перезапуск при наличии питания управления
Если восстановление питания произошло при поддерживаемом напряжении питания цепей управления, то 
привод будет выполнять перезапуск. При этом ошибка пониженного напряжения Uv1 не появляется.
При пропадании питания привод кратковременно выключает выход. Если восстановление питания произо-
шло при поддерживаемом напряжении питания цепей управления, привод будет выполнять операцию 
поиска скорости и пытаться продолжить работу. При этом ошибка пониженного напряжения Uv1 не появля-
ется. Эта функция допускает более длительное время пропадания питания, чем при L2-01 = 1.
2 : Перезапуск посредством режима KEB
Если питание не появилось в промежуток времени L2-02, привод обнаружит ошибку пониженного напря-
жения Uv1.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L2-30
(045E)

Эксперт

KEB на нулевой скорости
(KEB ZeroSpeed Operation) Служит для установки работы привода, когда выходная частота снижается ниже нулевого 

уровня (начальная частота инжекции при торможении постоянным током) во время замедле-
ния KEB, когда установлены параметры L2-01 = 1 [RideThru@PwrLoss = Enabled и L2-50 = с 
2 по 4 [RidThruMode@PwrLoss= KEB Mode, KEB Stop Mode или KEB Decel to Stop].

1
(1, 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L2-31
(045D)

Эксперт

Смещение напряжения KEB
(KEB StartV Offset Level) Служит для установки смещения для начального напряжения KEB.

Определяется параметром 
A1-02 (Класс 400 В: 0 - 200 

В)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L2-50
(0453)

Поведение после пропадания 
питания 
(RidThruMode@PwrLoss) Служит для установки поведения привода после кратковременного пропадания питания.

0
(0 - 4)



12.8 L: ПАРАМЕТРЫ ЗАЩИТ

756 SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство

При обнаружении кратковременного пропадания питания привод будет использовать энергию рекуперации 
от двигателя с использованием операции KEB для замедления. При восстановлении питания в промежуток 
времени L2-02 привод будет выполнять разгон до частоты задания, имевшегося в момент пропадания пита-
ния. Если питание не появилось в промежуток времени L2-02, привод обнаружит ошибку пониженного 
напряжения Uv1 и выключит выход. Тип операции KEB устанавливается в параметре L2-29 [Режим KEB].
3 : Останов с функцией KEB
Если восстановление питания произошло при поддерживаемом напряжении питания цепей управления, то 
привод будет выполнять перезапуск.
При обнаружении кратковременного пропадания питания привод замедляется с использованием энергии 
рекуперации от двигателя до момента появления питания и затем перезапускается. Если питание восстано-
вилось во время замедления, привод снова разгоняет двигатель до частоты задания, имевшегося в момент 
пропадания питания. Если двигатель остановился до восстановления питания, то привод теряет питание 
цепей управления и выключает выход. Ошибка Uv1 не появляется, если питание восстановилось в проме-
жуток времени, пока в приводе поддерживалось питание центрального процессора. Тип операции KEB 
устанавливается в параметре L2-29. 
4 : Управляемый останов с функцией KEB
При восстановлении питания привод продолжает замедление до полного останова двигателя.
При обнаружении кратковременного пропадания питания привод использует энергии рекуперации от дви-
гателя и производит управляемый останов. При восстановлении питания привод будет продолжать замед-
ление до полного останова двигателя. Привод выполняет управляемый останов с использованием 
установленного времени замедления. Тип операции KEB устанавливается в параметре L2-29.

Примечание: 
При установке параметров L2-01 и L2-50 необходимо знать следующее:
• Для увеличения времени кратковременного пропадания питания в приводах моделей с 2004 по 2056 и с 4002 по 4031 вы 

можете использовать модуль поддержания напряжения при кратковременном пропадании питания. Этот модуль позволяет под-
держивать работу привода в течение максимум 2 секунд после пропадания питания.

• При установке параметров L2-01 = 1 и L2-50 = с 0 по 3, пока привод работает в режиме KEB, поддерживайте замкнутым маг-
нитный контактор в цепи между приводом и двигателем, а также поддерживайте включенным сигнал управления.

• При установке параметров L2-01 = 1 и L2-50 = с 1 по 4, пока привод пытается восстановиться после кратковременного пропа-
дания питания, на дисплее клавиатуре будет мигать предупреждение об ошибке пониженного напряжения Uv. В это время при-
вод не будет выдавать сигнал об аварии.

• При использовании магнитного контактора между двигателем и приводом поддерживайте его замкнутым, пока привод рабо-
тает в режиме KEB или пытается выполнить перезапуск с поиском скорости.

• Во время операции KEB поддерживайте команду хода Run включенной. Иначе привод не будет выполнять разгон до частоты 
задания при восстановлении питания.

• При установке параметров L2-01 = 1 и L2-50 = с 2 по 4, если во время выполнения функции KEB Ride-Thru напряжение пита-
ния цепей управления меньше уровня, необходимого для работы центрального процессора, будет выведена ошибка понижен-
ного напряжения Uv1.

 L3: ПАРАМЕТРЫ ПРЕДОТВРАЩЕНИЯ ОСТАНОВКИ
Параметры группы L3 служат для настройки функций предотвращения остановки и подавления перена-
пряжения.

 Функция предотвращения остановки
Если нагрузка слишком велика или время разгона и замедления слишком малы, проскальзывание двигателя 
может слишком большим, что не позволит ему работать на заданной скорости. Если двигатель останавлива-
ется во время разгона, то с увеличением скольжения ток увеличивается, что приводит к ошибкам oC [Пере-
грузка по току], oL2 [Перегрузка привода] или oL1 [Перегрузка двигателя], и привод останавливается. 
Если двигатель останавливается во время замедления, то слишком большая рекуперативная мощность 
будет поступать обратно в конденсаторы шины постоянного тока, что может привести к отказу привода из-
за перегрузки по напряжению, и привод остановится.
Функция предотвращения останова позволяет двигателю достичь заданной скорости без остановки, и 
настройки времени ускорения или замедления изменять не нужно. Функции предотвращения останова 
могут быть отдельно установлены для разгона, работы на постоянной скорости и для замедления.

 Функция подавления перенапряжения
С целью предотвращения ошибки перенапряжения ov при увеличении напряжения в шине постоянного 
тока эта функция уменьшает предел регенеративного крутящего момента и увеличивает выходную частоту. 
Эта функция позволяет управлять нагрузками, работающими в режиме циклической рекуперации, напри-
мер, штамповочными прессами или другими применениями с повторяющимися кривошипными движени-
ями. При использовании этой функции установите параметр L3-11 = 1 [Выбор подавления перенапряжения 
= включен].
Во время подавления перенапряжения привод регулирует предел регенеративного крутящего момента и 
выходную частоту, чтобы напряжение в шине постоянного тока не превышало уровень, установленный в 
параметре L3-17 [Уровень регулировки напряжение в шине постоянного тока].
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Если необходимо, то при использовании функции подавления перенапряжения установите следующие 
параметры:
• L3-20 [Коэффициент регулировки напряжения в шине постоянного тока]
• L3-21 [Коэффициент усиления времени разгона/замедления] 
• L3-24 [Время разгона на номинальном моменте]
• L3-25 [Коэффициент инерции нагрузки]

Примечание: 
• При срабатывании функции подавления перенапряжения скорость двигателя превышает заданную частоту. Не используйте 

функцию подавления перенапряжения в применениях, где задание частоты и скорость двигателя должны совпадать.
• При использовании тормозного резистора установите параметр L3-11 = 0 [Деактивирована].
• Функция подавления перенапряжения активируется только тогда, когда вы работаете непосредственно ниже максимальной 

частоты. Подавление перенапряжения не увеличивает выходную частоту выше максимальной частоты. Убедитесь, что характе-
ристики двигателя и приводимого механизма соответствуют требованиям, затем увеличьте максимальную частоту.

• Внезапное увеличение регенеративной нагрузки может привести к ошибке перенапряжения ov.

 L3-01 Режим предотвращения остановки при разгоне

Примечание: 
В режиме управления A1-02 = 5 [PM OLV] диапазон установки 0 и 1.

Функция предотвращения остановки во время разгона не позволяет двигателям опрокидываться или оста-
навливаться при обнаружении ошибок oC [Перегрузка по току], oL2 [Перегрузка привода] или oL1 [Пере-
грузка двигателя] и при воздействии больших нагрузок во время разгона или при возникновении 
внезапного разгона вследствие инерции нагрузки.
1 : Деактивирована
Функция предотвращения остановки не работает во время разгона и разгон выполняется согласно уста-
новке времени разгона. При слишком коротком времени разгона двигатель не сможет полностью разо-
гнаться за установленное время, что может привести к обнаружению приводом ошибок oL1 или oL2 и 
остановке двигателя.
2 : Общий режим
Функция предотвращения остановки активирована. Режим работы различается в зависимости от выбран-
ного режима управления.
• Режимы управления V/f, OLVC или EZ OLVC

Когда выходной ток больше значения, установленного в параметре L3-02 [Уровень тока для предотвра-
щения остановки при разгоне], то привод прекращает разгон.
Когда выходной ток становится меньше значения параметра L3-02 - 15%, привод возобновляет разгон. В 
диапазонах постоянной выходной частоты уровень функции предотвращения остановки автоматически 
снижается.

Рисунок 12.127 Функция предотвращения остановки при разгоне для двигателей PM

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-01
(048F)

Предотвращение остановки 
при разгоне 
(StallP Mode@Accel) Служит для установки режима предотвращения остановки во время разгона.

2
(1 - 4)
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• Режим векторного управления по разомкнутому контуру для двигателей PM
Когда выходной ток больше значения, установленного в параметре L3-02, то привод прекращает разгон. 
При истечении времени, установленного в параметре L3-27 [Задержка функции предотвращения оста-
новки], и выходной ток является минимальным значением, установленным в параметре L3-02, привод 
запустит замедление, согласно времени, установленному в параметре L3-22 [Время замедления для обна-
ружения остановки]. Когда выходной ток становится меньше значения, установленного в параметре L3-
02 - 15%, привод прекращает замедление. При истечении времени, установленного в параметре L3-27, 
привод снова начинает разгон.

Рисунок 12.128 Функция предотвращения остановки при разгоне в режиме управления OLV/PM

3 : Умный режим
Привод игнорирует установку времени разгона и начинает разгон за минимальный промежуток времени.
Привод автоматически регулирует скорость разгона и выходной ток не будет превышать значение, установ-
ленное в параметре L3-02.
4 : Режим ограничения тока
Эта функция ограничивает выходной ток значением параметра L3-02 и автоматически регулирует скорость 
разгона.
При возрастании нагрузки (выходного тока) выше уровня предельного тока во время разгона, привод авто-
матически подстраивает скорость разгона.

Рисунок 12.129 Разгон с ограничением тока

 L3-02 Уровень тока для предотвращения остановки при разгоне

Примечание: 
• Если остановка двигателя происходит при использовании двигателя мощностью меньшей по сравнению с мощностью при-

вода, уменьшите значение установки.
• Если двигатель работает в диапазоне постоянной мощности, установите параметр L3-03 [StallP Limit@Accel]. 

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-02
(0490)

Уровень тока для предотвра-
щения остановки
(StallP Level@Accel) Служит для установки уровня выходного тока для запуска функции предотвращения оста-

новки во время разгона в процентах от номинального выходного тока двигателя.

Определяется параметрами 
C6-01 и L8-38

(0 - 150%)
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 L3-03 Предел уровня предотвращения остановки при разгоне

Уровень предотвращения остановки, установленный в параметре L3-02 [StallP Level@Accel], автоматиче-
ски снижается при работе двигателя в диапазоне постоянного выхода. Параметр L3-03 является предель-
ным значением, ниже которого не может снижаться уровень предотвращения остановки в диапазонах 
постоянного выхода L3-02.

Примечание: 
Функция автоматического снижения уровня предотвращения остановки не работает при установке параметра L3-01 = 4 [StallP 
Mode@Accel = Режим ограничения тока]. 

Рисунок 12.130 Предел уровня предотвращения остановки при разгоне

 L3-04 Предотвращение остановки при замедлении

 L3-05 Предотвращение остановки во время хода

Если привод обнаруживает ошибку перегрузки двигателя oL1 [Motor Overload] при работе двигателя на 
постоянной скорости, то функция предотвращения остановки во время хода Run автоматически снижает 
скорость двигателя, предотвращая его остановку.

Примечание: 
При снижении выходной частоты ниже значения 6 Гц функция предотвращения остановки во время хода деактивируется незави-
симо от установки параметров L3-05 и L3-06 [StallP Level@Run].

0 : Деактивирована
1 : Активирована
Для использования функции выберите время предотвращения остановки во время хода с помощью параме-
тра L3-51 [StallP@RUNDecTime].

 L3-06 Уровень предотвращения остановки во время хода

Примечание: 
• Этот параметр доступен, когда установлены параметры L3-05 = 1 [StallP@RUN Enable = Активирована] и L3-51 = 0, 1 

[StallP@RUNDecTime= Dec Time 1 (C1-02), Dec Time 2 (C1-04)].
• Когда установлен параметр L3-23 = 2 [CHP Stall P Selection = Автоматическое снижение уровня], привод будет автоматически 

снижать этот уровень в диапазоне постоянной мощности.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-03
(0491)

Предел уровня предотвр. 
остановки
(StallP Limit@Accel) Служит для установки нижнего предела для уровня предотвращения остановки во время раз-

гона, используемого для диапазонов постоянного выхода в процентах номинального выход-
ного тока.

50%
(0 - 100%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-04
(0492)

Предотвращение остановки 
при замедлении
StallP@Decel Enable Служит для активации режима предотвращения остановки во время замедления.

1
(0-1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-05
(0493)

Предотвращение остановки 
во время хода
(StallP@RUN Enable) Служит для активации функции предотвращения остановки во время хода Run.

Определяется параметром 
A1-02

(0 - Определяется параме-
тром A1- 02)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-06
(0494)

Уровень предотвращения 
остановки во время хода
StallP Level@Run Служит для установки уровня тока, при котором запускается функция предотвращения оста-

новки во время хода. Установка 100% соответствует номинальному току привода. 

Определяется параметрами 
C6-01 и L8-38

(30 - 150%)
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Использование аналогового входа для изменения уровня предотвращения остановки во время хода 
Run
Назначив аналоговому входу функцию H3-xx = 14 [AI Function Select = StallPLev@Rn], вы можете изменять 
уровень предотвращения остановки во время хода путем регулировки коэффициента усиления и смещения 
входного сигнала, поступающего через клеммы аналоговых входов AI1, AI2 и AI3.
Если вы установили функцию и входной уровень одновременно для аналоговых входов AI1, AI2 и AI3 [H3-
xx = 14] и в параметре L3-06, то привод будет выбирать наименьшее из этих значений уровня предотвраще-
ния остановки во время хода.

Рисунок 12.131 Регулировка уровня предотвращения остановки с помощью аналогового ввода

 L3-11 Функция подавления перенапряжения

0 : Деактивирована
Привод не регулирует предел регенеративного крутящего момента или выходную частоту. Если вы приме-
ните рекуперативную нагрузку, то может возникнуть ошибка перенапряжения ov. При использовании этого 
параметра установите опциональный модуль динамического торможения.
1 : Активирована
Когда рекуперативная нагрузка увеличивает напряжение в шине постоянного тока, привод снижает предел 
рекуперативного крутящего момента и увеличивает выходную частоту для предотвращения ошибки пере-
напряжения ov.

 L3-17 Уровень регулировки напряжение в шине постоянного тока

Примечание: 
Это значение сбрасывается при смене установки входного напряжения в параметре E1-01 [Input AC Supply Voltage].

Устанавливайте этот параметр при использовании любой из следующих функций защиты.
• L3-11 = 1 [Overvolt Supression Select = Активирована]. 
• L3-04 = 1 [StallP@Decel Enable = Активирована] и L3-50 = 1 [StallP@Decel Mode = Автоматическое 

сокращение времени замедления].

 L3-20 Коэффициент регулировки напряжения в шине постоянного тока

Для активации параметра L3-20 установите один из следующих параметров:
• L2-29 = 2 [KEB Method = Одиночный режим KEB2 Ride-Thru] 
• L3-04 = 1 [StallP@Decel Enable = Активирована] и L3-50 = 1 [StallP@Decel Mode = Автоматическое 

сокращение времени замедления]
• L3-11 = 1 [Overvolt Supression Select = Активирована] 
• Функция дискретного входа H1-xx = 42 или 43 [DI Function Select = KEB Thru2 NC или KEB Thru2 NO] 

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-11
(04C7)

Функция подавления перена-
пряжения
(Overvolt Supression Select) Служит для активации функции подавления перенапряжения.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-17
(0462)

Уровень регулировки напря-
жение в шине постоянного 
тока
(DCBus Regul.Level)

Служит для установки целевого значения для напряжения в шине постоянного тока при акти-
вации функции подавления перенапряжения и функции предотвращения остановки при 
замедлении (умный режим).

Класс 400 В: 750 В
(Класс 400 В: 300 - 800 В)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-20
(0465)

Эксперт

Коэфф-т напряжения
(DCBus VoltAdj Gain) Служит для установки пропорционального коэффициента, используемого для управления 

напряжением в шине постоянного тока.

Определяется параметром 
A1-02

(0,00 - 5,00)

0



12.8 L: ПАРАМЕТРЫ ЗАЩИТ

SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство 761

12

П
од

ро
бн

ое
 о

пи
са

ни
е 

па
ра

м
ет

ро
в

Примечание: 
• Если при выполнении функции предотвращения остановки при замедлении в начале замедления появляются ошибки ov [Пере-

напряжение] и Uv1 [Пониженнное напряжение] и установлены параметры L2-29 = 1, H1-xx = 42 или 43, или L3-04 = 2, то 
постепенно увеличивайте значение этого параметра с шагом 0,1. Однако слишком высокая установка может привести к возник-
новению больших колебаний скорости или тока.

• Если при внезапном возрастании рекуперативной нагрузки возникает ошибка перенапряжения ov при установке параметра L3-
11 = 1, то постепенно увеличивайте значение этого параметра с шагом 0,1. Однако слишком высокая установка может привести 
к возникновению больших колебаний скорости или тока.

 L3-21 Коэффициент усиления времени разгона/замедления

Для активации параметра L3-20 установите один из следующих параметров:
• L2-29 = 2 [KEB Method = Одиночный режим KEB2 Ride-Thru] 
• L3-04 = 1 [StallP@Decel Enable = Активирована] и L3-50 = 1 [StallP@Decel Mode = Автоматическое 

сокращение времени замедления]
• L3-11 = 1 [Overvolt Supression Select = Активирована] 
• Функция дискретного входа H1-xx = 42 или 43 [DI Function Select = KEB Thru2 NC или KEB Thru2 NO] 

Примечание: 
• Если при выполнении функции предотвращения остановки при замедлении возникают боьшие колебания скорости или тока 

при установленных параметрах L2-29 = 1, H1-xx = 42 или 43, или L3-04 = 2, постепенно снижайте значение этого параметра с 
шагом 0,05. Если привод обнаруживает ошибки ov [Перенапряжение] или oC [Перегрузка по току], уменьшите этот параметр. 
Слишком большое уменьшение коэффициента усиления может привести к задержке управления напряжением в шине постоян-
ного тока или к возрастанию времени замедления по сравнению с оптимальным временем замедления.

• Если при внезапном возрастании рекуперативной нагрузки возникает ошибка перенапряжения ov при установке параметра L3-
11 = 1, то постепенно увеличивайте значение этого параметра с шагом 0,1. При наличии больших колебаний скорости посте-
пенно постепенно снижайте значение этого параметра с шагом 0,05.

 L3-22 Время замедления для обнаружения остановки

Для деактивации функции установите этот параметр в 0,0. Привод будет выполнять замедление, используя 
время замедления, применявшееся в момент возникновения остановки двигателя.

 L3-23 Автоматическое снижение уровня предотвращения остановки

1 : Уровень L3-06
Привод использует значение уровня, установленное в параметре L3-06 [StallP Level@Run] во всем диапа-
зоне скоростей.
2 : Автоматическое снижение
В диапазоне постоянной мощности привод автоматически снижает уровень предотвращения остановки при 
замедлении. Нижним пределом является уровень 40% от значения параметра L3-06.

 L3-24 Время разгона на номинальном моменте

Для активации параметра L3-24 установите один из следующих параметров:
• L2-29 = 2 [KEB Method = Одиночный режим KEB2 Ride-Thru] 
• L3-04 = 1 [StallP@Decel Enable = Активирована] и L3-50 = 1 [StallP@Decel Mode = Автоматическое 

сокращение времени замедления]
• L3-11 = 1 [Overvolt Supression Select = Активирована] 
• Функция дискретного входа H1-xx = 42 или 43 [DI Function Select = KEB Thru2 NC или KEB Thru2 NO] 

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-21
(0466)

Эксперт

Коэфф-т разгона/замедления
(OVSup Acc/Dec Gain) Служит для установки пропорционального коэффициента, используемого для расчета вре-

мени разгона и замедления.

Определяется параметром 
A1-02

(0,10 - 10,00)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-22
(04F9)

Время замедления для обна-
ружения остановки
(StallP@Acc Deceleration 
Time)

Служит для установки мгновенного времени замедления, которое будет использоваться при-
водом при попытке разогнать двигатель PM и обнаружить остановку двигателя. Эта функция 
применима в режиме L3-01 = 2 [StallP Mode@Accel = General Purpose].

0,0 с
(0,0 - 6000,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-23
(04FD)

Автоснижение уровня предот-
вращения остановки

(CHP Stall P Selection) Служит для установки функции автоматического снижения уровня предотвращения оста-
новки во время хода для постоянных диапазонов выхода.

1
(1, 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-24
(046E)

Эксперт

Время разгона на ном. 
моменте
(Acc@Rated Torque) Служит для установки времени разгона двигателя для достижения максимальной частоты при 

номинальном крутящем моменте двигателя для остановленных одноприводных двигателей.

Определяется параметрами 
o2-04, C6-01, E2-11 и E5-01

(0,001 - 10,000 с)
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Примечание:
При изменении значения параметра E2-11 [Motor Rated Power (kW)] во время Автонастройки, привод автоматически устанавли-
вает в этом параметре значение для стандартного двигателя Yaskawa (4-полюсного). При использовании двигателя PM для уста-
новки этого параметра привод использует значение установки параметра E5-01 [PM Mot Code Selection].

Автоматическая установка параметров
В режимах управления A1-02 = 3 или 7 [CLV или PM CLV] используйте функцию Автонастройки инерции.
Параметры будут установлены автоматически.

Ручная регулировка параметров
Для расчета времени разгона двигателя используйте следующую формулу:

где
• JMotor = Момент инерции двигателя (кгм2)

• nrated = Номинальная скорость двигателя (мин-1, об/мин)
• Trated = Номинальный крутящий момент двигателя (Нм)
Номинальный крутящий момент рассчитывается по следующей формуле.

PMotor = Номинальная мощность двигателя (кВт)

 L3-25 Коэффициент инерции нагрузки

Для активации параметра L3-25 установите один из следующих параметров:
• L2-29 = 2 [KEB Method = Одиночный режим KEB2 Ride-Thru] 
• L3-04 = 1 [StallP@Decel Enable = Активирована] и L3-50 = 1 [StallP@Decel Mode = Автоматическое 

сокращение времени замедления]
• L3-11 = 1 [Overvolt Supression Select = Активирована] 
• Функция дискретного входа H1-xx = 42 или 43 [DI Function Select = KEB Thru2 NC или KEB Thru2 NO] 

Примечание: 
• Неправильная установка этого значения, когда установлены параметры L2-29 = 1, H1-xx = 42 или 43, или L3-11 = 1, может при-

вести к возникновению больших колебаний тока и обнаружению ошибок ov [Перенапряыжение], Uv1 [Пониженной напряже-
ние] или oC [Перегрузка по току].

• При выполнении Автонастройки KEB это значение устанавливается автоматически.

Автоматическая установка параметров
В режимах управления A1-02 = 3 или 7 [CLVector или PM CLV] выполните Автонастройку инерции. Привод 
установит параметры автоматически.
Для расчета коэффициента инерции нагрузки используйте следующую формулу:

 L3-26 Емкость конденсаторов внешней цепи

 L3-27 Задержка функции предотвращения остановки

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-25
(046F)

Эксперт

Коэффициент инерции 
нагрузки (Load Inertia Ratio) Служит для установки соотношения между инерцией двигателя и инерцией нагрузки.

1,0
(1,0 - 1000,0)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-26
(0455)

Эксперт

Емкость конденсаторов внеш-
ней цепи
(DC Bus Capacitors Extension) Служит для установки емкости конденсаторов внешней силовой цепи. Этот параметр устанав-

ливается при использовании функции KEB Ride-Thru. Обычно эту установку изменять не 
нужно.

0 мкФ
(0 - 65000 мкФ)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-27
(0456)

Задержка функции предотвра-
щения остановки
(StallP Detect Time) Служит для установки времени задержки с момента достижения уровня предотвращения 

остановки до момента запуска функции предотвращения остановки.

50 мс
(0 - 5000 мс)
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 L3-34 Задержка ограничения крутящего момента

Если при выполнении операции в одиночном режиме KEB Ride-Thru 2 возникает вибрация, увеличьте зна-
чение этого параметра с шагом 0,01.

Примечание: 
Одиночный режим KEB Ride-Thru 2 работает при установке параметров L2-29 = 2 [KEB Method = Single KEB2 Ride-Thru] и H1-
xx = 42 или 43 [DI Function Selection = KEB Thru2 NC или KEB Thru2 NO]. 

 L3-35 Ширина области достигнутой скорости

Используйте этот параметр для устранения «рыскания» привода при использовании аналогового входа для  
установки задания частоты.

 L3-36 Коэффициент подавления вибрации при разгоне

Если при разгоне возникает вибрация, увеличьте значение установки.
Примечание: 
Для активации этой функции установите режим L3-01 = 4 [StallP Mode@Accel = Режим ограничения тока].

 L3-37 Время ограничения тока при разгоне

Примечание: 
Для активации этой функции установите режим L3-01 = 3 [StallP Mode@Accel = Умный режим].

 L3-38 Коэффициент усиления ограничения тока при разгоне

Примечание: 
Для активации этой функции установите режим L3-01 = 4 [StallP Mode@Accel = Режим ограничения тока].

 L3-39 Время фильтра ограничения тока при разгоне

Примечание: 
Для активации этой функции установите режим L3-01 = 4 [StallP Mode@Accel = Режим ограничения тока].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-34
(016F)

Эксперт

Задержка ограничения 
момента
(Torque Lim.Delay Time) Служит для установки постоянной времени фильтра, возвращающей крутящий момент в его 

начальное значение при работе функции KEB в режиме одиночного привода Single Drive KEB 
Ride-Thru mode.

Определяется параметром 
A1-02

(0,000 - 1,000 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-35
(0747)

Эксперт

Ширина зоны достигнутой 
скорости
(SpAgree Width@StallP) Служит для установки ширины области достижения скорости, когда выбраны режимы L3-04 

= 1 [StallP@Decel Enable = Enabled] и L3-50 = 1 [StallP@Decel Mode = Automatic Decel 
Reduction]. Обычно эту установку изменять не нужно.

0,00 Гц
(0,00 - 1,00 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-36
(11D0)

Коэффициент подавления 
вибрации при разгоне
(VibSup Gain@Accel) Служит для установки коэффициента подавления тока и устранения неравномерности скоро-

сти при работе в режиме L3-01 = 4 [StallP Mode@Accel = ILim Mode]. Обычно эту установку 
изменять не нужно.

Определяется параметром 
A1-02

(0,0 - 100,0)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-37
(11D1)

Эксперт

Время ограничения тока при 
разгоне
(CurLim ITime@Accel) Обычно эту установку изменять не нужно.

5 мс
(0 - 100 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-38
(11D2)

Эксперт

Коэф-т ограничения тока при 
разгоне
(CurLim PGain@Accel) Служит для подавления бросков тока и перенапряжения, возникающих при остановке привода 

во время разгона. Обычно эту установку изменять не нужно.

10,0
(0,0 - 100,0)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-39
(11D3)

Время ограничения тока при 
разгоне
(CurLim Filt@Accel) Служит для установки постоянной времени для регулировки диапазона разгона в режиме L3-

01 = 4 [StallP Mode@Accel = ILim Mode]. Обычно эту установку изменять не нужно.

100,0 мс
(1,0 - 1000,0 мс)
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 L3-40 Рывок при разгоне/змедлении с ограничением тока

Служит для улучшения характеристики разгона двигателя при пуске. При установке этого параметра в 1, 
разгон становится более стабильным, но при этом увеличивается время разгона по сравнению с установ-
ленным. При возникновении ошибки oC [Перегрузка по току] непосредственно после начала разгона, акти-
вируйте эту функцию.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

Примечание: 
Для активации этой функции установите режим L3-01 = 4 [StallP Mode@Accel = Режим ограничения тока].

 L3-50 Режим предотвращения перенапряжения при замедлении

Примечание: 
1. Для подключения к приводу опционального модуля динамического торможения (тормозного резистора или модуля тормоз-

ного резистора) установите в этом параметре 0 или 3. При выборе значений 1, 2, 4 и 5 будет активирована функция предотвра-
щения остановки во время замедления, и опция динамического торможения не функционирует.

2. Диапазон установки меняется в зависимости от выбранного режима управления A1-02 [Control Method]:
• Когда выбран режим управления A1-02 = 5 [PM OLV], диапазон установки будет 0 - 2
• Когда выбраны режимы управления A1-02 = 6, 7 или 8 [PM AOLV, PM CLV или EZV], диапазон установки будет 0, 1.

Функция предотвращения остановки при замедлении управляет замедлением в зависимости от напряжения 
в шине постоянного тока и не допускает возникновения ошибки ov [Перенапряжение] из-за высокой инер-
ции или из-за слишком быстрого замедления.
0 : Общий режим
Привод выполняет замедление согласно установленному времени замедления. При возрастании напряже-
ния в шине постоянного тока выше уровня предотвращения остановки привод приостанавливает замедле-
ние, пока напряжение в шине постоянного тока не станет ниже уровня предотвращения остановки. Далее 
привод выполняет замедление согласно установленному времени замедления. Частое использование функ-
ции предотвращения остановки поможет предотвратить ошибки перенапряжения ov, если время замедле-
ния меньше, чем обычно может принять привод.

Примечание: 
При использовании функции предотвращения остановки при замедлении время замедления до остановки увеличивается и будет 
превышать установленное значение. 
Эта функция неприменима для конвейерных систем, в которых точность позиции остановки очень важна. В качестве альтерна-
тивы используйте в этих применениях опциональный модуль динамического торможения.

При установке входного напряжения E1-01 [Input AC Supply Voltage] устанавливается уровень напряжения 
в шине постоянного тока для функции предотвращения остановки.

Таблица 12.52 Уровень предотвращения остановки при замедлении

На Рисунке 12.132 показана работа функции предотвращения остановки при замедлении.

Рисунок 12.132 Функция предотвращения остановки при замедлении

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-40
(11D4)

Рывок при разгоне с ограни-
чением тока
(CurLim SCurve@Acc/ Dec) Служит для установки функции для активации или деактивации улучшенного управления 

рывком, используемого при разгоне с ограничением тока.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-50
(0458)

Режим предотвращения пере-
напряжения при замедлении
(StallP@Decel Mode) Служит для установки режима, который будет использовать привод для предотвращения оши-

бок перенапряжения во время замедления. 

0
(Определяется параметром 

A1-02)

Входное напряжение привода Уровень предотвращения остановки при замедлении
Класс 400 В 754 В
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1 : Автоматическое сокращение времени замедления
Привод регулирует время замедления, поддерживания напряжение в шине постоянного тока на уровне, 
установленном в параметре L3-17 [DCBus Regul.Level]. Это позволяет сделать время замедления макси-
мально коротким и не позволяет двигателю остановиться. Привод игнорирует выбранное время замедления 
и возможное время замедления не может быть меньше 1/10 от установленного времени замедления.
Эта функция использует для регулировки времени замедления следующие параметры:
• L3-20 [Коэффициент регулировки напряжения в шине постоянного тока] 
• L3-21 [Коэффициент усиления для времени разгона/замедления]
• L3-24 [Время разгона на номинальном моменте] 
• L3-25 [Коэффициент инерции нагрузки] 

Примечание: 
Время замедления не является постоянным. В применениях, где очень важна точность позиции останова используйте опцио-
нальный модуль динамического торможения и установите параметр L3-04 = 0. При возникновении ошибки перенапряжения ov, 
установите параметр L3-04 = 3.

2 : Общий режим с тормозным резистором
При использовании этой установки необходим тормозной резистор. При работе функции предотвращения 
замедления при замедлении тормозной резистор и привод работают вместе.
3 : Перевозбуждение
Служит для активации функции замедления перевозбуждением и сокращает время замедления при уста-
новке параметра L3-04 = 0.

Примечание: 
• При слишком большом времени перевозбуждения и слишком частом выполнении замедления, привод может обнаружить 

ошибку oL1 [Перегрузка двигателя]. Если привод обнаруживает ошибку перегрузки oL1, уменьшите время замедления или 
установите на привод тормозной резистор.

• Время замедления при замедлении перевозбуждением будет разным в зависимости от характеристик двигателя и инерции при-
водимого механизми. Отрегулируйте уровни n3-13 [OverExcBr Gain] и n3-23 [OverExcBr Operation]. Подробнее см. в разделе 
“n3: ПАРАМЕТРЫ ТОРМОЖЕНИЯ ПОВЫШЕННЫМ СКОЛЬЖЕНИЕМ/ПЕРЕВОЗБУЖДЕНИЕМ”.

4 : Перевозбуждение 2
Привод снижает скорость двигателя, пытаясь поддерживать напряжение в шине постоянного тока на 
уровне, установленном в параметре L3-17.
Если привод обнаруживает ошибку oL1, то увеличьте значения параметров n3-13 и n3-21. Если привод 
обнаруживает ошибку перенапряжения ov, увеличьте значения параметров времени замедления C1-02, C1-
04, C1-06 и C1-08.

Примечание: 
• При выполнении функции замедления перевозбуждением 2 в вольт-частотном V/f режиме управления привод отменяет функ-

цию предотвращения «рыскания», а в режиме векторного управления по разомкнутому контуру также отменяет управление 
скоростью, используемое при ограничении крутящего момента.

• Подробнее см. в разделе “n3: ПАРАМЕТРЫ ТОРМОЖЕНИЯ ПОВЫШЕННЫМ СКОЛЬЖЕНИЕМ/ПЕРЕВОЗБУЖДЕНИЕМ”.

 L3-51 Время замедления для предотвращения остановки во время хода

0 : Время замедления 1 (C1-02)
1 : Время замедления 2 (C1-04)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L3-51
(0459)

Время замедления для предот-
вращения остановки во время 
хода
(StallP@RUNDecTime)

Служит для установки функции активации и деактивации предотвращения остановки в 
режиме хода Run.

0
(Определяется параметром 

A1-02)
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 L4: ОБНАРУЖЕНИЕ ДОСТИГНУТОЙ СКОРОСТИ
Параметры группы L4 служат для установки функций для многофункциональных дискретных выходов, 
например, функцию контроля достижения частоты и функции обнаружения скорости.
В режимах управления CLV или CLV/PM привод может определять скорость двигателя.

 L4-01 Уровень обнаружения достигнутой скорости

Служит для установки уровня обнаружения достигнутой скорости или скорости двигателя при выборе 
функций сигнализации о достигнутой скорости с помощью функций дискретных выходов с H2-01 по H2-03 
= F, 10, 13, 14 [DO Function Select = SpeedAgree1, USpeedAgree1, FreqDetect 1, FreqDetect 2].

 L4-02 Ширина области достигнутой скорости

Служит для установки ширины области обнаружения достигнутой скорости или скорости двигателя при 
выборе функций сигнализации о достигнутой скорости с помощью функций дискретных выходов с H2-01 
по H2-03 = F, 10, 13, 14 [DO Function Select = SpeedAgree1, USpeedAgree1, FreqDetect 1, FreqDetect 2].

 L4-03 Уровень обнаружения достигнутой скорости (+/-)

Служит для установки уровня обнаружения достигнутой скорости или скорости двигателя при выборе 
функций дискретных выходов с H2-01 по H2-03 = 11, 12, 15, 16 [DO Function Select = SpeedAgree2, 
USpeedAgree2, FreqDetect 3, FreqDetect 4].

 L4-04 Ширина области достигнутой скорости (+/-)

Служит для установки ширины области обнаружения достигнутой скорости или скорости двигателя при 
выборе функций дискретных выходов с H2-01 по H2-03 = 11, 12, 15, 16 [DO Function Select = SpeedAgree2, 
USpeedAgree2, FreqDetect 3, FreqDetect 4].

 L4-05 Режим работы при обрыве задания частоты

Служит для активации функции обнаружения обрыва аналогового задания частоты при использовании для 
задания частоты сигнала, подаваемого через многофункциональные аналоговые входы (AI1, AI2 и AI3). 
Для активации этой функции установите параметры с H2-01 по H2-03 = 4B [DO Function Select = FreqRef 
Loss].
Привод обнаруживает обрыв задания частоты, если уровень задания частоты составляет меньше 10% в 
течение 400 мс.

Рисунок 12.133 Обнаружение обрыва задания частоты

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L4-01
(0499)

Уровень обнаружения достиг-
нутой скорости
(SpAgree Det.Level) Служит для установки уровня обнаружения достигнутой скорости или скорости двигателя.

Определяется параметром 
A1-02 (Определяется параме-

тром A1-02)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L4-02
(049A)

Ширина зоны достигнутой 
скорости
(SpAgree Det.Width) Служит для установки ширины области обнаружения достигнутой скорости или скорости 

двигателя.

Определяется параметром 
A1-02 (Определяется параме-

тром A1-02)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L4-03
(049B)

Уровень обнаружения достиг-
нутой скорости
(SpAgree Det.Level(+/-)) Служит для установки уровня обнаружения достигнутой скорости или скорости двигателя.

Определяется параметром 
A1-02 (Определяется параме-

тром A1-02)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L4-04
(049C)

Ширина зоны достигнутой 
скорости
(SpAgree Det.Width(+/-)) Служит для установки ширины области обнаружения достигнутой скорости или скорости 

двигателя.

Определяется параметром 
A1-02 (Определяется параме-

тром A1-02)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L4-05
(049D)

Режим работы при обрыве 
задания частоты
(FrefLoss Det.Selection) Служит для выбора поведения привода при обнаружении обрыва задания частоты.

1
(1, 2)
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1 : Останов
Привод следует заданию частоты и останавливает двигатель.
2 : Работа на уровне задания частоты L4-06
Привод продолжает работать на задании частоты, установленном в параметре L4-06 [Freq.Ref@RefLoss]. 
При восстановлении внешнего задания частоты привод продолжает работу на этом задании частоты.

 L4-06 Задание частоты после обрыва

Для активации этого параметра установите параметр L4-05 = 2 [FrefLoss Det.Selection = Run@L4-
06PrevRef].

 L4-07 Условие обнаружения скорости

1 : Не обнаруживать скорость после общей блокировки привода
Частота обнаруживается, пока привод работает. При выключении выхода привода, частота не обнаружива-
ется.
2 : Всегда обнаруживать

 L5: ПЕРЕЗАПУСК ПОСЛЕ ОШИБКИ
Функция автоматического перезапуска пытается поддерживать работу машины, когда привод обнаруживает 
кратковременную неисправность.
Привод может выполнить самодиагностику и продолжить работу после возникновения неисправности. 
Если причина неисправности устранена, привод выполняет поиск скорости и перезапускается. Он не оста-
навливается, и ошибка не записывается в журнал ошибок. Для выбора действия релейных сигналов аварии 
во время автоматического перезапуска используйте параметр L5-02 [Fault @ Reset Select].
Эта функция определяет, будет ли привод выполнять автоматический перезапуск и сколько раз он будет 
пытаться выполнить автоматический перезапуск за установленное время. Если число попыток автоматиче-
ского перезапуска превышает установленное значение в течение установленного времени, выход привода 
выключается, и работа прекращается. В этом случае устраните причину неисправности и перезапустите 
привод вручную.
ОПАСНОСТЬ! Опасность внезапного движения. Невыполнение этого требования может привести к смерти или 
серьезным травмам. Не используйте функцию перезапуска после неисправности в грузоподъемных и лифтовых 
применениях.

Привод может выполнить автоматический перезапуск при обнаружении следующих ошибок:
Примечание: 
Если не нужно перезапускать оборудование после ошибки, вы можете выключить функцию автоматического перезапука.

Таблица 12.53 Список ошибок, при которых возможен автоматический перезапуск

*1 Ошибка Uv1 обрабатывается при автоматическом перезапуске, когда установлены параметры L2-01 = 1 [RideThru@PwrLoss 
= Enabled] и L2-50 = 0, 1, 2, 3 [RidThruMode@PwrLoss = Timer Controlled, While CPU Active, KEB Mode, KEB Stop Mode]. 

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L4-06
(04C2)

Задание частоты после 
обрыва
(Freq.Ref@RefLoss) Служит для установки задания частоты для продолжения работы привода после обрыва зада-

ния частоты. Значение задается в процентах от задания частоты, имевшегося на момент его 
обрыва.

80,0%
(0,0 - 100,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L4-07
(0470)

Условие обнаружения скоро-
сти
(SpAgree Det.Selection) Служит для установки условия обнаружения скорости.

1
(1, 2)

Ошибка Наименование
Параметры отмены 

автоматического 
перезапуска

Ошибка Наименование
Параметры отмены 

автоматического 
перезапуска

GF Замыкание на землю L5-08 oL4 Превышение крутящего момента 
2 L5-07

LF Обрыв выходной фазы - ov Перенапряжение L5-08

oC Перегрузка по току - PF Обрыв входной фазы -

oH1 Перегрев радиатора L5-08 rH Перегрев тормозного резистора -

oL1 Перегрузка двигателя L5-07 rr Авария транзистора
динамического торможения -

oL2 Перегрузка привода L5-07 STPo Обнаружено выпадение
из синхронизма -

oL3 Превышение крутящего момента 1 L5-07 Uv1 Пониженное напряжение в шине 
постоянного тока *1 L5-08
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 L5-01 Количество попыток автоматического перезапуска

• Привод сбрасывает количество попыток автоматического перезапуска в 0 при следующих условиях:
• Привод работает правильно в течение 10 минут после перезапуска.
• При ручной очистке ошибки после срабатывания функции защиты привода.
• После перезапуска питания привода.

 L5-02 Режим выхода ошибки при перезапуске

1 : Деактивировать выход ошибки
2 : Активировать выход ошибки

 L5-04 Интервал автоматического перезапуска

 L5-05 Режим сброса ошибки

1 : Непрерывно
Подсчитывается число удачных попыток сброса ошибки при автоматическом перезапуске.
Если это значение превышает установку параметра L5-01, привод включает выходной сигнал аварии с 
выводом кода ошибки на дисплее и двигатель останавливается самовыбегом.
2 : С интервалом времени L5-04
Подсчитывается число удачных и неудачных попыток сброса ошибки при автоматическом перезапуске. 
Привод выполняет автоматический перезапуск повторно с интервалом, установленным в параметре L5-04 
[Interval Reset Time]. 
Если это значение превышает установку параметра L5-01, привод включает выходной сигнал аварии с 
выводом кода ошибки на дисплее и двигатель останавливается самовыбегом.

 L5-07 Выбор автосброса для ошибок OL1-4

0 : Деактивирована
1 : Активирована(—/—/—/oL4)

Рисунок 12.134 Порядок цифр при установке кода ошибки

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L5-01
(049E)

Кол-во попыток автоперезапу-
ска
(Auto-Reset Attempts) Служит для установки количества попыток перезапуска привода после возникновения состоя-

ния ошибки.

0
(0 - 10 раз)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L5-02
(049F)

Режим выхода ошибки при 
перезапуске
(Fault@Reset Select) Служит для установки режима работы многофункционального дискретного выхода, которому 

назначена функция контроля наличия ошибки Fault [H2-xx = 3], во время автоматического 
перезапуска привода.

1
(1, 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L5-04
(046C)

Интервал между сбросами
(Interval Reset Time) Служит для установки интервала времени между попытками автоматического перезапуска. 

Для активации этой функции установите L5-05 = 1 [Reset Method = Continuous].

10,0 с
(0,5 - 600,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L5-05
(0467)

Режим сброса ошибки
(Reset Method) Служит для установки режима подсчета при операции автоматического перезапуска.

1
(1, 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L5-07
(0B2A)

Выбор автосброса для оши-
бок
(OL1-4 Auto-Reset Select) Используйте эти 4 цифры для установки функции автоматического перезапуска для ошибок с 

oL1 по oL4. По порядку слева направо эти цифры обозначают ошибки oL1, oL2, oL3 и oL4 
соответственно.

1111
(0000 - 1111)
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 L5-08 Выбор автосброса для ошибок U/OV, OH, GF

0 : Деактивирована
1 : Активирована(—/–/—/GF)

Рисунок 12.135 Порядок цифр при установке кода ошибки

 L6: ПАРАМЕТРЫ ОБНАРУЖЕНИЯ КРУТЯЩЕГО МОМЕНТА
Функция обнаружения превышенного или пониженного крутящего момента служит для предотвращения 
повреждений приводимых механизмов и нагрузок.
Повышенный крутящий момент возникает из-за слишком большой нагрузки в приводимом механизме. 
Если ток двигателя или выходной крутящий момент находятся на уровне обнаружения повышенного крутя-
щего момента в течение времени обнаружения повышенного крутящего момента, привод выводит сигнал 
тревоги и выключает выход.
Пониженный крутящий момент возникает при внезапном уменьшении нагрузки. Если ток двигателя или 
выходной крутящий момент находятся на уровне обнаружения пониженного крутящего момента в течение 
времени обнаружения пониженного крутящего момента, привод выводит сигнал тревоги и выключает 
выход.
Функцию обнаружения пониженного крутящего момента можно использовать для обнаружения следую-
щих условий, например:
• Обрыв приводного ремня
• Необычная работа электромагнитного контактора на выходе привода
• Загрязнение воздушных фильтров на выходе вентиляторов и воздуходувок
• Повреждение режущих наконечников и обрыв струны

Примечание: 
Привод может остановиться из-за условий превышения крутящего момента при возникновении ошибок oC 
[Перегрузка по току] или oL1 [Перегрузка двигателя]. Используйте функцию обнаружения крутящего 
момента для идентификации условий перегрузки до обнаружения ошибок oC или oL1 и останова. Исполь-
зуйте эту функцию для обнаружения проблем, возникающих на оборудовании.

 Установки параметров
Вы можете установить две отдельные функции по обнаружению Повышенного и Пониженного крутящего 
момента. Для установки параметров используйте информацию из таблицы 12.54.

Таблица 12.54 Параметры обнаружения Повышенного/Пониженного крутящего момента

*1 Уровень обнаружения крутящего момента может также задаваться сигналом через аналоговый вход. Для использования этой 
функции назначьте функцию аналоговому входу с помощью установки параметра H3-xx = E [Уровень крутящего момента]. 
При задании уровня обнаружения крутящего момента с помощью аналогового сигнала H3-xx = E и с помощью параметра L6-
02, аналоговый сигнал имеет приоритет и привод игнорирует установку параметра L6-02. 
Для задания уровня обнаружения крутящего момента для функции обнаружения повышенного/пониженного крутящего 
момента 2 аналоговый вход использоваться не может.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L5-08
(0B2B)

Выбор автосброса для оши-
бок
(U/OV,OH,GF A-Reset Select) Используйте эти 4 цифры для установки функции автоматического перезапуска для ошибок 

Uv1, ov, oH1 и GF. По порядку слева направо эти цифры обозначают ошибки Uv1, ov, oH1 и 
GF соответственно.

1111
(0000 - 1111)

Параметры настройки Функция обнаружения повышенного/
пониженного крутящего момента 1

Функция обнаружения повышенного/
пониженного крутящего момента 2

Выбор функции для дискретного выхода
• Клеммы 2NO-2CM
• Клеммы 3CO-3CM
• Клеммы 4NO-4CM

H2-01, H2-02 и H2-03 = 32
Контакт НО: Замыкается при обнаружении

H2-01, H2-02 и H2-03 = 37
Контакт НО: Замыкается при обнаружении

H2-01, H2-02 и H2-03 = 33
Контакт НЗ: Размыкается при обнаружении

H2-01, H2-02 и H2-03 = 38
Контакт НЗ: Размыкается при обнаружении

Условия обнаружения и выбор дальнейшей работы 
после обнаружения

L6-01 L6-04

Уровень обнаружения L6-02 L6-05

Аналоговый вход *1
H3-xx = E

-

Время обнаружения L6-03 L6-06

\
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Примечание: 
В режиме вольт-частотного V/f управления для обнаружения повышенного/пониженного крутящего момента привод использует 
уровень тока (в процентах от номинального выходного тока привода). В векторных режимах управления для обнаружения повы-
шенного/пониженного крутящего момента привод использует крутящий момент двигателя (в процентах от номинального крутя-
щего момента двигателя). При активации функции обнаружения механического износа для обнаружения повышенного/
пониженного крутящего момента во всех режимах управления используется уровень тока (в процентах от номинального выход-
ного тока привода).

 Временная диаграмма обнаружения повышенного/пониженного крутящего 
момента

Временная диаграмма обнаружения повышенного крутящего момента
При использовании функции 1 обнаружения повышенного/пониженного крутящего момента привод обна-
руживает превышение крутящего момента, если ток двигателя или крутящий момент двигателя находятся 
на уровне обнаружения, установленном в параметре L6-02 [Trq Det1 Level], в течение времени, установлен-
ного в параметре L6-03 [Trq Det1 Time]. В параметре L6-01 [Trq Det1 Select] выбирается режим работы 
после обнаружения.
При использовании функции 2 обнаружения повышенного/пониженного крутящего момента установите 
параметры L6-05 [Trq Det2 Level], L6-06 [Trq Det2 Time] и L6-04 [Trq Det2 Select].
С помощью параметров с H2-01 по H2-03 [DO Function Select] установите дискретный выход, через кото-
рый будет выводиться сигнал тревоги.

Рисунок 12.136 Временная диаграмма обнаружения повышенного крутящего момента
Примечание: 
Привод применяет гистерезис приблизительно 10% от номинального выходного тока привода или номинального крутящего 
момента двигателя для функции обнаружения повышенного/пониженного момента.

Временная диаграмма обнаружения пониженного крутящего момента
При использовании функции 1 обнаружения повышенного/пониженного крутящего момента привод обна-
руживает пониженный крутящий момент, если ток двигателя или крутящий момент двигателя меньше или 
равен уровню обнаружения, установленному в параметре L6-02, в течение времени, установленного в пара-
метре L6-03.
В параметре L6-01 выбирается режим работы после обнаружения. При использовании функции 2 обнару-
жения повышенного/пониженного крутящего момента установите параметры L6-05, L6-06 и L6-04.
С помощью параметров с H2-01 по H2-03 установите дискретный выход, через который будет выводиться 
сигнал тревоги.

Рисунок 12.137 Временная диаграмма обнаружения пониженного крутящего момента
Примечание: 
Привод применяет гистерезис приблизительно 10% от номинального выходного тока привода или номинального крутящего 
момента двигателя для функции обнаружения повышенного/пониженного крутящего момента.
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 Обнаружение механического износа
Функция обнаружения механического износа служит для обнаружения износа приводимого механизма, 
который может привести к пониженному или повышенному крутящему моменту из-за скорости двигателя и 
общего времени работы привода. Привод активирует функцию, если общее время работы привода превы-
шает установку времени в параметре L6-11 [Время работы на момент обнаружения механического 
износа]. Для отслеживания общего времени работы можно использовать монитор U4-01 [Cumulative 
OpeTime].

Установки параметров
Привод обнаруживает механический износ, если условия повышенного или пониженного крутящего 
момента возникают в диапазоне скорости, установленном в параметрах L6-08 [MechF Enable] и L6-09 
[MechFatigue Speed Detect Level] в течение промежутка времени, установленного в параметре L6-10 
[MechFatigue Delay Time]. Привод использует параметры с L6-01 по L6-03 [Trq Det1 Select - Trq Det1 Time] 
для обнаружения ошибок oL5 [Mechanical Weakening Detection 1] или UL5 [Mechanical Weakening Detection 
2].
В параметре L6-08 выбирается режим дальнейшей работы после обнаружения.
С помощью параметров с H2-01 по H2-03 установите дискретный выход, через который будет выводиться 
сигнал тревоги.

Таблица 12.55 Параметры для настройки обнаружения механического износа

 L6-01 Функция обнаружения крутящего момента 1

Привод обнаруживает превышение крутящего момента, если ток двигателя или крутящий момент двига-
теля превышают уровень обнаружения, установленном в параметре L6-02 [Trq Det1 Level], в течение вре-
мени, установленного в параметре L6-03 [Trq Det1 Time]. В параметре L6-01 [Trq Det1 Select] выбирается 
режим работы после обнаружения. Привод обнаруживает пониженный крутящий момент, если ток двига-
теля или крутящий момент двигателя меньше уровня обнаружения, установленному в параметре L6-02, в 
течение времени, установленного в параметре L6-03
0 : Деактивирована
1 : Ативирована
Поведение привода устанавливается с помощью параметров L6-50 [Trq Det1 Type], L6-51 [Trq Det1 Action] и 
L6-52 [Trq Det1 Condition].

 L6-02 Уровень обнаружения крутящего момента 1

Примечание: 
• Устанавливайте уровень обнаружения крутящего момента в процентах от номинального тока привода во всех режимах управ-

ления для установки уровня обнаружения механического износа.
• Уровень обнаружения крутящего момента может также задаваться сигналом через аналоговый вход. Для использования этой 

функции назначьте функцию аналоговому входу с помощью установки параметра H3-xx = E [Уровень крутящего момента]. 
При задании уровня обнаружения крутящего момента с помощью аналогового сигнала H3-xx = E и с помощью параметра L6-
02, аналоговый сигнал имеет приоритет и привод игнорирует установку параметра L6-02.

Параметры настройки Обнаружение механического износа

Выбор функции для дискретного выхода
• Клеммы 2NO-2CM
• Клеммы 3CO-3CM
• Клеммы 4NO-4CM

H2-01, H2-02 и H2-03 = 66

Выбор дальнейшей работы после обнаружения L6-08

Время начала обнаружения L6-11

Диапазон скорости

Критерий обнаружения L6-08

Уровень обнаружения L6-09

Время обнаружения L6-10

Превышение момента

Критерий обнаружения L6-01

Уровень обнаружения L6-02

Время обнаружения L6-03

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L6-01
(04A1)

Функция обнаружения 
момента
(Trq Det1 Select) Служит для активации функции обнаружения повышенного и пониженного крутящего 

момента и выбора поведения (рабочего состояния) привода после обнаружения.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L6-02
(04A2)

Уровень обнаружения
(Trq Det1 Level) Служит для установки уровня обнаружения повышенного и пониженного крутящего момента 

1. В режиме управления V/f устанавливается в процентах от номинального выходного тока. В 
режиме векторного управления устанавливается в процентах от номинального момента двига-
теля.

150%
(0 - 300%)
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 L6-03 Время обнаружения крутящего момента 1

 L6-04 Функция обнаружения крутящего момента 2

Привод обнаруживает превышение крутящего момента, если ток двигателя или крутящий момент двига-
теля превышают уровень обнаружения, установленный в параметре L6-05 [Trq Det2 Level], в течение вре-
мени, установленного в параметре L6-06 [Trq Det2 Time]. Привод обнаруживает пониженный крутящий 
момент, если ток двигателя или крутящий момент двигателя меньше уровня обнаружения, установленного 
в параметре L6-05, в течение времени, установленного в параметре L6-06. Поведение привода устанавлива-
ется с помощью параметров L6-53 [Trq Det2 Type], L6-54 [Trq Det2 Action] и L6-55 [Trq Det2 Condition].
0 : Деактивирована
1 : Активирована
 L6-05 Уровень обнаружения крутящего момента 2

Примечание: 
Для задания уровня обнаружения крутящего момента для функции обнаружения повышенного/пониженного крутящего момента 
2 аналоговый вход использоваться не может.

 L6-06 Время обнаружения крутящего момента 2

 L6-07 Время фильтра обнаружения крутящего момента

 L6-08: Функция обнаружения механического износа

Привод обнаруживает механический износ при возникновении условий повышенного или пониженного 
крутящего момента, описанных в параметрах с L6-08 по L6-11 и с L6-56 по L6-58. Установите условия обна-
ружения повышенного/пониженного крутящего момента в параметрах с L6-01 по L6-03. Привод отменяет 
выбор операции, установленный в параметре L6-01 [Trq Det1 Select].
0 : Деактивирована
Привод не контролирует механический износ.
1 : Активирована
Привод обнаруживает механический износ. Условия обнаружения устанавливаются в параметрах L6-56 
[MechF Action], L6-57 [MechF AbsSpeed] и L6-58 [MechF Method].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L6-03
(04A3)

Время обнаружения
(Trq Det1 Time) Служит для установки времени обнаружения повышенного и пониженного крутящего 

момента 1.

0,1 с
(0,0 - 10,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L6-04
(04A4)

Функция обнаружения 
момента
(Trq Det2 Select) Служит для активации функции обнаружения повышенного и пониженного крутящего 

момента и выбора поведения (рабочего состояния) привода после обнаружения.

0
(0 - 8)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L6-05
(04A5)

Уровень обнаружения
(Trq Det2 Level) Служит для установки уровня обнаружения повышенного и пониженного крутящего момента 

2. В режиме управления V/f устанавливается в процентах от номинального выходного тока. В 
режиме векторного управления устанавливается в процентах от номинального момента двига-
теля.

150%
(0 - 300%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L6-06
(04A6)

Время обнаружения
(Trq Det2 Time) Служит для установки времени обнаружения повышенного и пониженного крутящего 

момента 2.

0,1 с
(0,0 - 10,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L6-07
(04E5)

Время фильтра обнаружения
(Trq Detect Filter Time) Служит для установки постоянной времени первичного фильтра задания момента или выход-

ного тока, используемых для обнаружения повышенного/пониженного крутящего момента.

0 мс
(0 - 1000 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L6-08
(0468)

Функция обнаружения износа
(MechF Enable) Служит для активации функции обнаружения механического износа и выбора поведения 

(рабочего состояния) привода после обнаружения.

0
(0, 1)
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 L6-09 Скорость при обнаружении механического износа

Параметры с L6-01 по L6-03 [Trq Det1 Select - Trq Det1 Time] служат для установки условий обнаружения 
повышенного/пониженного крутящего момента.
При установках параметра L6-08 = 2, 4, 6, 8 [MechF Enable = Speed : unsigned], значение установки параме-
тра L6-09 является абсолютным значением.
При установке в параметре L6-09 отрицательного числа привод обрабатывает это значение как положитель-
ное число.

 L6-10 Время обнаружения механического износа

Если условия обнаружения, установленные в параметре L6-08 [MechF Enable], продолжаются в течение 
промежутка времени, установленного в параметре L6-10, привод обнаружит механический износ.

 L6-11 Время работы на момент обнаружения механического износа

Когда общее время работы привода превышает установку параметра L6-11, привод обнаружит механиче-
ский износ. Для отслеживания общего времени работы можно использовать монитор U4-01 [Cumulative 
OpeTime].

 L6-50 Тип обнаружения крутящего момента 1

0 : При перегрузке
1 : При недогрузке
 L6-51 Действие при обнаружении крутящего момента 1

0 : Предупреждающее сообщение
1 : Ошибка
 L6-52 Условие обнаружения крутящего момента 1

0 : На достигнутой скорости
1 : Во время хода

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L6-09
(0469)

Скорость при обнаружении 
мех. износа
(MechFatigue Speed Detect 
Level)

Служит для установки уровня скорости, на которой привод будет использовать функцию 
обнаружения механического износа в процентах от максимальной выходной частоты E1-04 
[Max Output Frequency].

110,0%
(-110,0 - +110,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L6-10
(046A)

Время обнаружения 
мех.износа
(MechFatigue Delay Time) Служит для установки времени для обнаружения механического износа.

0,1 с
(0,0 - 10,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L6-11
(046B)

Время начала обнаружения
(MechFatigue Hold Off Time) Служит для установки время, когда привод начнет обнаруживать механический износ, с уче-

том совокупного времени работы привода.

0 h
(0 - 65535 h)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L6-50
(04CC)

Тип обнаружения
(Trq Det1 Type) Служит для установки диапазона скорости обнаружения повышенного и пониженного крутя-

щего момента.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L6-51
(04CD)

Действие при обнаружении
(Trq Det1 Action) Служит для выбора поведения (рабочего состояния) привода после обнаружения.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L6-52
(04CE)

Условие обнаружения
(Trq Det1 Condition) Служит для выбора поведения (рабочего состояния) привода после обнаружения.

0
(0, 1)
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 L6-53 Тип обнаружения крутящего момента 2

0 : При перегрузке
1 : При недогрузке
 L6-54 Действие при обнаружении крутящего момента 2

0 : Предупреждающее сообщение
1 : Ошибка
 L6-55 Условие обнаружения крутящего момента 2

0 : На достигнутой скорости
1 : Во время хода
 L6-56 Действие после обнаружения механического износа

0 : Предупреждающее сообщение
1 : Ошибка
 L6-57 Скорость при обнаружении механического износа

0 : Абсолютная скорость
1 : Скорость со знаком
 L6-58 Режим обнаружения механического износа

0 : Скорость>L6-09
1 : Скорость<L6-09

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L6-53
(04CF)

Тип обнаружения
(Trq Det2 Type) Служит для установки диапазона скорости обнаружения повышенного и пониженного крутя-

щего момента.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L6-54
(04D0)

Действие при обнаружении
(Trq Det2 Action) Служит для выбора поведения (рабочего состояния) привода после обнаружения.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L6-55
(04D1)

Условие обнаружения
(Trq Det2 Condition) Служит для установки поведения (рабочего состояния) привода после обнаружения.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L6-56
(04D2)

Действие при обнаружении
(MechF Action) Служит для установки поведения (рабочего состояния) привода после обнаружения механи-

ческого износа. Доступен тольпо при L6-08 = 1 [MechF Enable = Enabled]

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L6-57
(04D3)

Скорость при обнаружении 
мех.износа
(MechF AbsSpeed) Служит для выбора скорости, на которой привод обнаруживает механический износ, и выбора 

поведения (рабочего состояния) привода после обнаружения. Доступен тольпо при L6-08 = 1 
[MechF Enable = Enabled].

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L6-58
(04D4)

Режим обнаружения
(MechF Method) Служит для установки уровня скорости, на котором привод обнаруживает механическое 

износ, и выбора поведения (рабочего состояния) привода после обнаружения. Доступен 
тольпо при L6-08 = 1 [MechF Enable = Enabled]. Используйте параметр L6-57 [MechF 
AbsSpeed] для выбора абсолютной скорости или скорости со знаком.

0
(0, 1)
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 L7: ПАРАМЕТРЫ ОГРАНИЧЕНИЯ КРУТЯЩЕГО МОМЕНТА
Функция ограничения крутящего момента ограничивает внутреннее задание крутящего момента в приводе 
с целью обеспечения постоянного количества крутящего момента, создаваемого двигателем. Эта функция 
удерживает крутящий момент, применяемый к нагрузкам, и рекуперативный крутящий момент меньше 
установленного значения. Эта функция также предотвращает повреждение оборудования, обеспечивая 
надежную непрерывную работу. Вы можете установить пределы крутящего момента индивидуально для 
четырех квадрантов, которые включают в себя направление крутящего момента (двигательный режим/
режим рекуперации) и направление вращения двигателя (прямой ход/обратный ход). Когда значение зада-
ния крутящего момента находится на установленном пределе крутящего момента, активируется много-
функциональный дискретный выход, которому назначена функция контроля ограничения крутящего 
момента [H2-xx = 30].

Примечание: 
• Максимальный выходной крутящий момент ограничивается выходным током привода. Привод ограничивает крутящий момент 

до уровня 150% от номинального выходного тока в тяжелом нагрузочном режиме (HD) и до уровня 120% от номинального 
выходного тока в обычном нагрузочном режиме (ND). При установке высокого значения предела крутящего момента фактиче-
ский выходной крутящий момент не превышает пределов номинального выходного тока привода.

• При использовании функции ограничения крутящего момента в лифтовых применениях не слишком сильно понижайте пре-
дельное значение крутящего момента. Когда срабатывает функция ограничения крутящего момента, возможны падения и 
обратное вращение из-за внезапного прекращения разгона и остановки двигателя.

 Настройка параметров
При установке пределов крутящего момента используйте один из следующих способов:
• Используйте параметры с L7-01 по L7-04 [FW Torque Limit - RV Reg. TrqLimit] для индивидуальной уста-

новки четырех квадрантов ограничения крутящего момента.
• Используйте многофункциональные аналоговые входы для индивидуальной установки четырех квадран-

тов ограничения крутящего момента. Назначьте им эту функцию с помощью параметров H3-02, H3-06, 
H3-10 = 9, B, C [FW Trq Lim, Rev Trq Lim, RegenTrqLim].

• Используйте многофункциональные аналоговые входы для совместной установки всех четырех квадран-
тов ограничения крутящего момента. Назначьте им эту функцию с помощью параметров H3-02, H3-06, 
H3-10 = D [GenerTrqLim].

• Используйте опциональную плату связи для совместной установки всех четырех квадрантов ограничения 
крутящего момента.

На Рисунке 12.138 показан способ настройки для каждого квадранта.

Рисунок 12.138 Установка параметров ограничения момента и функции аналогового ввода
Примечание: 
Если для одного квадранта установлены пределы с помощью параметров с L7-01 по L7-04 и через аналоговый вход или опцио-
нальную плату связи, то активным является наименьший из установленных пределов.
В этом примере установки параметров предел крутящего момента для квадранта 1 составляет 130%, а пределы крутящего 
момента для квадрантов 2, 3 и 4 составляют 150%. Установки: L7-01 = 130%, L7-02, L7-03, L7-04 = 200%, Предел крутящего 
момента через аналоговый вход = 150%

 L7-01 Предел крутящего момента в прямом направлении

Примечание: 
• Наименьший предел крутящего момента является активным при установке предела крутящего момента одним из следующих 

способов.
– Посредством аналогового входа, которому назначены функции H3-02, H3-06 или H3-10 = 9, D [FW Trq Lim, GenerTrqLim]. 
– Посредством установки пределов крутящего момента через опциональную плату связи

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L7-01
(04A7)
ХОД

Предел момента в прямом 
направлении
(FW Torque Limit) Служит для установки величины предела крутящего момента в прямом направлении враще-

ния в процентах от номинального крутящего момента двигателя.

200%
(0 - 300%)

9 (

L7-04

B (

L7-02

9 (

L7-01

B (

L7-03
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• При необходимости большого количества крутящего момента вы должны принимать в расчет мощность привода. При слишком 
высоком значении установки привод может обнаруживать перегрузку по току oC [Overcurrent]. 

• При установке слишком низкого значения в случае больших нагрузок двигатель может остановиться.

 L7-02 Предел крутящего момента в обратном направлении

Примечание: 
• Наименьший предел крутящего момента является активным при установке предела крутящего момента одним из следующих 

способов.
– Посредством аналогового входа, которому назначены функции H3-02, H3-06 или H3-10 = 9, D [FW Trq Lim, GenerTrqLim]. 
– Посредством установки пределов крутящего момента через опциональную плату связи

• При необходимости большого количества крутящего момента вы должны принимать в расчет мощность привода. При слишком 
высоком значении установки привод может обнаруживать перегрузку по току oC [Overcurrent]. 

• При установке слишком низкого значения в случае больших нагрузок двигатель может остановиться.

 L7-03 Предел крутящего момента при регенерации в прямом направлении

Примечание: 
• Наименьший предел крутящего момента является активным при установке предела крутящего момента одним из следующих 

способов.
– Посредством аналогового входа, которому назначены функции H3-02, H3-06 или H3-10 = 9, D [FW Trq Lim, GenerTrqLim]. 
– Посредством установки пределов крутящего момента через опциональную плату связи

• При необходимости большого количества крутящего момента вы должны принимать в расчет мощность привода. При слишком 
высоком значении установки привод может обнаруживать перегрузку по току oC [Overcurrent]. 

• При установке слишком низкого значения в случае больших нагрузок двигатель может остановиться.

 L7-04 Предел крутящего момента при регенерации в обратном направлении

Примечание: 
• Наименьший предел крутящего момента является активным при установке предела крутящего момента одним из следующих 

способов.
– Посредством аналогового входа, которому назначены функции H3-02, H3-06 или H3-10 = 9, D [FW Trq Lim, GenerTrqLim]. 
– Посредством установки пределов крутящего момента через опциональную плату связи

• При необходимости большого количества крутящего момента вы должны принимать в расчет мощность привода. При слишком 
высоком значении установки привод может обнаруживать перегрузку по току oC [Overcurrent]. 

• При установке слишком низкого значения в случае больших нагрузок двигатель может остановиться.

 L7-06 Время интегрирования для функции ограничения крутящего момента

При использовании пределов крутящего момента и выборе пропорционального управления при ограниче-
нии крутящего момента L7-07 = 1 для увеличения чувствительности при ограничении крутящего момента 
уменьшайте значение установки. Если при активации пределов крутящего момента возникает «рыскание» 
привода, увеличьте значение установки.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L7-02
(04A8)
ХОД

Предел момента в обратном 
направлении
(RV Torque Limit) Служит для установки величины предела крутящего момента в обратном направлении враще-

ния в процентах от номинального крутящего момента двигателя.

200%
(0 - 300%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L7-03
(04A9)
ХОД

Предел момента при регене-
рации в прямом направлении
(FW Reg. TrqLimit) Служит для установки величины предела крутящего момента для условий регенерации в пря-

мом направлении вращения в процентах от номинального крутящего момента двигателя.

200%
(0 - 300%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L7-04
(04AA)

ХОД

Предел момента при регене-
рации в обратном направле-
нии
(RV Reg. TrqLimit)

Служит для установки величины предела крутящего момента для условий регенерации в 
обратном направлении вращения в процентах от номинального крутящего момента двигателя.

200%
(0 - 300%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L7-06
(04AC)

Время интегрирования
(TrqLimit Integral Time) Служит для установки постоянной времени интегрирования для функции ограничения крутя-

щего момента.

200 мс
(5 - 10000 мс)
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 L7-07 Режим ограничения крутящего момента при разгоне/замедлении

1 : Пропорциональное управление при ограничении крутящего момента
Функция ограничения крутящего момента работает с пропорциональным управлением во время разгона и 
замедления и переключается на интегральное управление при работе на постоянной скорости. Используйте 
эту настройку, когда разгон и замедление до правильной скорости важнее, чем ограничение крутящего 
момента во время изменения скорости.
2 : Интегральное управление при ограничении крутящего момента
Функция ограничения крутящего момента всегда использует интегральное управление. Используйте эту 
настройку, когда при изменениях скорости необходим очень точный предел крутящего момента, например, 
в намоточных машинах.
Если вы делаете ограничение крутящего момента более приоритетным, то это может:
• Привести к увеличению времени разгона и замедления.
• Не позволить скорости двигателя достигнуть значения задания частоты при работе на постоянной скоро-

сти.

 L7-16 Предел крутящего момента при пуске

0 : Деактивирована
Ограничение крутящего момента при пуске выполняется без задержки.
Используйте эту установку для повышения отклика при необходимости резкого разгона или замедления 
при пуске.
1 : Активирована
Ограничение крутящего момента при пуске выполняется с задержкой 64 мс.

 L7-35 Уровень ограничения крутящего момента при регенерации 
на низкой скорости

Служит для снижения предела регенеративного крутящего момента до уровня, установленного в L7-35, при 
работе на низкой скорости и выходной частоте меньше установки параметра L7-36 [Reg.TrqLimit Derate 
Freq]. Привод не снижает предел крутящего момента во время линейного изменения при останове. Если 
при вводе рекуперативной нагрузки привод обнаруживает ошибку oC [Перегрузка по току], и задание ско-
рости является постоянным, уменьшите этот параметр.

Примечание:
• Если привод обнаруживает ошибки во время регенеративных нагрузок на низкой скорости, уменьшите этот параметр с шагом 

10,00% и уменьшите установку параметра L7-36 с шагом 2,00 Гц.
• Слишком высокие значения установок могут привести к ошибкам.
• При установке этого параметра больше параметров L7-03 [FW Reg. TrqLimit] или L7-04 [RV Reg. TrqLimit], функция снижения 

предела крутящего момента работать не будет.
• Если вы вводите рекуперативную нагрузку на низких скоростях и устанавливаете для этого параметра небольшое значение, это 

может привести к тому, что двигатель будет вращаться быстрее задания скорости.

 L7-36 Полоса частоты для ограничения крутящего момента

Если при вводе рекуперативной нагрузки на низкой скорости привод обнаруживает ошибку oC [Перегрузка 
по току], увеличьте значение установки. Этот параметр служит для снижения предела крутящего момента 
согласно установке параметра L7-35 в диапазоне 0  выходная частота < L7-36.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L7-07
(04C9)

Режим ограничения момента 
при разгоне/замедлении
(TrqLimit@Acc/Decel) Служит для выбора функции ограничения крутящего момента при разгоне и замедлении.

1
(1, 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L7-16
(044D)

Предел момента при пуске
(TrqLimit@Start) Служит для включения функции временного фильтра для возможности применения ограниче-

ния крутящего момента при пуске.

1
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L7-35
(1B57)

Эксперт

Уровень предела момента при 
регенерации на низкой скоро-
сти
(LowF Reg.TrqLimit Lvl)

Служит для установки предела крутящего момента, используемого во время регенерации на 
низкой скорости. Обычно эту установку изменять не нужно.

50,00%
(0,00 - 200,00%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L7-36
(1B58)

Эксперт

Полоса частоты для предела 
момента
(Reg.TrqLimit Derate Freq) Служит для установки ширины полосы частоты, в пределах которой работает ограничение 

крутящего момента L7-35 [LowF Reg.TrqLimit Lvl].

6,00 Гц
(0,00 - 30,00 Гц)
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Когда предел крутящего момента постепенно изменяется в соответствии с выходной частотой, пока выход-
ная частота не станет равной L7-36, значение меняется на установки L7-03 [FW Reg. TrqLimit] и L7-04 [RV 
Reg. TrqLimit].

Примечание: 
Если вы вводите рекуперативную нагрузку на низких скоростях и устанавливаете для этого параметра большое значение, это 
может привести к тому, что двигатель будет вращаться быстрее задания скорости. Не устанавливайте это значение выше, чем 
необходимо.

 L8: ПАРАМЕТРЫ ЗАЩИТЫ ПРИВОДА
Параметры группы L8 служат для настройки защитных функций, предотвращающих такие отказы как 
перегрев, обрыв фазы, замыкание на землю и др.

 L8-01 Защита тормозного резистора 3%ERF

0 : Деактивирована
Защита тормозного резистора выключена. Используйте эту установку при использовании опций динамиче-
ского торможения, отличных тормозных резисторов Yaskawa серии ERF.
1 : Активирована
Защита тормозных резисторов Yaskawa серии ERF активирована.

Примечание: 
Установите параметр L8-01 = 1 и назначьте дискретному выходу функцию контроля срабатывания защиты тормозного резистора 
с помощью параметров с H2-01 по H2-03 = 4C [DO Function Select = BrkRes Fault]. Организуйте цепь выключения питания при-
вода при срабатывании этого дискретного выхода.

 L8-02 Уровень предупреждения о перегреве

При возрастании температуры радиатора привода выше уровня температуры, установленного в этом пара-
метре, привод выведет предупреждение о перегреве.
Для работы этой функции назначьте функцию одному из дискретных выходов с помощью параметров с H2-
01 по H2-03 = 4E [Drive PreOH]. 
При возрастании температуры до аварийного уровня перегрева привод генерирует ошибку oH1 [Перегрев 
радиатора] и останавливает работу.

 L8-03 Режим работы привода при перегреве

0 : Управляемый останов с замедлением
Привод замедляется до останова за установленное время замедления. Нормально-разомкнутый контакт 
реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
Привод выключает выход и двигатель останавливается самовыбегом (по инерции). Нормально-разомкну-
тый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
2 : Быстрый останов (C1-09)
Привод замедляется до останова за время, установленное в параметре времени быстрого останова C1-09 
[Fast Stop Time]. Нормально-разомкнутый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкну-
тый контакт 1NC-1CM размыкается.
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения
На дисплее отображается ошибка CP1 и привод продолжает работу на текущем задании частоты.

Примечание: 
Включается дискретный выход, которому назначена функция сигнализации о несущественной ошибке [с H2-01 по H2-03 = 4].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-01
(04AD)

Защита тормозного резистора
(3%ERF DBR Protection) Служит для активации функции защиты тормозного резистора для тормозного резистора 

Yaskawa серии ERF (3% ED), установленного на радиаторе.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-02
(04AE)

Уровень предупреждения о 
перегреве
(Overheat Alm Level) Служит для установки уровня обнаружения ошибки перегрева oH.

Определяется параметрами 
o2-04 и C6-01
(50 - 150°C)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-03
(04AF)

Режим работы привода при 
перегреве
(Overheat Pre-Alarm Selection) Служит для выбора поведения привода при обнаружении ошибки перегрева oH.

3
(0 - 4)
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4 : Снижение скорости до уровня (L8-19)
Привод замедляется до уровня, установленного в параметре L8-19 [Frq Reduct@oHPre-Alarm], и продол-
жает работу. На дисплее мигает сообщение oH.
Если сигнал тревоги oH продолжается в течение 10 секунд, привод снова замедляется. При выводе сигнала 
тревоги привод замедляется каждые 10 секунд. Если привод выполнил замедление 10 раз, а сигнал тревоги 
продолжает выводиться, активируется дискретный выход, которому назначена функция сигнализации об 
ошибке перегрева [с H2-01 по H2-03 = 4F]. Если после выполнения замедлений сигнал тревоги более не 
выводится, привод выполнит разгон до частоты задания, имевшегося на момент выключения сигнала тре-
воги. На Рисунке 12.139 показан вывод сигнала тревоги и работа привода по снижению выходной частоты.

Рисунок 12.139 Снижение выходной частоты при выводе сигнала тревоги

 L8-05 Функция обнаружения обрыва входной фазы

0 : Деактивирована
1 : Активирована
Привод отслеживает изменения напряжения в шине постоянного тока и обнаруживает пропадание входной 
фазы.
Привод обнаруживает ошибку пропадания фазы при обрыве фазы источника питания или при отказе кон-
денсатора в главной цепи, что приводит к выводу на дисплей сообщения об ошибке PF [Input Phase Loss].
Выключайте функцию обнаружения пропадания фазы входного питания в следующих условиях:
• Во время замедления
• Когда команда хода не подана
• Когда выходной ток составляет менее 30% от номинального тока привода.

 L8-07 Функция обнаружения пропадания выходной фазы

Примечание:
В следующих условиях возможен ошибочный запуск функции обнаружения обрыва выходной фазы:
• Номинальный ток двигателя значительно меньше номинала привода.
• Привод управляет двигателем PM на низкой нагрузке.

0 : Деактивирована
1 : Обнаруживается обрыв только 1 фазы
Ошибка LF [Output Phase Loss] выводится только при обрыве одной выходной фазы.
Выход привода выключается и двигатель останавливается самовыбегом.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-05
(04B1)

Функция обнаружения пропа-
дания входной фазы
(In PhaseLoss Selection) Служит для включения и выключения функции обнаружения пропадания входной фазы.

1
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-07
(04B3)

Функция обнаружения пропа-
дания выходной фазы
(Out PhaseLoss Selection) Служит для включения и выключения функции обнаружения пропадания выходной фазы. 

Привод запускает процедуру обнаружения пропадания выходной фазы, когда выходной ток 
становится ниже 5% от номинального тока привода.

0
(0 - 2)
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2 : Обнаруживается обрыв 2/3 фаз
Ошибка LF [Output Phase Loss] выводится при обрыве более чем одной из выходных фаз.
Выход привода выключается и двигатель останавливается самовыбегом.

 L8-09 Функция защиты при замыкании на землю

0 : Деактивирована
Привод не обнаруживает замыкание на землю.
1 : Активирована
При наличии высокого тока утечки или короткого замыкания на землю одной или двух выходных фаз при-
вод обнаруживает ошибку GF [Замыкание на землю].

Примечание: 
При слишком низком сопротивлении заземления двигатель может быть остановлен из-за возникновения ошибок oC [Перегрузка 
по току], SC [Короткое замыкание или отказ IGBT] или ov [Перенапряжение].

 L8-10 Режим работы вентилятора

1 : Работает только во время хода Run (с задержкой на выключение)
Привод включает вентилятор, только когда подана команда хода Run.
2 : Работает непрерывно с момента включения питания
Вентилятор включается при включении питания привода. При выключении команды хода Run и истечении 
времени задержки, установленного в параметре L8-11 [Fan Off-Delay Time], вентилятор останавливается. 
Эта установка позволяет продлить срок службы вентилятора.
3 : Работает при возникновении перегрева привода
Вентилятор включается, когда привод обнаруживает перегрев силовой цепи.

 L8-11 Задержка на выключение вентилятора

 L8-12 Окружающая температура

Привод автоматически регулирует номинальный ток в зависимости от установки температуры. Установите 
значение температуры окружающей среды в месте, где вы установили привод, выше номинального значе-
ния привода.

 L8-15 Функция снижения уровня перегрузки на низких скоростях при oL2

Примечание:
Прежде чем выключить данную функцию при работе на низких скоростях, свяжитесь с производителем. Слишком частое 
использование привода в режиме высокого выходного тока в диапазоне низких скоростей может привести перегреву и сниже-
нию срока службы IGBT-модулей привода.

0 : Деактивирована
Привод не снижает уровень защиты от перегрузки.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-09
(04B5)

Функция защиты от замыка-
ния на землю
(Ground Fault Selection) Служит для включения и выключения функции защиты от утечки и короткого замыкания на 

землю.

Определяется параметром 
o2-04
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-10
(04B6)

Режим работы вентилятора
(Fan Operate Selection) Служит для выбора режима работы вентилятора охлаждения радиатора.

1
(1 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-11
(04B7)

Задержка на выключение вен-
тилятора
(Fan Off-Delay Time) Служит для установки промежутка времени на выключение вентилятора охлаждения после 

отмены команды хода Run, когда выбран режим работы вентилятора L8-10 = 1 [Fan Operate 
Selection = Dur Run (OffDly)].

60 с
(0 - 300 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-12
(04B8)

Окружающая температура
(Ambient Temperature Setting) Служит для установки величины окружающей температуры в зоне установки привода.

40°C
(-10 - +50°C)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-15
(04BB)

Функция снижения пере-
грузки
(oL2@LoSpeed Selection) Служит для включения функции снижения уровня перегрузки на низких скоростях для пре-

дотвращения повреждения транзисторов силовой цепи при работе на низкой скорости (ниже 6 
кГц) для исключения вывода ошибки перегрузки oL2 [Drive Overloaded].

1
(0, 1)
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1 : Активирована
Если привод при работе на низкой скорости обнаруживает ошибку oL2, он автоматически снижает уровень 
обнаружения перегрузки.
На нулевой скорости привод снижает уровень обнаружения перегрузки на 50%. 

 L8-18 Программный предел тока

0 : Деактивирована
Когда выходной ток станивится равным программному предельному значению тока, привод не ограничи-
вает выходное напряжение.

Примечание: 
При сильном возрастании нагрузки или при слишком коротком времени разгона привод может обнаружить ошибку oC [Пере-
грузка по току].

1 : Активирована
Когда выходной ток достигает значения программного предела тока, привод снижает выходное напряжение 
для уменьшения выходного тока.
Когда выходной ток падает ниже значения программного предела тока, привод переходит к обычной работе.

 L8-19 Снижение частоты при перегреве

Функция работает при соблюдении следующих условий:
• Когда выбран режим работы при перегреве L8-03 = 4 [Overheat Pre-Alarm Selection = Снижение скорости 

до уровня L8-19]
• Когда выводится сигнал тревоги oH

 L8-20 Работа при ошибке режима управления CF / STPo

Если при вводе команды Stop привод не может остановить работу, он обнаруживает ошибку CF.
1 : Деактивирована
2 : Включено обнаружение ошибок CF/STPo
3 : Предупреждающее сообщение CF / Останов
Привод останавливает торможение постоянным током согласно установке параметра b2-03 [DCInj 
Time@Start]. 

Примечание: 
• Если выбран режим управления A1-02 = 4 и Автонастройка с вращением не выполнялась, управление не будет стабильным. 

Это может привести к возникновению ошибки CF при остановке. Если привод обнаруживает ошибку CF, выполните автона-
стройку с вращением и автонастройку по межфазному сопротивлению.

• Если вы вводите команду останова при вращении двигателя под воздействием нагрузки, и для использования режима управле-
ния крутящим моментом установлен режим A1-02 = 4, то условия нагрузки могут привести к тому, что останов не будет выпол-
нен, и это приведет к возниковению ошибки CF. Убедитесь в том, что вы правильно выполнили автонастройку с вращением и 
автонастройку по межфазному сопротивлению, а затем установите L8-20 = 0.

 L8-27 Уровень обнаружения перегрузки по току

Если номинальный ток привода намного превышает номинальный ток двигателя, магниты двигателя с 
постоянными магнитами могут размагничиваться при протекании тока на уровне обнаружения превыше-
ния тока привода. Если уровень обнаружения перегрузки по току низкий, отрегулируйте этот параметр с 
целью предотвращения размагничивания двигателя.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-18
(04BE)

Программный предел тока
(Soft CurrLim Selection) Служит для включения функции программного ограничения тока для предотвращения 

повреждения транзисторов силовой цепи из-за слишком большого тока.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-19
(04BF)

Снижение частоты при пере-
греве
(Frq Reduct@oHPre- Alarm) Служит для установки коэффициента снижения задания частоты при возникновении ошибки 

перегрева oH.

0,8
(0,1 - 0,9)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-20
(04C0)

Эксперт

Работа при ошибке режима 
управления
(CF / STPo Selection) Служит для выбора поведения привода при обнаружении ошибки режима управления CF, 

когда выбран режим управления A1-02 = 4 [AOLV].

Определяется параметром 
A1-02
(1 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-27
(04DD)

Уровень сверхтока
(OverCurr Det Gain) Служит для установки уровня обнаружения превышения тока для двигателя PM в процентах 

от номинального тока двигателя.

300,0%
(0,0 - 400,0%)
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При установке в параметрах группы L7: ОГРАНИЧЕНИЕ КРУТЯЩЕГО МОМЕНТА и в параметре L8-27 
одинакового или почти одинакового значения, привод может обнаружить ошибку oC [Перегрузка по току]. 
Уменьшите предел крутящего момента при использовании двигателя Yaskawa. При использовании двига-
теля другого производителя (не Yaskawa) прежде чем настраивать этот параметр измерьте сопротивление 
необратимого размагничивания.

Примечание: 
Функция обнаружения перегрузки по току обнаруживает нижнее из этих двух значений:
• Уровень перегрузки привода по току
• Номинальный ток двигателя × L8-27 / 100

 L8-29 Функция обнаружения дисбаланса тока LF2

Эта функция предохраняет двигатели PM от повреждения. Дисбаланс тока может привести к перегреву 
двигателя PM и размагничиванию постоянных магнитов. При обнаружении дисбаланса тока привод выво-
дит ошибку LF2 для останова двигателя и предотвращения его повреждения.
0 : Деактивирована
1 : Активирована
 L8-31 Время обнаружения ошибки LF2

Когда дисбаланс выходного тока имеет место дольше времени, установленного в параметре L8-31, привод 
обнаруживает ошибку LF2.

Примечание: 
• Для активации этого параметра установите параметр L8-29 = 1 [Активирована].
• Если привод ошибочно выводит ошибку LF2, увеличьте значение установки параметра L8-31 с шагом 5 единиц.
• Этот параметр доступен на дисплее при выборе двигателя с постоянными магнитами в параметре E9-01 = 1 [PM] в простом 

векторном режиме управления по разомкнутому контуру EZ OLV.

 L8-32 Работа при ошибке вентилятора

0 : Управляемый останов с замедлением
Привод замедляется до останова за установленное время замедления. Нормально-разомкнутый контакт 
реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
Привод выключает выход и двигатель останавливается самовыбегом (по инерции). Нормально-разомкну-
тый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.
2 : Быстрый останов (C1-09)
Привод замедляется до останова за время, установленное в параметре времени быстрого останова C1-09 
[Fast Stop Time]. Нормально-разомкнутый контакт реле аварии 1NO-1CM замыкается, а нормально-замкну-
тый контакт 1NC-1CM размыкается.
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения
На дисплее отображается ошибка CP1 и привод продолжает работу на текущем задании частоты.

Примечание: 
Включается дискретный выход, которому назначена функция сигнализации о несущественной ошибке [с H2-01 по H2-03 = 4].

4 : Снижение скорости до уровня (L8-19)
Привод замедляется до уровня частоты, установленного в параметре L8-19 [Frq Reduct@oHPre-Alarm] и 
продолжает работу. На дисплее мигает сообщение FAn. Подробнее см. в разделе “L8-03 Режим работы при-
вода при перегреве”.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-29
(04DF)

Функция обнаружения дисба-
ланса тока
(LF2 Unbalance Selection) Служит для включения функции обнаружения ошибки дисбаланса выходного тока LF2.

1
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-31
(04E1)

Время обнаружения
(LF2 Detect Time) Служит для установки времени обнаружения ошибки LF2 [Output Current Imbalance].

3
(1 - 100)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-32
(04E2)

Работа при ошибке вентиля-
тора
(Fan Failure Selection) Служит для выбора поведения привода при обнаружении ошибки внутреннего вентилятора 

охлаждения FAn.

1
(0 - 4)
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 L8-35 Тип установки привода

Примечание: 
• Этот параметр не сбрасывается при инициализации привода с помощью параметра A1-03 [Init Parameters].
• Этот параметр уже имеет правильную установку при поставке привода. Изменяйте эту установку только в следующих усло-

виях: 
– При установке нескольких приводов “стенка у стенке”
– При монтаже привода радиатором наружу электрошкафа.

Уровень защиты привода от перегрузки будет автоматически установлена на оптимальное значение в соот-
ветствии с установкой этого параметра. Изменяйте установку этого параметра при установке нескольких 
приводов “стенка у стенке” или при монтаже привода радиатором наружу электрошкафа.
0 : IP00/IP20/Открытое шасси
Используйте эту установку при монтаже привода с корпусом открытого типа IP20.
Убедитесь, что минимальный зазор между соседними приводами, а также между приводом и панелью элек-
трошкафа составляет не менее 30 мм.
1 : Монтаж “стенка у стенке”
Используйте эту установку при монтаже нескольких приводов “стенка у стенке”.
Убедитесь, что минимальный зазор между соседними приводами составляет не менее 2 мм.
2 : IP21/NEMA Тип 1/IP55
Используйте эту установку при монтаже приводов с корпусом UL Type 1 для монтажа на стену или приво-
дов со степенью защиты IP55.
3 : Без радиатора/Внешний радиатор
Используйте эту установку при монтаже приводов без радиатора или при монтаже привода радиатором 
наружу электрошкафа.

 L8-38 Режим снижения несущей частоты

При снижении несущей частоты увеличивается допустимая перегрузка. Перегрузочная способность увели-
чивается временно для обработки ошибки oL2 [Перегрузка привода], что позволяет приводу не выключаясь 
проходить пиковые значения перегрузки.
0 : Деактивирована
Привод не снижает несущую частоту при возрастании тока.
1 : Активирована < 6 Гц
Привод снижает несущую частоту на скоростях меньше 6 Гц при возрастании выходного тока свыше 100% 
номинального тока привода.
Когда ток снижается до 88% или выходная частота возрастает свыше 7 Гц, привод восстанавливает преды-
дущее значение несущей частоты.
2 : Активирована на всех скоростях 
Привод снижает несущую частоту в следующих условиях:
• Когда выходной ток составляет минимум 100% номинального тока привода и задание частоты меньше 6 

Гц.
• Когда выходной ток составляет минимум 109% номинального тока привода в обычном нагрузочном 

режиме и задание частоты больше или равно 7 Гц.
• Когда выходной ток составляет минимум 112% номинального тока привода в тяжелом нагрузочном 

режиме и задание частоты больше или равно 7 Гц.
Когда привод переключает несущую частоту к установленному значению, он использует время задержки, 
установленное в параметре L8-40 [Carrier Red Off-Delay Time], и значение гистерезиса 12%.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-35
(04EC)

Тип установки привода
(Installation Selection) Служит для выбора типа установки привода.

Определяется моделью
привода
(0 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-38
(04EF)

Режим снижения несущей 
частоты
(Carrier Reduction Mode) Служит для установки функции снижения несущей частоты. Привод снижает несущую 

частоту, когда выходной ток превышает установленный уровень.

Определяется параметрами 
A1-02, C6-01 и o2-04

(0 - 2)
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 L8-40 Задержка на выключение снижения несущей частоты

Установите параметр L8-40 неравным 0,00 для активации функции снижения несущей частоты во время 
запуска. При запуске работы привод автоматически снижает несущую частоту. По истечении времени, уста-
новленного в параметре L8-40 несущая частота возвращается к значению установки параметра C6-02 
[Carrier Frequency Selection]. 
Когда параметр L8-38  1 [Carrier Reduction Mode = Активирована], привод применяет значение параметра 
L8-40 в качестве времени для возврата несущей частоты к его установленному значению после ее сниже-
ния.

 L8-41 Предупреждение о сверхтоке HCA

0 : Деактивирована
Привод не выводит ошибку HCA [Предупреждение о сверхтоке].
1 : Активирована
Если выходной ток превышает значение 150% от номинального тока привода, то привод выводит ошибку 
HCA.
Включается дискретный выход, которому назначена функция сигнализации о несущественной ошибке [с 
H2-01 по H2-03 = 4].

 L8-51 Уровень тока для ошибки STPo

Уровень обнаружения автоматически рассчитывается, когда параметр L8-51 = 0.

 L8-52 Интегральный уровень тока для ошибки STPo

 L8-53 Время интегрирования для ошибки STPo

 L8-54 Обнаружение отклонения Id для ошибки STPo

0 : Деактивирована
1 : Активирована

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-40
(04F1)

Задержка на выключение сни-
жения несущей частоты
(Carrier Red Off-Delay Time) Служит для установки промежутка времени до возврата автоматически сниженной несущей 

частоты к первоначальному уровню.

Определяется параметром 
A1-02

(0,00 - 2,00 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-41
(04F2)

Предупреждение о сверхтоке
(HCA alarm Selection) Служит для установки функции вызова предупреждения о сверхтоке HCA [Current Alarm], 

когда выходной ток превышает 150% ном. тока привода.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-51
(0471)

Эксперт

Уровень тока для ошибки 
STPo
(STPo Current Level) Служит для установки уровня обнаружения ошибки выпадения из синхронизма STPo 

[Desynchronization Error] в процентах от выходного тока.

0,0%
(0,0 - 300,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-52
(0472)

Эксперт

Интеграл. уровень тока для 
ошибки STPo
(STPo Integral Level) Служит для установки уровня обнаружения ошибки выпадения из синхронизма STPo 

[Desynchronization Error], относительно интегрального значения автоматического регулятора 
тока ACR.

1,0
(0,1 - 2,0)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-53
(0473)

Эксперт

Время интегрирования для 
ошибки STPo
(STPo Integral Time) Служит для установки промежутка времени до обнаружения ошибки STPo после превышения 

значения L8-51 [STPo Current Level].

1,0 с
(1,0 - 10,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-54
(0474)

Эксперт

Отклонение STPo Id
(STPo Id Diff Detection) Служит для включения функции обнаружения отклонения Id для ошибки выпадения из син-

хронизма STPo [Desynchronization Error].

1
(0, 1)
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 L8-55 Защита тормозного транзистора DB IGBT

0 : Деактивирована
Защита тормозного транзистора выключена.
Используйте эту установку, если при включении тормозного транзистора появляется ошибка rF [Ошибка 
тормозного резистора] в следующих условиях:
• С регенеративным преобразователем, например, D1000.
• С регенеративным модулем, например, R1000.
• При подключении к приводу опциональных тормозных резисторов, например, модулей CDBR.
• Без внутреннего тормозного транзистора.
1 : Активирована
Служит для предотвращения отказа внутреннего тормозного транзистора при использовании тормозного 
транзистора или опциональных тормозных резисторов.
Приводы следующих моделей оснащены встроенным тормозным транзистором:
• с 4002 по 4168

 L8-56 Время активации предотвращения остановки при разгоне

Примечание: 
При слишком малом значении этого параметра ошибка выпадения из синхронизма STPo может обнаруживаться некорректно. 
При слишком большом значении ошибка STPo обнаруживаться не будет.

 L8-57 Количество срабатываний функции предотвращения останова при разгоне

Примечание: 
При слишком малом значении этого параметра ошибка выпадения из синхронизма STPo может обнаруживаться некорректно. 
При слишком большом значении ошибка STPo обнаруживаться не будет.

 L8-90 Уровень обнаружения ошибки выпадения из синхронизма STPo

Эта функция служит для обнаружения состояния выпадения из синхронизма двигателей PM.
Привод не может определить, когда двигатель не синхронизирован, поскольку задание частоты во время 
запуска является низким и двигатель заблокирован. Если обнаружение неисправности необходимо в этих 
условиях, установите уровень обнаружения ошибки управления таким, чтобы активировать обнаружение 
выпадения из синхронизма из-за блокировки двигателя. Увеличивайте настройку с шагом в 5 единиц.

 L8-93 Время обнаружения ошибки LSo

Для выключения функции установите этот параметр в 0,0.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-55
(045F)

Защита тормозного транзи-
стора
(DB IGBT Protection) Служит для включения функции защиты внутреннего тормозного транзистора.

1
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-56
(047D)

Эксперт

Время активации предотвр. 
останова при разгоне
(StallP@Acc Activation Time)

Служит для уста-
новки времени, в течение которого функция предотвращения останова при разгоне может про-
должать работать до того, как привод обнаружит ошибку выпадения из синхронизма STPo 
[Desynchronization Error].

5000 мс
(100 - 5000 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-57
(047E)

Эксперт

Число срабатываний
(StallP Retry Counts) Служит для установки количества раз срабатывания функции предотвращения останова при 

разгоне, пока скорости не совпадут, прежде чем привод обнаружит ошибку STPo 
[Desynchronization Error].

10 раз
(1 - 10 раз)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-90
(0175)

Эксперт

Уровень обнаружения STPo
(STPo Detect Level) Служит для установки уровня обнаружения, равной или большей которого должна быть 

ошибка управления, чтобы привести к выводу ошибки STPo [Desynchronization Error].

Определяется параметром 
A1-02

(0 - 5000 раз)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-93
(073C)

Эксперт

Время обнаружения ошибки 
LSo

(LSo Detect Time) Служит для установки промежутка времени до запуска общей блокировки привода после 
обнаружения ошибки LSo [LSo Fault].

1,0 с
(0,0 - 10,0 с)
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 L8-94 Уровень обнаружения ошибки LSo

 L8-95 Количество ошибок LSo

 L9: ПАРАМЕТРЫ ЗАЩИТЫ ПРИВОДА 2
Параметры группы L9 служат для настройки функции, используемой для обнаружения ошибок вентиля-
тора охлаждения.

 L9-16 Время обнаружения ошибки вентилятора FAn1

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-94
(073D)

Эксперт

Уровень обнаружения ошибки 
LSo
(LSo Detect Level) Служит для установки уровня обнаружения ошибки LSo [Low Speed Motor Step-Out] в процен-

тах от максимальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency].

3%
(0 - 10%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L8-95
(077F)

Эксперт

Количество ошибок LSo
(LSo Amount) Служит для установки среднего количества обнаружений ошибки LSo [Low Speed Motor Step-

Out].

10 раз
(1 - 50 раз)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

L9-16
(11DC)
Эксперт

Время ошибки вентилятора
(FAn1 Detect Time) Служит для установки времени обнаружения ошибки вентилятора FAn1 [Drive Cooling Fan 

Failure]. Производитель рекомендует не изменять этот параметр.

4,0 с
(0,0 - 30,0 с)
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12.9 n: ПАРАМЕТРЫ СПЕЦИАЛЬНЫХ ФУНКЦИЙ
Параметры группы n служат для установки следующих функций:
• Функция предотвращения “рыскания”
• Функция торможения повышенным скольжением
• Онлайн настройка по межфазному сопротивлению двигателя
• Тонкая настройка параметров управления двигателем

 n1: ПАРАМЕТРЫ ПРЕДОТВРАЩЕНИЯ РЫСКАНИЯ
Функция предотвращения рыскания не позволяет при низкой инерции или при работе с легкой нагрузкой 
возникать периодическим колебаниям (рысканию). Рыскание часто возникает при установке высокой несу-
щей частоты и на выходной частоте ниже 30 Гц.

 n1-01 Режим предотвращения рыскания

Когда чувствительность привода более важна, чем снижение вибрации двигателя, выключите эту функцию.
Если рыскание имеет место, или если вы используете высокую несущую частоту или ШИМ с качанием 
частоты, установите в этом параметре значение 2 для более эффективного подавления рыскания.
0 : Деактивирована
1 : Активирована
2 : Активирована (Высокая несущая частота)
 n1-02 Коэффициент усиления функции предотвращения рыскания

Регулируйте этот параметр при следующих условиях:
• Когда параметр n1-01 = 2 [Активирована (Высокая несущая частота)]: Если при работе двигателя с лег-

кой нагрузкой возникают колебания, увеличьте это значение с шагом 0,1.
• Когда параметр n1-01 = 2: Если двигатель останавливается, уменьшите значение установки с шагом 0,1.

 n1-03 Время функции предотвращения рыскания

Регулируйте этот параметр при следующих условиях:
• При наличии большой инерции нагрузки увеличьте значение установки. При слишком высоком значении 

установки чувствительность привода снижается. Также на низкой частоте возможны колебания.
• При наличии колебаний на низких частотах уменьшите значение установки.

 n1-05 Коэффициент функции предотвращения рыскания в режиме обратного 
хода

Примечание: 
При установке этого параметра в 0, значение коэффициента, установленного в параметре n1-02 является более эффективным 
при обратном вращении двигателя.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n1-01
(0580)

Режим предотвращения 
рыскания
(HuntPrev Selection) Служит для включения функции предотвращения рыскания.

Определяется параметром 
o2-04
(0 - 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n1-02
(0581)

Эксперт

Коэф-т предотвращ. рыскания
(HuntPrev Gain Setting) Служит для установки поведения функции предотвращения рыскания. Обычно эту установку 

изменять не нужно.

1,00
(0,00 - 2,50)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n1-03
(0582)

Эксперт

Время предотвращ. рыскания
(HuntPrev Time Constant) Служит для установки постоянной времени первичной задержки для функции предотвраще-

ния рыскания. Обычно эту установку изменять не нужно.

Определяется параметром 
o2-04

(0 - 500 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n1-05
(0530)

Эксперт

Коэф-т предотвращ. рыска-
ния при реверсе
(HuntPrev Gain Reverse Mode) Служит для установки эффективности работы функции предотвращения рыскания. Этот пара-

метр работает в режиме обратного хода. Обычно эту установку изменять не нужно.

0,00
(0,00 - 2,50)
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Регулируйте этот параметр при следующих условиях:
• Когда параметр n1-01 = 2 [Активирована (Высокая несущая частота)]: Если при работе двигателя с лег-

кой нагрузкой возникают колебания, увеличьте это значение с шагом 0,1.
• Когда параметр n1-01 = 2: Если двигатель останавливается, уменьшите значение установки с шагом 0,1.

 n1-08 Режим обнаружения тока

1 : 2-фазы
2 : 3-фазы

Примечание: 
Установите этот параметр в 2 для подавления вибраций двигателя, вызванных током утечки из-за использования длинного 
кабеля между приводом и двигателем.

 n1-13 Управление стабильностью напряжения в шине постоянного тока

0 : Деактивирована
1 : Активирована

Примечание: 
При ухудшении стабильности напряжения в шине постоянного тока при работе с легкой нагрузкой и обнаружении приводом 
ошибки ov [Перенапряжение] установите этот параметр в 1.

 n1-14 Время подавления колебаний в шине постоянного тока

Примечание: 
Регулируйте этот параметр с шагом 100 мс.

 n1-15 Калибровка смещения ШИМ

Эта функция калибровки позволяет приводу подавлять колебания крутящего момента двигателя. Обычно 
эту установку изменять не нужно.
1 : Без калибровки
2 : Калибровка при следующем пуске
3 : Калибровка при каждом пуске
 n1-16 Коэффициент усиления функции предотвращения рыскания

Для активации этой функции установите параметр n1-01 = 3.
Если двигатель вибрирует, установите параметр n1-01 = 2. Если это не дало желаемого эффекта, увеличьте 
этот параметр с шагом 0,2.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n1-08
(1105)

Эксперт

Режим обнаружения тока
(CurrDetect Method) Устанавливает, как привод уменьшает вибрацию двигателя, вызванную током утечки. Обычно 

эту установку изменять не нужно.

1
(1, 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n1-13
(1B59)

Эксперт

Управление стабильностью 
напряжения в шине пост. тока
(DCBus Stab.Control) Служит для установки функции подавления колебаний напряжения в шине постоянного тока.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n1-14
(1B5A)
Эксперт

Время подавления колебаний 
в шине
DCBus Stab Time Служит для установки промежутка времени, необходимого приводу для подавления колеба-

ний напряжения в шине постоянного тока. Для активации этого параметра установите n1-13 = 
1 [DCBus Stab.Control = Enabled].

100,0 мс
(50,0 - 500,0 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n1-15
(0BF8)

Эксперт

Калибровка смещения ШИМ
(PWM VOffset Calibration) Служит для установки режима калибровки, используемого приводом для снижения пульсаций 

крутящего момента / тока.

Определяется параметром 
A1-02
(1 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n1-16
(0BFB)

Усиление функции предотвра-
щения рыскания
(HuntPrev HiFc Gain) Служит для установки коэффициента усиления для функции предотвращения неравномер-

ного движения. Этот параметр лучше всего работает с высокой несущей частотой. Обычно эту 
установку изменять не нужно.

Определяется параметром 
o2-04

(0,00 - 2,50)
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 n1-17 Фильтр функции предотвращения рыскания

При установке параметра n1-01 = 3, если двигатель останавливается при изменении нагрузки, увеличьте 
значение этого параметра с шагом 100 мс.
Если при установке параметра n1-01 = 3 не удается подавить рыскание, увеличьте значение этого параме-
тра с шагом 100 мс.

 n2: ПАРАМЕТРЫ АВТОМАТИЧЕСКОГО РЕГУЛЯТОРА ЧАСТОТЫ AFR
Функция уменьшения обнаружения обратной связи по скорости (или AFR: Автоматический регулятор 
частоты) позволяет повысить стабильность скорости при внезапном приложении или снятии нагрузки.

Примечание: 
Перед изменением параметров группы n2-xx, выполните одну из следующих процедур:
• Правильно установите параметры двигателя и вольт-частотной V/f комбинации.
• Выполните Автонастройку с вращением.

 n2-01 Коэффициент усиления функции автоматического регулятора частоты 
AFR

Регулируйте этот параметр при следующих условиях:
• При возникновении рыскания или колебаний при работе с легкими нагрузками, увеличивайте значение 

установки с шагом 0,05 и контролируйте реакцию привода.
• Если крутящий момент недостаточен для тяжелых нагрузок или для улучшения реакции по крутящему 

моменту или по скорости, уменьшайте значение установки с шагом 0,05 и контролируйте реакцию при-
вода.

 n2-02 Постоянная времени функции автоматического регулятора частоты AFR 1

Регулируйте этот параметр при следующих условиях:
• При возникновении рыскания или колебаний при работе с легкими нагрузками, увеличивайте значение 

установки с шагом 50 мс и контролируйте реакцию привода. При наличии большой инерции нагрузки 
увеличивайте значение установки с шагом 50 мс и контролируйте реакцию привода

• Если крутящий момент недостаточен для тяжелых нагрузок или для улучшения чувствительности по кру-
тящему моменту или по скорости, уменьшайте значение установки с шагом 10 мс и контролируйте реак-
цию привода.
Примечание: 
• Устанавливайте параметры n2-02  n2-03 [AFR Time 2  AFR Time 2]. При установке n2-02 > n2-03 привод обнаружит ошибку 

выбора параметра oPE08 [Parameter Selection Error].
• При изменении значения параметра n2-02, также пропорционально изменяйте значение параметра C4-02 [Trq Comp Delay 

Time].

 n2-03 Постоянная времени функции автоматического регулятора частоты AFR 2

Регулируйте этот параметр при следующих условиях:
• Если при завершении разгона высокоинерционных нагрузок привод обнаруживает ошибку ov [Перена-

пряжение], увеличьте значение установки с шагом 50 мс.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n1-17
(0BFC)
Эксперт

Фильтр функции предотвра-
щения рыскания (HuntPrev 
HiFc Filter) Служит для регулировки чувствительности функции предотвращения рыскания. Обычно эту 

установку изменять не нужно.

500 мс
(0 - 1000 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n2-01
(0584)

Усиление AFR
(AFR Gain) Служит для установки коэффициента усиления для функции автоматического регулятора 

частоты AFR в качестве множителя. Обычно эту установку изменять не нужно.

1,00
(0,00 - 10,00)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n2-02
(0585)

Время AFR 1
(AFR Time 1) Служит для установки постоянной времени для диапазона изменения установки функции 

автоматического регулятора частоты AFR. Обычно эту установку изменять не нужно.

50 мс
(0 - 2000 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n2-03
(0586)

Время AFR 2
(AFR Time 2) Служит для установки постоянной времени для разности скоростей функции автоматического 

регулятора частоты AFR. Используйте этот параметр в режимах поиска скорости или регене-
рации. Обычно эту установку изменять не нужно.

750 мс
(0 - 2000 мс)
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• Если при внезапном изменении нагрузки привод обнаруживает ошибку ov [Перенапряжение], увеличьте 
значение установки с шагом 50 мс.

• Для увеличения чувствительности по крутящему моменту и скорости уменьшайте значение установки и 
контролируйте реакцию привода.
Примечание: 
• Устанавливайте параметры n2-02  n2-03 [AFR Time 2  AFR Time 2]. При установке n2-02 > n2-03 привод обнаружит ошибку 

выбора параметра oPE08 [Parameter Selection Error].
• При изменении значения параметра n2-03, также пропорционально изменяйте значение параметра C4-06 [M2 Trq Comp Delay 

Time].

 n3: ПАРАМЕТРЫ ТОРМОЖЕНИЯ ПОВЫШЕННЫМ СКОЛЬЖЕНИЕМ/ПЕРЕ-
ВОЗБУЖДЕНИЕМ

Параметры группы n3 служат для настройки функций торможения повышенным скольжением и замедле-
ния перевозбуждением.

 Торможение повышенным скольжением
Функция торможения повышенным скольжением позволяет быстро замедлять двигатели без использования 
тормозных резисторов.
Это позволяет остановить двигатель быстрее, чем в режимах управляемого останова. Эта функция лучше 
всего подходит для применений, в которых не требуется частая остановка двигателя, например, для 
быстрого останова высокоинерционных нагрузок.
Торможение запускается командой через дискретный вход, которому назначена эта функция H1-xx = 32 
[HiSlipBraking].

Рисунок 12.140 Временная диаграмма торможения повышенным скольжением

Торможение повышенным скольжением может использоваться с асинхронными двигателями.
Для активации функции торможения повышенным скольжением установите один из следующих режимов 
управления A1-02 [Control Method]:
• 0 [Вольт-частотное V/f управление]
• 1 [Вольт-частотное V/f управление по замкнутому контуру PG]

Принципы действия
Функция торможения повышенным скольжением увеличивает скольжение двигателя, значительно умень-
шая частоту, подаваемую на двигатель, в момент начала замедления. Большое количество тока протекает 
через двигатель для увеличения потерь в двигателе, и двигатель замедляется, в то время как обмотки двига-
теля потребляют регенеративную энергию.
Привод поддерживает постоянный уровень тока двигателя во время замедления для предотвращения пере-
напряжения и для автоматического торможения, а также поддерживает уровень скольжения, который вызы-
вает максимальное количество крутящего момента замедления.

Меры предосторожности при торможении повышенным скольжением
• Не используйте функцию торможения повышенным скольжением в следующих случаях:

– При частом замедлении
– При разных временах замедления
– При непрерывных рекуперативных нагрузках
– При необходимости повторного разгона во время замедления

• Во время торможения повышенным скольжением потери двигателя возрастают. Используйте эту функ-
цию, когда время рабочего цикла равно 5% ED или меньше, а время торможения составляет 90 секунд или 
меньше. Инерция нагрузки и характеристики двигателя влияют на время торможения.

• При торможении повышенным скольжением привод игнорирует установку времени замедления. Для 
остановки двигателя за установленное время замедления, установите параметры L3-04 = 1 [StallP @ 
Decel Enable = Enabled] и L3-50 = 3 [StallP @ Decel Mode = HiFlux Перевозбуждением].
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• Вы не можете использовать функцию торможения повышенным скольжением для замедления на пользо-
вательских скоростях. Для замедления на установленных пользователем скоростях используйте функцию 
замедления перевозбуждением.

• Во время торможения повышенным скольжением Вы не сможете снова разогнать двигатель, пока полно-
стью его не остановите и повторно не введете команду хода Run.

• Вы не можете использовать функцию торможения повышенным скольжением одновременно с функцией 
KEB Ride-Thru. При одновременном включении этих двух функций привод обнаружит ошибку установки 
многофункционального входа oPE03 [Multi-Function Input Setting Err].

 Замедление перевозбуждением
Функция замедления перевозбуждением позволяет быстро замедлять двигатели без использования тормоз-
ных резисторов. Это позволяет остановить двигатель быстрее, чем в режимах управляемого останова.
Функция замедления перевозбуждением увеличивает ток возбуждения во время замедления, вызывая боль-
шое количество тормозного момента из-за перевозбуждения двигателя. Время замедления при работе функ-
ции замедления перевозбуждением можно регулировать.
Функция замедления перевозбуждением допускает повторно разгонять двигатель во время замедления.
Во время выполнения функции замедления перевозбуждением подайте команду хода Run для отмены 
замедления перевозбуждением и разгона привода до заданной скорости.
Для активации этой функции установите параметры L3-04 = 1 [StallP@Decel Enable = Enabled] и L3-50 = 3, 
4 [StallP@Decel Mode = HiFlux Перевозбуждением, HiFlux2 Перевозбуждением].
Когда параметры L3-04 = 1 и L3-50 = 3, двигатель будет замедляться с использованием времени, установ-
ленного в параметрах C1-02, C1-04, C1-06 или C1-08. Если привод обнаруживает ошибку ov [Перенапря-
жение], увеличьте время замедления.
Когда параметры L3-04 = 1 и L3-50 = 4, привод использует для замедления установки параметров C1-02, 
C1-04, C1-06 или C1-08 и регулирует скорость замедления с целью поддержания напряжения в шине посто-
янного тока на уровне, установленном в параметре L3-17 [DCBus Regul.Level]. Инерция нагрузки и характе-
ристики двигателя влияют на время торможения.

Замечания о замедлении перевозбуждением
• Не используйте функцию замедления перевозбуждением с торморзным резистором.
• Не используйте функцию замедления перевозбуждением в следующих применениях. В качестве альтер-

нативы замедлению перевозбуждением в этих применениях используйте тормозной резистор.
– Применения, в которых имеют место частые внезапные замедления
– Применения с непрерывными рекуперативными нагрузками
– Механизмы с низкой инерцией
– Механизмы, в которых не допускаются колебания крутящего момента

• При замедлении перевозбуждением потери двигателя возрастают. Используйте эту функцию, когда время 
рабочего цикла равно 5% ED или меньше, а время торможения составляет 90 секунд или меньше. Инер-
ция нагрузки и характеристики двигателя влияют на время торможения. Вы можете использовать замед-
ление перевозбуждением в векторных режимах управления OLV и CLV, однако в этих режимах 
управления снижается точность управления крутящим моментом и эффективность торможения. Лучше 
использовать эту функцию в режиме вольтчастотного V/f управления.

• При выполнении торможения посредством функции замедления перевозбуждением 2 деактивируются 
следующие функции:
– Функция предотвращения рыскания (в режиме управления V/f)
– Управление скоростью при ограничении крутящего момента (в режиме управления OLV)

 n3-01 Полоса частоты при торможении повышенным скольжением

При обнаружении ошибки ov [Перенапряжение] во время замедления повышенным скольжением, уве-
личьте значение параметра.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n3-01
(0588)

Эксперт

Полоса частоты при торможе-
нии повыш. скольжением
(HSB Dec Freq Width) Служит для установки снижения приводом выходной частоты при торможении повышенным 

скольжением в процентах от максимальной выходной частоты E1-04 [Max Output Frequency]

5%
(1 - 20%)
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 n3-02 Предел тока при торможении повышенным скольжением

При уменьшении значения установки для подавления тока время замедления увеличивается.
• При обнаружении ошибки ov [Перенапряжение] во время торможения повышенным скольжением, 

уменьшите значение параметра.
• Если во время торможения повышенным скольжением возрастает ток двигателя, уменьшите значения 

установки для предотвращения перегрева и повреждения двигателя.
• Допустимая перегрузка привода составляет 150% в тяжелом нагрузочном режиме (HD) и 110% в обычном 

нагрузочном режиме (ND)

 n3-03 Задержка при торможении повышенным скольжением

При наличии слишком большой инерции или если двигатель останавливается самовыбегом после заверше-
ния торможения повышенным скольжением, увеличьте значение установки. При слишком низком значении 
установки инерция приводимого механизма может продолжать вращать двигатель даже после завершения 
торможения повышенным скольжением. 

 n3-04 Время перегрузки при торможении повышенным скольжением

Если двигатель проворачивается под воздействием нагрузки или инерция нагрузки, присоединенной к дви-
гателю слишком велика, привод будет обнаруживать ошибку перегрузки oL7.
При этом ток протекающий в двигателе может привести к перегреву и повреждению двигателя. Исполь-
зуйте этот параметр для предотвращения повреждения двигателя из-за перегрева.

 n3-13 Коэффициент замедления перевозбуждением

Выходное значение комбинации V/f возвращается к своему обычному уровню после того, как двигатель 
останавливается или снова разгоняется до заданной частоты.
Наилучшее значение этого параметра может быть разным в зависимости от характеристик насыщения маг-
нитного потока двигателя.
• Для увеличения тормозной силы при замедлении перевозбуждением постепенно увеличивайте значение 

параметра n3-13 до 1,25 или 1,30. При слишком высоком коэффициенте усиления насыщение магнитного 
потока двигателя может привести к протеканию большого количества тока. Это может увеличить время 
замедления.

• Уменьшите значение установки, если насыщение потока вызывает перегрузку по току. При увеличении 
значения установки привод может обнаружить ошибки oC [Перегрузка по току], oL1 [Перегрузка двига-
теля] и oL2 [Перегрузка привода]. Для предотвращения вывода ошибок oC и oL уменьшите значение 
параметра n3-21 [OverExcBr Current Level].

• Регулярное использование функции замедления перевозбуждением или длительные периоды работы 
замедления перевозбуждением могут привести к возрастанию внутренней температуры двигателя. В 
таких условиях уменьшайте значение установки.

• При возникновении ошибки ov [Перенапряжение] увеличьте время замедления.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n3-02
(0589)

Эксперт

Предел тока при торможении 
повыш. скольжением
(HSB CurrLim Level) Служит для установки максимального выходного тока при торможении повышенным сколь-

жением в процентах от номинального тока двигателя E2-01 [Mot Rated Current (FLA)]. Также, 
чтобы предотвратить превышение допустимой перегрузки привода, установите подавление 
тока.

Определяется параметрами 
C6-01, L8-38

(0 - 200%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n3-03
(058A)

Эксперт

Задержка при торможении 
повыш. скольжением
(HSB DwellTime@Stop) Служит для установки времени задержки, промежутка времени, когда торможение повышен-

ным скольжением заканчивается, и в течение которого скорость двигателя снижается, и он 
работает на постоянной скорости. В течение установленного промежутка времени привод 
будет поддерживать фактическую выходную частоту на минимальном уровне, установленном 
в параметре E1-09.

1,0 с
(0,0 - 10,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n3-04
(058B)

Эксперт

Время перегрузки
(HSB Overload Time) Служит для установки времени, используемого для обнаружения ошибки перегрузки oL7 

[High Slip Braking Overload], происходящей, когда выходная частота не изменяется во время 
торможения повышенным скольжением. Обычно эту установку изменять не нужно.

40 с
(30 - 1200 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n3-13
(0531)

Коэф-т при торможении пере-
возбуждением
(OverExcBr Gain) Служит для установки коэффициента, умножаемого приводом на значение выхода комбина-

ции V/f в режиме замедления перевозбуждением для расчета уровня перевозбуждения.

1,10
(1,00 - 1,40)
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 n3-14 Гармоники при торможении перевозбуждением

Активируйте эту функцию для сокращения времени замедления.
Примечание: 
• При частом использовании замедления перевозбуждением потери в двигателе будут увеличивать риск повреждения двигателя 

из-за перегрева.
• При установке этого параметра в 1 двигатель может издавать громкий звук возбуждения во время выполнения операции замед-

ления перевозбуждением. Если наличие звука возбуждения недопустимо, выключите эту функцию, установив параметр в 0.
0 : Деактивирована
1 : Активирована
Привод подает гармонические сигналы во время замедления перевозбуждением. Поскольку потери в двига-
теле возрастают, вы можете уменьшить время замедления.

 n3-21 Уровень тока при торможении перевозбуждением

Если насыщение магнитного потока во время замедления перевозбуждением приводит к возрастанию тока 
двигателя выше значения, установленного в этом параметре, привод будет автоматически снижать коэффи-
циент замедления перевозбуждением. При возникновении ошибок oC [Перегрузка по току], oL1 [Пере-
грузка двигателя] и oL2 [Перегрузка привода] во время замедления перевозбуждением уменьшите значение 
установки.
Если повторяющееся или длительное выполнение замедления перевозбуждением приводит к перегреву 
двигателя, уменьшите значение установки.

 n3-23 Режим активации торможения перевозбуждением

1 : Активируется в обоих направлениях вращения
2 : Активируется в прямом направлении вращения
3 : Активируется в обратном направлении вращения

Примечание: 
• При установке n3-23 = 2, 3 привод активирует перевозбуждение только в направлении вращения двигателя, в котором прило-

жена рекуперативная нагрузка.
• Увеличение потерь в двигателе может уменьшить ошибки ov [Перенапряжение].

 n4: ПАРАМЕТРЫ НАСТРОЙКИ РАСШИРЕННОГО ВЕКТОРНОГО РЕЖИМА 
УПРАВЛЕНИЯ ПО РАЗОМКНУТОМУ КОНТУРУ

В этом разделе описаны специальные регулировки для расширенного векторного режима управления по 
разомкнутому контуру [A1-02 = 4]. 
• В первую очередь выполните Автонастройку с вращением.
• Работа с колебаниями в пределах нулевой скорости не может быть выполнена при наличии нагрузки. Для 

применений такого типа установите режим управления A1-02 = 3 [CLV]. 
• Допустимый регенеративный крутящий момент на низких скоростях снижается. Если в диапазоне низких 

скоростей требуется регенеративный крутящий момент, то установите режим управления .
• Он не может быть использован для лифтов или других подобных применений. Существует риск соскаль-

зывания нагрузки.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n3-14
(0532)

Эксперт

Гармоники при торможении 
перевозбуждением
(OverExcBr Harmonics 
Selection)

Служит для включения функции, подающей гармонические сигналы в режиме замедления 
перевозбуждением.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n3-21
(0579)

Уровень тока при торможении 
перевозбуждением
(OverExcBr Current Level) Служит для установки верхнего предела подавления тока во время замедления перевозбужде-

нием в процентах от номинального тока привода.

100%
(0 - 150%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n3-23
(057B)

Режим активации торможе-
ния перевозбуждением
(OverExcBr Operation) Служит для установки направления вращения двигателя, в котором должна активироваться 

функция перевозбуждения.

1
(1 - 3)
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 n4-60 Коэффициент компенсации управления на низкой скорости

Примечание: 
• Для повышения точности крутящего момента в направлении движения при работе на низких скоростях, выполните Стационар-

ную автонастройку по межфазному сопротивлению или увеличьте значение этого параметра с шагом 5%.
• Если выходная частота изменяется при работе на низких скоростях, выполните только Стационарную автонастройку по меж-

фазному сопротивлению. Если это не улучшило результат, увеличьте значение этого параметра с шагом 10%. Рекомендуемая 
установка - от 50% до 100%.

 n4-61 Уровень частоты при компенсации управления на низкой скорости

 n4-62 Коэффициент компенсации регенеративного управления

Примечание: 
Если вы не применяете рекуперативную нагрузку при работе на низких скоростях, выполните только Стационарную автона-
стройку по межфазному сопротивлению. Если это не улучшило результат, увеличьте значение этого параметра с шагом 5%. Реко-
мендуемая настройка - от 100% до 150%. При установке слишком высокого значения этого параметра привод обнаружит ошибку 
управления CF [Control Fault] при останове.

 n4-63 Чувствительность оценки скорости в диапазоне высоких скоростей

При необходимости улучшения ответа при оценке скорости, или при наличии колебаний двигателя, или при 
наличии больших колебаний крутящего момента, увеличьте значение установки с шагом 10,0. Если это не 
улучшило результат, уменьшите значение установки с шагом 10,0.

Примечание: 
Перед регулировкой параметров n4-63, n4-64 [LF SpdEstim Response], n4-65 [HF FlxEstim Response] и n4-66 [LF FlxEstim 
Response] выполните Автонастройку с вращением.

 n4-64 Чувствительность оценки скорости в диапазоне низких скоростей

При необходимости улучшения ответа при оценке скорости, или при наличии колебаний двигателя, или при 
наличии больших колебаний крутящего момента, увеличьте значение установки с шагом 10,0.

Примечание: 
Перед регулировкой параметров n4-63, n4-64 [LF SpdEstim Response], n4-65 [HF FlxEstim Response] и n4-66 [LF FlxEstim 
Response] выполните Автонастройку с вращением.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n4-60
(1B80)

Коэф-т компенсации управле-
ния на низкой скорости
(LoSpeed Comp Gain) Служит для установки коэффициента компенсации для улучшения качественных показателей 

при управлении нагрузками в диапазоне низких скоростей.

1,000
(0,500 - 2,000)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n4-61
(1B81)

Уровень частоты
(LoSpeed Comp Frequency 
Level) Служит для установки частоты, на которой активируются установки параметров n4-60 

[LoSpeed Comp Gain], n4-62 [Reg LoSpd Cmp Gain]. Когда выходная частота < n4-61, привод 
подстраивает крутящий момент, согласно установкам параметров n4-60 и n4-62. Обычно эту 
установку изменять не нужно.

6,00 Гц
(0,50 - 12,00 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n4-62
(1B82)

Коэф-т компенсации реген. 
управления
(Reg LoSpd Cmp Gain) Служит для установки коэффициента компенсации для улучшения качественных показателей 

при управлении регенеративными нагрузками в диапазоне низких скоростей.

1,000%
(0,500 - 2,000%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n4-63
(1B83)

Чувств-сть оценки скорости в 
диапазоне высоких скоростей
(HF SpdEstim Response) Служит для установки чувствительности при оценке скорости в диапазоне высоких скоро-

стей, где выходная частота больше или равна установке параметра n4-67 [SpEstim Gain 
SwFrequency].

1,000
(0,001 - 5,000)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n4-64
(1B84)

Чувств-сть оценки скорости в 
диапазоне низких скоростей
LF SpdEstim Response Служит для установки чувствительности при оценке скорости в диапазоне низких скоростей, 

где выходная частота больше или равна 0, и меньше установки параметра n4-67 [SpEstim Gain 
SwFrequency].

1,000
(0,001 - 5,000)
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 n4-65 Чувствительность оценки магнитного потока на высокой скорости

Если привод обнаруживает ошибку oS [Превышение скорости] в условиях без нагрузки, или если в диапа-
зоне высоких скоростей скорость не становится стабильной, увеличьте или уменьшите значение установки 
с шагом 0,05.

 n4-66 Чувствительность оценки магнитного потока на низкой скорости

Если привод обнаруживает ошибку oS [Превышение скорости] в условиях без нагрузки, или если в диапа-
зоне низких скоростей скорость не становится стабильной, увеличьте или уменьшите значение установки с 
шагом 0,05.

 n4-67 Частота переключения при оценке коэффициента усиления

Если выходная частота больше значения параметра n4-67, то привод выбирает параметры n4-63 и n4-65. 
Если выходная частота меньше значения параметра n4-67, то привод выбирает параметры n4-64 и n4-66.

 n4-68 Время задержки при оценке скорости

При наличии колебаний скорости двигателя в диапазоне высоких скоростей установите в этом параметре 
значение 0,010 с.

 n4-69 Чувствительность при управлении магнитным потоком

Если при изменении нагрузки происходит выпадение из синхронизма, то уменьшите значение установки с 
шагом 1,00.

Примечание: 
Если тяжелые нагрузки приволят к снижению скорости двигателя, увеличьте значение установки с шагом 1,00. Если это не улуч-
шило результат, увеличьте значение параметра n4-74 [Flux Control Limit] с шагом 20%.

 n4-70 Компенсация скорости на низких частотах

Эта функция повышает стабильность управления при работе на низких скоростях. Во время низкоскорост-
ных заданий без нагрузки увеличьте значение установки с шагом 0,3 Гц.

Примечание: 
Увеличение этого параметра с целью повышения стабильности задания скорости при работе на низких скоростях может снизить 
точность управления скоростью.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n4-65
(1B85)

Чувств-сть оценки потока на 
высокой скорости
(HF FlxEstim Response) Служит для установки чувствительности при оценке магнитного потока в диапазоне высоких 

скоростей, где выходная частота больше или равна установке параметра n4-67 [SpEstim Gain 
SwFrequency]. Обычно эту установку изменять не нужно.

0,90
(0,50 - 1,50)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n4-66
(1B86)

Чувств-сть оценки потока на 
низкой скорости
(LF FlxEstim Response) Служит для установки чувствительности при оценке магнитного потока в диапазоне низких 

скоростей, где выходная частота больше или равна 0, и меньше установки параметра n4-67 
[SpEstim Gain SwFrequency]. Обычно эту установку изменять не нужно.

0,90
(0,50 - 1,50)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n4-67
(1B87)

Частота переключения при 
оценке
(SpEstim Gain SwFrequency) Служит для установки частоты переключения для оценки коэффициента усиления для этих 

параметров:
n4-63 [HF SpdEstim Response]
n4-64 [LF SpdEstim Response]
n4-65 [HF FlxEstim Response]
n4-66 [LF FlxEstim Response]
Обычно эту установку изменять не нужно.

6,00 Гц
(0,00 - E1-04)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n4-68
(1B88)

Время оценки скорости
(SpEstim Filter Time Constant) Служит для установки постоянной времени первичной задержки для оценки скорости. 

Обычно эту установку изменять не нужно.

1 мс
(1 - 10 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n4-69
(1B89)

Чувств-сть управления пото-
ком
(Flux Control Response) Унифицирует управление магнитным потоком с целью снижения вибрации двигателя.

1,00
(0,00 - 60,00)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n4-70
(1B8A)

Компенсация скорости на низ-
ких частотах
(Speed Comp@LowFrequency) Служит для установки функции повышения стабильности привода при работе на низких ско-

ростях. Обычно эту установку изменять не нужно.

0,60 Гц
(0,00 - 1,50 Гц)
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 n4-71 Режим обнаружения магнитного потока

1 : Режим оценки 1
Магнитный поток оценивается по заданному напряжению.
2 : Режим оценки 2
Магнитный поток оценивается по измеренному напряжению.

 n4-72 Режим обратной связи по скорости

В векторном режиме управления AOLV вы можете использовать опциональные платы энкодера PG-B3 или 
PG-X3. Использование энкодера позволяет улучшить точность управления скоростью.

Примечание: 
• Для использования энкодера для управления приводимым механизмом в режиме управления AOLV может потребоваться 

специальная настройка привода. Обычно опциональная функция энкодера используется в режиме управления A1-02 = 3 
[CLVector].

• При установке этого параметра в 1 также необходимо установить количество импульсов на оборот энкодера в параметре F1-01 
[Enc1 Pulse Count (PPR)]. 

1 : Без энкодера
2 : С энкодером
 n4-73 Выбор режима перезапуска

Для использования этого параметра установите параметры A1-02 = 4 [AOLV] и n4-72 = 1 [Spd Fbk Mode = 
Without PG].
Параметр F1-02 [PGOpen Detection Select] служит для выбора поведения привода при обнаружении отсое-
динения энкодера. Этот параметр устанавливает режим перезапуска привода без энкодера или с энкодером 
при обнаружении приводом ошибки обрыва обратной связи от экодера PGo.

Примечание: 
• Для использования этого параметра необходима опциональная плата энкодера PG-B3. При использовании платы энкодера PG-

X3 устанавливать этот параметр не нужно.
• Если привод обнаруживает ошибку обрыва обратной связи PGo, выключите питание привода и проверьте подключение энко-

дера.
1 : Без энкодера
2 : С энкодером
 n4-74 Предел управления магнитным потоком

Если крутящий момент не является достаточным из-за возрастания нагрузки свыше 100%, увеличьте значе-
ние установки с шагом 20%. При слишком высокой установке может возникнуть перевозбуждение, что при-
ведет к перегреву двигателя.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n4-71
(1B8B)

Режим обнаружения потока
(Flux Detect Method) Выбор режима оценки магнитного потока.

1
(1, 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n4-72
(1B8C)

Режим обратной связи по ско-
рости
(Spd Fbk Mode) Служит для установки требования к опции энкодера в режиме управления A1-02 = 4 [AOLV].

1
(1, 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n4-73
(1B8D)

Выбор режима перезапуска
(PGO Recover Selection) Служит для установки режима перезапуска без энкодера и с энкодером при отключении энко-

дера.

1
(1, 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n4-74
(1B8E)

Предел управления потоком
(Flux Control Limit) Служит для установки уровня управления для выходного сигнала контура управления пото-

ком.

160%
(100 - 500%)
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 n5: ПАРАМЕТРЫ РЕЖИМА УПРАВЛЕНИЯ С УПРЕЖДЕНИЕМ
Функция управления с упреждением увеличивает чувствительность при отработке разгона и замедления 
согласно заданию скорости.
При использовании управления с упреждением для механизмов с низкой жесткостью, где возможно нали-
чие рыскания и вибрации, или для механизмов с высокой инерцией увеличьте значения, установленные в 
параметрах C5-01 [ASR PGain 1] и C5-03 [ASR PGain 2]. Использование этой функции также помогает пре-
дотвратить перерегулирование в векторном режиме управления по замкнутому контуру CLV. Подробнее см. 
на Рисунке 12.141. Подробнее о параметрах управления с упреждением см. на Рисунке 12.142.
Для активации управления с упреждением установите один из следующих режимов управления A1-02:
• 3: CLVector 
• 4: Adv OLVector 
• 6: PM AOLVector 
• 7: PM CLVector 

Примечание: 
• Нельзя использовать управление с упреждением для повышения отклика по скорости в применениях, в которых возможно воз-

действие внешней нагрузки при работе на постоянной скорости.
• При использовании функции управления распределением нагрузки Droop выключите управление с упреждением, установив 

параметр n5-01 = 0 [FF Control Selection = Disabled].
• Вы не можете использовать управление с упреждением с двигателем 2.

Рисунок 12.141 Подавление перерегулирования посредством управления с упреждением

Рисунок 12.142 Настройка управления с упреждением

 Перед использованием управления с упреждением
Перед использованием управления с упреждением выполните одну из следующих процедур.
• Выполните Автонастройку для установки параметров двигателя.
• При невозможности выполнить Автонастройку введите параметры двигателя вручную, используя инфор-

мацию с паспортной таблички или протокола испытаний двигателя. Для асинхронных двигателей устано-
вите параметры группы E2. Для двигателей PM установите параметры группы E5.

• Отдельно установите параметры группы C5 для регулировки контура управления скоростью (ASR).
• Если вы можете присоединить двигатель к приводимому механизму и вращать его во время автона-

стройки, выполните настройку инерции.
• Привод автоматически отрегулирует параметры управления с упреждением во время настройки инерции.
• При невозможности выполнить настройку инерции обратитесь к рисунку Рисунок 12.142 и индивиду-

ально установите параметры управления с упреждением.

n5-02

n5-03 C5-06

L7-xx
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 n5-01 Выбор управления с упреждением

0 : Деактивирована
1 : Активирована
 n5-02 Время разгона для инерции двигателя

При невозможности выполнить настройку инерции рассчитайте время разгона, как показано ниже, или 
измерьте время разгона двигателя и установите полученное значение в параметр n5-02.

Расчет времени разгона двигателя 
Для расчета времени разгона двигателя используйте следующую формулу:

JMotor = Момент инерции двигателя (кгм2)

nrated = Номинальная скорость двигателя (мин-1, об/мин)
Trated = Номинальный крутящий момент двигателя (Нм)
Для расчета времени разгона двигателя можете использовать также следующую формулу:

frated = Номинальная частота двигателя (Гц)
P = Число полюсов двигателя

Расчет времени разгона двигателя 
Для расчета времени разгона двигателя используйте следующую процедуру:
1. Установите режим управления в параметре A1-02 [Control Method].
2. Отстыкуйте двигатель от нагрузки.
3. Запустите Автонастройку для установки параметров двигателя. 

При невозможности выполнить Автонастройку введите параметры двигателя вручную, используя 
информацию с паспортной таблички или протокола испытаний двигателя. Для асинхронных двигателей 
установите параметры группы E2. Для двигателей PM установите параметры группы E5.

4. Установите параметры автоматического регулятора скорости C5.
5. Установите параметр C1-01 [Accel Time 1] = 0. 
6. Установите параметр L7-01 [FW Torque Limit] в 100%. 
7. Установите в задании частоты значение, равное номинальной скорости двигателя.
8. Измерьте длительность времени, за которое двигатель достигает номинальной скорости. 

Откройте на дисплее параметр монитора U1-05 [Скорость двигателя] и подайте команду хода Run 
(прямой ход).

9. Остановите двигатель.
10. Установите в параметре n5-02 измеренное время разгона двигателя.
Сбросьте все параметры, которые вы изменили, к их предыдущим значениям.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n5-01
(05B0)

Выбор управления с упрежде-
нием
(FF Control Selection) Служит для установки функции управления с упреждением.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n5-02
(05B1)

Время разгона для инерции 
двигателя
(Mot Inertia Acceleration Time) Служит для установки промежутка времени, необходимого для разгона одиночного двигателя 

из состояния останова до максимальной частоты при номинальном крутящем моменте. При 
выполнении Автонастройки инерции время разгона двигателя устанавливается автоматиче-
ски.

Определяется параметрами 
C6-01, E5-01 и o2-04

(0,001 - 10,000 с)
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 n5-03 Коэффициент усиления управления с упреждением

При невозможности выполнить настройку инерции используйте для установки параметра n5-03 следую-
щую процедуру:
1. Установите параметр n5-02 [Mot Inertia Acceleration Time].
2. Присоедините двигатель к нагрузке.
3. Установите параметр C1-01 [Accel Time 1] = 0.
4. Используйте параметры с L7-01 по L7-04 [FW Torque Limit - RV Reg. TrqLimit] для установки ожидае-

мых предельных уровней крутящего момента при пробном пуске.
5. Установите задание частоты, соответствующее диапазону высоких скоростей механизма.
6. Измерьте длительность времени, за которое двигатель достигает заданной скорости. 

Откройте на дисплее параметр монитора U1-05 [Скорость двигателя] и подайте команду хода Run 
(прямой ход).

7. Остановите двигатель.
8. Установите в параметре n5-03 значение, рассчитанное по следующей формуле.

• taccel = Время разгона (с)
• frated = Номинальная частота двигателя (Гц) 
• TLim_Test = Предел крутящего момента при пробном пуске (%) 
• fref_Test = Задание частоты при пробном пуске (Гц)

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Приводимый механизм может внезапно разогнаться. Не 
используйте эту функцию при настройке привода на механизме, в котором резкий разгон недопустим. Невыполне-
ние этого требования может привести к смерти или серьезной травме.

Сбросьте все параметры, которые вы изменили, к их предыдущим значениям.
Примечание: 
• Если реакция на задание скорости замедлилась, увеличьте значение установки. 
• При следующих условиях уменьшайте значение установки:

– При наличии перерегулирования скорости.
– При выводе отрицательного задания момента при завершении разгона.

 n5-04 Частота отклика по скорости

 n6: ПАРАМЕТРЫ ОНЛАЙН НАСТРОЙКИ
Параметры группы n6 используются для установки функции онлайн-настройки по межфазному сопротив-
лению двигателя.
Онлайн-настройка по межфазному сопротивлению двигателя используется для предотвращения ухудшения 
точности управления скоростью при колебаниях температуры и предотвращения остановки двигателя из-за 
недостаточного момента.

 n6-01 Частота отклика по скорости

0 : Деактивирована

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n5-03
(05B2)

Усиление управления с упре-
ждением
(FF Control Gain) Служит для установки соотношения между инерцией нагрузки и инерцией двигателя. При 

выполнении Автонастройки инерции коэффициент усиления управления с упреждением уста-
навливается автоматически.

1,00
(0,00 - 100,00)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n5-04
(05B3)
ХОД

Эксперт

Частота отклика по скорости
(Speed Response Frequency) Служит для установки частоты отклика для задания скорости. Обычно эту установку изме-

нять не нужно.

Определяется параметром 
A1-02

(0,00 - 500,00 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n6-01
(0570)

Режим онлайн настройки
(Online Tune Selection) Служит для выбора режима онлайн настройки, используемого для векторного режима управ-

ления по разомкнутому контуру OLV.

0
(0 - 2)
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1 : Настройка межфазного сопротивления
Привод регулирует межфазное сопротивление во время хода. Эта процедура применима для значений ско-
рости 6 Гц и менее. Она также служит для регулировки значения сопротивления двигателя с целью повы-
шения перегрузочной способности в диапазоне низки скоростей.
2 : Регулировка напряжения
Привод регулирует выходное напряжение во время хода с целью повышения перегрузочной способности и 
снижения влияния высоких температур на точность скорости.

Примечание: 
Установка 2 доступна только при установке параметра b8-01 = 0 [eSave Ctrl Selection = Disabled]. 

 n6-05 Коэффициент компенсации для онлайн настройки

При использовании двигателя с большой постоянной времени вторичной цепи уменьшите значение уста-
новки.
Если привод обнаруживает ошибку oL1 [Перегрузка двигателя], увеличьте значение установки с шагом 0,1.

 n6-11 Чувствительность настройки по сопротивлению

 n7: ПАРАМЕТРЫ НАСТРОЙКИ ДЛЯ ПРОСТОГО ВЕКТОРНОГО УПРАВЛЕНИЯ
Параметры группы n7 служат для специальной настройки простого векторного управления.

 n7-01 Коэффициент демпфирования на низких скоростях

Примечание: 
• При возникновении колебаний в диапазоне низких скоростей, увеличьте время разгона или увеличьте значение установки 

этого параметра с шагом 0,5.
• Для получения пускового крутящего момента посредством установки параметра C4-01 [Trq Comp Gain], уменьшите значение 

установки с шагом 0,3.

 n7-05 Коэффициент ответа на изменение нагрузки

Примечание: 
Для улучшения отслеживания именений нагрузки, увеличьте значение установки с шагом в 5 единиц. Если при снижении 
нагрузки возникают колебания, уменьшите значение установки с шагом в 5 единиц.

 n7-07 Коэффициент расчета скорости 1

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n6-05
(05C7)

Эксперт

Коэффициент компенсации 
для онлайн настройки
(Online Tune Gain) Служит для установки коэффициента компенсации для режима автонастройки по напряже-

нию n6-01 = 2 [Online Tune Selection = VoltageAdjustment]. Обычно эту установку изменять не 
нужно.

1,0
(0,1 - 50,0)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n6-11
(1B56)

Эксперт

Чувствительность настройки 
по сопротивлению
(Online Resist Tuning) Служит для установки чувствительности для онлайн настройки по межфазному сопротивле-

нию. Для активации функции установите приблизительное значение к 1,000. При установке 
значения 0,000 функция деактивируется.

0,000
(0,000 - 1,000)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n7-01
(3111)

Эксперт

Коэф-т демпфирования на 
низких скоростях
(LoFreq Damping Gain) Служит для установки коэффициента подавления колебаний в диапазоне низких скоростей.

1,0
(0,1 - 10,0)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n7-05
(3115)

Эксперт

Коэф-т ответа на изменение 
нагрузки
(TrqCtrl Response Gain) Служит для установки коэффициента реакции на изменение нагрузки.

1,00
(0,10 - 10,00)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n7-07
(3117)

Эксперт

Коэф-т расчета скорости 1
(Speed Calc.Gain1) Служит для установки коэффициента расчета скорости при обычной работе. Обычно эту уста-

новку изменять не нужно.

15,0 Гц
(1,0 - 50,0 Гц)
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 n7-08 Коэффициент расчета скорости 2

Примечание: 
Увеличение значения установки позволит выполнять поиск скорости двигателя, вращающегося с высокой частотой. При слиш-
ком высокой установке расчетная скорость будет колебаться и перезапуск не будет удачным. В этом случае уменьшите значение 
установки.

 n7-10 Скорость при вхождении в синхронизм

Примечание: 
• Значение параметра n7-10 устанавливает уровень скорости, ниже которого активен параметр n8-51 [Ac/Dec Pull-In Current]. На 

скоростях выше значения параметра n7-10 активен параметр b8-01 [eSave Ctrl Selection].
• Если при работе в диапазоне низких скоростей возрастают колебания, увеличьте значение установки.
• Если при работе в диапазоне низких скоростей приоритетным является энергосбережение, уменьшите значение установки. 

 n7-17 Компенсация температуры для сопротивления двигателя

1 : Деактивирована
2 : Активирована (1 раз)
3 : Активирована (каждый раз)

Примечание: 
• При выборе установок 2 и 3 регулировка времени может привести к задержке перед запуском.
• При выборе установок 2 и 3 привод может установить значение межфазного сопротивления E9-10 [Motor L-L Resistance]. 
• Если температура будет изменяться при запуске, используйте установку 3.
• Для уменьшения времени запуска установите этот параметр в 1, затем выполните настройку межфазного сопротивления.
• При пуске из состояния останова самовыбегом установите этот параметр в 1, затем выполните настройку межфазного сопро-

тивления.

 n8: ПАРАМЕТРЫ НАСТРОЙКИ УПРАВЛЕНИЯ ДВИГАТЕЛЯМИ PM
Параметры группы n8 используются для регулировки при управлении двигателями с постоянными магни-
тами PM.

 n8-01 Ток обнаружения позиции ротора

Привод использует значение расчетного тока начальной позиции ротора для определения начальной пози-
ции ротора.
Если на паспортной табличке двигателя указана характеристика “Si”, то используйте это значение.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n7-08
(3118)

Эксперт

Коэф-т расчета скорости 2
(Speed Calc.Gain2) Служит для установки коэффициента расчета скорости во время поиска скорости.

25,0 Гц
(1,0 - 50,0 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n7-10
(311A)

Эксперт

Скорость при вхождении в 
синхронизм
(Pull-in SwitchSpeed) Служит для установки диапазона скорости, пропорционального номинальной частоте, для 

активации команд тока вхождения в синхронизм.

10,0%
(0,0 - 100,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n7-17
(3122)

Компенсация температуры
(Resist.Temp. Compensation) Служит для установки функции для корректировки изменений сопротивления двигателя, 

вызванных перепадами температуры.

2
(1 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-01
(0540)

Эксперт

Ток обнаружения позиции 
ротора
(PolPos Detection Current) Служит для установки расчетного тока начальной позиции ротора в процентах от номиналь-

ного тока двигателя PM E5-03 [PM Mot Rated Current (FLA)]. Обычно эту установку изменять 
не нужно.

50%
(0 - 100%)
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 n8-02 Ток выравнивания полюса

Привод использует ток приведения полюса для выравнивания ротора после определения его начальной 
позиции. При увеличении значения этого параметра пусковой крутящий момент также увеличивается.
• Если двигатель не отслеживается правильно во время притягивания полюса, увеличьте значение с шагом 

10%. При установке слишком высокого значения, привод обнаружит ошибку oL2 [Перегрузка привода].
• Если во время притяжения полюса возникают колебания двигателя, уменьшите значение с шагом 10%.

Примечание: 
Для использования этой функции установите режим управления A1-02 = 7 [PM CLV] и выполните Автонастройку с вращением 
и настройку смещения импульса Z.

 n8-03 Время начального тока

Служит для установки длительности тока приведения при обнаружении приводом магнитного полюса 
ротора двигателя.

Примечание: 
При возникновении колебаний во время приведения полюса увеличьте значение с шагом 0,5 с. При слишком высоком значении 
привод может обнаружить ошибку oL2 [Перегрузка привода].

 n8-04 Время выравнивания полюса

Служит для установки длительности протекания тока приведения при обнаружении приводом магнитного 
полюса ротора двигателя.

Примечание:
При возникновении колебаний во время приведения полюса увеличьте значение с шагом 0,5 с. При слишком высоком значении 
привод может обнаружить ошибку oL2 [Перегрузка привода].

 n8-11 Коэффициент расчета при оценке скорости 2

Примечание:
При установке параметра n8-72 = 1 [Spd Obs. Method Selection = Method 1], значением по умолчанию будет значение 50,0 для 
приводов моделей 4031 и мощнее. При установке параметра n8-72 = 2 [Method 2], значением по умолчанию будет значение 30,0 
для приводов до модели 4023.

 n8-14 Коэффициент компенсации полюса 3

 n8-15 Коэффициент компенсации полюса 4

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-02
(0541)

Эксперт

Ток выравнивания полюса
(Pole Align Current Level) Служит для установки величины тока для первоначального позиционирования ротора в про-

центах от номинального тока двигателя. Обычно эту установку изменять не нужно.

80%
(0 - 150%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-03
(0542)

Время начального тока
(Current Start Time) Служит для установки промежутка времени начального тока, используемого для настройки 

смещения импульса Z. Обычно эту установку изменять не нужно.

1,5 с
(1,5 - 5,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-04
(0543)

Эксперт

Время выравнивания полюса
(Pole Align Time) Служит для установки промежутка времени приведения ротора, используемого для настройки 

смещения импульса Z. Обычно эту установку изменять не нужно.

1,5 с
(1,5 - 5,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-11
(054A)

Коэф-т расчета при оценке 
скорости 2
(Observ.Calc Gain2) Служит для установки коэффициента для оценки скорости. Обычно эту установку изменять 

не нужно.

Определяется параметром 
n8-72

(0,0 - 1000,0)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-14
(054D)

Эксперт

Коэф-т компенсации полюса 3
(Polar Comp Gain3) Служит для установки коэффициента для оценки скорости. Обычно эту установку изменять 

не нужно.

2,000
(0,000 - 20,000)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-15
(054E)

Эксперт

Коэф-т компенсации полюса 4
(Polar Comp Gain4) Служит для установки коэффициента для оценки скорости. Обычно эту установку изменять 

не нужно.

2,000
(0,000 - 20,000)
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 n8-21 Коэффициент противоЭДС двигателя (Ke)

 n8-35 Выбор способа определения начального положения ротора

В режиме управления A1-02 = 7 [PM CLV], обнаружение начального магнитного полюса двигателя исполь-
зуется непосредственно после включения питания привода. Далее привод использует для расчета позиции 
ротора сигнал с энкодера и сохраняет значение до перезапуска питания привода.
1 : Ток вхождения в синхронизм
Для запуска ротора используется ток вхождения в синхронизм.
2 : Возбуждение током высокой частоты
Для определения позиции ротора используется возбуждение током высокой частотой. При такой установке 
возможно появление громкого звука возбуждения при пуске двигателя.
3 : Возбуждение импульсным током
Для определения позиции ротора используется возбуждение импульсным током.

Примечание:
• При использовании двигателя SPM установите в этом параметре значение 1. При использовании двигателей IPM могут быть 

выбраны значения с 1 по 3.
• При неправильном определении направления полярности возможно вращение двигателя в направлении, противоположном 

команде хода Run.

 n8-36 Частота возбуждения

Этот параметр рассчитывается автоматически при выполнении Автонастройки с вращением двигателя PM 
и Стационарной настройки двигателя PM.

 n8-37 Амплитуда напряжения возбуждения

Для активации этого параметра установите параметр n8-57 = 1 [High-Freq Injection = Enabled]. Этот пара-
метр рассчитывается автоматически при выполнении Автонастройки или Автонастройки с вращением.

Примечание:
Привод автоматически сбрасывает этот параметр при изменении несущей частоты C6-02. Установите требуемую несущую 
частоту и затем выполните Автонастройку.

 n8-41 Коэффициент возбуждения током высокой частоты

Примечание: 
Для активации этого параметра установите параметры n8-57 = 1 [High-Freq Injection = Enabled] или n8-35 = 2 [InitRotorPos 
Selection = HiFreq Injection].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-21
(0554)

Эксперт

Коэф-т противоЭДС двига-
теля
(Mot Back-EMF (Ke) Gain) Служит для установки коэффициента для оценки скорости. Обычно эту установку изменять 

не нужно.

0,90
(0,80 - 1,00)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-35
(0562)

Выбор способа определения 
начального положения ротора
(InitRotorPos Selection) Служит для выбора способа определения приводом начального положения ротора.

Определяется параметром 
A1-02
(1 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-36
(0563)

Частота возбуждения
(HFI Signal Frequency) Служит для установки частоты возбуждения при возбуждении током высокой частоты.

500 Гц
(200 - 5000 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-37
(0564)

Эксперт

Амплитуда напряжения воз-
буждения
(HFI Voltage Amplitude Level) Служит для установки амплитуды возбуждения током высокой частоты в процентах от напря-

жения 400В для приводов класса 400 В. Обычно эту установку изменять не нужно.

20,0%
(0,0 - 50,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-41
(0568)

Эксперт

Коэф-т пропорц. возбужд. 
током
(HFI PoleDet Pgain) Служит для установки пропорционального коэффициента для оценки скорости при возбужде-

нии током высокой частоты. Обычно эту установку изменять не нужно.

3,0
(1,0 - 100,0)
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 n8-42 Время интегрирования возбуждения током высокой частоты

Примечание: 
Для активации этого параметра установите параметры n8-57 = 1 [High-Freq Injection = Enabled] или n8-35 = 2 [InitRotorPos 
Selection = HiFreq Injection].

 n8-45 Коэффициент передачи контура стабилизации скорости

Регулируйте этот параметр в следующих условиях:
• При возникновении вибрации и рыскания увеличьте значение установки с шагом 0,05.
• В случае неудовлетворительной чувствительности по крутящему моменту и скорости уменьшайте значе-

ние установки с шагом 0,05 и контролируйте реакцию привода.

 n8-47 Постоянная времени компенсации тока вхождения в синхронизм

Регулируйте этот параметр в следующих условиях:
• Если время для приведения в соответствие заданного значения тока приведения в синхронизм с целевым 

значением слишком велико, увеличьте значение установки.
• При возникновении вибрации или рыскания, уменьшите значение установки с шагом 0,2.
• Если при работе на постоянной скорости двигатель останавливается, уменьшите значение установки с 

шагом 0,2.

 n8-48 Ток вхождения в синхронизм (для двигателей PM)

Регулируйте этот параметр в следующих ситуациях:
• Если при перемещении небольшой нагрузки с постоянной скоростью возникает слишком большой ток, 

слегка уменьшите это значение.
• Если при работе на постоянной скорости возникает рыскание или вибрация, увеличивайте значение уста-

новки с шагом 5%.
• Если при работе на постоянной скорости двигатель останавливается, увеличивайте значение установки с 

шагом 5%.

 n8-49 Опорный ток при большой нагрузке

При использовании двигателя IPM вы можете использовать реактивный крутящий момент двигателя для 
повышения эффективности его работы и энергосбережения.
При использовании двигателя SPN установите этот параметр в 0.
Регулируйте этот параметр в следующих условиях:
• Если нагрузка велика или вращение двигателя нестабильно, уменьшите значение установки.
• При изменении параметров группы E5: НАСТРОЙКИ ДВИГАТЕЛЯ PM, установите параметр n8-49 = 0, а 

затем заново его отрегулируйте.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-42
(0569)

Эксперт

Время интегрир. возбужд. 
током
(HFI PoleDet iTime) Служит для установки коэффициента подавления пульсаций для оценки скорости при возбуж-

дении током высокой частоты. Обычно эту установку изменять не нужно.

1,0
(0,1 - 5,0)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-45
(0538)

Коэффициент передачи кон-
тура стабилизации скорости
(SpdFbck Det.Gain) Служит для установки коэффициента передачи внутреннего контура обратной связи по скоро-

сти. Обычно эту установку изменять не нужно.

0,80
(0,00 - 10,00)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-47
(053A)

Постоянная времени компен-
сации тока вхождения в син-
хронизм
(Pull-In Comp.Time Constant)

Служит для установки постоянной времени, используемой приводом для приведения в соот-
ветствие заданного значения тока приведения в синхронизм и фактического значения тока. 
Обычно эту установку изменять не нужно.

5,0 с
(0,0 - 100,0 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-48
(053B)

Ток вхождения в синхронизм
(Pull-In Current (для двигате-
лей PM)) Служит для установки опорного тока по оси d при работе без нагрузки с постоянной скоро-

стью вращения в процентах от номинального тока двигателя E5-03 [PM Mot Rated Current 
(FLA)].

30%
(20 - 200%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-49
(053C)

Эксперт

Опорный ток при большой 
нагрузке
(Heavy Load Id Current) Служит для установки опорного тока по оси d при вращении тяжелой нагрузки с постоянной 

скоростью в процентах от номинального тока двигателя E5-03 [PM Mot Rated Current (FLA)]. 
Обычно эту установку изменять не нужно.

Определяется параметром 
E5-01 (-200,0 - 0,0%)
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 n8-51 Ток вхождения в синхронизм во время разгона/замедления

Регулируйте этот параметр в следующих условиях:
• При нарушении плавности работы двигателя из-за большой нагрузки, увеличьте значение установки с 

шагом 5%.
• При возрастании тока во время разгона уменьшите значение установки.

Примечание: 
В режиме управления A1-02 = 8 [EZV] этот параметр всегда будет действовать для диапазонов скорости ниже установки параме-
тра n7-10 [Скорость при вхождении в синхронизм].

 n8-54 Время для компенсации ошибки напряжения

Регулируйте этот параметр в следующих условиях:
• При возникновении колебаний при запуске увеличьте значение установки.
• При возникновении эффекта рыскания при работе на низкой скорости увеличьте значение установки. 
• Если при быстрых изменениях нагрузки возникает рыскание, увеличьте значение установки с шагом 0,1. 

Если рыскание устранить не удается, установите параметр n8-51 [Ac/Dec Pull-In Current] в 0% и устано-
вите параметр n8-54 в 0,00 с для выключения компенсации ошибок напряжения.

 n8-55 Инерция нагрузки

Регулируйте этот параметр в следующих условиях:
• При неудовлетворительном ответе по крутящему моменту и по скорости, постепенно увеличивайте уста-

новку.
• Если двигатель не запускается плавно, постепенно увеличивайте установку. 
• Если при работе на постоянной скорости двигатель останавливается, постепенно увеличивайте уста-

новку.
• При возникновении вибрации или рыскания уменьшите значение установки.

Примечание: 
• При слишком низком значении установки привод обнаружит ошибку выпадения из синхронизма STPo [Motor Step-Out 

Detected]. 
• При использовании одного двигателя или более одного двигателя на низкой инерции и высоком значении этой установки воз-

можно возникновение вибрации двигателя.
1 : <1:10 
Используйте эту установку в следующих условиях:
• Когда соотношение между инерцией двигателя и инерцией нагрузки меньше 1:10.
• При наличии больших пульсаций тока.
2 : 1:10-1:30 
Используйте эту установку в следующих условиях:
• Когда соотношение между инерцией двигателя и инерцией нагрузки располагается приблизительно 

между 1:10 и 1:30
• Когда параметр n8-55 = 0 и привод обнаруживает ошибку STPo из-за ударной нагрузки или внезапного 

разгона/замедления.
3 : 1:30-1:50 
Используйте эту установку в следующих условиях:
• Когда соотношение между инерцией двигателя и инерцией нагрузки располагается приблизительно 

между 1:30 и 1:50
• Когда параметр n8-55 = 1 и привод обнаруживает ошибку STPo из-за ударной нагрузки или внезапного 

разгона/замедления.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-51
(053E)

Ток вхождения в синхронизм 
во время разгона / замедления
(Ac/Dec Pull-In Current) Служит для установки тока вхождения в синхронизм, протекающего во время разгона/замед-

ления, в процентах от номинального тока двигателя E5-03 [PM Mot Rated Current (FLA)].

Определяется параметром 
A1-02

(0 - 200%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-54
(056D)

Эксперт

Время для компенсации 
ошибки напряжения
(Volt-Err Compensation Time) Служит для установки постоянной времени, используемой приводом для компенсации оши-

бок напряжения.

1,00 с
(0,00 - 10,00 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-55
(056E)

Инерция нагрузки
(Load Inertia) Служит для установки соотношения между инерцией двигателя и инерцией нагрузки.

1
(1 - 4)
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4 : >1:50 
Используйте эту установку в следующих условиях:
• Когда соотношение между инерцией двигателя и инерцией нагрузки превышает 1:50
• Когда параметр n8-55 = 2 и привод обнаруживает ошибку STPo из-за ударной нагрузки или внезапного 

разгона/замедления.

 n8-57 Возбуждение током высокой частоты

Примечание: 
• При возбуждении током высокой частоты двигатель будет издавать звук возбуждения.
• При использовании управления нулевой скоростью установите параметр E1-09 [Min Output Frequency] = 0,0.

0 : Деактивирована
Используйте эту установку с двигателями SPM. Диапазон управления скоростью приблизительно состав-
ляет 1:20.
При установке n8-57 = 0, невозможно установить параметр E1-09 [Min Output Frequency]  1/20 значения 
параметра E1-06 [Base Frequency].
1 : Активирована
Используйте эту установку с двигателями IPM. Диапазон управления скоростью изменяется на 1:100 для 
более точного определения скорости.

 n8-62 Предел выходного напряжения

Установите в этом параметре значение, меньшее входного напряжения питания.

 n8-65 Коэффициент передачи контура стабилизации скорости для предотвраще-
ния повышенного напряжения

Регулируйте этот параметр в следующих условиях:
• Если при использовании функции подавления перенапряжения возникает резонанс или рыскание, уве-

личьте значение установки. 
• Если при использовании функции подавления перенапряжения реакция двигателя снижается, уменьшите 

значение установки с шагом 0,05.

 n8-69 Пропорциональный коэффициент оценки скорости

 n8-72 Режим оценки скорости

1 : Режим 1
2 : Режим 2

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-57
(0574)

Возбуждение током высокой 
частоты
(High-Freq Injection) Служит для активации функции обнаружения скорости двигателя посредством возбуждения 

током высокой частоты.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-62
(057D)

Эксперт

Предел выходного напряже-
ния
(Output Volt Limit Level) Служит для установки предельного выходного напряжения для предотвращения перемагни-

чивания. Обычно эту установку изменять не нужно.

Класс 400 В: 400,0 В
(Класс 400 В: 0,0 - 460,0 В)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-65
(065C)

Эксперт

Коэффициент передачи кон-
тура стабилизации скорости 
для предотвращения повы-
шенного напряжения
(SpdFbk Gain@OV 
Suppression)

Служит для установки коэффициента передачи внутреннего контура обратной связи по скоро-
сти при работе функции защиты от повышенного напряжения. Обычно эту установку изме-
нять не нужно.

1,50
(0,00 - 10,00)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-69
(065D)

Эксперт

П коэф-т оценки скорости
(Spd Obs. P Gain Control) Служит для установки коэффициента, используемого приводом для оценки скорости. Обычно 

эту установку изменять не нужно.

1,00
(0,00 - 20,00)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-72
(0655)

Эксперт

Режим оценки скорости
(Spd Obs. Method Selection) Служит для выбора режима оценки скорости. Обычно эту установку изменять не нужно.

2
(1, 2)
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 n8-74 Уровень тока легкой нагрузки

Примечание: 
• При установке в параметре n8-74 значения большего, чем в параметре n8-75 [Mid Load Iq Level (Low)], привод обнаружит 

ошибку выбора параметра oPE08 [Parameter Selection Error]. 
• Изменения между параметрами n8-74 и n8-75 и между уровнями тока вхождения в синхронизм с n8-48 по n8-78 [Mid Load Id 

Current] осуществляются линейно. 

 n8-75 Уровень тока средней нагрузки

Примечание: 
• При установке в параметре n8-74 [Light Load Iq Level] значения большего, чем в параметре n8-75, привод обнаружит ошибку 

выбора параметра oPE08 [Parameter Selection Error].
• Изменения между параметрами n8-74 и n8-75 и между уровнями тока вхождения в синхронизм с n8-48 по n8-78 [Mid Load Id 

Current] осуществляются линейно. 

 n8-77 Уровень тока тяжелой нагрузки

Примечание: 
Изменения между параметрами  n8-75 [Mid Load Iq Level (Low)] и n8-77 и между уровнями тока вхождения в синхронизм с n8-78 
[Mid Load Id Current] по n8-49 [Heavy Load Id Current] осуществляются линейно 

 n8-78 Опорный ток для средней нагрузки

 n8-79 Ток вхождения в синхронизм во время замедления

Если при замедлении возникает перегрузка по току, медленно уменьшайте установку с шагом 5%.
Примечание:
При установке n8-79 = 0, привод будет использовать значение из параметра n8-51 [Ac/Dec Pull-In Current].

 n8-84 Ток обнаружения полюса

При использовании двигателя Yaskawa, на паспортной табличке которого указано значение “Si”, установите 
в этом параметре значение, равное Si × 2.

Определение полярности магнитных полюсов
При первом запуске в режиме управления A1-02 = 7 [PM CLV] привод оценивает магнитные полюса и опре-
деляет их полярность.
Проверьте монитор U6-57 [PoleDis IdDifVal], чтобы убедиться, что привод правильно определил поляр-
ность магнитных полюсов.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-74
(05C3)

Эксперт

Уровень тока легкой нагрузки
(Light Load Iq Level) Установите в параметре n8-48 [Pull-In Current (for PM Motors)] применяемый уровень тока 

нагрузки (тока по оси q).

30%
(0 - 255%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-75
(05C4)

Эксперт

Уровень тока средней 
нагрузки
(Mid Load Iq Level (Low)) Установите в параметре n8-78 [Mid Load Id Current] в качестве применяемый уровень тока 

нагрузки (тока по оси q).

50%
(0 - 255%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-77
(05CE)

Эксперт

Уровень тока тяжелой 
нагрузки
(Hvy Load Iq Level) Установите в параметре n8-49 [Heavy Load Id Current] применяемый уровень тока нагрузки 

(тока по оси q).

90%
(0 - 255%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-78
(05F4)

Эксперт

Опорный ток для средней 
нагрузки
(Mid Load Id Current) Служит для установки уровня тока вхождения в синхронизм для среднего диапазона нагрузок.

0%
(0 - 255%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-79
(05FE)

Ток вхождения в синхронизм 
во время замедления
(Pull-In Curr@Deceleration) Служит для установки тока вхождения в синхронизм, допустимого во время замедления, в 

процентах от номинального тока двигателя.

0%
(0 - 200%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-84
(02D3)

Эксперт

Ток обнаружения полюса
(Polarity Det Current) Служит для установки тока, используемого приводом для оценки начального магнитного 

полюса двигателя, в процентах от номинального тока двигателя E5-03 [PM Mot Rated Current 
(FLA)]

100%
(0 - 150%)
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При выполнении Стационарной автонастройки или Автонастройки с вращением привод устанавливает этот 
параметр автоматически.
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Перед подачей команды хода Run убедитесь, что поляр-
ность определена правильно. При неправильном определении полярности привод может начать вращаться в 
направлении, противоположном команде хода Run. Несоблюдение этого требования может привести к смерти или 
серьезной травме.

 n8-94 Режим оценки потока

1 : Плавный пуск
2 : Обратная связь по скорости
Для активации этого параметра установите параметр n8-57 = 1 [High-Freq Injection = Enabled]. Этот пара-
метр увеличивает стабильность при внезапном изменении скорости или нагрузки, например, при быстром 
разгоне/замедлении или при ударных нагрузках.

 n8-95 Время оценки потока

Примечание: 
Этот параметр активируется при установке параметра n8-94 = 2 [FluxPos Est.Method = Speed Feedback]. 

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-94
(012D)

Эксперт

Режим оценки потока
(FluxPos Est.Method) Служит для установки критерия, используемого приводом для обнаружения изменений скоро-

сти или нагрузки. Обычно эту установку изменять не нужно.

Определяется параметром 
d5-01
(1, 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

n8-95
(012E)

Эксперт

Время оценки потока
(FluxPos Est.Filter Time) Служит для установки постоянной времени фильтра, используемой для определения критерия 

распознавания изменения скорости и нагрузки. Обычно эту установку изменять не нужно.

30 мс
(0 - 100 мс)
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12.10 o: ПАРАМЕТРЫ КЛАВИАТУРЫ
Параметры группы o служат для настройки функций клавиатуры.

Примечание: 
Параметры, указанные в таблице 12.56 не могут быть установлены при использовании опциональной светодиодной клавиатуры.

Таблица 12.56 Параметры, которые не устанавливаются для опциональной светодиодной клавиатуры

 o1: ПАРАМЕТРЫ ДИСПЛЕЯ КЛАВИАТУРЫ
Параметры группы o1 служат для выбора параметров, отображаемых на начальном экране дисплея клавиа-
туры, и для настройки единиц установки и отображения параметров. Этим параметры также используются 
для регулировки подсветки и контрастности ЖК-дисплея.

 Формат отображения главного экрана 
С помощью параметра o1-40 [Режим отображения главного экрана] выбирается, какой из мониторов 
будет отображаться на главном экране. Для отображения на главном экране вы можете выбрать числовое 
значение или один из трех форматов дисплеев:

Дисплей в виде гистограммы

Дисплей в виде аналогового стрелочного прибора

Параметр Наименование Параметр Наименование

o1-05 Регулировка контрастности ЖК-дисплея o3-04 Выбор памяти для копирования

o1-24 - o1-35 Пользовательские мониторы 1-12 o3-05 Выбор элементов для копирования

o1-36 Яркость подсветки ЖК-дисплея o3-06 Автоматическое сохранение параметров

o1-37 Автовыключение подсветки ЖК-дисплея o3-07 Интервал автосохранения

o1-38 Задержка на выключение подсветки ЖК-дисплея o4-22 Формат времени

o1-39 Отображения начального экрана o4-23 Формат даты

o1-40 Режим отображения главного экрана o5-01 Функция регистрации данных

o1-41 - o1-46 Настройки отображения мониторов 1-3 o5-02 Время выборки данных

o1-47 - o1-51 Настройки отображения графиков тренда 1 или 2 o5-03 - o5-12 Данные монитора журнала 1-10

o1-55 - o1-56 Настройки отображения стрелочных приборов

A - Ux-xx
o1-24 o1-25 o1-26

B -
o1-41 o1-43 o1-45

o1-42 o1-44 o1-46

A - Ux-xx
o1-24.

B -
o1-56.

o1-55.
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Дисплей в виде графика тренда

 o1-02 Монитор при включении питания

1 : Задание частоты (U1-01)
2 : Направление
3 : Выходная частота (U1-02)
4 : Выходной ток (U1-03)
5 : Пользовательский монитор (o1-01)
Отображается монитор, выбранный в параметре o1-01 [Выбор пользовательского монитора].

 o1-03 Выбор единицы дисплея частоты

Примечание: 
При изменении этого параметра также изменяются единицы для следующих мониторов и параметров:
• U1-01 [Задание частоты]
• U1-02 [Выходная частота]
• U1-05 [Скорость двигателя]
• U1-16 [Выходная частота после плавного пуска]
• d1-01 - d1-17 [Задание 1 – Задание толчка]

0 : 0,01 Гц
1 : 0,01%
(100%=E1-04)
За уровень 100% принимается максимальная выходная частота.
2 : об/мин
Привод использует максимальную выходную частоту, а число полюсов двигателя рассчитывает это значе-
ние автоматически.

Примечание: 
При использовании этой установки убедитесь, что установили число полюсов двигателя в следующих параметрах:
• E2-04 [Число полюсов двигателя]
• E4-04 [Число полюсов двигателя 2]
• E5-04 [Число полюсов двигателя PM]
• E9-08 [Число полюсов двигателя]

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-02
(0501)
ХОД

Монитор при включении 
питания
(Mon.Sel@Power-Up) Служит для выбора объекта мониторинга, отображаемого на дисплее клавиатуры после вклю-

чения питания привода. Подробнее о возможных вариантах мониторов, отображаемых на дис-
плее клавиатуры, см. в разделе “U: Мониторы”. Этот параметр доступен только при 
использовании светодиодной клавиатуры.

1
(1 - 5)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-03
(0502)

Выбор единицы дисплея 
частоты
(FrqDisplay Unit Selection) Служит для установки единиц отображения задания частоты и выходной частоты.

Определяется параметром 
A1-02
(0 - 3)

A - Ux-xx
o1-24 .

B - Ux-xx
o1-25 .

C -
o1-50.

D -
o1-49.

E -
o1-51.

F -
o1-47.

C -
o1-48.
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3 : Пользовательские единицы
Для установки единиц измерения используются параметры o1-10 и o1-11. Значение параметра o1-10 пред-
ставляет собой значение, полученное удалением десятичной точки из значения максимальной выходной 
частоты. Параметр o1-11 определяет количество знаков после десятичной точки в значении максимальной 
выходной частоты.
Для отображения значения максимальной выходной частоты 100,00 установите в параметрах следующие 
значения:
• o1-10 = 10000
• o1-11 = 2 [Число десятичных знаков = (XXX.XX) 2 десятичных знака]

 o1-04 Единица отображения V/f комбинации

Примечание: 
• Выберите единицу установки следующих параметров двигателя 1:

– E1-04 [Максимальная выходная частота]
– E1-06 [Базовая частота] 
– E1-07 [Средняя выходная частота A]
– E1-09 [Минимальная выходная частота]
– E1-11 [Средняя выходная частота B]
– E9-02 [Максимальная скорость]
– E9-04 [Базовая частота]

• Выберите единицу установки следующих параметров двигателя 2:
– E3-04 [Максимальная выходная частота двигателя 2]
– E3-06 [Базовая частота двигателя 2]
– E3-07 [Средняя выходная частота A двигателя 2]
– E3-09 [Минимальная выходная частота M2 двигателя 2]
– E3-11 [Средняя выходная частота B двигателя 2]

0 : Гц
1 : об/мин
Установите число полюсов двигателя в следующих параметрах:
• E2-04 [Число полюсов двигателя]
• E4-04 [Число полюсов двигателя 2]
• E5-04 [Число полюсов двигателя PM]
• E9-08 [Число полюсов двигателя]

 o1-05 Регулировка контрастности ЖК-дисплея

При уменьшении значения установки снижается контрастность ЖК-дисплея. При увеличении значения 
установки контрастность возрастает.

 o1-10 Дисплей максимальной частоты

Для отображения значения максимальной выходной частоты 100,00 установите в параметрах следующие 
значения:
• o1-10 = 10000
• o1-11 = 2 [Число десятичных знаков = (XXX.XX) 2 десятичных знака]

Примечание: 
Перед установкой параметров o1-10 и o1-11 установите параметр o1-03 = 3 [Пользовательские единицы].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-04
(0503)

Единица отображения комби-
нации V/f
(V/f Pattern Unit for Display) Служит для выбора единицы для установки параметров частоты вольт-частотной V/f комби-

нации.

Определяется параметром 
A1-02
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-05
(0504)
ХОД

Регулировка контрастности 
ЖК-дисплея
(LCD Contrast Adjustment) Служит для регулировки контрастности изображения на ЖК-дисплее клавиатуры.

5
(0 - 10)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-10
(0520)

Дисплей макс. частоты
(FrqDisplay Max Value) Служит для установки значения, отображаемого приводом в качестве максимальной выход-

ной частоты.

Определяется параметром 
o1-03

(1 - 60000)
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 o1-11 Число десятичных знаков

0 : (XXXXX) Без десятичных знаков
1 : (XXXX.X) 1 десятичный знак
2 : (XXX.XX) 2 десятичных знака
3 : (XX.XXX) 3 десятичных знака

Примечание: 
Перед установкой параметров o1-10 и o1-11 установите параметр o1-03 = 3 [Пользовательские единицы].

 o1-24 - o1-35 Пользовательские мониторы 1-12

В этих параметрах сохранены объекты для мониторинга, выбранные для отображения на экране клавиа-
туры с ЖК-дисплеем [Пользовательские мониторы].

Примечание: 
• На одном экране ЖК-дисплея могут быть отображены максимум три выбранных монитора.

– При выборе только одного монитора размер текста этого монитора увеличивается. Например, если в параметрах с o1-25 по 
o1-35 установлен 0, то текст монитора, сохраненного в параметре o1-24, увеличивается.

– При выборе двух мониторов размер текста этих мониторов также увеличивается.
– При выборе четырех и более мониторов, четвертый монитор и все последующие мониторы отображаются на следующих 

экранах.
• Мониторы, выбранные в параметрах с o1-24 по o1-26, могут отображаться в виде гистограмм, аналоговых стрелочных прибо-

ров или графиков трендов.
– Дисплей в виде гистограммы: максимум три монитора на одном экране 

Выбранные с помощью параметров o1-24, o1-25 и o1-26.
– Дисплей в виде аналогового стрелочного прибора: 1 монитор на одном экране 

Выбранный с помощью параметра o1-24.
– Дисплей в виде графика тренда: 2 монитора на одном экране 

Выбранные с помощью параметров o1-24 и o1-25.
• Мониторы аналоговых выходов могут быть установлены только в параметрах с o1-24 по o1-26.
• В параметрах с o1-27 по o1-35 могут быть установлены все мониторы.

 o1-36 Яркость подсветки ЖК-дисплея

При уменьшении значение установки интенсивность подсветки снижается. При увеличении значения уста-
новки интенсивность подсветки возрастает.

 o1-37 Автовыключение подсветки ЖК-дисплея

Примечание: 
Для регулировки яркости подсветки ЖК-дисплея используйте параметр o1-36.

0 : ВЫКЛ
1 : ВКЛ
Служит для активации функции автоматического выключения подсветки ЖК-дисплея. Время выключения 
подсветки ЖК-дисплея устанавливается с помощью параметра o1-38.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-11
(0521)

Число десятичных знаков
(FrqDisplay Decimal Places) Служит для установки числа десятичных знаков в значениях задания и монитора частоты.

Определяется параметром 
o1-03
(0 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-24 - 
o1-35

(11AD - 
11B8)
ХОД

Пользовательские мониторы 
1-12
(Cust.Monitor 1 - 12) Служат для установки максимум 12 пользовательских мониторов. Этот параметр доступен 

только при использовании светодиодной клавиатуры.

o1-24: 101
o1-25: 102
o1-26: 103

o1-27 - o1-35: 0
(0, 101 - 999)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-36
(11B9)
ХОД

Яркость подсветки ЖК-дис-
плея
(LCD Backlight Brightness) Служит для установки интенсивности подсветки ЖК-дисплея клавиатуры.

3
(1 - 5)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-37
(11BA)
ХОД

Автовыключение подсветки 
ЖК
(LCD Blight ON/OFF 
Selection)

Служит для установки функции автоматического выключения подсветки ЖК-дисплея.

1
(0, 1)



12.10 o: ПАРАМЕТРЫ КЛАВИАТУРЫ

SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство 813

12

П
од

ро
бн

ое
 о

пи
са

ни
е 

па
ра

м
ет

ро
в

 o1-38 Задержка на выключение подсветки ЖК-дисплея

Если установлен параметр o1-37 = 1, то подсветка ЖК-дисплея будет автоматически выключаться после 
истечения времени, установленного в параметре o1-38.
При выключении подсветки нажмите на любую кнопку на клавиатуре для временного включения под-
светки. После включения подсветки она снова будет автоматически выключена после истечения времени, 
установленного в параметре o1-38.

 o1-40 Режим отображения главного экрана

0 : Пользовательские мониторы
8 : Гистограмма
9 : Стрелочный прибор
10 : График тренда
 o1-41 Выбор области монитора 1

0 : Область +/- (от - o1-42 до o1-42)
1 : Область + (от 0 до o1-42)
2 : - Область (от - o1-42 до 0)
 o1-42 Установка области монитора1

 o1-43 Выбор области монитора 2

0 : Область +/- (от - o1-44 до o1-44)
1 : Область + (от 0 до o1-44)
2 : - Область (от - o1-44 до 0)
 o1-44 Установка области монитора 2

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-38
(11BB)
ХОД

Задержка на выключение под-
светки ЖК
(LCD Blight Off-Delay) Служит для установки времени до автоматического выключения подсветки ЖК-дисплея.

60 с
(10 - 300 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-40
(11BD)
ХОД

Режим отображения главного 
экрана
(Home Screen Selection Mode) Служит для установки режима отображения монитора для главного экрана. Этот параметр 

доступен только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

0
(0, 8 - 10)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-41
(11C1)
ХОД

Выбор области монитора 1
(1stMon Area Selection) Служит для установки горизонтальной оси, используемой для отображения монитора, 

выбранного в параметре o1-24, [Cust.Monitor 1] в виде гистограммы. Этот параметр доступен 
только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

0
(0 - 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-42
(11C2)
ХОД

Установка области монитора1
(1stMon Area Setting) Служит для установки значения горизонтальной оси, используемой для отображения мони-

тора, выбранного в параметре o1-24 [Cust. Monitor 1] в виде гистограммы. Этот параметр 
доступен только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

100,0%
(0,0 - 100,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-43
(11C3)
ХОД

Выбор области монитора 2
(2ndMon Area Selection) Служит для установки горизонтальной оси, используемой для отображения монитора, 

выбранного в параметре o1-25, в виде гистограммы. Этот параметр доступен только при 
использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

0
(0 - 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-44
(11C4)
ХОД

Установка области монитора 2
(2ndMon Area Setting) Служит для установки значения горизонтальной оси, используемой для отображения мони-

тора, выбранного в параметре o1-25 [Cust. Monitor 2] в виде гистограммы. Этот параметр 
доступен только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

100,0%
(0,0 - 100,0%)
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 o1-45 Выбор области монитора 3

0 : Область +/- (от - o1-46 до o1-46)
1 : Область + (от 0 до o1-46)
2 : - Область (от - o1-46 до 0)
 o1-46 Установка области монитора 3

 o1-47 Значение минимальной шкалы графика тренда 1

 o1-48 Значение максимальной шкалы графика тренда 1

 o1-49 Значение минимальной шкалы графика тренда 2

 o1-50 Значение максимальной шкалы графика тренда 2

 o1-51 Установка шкалы времени графика тренда

 o1-55 Выбор области для стрелочного прибора

0 : Область + - (- o1-56 - o1-56 )
1 : Область + (0 - o1-56 )

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-45
(11C5)
ХОД

Выбор области монитора 3
(3rdMon Area Selection) Служит для установки значения горизонтальной оси, используемой для отображения мони-

тора, выбранного в параметре o1-26 в виде гистограммы. Этот параметр доступен только при 
использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

0
(0 - 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-46
(11C6)
ХОД

Установка области монитора 3
(3rdMon Area Setting) Служит для установки значения горизонтальной оси, используемой для отображения мони-

тора, выбранного в параметре o1-26 [Cust. Monitor 3] в виде гистограммы. Этот параметр 
доступен только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

100,0%
(0,0 - 100,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-47
(11C7)
ХОД

Значение мин. шкалы графика 
тренда 1
(Trend Plot 1 Min Scale Value) Служит для установки минимального значения вертикальной оси, используемой для отобра-

жения монитора, выбранного в параметре o1-24 [Cust.Monitor 1] в виде графика тренда. Этот 
параметр доступен только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

100%
(-300 - +300%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-48
(11C8)
ХОД

Значение макс. шкалы гра-
фика тренда 1
(Trend Plot 1 Max Scale Value) Служит для установки максимального значения вертикальной оси, используемой для отобра-

жения монитора, выбранного в параметре o1-24 [Cust.Monitor 1] в виде графика тренда. Этот 
параметр доступен только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

100,0%
(-99.9 - +300,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-49
(11C9)
ХОД

Значение мин. шкалы графика 
тренда 2
(Trend Plot 2 Min Scale Value) Служит для установки минимального значения вертикальной оси, используемой для отобра-

жения монитора, выбранного в параметре o1-25 [Cust.Monitor 2] в виде графика тренда. Этот 
параметр доступен только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

100%
(-300 - +300%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-50
(11CA)
ХОД

Значение макс. шкалы 
графика тренда 2
(Trend Plot 2 Max Scale Value) Служит для установки максимального значения вертикальной оси, используемой для отобра-

жения монитора, выбранного в параметре o1-25 [Cust.Monitor 2] в виде графика тренда. Этот 
параметр доступен только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

100,0%
(-99.9 - +300,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-51
(11CB)
ХОД

Установка шкалы времени 
графика тренда
(Trend Plot Time Scale Setting) Служит для установки шкалы времени (горизонтальной оси) для отображения графика 

тренда. При изменении этой установки привод автоматически регулирует время выборки дан-
ных. Этот параметр доступен только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

5 с
(1 - 3600 с)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-55
(11EE)
ХОД

Выбор области для 
стрелочного прибора
(AnGauge Area Selection) Служит для установки диапазона, используемого для отображения монитора, выбранного в 

параметре o1-24 [Cust.Monitor 1] в виде стрелочного прибора. Этот параметр доступен только 
при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

1
(0, 1)
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 o1-56 Установка области стрелочного прибора

 o2: ПАРАМЕТРЫ РАБОТЫ КЛАВИАТУРЫ
 o2-01 Функция кнопки LO/RE

0 : Деактивирована
Кнопка  клавиатуры не может быть использована для переключения режимов местного LOCAL и дис-
танционного REMOTE управления.
1 : Активирована
Кнопка  клавиатуры может быть использована для переключения режимов местного LOCAL и дистан-
ционного REMOTE управления при остановленном приводе. При включении привода выбран режим мест-

ного управления LOCAL и горит светодиод .
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Когда установлен параметр b1-07 = 2 [Команда хода прини-
мается] при переключении источников управления возможен неожиданный пуск привода. Таким образом перед пере-
ключением источников управления удалите весь персонал от движущихся частей механизмов и электрических 
цепей привода. Невыполнение этого требования может привести к смерти или серьезной травме.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасность внезапного движения. Полностью проверьте все механические и электрические 
соединения перед изменением параметров o2-01 [Функция кнопки LO/RE] или b1-07 [Выбор режима обработки 
команды хода]. Если установлен параметр b1-07 = 2 [Команда хода принимается] и команда хода Run подана, то при 
переключении из местного режима управления LOCAL в режим дистанционного управления REMOTE возможен вне-
запный пуск привода. Невыполнение этого требования может привести к серьезной травме или смерти.

Таблица 12.57 Установки функций при изменении параметров o2-01 и b1-07

 o2-02 Функция кнопки STOP

0 : Деактивирована
1 : Активирована
В этом режиме кнопка  остается активной, даже когда источником команды хода Run не является кла-
виатура.
Для повторного пуска привода после останова нажатием кнопки , выключите и снова включите внеш-
нюю команду хода Run.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o1-56
(11EF)
ХОД

Установка области 
стрелочного прибора
(AnGauge Area Setting) Служит для установки значения, для отображения монитора, выбранного в параметре o1-24 

[Cust.Monitor 1] в виде стрелочного прибора. Этот параметр доступен только при использова-
нии клавиатуры с ЖК-дисплеем.

100,0%
(0,0 - 100,0%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o2-01
(0505)

Функция кнопки LO/RE
(LO/RE Key Selection of 
Function) Служит для установки функции, позволяющей с помощью кнопки переключать режим управ-

ления между LOCAL и REMOTE.

1
(0, 1)

Выбор функции 
Выбор режима обработки 

команды хода
в режимах LOCAL и REMOTE

Переключение из режима LOCAL
в режим REMOTE

Переключение из режима REMOTE
в режим LOCAL

o2-01 = 0 [Деактивирована] b1-07 = 1 [Команда хода игнорируется] Переключение режимов невозможно. Переключение режимов невозможно.

b1-07 = 2 [Команда хода принимается]

o2-01 = 1 [Активирована] b1-07 = 1 [Команда хода игнорируется] Привод не запускается даже при поданной 
команде хода Run. Для пуска привода необхо-
димо повторно подать команду хода Run.

Привод не может быть запущен, поскольку 
команда хода Run не активирована.

b1-07 = 2 [Команда хода принимается] Если команда хода Run подана, то при пере-
ключении из режима LOCAL в режим 
REMOTE привод немедленно запускается.

Привод не может быть запущен, поскольку 
команда хода Run не активирована.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o2-02
(0506)

Функция кнопки STOP
(STOP Key Selection of 
Function) Служит для установки функции останова привода нажатием кнопки  на клавиатуре, 

когда источником команды хода Run является внешний источник REMOTE, а не клавиатура.

1
(0, 1)
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 o2-03 Пользовательские умолчательные параметры

При установке этого параметра в 1 привод сохраняет измененные установки параметров в виде пользова-
тельских значений установок в области памяти, изолированной от параметров привода.
При инициализации привода установкой параметра A1-03 = 1110 [Пользовательская инициализация], при-
вод сбрасывает внутрении значения установок параметров к этим пользовательским значениям установок 
параметров.
0 : Не изменять
1 : Установить значения по умолчанию
При выборе этой установки параметра все измененные установки параметров сохраняются в виде пользо-
вательских умолчательных значений установок, используемых при пользовательской инициализации.

Установите параметр o2-03 = 1 [Установить значения по умолчанию], затем нажмите кнопку  на клави-
атуре для сохранения пользовательских значений установок параметров. После сохранения параметр o2-03 
автоматически сбрасывается в 0.
2 : Очистить все
При выборе этой установки параметра все пользовательские узначения установок параметров удаляются.
Для удаления пользовательских значений установок параметров установите этот параметр в 2 и нажмите 
кнопку . Привод автоматически сбросит параметр o2-03 в 0. Если вы удалили пользовательские значе-
ния установок параметров, то вы не сможете выполнить пользовательскую инициализацию параметров 
посредством установки параметра A1-03 = 1110.

 o2-04 Выбор кода привода KVA

ЗАМЕЧАНИЕ: Правильно устанавливайте параметр o2-04 [Выбор кода привода KVA]. Несоблюдение этого требо-
вания может привести к ухудшению производительности привода, неправильной работе защитных функций, а 
также к повреждению привода.

Примечание: 
При изменении значения установки параметра o2-04 значения установок связанных параметров также изменяются. Подробнее 
см. в разделе Значения параметров по умолчанию в зависимости от модели привода и нагрузочного режима ND/HD на стр.494. 

В следующих таблицах показана зависимость между значениями установки параметра o2-04 и моделями 
привода.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o2-03
(0507)

Пользовательские умолча-
тельные параметры
(UserPar Set Default Values) Служит для установки функции сохранения измененных установок параметров в качестве 

пользовательских параметров по умолчанию для использования во время инициализации.

0
(0 - 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o2-04
(0508)

Выбор кода привода
(Drive KVA Selection) Служит для установки кода модели привода. Устанавливайте этот параметр после замены 

платы управления.

Определяется приводом (-)

Установка o2-04 Модель привода Установка o2-04 Модель привода

62 2004 95 4007

63 2006 96 4009

65 2010 97 4012

66 2012 99 4018

67 2018 9A 4023

68 2021 9C 4031

6A 2030 9D 4038

6B 2042 9E 4044

6D 2056 9F 4060

6E 2070 A1 4075

6F 2082 A2 4089

70 2110 A3 4103

72 2138 A4 4140

73 2169 A5 4168
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 o2-05 Ввод задания частоты с клавиатуры

0 : Деактивирована
Для подтверждения изменения значения задания частоты необходимо нажать кнопку  на клавиатуре.
1 : Активирована
Задание частоты изменяется сразу при вводе значения с клавиатуры. Вслед за этим изменяется выходная 
частота привода. Нажимать кнопку  для подтверждения ввода не нужно. Привод поддерживает задание 
частоты в течение 5 секунд после использования кнопок  и  на клавиатуре для изменения значения 
задания частоты.

 o2-06 Обнаружение отсоединения клавиатуры

Этот параметр продолжает работать даже при отсоединении подключенной клавиатуры от привода.
Это параметр активен при следующих условиях:
• Когда параметр b1-02 = 0 [Клавиатура] или параметр b1-16 = 0 [Клавиатура]
• В режиме местного управления LOCAL
0 : Деактивирована
Привод продолжает работать даже при обнаружении отсоединения клавиатуры.
1 : Активирована
Привод останавливает работу, обнаруживает ошибку oPr [Ошибка подключения клавиатуры], и двигатель 
останавливается самовыбегом.

 o2-07 Направление вращения при включении питания

Это параметр активен при следующих условиях:
• Когда параметр b1-02 = 0 [Клавиатура] или параметр b1-16 = 0 [Клавиатура]
• В режиме местного управления LOCAL
0 : Прямое вращение
1 : Обратное вращение

74 2211 A6 4208

75 2257 A7 4250

76 2313 A8 4296

77 2360 A9 4371

78 2415 AA 4389

92 4002 AC 4453

93 4004 AD 4568

94 4005 AE 4675

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o2-05
(0509)

Ввод задания частоты с клави-
атуры
(LCD FreqRef Mode@Home 
Screen)

Служит для установки функции, которая делает необходимым при вводе задания частоты с 
клавиатуры в режиме передачи вращения подтвердить изменение значения задания частоты 

нажатием кнопки .

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o2-06
(050A)

Обнаружение отсоединения 
клавиатуры
(Keypad Disconnect Detection) Служит для установки функции, останавливающей привод при отсоединении кабеля клавиа-

туры от привода или при повреждении кабеля, когда источником команды хода Run является 
клавиатура.

Определяется параметром 
o2-09
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o2-07
(0527)

Направление вращения при 
включении питания
(Keypad Dir@Power-Up) Служит для установки направления вращения двигателя, которое будет иметь место при 

включении питания привода, когда источником команды хода Run является клавиатура.

0
(0, 1)

Установка o2-04 Модель привода Установка o2-04 Модель привода
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 o2-09 Код региона для инициализации

 o2-23 Предупреждение о выключении источника 24 В

Привод не будет запускаться, если он работает от одного внешнего источника питания 24 В.
0 : Деактивирована
Привод не отслеживает пропадание внешнего питания 24 В.
1 : Активирована
При пропадании внешнего питания 24 В привод отображает ошибку L24v [Пропадание питания 24В].

Примечание: 
Сигнал о несущественной ошибке не выводится через дискретный вход, которому назначена эта функция H2-xx = 4.

 o2-26 Предупреждение о режиме источника 24 В

0 : Деактивирована
Привод не выводит ошибку EP24v [Внешний источник питания 24В] при снижении напряжения питания 
силовой цепи.
Для идентификации невозможности работы привода в светодиодном кольце состояния быстро мигает инди-
катор [Ready].
1 : Активирована
При снижении напряжения питания силовой цепи привод выводит ошибку EP24v.

Примечание: 
Сигнал о несущественной ошибке не выводится через дискретный выход, которому назначена эта функция H2-xx = 4.

 o2-27 Режим работы при отсоединении устройства Bluetooth

0 : Управляемый останов с замедлением
1 : Останов самовыбегом (по инерции)
2 : Быстрый останов (C1-09)
3 : Продолжение работы с выводом предупреждающего сообщения
4 : Продолжение работы без вывода предупреждающего сообщения

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o2-09
(050D)

Код региона для 
инициализации

- -

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o2-23
(11F8)

Предупреждение о выключе-
нии источника 24 В (Ext24V 
Off Warning Display) Служит для установки функции вывода предупреждающего сообщения при выключении 

внешнего дежурного источника питания 24 В при включенном источнике питания силовой 
цепи.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o2-26
(1563)

Предупреждение о режиме 
источника 24 В
(Ext24V Mode Warning 
Display)

При подключении внешнего дежурного источника питания 24 В этот параметр устанавливает 
функцию вывода предупреждающего сообщения при снижении напряжения питания силовой 
цепи.

Примечание:
Привод не будет запускаться, когда он работает от одного внешнего источника питания 24 
В.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o2-27
(1565)

Режим работы при отсоедине-
нии устройства Bluetooth
(BLE Disconn. Selection@BLE 
Ctrl)

Служит для установки режима работы привода при отсоединении устройства Bluetooth при 
работе в режиме управления через Bluetooth.

3
(0 - 4)
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 o3: ПАРАМЕТРЫ ФУНКЦИИ КОПИРОВАНИЯ
Параметры группы o3 служат для настройки работы функции резервного копирования параметров.

 o3-01 Режим копирования

0 : Выбор копирования
1 : Сохранение резервной копии (Привод->Клавиатура)
Значения установок параметров считываются из привода и сохраняются в памяти клавиатуры.
2 : Восстановление из резервной копии (Клавиатура->Привод)
Значения установок параметров, сохраненные в памяти клавиатуры копируются в другой привод.
3 : Верификация (Сравнение параметров)
Проверка соответствия значений установок параметров, сохраненных в приводе, и параметров, сохранен-
ных в памяти клавиатуры.
4 : Удаление (Очистка памяти клавиатуры)
Удаление значений установок параметров, сохраненных в памяти клавиатуры.

 o3-02 Разрешение копирования

Примечание: 
При выборе меню резервного копирования параметров [Parameter Backup] на экране меню клавиатуры привод автоматически 
устанавливается параметр o3-02 = 1.

0 : Деактивирована
1 : Активирована
 o3-04 Выбор памяти для копирования

Вы можете использовать клавиатуру с ЖК-дисплеем для создания максимум 4 резервных копий параме-
тров.
0 : Память 1
1 : Память 2
2 : Память 3
3 : Память 4
 o3-05 Выбор элементов для копирования

0 : Std
1 : Std+Solution 

Примечание: 
• При выборе режимов управления A1-07 = 1 или 2 [Q2pack Enable = Enable Q2pack или With DI] на дисплее становятся 

доступны группы параметров qx-xx и rx-xx.
• При установке параметра o3-05 = 1 могут производится только восстановление и верификация параметров.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o3-01
(0515)

Режим копирования
(COPY Keypad Selection of 
Mode) Служит для установки функции сохранения и копирования параметров привода в другой при-

вод с помощью клавиатуры.

0
(0 - 4)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o3-02
(0516)

Разрешение копирования
(COPY Allow Selection) Служит для установки функции копирования, когда выбран режим o3-01 = 1 [Сохранение 

резервной копии (Привод->Клавиатура)].

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o3-04
(0B3E)

Выбор памяти для копирова-
ния
(COPY Memory Selection) Служит для установки места хранения параметров привода при резервном копировании и 

восстановлении параметров. Этот параметр доступен только при использовании клавиатуры с 
ЖК-дисплеем.

0
(0 - 3)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o3-05
(0BDA)

Выбор элементов для копиро-
вания
(COPY Items Selection) Служит для выбора параметров для резервного копирования, восстановления и для ссылки. 

Этот параметр доступен только при использовании светодиодной клавиатуры.

0
(0, 1)
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 o3-06 Автоматическое сохранение параметров

При подключении клавиатуры к приводу параметры, сохраненные в приводе автоматически сохраняются в 
памяти клавиатуры, согласно установкам параметров o3-06 и o3-07.
0 : Деактивирована
1 : Активирована

Примечание: 
При замене ЖК-клавиатуры и последующем включении привода на дисплее автоматически отображается экран операции вос-
становления конфигурации привода посредством параметров, сохраненных в памяти ЖК-клавиатуры. При подключении ЖК-
клавиатуры, не содержащей резервной копии параметров, экран операции восстановления не отображается.

 o3-07 Интервал автосохранения

Привод сохраняет установки параметров в памяти клавиатуры в следующих случаях:
1. После включения питания привода и истечении интервала автосохранения.
2. При использовании для изменения параметров входа ПЗУ или клавиатуры, привод сохраняет эти изме-

нения в памяти привода, ожидает завершения интервала автосохранения, затем сохраняет эти параме-
тры в памяти клавиатуры.

ЗАМЕЧАНИЯ: Помните об этом ограничении, когда устанавливаете интервал автосохранения. Вы можете запи-
сать данные в память клавиатуры максимум 100 000 раз. При попытке записи данных в память клавиатуры более 
100 000 раз могут возникнуть ошибки доступа к данным и произойдет отказ клавиатуры.

1 : 10 минут
2 : 30 минут
3 : 60 минут
4: 12 часов

 o4: ПАРАМЕТРЫ МОНИТОРОВ ОБСЛУЖИВАНИЯ
Параметры группы o4 служат для установки ожидаемого срока службы для отслеживания необходимости 
замены компонентов привода. Привод выводит предупреждающее сообщение, указывающее на приближе-
ние срока замены компонентов привода.

 o4-01 Время работы привода

При выводе параметра o4-01 на дисплей отображается текущее значение монитора U4-01 с дискретностью 
10 часов. Когда вы изменяете параметр o4-01 через монитор, счетчик U4-01 запускается заново, в зависимо-
сти от установки параметра o4-01.

Примечание: 
Установите в этом параметре единицу 10 часов. Когда o4-01 = 30, монитор U4-01 [Накопленное время работы] = 300 ч.

 o4-02 Режим подсчета времени работы

1 : Время включенного питания
Подсчитываются промежутки времени, когда питание привода было включено.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o3-06
(0BDE)

Автоматическое сохранение 
параметров
(AutoBackup Selection) Служит для установки функции автоматического резервного копирования параметров. Этот 

параметр доступен только при использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

1
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o3-07
(0BDF)

Интервал автосохранения
(AutoBackup Lapse) Служит для установки интервала времени между операциями автоматического резервного 

копирования параметров из привода в клавиатуру.
Примечание:
Этот параметр доступен только при использовании светодиодной клавиатуры.

2
(1 - 4)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o4-01
(050B)

Время работы привода
(Cum.Oper TimeSetting) Служит для установки начального значения накапливаемого время работы привода с дискрет-

ностью 10 часов.

0 ч
(0 - 9999 ч)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o4-02
(050C)

Режим подсчета времени 
работы
(Cum.Oper TimeSelect) Служит для установки условий подсчета накапливаемого времени работы.

1
(1, 2)
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2 : Время нахождения в режиме хода Run
Подсчитываются промежутки времени, когда привод выводил напряжение.

 o4-03 Время работы вентилятора

Используйте монитор U4-03 [Время работы вентилятора] для просмотра общего времени работы венти-
лятора охлаждения. При замене вентилятора установите параметр o4-03 = 0 и сбросьте значение монитора 
U4-03. Выберите параметр o4-03 на дисплее для просмотра текущего значения монитора U4-03 с дискрет-
ностью 10 часов. При использовании монитора для изменения установки параметра o4-03, отсчет монитора 
U4-03 начинается со значения установки параметра o4-03.

Примечание: 
При установке параметра o4-03 используется единица 10 часов. При установке o4-03 = 30, монитор U4-03 [Время работы вен-
тилятора] будет показывать "300 часов". 

 o4-05 Срок службы конденсатора

При замене привода установите параметр o4-05 = 0 для сброса значения монитора U4-05. При изменении 
установки параметра o4-05 отсчет монитора U4-05 начинается заново, согласно установке параметра o4-05. 
После завершения настройки значение установки параметра o4-05 автоматически сбрасывается в 0.

Примечание: 
Период обслуживания может изменяться в различных условиях эксплуатации.

 o4-07 Срок службы реле обхода плавного заряда

При замене привода установите параметр o4-07 = 0 для сброса значения монитора U4-06. При изменении 
установки параметра o4-07 отсчет монитора U4-06 начинается заново, согласно установке параметра o4-07. 
После завершения настройки значение установки параметра o4-07 автоматически сбрасывается в 0.

Примечание: 
Период обслуживания может изменяться в различных условиях эксплуатации.

 o4-09 Срок службы IGBT

При замене привода установите параметр o4-09 = 0 для сброса значения монитора U4-07. При изменении 
установки параметра o4-09 отсчет монитора U4-07 начинается заново, согласно установке параметра o4-09. 
После завершения настройки значение установки параметра o4-09 автоматически сбрасывается в 0.

Примечание: 
Период обслуживания может изменяться в различных условиях эксплуатации.

 o4-11 Сброс журнала ошибок

Примечание: 
При инициализации привода посредством параметра A1-03 [Init Parameters] записи мониторов U2-xx и U3-xx не сбрасываются.

0 : Не сбрасывать
Сохранять записи мониторов U2-xx и U3-xx.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o4-03
(050E)

Время работы вентилятора
(Fan.Oper Setting) Служит для установки значения, с которого начинается подсчет накапливаемого времени 

работы вентилятора привода с дискретностью 10 часов.

0 h
(0 - 9999 h)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o4-05
(051D)

Срок службы конденсатора
(Cap.Maint.Setting) Служит для установки значения монитора срока службы конденсатора U4-05 [Capacitor 

Maintenance].

0%
(0 - 150%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o4-07
(0523)

Срок службы реле обхода 
плавного заряда
(PreChgRly Preset Maintenance 
Cnt)

Служит для установки значения монитора срока службы реле обхода плавного заряда U4-06 
[SoftChgRelay Maint].

0%
(0 - 150%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o4-09
(0525)

Срок службы IGBT
(IGBT Preset Maintenance Cnt) Служит для установки установки значения монитора срока службы модулей IGBT U4-07 

[IGBT Maintenance].

0%
(0 - 150%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o4-11
(0510)

Сброс журнала ошибок
(Flt.History Initialization) Служит для сброса записей монитора ошибок [U2: FAULT] и монитора журнала ошибок [U3: 

FAULT HISTORY].

0
(0, 1)
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1 : Сбросить 
Сбросить записи мониторов U2-xx и U3-xx. После сброса мониторов журнала ошибок параметр o4-11 авто-
матически устанавливается в 0. 

 o4-12 Сброс значений потребленной мощности кВтч

Примечание: 
При инициализации привода посредством параметра A1-03 [Init Parameters] значения мониторов U4-10 и U4-11 не сбрасыва-
ются.

0 : Не сбрасывать
Сохранять значения мониторов U4-10 и U4-11.
1 : Сбросить
Сбросить значения мониторов U4-10 и U4-11. После сброса мониторов параметр o4-12 автоматически уста-
навливается в 0.

 o4-13 Сброс количества команд хода

0 : Не сбрасывать
Сохранять значения мониторов U4-02, U4-24 и U4-25.
1 : Сбросить
Сохранять значения мониторов U4-02, U4-24 и U4-25. После сброса мониторов параметр o4-13 автоматиче-
ски устанавливается 0. 

 o4-22 Формат времени

Служит для установки отображения времени в левом верхнем углу экрана ЖК-клавиатуры.
0 : 24-часовой формат
1 : 12-часовой формат
2 : 12-часовой формат JP
 o4-23 Формат даты

Служит для установки формата даты, используемого приводом в журнале ошибок и в других записях.
0 : ГГГГ/ММ/ДД
1 : ДД/ММ/ГГГГ
2 : ММ/ДД/ГГГГ

Примечание: 
В журнале ошибок в режиме монитора ошибки отображаются с датами и временем их возникновения. Подробнее см. в пара-
графе Просмотр журнала ошибок на стр.141.

 o4-24 Обнаружение ошибки разряда батареи bAT

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o4-12
(0512)

Сброс значений потребленной 
мощности
(кВтh Monitor Initialization) Служит для сброса значений мониторов потребляемой мощности U4-10 [кВтh Lower 4Digits] 

и U4-11 [кВтh Upper 5Digits].

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o4-13
(0528)

Сброс количества команд хода
(NumOfRunCom Init Counter) Служит для сброса значений мониторов подсчета команд хода и перемещений U4-02 [Num of 

Run Commands], U4-24 [No of Travels (L)] и U4-25 [No of Travels(H)].

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o4-22
(154F)
ХОД

Формат времени
(Time Format) Служит для установки формата отображения времени. Этот параметр доступен только при 

использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

0
(0 - 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o4-23
(1550)
ХОД

Формат даты
(Date Format) Служит для установки формата отображения даты. Этот параметр доступен только при 

использовании светодиодной клавиатуры.

0
(0 - 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o4-24
(310F)
ХОД

Обнаружение разряда батареи
(bAT Detection Selection) Служит для выбора поведения привода при обнаружении ошибки низкого напряжения бата-

реи питания часов в клавиатуре bAT [Keypad Battery Low Voltage] и ошибки не установленного 
времени TiM [Keypad Time Not Set].

0
(0 - 2)
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0 : Деактивирована
Привод не обнаруживает ошибки bAT или TiM.
1 : Активирована (Сигнал тревоги)
На дисплее отображаются сообщения об ошибках TiM или bAT, и привод продолжает работу. Срабатывает 
выход, которому назначена функция сигнализации о несущественной ошибке [H2-01 - H2-03 = 4].
2 : Активирована (Выход аварии)
Выход привода выключается и двигатель останавливается самовыбегом. Нормально-разомкнутый контакт 
1NO-1CM релейного выхода аварии замыкается, а нормально-замкнутый контакт 1NC-1CM размыкается.

 o5: ПАРАМЕТРЫ ЗАПИСИ ДАННЫХ
Функция записи данных служит для сохранения информации о состоянии привода в виде файла CSV на 
карте памяти microSD, вставленной в клавиатуру.
Источником журнала данных являются мониторы Ux-xx. Возможна запись максимум 10 мониторов.
Из главного меню перейдите в меню [Монитор и диагностика] [Monitor & Diagnostics] и выберите функцию 
[Запись данных] [Data Logger]. Установите номер монитора для записи и период выборки данных, затем 
запустите запись данных.

Таблица 12.58 Установка параметров для объектов записи данных

ЗАМЕЧАНИЕ: Не выключайте питание привода и не отсоединяйте клавиатуру во время пересылки данных. Несо-
блюдение этого требования может привести к ошибке функции записи данных после повторного включения пита-
ния или подключения клавиатуры.

Примечание: 
Вы можете использовать карту памяти Micro SDHC максимальной емкостью в 32 Гб.

 Спецификации файла записи данных

 Конфигурация файла записи данных
Папка с именем [Log_Files] создается в корневом каталоге карты памяти microSD. В ней будут сохраняться 
данные в виде файлов CSV. Файлы записи данных имеют следующую конфигурацию. Количество строк 
изменяется в зависимости от количества выбранных мониторов.

Параметр Наименование Монитор по 
умолчанию Мониторы для записи данных

o5-03 Данные монитора 1 (Log Mon Data 1) 101 U1-01 [Задание частоты]

o5-04 Данные монитора 2 (Log Mon Data 2) 102 U1-02 [Выходная частота]

o5-05 Данные монитора 3 (Log Mon Data 3) 103 U1-03 [Выходной ток]

o5-06 Данные монитора 4 (Log Mon Data 4) 107 U1-07 [Напряжение в шине пост. тока

o5-07 Данные монитора 5 (Log Mon Data 5) 108 U1-08 [Выходная мощность]

o5-08 Данные монитора 6 (Log Mon Data 6) 000 Не выбран

o5-09 Данные монитора 7 (Log Mon Data 7) 000 Не выбран

o5-10 Данные монитора 8 (Log Mon Data 8) 000 Не выбран

o5-11 Данные монитора 9 (Log Mon Data 9) 000 Не выбран

o5-12 Данные монитора 10 (Log Mon Data 10) 000 Не выбран

Пункт Спецификация

Место хранения файла В папке с именем [Log_File] в корневом каталоге карты microSD.

Имя файла Q0xxx.csv
Примечание:
Символы [xxx] обозначают трехзначное число

Максимальное количество файлов 999 (от Q0001.csv до Q0999.csv)

Код символов ASCII

Символ перевода строки <CR><LF>

Разделительный символ Запятая

Строки заголовка Первая строка: Информация о приводе, включающая модель привода, версию программного обеспечения, режим управления, и 
время выборки
Вторая строка: Информация записи данных, включающая номер монитора, число десятичных точек и код единицы

Первая строка Информация о приводе
Вторая строка Информация записи данных
Третья строка Данные монитора 1

: Данные монитора 2
: Данные монитора 3
: :

Последняя строка Данные монитора n
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Первая строка: Информация о приводе
В этом примере показаны текстовые строки данных и данные, из которых сформирована первая строка 
заголовка данных.
Пример сгенерированных данных: 00,0012,160107111230,Q2A,VSAA01010,2,62,1000,000001 

*1 Если в клавиатуре не установлено время, то на месте текста, отображающего дату и время будет сгенерирована строка 
[000000000000].

Вторая строка: Информация записи данных
В этом примере показаны текстовые строки и данные, из которых сформирована вторая строка заголовка 
данных.
Пример сгенерированных данных:
01,0012,160107111230,0101,0201,0102,0201,0103,0206,0107,0005,0108,0209,0000,0000,0000,0000,0000,0 
000,0000,0000,0000,0000,0000,0000,0000,0000,000002 

*1 Если монитор для записи данных не выбран, то на месте текста, отображающего номер монитора будет сгенерирована строка 
[0000].

*2 Подробнее о кодах единиц см. в таблице 12.59.
Таблица 12.59 Коды единиц

№ Элемент данных Кол-во 
символов Пример Описание

1 Атрибут 2 00 [00] показывает, что запись является записью информации о приводе.

2 Номер файла 4 0012 Цифровая часть [xxx] имени файла [Q0xxx.csv] является 3-значным десятичным числом в шест-
надцатеричном формате. Пример имени файла [Q0018.csv]: 018 (десятич.) = 0012 (шест.)

3 Отметка времени *1 12 160107111230 Дата формирования файла
• Дата: 20ГГ/ММ/ДД
• Время в 24-часовом формате: ЧЧ:ММ:СС
Пример даты [160107111230]: 7 января 2016 года 11:12:30

4 Модель привода 3 Q2A Информация о модели привода

5 Номер ПО 9 VSAA01010 Номер программного обеспечения привода

6 Режим управления 1 2 Значение установки (шест.) параметра A1-02 [Режим управления]

7 Мощность привода 2 62 Значение установки (шест.) параметра o2-04 [Выбор кода привода]

8 Интервал выборки 
данных

5
(макс.)

1000 Значение установки (десятич.) параметра o5-02 [Интервал выборки]
Единица: мс

9 Номер строки 6 000001 Номер строки (шест.) в файле записи данных

№ Элемент данных Кол-во 
символов Описание

1 Атрибут 2 [01] показывает, что запись является записью информации данных.

2 Номер файла 4 Цифровая часть [xxx] имени файла [Q0xxx.csv] является 3-значным десятичным числом в шестнадцатеричном формате.

3 Отметка времени 12 Дата формирования файла

4 Номер монитора 1 *1 4 Номер монитора, выбранного в параметре o5-03 [Данные монитора 1] 
Например: 0101 (десятич.) для монитора U1-01

5 Единица монитора 1 
*2 

4 Единица и количество десятичных знаков, используемые для отображения монитора, выбранного в параметре o5-03 
Например если в мониторе U1-01 = 30,00 Гц: 
Количество десятичных знаков = 2, Код единицы Гц = 01, единица монитора 1 = 0201 (шест.)

6 Номер монитора 2 4 Номер монитора (десятич.), выбранного в параметре o5-04 [Данные монитора 2]

7 Единица монитора 2 4 Единица и количество десятичных знаков, используемые для отображения монитора, выбранного в параметре o5-04

: : : :

22 Номер монитора 10 4 Номер монитора (десятич.), выбранного в параметре o5-12 [Данные монитора 10]

23 Единица монитора 10 4 Единица и количество десятичных знаков, используемые для отображения монитора, выбранного в параметре o5-12

24 - 27 Зарезервированы 4 -

28 Номер строки 6 Номер строки (шест.) в файле записи данных

Код единицы 
(шест.) Единица Код единицы 

(шест.) Единица Код единицы 
(шест.) Единица Код единицы 

(шест.) Единица

00 – 08 имп/об 10 Гн 18 0H

01 Гц 09 кВт 11 В 19 –

02 об/мин 0A Ом 12 Us 1A –

03 % 0B мс 13 мин 1B –

04 В перем. 0C кГц 14 °C 1C –

05 В пост. 0D фунтґдюйм2 15 Вт 1D –

06 A 0E м/мин (MPM) 16 кВтч 1E –

07 сек 0F фут/мин (FPM) 17 МВтч 1F –
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Третья и последующие строки: Данные записи
В этом примере показаны текстовые строки данных и данные, из которых сформирована третья строка дан-
ных записи.
Пример сгенерированных данных:
02,0012,160107111239,1770,1770,00BE,0118,0028,0000,0000,0000,0000,0000,0000,0000,00000C 

 o5-01 Функция записи данных

0 : ВЫКЛ
Запись данных не производится.
1 : ВКЛ (Запись данных)
Запись данных производится согласно циклу выборки данных, установленному в параметре o5-02 [Время 
выборки данных].

 o5-02 Время выборки данных

 o5-03 Данные монитора 1

Примечание: 
• Для выбора монитора, запись данных которого необходимо производить, установите его номер с 101 по 999 [с U1-01 по U9-99] 

в этом параметре.
• Например, для выбора монитора U1-05 [Скорость двигателя] установите параметр o5-03 = 105. Если монитор запись данных 

монитора производить не нужно, установите в этом параметре 000. Мониторы U2: ОШИБКИ или U3: ЖУРНАЛ ОШИБОК не 
могут быть выбраны.

 o5-04 Данные монитора 2

Примечание: 
• Для выбора монитора, запись данных которого необходимо производить, установите его номер с 101 по 999 [с U1-01 по U9-99] 

в этом параметре.
• Например, для выбора монитора U1-05 [Скорость двигателя] установите параметр o5-04 = 105. Если монитор запись данных 

монитора производить не нужно, установите в этом параметре 000. Мониторы U2: ОШИБКИ или U3: ЖУРНАЛ ОШИБОК не 
могут быть выбраны.

№ Элемент данных Кол-во 
символов Описание

1 Атрибут 2 [02] показывает, что запись является записью данных монитора.

2 Номер файла 4 Цифровая часть [xxx] имени файла [Q0xxx.csv] является 3-значным десятичным числом в шестнадцатеричном формате.

3 Отметка времени 12 Дата получения данных (ГГММДДЧЧММСС)

4 Данные монитора 1 4 Данные монитора (шест.), выбранного в параметре o5-03 [Данные монитора 1]

5 Данные монитора 2 4 Данные монитора (шест.), выбранного в параметре o5-04 [Данные монитора 2]

: : : :

13 Данные монитора 10 4 Данные монитора (шест.), выбранного в параметре o5-12 [Данные монитора 10]

14 Зарезервирован 4 -

15 Кодированные данные 4 Кодированные данные мониторов с 1 по 10 (шест.)
Биты с 0 по 9 отображают данные мониторов с 1 по 10. Бит со значением 1 указывает, что в данных представлено отрица-
тельное число. (Записанные данные мониторов с 1 по 10 являются абсолютными значениями без кодирования)
Пример, когда записанные данные мониторов 2, 5 и 8 отображают отрицательные значения: Биты 1, 4 и 7 имеют значение 
1, и кодированные данные = 0010010010 (двоич.) = 0092 (шест.)

16 Номер строки 6 Номер строки (шест.) в файле записи данных

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o5-01
(1551)
ХОД

Функция регистрации данных
(Log Start Selection) Служит для установки функции журнала данных. Этот параметр доступен только при исполь-

зовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

0
(0 - 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o5-02
(1552)
ХОД

Время выборки данных
(Log Sample Lapse) Служит для установки цикла выборки данных журнала. Этот параметр доступен только при 

использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

1000 мс
(100 - 6000 мс)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o5-03
(1553)
ХОД

Данные монитора 1
(Log Mon Data 1) Служит для выбора монитора для записи данных. Этот параметр доступен только при исполь-

зовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

101
(000,101 - 855)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o5-04
(1554)
ХОД

Данные монитора 2
(Log Mon Data 2) Служит для выбора монитора для записи данных. Этот параметр доступен только при исполь-

зовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

102
(000,101 - 855)
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 o5-05 Данные монитора 3

Примечание: 
• Для выбора монитора, запись данных которого необходимо производить, установите его номер с 101 по 999 [с U1-01 по U9-99] 

в этом параметре.
• Например, для выбора монитора U1-05 [Скорость двигателя] установите параметр o5-05 = 105. Если монитор запись данных 

монитора производить не нужно, установите в этом параметре 000. Мониторы U2: ОШИБКИ или U3: ЖУРНАЛ ОШИБОК не 
могут быть выбраны.

 o5-06 Данные монитора 4

Примечание: 
• Для выбора монитора, запись данных которого необходимо производить, установите его номер с 101 по 999 [с U1-01 по U9-99] 

в этом параметре.
• Например, для выбора монитора U1-05 [Скорость двигателя] установите параметр o5-06 = 105. Если монитор запись данных 

монитора производить не нужно, установите в этом параметре 000. Мониторы U2: ОШИБКИ или U3: ЖУРНАЛ ОШИБОК не 
могут быть выбраны.

 o5-07 Данные монитора 5

Примечание: 
• Для выбора монитора, запись данных которого необходимо производить, установите его номер с 101 по 999 [с U1-01 по U9-99] 

в этом параметре.
• Например, для выбора монитора U1-05 [Скорость двигателя] установите параметр o5-07 = 105. Если монитор запись данных 

монитора производить не нужно, установите в этом параметре 000. Мониторы U2: ОШИБКИ или U3: ЖУРНАЛ ОШИБОК не 
могут быть выбраны.

 o5-08 Данные монитора 6

Примечание: 
• Для выбора монитора, запись данных которого необходимо производить, установите его номер с 101 по 999 [с U1-01 по U9-99] 

в этом параметре.
• Например, для выбора монитора U1-05 [Скорость двигателя] установите параметр o5-08 = 105. Если монитор запись данных 

монитора производить не нужно, установите в этом параметре 000. Мониторы U2: ОШИБКИ или U3: ЖУРНАЛ ОШИБОК не 
могут быть выбраны.

 o5-09 Данные монитора 7

Примечание: 
• Для выбора монитора, запись данных которого необходимо производить, установите его номер с 101 по 999 [с U1-01 по U9-99] 

в этом параметре.
• Например, для выбора монитора U1-05 [Скорость двигателя] установите параметр o5-08 = 105. Если монитор запись данных 

монитора производить не нужно, установите в этом параметре 000. Мониторы U2: ОШИБКИ или U3: ЖУРНАЛ ОШИБОК не 
могут быть выбраны.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o5-05
(1555)
ХОД

Данные монитора 3
(Log Mon Data 3) Служит для выбора монитора для записи данных. Этот параметр доступен только при исполь-

зовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

103
(000,101 - 855)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o5-06
(1556)
ХОД

Данные монитора 4
(Log Mon Data 4) Служит для выбора монитора для записи данных. Этот параметр доступен только при исполь-

зовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

107
(000,101 - 855)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o5-07
(1557)
ХОД

Данные монитора 5
(Log Mon Data 5) Служит для выбора монитора для записи данных. Этот параметр доступен только при исполь-

зовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

108
(000,101 - 855)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o5-08
(1558)
ХОД

Данные монитора 6
(Log Mon Data 6) Служит для выбора монитора для записи данных. Этот параметр доступен только при исполь-

зовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

000
(000,101 - 855)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o5-09
(1559)
ХОД

Данные монитора 7
(Log Mon Data 7) Служит для выбора монитора для записи данных. Этот параметр доступен только при исполь-

зовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

000
(000,101 - 855)
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 o5-10 Данные монитора 8

Примечание: 
• Для выбора монитора, запись данных которого необходимо производить, установите его номер с 101 по 999 [с U1-01 по U9-99] 

в этом параметре.
• Например, для выбора монитора U1-05 [Скорость двигателя] установите параметр o5-08 = 105. Если монитор запись данных 

монитора производить не нужно, установите в этом параметре 000. Мониторы U2: ОШИБКИ или U3: ЖУРНАЛ ОШИБОК не 
могут быть выбраны.

 o5-11 Данные монитора 9

Примечание: 
• Для выбора монитора, запись данных которого необходимо производить, установите его номер с 101 по 999 [с U1-01 по U9-99] 

в этом параметре.
• Например, для выбора монитора U1-05 [Скорость двигателя] установите параметр o5-08 = 105. Если монитор запись данных 

монитора производить не нужно, установите в этом параметре 000. Мониторы U2: ОШИБКИ или U3: ЖУРНАЛ ОШИБОК не 
могут быть выбраны.

 o5-12 Данные монитора 10

Примечание: 
• Для выбора монитора, запись данных которого необходимо производить, установите его номер с 101 по 999 [с U1-01 по U9-99] 

в этом параметре.
• Например, для выбора монитора U1-05 [Скорость двигателя] установите параметр o5-08 = 105. Если монитор запись данных 

монитора производить не нужно, установите в этом параметре 000. Мониторы U2: ОШИБКИ или U3: ЖУРНАЛ ОШИБОК не 
могут быть выбраны.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o5-10
(155A)
ХОД

Данные монитора 8
(Log Mon Data 8) Служит для выбора монитора для записи данных. Этот параметр доступен только при исполь-

зовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

000
(000,101 - 855)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o5-11
(155B)
ХОД

Данные монитора 9
(Log Mon Data 9) Служит для выбора монитора для записи данных. Этот параметр доступен только при исполь-

зовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

000
(000,101 - 855)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

o5-12
(155C)
ХОД

Данные монитора 10
(Log Mon Data 10) Служит для выбора монитора для записи данных. Этот параметр доступен только при исполь-

зовании клавиатуры с ЖК-дисплеем.

000
(000,101 - 855)
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12.11 T: ПАРАМЕТРЫ АВТОНАСТРОЙКИ
При использовании клавиатуры со светодиодным индикатором параметры группы T отображаются число-
выми номерами. При использовании клавиатуры с ЖК-дисплеем параметрами отображаются именами. 
Параметры группы T служат для автоматической настройки привода для использования с подключенным 
двигателем, посредством следующих функций:
• Автонастройка асинхронного двигателя
• Автонастройка двигателя с постоянными магнитами PM
• Настройка инерции и автоматического регулятора скорости (ASR)

 T0: ПАРАМЕТР РЕЖИМА НАСТРОЙКИ
 T0-00 Выбор режима настройки
При использовании режима управления, поддерживающего настройку управления, в первую очередь уста-
новите параметр T0-00. Затем в параметре T1-00 выберите двигатель, настройку которого вы собираетесь 
производить. Затем установите режим настройки в параметрах T2-01 [Режим автонастройки двигателя 
PM] или T3-00 [Выбор настройки контура управления].

0 : Настройка параметров двигателя
1 : Настройка режима управления

Примечание: 
Доступные режимы настройки различаются в зависимости от выбранного режима управления.

 T1: ПАРАМЕТРЫ НАСТРОЙКИ АСИНХРОННОГО ДВИГАТЕЛЯ
Параметры группы T1 служат для установки данных Автонастройки, используемых при настройке асин-
хронного двигателя.

Примечание: 
• Базовая частота инверторных двигателей и других специальных двигателей, используемых с векторным управлением, может 

быть ниже базовой частоты двигателей общего назначения, которая обычно составляет 50 Гц или 60 Гц. В таких случаях эта 
более низкая частота используется в качестве значения для параметров E1-06 [Базовая частота] и E1-04 [Макс. выходная 
частота] после завершения автонастройки. Если максимальная выходная частота слишком низка, и это вызывает проблемы, 
измените установку параметра E1-04 после завершения автонастройки.

• Следующие параметры асинхронного двигателя устанавливаются автоматически.
– E1: ПАРАМЕТРЫ ВОЛЬТ-ЧАСТОТНОГО V/F РЕЖИМА УПРАВЛЕНИЯ ДЛЯ ДВИГАТЕЛЯ 1
– E2: ПАРАМЕТРЫ ДВИГАТЕЛЯ 1
– E3: ПАРАМЕТРЫ ВОЛЬТ-ЧАСТОТНОГО V/F РЕЖИМА УПРАВЛЕНИЯ ДЛЯ ДВИГАТЕЛЯ 2 
– E4: ПАРАМЕТРЫ ДВИГАТЕЛЯ 2
– F1: ПАРАМЕТРЫ ЭНКОДЕРА (только в векторном режиме управления по замкнутому контуру)

 T1-00 Выбор Двигателя 1/Двигателя 2

Примечание: 
Для установки этого параметра установите значение ВКЛ в параметре H1-xx = 61 [Motor 2 Selection]. В противном случае ука-
занный параметр не будет отображаться на дисплее клавиатуры.

1 : Двигатель 1 (установка E1-xx, E2-xx)
При автонастройке автоматически устанавливаются параметры E1-xx и E2-xx для двигателя 1.
2 : Двигатель 2 (установка E3-xx, E4-xx)
При автонастройке автоматически устанавливаются параметры E3-xx и E4-xx для двигателя 2. Убедитесь, 
что двигатель 2 подключен к приводу для выполнения Автонастройки.

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T0-00
(1197)

Выбор режима настройки
(Tune Mode Selection) Служит для установки типа Автонастройки.

0
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T1-00
(0700)

Выбор Двигателя 1/ Двига-
теля 2
(Mot1/Mot2 Selection) Служит для выбора двигателя для настройки при использовании переключения между двига-

телями 1/2. Для установки этого параметра может использоваться только клавиатура. Уста-
новка посредством внешнего ввода через вводы невозможна.

1
(1, 2)
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 T1-01 Режим автонастройки

0 : Автонастройка с вращением
1 : Стационарная Автонастройка 1
2 : Стационарная настройка межфазного сопротивления
 T1-02 Номинальная мощность двигателя

Примечание: 
Для двигателей с максимальной мощностью до 300 кВт привод использует единицу измерения 0,01 кВт. Для двигателей с макси-
мальной мощностью свыше 300 кВт привод использует единицу измерения 0,1 кВт. Максимальная применимая мощность дви-
гателя зависит от выбранного нагрузочного режима в параметре C6-01 [Выбор нагрузочного режима ND/HD].

 T1-03 Номинальное напряжение двигателя

При выполнении автонастройки инверторного двигателя или специализированного двигателя для вектор-
ного управления, имейте в виду, что напряжение или частота могут быть ниже, чем у двигателя общего 
назначения. Всегда сравнивайте данные с паспортной таблички или из протокола испытаний двигателя с 
результатами автонастройки и проверяйте различия. Для повышения точности управления на номинальной 
скорости введите напряжение, необходимое для работы двигателя в режиме холостого хода на номинальной 
скорости. Если протокол испытаний или паспортная табличка двигателя отсутствуют, введите здесь значе-
ние приблизительно 90% от номинального напряжения двигателя.
Если входное напряжение питания привода низкое, введите значение приблизительно 90% от входного 
напряжения. При снижении входного напряжения питания будет возрастать ток. Убедитесь, что мощность 
главного источника питания соответствует требованиям, и используйте для привода автоматический 
выключатель в литом корпусе.

 T1-04 Номинальный ток двигателя

Для получения наилучшей производительности устанавливайте номинальный ток двигателя в диапазоне 
между 50% и 100% номинального тока привода. Введите значение тока на базовой скорости двигателя.

 T1-05 Базовая частота двигателя

При Автонастройке базовая частота устанавливается T1-05 = E1-04 [Макс. выходная частота]. Если T1-05 
< 40 Гц, то E1-04 = 40 Гц. При работе привода на скоростях, превышающих базовую частоту, или при 
работе в диапазоне ослабления поля, после завершения Автонастройки установите в параметре E1-04 (E3-
04 для двигателя 2) значение максимальной выходной частоты.

 T1-06 Число полюсов двигателя

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T1-01
(0701)

Режим автонастройки
(Auto-tuning Mode Selection) Служит для установки типа Автонастройки.

Определяется параметром 
A1-02 (Определяется параме-

тром A1-02)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T1-02
(0702)

Ном. мощность двигателя
(Motor Rated Power) Служит для установки номинальной мощности (кВт) двигателя.

Определяется параметрами 
o2-04 и C6-01

(0,00 - 650,00 кВт)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T1-03
(0703)

Ном. напряжение двигателя
(Motor Rated Voltage) Служит для установки номинального напряжения (В) двигателя. Для двигателей с постоян-

ным выходом введите напряжение базовой скорости.

Определяется параметрами 
o2-04 и C6-01

(Класс 400 В: 0,0 - 511,0 V)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T1-04
(0704)

Ном. ток двигателя
(Motor Rated Current) Служит для установки номинального тока (A) двигателя.

Определяется параметром 
o2-04

(10-200% ном, тока привода)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T1-05
(0705)

Базовая частота двигателя
(Motor Base Frequency) Служит для установки базовой частоты (Гц) двигателя.

50,0 Гц
(0,0 - 590,0 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T1-06
(0706)

Число полюсов двигателя
(Motor Poles Number) Служит для установки числа полюсов двигателя.

4
(2 - 48)
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 T1-07 Базовая скорость двигателя

 T1-08 Число импульсов на оборот энкодера PG

Установите фактическое число импульсов на один полный оборот двигателя.

 T1-09 Ток холостого хода двигателя

Примечание: 
Единицы измерения для этого параметра изменяются в зависимости от модели привода:
• 0,01 A: Для приводов моделей с 4002 по 4023
• 0,1 A: Для приводов моделей с 4031 по 4675 

Указанное значение представляет собой ток холостого хода, который автоматически рассчитывается из зна-
чений, установленных в параметрах T1-02 [Ном. мощность двигателя] и T1-04 [Ном. ток двигателя]. 
Установите ток холостого хода, указанный в протоколе испытаний двигателя. Если протокол испытаний 
двигателя недоступен, не изменяйте этот параметр.

 T1-10 Частота номинального скольжения двигателя

В качестве значения по умолчанию в этом параметре отображается значение 0,000 Гц. Установите величину 
номинального скольжения, указанную в протоколе испытаний двигателя. Если протокол испытаний двига-
теля недоступен, не изменяйте этот параметр.

 T1-11 Потери в сердечнике двигателя

Примечание: 
Принимаемое по умолчанию значение зависит от введенного кода двигателя и настройки параметров двигателя.

Указанное значение представляет собой значение, установленное в параметрах E2-10 [Потери в сердечнике 
двигателя] или E4-10 [Потери в сердечнике двигателя 2], для мощности двигателя, указанной в параметре 
T1-02 [Ном. мощность двигателя]. Если имеется протокол испытаний двигателя, то для установки параме-
тра T1-11 используйте указанное в нем значение потерь в сердечнике двигателя.

 T1-12 Выбор тестового режима

0 : Нет
1 : Да
После Автонастройки при первом использовании двигателя в режиме передачи вращения привод автомати-
чески устанавливает параметры E2-02 [Ном. скольжение двигателя] и E2-03 [Ток холостого хода двига-
теля].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T1-07
(0707)

Базовая скорость двигателя
(Motor Base Speed)

Служит для установки базовой скорости двигателя для Автонастройки (мин-1 (об/мин)).

1450 мин-1 (об/мин)
(0 - 35400 мин-1 (об/мин))

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T1-08
(0708)

Число импульсов на оборот 
энкодера
(PG PulsePerRevolution) Служит для установки числа импульсов энкодера PG (pulse generator).

1024 имп/об
(0 - 60,000 имп/об)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T1-09
(0709)

Ток холостого хода двигателя
(Motor NoLoad Current) Служит для установки тока холостого хода двигателя.

-
(0A - T1-04; макс 2999,9)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T1-10
(070A)

Ном. скольжение двигателя
(Motor Rated Slip Frequency) Служит для установки номинального скольжения двигателя.

-
(0,000 - 20,000 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T1-11
(070B)

Потери в сердечнике двига-
теля
(Motor Iron Loss) Служит для установки потерь в сердечнике для расчета коэффициента энергосбережения.

Определяется параметрами 
E2-11 или E4-11

(0 - 65535 Вт)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T1-12
(0BDB)

Выбор тестового режима
(Test Mode Selection) Служит для установки функции активации тестового режима после стационарной автона-

стройки. Если вы можете управлять двигателем с присоединенной легкой нагрузкой после 
стационарной автонастройки, активируйте этот параметр.

Примечание:
Для активации этого параметра в первую очередь необходимо установить 0 Гц в параме-
тре T1-10 [Ном. скольжение двигателя]

0
(0, 1)
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Примечание: 
После завершения Автонастройки и перевода привода в режим управления вращением поработайте двигателем для проверки 
следующих условий:
• Убедитесь, что все соединения между приводом и двигателем выполнены правильно
• Убедитесь, что механический тормоз на валу двигателя не зажат
• Поддерживайте соотношение двигатель-нагрузка на уровне 30%
• Удерживайте постоянную скорость более 1 секунды на минимальном уровне 30% от скорости, установленной в параметре E1-

06 [Базовая частота] (установка по умолчанию соответствует максимальной частоте).

 T1-13 Напряжение холостого хода

 T2: ПАРАМЕТРЫ ДЛЯ ДВИГАТЕЛЯ С ПОСТОЯННЫМИ МАГНИТАМИ PM
Параметры группы T2 служат для установки данных Автонастройки, используемых при настройке двига-
теля PM.

Примечание: 
• Следующие параметры двигателя PM устанавливаются автоматически:

– E1-xx [E1: ПАРАМЕТРЫ ВОЛЬТ-ЧАСТОТНОГО V/F РЕЖИМА УПРАВЛЕНИЯ ДЛЯ ДВИГАТЕЛЯ 1]
– E5-xx [E5: НАСТРОЙКИ ДЛЯ ДВИГАТЕЛЯ PM]
– F1-xx [F1: ПАРАМЕТРЫ ЭНКОДЕРА] (только в векторном режиме управления по замкнутому контуру)

 T2-01 Режим автонастройки двигателя PM

Примечание: 
Для специализированных двигателей рекомендуется выполнять настройку с вращением (Ld, Lq, R, противоЭДС). При выполне-
нии Автонастройки с вращением двигатель вращается для измерения фактических постоянных напряжения индукции для более 
точного управления, чем при стационарной автонастройке.

0 : Установка параметров двигателя PM
1 : Полная стационарная автонастройка PM 
2 : Стационарная автонастройка расчета сопротивления PM 
3 : Автонастройка смещения энкодера
4 : Автонастройка с вращением PM
 T2-02 Выбор кода двигателя PM

При использовании синхронного двигателя Yaskawa, укажите в параметре T2-02 код двигателя для автома-
тической установки параметров с T2-03 по T2-14. При использовании специализированного двигателя или 
двигателя другой компании (не Yaskawa), установите этот параметр в FFFF, а затем отрегулируйте осталь-
ные параметры T2 в соответствии с паспортными данными или данными протокола испытаний двигателя.
Допускается ввод только разрешенных кодов двигателей PM. Принимаемые коды двигателей PM могут раз-
личаться в зависимости от выбранного режима управления.

 T2-03 Выбор типа двигателя PM

0 : Двигатель IPM
1 : Двигатель SPM

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T1-13
(0BDC)

Напряжение холостого хода
(No-load Voltage) Служит для установки напряжения холостого хода двигателя. Если напряжение холостого 

хода на номинальной скорости указано в протоколе испытаний двигателя, укажите его в этом 
параметре. Если протокол испытания двигателя отсутствует, не изменяйте этот параметр.

90% от T1-03
(Класс 400 В: 0,0 - 510,0 В)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T2-01
(0750)

Режим автонастройки двига-
теля PM
(PM AutoTune Mode Select) Служит для выбора типа Автонастройки для двигателей PM.

0
(Определяется параметром 

A1-02)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T2-02
(0751)

Выбор кода двигателя PM
(PMMot Code Selection) Служит для установки кода двигателя PM для приводов, работающих с двигателями PM 

Yaskawa серий SMRA, SSR1 или SST4.

Определяется параметрами 
A1-02 и o2-04
(0000 - FFFF)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T2-03
(0752)

Выбор типа двигателя PM
(PMMot Motor Type) Служит для установки типа двигателя PM, которым будет управлять привод.

1
(0, 1)
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 T2-04 Номинальная мощность двигателя PM

Примечание: 
Для двигателей с максимальной мощностью до 300 кВт привод использует единицу измерения 0,01 кВт. Для двигателей с макси-
мальной мощностью свыше 300 кВт привод использует единицу измерения 0,1 кВт. Максимальная применимая мощность дви-
гателя зависит от выбранного нагрузочного режима в параметре C6-01 [Выбор нагрузочного режима ND/HD].

 T2-05 Номинальное напряжение двигателя PM

 T2-06 Номинальный ток двигателя PM

 T2-07 Базовая частота двигателя PM

 T2-08 Число полюсов двигателя PM

 T2-09 Базовая скорость двигателя PM

 T2-10 Сопротивление статора двигателя PM

Примечание:
Этот параметр не предназначен для установки межфазного сопротивления.

 T2-11 Индуктивность по оси d двигателя PM

 T2-12 Индуктивность по оси q двигателя PM

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T2-04
(0730)

Ном. мощность двигателя PM
(PMMot Rated Power) Служит для установки номинальной выходной мощности (кВт) двигателя PM.

Определяется параметрами 
o2-04 и C6-01

(0,00 - 650,00 кВт)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T2-05
(0732)

Ном. напряжение двигателя 
PM
(PMMot Rated Voltage) Служит для установки номинального напряжения (В) двигателя PM.

Класс 400 В: 400,0 В
(Класс 400 В: 0,0 - 510,0 В)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T2-06
(0733)

Ном. ток двигателя PM
(PMMot Rated Current) Служит для установки номинального тока (A) двигателя PM.

Определяется параметром 
o2-04

(10-200% ном, тока привода)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T2-07
(0753)

Базовая частота двигателя PM
(PMMot Base Frequency) Служит для установки базовой частоты (Гц) двигателя PM.

87,5 Гц
(0,0 - 590,0 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T2-08
(0734)

Число полюсов двигателя PM
(PMMot Poles Number) Служит для установки числа полюсов двигателя PM.

6
(2 - 48)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T2-09
(0731)

Базовая скорость двигателя 
PM
(PMMot Base Speed) Служит для установки базовой скорость двигателя PM (мин-1 (об/мин)).

1750 мин-1 (об/мин)
(0 - 34500 мин-1 (об/мин))

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T2-10
(0754)

Сопротивление статора PM 
(PMMot Stator Resistance) Служит для установки сопротивления статора для каждой фазы двигателя.

Определяется параметром 
T2-02

(0,000 - 65,000 Ом)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T2-11
(0735)

Индуктивность по оси d дви-
гателя PM
(PMMot dAxis Inductance) Служит для установки индуктивности по оси d двигателя с разбивкой по фазам.

Определяется параметром 
T2-02

(0,00 - 600,00 мГн)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T2-12
(0736)

Индуктивность по оси q дви-
гателя PM
(PMMot qAxis Inductance) Служит для установки индуктивности по оси q двигателя с разбивкой по фазам.

Определяется параметром 
T2-02

(0,00 - 600,00 мГн)
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 T2-13 Единица наведенного напряжения

0 : мВ/об/мин
1 : мВ/(рад/сек)

Примечание: 
• При установке T2-13 = 0, привод будет использовать параметр E5-24 [Среднеквадратичное значение (RMS) противоЭДС дви-

гателя PM (мВ/об/мин)] и автоматически установит в 0,0 параметр E5-09 [Пиковое значение противоЭДС двигателя PM (мВ/
(рад/с))].

• При установке T2-13 = 1, привод будет использовать параметр E5-09 и автоматически установит в 0,0 параметр E5-24.

 T2-14 Константа наведенного напряжения KE

 T2-15 Ток вхождения в синхронизм

При высокой инерции нагрузки увеличьте значение установки.

 T2-16 Число импульсов на оборот энкодера PG

Установите фактическое число импульсов на один полный оборот двигателя.

 T2-17 Смещение импульса Z энкодера

Если вам неизвестно количество смещения импульса Z энкодера, или вы заменили энкодер выполните 
Настройку смещения импульса Z и откорректируйте смещение (Δθ) относительно фазы Z.

 T3: ПАРАМЕТРЫ АВТОМАТИЧЕСКОГО РЕГУЛЯТОРА СКОРОСТИ ASR
 T3-00 Настройка контура управления

0 : Настройка инерции
1 : Автоматический регулятор скорости ASR
2 : Настройка времени замедления
3 : Настройка KEB

Примечание:
Установки 0 и 1 доступны только в режимах управления A1-02 = 3, 7 [CLV, PM CLV].

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T2-13
(0755)

Единица наведенного напря-
жения
(KE Unit Selection) Служит для установки единиц, используемых приводом для установки константы наведен-

ного напряжения.

1
(0, 1)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T2-14
(0737)

Константа наведенного напря-
жения KE
(PMMot KE Voltage Constant) Служит для установки константы наведенного напряжения двигателя (Ke).

Определяется параметром 
T2-13

(0,0 - 2000,0)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T2-15
(0756)

Ток вхождения в синхронизм
(PullInCurrLv@PM Motor 
Tuning) Служит для установки уровня тока вхождения в синхронизм в процентах от номинального 

тока двигателя. Обычно эту установку изменять не нужно.

30%
(0 - 120%)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T2-16
(0738)

Число импульсов энкодера на 
оборот
(PMMot PG
PulsePerRevolution)

Служит для установки числа импульсов на оборот энкодера PG (генератора импульсов)..

1024 имп/об
(1 - 15000 имп/об)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T2-17
(0757)

Смещение импульса Z энко-
дера
(Enc Z-Pulse Offset) Служит для установки смещения импульса Z (Δθ) энкодера (генератора импульсов), указан-

ного на паспортной табличке двигателя.

0,0°
(-180,0 - +180,0°)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T3-00
(1198)

Настройка контура управле-
ния
(Control Loop Tune Selection) Служит для установки типа Автонастройки управления.

0
(0 - 3)
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 T3-01 Частота для настройки инерции

Если инерция нагрузки слишком велика и после выполнения настройки инерции привод обнаруживает 
ошибку, уменьшите значение установки.

 T3-02 Амплитуда для настройки инерции

Если инерция нагрузки слишком велика и после выполнения настройки инерции привод обнаруживает 
ошибку, уменьшите значение установки. Регулируйте этот параметр также, если привод обнаруживает 
ошибку при низком значении установки параметра T3-01 [Частота для настройки инерции].

 T3-03 Инерция двигателя

По умолчанию здесь установлено значения для стандартного двигателя Yaskawa согласного таблице инер-
ции двигателя. Фактические значения для асинхронных двигателей и двигателей PM буду различаться.

Примечание: 
Для двигателей мощностью до 37 кВт используется единица измерения 0,0001 кгм2. Для двигателей мощностью 37 кВт и выше 
используется единица измерения 0,001 кгм2.

 T3-04 Частота отклика системы

При слишком высоком значении установки может возникнуть вибрация.

 T4: ПАРАМЕТРЫ ПРОСТОГО ВЕКТОРНОГО УПРАВЛЕНИЯ
Параметры группы T4 служат для установки данных Автонастройки, используемых при настройке двига-
теля для использования в режиме управления A1-02 = 8 [EZV]. Доступны следующие два режима:

*1 При использовании двигателя PM или реактивного синхронного двигателя нет необходимости использовать мастер 
настройки. Привод будет использовать номинальную скорость вращения и число полюсов двигателя для автоматического 
расчета номинальной частоты.

 T4-01 Режим настройки EZ

0 : Параметры двигателя
1 : Статическая настройка по сопротивлению

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T3-01
(0760)

Частота для настройки инер-
ции
(Inertia Test Frequency) Служит для установки частоты тестового сигнала, применяемого к двигателю во время 

настройки инерции. Обычно эту установку изменять не нужно.

3.0 Гц
(0.1 - 20,0 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T3-02
(0761)

Амплитуда для настройки 
инерции
(Inertia Test Amplitude) Служит для установки амплитуды тестового сигнала, применяемого к двигателю во время 

настройки инерции. Обычно эту установку изменять не нужно.

0.5 рад
(0.1 - 10,0 рад)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T3-03
(0762)

Инерция двигателя
(Motor Inertia) Служит для установки инерции двигателя. Это значение использует реакцию тестового сиг-

нала для вычисления инерции нагрузки.

Определяется параметрами 
o2-04, C6-01 и E5-01
(0,0001 - 6.0000 кгм2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T3-04
(0763)

Частота ответа системы
(System ResponseFrequency) Этот параметр использует значение нагрузки , полученное в процессе настройки инерции, для 

автоматического расчета и установки пропорционального коэффициента автоматического 
регулятора скорости C5-01 [ASR PGain 1].

10,0 Гц
(0.1 - 50,0 Гц)

Значение T4-01 Обзор режима работы Элементы ввода для настройки Элементы настройки

0 При ручной установке необходимых параметров 
двигателя следуйте инструкциям мастера 
настройки на дисплее клавиатуры.

• T4-02 [Тип двигателя]
• T4-03 [Макс. обороты двигателя]
• T4-04 [Ном. обороты двигателя]
• T4-05 [Ном. частота двигателя]
• T4-06 [Ном. напряжение двигателя]
• T4-07 [Ном. ток двигателя]
• T4-08 [Ном. мощность двигателя]
• T4-09 [Число полюсов двигателя]

• E9-01 [Тип двигателя]
• E9-02 [Макс. скорость]
• E9-03 [Ном. скорость]
• E9-04 [Базовая частота]
• E9-05 [Базовое напряжение]
• E9-06 [Ном. ток двигателя]
• E9-07 [Ном. мощность двигателя (кВт)]
• E9-08 [Число полюсов двигателя]
• E9-09 [Ном. скольжение двигателя]
• E9-10 [Межфаз. сопротивление двигателя]

1 Выполните только настройку межфазного 
сопротивления.

Ном. ток двигателя (FLA) E9-10 [Межфаз. сопротивление двигателя]

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T4-01
(3130)

Режим настройки EZ
(EZ Tune Mode Selection) Служит для установки типа Автонастройки для режима векторного управления EZOLV.

0
(0, 1)



12.11 T: ПАРАМЕТРЫ АВТОНАСТРОЙКИ

SIEPYEUOQ2A01B Привод переменного тока Q2A Техническое руководство 835

12

П
од

ро
бн

ое
 о

пи
са

ни
е 

па
ра

м
ет

ро
в

 T4-02 Тип двигателя

0 : IM (Асинхронный двигатель)
1 : PM (Двигатель с постоянными магнитами)
2 : SynRM (Синхронный реактивный двигатель)
 T4-03 Максимальные обороты двигателя

 T4-04 Номинальные обороты двигателя

 T4-05 Номинальная частота двигателя

Примечание: 
Когда выбран тип двигателя T4-02 = 1, 2 [PM, SynRM], ввод не нужен, поскольку подразумевается, что он: 
Номинальные обороты двигателя/60 × Число полюсов двигателя/2.

 T4-06 Номинальное напряжение двигателя

 T4-07 Номинальный ток двигателя

Примечание: 
Установленное здесь значение становится опорным значением для параметров защиты двигателя, предела крутящего момента и 
управления крутящим моментом.

 T4-08 Номинальная мощность двигателя

 T4-09 Число полюсов двигателя

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T4-02
(3131)

Тип двигателя
(Motor Type Selection) Служит для установки типа двигателя.

0
(0, 1, 2)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T4-03
(3132)

Макс. обороты двигателя
(Motor Max Revolutions) Служит для установки максимальных оборотов двигателя (об/мин).

-
((40 - 120 Гц) × 60 × 2 / E9-

08)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T4-04
(3133)

Ном. обороты двигателя
(Motor Rated Revolutions) Служит для установки номинальной скорости вращения (об/мин) двигателя.

-
((40 - 120 Гц) × 60 × 2 / E9-

08)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T4-05
(3134)

Ном. частота двигателя
(Motor Rated Frequency) Служит для установки номинальной частоты (Гц) двигателя.

Определяется параметрами 
E9-01 и o2-04

(40,0 - 120,0 Гц)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T4-06
(3135)

Ном. напряжение двигателя
(Motor Rated Voltage) Служит для установки номинального напряжения (В) двигателя.

Класс 400 В: 400,0 ВV
(Класс 400 В: 0,0 - 510,0 В)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T4-07
(3136)

Ном. ток двигателя
(Motor Rated Current) Служит для установки номинального тока (A) двигателя.

Определяется параметрами 
o2-04 и C6-01

(10-200% ном. тока привода)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T4-08
(3137)

Ном. мощность двигателя
(Motor Rated Capacity) Служит для установки номинальной мощности двигателя с дискретностью 0,01 кВт.

Определяется параметром 
E9-10

(0.10 - 650,00 кВт)

№
(Шест.) Наименование Описание Завод. значение

(Диапазон)

T4-09
(3138)

Число полюсов двигателя
(Motor Poles Number) Служит для установки числа полюсов двигателя.

Определяется параметром 
E9-01

(2 - 48)
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13
Словарь

Фраза Определение

AOLV Расширенный режим векторного управления по разомкнутому контуру

AOLV/PM Расширенный режим векторного управления по разомкнутому контуру 
для двигателей постоянными магнитами PM

CLV Режим векторного управления по замкнутому контуру.

CL-V/f Режим вольт-частотного V/f управления по замкнутому контуру

CLV/PM Режим векторного управления по замкнутому контуру для двигателей постоянными магнитами PM

Привод Q2A

EDM Монитор внешнего устройства

EZOLV Режим векторного управления EZ по разомкнутому контуру.

HD Тяжелый нагрузочный режим

IPM Двигатель со встроенными постоянными магнитами

MFAI Многофункциональный аналоговый вход

MFAO Многофункциональный аналоговый выход

MFDI Многофункциональный дискретный (цифровой) вход

MFDO Многофункциональный дискретный (цифровой) выход

ND Обычный нагрузочный режим

OLV Режим векторного управления по разомкнутому контуру

OLV/PM Режим векторного управления по разомкнутому контуру для двигателей постоянными магнитами PM

PM Двигатель с постоянными магнитами (общее наименование для двигателей IPM и SPM)

SIL Уровень целостности безопасности

SPM Двигатель с поверхностными постоянными магнитами 

V/f Режим вольт-частотного V/f управления 
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Диагностика и сброс аварийных сообщений ....................... 296
Дисплей клавиатуры .............................................................. 809
Дисплей максимальной частоты ........................................... 811
Достигнутая частота

Параметр ........................................................................... 766

Е
Единица отображения комбинации V/f ............................... 811

Ж
Журнал ошибок

Процедура отображения .................................................. 141

З
Задание момента

Параметр ........................................................................... 606
Задание частоты

Верхний и нижний пределы частоты ............................. 598
Выбор режима LOCAL/REMOTE .................................. 519
Добавление смещения частоты ...................................... 612
Задание частоты с клавиатуры ....................................... 130
Иерархия настройки задания частоты ........................... 592
Переключение между режимами LOCAL/REMOTE 519, 
............................................................................................ 527

Замедление перевозбуждением
Параметр ........................................................................... 791

Запись данных
Выбор монитора ............................................................... 145
Запуск записи данных ..................................................... 144
Останов записи данных ................................................... 145
Установка времени выборки ........................................... 145

И
Импульсный вход

Выбор функции клеммы PI ............................................. 733
Импульсный вход/выход

Параметр ........................................................................... 733
Импульсный выход

Выбор функции клеммы PO ........................................... 735
Спецификации подключения ............................................ 96

Индикатор ALM ..................................................................... 121
Индикатор LOCAL/REMOTE ............................................... 121
Индикатор RUN ............................................................................
Инициализация U2, U3 .......................................................... 821
Инициализация монитора кВтч ............................................ 822
Исполнение корпуса

Ухудшение характеристик .............................................. 783

К
Кабельные наконечники .......................................................... 92
Карта памяти microSD

Разъем для вставки карты памяти 1 .................................. 21
Утилизация ....................................................................... 351

Клавиатура
Выбор языка ............................................................. 143, 512
Габаритные размеры .......................................................... 43
Главный экран (HOME) .................................................. 130
Дисплей версии ПО ......................................................... 146
Дисплей информации о приводе .................................... 146
Замена батареи ................................................................. 346
Запуск/останов записи данных ....................................... 144
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Мастер настройки .............................................................144
Настройка подсветки дисплея .........................................146
Описание индикаторов ....................................................121
Режим работы ...................................................................121
Снятие ..................................................................................38
Установка ............................................................................38
Установка времени ...........................................................143
Установка даты и времени ...............................................143
Установка записи данных ................................................145
Установка на панель электрошкафа .................................39

Клемма AI1 ..........................................................................95, 98
Клемма AI2 ..........................................................................95, 98
Клемма AI3 ..........................................................................95, 98
Клемма AO1 ..............................................................................95
Клемма AO2 ........................................................................95, 99
Клеммный блок

Конфигурация силового клеммного блока ......................73
Переключатели функций клемм входов/выходов ...........95
Функции клеммного блока цепей управления ................89

Клеммный блок цепей управления
Замена ................................................................................340

Клеммы цепей управления
Переключатели функций ...................................................95
Подключение ......................................................................92
Сечение проводов ...............................................................92
Схема подключения ...........................................................88
Функции клемм ...................................................................89

Кнопка RESET ........................................................................122
Кнопка RUN ............................................................................122
Кнопка STOP ...........................................................................122
Код несущественной ошибки

Modbus ...............................................................................248
Код ошибки

Modbus ...............................................................................246
Команда Enter ..........................................................................233
Команда Stop

Выбор между LOCAL/REMOTE .....................................521
Команда Вверх

Параметр ....................................................................600, 604
Команда Вверх 2

Параметр ....................................................................600, 604
Команда Вниз

Параметр ....................................................................600, 604
Команда Вниз 2

Параметр ....................................................................600, 604
Команда толчка .......................................................................593
Команда хода Run

Выбор источника команды хода LOCAL/REMOTE .....521
Переключение между LOCAL/REMOTE .......................521

Команда хода Run при включении питания .........................530
Комбинация V/f .......................................................................613

Двигатель 2 ........................................................................623
Компенсация крутящего момента

Параметр ............................................................................577
Компенсация скольжения

Параметр ............................................................................573
Контрольный лист

Пробный пуск ...................................................................164
Коэффициент инерции нагрузки

Параметр ............................................................................762
Коэффициент обнаружения перегрузки по току .................781
Кратковременное пропадание питания

Время перезапуска KEB ...................................................752

М
Максимальная выходная частота

Параметр ............................................................................619
Параметры двигателя 2 ....................................................623

Максимальное выходное напряжение
Параметр ........................................................................... 619
Параметры двигателя 2 ................................................... 624

Мастер настройки
Процедура ......................................................................... 144

Механический монтаж
Клавиатура .................................................................... 38, 44
Крышка клеммного блока ................................................... 4

Минимальная выходная частота
Параметр ........................................................................... 619
Параметры двигателя 2 ................................................... 624

Минимальное выходное напряжение
Параметр ........................................................................... 620

Многосупенчатое задание скорости ..................................... 592
Процедура установки ...................................................... 592

Модуль тормозного резистора LKEB
Подключение .................................................................... 102

Мониторы
Запуск/останов записи данных ....................................... 144
Отображение в виде аналогового стрелочного прибора
............................................................................................ 133
Отображение в виде гистограммы ................................. 132
Отображение в виде графика тренда ............................. 134
Отображение пользовательских мониторов .................. 132
Процедура отображения .................................................. 131
Установка записи данных ............................................... 145
Установка пользовательских мониторов ....................... 131

Н
Нагрузочный резистор

Переключатель установки ................................................. 99
Настройка дисплея ................................................................. 810
Настройка инерции ................................................................ 155

Меры предосторожности ................................................ 150
Неисправности, при которых сообщение об ошибке не отобра-
жается ...................................................................................... 297
Несущая частота

Параметр ........................................................................... 589
Режим снижения .............................................................. 783
Ухудшение характеристик ...................................... 366, 368

Несущественная ошибка ............................................... 254, 276

О
Обнаружение механического износа

Параметр ........................................................................... 771
Обнаружение отсоединения клавиатуры ............................. 817
Обнаружение повышенного момента

Параметр ........................................................................... 769
Обнаружение пониженного момента

Параметр ........................................................................... 769
Обнаружение пропадания выходной фазы

Защитная функция ........................................................... 779
Обнаружение скорости

Параметр ........................................................................... 766
Обнаружение тока при поиске скорости ............................. 535
Обозначение типа привода ...................................................... 20
Обычный режим (ND) 3............................................................ 54
Операция толчка JOG ............................................................ 130
Опциональная плата

Параметр ........................................................................... 633
Опциональная плата дискретных входов

Параметр ........................................................................... 642
Опциональная плата дискретных выходов

Параметр ........................................................................... 649
Опциональная плата связи

Параметр ........................................................................... 651
Опциональная плата энкодера

Параметр ........................................................................... 633
Опциональные 394
Опциональные компоненты .................................................. 394
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Ослабление поля
Параметр ...........................................................................611

Осмотр
Привод 3 ...............................................................................08

Оценка скорости при поиске .................................................536
Ошибка функции копирования .............................................254
Ошибки автонастройки ..................................................254, 291
Ошибки установки параметров .....................................254, 286
Ошибки функции копирования .............................................295

П
Параметр

Автоматический выбор ....................................................517
Выбор уровня доступа .....................................................512
Замена измененных параметров заводскими значениями
.............................................................................................140
Запись автоматически сохраненных параметров в привод 1
...............................................................................................47
Запись параметров из резервной копии в привод .........138
Изменение значений установок ......................................137
Пользовательские установки параметров ......................517
Проверка измененных параметров .................................140
Режим ручной настройки параметров ............................137
Резервное копирование (из привода в клавиатуру) ......138
Сравнение параметров в клавиатуре и в приводе ..........139
Удаление параметров, сохраненных в клавиатуре .......140

Параметры двигателя
Двигатель 2 .......................................................................625
Индуктивность утечки двигателя 2 ................................626
Коэффициент насыщения сердечника 1 двигателя 2 ....626
Коэффициент насыщения сердечника 2 двигателя 2 ....626
Межфазное сопротивление двигателя 2 .........................626
Номинальная мощность (кВт) двигателя 2 ....................627
Номинальное скольжение двигателя 2 ...........................625
Номинальный ток двигателя 2 ........................................625
Потери в сердечнике двигателя 2 ...................................627
Ток холостого хода двигателя 2 ......................................625
Число полюсов двигателя 2 .............................................626

Параметры двигателя (асинхронного) ..................................613
Индуктивность утечки .....................................................622
Коэффициент насыщения сердечника 1 .........................622
Коэффициент насыщения сердечника 2 .........................622
Межфазное сопротивление .............................................621
Направление вращения при использовании клавиатуры
.............................................................................................817
Номинальное скольжение ................................................621
Номинальный ток .....................................................210, 620
Ток холостого хода ...........................................................621
Число полюсов ..................................................................621

Параметры двигателя PM
Индуктивность по оси d ...................................................629
Индуктивность по оси q ...................................................629
Номинальная мощность (кВт) .........................................628
Номинальный ток .....................................................210, 628
Постоянная наведенного напряжения 1 .........................629
Постоянная наведенного напряжения 2 .........................629
Смещение импульса Z энкодера .....................................629
Сопротивление статора ....................................................628
Число полюсов ..................................................................628

Параметры клавиатуры ............................................................09
Пароль

Проверка ............................................................................515
Установка ..........................................................................516

Паспортная табличка ................................................................20
Перегрев двигателя

Поведение при обнаружении перегрева (вход PTC) 215, 
.............................................................................................745
Поведение при обнаружении сигнала тревоги ......214, 744

Перегрузка двигателя
Защитные функции .................................................. 211, 741

Перезапуск после ошибки ..................................................... 767
Перемычка ................................................................................ 95
Период обслуживания ........................................................... 820
Периферийные устройства .................................................... 394
ПИД-регулирование ............................................................... 543

Блок-схема управления ................................................... 546
Ввод уставки ..................................................................... 544
Обрыв обратной связи ПИД ........................................... 546
Параметр ................................... 549, 550, 551, 552, 554, 557
Спящий режим ПИД ........................................................ 547
Точная настройка ............................................................. 547

ПК
Процедура подключения ................................................. 100

Поведение при кратковременном пропадании питания
Выбор режима работы ............................................. 751, 755
Функция KEB Ride-Thru ................................................. 746
Функция поиска скорости ............................................... 534

Подключения .......................................................................... 105
Modbus .............................................................................. 225
Клеммный блок цепей управления .................................. 92
Контрольный лист ........................................................... 115
Реактор переменного тока ............................................... 108
Реактор постоянного тока ............................................... 108
Реле тепловой перегрузки ............................................... 106
Силовой клеммный блок ............................................. 79, 82
Силовые клеммы ................................................................ 72
Тормозной резистор ......................................................... 102
Фильтр помехозащиты .................................................... 110

Подсветка дисплея
Автоматическое выключение ......................................... 146

Поиск неисправностей
Неисправности, при которых код ошибки не отображается
............................................................................................ 297
Отказы с отображением кода ошибки ........................... 255

Пользовательские умолчательные параметры .................... 816
Порт USB ................................................................................ 122

Подключение к ПК .......................................................... 100
Потери мощности привода .................................................... 370
Предел скорости

Параметр ........................................................................... 606
Предохранители ..................................................................... 112
Привод

Выбор модели привода .................................................... 816
Габаритные размеры (IP20) ................................... 373 - 381
Длительное хранение ...................................................... 347
Замена клеммного блока цепей управления ................. 340
Инициализация ................................................................. 514
Осмотр .............................................................................. 308
Параметры инициализации ............................................. 514
Потери мощности привода ............................................. 370
Спецификации приводов (200 В) ................................... 355
Спецификации приводов (400 В) ................................... 358
Утилизация ....................................................................... 351

Пробный пуск
Контрольный лист ........................................................... 164
Процедура ......................................................................... 125
Процедура на холостом ходу .......................................... 156
Процедура под нагрузкой ............................................... 156
Точная настройка ............................................................. 158

Программный предел тока
Защитная функция ........................................................... 781

Простое позиционирование .................................................. 605
Процедуры запуска ................................................................ 125

Р
Работа с клавиатурой ............................................................. 815
Размеры выреза панели ........................................................... 62
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Разъем RJ-45 ............................................................................122
Расстояние подключения

Привод и двигатель ............................................................78
Реактор переменного тока

Подключение ....................................................................108
Реактор постоянного тока

Подключение ....................................................................108
Регулировка контрастности ЖК-дисплея .............................811
Регулировка контура управления ..........................................158
Режим управления

Выбор .................................................................................513
Резервное копирование

Параметры (из привода в клавиатуру) ...........................138
Реле тепловой перегрузки

Подключение ....................................................................106

С
Сброс монитора количества команд хода ............................822
Сброс ошибки

Параметр ............................................................................296
Сечение проводов

Клеммы цепей управления ................................................92
Просадка напряжения ........................................................77

Сигналы тревоги .............................................................254, 276
Силовые клеммы

Подключения ......................................................................72
Сечения проводов ...............................................................77

Смещение задания частоты
Параметр ....................................................................600, 602

Смещение частоты
Параметр ............................................................................612

Снятие
Клавиатура ..........................................................................38
Передняя крышка ...............................................................44

Спецификации приводов (200 В) ..........................................355
Спецификации приводов (400 В) ..........................................358
Список кодов ошибок .............................................................255
Список несущественных отказов ..........................................255
Сравнение

Параметры (в клавиатуре и в приводе) ..........................139
Среднее выходное напряжение

Параметр ............................................................................619
Параметры двигателя 2 ....................................................624

Среднее выходное напряжение B
Параметры двигателя 2 ....................................................624

Средняя выходная частота
Параметр ............................................................................619
Параметры двигателя 2 ....................................................624

Средняя выходная частота B
Параметры двигателя 2 ....................................................624

Срок службы IGBT-модуля ...................................................821
Срок службы конденсатора ...................................................821
Срок службы реле обхода плавного пуска ...........................821
Стационарная автонастройка

Асинхронный двигатель ..................................................150
Двигатель PM ....................................................................152
Меры предосторожности .................................................149

Стационарная автонастройка межфазного сопротивления 151
Меры предосторожности .................................................150

Стенка к стенке
Ухудшение характеристик ...............................................783

Стрелочный прибор
Мониторы 133

Т
Таймер задержки включения .................................................542
Таймер задержки выключения ..............................................542
Термистор (PTC) ......................................................................740
Торможение коротким замыканием

Параметры .........................................................................531

Торможение повышенным скольжением
Параметр ........................................................................... 790

Торможение постоянным током
Параметры ........................................................................ 531

Тормозной модуль
Параллельное соединение (тип CDBR) ......................... 103
Подключение .................................................................... 103
Тип CDBR ......................................................................... 103

Тормозной резистор
Защитная функция ........................................................... 778
Подключение .................................................................... 102

Тормозной резистор типа ERF
Защитная функция ........................................................... 778
Подключение .................................................................... 102

Тормозной транзистор
Защитная функция ........................................................... 785

Точная настройка ................................................................... 158
Тяжелый режим (HD) ............................................................ 354

У
Удаление

Удаление параметров, сохраненных в клавиатуре ....... 140
Управление крутящим моментом

Параметр ........................................................................... 606
Переключение в режим управления скоростью ........... 609

Управление распределением нагрузки
Параметр ........................................................................... 560

Управление с упреждением
Параметр ........................................................................... 797

Управление энергосбережением
Параметр ........................................................................... 561

Усиление для останова в позиции ........................................ 605
Усилия затяжки

Силовые клеммы ................................................................ 77
Установка

Защитная крышка UL Type 1 ............................................ 48
Передняя крышка ............................................................... 44

Установка времени
Процедура ......................................................................... 143

Установка даты и времени
Процедура ......................................................................... 143

Установка единицы измерения
Время разгона и замедления ........................................... 570

Установка накапливаемого времени работы ....................... 820
Установка температуры

Параметр ........................................................................... 780
Устройство защитного отключения

RCM/RCD ......................................................................... 105
Подключение .................................................................... 105

Устройство подавления перенапряжения
Подключение .................................................................... 109

Утилизация
Батарея .............................................................................. 351
Карта памяти microSD ..................................................... 351
Привод ............................................................................... 351
Упаковочный материал ................................................... 351

Ухудшение характеристик
Без радиатора/Внешний радиатор .................................. 783
Внешнее расположение радиаторов .............................. 783
Высота над уровнем моря ............................................... 369
Исполнение корпуса ........................................................ 783
Несущая частота ...................................................... 366, 368
Стенка к стенке ................................................................ 783
Температура окружающей среды ................................... 780

Ф
Фильтр помехозащиты

Подключение .................................................................... 110
Форсирование поля

Параметр ........................................................................... 611
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Функции защиты
GF .......................................................................................780
HCA ....................................................................................784
LF .......................................................................................779
LF2 .....................................................................................782
LSo .............................................................................785, 786
oC .......................................................................................781
oH .......................................................................................778
oH3 .............................................................................214, 745
oH4 .............................................................................215, 745
oL2 ......................................................................................780
PF ........................................................................................779
rr .........................................................................................785
Uv1 .....................................................................................752
Выпадение из синхронизма .....................................784, 785
Защита внутренним тормозным транзистором .............785
Обнаружение замыкания на землю ................................780
Обнаружение пропадания входной фазы .......................779
Обнаружение пропадания выходной фазы ....................779
Перегрев двигателя ..................................................215, 745
Перегрев привода .............................................................778
Перегрузка .........................................................................780
Перегрузка двигателя .......................................................741
Перегрузка по выходу тока .............................................784
Перегрузка по току ...........................................................781
Пониженное напряжение в шине постоянного тока..... 752
Программный предел тока ..............................................781

Функция KEB ride-thru
Время перезапуска ...........................................................752
Выбор режима KEB ..........................................................754
Одиночный режим KEB2 Ride-Thru ...............................754
Параметр ...........................................................................750
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